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Hybrid motor starters

[4]

1 Safety regulations/installation notes

* When working on the device, observe the national safety and accident preven-
tion regulations.

« Disregarding these safety regulations may result in death, serious personal in-
jury or damage to equipment.

« Startup, mounting, modifications, and upgrades should only be carried out by a
skilled electrical engineer!

« Disconnect the power to the module.

* For emergency stop applications, the machine must be prevented from restart-
ing automatically by a higher-level control system.

* During operation, parts of electrical switching devices carry hazardous voltag-
es.

* During operation, the protective covers must not be removed from the electric
switchgear.

* Keep the product documentation in a safe place.

* The device is an associated item of equipment. Do not install the device in po-
tentially explosive areas. When installing and operating associated equipment,
the applicable safety directives must be observed.

* Observe the safety regulations that are applicable when motors are used in the
Ex area (ATEX directive 2014/34/EU).

* Ifyouuse the "Automatic RESET" mode, the drive is switched on again after the
cooling time has expired - if a control signal is still present. The cooling time is
20 minutes. For applications in the Ex-protection area, automatic restart is not
permitted.

* The device may not be exposed to mechanical or thermal influences that ex-
ceed the limits as described in the operating instructions. To protect against
mechanical or electrical damage, install the device in an appropriate housing
with a suitable degree of protection (at least IP54) in accordance with
IEC 60529/EN 60529. Where dust is present, the device must be installed in
suitable housing (at least IP64) in accordance with EN 60079-14.

* Install the device according to the instructions in the installation instructions.
Access to circuits within the device is not permitted.

* The operating equipment cannot be repaired by the user and must be replaced
by an equivalent device. Repairs may only be carried out by the manufacturer.

* Observe the safety information, conditions, and limits of use specified in the
product documentation. Comply with them.

¢ The device performs diagnostics on the functions when the drive is switched on
or has been switched off. In addition, an electrically skilled person or another
skilled worker who is familiar with the relevant standards can carry out the “mo-
tor protection” safety function test. For this test, the drive must be activated and
the current flow in a conductor must be interrupted (e.g., by removing a fuse in
phase L1 or L3). The hybrid motor starter then switches off the drive within
1.5s ... 2s. The LED for forward running goes out, and the ERR LED and feed-
back output are set.

* Secure the device during safety-related applications with an access protection.

¢ Only use power supply units with safe isolation with SELV / PELV voltage in ac-
cordance with EN 60950-1/ EN 60204 (SELV / PELV). They prevent short cir-
cuits between primary and secondary sides.

* Observe the minimum permissible load current in safety-related applications:
ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H3-.../500AC-2: 2 180 mA
ELR H3-.../500AC-9:2 1.5 A

Area of application

¢ Incircuits in potentially dust-explosive areas of zones 21 and 22, it must be
guaranteed that the equipment connected to this circuit complies with category
2D or 3D or is certified as such.

¢ Thisisa product for environment A (industry). The device can cause unwanted
radio interference if used in Class B environments (household). In this case, the
user may be obligated to take the necessary precautionary measures.

Foradditional information, please refer to the corresponding documentation
of the relevant product at phoenixcontact.net/products.

2 Short description
The 3-phase hybrid motor starter with current monitoring provides the following
functions.

- Forward running
— Motor overload protection
EMERGENCY STOP to performance level PLe

Operating and indicating elements ([1])
Input: Control supply voltage

Control input: ON

1 E: benchmark control input

Acknowledgment inputs MAN, RES, AUT
Feedback

Potentiometer for nominal current parameterization
LED PWR: Control supply voltage

LED ERR: Message/error

LED l,g;: Current adjustment

10 LED ON: Forward running

11 Reset button

12 3-phase output voltage

13 3-phase input voltage

14 Metal lock for fixing to DIN rail
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4 Connection notes

WARNING: Danger to life by electric shock!
Never carry out work when voltage is present.

4.1 Mains connection and line protection

* When connecting the 3-phase network, it is essential to observe the terminal
identification.

* The control supply voltage and control voltage inputs must be operated with
power supply modules according to IEC 61131-2 (max. 5 % residual ripple).

* Inorder to avoid inductive or capacitive coupling of noise emissions where long
control wires are used, we recommend the use of shielded conductors.

NOTE: Electrical safety
@ Screw connection:

Only connect conductors with the same conductor cross section to a termi-
nal point.

Push-in connection:

Only connect a conductor to a terminal point or use conductors with the
same conductor cross section ferrules.

5 Function

5.1 Status and diagnostics indicators
The device visualizes the operating statuses with a total of four LEDs.
After applying the control supply voltage, all LEDs light up once as an LED test.

5.2 Diagnostic function

Various diagnostic functions enable the hybrid motor starter to detect many inter-
nal errors and also external errors (/O errors).

If an error is detected, the device is switched to the safe shutdown state.

You cannot acknowledge internal errors. They are stored in the device. Afterwards
the device cannot be started up again.

In case of external errors, an error acknowledgment is required to exit the safe
shutdown state.

In case of a message, the power path remains switched on; an acknowledgement
is not required.

Explanation: A = LED switched off / E = LED lights continuously / B = LED flashes
ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatic / Man = Manual / Nm = Not possible / Ne = Not
required

Status Description PWR |ERR |l,g; |ON |Error ac-
Green |Red | Yellow | knowk-
edgment
Off Supply voltage not present A A A |A |-
Ready to Supply voltage present E A A A |-
operate
Drive E A A |E |-
switched on
Internal eror | Internal device error - device E E A |A |Nm
replacement required
External Motor protection function:The | E B A |E |Aut
emorin motor current is higher than the
controlleror | motor nominal current
o specification: Cooling time
devices elapsing (20 minutes)
(maintenance [ After2 min, “ON"flashes: a E B A [B |[Man
requirement) | manyal resetis possible
Error when restoring the E B B |B |Man
system state: Manual
acknowledgment possible after
2min.
Symmetry: The two motor E B A |A |Man
currents deviate from each other
by more than 33 %.
Blocking: The max. measurable | E B A |B |Man
motor current is exceeded for
morethan2s.
Message Message with pending B B A |E |Ne
(power path | control signal:
remains - 2 or more phases are missing
switched on) | - No motor connected
- Motor currentin at least two
phases > 2 s below the minimum
current value that can be set

Hybrid-Motorstarter

Weitere Informationen finden Sie in der zugehérigen Dokumentation des je-
weiligen Artikels unter phoenixcontact.net/products.

Sicherheitsbestimmungen / Errichtungshinweise

Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerét die nationalen Sicherheits- und Un-
fallverhltungsvorschriften.

Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérper-
verletzung oder hoher Sachschaden die Folge sein.

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nachriistung diirfen nur von einer
Elektrofachkraft ausgefiihrt werden.

Schalten Sie das Modul spannungsfrei.

Bei Not-Halt-Anwendungen muss ein automatischer Wiederanlauf der Maschi-
ne durch eine Ubergeordnete Steuerung verhindert werden.

Wahrend des Betriebs stehen Teile der elektrischen Schaltgerate unter gefahr-
licher Spannung.

Schutzabdeckungen diirfen wahrend des Betriebs von elektrischen Schaltge-
raten nicht entfernt werden.

Bewahren Sie die Produktdokumentation auf.

Das Gertét ist ein zugehdriges Betriebsmittel. Installieren Sie das Gerét nicht in
explosionsgeféhrdeten Bereichen. Halten Sie fir das Errichten und Betreiben
von zugehdrigen Betriebsmitteln geltenden Sicherheitsvorschriften ein.
Bertiicksichtigen Sie die Sicherheitsvorschriften, die sich aus dem Einsatz im
Zusammenhang mit Motoren im Ex-Bereich ergeben

(ATEX-Richtlinie 2014/34/EU).

Wenn Sie die Betriebsart "automatischer RESET" verwenden, wird der Antrieb
nach Ablauf der Abkiihlzeit - sofern noch ein Ansteuersignal vorliegt - wieder
eingeschaltet. Die Abkuhlzeit betragt 20 Minuten. Bei Anwendungen im Be-
reich des Ex-Schutzes ist ein automatischer Wiederanlauf nicht zulassig.

Das Gerat darf nicht mechanischen oder thermischen Beanspruchungen aus-
gesetzt werden, die die in der Betriebsanleitung beschriebenen Grenzen tber-
schreiten. Zum Schutz gegen mechanische oder elektrische Beschadigung ist
gegebenenfalls der Einbau in ein entsprechendes Gehause mit einer geeigne-
ten Schutzart (mindestens IP54) nach IEC 60529 / EN 60529 vorzunehmen.
Bei Anwesenheit von Stduben muss das Gerét in ein geeignetes Gehause
(mindestens IP64) nach EN 60079-14 eingebaut werden.

Bauen Sie das Gerat geman den in der Einbauanweisung beschriebenen An-
weisungen ein. Ein Zugriff auf die Stromkreise im Inneren des Gerats ist nicht
zugelassen.

Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender repariert werden und muss durch
ein gleichwertiges Gerat ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch den Her-
steller durchfihrbar.

Beachten Sie die Sicherheitsinformationen, Bedingungen und Einsatzgrenzen
in der Produktdokumentation. Halten Sie diese ein.

Das Gerét filhrt beim Einschalten des Antriebs, bzw. im abgeschalteten Zu-
stand eine Diagnose der Funktionen durch. Zusatzlich kann eine Elektrofach-
kraft, bzw. eine Fachkraft, die mit den entsprechenden Normen vertraut ist,
eine Prifung der Sicherheitsfunktion "Motorschutz" durchfiihren. Fir diesen
Test muss der Antrieb angesteuert werden und dabei der Stromfluss in einem
Leiter unterbrochen werden (z. B. durch Entfernen einer Sicherung in der Pha-
se L1 bzw. L3). Der Hybrid-Motorstarter schaltet dann den Antrieb innerhalb ei-
nes Zeitraums von 1,5 s ... 2 s ab. Die LED fiir Rechtslauf erlischt und die
ERR-LED und der Riickmeldeausgang werden gesetzt.

Sichern Sie bei sicherheitsgerichteten Anwendungen das Gerat durch einen
Zugriffsschutz.

Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer Trennung mit SELV / PELV-
Spannung nach EN 60950-1/ EN 60204 (SELV / PELV) ein. In diesen wird ein
Kurzschluss zwischen Primér- und Sekundérseite ausgeschlossen.

Beachten Sie bei sicherheitsgerichteten Anwendungen den minimal zuléssi-
gen Laststrom:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA

ELR H3-.../500AC-2: = 180 mA

ELR H3-../500AC-9: 21,5 A

Anwendungsbereich

2

Bei Stromkreisen in den staubexplosionsgeféhrdeten Bereichen der Zonen 21
bzw. 22 muss sichergestellt sein, dass die an diesen Stromkreis angeschlos-
senen Betriebsmittel der Kategorie 2D bzw. 3D entsprechen bzw. bescheinigt
sind.

Dies ist ein Produkt fir Umgebung A (Industrie). In Umgebung B (Haushalt)
kann dieses Gerat unerwiinschte Funkstérungen verursachen. In diesem Fall
kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene MaBnahmen durchzufiih-
ren.

Kurzbeschreibung

Der 3-phasige Hybrid-Motorstarter mit Stromiiberwachung stellt folgende Funktio-
nen bereit.

oOoNOOGOR,WON-=-W
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Rechtslauf
Motorliberlastschutz
NOT-HALT bis Performance Level PLe

Bedien- und Anzeigeelemente ([1])
Eingang: Steuerspeisespannung
Steuereingang: ON

1 E: Bezugspunkt Steuereingang
Quittierungseingdnge MAN, RES, AUT
Rickmeldung

Potenziometer zur Nennstromparametrierung
LED PWR: Steuerspeisespannung

LED ERR: Meldung/Fehler

LED l,g;.: Stromeinstellung

10 LED ON: Rechtslauf

11 Reset-Taster

12 3-Phasen-Ausgangsspannung

13 3-Phasen-Eingangsspannung

14 Metallschloss zur Befestigung auf der Tragschiene

4 Anschlusshinweise

WARNUNG: Lebensgefahr durch Stromschlag!
Niemals bei anliegender Spannung arbeiten.

4.1 Netzanschluss und Leitungsschutz

¢ Beachten Sie beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes unbedingt die Klemmen-
bezeichnung.

» Betreiben Sie die Steuerspeisespannungs- und Steuerspannungseingénge mit
Stromversorgungsmodulen geméas IEC 61131-2 (max. 5 % Restwelligkeit).

* Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. kapazitive Einkopplung von
Stérimpulsen zu vermeiden, empfehlen wir die Verwendung von abgeschirm-
ten Leitungen.

ACHTUNG: Elektrische Sicherheit

Schraubanschluss:

SchlieBen Sie nur Leiter mit gleichem Leiterquerschnitt an einer Klemm-
stelle an.

Push-in-Anschluss:

SchlieBen Sie nur einen Leiter an einer Klemmstelle an oder verwenden Sie
bei Leitern mit gleichem Leiterquerschnitt Aderendhulsen.

5 Funktion

5.1 Status- und Diagnoseanzeigen

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert das Gerét die Betriebszusténde.

Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten sémtliche LEDs als LED-Test
einmal auf.

5.2 Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-Motorstarter in der Lage, viele in-
terne Fehler und auch externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu erkennen.

Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Gerat im sicheren abgeschalteten
Zustand.

Sie kdnnen interne Fehler nicht quittieren. Diese werden im Geréat gespeichert. Sie
kénnen das Gerét anschlieBend nicht wieder in Betrieb nehmen.

Bei externen Fehlern ist zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustands
eine Fehlerquittierung erforderlich.

Bei einer Meldung bleibt der Leistungspfad durchgeschaltet. Eine Quittierung ist
nicht erforderlich.

Erlauterung: A = LED ausgeschaltet / E = LED leuchtet dauerhaft / B = LED blinkt
ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatisch / Man = Manuell / Nm = Nicht moglich / Ne =
Nicht erforderlich

Status Beschreibung PWR | ERR | l,4j, | ON | Fehler-
Griin [Rot |Gelb | Quittie-
rung
Aus Keine Versorgungsspannung A A A |A |-
vorhanden
Betriebsbereit | Versorgungsspannung E A A A |-
vorhanden
Antrieb E A A |E |-
eingeschaltet
Interner Fehler | Intemer Gerétefehler - E E A |A |Nm
Geréteaustausch ist
erforderlich
Externer Motorschutzfunktion: Der E B A |E |Aut
Fehlerin der Motorstrom ist groBer als die
Ansteuerung | Motornennstromvorgabe:
oder der Abkiihizeit [auft (20 Min)
Peripherie ~ Nach Ablaufvon2Minblinkt  |[E  [B_ |A |B |Man
gWa“U”QSbe' "ON": manueller Reset méglich
arf) Fehler beim Wiederherstellen |E B B |B |[Man
des Systemzustands: Manuelle
Quittierung nach 2 Min mdglich
Symmetrie: Die beiden E B A |A |Man
Motorstréme weichen um mehr
als 33 % voneinander ab.
Blockierung: Der maximal E B A |B |[Man
messbare Motorstrom wird fiir
mehr als 2 s iberschritten.
Meldung (Leis- | Meldung bei anliegendem B B A |E [Ne
tungspfad Steuersignal:
bleibt durchge- | - 2 oder mehr Phasen fehlen
schaltet) - Kein Motor angeschlossen
- Motorstrom auf mindestens zwei
Phasen > 2 s unter dem minimal
einstellbaren Stromwert
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Error acknowledgment
Manual (reset button)
Press the reset button on the front of the device.
When pressing the reset button for more than 2 s (approximately), the device re-
turns to the error state.
Pressing the reset button for more than 6 s changes the device to the "Parameter-
ization" mode.
Manual (remote acknowledgment point)
Connect a button (N/O contact) between the MAN and RES terminals.
An acknowledgement is triggered as soon as a positive edge is detected at the
MAN input. If no negative edge is detected after approx. 2 s, the device adopts an
error state since manipulation or an error in the acknowledgment circuit may have
occurred.
Automatic
Establish an electrical connection between the RES and AUT terminals.
Following triggering of motor protection monitoring and subsequent cooling, the
device performs an automatic acknowledgment.
The RES terminal provides the voltage for the reset.
@ In variants with a rated control supply voltage of 24 V DC, thisis 24 V DC.
@ Only connect conductors to the terminals MAN, RES and AUT which are a
maximum of 30 m long.
Feedback
As soon as the device detects an error or indicates a message, the reply relay is

switched, i.e. the N/O contactis closed or the N/C contactis opened. This behavior
matches that of a motor protection switch or motor protection relay.

The feedback is for signaling purposes only and is not part of the safety

@ chain. It is therefore not included in the safety considerations.

5.3 Parameterization - Nominal current setting

* Press the reset button for more than 6 s to change to the "Parameterization”
mode. The green PWR LED flashes once.

In the Parameterization mode, the LEDs are switched off every 2 s for 0.3 s to dis-

tinguish this mode from other operating modes.

* Setthe nominal drive current with the 240° potentiometer. The nominal current
is specified in 16 stages. The four LEDs show the set current. ([2])

» Store the value by pressing the reset button again (non-volatile area of the data
storage).

* Press the reset button for more than 2 s (and less than 6 s) to display the set

currentfor 3 s. This function is only possible if 1) the device is not activated, and
2) there is no error at the device.

6 Application notes

NOTE: device damage

Switching off the control voltage supply with a controlled motor always re-
@ sults in wear in the hybrid motor starter.
This type of switching off should only be used if no more than 10,000 shut-
downs can be expected over the entire lifetime of the system.

6.1 Symmetry detection

The motor currents are measured at phases L1 and L3 and monitored for symme-
try.

If the motor currents deviate by > 33%, the device shuts the motor down within

2 minutes.

If the motor currents deviate by > 67% (e.g. phase failure), the device shuts the
motor down within 2 seconds.

Technical data Technische Daten

Device supply

6.2 Motor with brake
If a motor with brake (connection in the motor terminal board) is connected, the
400 V AC brake must be linked to the 2/T1 and 6/T3 terminals. A 230 V AC brake
must be connected to the 4/T2 terminals and the star point of the motor.
NOTE
Increase motor current monitoring to the nominal brake current. This should
be set accordingly on the hybrid motor starter.
6.3 Auxiliary relay connection
Auxiliary relay (e. g. PLC RSC 230UC/21, Item No.: 2966207) for activating exter-
nal brakes or acknowledgements, e. g. to the PLC, must be connected to the 4T2
and N connections of the system.

7 Derating curve ([2] - [5])

Additional information regarding derating, tripping characteristcs and safety pa-
rameters can be found in the data sheet for the respective item at
phoenixcontact.net/products.

Load current [A]
ta = Ambient temperature [°C]
In = Starting current [A]
(1] = Aligned with 20 mm spacing
(2] = Aligned without spacing
8 Suitable fuses
25AgG/10kA/500V Coordination type 1
16 A B-circuit breaker / 1.5 kA / 400 V Coordination type 1
30A CC/30kA/500V Coordination type 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V / <45°C
FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45°C
PKZMO0-6,3/30 kA / 420 V/ <45°C
PKZMO0-4 /100 kA / 420 V/ <45°C

16 AFA (6.3x32mm)/1.5 kA/500V
16 AFF/gR (10 x38 mm)/ 10 kA/500 V

9 UL notes

WARNING: Risk of electric shock and fire

The opening of the branch-circuit protective device may be an indication
that a fault current has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electric shock, current-carrying parts and the
other components of the controller should be examined and replaced if
damaged.

Failure to follow instructions can result in death, serious injury, or equipment
damage.

NOTE

Use copper cables approved for at least 75 °C.

The device is designed for use with a "low voltage, limited energy, isolated
power supply".

Coordination type 1
Coordination type 1
Coordination type 1
Coordination type 1
Coordination type 2
Coordination type 2

@

SCCR ( single and group installation)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms symmetrical am-
peres, 500 Volts maximum when protected by a 20 A class RK5 fuse (coordination type 1).

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA rms symmetrical
amperes, 500 Volts maximum when protected by a 30 A class J or class CC fuse
(coordination type 1).

FLA

[0.6 A (500 VAC) /2.4 A (500 V AC) /6.5 A (500 V AC)

Gerateversorgung

Fehlerquittierung

Manuell (Reset-Taster)

Betétigen Sie den Reset-Taster an der Geréate-Frontseite.

Betétigen Sie den Reset-Taster langer als ca. 2 s, nimmt das Geréat wieder den
Fehlerzustand an.

Betatigen Sie den Reset-Taster langer als 6 s, wechselt das Gerat in den Betriebs-
modus "Parametrierung".

Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle)

SchlieBen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen den Klemmen MAN und RES an.
Eine Quittierung wird ausgeldst, sobald am Eingang MAN eine positive Flanke er-
kannt wird. Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s keine negative Flanke erkannt,
nimmt das Gerat wieder den Fehlerzustand ein, da eine Manipulation bzw. ein De-
fekt im Quittierungskreis nicht ausgeschlossen werden kann.

Automatisch

Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den Klemmen RES und AUT
her.

Das Gerat fihrt nach dem Ansprechen der Motorschutz-Uberwachung und an-
schlieBender Abkihlung eine automatische Quittierung durch.

Die Klemme RES stellt die Spannung fiir den Reset zur Verfliigung.
Bei der Bemessungssteuerspeisespannung von 24 V DC ist dieses
24V DC.

ACHTUNG: Geratebeschadigung
SchlieBen Sie nur Leitungen an den Klemmen MAN, RES, AUT an, die ma-
ximal 30 m lang sind.

Riickmeldung

Sobald das Gerét einen Fehler erkennt oder eine Meldung signalisiert, wird das
Ruckmelderelais angesteuert, d. h. der SchlieBerkontakt wird geschlossen bzw.
der Offner gedffnet. Dieses Verhalten entspricht dem eines Motorschutzschalters
bzw. eines Motorschutzrelais.

Die Riickmeldung dient nur zur Signalisierung und ist nicht Teil der Sicher-
heitskette. Daher wird sie in die sicherheitstechnische Betrachtung nicht mit
einbezogen.

5.3 Parametrierung - Nennstromeinstellung

* Betatigen Sie den Reset-Taster langer als 6 s, um in den Betriebsmodus "Pa-
rametrierung” zu gelangen. Die griine PWR-LED blinkt einmal auf.

Zur Unterscheidung von anderen Betriebszustdnden werden in der Betriebsart Pa-

rametrierung die LEDs im Abstand von 2 s fiir 0,3 s ausgeschaltet.

* Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das 240°-Potenziometer ein.
Die Nennstromvorgabe erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den einge-
stellten Nennstrom an. ([3])

* Speichern Sie den Wert durch erneutes Betatigen des Reset-Tasters (nicht-
flichtiger Bereich des Datenspeichers).

* Betatigen Sie den Reset-Taster langer als 2 s (und weniger als 6 s), so wird fr
3 s der eingestellte Strom angezeigt. Diese Funktion ist nur méglich, wenn
1) das Gerat nicht angesteuert ist und 2) kein Fehler am Gerét anliegt.

6 Applikationshinweise

[i]

Ein Abschalten der Steuerspeisespannung bei angesteuertem Motor ist
immer mit VerschleiB3 im Hybrid-Motorstarter verbunden.

Diese Art der Abschaltung sollten Sie daher nur anwenden, wenn tber die
gesamte Systemlebensdauer mit nicht mehr als 10.000 Abschaltungen ge-
rechnet werden muss.

6.1 Symmetrieerkennung

Die Motorstréme werden an den Phasen L1 und L3 gemessen und auf Symmetrie
Uberwacht.

Bei einer Abweichung der Motorstrdme von > 33 % schaltet das Gerét den Motor
innerhalb von 2 Minuten ab.

Bei einer Abweichung der Motorstréme von > 67 % (z. B. Phasenausfall) schaltet
das Gerat den Motor innerhalb von 2 Sekunden ab.

6.2 Motor mit Bremse
Wenn Sie einen Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemmbrett) anschlieBen,
missen Sie die 400 V AC-Bremse an die Anschliisse 2/T1 und 6/T3 anbinden.
Eine 230 V AC-Bremse schlieBen Sie an den Anschluss 4/T2 und den Sternpunkt
des Motors an.
ACHTUNG
Erhéhen Sie die Motorstromiiberwachung um den Nennstrom der Bremse.
Stellen Sie diesen entsprechend am Hybrid-Motorstarter ein.
6.3 Anschluss von Hilfsrelais
Hilfsrelais (z. B. PLC RSC 230UC/21, Art.-Nr.: 2966207) zum Ansteuern von ex-
ternen Bremsen oder Riickmeldungen z. B. an die SPS schlieBen Sie an die An-
schliisse 4T2 und N der Anlage an.

7 Derating-Kurve ([2] - [5])

Weitere Informationen zum Thema Derating, zur Auslésekennlinie und zu sicher-
heitstechnischen KenngrdBen finden Sie im Datenblatt des jeweiligen Artikels
unter phoenixcontact.net/products.

I = Laststrom [A]

ta = Umgebungstemperatur [°C]

Ia = Anlaufstrom [A]

o = Angereiht mit Abstand von 20 mm
2] = Angereiht ohne Abstand

8 Geeignete Sicherungen

25AgG/10kA/500V Zuordnungsart 1
16 A B-Automat/1,5kA /400 V Zuordnungsart 1
30ACC/30kA/500V Zuordnungsart 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V /<45 °C Zuordnungsart 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V /<45 °C Zuordnungsart 1

PKZMO0-6,3/30kA /420 V /<45 °C Zuordnungsart 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V / <45 °C Zuordnungsart 1

16 AFA (6,3x 32 mm)/1,5kA /500 V Zuordnungsart 2

16 AFF/gR (10x 38 mm) /10 kA /500 V

9 UL-Hinweise

WARNUNG: Gefahr durch elektrischen Schlag und Brandgefahr
A Das Offnen der Schutzeinrichtung der Abzwesigleitung kann ein Hinweis da-
rauf sein, dass ein Fehlerstrom unterbrochen wurde.
Um die Gefahr eines Brandes oder eines elektrischen Schlages zu reduzie-
ren, missen stromfiihrende Teile und andere Komponenten des Control-
lers Uberprift und ausgetauscht werden, falls sie beschadigt sind.
Wenn Sie die Anweisungen nicht beachten, kénnen Tod, schwerwiegende
Verletzungen oder Sachbeschadigungen die Folge sein.

ACHTUNG

Verwenden Sie fiir mindestens 75 °C zugelassene Kupferleitungen.

Das Gerét st fur den Einsatz mit einer "low voltage, limited energy, isolated
power supply" ausgelegt.

Zuordnungsart 2

O

SCCR ( Einzel- und Gruppeninstallation)

Geeignet fiir die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 5 kA eff. symmetrischen
Strom und < 500 V, mit 20 A Sicherungen der Klasse RK5 (Zuordnungsart 1).

Geeignet fir die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 100 kA eff. symmetri-
schen Strom und < 500 V, mit 30 A Sicherungen der Klasse J oder Klasse CC
(Zuordnungsart 1).

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
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FLA [0.6A(500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

Rated control circuit supply voltage Ug Bemessungssteuerstromkreisspeisespannung Ug 24V DC

Control supply voltage range Steuerspeisespannungsbereich 19,2V DC...30V DC
Rated control supply current Ig Bemessungssteuerspeisestrom Ig 40 mA

Control input Steuereingang

Rated actuating voltage Ug Bemessungsbetatigungsspannung Ug 24VDC

Rated actuating current I Inputtype 1~ Bemessungsbetatigungsstrom I Eingangstyp1  5mA

Switching level For EMERGENCY STOP  Schaltpegel fir NOT-HALT <5V DC

Typical turn-off time Ausschaltzeit typisch <30ms

AC output AC-Ausgang

Rated operating voltage U, Bemessungsbetriebsspannung U 500V AC (50/60 Hz )

Load current range

see to derating  Laststrombereich

siehe Derating

75mA...600mA/180mA..24A/15A..9A

Trigger characteristic in acc. with IEC 60947-4-2

Auslésekennlinie nach IEC 60947-4-2

Class 10A/ Class 10A / Class 10A

Cooling time

for auto reset  Abkuhlzeit

fir Auto-Reset 20 min./ 20 min./ 20 min.

Rated operating current I,

AC-51
AC-53a

Bemessungsbetriebsstrom I,

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Acknowledge output

Confirmation: floating change-over contact, signal contact

Riickmeldeausgang

Riickmeldung: Potenzialfreier Wechsler-Kontakt, Signalkontakt

Switching capacity according to IEC 60947-5-1

Schaltvermégen nach IEC 60947-5-1

3A 230V, AC15)
2A (24 V,DC13)

General data

Allgemeine Daten

Mounting position

vertical (horizontal DIN rail, motor output below)

Einbaulage

senkrecht (Tragschiene waagerecht, Motorabgang unten)

Mounting

alignable, for spacing see derating

Montage

anreihbar, Abstand siehe Derating

Push-in connection/Screw connection

Rigid/flexible/AWG  Push-in-Anschluss/Schraubanschluss

starr / flexibel / AWG 0,2 mm

...2,5mm?*/0,2 mm

25mm?/24 .14

Stripping length

Push-in connection/Screw connection

Abisolierlange

Push-in-Anschluss/Schraubanschluss 10 mm/8 mm

Tightening torque

Screw connection  Anzugsdrehmoment

Schraubanschluss

0,5Nm ...0,6 Nm /5 Ibgin. ... 7 Ibgin.

Ambient temperature range Operation observe derating ~ Umgebungstemperaturbereich Betrieb Derating beachten  -25°C ...70°C
Storage/transport Lagerung/Transport  -40°C...80 °C

Dimensions W/H/D Abmessungen B/H/T 22,5 mm/107,5mm/114 mm

Rated insulation voltage Bemessungsisolationsspannung 500V

Rated surge voltage BemessungsstoBspannung 6 kV

Insulation characteristics between the control input and control supply voltage, and auxiliary circuit to the main circuit Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs-, Steuerspeisespannung und Hilfsstromkreis zu Hauptstromkreis

Safe isolation (IEC 60947-1) at operating voltage <300V AC Sichere Trennung (IEC 60947-1) bei Betriebsspannung <300V AC

Basic insulation (IEC 60947-1) at operating voltage 300 V AC ... 500 V AC Basisisolierung (IEC 60947-1) bei Betriebsspannung 300 V AC ... 500 V AC

Isolation characteristics between the control input and control supply voltage to auxiliary circuit Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs- und Steuerspeisespannung zu Hilfsstromkreis

Safe isolation (IEC 60947-1) in the auxiliary circuit <300 V AC Sichere Trennung (IEC 60947-1) bei Hilfsstromkreis < 300 V AC

Degree of pollution Verschmutzungsgrad 2

Overvoltage category Uberspannungskategorie Il

Conformance/Approvals Konformitéat / Zulassungen

UKCA UKCA-compliant ~ UKCA UKCA-konform

ATEX PTB 07 ATEX 3145  ATEX PTBO7 ATEX3145 &) (2) G [Ex e] [Ex d] [Ex px] ; & (2) D [Ex 1] [Ex p]

UL approval NLDX.E228652  UL-Zulassung NLDX.E228652

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Safe shutdown  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Sicheres Abschalten <3

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Motor protection  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Motorschutz 2

Performance Level (ISO 13849) Safe shutdown  Performance Level (ISO 13849) Sicheres Abschalten <e

Category (ISO 13849) Safe shutdown  Kategorie (ISO 13849) Sicheres Abschalten <3
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Relé statici trifase

[4]

1 Norme di sicurezza / Note di installazione

* Durante qualsiasi intervento sul dispositivo rispettare le prescrizioni di sicurez-
za e antinfortunistiche nazionali.

¢ Incaso contrario si pud andare incontro a morte, gravi lesioni al corpo o danni
alle cose!

* Lamessa in servizio, il montaggio, modifiche ed espansioni devono essere ef-
fettuate soltanto da specialisti dell'elettronica!

¢ Scollegare il modulo dall'alimentazione elettrica.

* Incasodiarresti di emergenza e necessario impedire il riavvio automatico della
macchina mediante un controllore di livello superiore!

¢ Durante il funzionamento parti degli interruttori elettrici si trovano sotto tensione
pericolosal

* Durante il funzionamento delle apparecchiature elettriche le coperture di prote-
zione non devono essere rimosse!

* Conservare la documentazione del prodotto.

* |ldispositivo & un componente elettrico accessorio. Non installare il dispositivo
in ambienti a rischio di esplosione. Rispettare le prescrizioni e le norme di sicu-
rezza valide per l'installazione e I'uso di apparati associati.

* Rispettare le norme di sicurezza necessarie per l'impiego con motori nell'area
Ex (direttiva ATEX 2014/34/UE).

¢ Impiegando il modo operativo "RESET automatico", I'azionamento viene rein-
serito una volta terminata la fase di raffreddamento, a condizione che sia pre-
senta ancora un segnale di comando. La fase di raffreddamento dura 20 minuti.
In caso di impiego in area con protezione Ex non € consentito il riavvio automa-
tico.

* Non sottoporre il dispositivo a sollecitazioni meccaniche o termiche che supe-
rino le soglie indicate nelle istruzioni per I'uso. Al fine di proteggerlo da danneg-
giamenti meccanici o elettrici, installare eventualmente il dispositivo in una
custodia adatta con un grado di protezione adeguato (almeno IP54) secondo
IEC 60529/EN 60529. In presenza di polveri, incorporare il dispositivo in una
custodia adatta (almeno IP64) secondo la norma EN 60079-14.

* Installare il dispositivo come descritto nelle istruzioni per il montaggio. Non &
consentito accedere ai circuiti interni del dispositivo.

* Il dispositivo non puo essere riparato dall'utente e deve essere sostituito con un
apparecchio equivalente. Solo il produttore € autorizzato ad eseguire riparazio-
ni.

* Osservare le informazioni di sicurezza, le condizioni e i limiti d'uso nella docu-
mentazione del prodotto e rispettarla.

* All'accensione dell'azionamento o una volta spento, il dispositivo effettua una
diagnosi delle funzioni. E inoltre possibile incaricare un elettricista abilitato o un
tecnico che conosca adeguatamente le rispettive norme di eseguire una verifi-
ca dellafunzione di sicurezza "Protezione motore". Per questa verifica & neces-
sario avviare l'azionamento e interrompere il flusso della corrente in un
conduttore (ad esempio rimuovendo un fusibile della fase L1 o L3). Il motorstar-
ter ibrido disinserisce I'azionamento entro 1,5 s ... 2 s. Il LED relativo alla rota-
zione in senso orario si spegne e si accendono il LED Error e l'uscita di
segnalazione.

* Perapplicazioni di sicurezza, rendere sicuro il dispositivo proteggendo l'acces-
so.

* Utilizzare esclusivamente alimentatori con separazione sicura con tensione
SELV/PELV a norma EN 60950-1 / EN 60204 (SELV / PELV). In questi ali-
mentatori € esclusa la possibilita di cortocircuito tra lato primario e secondario.

* In caso di applicazioni orientate alla sicurezza rispettare la corrente di carico
minima ammessa:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H3-.../500AC-2: = 180 mA
ELR H3-.../500AC-9:2 1,5 A

Campo di applicazione

* Pericircuiti nelle aree a rischio di esplosione di polvere delle zone 21 0 22: ac-
certarsi che gli elementi collegati a questo circuito soddisfino la categoria 2D o
3D o presentino relativa attestazione.

* |l prodotto & destinato all'uso nell'ambiente A (industriale). Nell'ambiente B (do-
mestico), il prodotto pud causare radiodisturbi indesiderati. In questo caso pud
accadere che l'utente abbia I'obbligo di adottare misure adeguate.

Ulteriori informazioni sono disponibili nella documentazione dei singoli arti-
coli alla pagina phoenixcontact.net/products.

2 Breve descrizione

Il relé statico trifase con monitoraggio della corrente presenta le seguenti funzioni:
— Senso di rotazione destrorso

— Protezione da sovraccarico del motore

Arresto di emergenza fino al Performance Level PLe

Elementi di comando e visualizzazione ([1])
Ingresso: tensione di alimentazione di comando
Ingresso di controllo: ON

1 E: punto di riferimento per ingresso di controllo
Ingressi di conferma MAN, RES, AUT

Messaggio di risposta

Potenziometro per la parametrizzazione della corrente nominale
LED PWR: tensione di alimentazione di comando

LED ERR: messaggio/errore

LED l,g;.: regolazione della corrente

10 LED ON: rotazione destrorsa

11 Tasto direset

12 Tensione di uscita trifase

13 Tensione di ingresso trifase

14 Piedino metallico per il fissaggio su guida di montaggio

©CWoONOOOAWN-=W

4 Indicazioni sui collegamenti

AVVERTENZA: pericolo di morte a causa di scosse elettriche!
Non lavorare mai in presenza di tensione.

4.1 Connessione alla rete e protezione della linea

¢ Peril collegamento della rete trifase rispettare assolutamente la denominazio-
ne dei morsetti.

* Gliingressi della tensione di alimentazione di comando e della tensione di co-
mando devono essere azionati con moduli di alimentazione come previsto dal-
lalEC 61131-2 (max. 5 % ripple residui)!

* Per evitare 'accoppiamento induttivo o capacitivo di impulsi perturbatori in li-
nee di comando di notevole lunghezza, si raccomanda 'utilizzo di linee scher-
mate.

IMPORTANTE: Sicurezza elettrica

Connessione a vite:

Collegare allo stesso punto di connessione solamente conduttori con la
stessa sezione.

Connessione Push-in:

Collegare allo stesso punto di connessione solamente un conduttore op-
pure utilizzare capocorda montati per conduttori con la stessa sezione.

5 Funzione

5.1 Segnalazioni di stato e di diagnostica

E possibile vedere gli stati operativi sui quattro LED presenti sul dispositivo.
Una volta applicata la tensione di alimentazione di comando si accendono tutti i
LED per un test dei LED.

5.2 Funzione di diagnostica

Grazie alle numerosi funzioni di diagnostica il relé statico trifase & in grado di rico-
noscere molti errori interni ed esterni (errori periferici).

Una volta riconosciuto I'errore, il dispositivo passa allo stato di disinserimento si-
curo.

Non é possibile confermare gli errori interni. Questi errori vengono salvati nel di-
spositivo. Il dispositivo non pud essere subito rimesso in funzione.

In caso di errori esterni & necessario confermare l'errore per rimuovere lo stato di
disinserimento sicuro.

In caso di messaggio il percorso di potenza rimane collegato, pertanto non é ne-
cessaria una conferma.

Spiegazione: A = LED spento / E = LED acceso con luce costante / B = LED lam-
peggia con frequenza di ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatico / Man = manuale / Nm
=impossibile / Ne = non necessario

Stato PWR

Verde

ERR
Rosso

Descrizione Confer-
ma degli

errori

'adj. ON
Giallo

Off Tensione di alimentazione A A A
assente

A -

Pronto peril Tensione di alimentazione E A A A |-

funzionamento | presente

Azionamento E A A
acceso

Errore intermo

m
m
>
>

Errore intemo dispositivo - E Nm
necessario sostituire il

dispositivo

Errore estemo
nel comando o
nella periferica
(necessita di
manutenzione)

Funzione protezione moto- | E B A E |Aut
re:la corrente del motore &
superiore al valore di corrente
del motore predefinito:
raffreddamento in corso

(20 min)

Una voltatrascorsii2 minuti | E B A B
lampeggia "ON": & possibile
eseguire un reset manuale

m
@
w
@

Errore durante il ripristino
dello stato del sistema:
tacitazione manuale possibile
dopo 2 minuti

Simmetria: entrambe le E B A A
comenti del motore differisco-
no l'una dall'altra di oltre il
33%.

Man

Blocco: la corrente max. E B A B |Man
misurabile viene superata per

piti di 2.

Messaggio (il
percorso di
potenza rimane
collegato)

Messaggio in caso di B B A E |Ne
segnale di comando
presente:

- due o piti fasi assenti

- nessun motore é collegato

- corrente del motore su alme-
no due fasi inferiore per pit
di2 s al valore di corrente mi-
nimo impostabile

Démarreur moteur hybride

Pour de plus amples informations, consulter la documentation correspon-
dante disponible a I'adresse phoenixcontact.net/products.

1 Consignes de sécurité / Instructions d'installation

* Respecter la Iégislation nationale en vigueur en matiére de sécurité et de pré-
vention des accidents pour toute intervention sur I'appareil.

¢ Lenon-respect de ces consignes peut entrainer la mort, des blessures graves
ou d'importants dommages matériels.

* Lamise enservice, le montage, les modifications et les extensions ne doivent
étre confiés qu'a des électriciens qualifiés!

¢ Mettre le module hors tension.

* Pour les applications d'arrét d'urgence, une commande en amont doit empé-
cher le redémarrage automatique de la machine.

* Pendant le fonctionnement, certaines piéces des appareillages électriques
sont soumis a une tension dangereuse.

* Ne jamais déposer les capots de protection des appareillages électriques
lorsque ceux-ci sont en service.

* Conserver la documentation relative au produit.

* L'appareil est un équipement électrique associé. Ne jamais installer I'appareil
dans un environnement explosible. Lors de la mise en place et de I'exploitation
d'équipements électriques associés, respecter les normes de sécurité en vi-
gueur.

¢ Tenir compte de la réglementation de sécurité relative a I'utilisation des mo-
teurs en zone Ex (directive ATEX 2014/34/UE).

¢ Lorsque le mode de fonctionnement « Remise a zéro automatique » est utilisé,
I'entrainement est reconnecté, aprés expiration du délai de refroidissement, si
un signal de commande a perduré jusque la. Le temps de refroidissement est
de 20 minutes. En cas d'utilisation en zone de protection antidéflagration, un
redémarrage automatique n'est pas autorisé.

* Ne jamais soumettre 'appareil a des sollicitations mécaniques ou thermiques
dépassant les valeurs limites mentionnées dans le mode d'emploi. Prévoir, si
nécessaire, le montage dans un boitier disposant d'un indice de protection
adéquat (au moins IP54) selon CEl 60529/EN 60529 pour protéger I'appareil
contre les dommages mécaniques ou électriques. Dans un environnement
poussiéreux, I'appareil doit étre monté dans un boitier approprié (minimum
IP64) selon EN 60079-14.

¢ Le montage de I'appareil doit étre réalisé conformément aux instructions conte-
nues dans le manuel d'utilisation. Toute intervention sur les circuits électriques
internes de |'appareil est interdite.

* Le matériel électrique ne doit pas étre réparé par 'utilisateur, il doit le cas
échéant étre remplacé par un appareil du méme type. Seul le constructeur est
autorisé a effectuer des réparations.

* Observez les informations relatives a la sécurité, les conditions et limites d'uti-
lisation comprises dans la documentation du produit. Respectez-les.

* L'appareil effectue un diagnostic des fonctions lors de la mise en service du
moteur ou lorsqu'il est hors circuit. De plus, un électricien qualifié ou un électri-
cienfamiliarisé avec les normes correspondantes peut procéder au contréle de
la fonction de sécurité « Protection du moteur ». Pour effectuer ce test, faites
tourner le moteur tout en interrompant la circulation du courant dans l'un des
conducteurs (par ex. en retirant un fusible de laphase L1 ou L3). Le démarreur
moteur hybride arréte alors le moteur dans un laps de temps compris entre
1,5s... 2 secondes. La LED de rotation a droite s'éteint, la LED ERR et la sortie
de retour d'information sont activées.

* Sécuriser I'appareil par une protection contre I'accés pour les applications de
sécurité.

* N'utiliser que des alimentations a isolation sire et tension SELV / PELV selon
EN 60950-1/ EN 60204 (SELV / PELV). Celles-ci excluent les courts-circuits
entre les cotés primaire et secondaire.

* Pour les applications de sécurité, respecter le courant de charge minimum au-
torisé :

ELR H3-.../500 AC-06 : = 75 mA
ELR H3-.../500 AC-2 : = 180 mA
ELR H3-.../500 AC-9:=21,5A

Domaine d'application

* Pour les circuits électriques installés dans des environnements explosibles de
zone 21 ou 22, s'assurer que les équipements électriques branchés sur ce cir-
cuit sont conformes voire homologués en conséquence, par ex. catégorie 2D
ou 3D.

¢ Le démarreur est un appareil destiné aux environnements A (industrie).

Dans un environnement B (domestique), cet appareil peut provoquer des per-
turbations indésirables ; l'utilisateur peut alors étre obligé de prendre les me-
sures qui s'imposent.

2 Bréve description

Le démarreur moteur hybride triphasé avec surveillance d'intensité met les fonc-
tions suivantes a disposition.

- Rotation a droite

— Protection contre les surcharges du moteur

ARRET D'URGENCE jusqu'au Performance Level PLe

Eléments de commande et voyants ([2])
Entrée : tension d'alimentation de commande
Entrée de commande : ON

1 E: point de référence entrée de commande
Entrées d'acquittement MAN, RES, AUT

Signal de retour

Potentiométre de paramétrage d'intensité nominale
LED PWR : tension d'alimentation de commande
LED ERR : message/erreur

9 LED l,g; : réglage de l'intensité

10 LED allumée : rotation a droite

11 Bouton de reset

12 Tension de sortie 3 phases

13 Tension d'entrée 3 phases

14 Pied métallique pour fixation sur le profilé
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4 Conseils relatifs au raccordement

AVERTISSEMENT : Danger de mort par choc électrique !
Ne jamais travailler sur un module sous tension.

4.1 Raccordement secteur et protection de ligne

¢ Lors duraccordement au réseau triphasé, tenir impérativement compte du re-
pérage des bornes.

* Les entrées tension de service et tension de commande doivent étre alimen-
tées par des modules d'alimentation en courant conformes a CEl 61131-2 (on-
dulation résiduelle 5 % max.).

* Afin d'éviter le couplage inductif ou capacitif des perturbations dans le cas de
lignes de commande particulierementlongues, il estrecommandé d'utiliser des
cables blindés.

IMPORTANT : Sécurité électrique
Raccordement vissé :

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

PHCENI
CONTACT

phoenixcontact.com MNR 9060941
FR Instructions d'installation pour I'électricien qualifié
IT Istruzioni di montaggio per I'elettricista abilitato

ELR H3-IES-PT- 24DC/500AC-0,6
ELR H3-IES-PT- 24DC/500AC-2
ELR H3-IES-PT- 24DC/500AC-9
ELR H3-IES-SC- 24DC/500AC-0,6
ELR H3-IES-SC- 24DC/500AC-2
ELR H3-IES-SC- 24DC/500AC-9

2022-09-28

2903914
2903916
2903918
2900566
2900567
2900569

Raccorder uniquement des conducteurs ayant la méme section a un point
de raccordement.
Raccordement Push-in :
Raccorder uniquement des conducteurs ayant la méme section a un point
de raccordement ou un conducteur unique par point de connexion.
5 Fonction
5.1 Voyants de diagnostic et d'état
L'appareil visualise les états de fonctionnement a l'aide de quatre LED.
Lorsque la tension d'alimentation de commande assignée est établie, toutes les
LED s'allument une fois en guise de test de LED.
5.2 Fonction de diagnostic
Gréace a diverses fonctions de diagnostic, le démarreur moteur hybride n'est pas
uniquement en mesure de détecter un grand nombre d'erreurs internes, mais éga-
lement des erreurs externes (erreur dans la périphérie).
L'appareil se trouve dans un état de déconnexion sécurisé lorsqu'une erreur est
détectée.
Il est impossible a I'opérateur d'acquitter des erreurs internes. Elles sont enregis-
trées dans I'appareil. Il devient alors impossible de remettre I'appareil en service.
En présence d'erreurs externes, I'acquittement de I'erreur est nécessaire pour
pouvoir quitter I'état de déconnexion sécurisé.
Le chemin de puissance reste enclenché lorsqu'un message est généré, un ac-
quittement n'est pas indispensable.
Explication : A= LED éteinte / E = LED allumée en permanence / B = LED clignote
aenv. 2 Hz (50:50) / Aut = automatique / Man = manuel / Nm = impossible / Ne =
non indispensable
Etat Description PWR |ERR | log; | ON | Acquitte- [2]
Vert |Rouge|Jaune | Mentdes
erreurs
Désactivé Absence de tension A A A A |- o 1/L1
d'alimentation 3/L2
Opérationnel | Tension d'alimentation E A A |A |- ©
existante O 5/L3
Entrainement E A A |E |- O 2/T1
sous tension Lo a2
Erreurinterne | Erreurinterne a lappareil - E E A |A |Nm
Remplacement del'appareil R FO6/T3
nécessaire E
Erreur extene | Fonction de protectiondu |E B A E |Aut H
dans moteur : le courant de moteur 1
commandeou | estsupérieur ala valeur 1
périphérie nominale indiquée : r E Reset
(entretien efroidissement en cours !
nécessaire) (20 min) !
Aprés 2 minutes, « ON » E B A B |Man
clignote : remise a zérom
anuelle possible
Erreur lors de la E B B |B |Man
réinitialisation de I'état du
systéme: confiration
manuelle possible aprés
2 minutes
Symétrie: les deux intensités | E B A |A |Man
moteur divergent de plus de
33%.
Blocage : l'intensité moteur E B A B |Man
max. mesurable est dépassée
pendant plus de 2.
Message Message en présencedu  |B B A |E |Ne
(chemin de signal de commande :
puissance - 2 phases ou plus manquent
reste - aucun moteur raccordé
enclenché) - au moins deux phases du
courant moteur > 2 s infé-
rieures a la valeur diintensité
minimum réglable
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ITALIANO ITALIANO FRANCAIS FRANCAIS

Conferma degli errori 6.2 Motore con freno Acquittement des erreurs 6.2 Moteur freiné Code Nominal current [mA]
Manuale (tasto reset) Per il collegamento di un motore con freno (alla morsettiera del motore), collegare  Manuel (bouton Reset) Siun moteur freiné est raccordé (raccordement au bloc de serrage moteur), il PWR L |ON| ELR H3-..-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
Premere il tasto reset sulla parte anteriore del dispositivo. il freno 400 V AC ai punti di connessione 2/T1 e 6/T3. Collegare il freno da Actionner le bouton Reset situé sur I'avant de l'appareil. convient de relierle frein 400 V AC aux connexions 2/T1 et6/T3. Unfrein230 V AC 2dl e Tee” il
Se il tasto di reset viene mantenuto premuto per piu di 2 secondi, il dispositivo 230 V AC al punto di connessione 4/T2 e il centro della stella del motore. Si le bouton RAZ est actionné pendant plus de 2 s env., I'appareil revient a I'état  doit étre raccordé a la connexion 4/T2 et au point étoile du moteur. g g 0 (1) 17150 ;gg ;ggg
passa nuovamente in stato di errore. IMPORTANTE d'erreur. IMPORTANT 0
Premendo il tasto reset per pili di 6 s, il dispositivo passa alla modalita operativa Aggiungere al monitoraggio della corrente del motore il valore dellacorrente  Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s pour accéder au mode de fonction- La surveillance de l'intensité du moteur doit étre augmentée de la valeur du 0 101110 145 410 2500
niaramftr(lzza?ogg - g ‘ dist ) nominale del freno. Regolare di conseguenza il relé statico trifase. nMememl‘(‘ Partagetrage - ded! " 4 dist ) frein (courant nominal du frein). Les régler en conséquence sur le démar- 0 0 |1 (1) ;?g 5?8 2088
anuale (punto di comando per conferma a distanza . N I anuel (poste de commande d'acquittement a distance; reur hybride moteur. 0 1] o0 7 5
Collegare un tasto (contatto in chiusura) tra i morsetti MAN e RES. ?:3” Conqe5ﬁ|one_fe! relzausglfélgsc 230UC/21. codice 2966207 i Raccorder un bouton (NO) entre les bornes MAN et RES. 6.3 R yd td ai iliai 0 1 0 |1 250 870 4000
Una conferma viene attivata non appena viene rilevato un fronte positivo sull'in- ollegare Il rele ausiliario (ades. i » cogice 2= ) periico- acquittement est déclenché dés qu'un front positif est détecté au niveau de g accordement de refais auxiliaires e 0 1 110 285 1020 4500
gresso MAN. Se entro ca. 2 s non viene rilevato alcun fronte negativo, il dispositivo z‘lnanclilo di fremteit%m oNn;esllﬁaggl d't”SPOSta - ad esempio diretti al PL.C - ai punti I'entrée MAN. Si apres échéance d'une période d'environ 2 s, aucun front négatif Z‘E?Fder "?l rflals :u>f(|l|§|re (star ex. PL%‘RSC 2,3030/,21 X rﬁference : 2966%23 0 1 11 320 1170 5000
assume di nuovo lo stato di errore, poiché non & possibile escludere una manipo- | collegamento € N deflimpianto. n'est détecté, |'appareil revient a I'état de défaut étant donné qu'une manipulation estine augl 0 agte 4e_r2rel??\‘ed ell"lnets (I)Iut' accuses de reception, par ex. sur ’ 0 o 1o 355 1330 5500
lazione o un guasto del circuito di conferma. 7 Curva derating ([ - [5]) ou un défaut dans le circuit d'acquittement ne peuvent pas étre exclus. auxraccordements e e linstafiation. 1
Automatica Per ulteriori informazioni su derating, caratteristiche di intervento e dati tecnicidi ~ Automatique 7 Courbe de derating ([4] - [5]) Tpogot 390 1480 6000
Realizzare una connessione elettrica trai morsetti RES e AUT. ) ! sicurezza, consultare la scheda tecnica dellarticolo interessato su Etablir une connexion électrique entre les bomes RES et AUT. ) Pour plus d'informations au sujet du déclassement, de la courbe de déclassement 1101110 425 1650 6500
Il dispositivo esegue la conferma automatica una volta attivato il monitoraggio phoenixcontact.net/products. L'appareil effectue un acquittement automatique aprés l'amorgage de lasurveil- ot des caractéristiques techniques de sécurité, consulter la fiche technique de l'ar- 110111 460 1790 7000
della protezione motore e quindi il raffreddamento. | G to di carico (A lance de la protection du moteur et le refroidissement qui suit. ticle concerné & 'adresse phoenixcontact.net/products. 1 1]0 10 495 1940 7500
Il morsetto RES mette a disposizione la tensione necessaria per il reset. tL : Torren et : carlcg[ ]t g La borne RES met a disposition la tension nécessaire pour la remise a zéro. | = Courant charge [A] 1 1 0 |1 530 2090 8000
Con una tensione di alimentazione di dimensionamento di24 V DC il valore A = lemperaturaambiente el Une tension d'alimentation de commande assignée de 24 VV DC correspond tL = Températ biants [°C 1 1110 565 2250 8500
in quesitone & 24 V/ DC. '6 = Corrente diavviamento [A] & une tension de 24V DC. wo = Tomperatie ambame % A]] 1111 1 600 2400 9000
= Affiancata con distanza di20 mm A = ourant de démarrage
IMPORTANTE: Danni materiali del dispositivo o - Affiancata senza distanza IMPORTANT : Endommagement de I'appareil [2) = Juxtaposition avec intervalles de 20 mm
Collegare ai morsetti MAN, RES, AUT solamente cavi lunghi al massimo Raccorder uniqguement des cables de longueur maximum 30 m aux blocs o = Juxtaposition sans intervalle
30m. 8 Fusibili adatti de jonction MAN, RES, AUT. - — 9
Messaggio di risposta 25A9G/10KA/500V Tipo di assegnazione 1 Signal de retour 8 Fusibles appropriés = 8
Non appena il dispositivo riconosce un errore o segnala un messaggio, il rele di se- i . N . Dés que l'appareil détecte une erreur ou signale un message, le relais d'accusé de 25AgG /10 KA /500 V Type de correspondance 1 - 7 37
gnalazione del messaggio di risposta viene comandato, ciog il contatto apertoari- | Interruttore automaticoB16 A/1,5kA/400V | Tipo di assegnazione 1 réception est excité, donc le contact NO est fermé ou le contact NF est ouvert. Ce 2 o Bi6A/T5KATA00V Toed . . = \
poso viene chiuso e il contatto in apertura viene aperto. Questo comportamento & |30 A CC /30 kA /500 V Tipo di assegnazione 1 comportement correspond & celui d'un disjoncteur moteur ou d'un relais de protec- | Automatique B 16 S5 00 ype de correspondance 6 < N,
simile a quello di un salvamotore o di un relé di protezione dei motori. 3RV2021-4AA20/ 10 KA/ 420 V / < 45 °C Tipo di assegnazione 1 tion moteur. 30ACC/30kA/500V Type de correspondance 1 5 AN AN
Il messaggio di risposta serve soltanto a segnalare e non fa parte della ca-  [FAZ-C16/3/10 kA /420 V / < 45 °C Tipo di assegnazione 1 L'accusé de réception sert uniquement & la signalisation et n'est pas partie | 3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V/ <45 °C Type de correspondance 1 4 9 6 N\
tena procedurale di sicurezza. 5 — - @ intégrante de la chaine de sécurité. En conséquence, celui-ci n'est pasin-  [FAZ-C16/3 /10 kA /420 V / <45 °C Type de correspondance 1 ~
5.3 Parametrizzazione - Regolazione corrente nominale PRIVIOSS /S0 KA 420 V] <45 °C T!po d! e 1 olus dans les considérations techniques de sécurité. PKZMO0-6,3/30 kA /420 V /<45 °C Tzse de correszondance 1 3 —
+ Premendo il tasto reset per piti di 6 s, il dispositivo passa alla modalita operati- PKZN0-4 /100 KA/ 420V /< 45 °C Tipo di assegnazione 1 5.3 Paramétrage - Réglage de l'intensité nominale PKZMO-4’/ 100 KA /420 V/ <45 °C Type de correspondance 1 2 9 N
va "Parametrizzazione". Il LED PWR verde lampeggia una volta. FA16A(6,3x32mm)/1,5 kA/500V Tipo di assegnazione 2 » Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s pour accéder au mode de fonc- FA 16 A (63x32 RN ;A 500V Troe d 3 > 1 N\
Per distinguersi dagli altri stati operativi, nel modo operativo "Parametrizzazione"i | 16 AFF/gR (10x38 mm)/10kA/500 V Tipo di assegnazione 2 tionnement « Paramétrage ». La LED PWR verte clignote une fois. (63x32mm) /1, ype de correspondance 0
LED vengono disinseriti per 0,3 s a intervalli di 2 s. 9 Note UL Le mode de fonctionnement Paramétrage se distingue des autres états de fonc- | 16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 10 kA /500 V Type de correspondance 2 20 30 40 60 70
¢ Impostare la corrente nominale dell'azionamento mediante il potenziometro da i . . | . . tionnement par les LED, qui s'éteignent pendant 0,3 s toutes les 2 s. Remar: L e
240°. La specifica della corrente nominale avviene in 16 stadi. | quattro LED in- A,VVERTENZA'. Pericolo di scosse eletiriche e di incendi o * Réglerlintensité nominale du moteur avec le potentiométre 240. La détermina- 9 Remarques U . ) . . " . tL[°Cl
dicano la corrente nominale impostata. (&) L apenure} del d|§p05|t|vo di protezione dglla linea in derivazione puo indi- tion de I'intensité nominale a lieu en 16 étapes. Les quatre LED indiquent l'in- AVERTISSEMENT :risque de chloc electrllque et risque d |ncenf||e
« Salvare il valore premendo nuovamente il tasto reset (area non volatile della care che ¢ stata interrotta una corrente di guasto. tensité nominale paramétrée. (1) L'ouverture du dispositif de protection de la ligne de dérivation peut étre le
memoria dati). Per rldurre_ll pericolo c_il |ncend_|o [¢) 4_J| scosse ele_ttrlche, e necessarlo_co_n_trol- «  Enregistrer la valeur en actionnant une nouvelle fois le bouton Reset (zone non signe qu'un courant de cf_efaut aéte |nterrompy. ) N
- o . . . . lare le parti sotto tensione e gli altri componenti del controller e sostituirli se volatile de la mémoire de données) Pour réduire le danger d'incendie ou de choc électrique, les piéces conduc- - A 200 1 I I I
* Premendo il tasto reset per pill di 2 s (¢ meno di 6 s) viene visualizzata per 3 s danneggiati. . Act e bouton Reset pendant plus de 2 s (et moins de 6 frich trices de courant et les autres composants du contrdleur doivent étre véri- = \ \ \ \
|€t9°”eme impostata. %U?SIa g;nmon‘e puo estsertla utilizzata sol?);e 1) "_t‘}"SPO' In caso di inosservanza delle istruzioni sussistono i rischi di lesioni gravi e p:n'z;:te; sleogoﬁranteféeglzege?tl flz):ztioi e:t(;sr;gr:?tfle ini:&é)r?]l;;ta1')csier fiés et remplacés s'ils sont endommagés. 100 = [>45A=>1t<25=—
sitivo non viene comandato e 2) non & presente alcun errore sul dispositivo. i 5 di i iali. - - i i i . N
anche mortali, nonché di danni materiali Fappareil n'est pas piloté et 2) si lappareil ne présente aucune erreur. FTI cas deznor;j respect de cetsylr]sltructlons, tdes b!esiures graves, voire mor- 50 \_ 0
6 Note applicative IMPORTANTE elles ou des dommages matériels peuvent en résulter. 38 N 9
Un disinserimento della tensione di alimentazione di controllo con il motore @ Utilizzare cavi di rame omologati per almeno 75 °C. 6 Conseils pratiques IMPORTANT 10 NN 9
@ comandato comporta sempre |'usura del rele statico trifase. Il dispositivo & concepito per I'impiego con "low voltage, limited energy, iso- Une coupure de la tension d'alimentation de commande survenant lorsque Utiliser des cables en cuivre homologués d'au moins 75 °C.
Utilizzare questa modalita di disinserimento solo se si prevedono meno di Igtgd pc;wer supply" (alimentazione isolata con tensione limitata ed energia le moteur est piloté implique toujours une usure du démarreur moteur hy- L'appareil est congu pour étre_alimenté pzar une alim_ema?ioln élef:tri_qu_el 5
10.000 disinserimenti lungo lintera durata di impiego del prodotto. limitata). bride. « low voltage, limited energy, isolated » (basse tension, a énergie limitée, 3 “: Max
. . . Par conséquent, il convient d'utiliser ce type de désactivation uniquement isolée). 2 —
E;;Coqur:ﬁ;ﬁn"tl)?;r?vzl:]g]:otrrlr?isurate sulle fasi L1 e L3 e viene monitorata la sim- SCCR (installazione singola e di gruppo) lorsque le nombre de déconnexions ne doit pas dépasser 10 000 au cours n Y 1 e: cl\;lliaﬂSS 10A —
metria. g Adatto per limpiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 5 kA de la durée de vie complete de I'appareil. SCCR (installation isolée et en groupe) 0.5 0= \ ‘ =
In caso di differenza delle correnti del motore di > 33%, il dispositivo spegne il mo- | © <500 V, con fusibili da 20 A della classe RK5 (tipo di assegnazione 1). 6.1 Reconnaissance de symétrie Adapté a une utilis_ation dans des circuits électriques trans_portant au maximum "’1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
tore entro 2 minuti. Adatto per limpiegoin circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 100kA e Les courants moteur sont mesurés sur les phases L1 et L3 et leur symétrie estsur- | un courant symétrique de 5 kA eff.et <500 V, avec des fusibles 20 A de — -
In caso di differenza delle correnti del motore di > 67% (ad es. mancanza difase), | <500V, confusibili da 30 A della classe J oppure CC (tipo di assegnazione 1). veillée. ) » o classe RKS (type daffectation 1). Iy
il dispositivo spegne il motore entro 2 secondi. FLA [0.6 A (500 VAC) /2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC) En cas d'écart des intensités moteur de > 33 %, I'appareil arréte le moteur sous Adapté & une utilisation dans des circuits électriques transportant au maximum
2 minutes. un courant symétrique de 100 KA eff. et < 500 V, avec des fusibles 30 A de
En cas d'tf,cart des intensités moteur de > 67 % (par ex. défaillance de phase), I'ap- | classe J ou de classe CC (type d'affectation 1).
pareil arréte le moteur sous 2 secondes. FLA ‘O,BA(SOOVAC) /2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

Caracteristiques techniques

Alimentazione delle apparecchiature

Alimentation des modules

Tensione di alimentazione del circuito di comando di dimensionamento Ug Tension d'alimentation assignée du circuit de commande Ug 24V DC

Range di tensione alimentazione di comando Plage de tension de commande 19,2V DC...30V DC
Corrente di alimentazione, di comando, di dimensionamento Ig Courant d'alimentation de commande assigné Ig 40 mA

Ingresso di controllo Entrée de commande

Tensione di lavoro di dimensionamento Ug Tension de commande assignée Ug 24V DC

Corrente di lavoro di dimensionamento I Tipo diingresso 1 Courant de commande assigné I Type d'entrée 1 5mA

Livello di commutazione per ARRESTO DI EMERGENZA  Niveau commutat. pour ARRET D'URGENCE <5V DC

Tempo di disinserzione tipico Temps de coupure typique <30 ms

Uscita AC Sortie AC

Tens. di esercizio di dimensionam. Ug Tension de service assignée Uy 500V AC (50/60 Hz )

Range della corrente di carico vedere derating

Plage de courant de charge voir derating

75mA...600mA/180mA..24A/15A..9A

Curva d'intervento a norma IEC 60947-4-2

Courbe de déclenchement selon CEI 60947-4-2

Classe 10A / Classe 10A/ Classe 10A

Tempo di raffreddamento per Reset Auto

Temps de refroidissement pour RAZ automatique

20 min./ 20 min./ 20 min.

Corrente di esercizio I AC-51
AC-53a

Courant de service assigné I AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Uscita di allarme Messaggio di risposta: contatto di scambio a potenziale zero, contatto di segnale

Sortie de report d'information  Accusé de réception : contact inverseur indépendant du potentiel,
contact de signalisation

Capacita di interruzione IEC 60947-5-1

Pouvoir de coupure selon CEI 60947-5-1

3A (230V, ACT5)
2 A (24V,DC13)

Dati generali

Caractéristiques générales

Posizione d'installazione verticale (guida di montaggio orizzontale, avviamento motore sotto)

Position de montage vertical (profilé horizontal, sortie moteur en bas)

Montaggio affiancabile, per la distanza vedere derating

Montage Juxtaposé (distance, voir courbe de derating)

Connessione Push-in/Connessione a vite rigido / flessibile /AWG ~ Raccordement Push-in/Raccordement vissé rigide / souple/AWG ~ 0,2mm?...25mm?/0,2mm®...2,5 mm?/24 ... 14

Lunghezza di spelatura Connessione Push-in/Connessione avite  Longueur a dénuder Raccordement Push-in/Raccordement vissé 10 mm/8 mm

Coppia di serraggio Connessione avite  Couple de serrage Raccordementvissé 0,5 Nm ...0,6 Nm /5 Ibgin. ... 7 Ibg-in.

Range temperature Funzionamento tenere conto del derating  Plage de température ambiante Fonctionnement tenir compte du derating  -25°C ...70 °C
Immagazzinamento/trasporto Stockage/transport  -40°C ... 80 °C

DimensioniL/A/P Dimensions |/H /P 22,5 mm/107,5mm/114 mm

Tensione di isolamento nominale Tension d'isolement assignée 500V

Tensione impulsiva di dimensionamento Tension de choc assignée 6 kV

Caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di comando, la tensione di alimentazione di comando  Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de commande et |a tension d'alimentation de commande et le

e il circuito ausiliario verso il circuito principale circuit de courant auxiliaire vers le circuit principal

Separazione sicura (IEC 60947-1) con tensione di esercizio < 300 V AC Débranchement sir (IEC 60947-1) pour une tension de service < 300 V AC

Isolamento base (IEC 60947-1) con tensione di esercizio paria 300 V AC ... 500 V AC Isolation de base (CEI 60947-1) pour une tension de service de 300 V AC ... 500 V AC

Caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di comando, la tensione di alimentazione di comando  Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de commande et |a tension d'alimentation de commande vers

e il circuito ausiliario le circuit de courant auxiliaire

Separazione sicura (IEC 60947-1) con circuito ausiliario < 300 V AC Débranchement sir (IEC 60947-1) vers circuit auxiliaire < 300 V AC

Grado d'inquinamento Degré de pollution 2

Categoria di sovratensione

Catégorie de surtension

Conformita/omologazioni

Conformité / Homologations

UKCA Conformita UKCA

UKCA Conformité UKCA

ATEX PTB 07 ATEX 3145

ATEX PTB 07 ATEX 3145

& 11 (2) G [Ex e] [Ex d] [Ex px] ; & 11 (2) D [Ex 1] [Ex p]

Omologazione UL NLDX.E228652

Homologation UL NLDX.E228652

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Disinserimento sicuro  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Déconnexion assurée <3

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Protezione motore  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Protection moteur 2

Performance Level (ISO 13849) Disinserimento sicuro  Performance Level (ISO 13849) Déconnexion assurée  <e

categoria (ISO 13849) Disinserimento sicuro  Catégorie (ISO 13849) Déconnexion assurée <3 © PHOENIX CONTACT 2022 PNR 105403 - 05 DNR 83137388 - 05




PORTUGUES PORTUGUES ESPANOL ESPANOL

Acionador de motor hibrido

[4]

Mais informagdes encontram-se respectiva documentagéo do artigo cor-
respondente em phoenixcontact.net/products.

Normas de seguranca/ Avisos de instalacao

Durante todos os trabalhos no aparelho, observe os regulamentos nacionais
de seguranga e de prevengao de acidentes.

Se as especificagdes de seguranga nao forem observadas, a consequéncia
pode ser a morte, ferimentos corporais ou danos materiais elevados!
Colocagao em funcionamento, montagem, alteracao e reforma somente po-
dem ser executados por técnicos em eletricidade!

Colocar o mddulo livre de tensao.

Com aplicagbes de parada de emergéncia, deve-se impedir uma religagédo au-
tomatica da maquina por meio de comando!

Durante o funcionamento as pegas do equipamento de comando elétrico estdo
sob tens&o perigosal

As coberturas de protegao nao podem ser removidas durante a operagéo de
relés elétricos

Guarde a documentagao do produto.

O dispositivo € um equipamento associado. Nao instale o dispositivo em areas
com perigo de explosdo. Observar as normas de seguranga em vigor para a
instalagdo e operacéo de equipamentos associados.

Considere os regulamentos de seguranca resultantes da utilizagdo em combi-
nagdo com motores na area com perigo de explosdo

(Diretriz ATEX 2014/34/CE).

Se 0 modo operacional "RESET automatico" estiver sendo utilizado, o aciona-
mento é novamente ligado depois do tempo de resfriamento - se o sinal de co-
mando ainda estiver presente. O tempo de resfriamento é de 20 minutos.
Durante as utilizagdes na area de prote¢ao Ex ndo é permitido um reinicio au-
tomatico.

O dispositivo ndo pode ser sujeito a cargas mecanicas ou térmicas que ultra-
passem os limites descritos no manual de operagéo. Para a prote¢éo contra
danificagdo mecanica ou elétrica, deve ser efetuada a montagem em uma cai-
xa com grau de prote¢do adequado (minimo IP54) conforme

IEC 60529/EN 60529, onde necessario. Em caso de incidéncia de poeira, o
dispositivo deve ser montado em uma caixa apropriada (no minimo |P64) con-
forme EN 60079-14.

Montar o dispositivo de acordo com as instru¢des descritas no manual de ins-
trugbes. N&o é permitido o acesso aos circuitos na parte interna do aparelho.
O meio de produgao ndo pode ser reparado pelo operador e deve ser substitu-
ido por um aparelho equivalente. Os consertos s6 podem ser executados pelo
fabricante.

Observe as informagdes de seguranga, condigdes e limites de uso na docu-
mentagéo do produto. Respeite-as.

O dispositivo executa um diagnéstico das fungdes quando o acionamento é li-
gado ou desligado. Além disso, um eletricista especializado ou um técnico
qualificado familiarizado com as respectivas normas pode efetuar uma verifi-
cagéo da fungao de seguranca "protecao do motor". Para este teste, o aciona-
mento deve ser ativado e o fluxo de corrente deve ser interrompido em um
condutor (p. ex., mediante remog¢&o de um fusivel na fase L1 ou L3). Em segui-
da, o acionador de motor hibrido desliga o acionamento dentro de um periodo
de 1,5s...2s. O LED para rotagdo em sentido horario se apaga e o LED ERR
e a saida de sinal de resposta sdo ativados.

Em aplicagbes voltadas a seguranca, proteja o dispositivo mediante uma pro-
tegdo de acesso.

Utilize exclusivamente fontes de alimentacdo de rede com separagdo segura
e tensdo extrabaixa de seguranca SELV / PELV de acordo com EN 60950-1/
EN 60204 (SELV / PELV). Nestas n&o existe o perigo de um curto-circuito en-
tre primario e secundario.

Em aplicacdes voltadas a seguranca, respeitar a corrente de carga minima
permitida:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA

ELR H3-.../500AC-2: = 180 mA

ELR H3-.../500AC-9:2 1,5 A

Campo de aplicacao
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Para os circuitos de corrente em areas com perigo de explosao das zonas 21

ou 22 deve ser assegurado que os meios operacionais ligados a este circuito
sejam correspondentes e certificados com os meios operacionais de categoria
2De3D.

Trata-se de um produto do ambiente A (industrial).

No ambiente B (residencial), este dispositivo pode causar interferéncias de ra-
dio indesejaveis. Neste caso, a empresa operadora pode ser obrigada a tomar
as medidas adequadas.

Descricao breve

O acionador de motor hibrido trifasico com superviséo de corrente disponibiliza as
seguintes fungdes.

OWoONOOGAWN-=W

Rotacgéo para a direita
Protec&o de sobrecarga do motor
PARADA DE EMERGENCIA até Performance Level PLe

Elementos de operacéao e indicagao ([1])
Entrada: tensdo comando de entrada

Entrada de comando: ON

1 E: Ponto de referéncia entrada de comando

Entradas de confirmacdo MAN, RES, AUT

Confirmagao

Potenciémetro para a parametrizagéo da corrente nominal
LED PWR: tensao comando de entrada

LED ERR: Mensagem/Falha

LED l,g;.: Ajuste de corrente

10 LED ON: Rotacao para a direita

11 Botéo Reset

12 Tensé&o de saida trifasica

13 Tensédo de entrada trifasica

14 Fecho de metal, para montagem sobre trilho de fixagao

4 Instruc6es de conexao

ATENCAO: Perigo de morte devido a choque elétrico!
Nunca trabalhe com tenséo ligada.

4.1 Conexao arede e protecao dos condutores

* Ao conectar a rede trifasica, € imprescindivel observar a identificagdo dos bor-
nes.

* As entradas de tensdo operacional e de comando devem ser operadas com
modulos de alimentagéo de corrente conforme IEC 61131-2 (maximo 5 % de
ondulagao residual)!

* Para evitar acoplamento indutivo ou capacitivo de impulsos de interferéncia
em longas linhas de comando, recomendamos a utilizag&o de condutores blin-
dados.

IMPORTANTE: Seguranca elétrica

Conex&o a parafuso:

Conectar apenas condutores com a mesma se¢ao em um borne.
Conexé&o push-in:

Conecte somente um condutor por ponto de ligagcdo ou utilize terminais tu-
bulares no caso de bitolas iguais.

5 Funcéo
5.1 Indicadores de status e diagnéstico
Com um total de quatro LEDs, o dispositivo visualiza os estados operacionais.

Depois de ligar a tenséo de comando de entrada, todos os LEDs acendem para
testar os LEDs.

5.2 Funcao de diagnéstico

Mediante diversas fun¢des de diagnostico, o acionador de motor hibrido conse-
gue detectar muitos erros internos e também erros externos (erros periféricos).
No caso de um erro detectado, o dispositivo encontra-se no estado seguro desli-
gado.

Erros internos ndo podem ser confirmados. Esses sdo salvos no dispositivo. Na
sequéncia, o dispositivo ndo pode mais ser colocado em funcionamento.

No caso de erros externos, uma confirmagao do erro é necessaria para sair do es-
tado desligado seguro.

Se houver uma mensagem a linha de poténcia continua conectada e néo é neces-
saria uma confirmacéo.

Explicagdo: A = LED desligado / E = LED aceso continuamente / B = LED pisca
aprox. 2 Hz (50:50) / Aut = automatico / Man = manual Nm = ndo é possivel / Ne =
n&@o necessario

Status Descricao PWR |ERR |laqj |ON |Confir-
Verde |Ver- |Amarelo | Magao
melho de erros
Desligado Sem tenséo de A A A A |-
alimentag&o disponivel
Pronto a Tens&o de alimentagéo |E A A A |-
funcionar esta presente
Acionamento E A A E |-
ligado
Falhainterna |Falha interna do E E A A |Nm
dispositivo - E
necessario substituir
o dispositivo
Erro externo | Fungéo de protegao E B A E |Aut
no controle | do motor: A corrente de
ou na motor é maior do que o
periferia (é valor pré-determinado
necessario para a corrente nominal
manutengdo) |do motor: tempo de
resfriamento em curso
(20 min.)
Depois de 2 minutos E B A B [Man
"ON" pisca: um Reset
manual é possivel
Erro ao restabelecer o |E B B B |Man
estado do sistema:
confirmagao manual
possivel apds 2 min.
Simetria: Ambas as E B A A |Man
correntes de motor
divergem em mais de
33 % entre elas.
Bloqueio: A corrente E B A B [Man
maxima medida do
motor € ultrapassada
por maisde 2 s.
Mensagem Mensagem com sinal |B B A E |[Ne
(linha de de comando presente:
poténcia - faltam 2 ou mais fases
continua - nenhum motor esta
conectada) | conectado
- Corrente do motor com
no minimo duas fases
> 2 s abaixo do valor de
corrente minimo ajusta-
vel

Controlador de arranque hibrido

(4]

Encontrara mas informacion en la documentacion del correspondiente arti-
culo en phoenixcontact.net/products.

Normas de seguridad / indicaciones de instalacién

Observe, en todos los trabajos a realizar en el dispositivo, las prescripciones
nacionales de seguridad y para la prevencion de accidentes.
Lainobservancia de las prescripciones de seguridad puede acarrear la muerte,
lesiones corporales graves o importantes desperfectos materiales.

La puesta en marcha, el montaje, la modificacion y el reequipamiento solo pue-
de efectuarlos un electricista.

Desconecte la tension del médulo.

En aplicaciones de paro de emergencia debe impedirse que la maquina se
arranque de nuevo automaticamente por medio de un control de prioridad.
Durante el funcionamiento, algunas piezas de los equipos de conmutacion se
encuentran bajo tension peligrosa.

Las cubiertas de proteccion de los equipos de conmutacion eléctricos no de-
ben retirarse durante el funcionamiento.

Conserve la documentacion del producto.

El dispositivo es un medio de produccién asociado. No instale el dispositivo en
zonas Ex. Respete las normas de seguridad vigentes para la instalacion y ope-
racién de medios de produccion asociados.

Tenga en cuenta las normas de seguridad que resultan de su empleo en com-
binacién con motores en la zona Ex (directriz ATEX 2014/34/UE).

Si se utiliza el modo operativo "RESET automatico", el accionamiento vuelve a
conectarse una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento, siempre y cuando
aun esté presente una sefial de activacion. El tiempo de enfriamiento es de 20
minutos. En caso de aplicaciones en la zona de proteccion Ex, no es admisible
un rearranque automatico.

El dispositivo no debe exponerse a cargas mecanicas o térmicas que sobrepa-
sen los limites desctritos en las instrucciones de servicio. Para la proteccion
contra dafios mecanicos o eléctricos, el montaje debe realizarse eventualmen-
te en una carcasa correspondiente provista de un indice de proteccion adecua-
do (al menos IP54) segtin IEC 60529/EN 60529. En presencia de polvo, el
equipo debe instalarse en una carcasa adecuada (como minimo IP64) segin
EN 60079-14.

Instale el aparato tal y como se describe en las instrucciones de montaje. No
esta permitida la manipulacion de los circuitos situados en el interior del apara-
to.

El equipo eléctrico eléctrico no puede ser reparado por el usuario y debe sus-
tituirse por un dispositivo equivalente. Solamente el fabricante podra realizar
las reparaciones.

Tenga en cuenta la informacion de seguridad, las condicionesyy limitaciones de
uso de la documentacién del producto. Dicha informacion debe ser respetada.
Cuando se enciende el motor o cuando esta apagado, el equipo realiza un
diagndstico de las funciones. Ademas, un técnico electricista o una persona
cualificada que conozca las normas correspondientes puede realizar una prue-
ba de la funcion de seguridad "Guardamotor". Para esta prueba, el motor debe
activarsey la corriente debe estar interrumpida en un conductor (p. ej. quitando
un fusible en la fase L1 o L3). El arrancador de motor hibrido desconecta en-
tonces el motoren unintervalode 1,5s ... 2 s. EILED para giro a la derecha se
apaga y se activan el LED ERR y la salida de respuesta.

Asegurese de que en aplicaciones relacionadas con la seguridad, el equipo
estd asegurado con una proteccion de acceso.

Emplee solamente fuentes de alimentacién con separacion segura con tension
minima de proteccion sin/ con aislamiento seguro segtn

EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV). En estas fuentes de alimentacion esta
excluido un cortocircuito entre el lado primario y el secundario.

Tenga en cuenta la corriente minima admisible en las aplicaciones orientadas
a la seguridad:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA

ELR H3-.../500AC-2: = 180 mA

ELR H3-.../500AC-9: = 1,5 A

Campo de aplicacion
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Para circuitos en zonas expuestas al peligro de explosion de polvo de las zo-
nas 21 6 22 debe garantizarse que los equipos eléctricos conectados a este
circuito cumplan con o estén homologados para la categoria 2D 6 3D.

Este es un producto para un entorno A (industria). En un entorno B (hogar),
este equipo puede producir interferencias de radio indeseadas. En este caso,
el usuario puede verse obligado a tomar medidas apropiadas.

Descripcién resumida

El controlador de arranque hibrido trifasico con monitorizacion de corriente ofrece
las siguientes funciones:

ONOOGOBARWON—=-W
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Giro a la derecha
Proteccion contra sobrecarga de motor
Parada de emergencia hasta Performance Level PLe

Elementos de operacion y de indicacion ([1])
Entrada: tensién de alimentacion de mando

Entrada de mando: ON

1 E: punto de referencia entrada de mando

Entradas de confirmacion MAN, RES, AUT

Respuesta

Potenciémetro para parametrizacién de la corriente nominal
LED PWR: tensién de alimentaciéon de mando

LED ERR: (aviso / error)

LED l,q;: Ajuste de corriente

10 LED ON: Giro a la derecha

11 Botdn de reset

12 Tension de salida trifasica

13 Tension de entrada trifasica

14 Clip metdlico para fijacién sobre el carril simétrico

4 Observaciones para la conexion

ADVERTENCIA: jPeligro de muerte por electrocucion!
No trabajar nunca estando la tensién aplicada!

4.1 Conexion de red y proteccion de linea

* Para conectar la red trifasica tenga siempre en cuenta la denominacién de bor-
nes.

* Accione las entradas de tensién de alimentacion y de tensién de mando con
modulos fuente de alimentacion segun IEC 61131-2 (rizado residual max.
5 %).

* Para evitar acoplamientos inductivos o capacitivos de impulsos parasitos en li-
neas de mando de gran longitud, se recomienda utilizar cables apantallados.

IMPORTANTE: Seguridad eléctrica

Conexidn por tornillo:

Conecte s6lo conductores con idéntica seccion en un punto de embornaje.
Conexion push-in:

Conecte solo un conductor a un punto de embornaje o utilice punteras para
conductores con la misma seccion de cable.

5 Funcién

5.1 Indicaciones de estado y diagndstico

El dispositivo visualiza los estados de funcionamiento con un total de cuatro LEDs.
Tras aplicar la tensién de alimentacion de mando, se encienden una vez todos los
LEDs como prueba de LEDs.

5.2 Funcion de diagnéstico

Mediante diversas funciones de diagnéstico, el controlador de arranque hibrido
estd en condiciones de reconocer muchos fallos internos y también externos (fa-
llos en periféricos).

Cuando se reconoce un fallo, el equipo se encuentra en estado desconectado se-
guro.

No puede acusarse recibo de errores internos. Estos se guardan en el dispositivo.
A continuacién no es posible poner el dispositivo en funcionamiento.

Si hay errores externos, es necesario una confirmacion de fallos para abandonar
el estado desconectado seguro.

En caso de aviso, la ruta de potencia continlia conectada y no es necesaria una
confirmacion.

Explicacion: A = LED desconectado / E = LED iluminado permanentemente / B =
LED parpadea aprox. 2 Hz (50:50) / Aut = automatico / Man = manual / Nm = no
posible / Ne = no necesario

PWR
Verde

ERR
Rojo

Confir-
macion
de fallo

Estado Descripcién lagj. |ON

Amarillo

Apagado No hay tension de A A A |A |-

alimentacion

Listo para el Hay tensién de E A A |A |-
funcionamiento | alimentacion

Accionamiento E A A E |-
conectado

Error interno Fallo interno de equipo - |E E A A |Nm
Es necesario sustituir el

equipo

Error externo Aut
en activacion o
periferia (nece-
sita manteni-
miento)

Funcién de proteccion |E B A |E
de motor: La corriente del
motor es superior a la
corriente nominal
predeterminada del
motor: tiempo de
enfriamiento en curso

(20 min)

Después de 2 min. E B A |B
parpadea "ON": es
posible un reset manual

Man

Error al restaurar el E B B B |Man
estado del sistema:
posibilidad de
confirmacién manual tras

2 minutos

Simetria: ambas E B A |A
corrientes de motor
difieren en mas de un
33 % entre ellas.

Man

Bloqueo: la corriente de  |E B A |B |Man
motor max. medible se
excede durante mas de

2s.

Aviso (laruta
de potencia
contintia
conectada)

Mensaje con seialde |B B A |E |Ne
mando aplicada:

- faltan 2 0 mas fases

- no hay motor conectado
- corriente del motor por lo
menos a dos fases >2s
bajo el valor minimo de
corriente ajustable
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Confirmacéao de erros
Manualmente (tecla Reset)
Acionar a tecla "Reset" na parte frontal do dispositivo.
Ao pressionar o botdo de Reset mais que cercade 2 s., o aparelho retorna ao es-
tado de falha.
Acionar a tecla Reset por mais de 6 s, para acessar o modo operacional "Parame-
trizagao".
Manual (Local de confirmagao remota)
Conectar uma tecla (contato NA) entre os bornes MAN e RES.
A confirmagéo é efetuada logo que na entrada MAN for detectada um flanco posi-
tivo. Se depois de esgotar o tempo de cerca de aprox. 2 s ndo for detectado um
flanco negativo, o dispositivo assume novamente o estado de falha, pois uma ma-
nipulag@o ou um defeito no circuito de confirmagéo nao podem ser excluidos.
automatico
Estabelecer uma ligagéo elétrica entre os bornes RES e AUT.
O dispositivo efetua uma confirmagdo automaticamente ap6s a resposta da su-
pervisdo de protecdo de motor e subsequente resfriamento.
O borne RES pée a disposigao a tenséo para o reset.
@ Para a tens&o de alimentagao de comando de 24 V DC esta é de 24 V DC.
@ Conecte aos terminais MAN, RES, AUT apenas cabos com um compri-
mento maximo de 30 m.
Confirmacao
Quando o dispositivo detectar um erro ou uma mensagem aparecer, o relé de re-
posta é ativado, ou seja, o contato NA se fecha e o contato NF se abre. Este com-

portamento corresponde ao de um disjuntor de prote¢cao do motor ou de um relé
de protegao do motor.

A confirmagédo serve apenas para a sinalizagao e nédo é parte da cadeia de

@ seguranca. Por isso, ndo ¢ incluida na avaliagdo técnica de seguranca.

5.3 Parametrizacao - ajuste de corrente nominal

* Acione a tecla reset por mais de 6 s para acessar o modo operacional "Para-
metrizag&o". O LED verde PWR pisca uma vez.

Para diferenciagcdo de outros estados operacionais, no modo operacional Para-

metrizagéo os LEDs séo desligados por 0,3 s em intervalos de 2 s.

¢ Ajustar acorrente nominal do acionamento mediante o potenciémetro de 240°.
A pré-definicéo da corrente nominal ocorre em 16 estagios. Os quatro LEDs
mostram a corrente ajustada. ([3])

¢ Para salvar, acionar novamente a tecla Reset (drea ndo-volatil da memaria de
dados).

* Seacionar atecla Reset por mais de 2 s (e menos de 6 s), a corrente ajustada
é exibida durante 3 s. Esta fungao apenas é possivel se 1) o dispositivo nao
esta sendo , e 2) se ndo houver nenhum erro ativo no dispositivo.

IMPORTANTE: danos ao aparelho

6 Indicacoes de aplicacao
Desligar a alimentagé@o com tens@o de comando com o motor ligado sem-
pre gera desgaste no acionador de motor hibrido.
Este tipo de desligamento, portanto, apenas deve ser utilizado se durante
toda a vida util do sistema nao forem necessarios mais do que 10.000 des-
ligamentos.

6.1 Deteccao de simetria

As correntes do motor sdo medidas nas fases L1 e L3 e monitoradas quanto a si-
metria.

No caso de um desvio de > 33 % das correntes de motor, o dispositivo desliga o

motor dentro de 2 minutos.

No caso de um desvio de > 67 % nas correntes do motor (p. ex., queda de fase) o
dispositivo desliga o motor dentro de 2 segundos.

Dados técnicos Datos técnicos

Alimento do aparelho

6.2 Motor com freio
Se um motor com freio (conex&o no bloco de terminais do motor) for conectado,
deve-se unir os freios de 400 V AC nas conexdes 2/T1 e 6/T3. Um freio de
230V AC deve ser ligado a conex&o 4/T2 e ao ponto neutro do motor.
IMPORTANTE
Aumente o monitoramento da corrente do motor ao nivel da corrente nomi-
nal dos freios. Ajuste o acionador de motor hibrido.
6.3 Conexao de relés auxiliares
Conectar os relés auxiliares (por ex. PLC RSC 230UC/21, cédigo 2966207) as co-
nexdes 4T2 e N do dispositivo para o comando de freios externos ou confirma-
¢bes por ex. conectar na CLP.

7 Curva derating ([ - [5])

Outras informagdes sobre derating, curvas de limiares de ativagao e dados de se-
guranca encontram-se na folha de dados do respectivo produto em
phoenixcontact.net/products.

I = Corrente de carga [A]
ta = Temperatura ambiente [°C]
In = Corrente de partida [A]
1] = Alinhada com distancia 20 mm
(2] = Alinhado sem distancia
8 Fusiveis adequados
25AgG/10kA/500V Tipo de coordenagéo 1
AutomaticoB 16 A/ 1,5 kA /400 V Tipo de coordenagéo 1
30A CC/30kA/500V Tipo de coordenagéo 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA/ 420V / <45 °C Tipo de coordenagéo 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45 °C Tipo de coordenagéo 1

PKZMO0-6,3/30 kA /420 V /<45 °C Tipo de coordenagéo 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V /<45 °C Tipo de coordenagéo 1

FA16 A (6,3x32mm)/1,5 kA /500 V Tipo de coordenagéo 2

16 AFF/gR (10 x 38 mm)/10 kA /500 V Tipo de coordenagédo 2

9 Notas UL

ATENGAO: Perigo de eletrocussio e incéndio

A abertura do dispositivo de protegéo do cabo de derivagdo pode serumin-
dicio de que uma corrente de falha foi interrompida.

Para reduzir o perigo de queimadora ou de choque elétrico, é necessario
verificar e substituir as pegas condutoras de corrente e outros componentes
do controlador se estiverem danificados.

O néo cumprimento das instrugdes podera provocar a morte, ferimentos
graves ou danos materiais.

IMPORTANTE

Utilize condutores de cobre certificados para uma temperatura minima de
75°C.

O dispositivo foi projetado para o emprego com uma "low voltage, limited
energy, isolated power supply".

@

SCCR ( Instalacao individual e em grupo)

Confirmacion de fallo
Manual (pulsador de reset)
Accione el pulsador de reset en la parte delantera del equipo.
Si acciona el pulsador de reset durante aprox. mas de 2 s, el equipo vuelve a
adoptar el estado de error.
Accione el pulsador de reset durante mas de 6 s: pone el dispositivo en modo ope-
rativo "parametrizacion".
Manual (punto de confirmacién a distancia)
Conecte un pulsador (contacto abierto) entre los bornes MAN y RES.
Se genera una confirmacién en cuanto se detecta en la entrada MAN un flanco po-
sitivo. Si tras unos 2 s no se reconoce ningun flanco negativo, el dispositivo vuelve
a entrar en estado de fallo, ya que no puede descartarse manipulacién o defecto
en el circuito de confirmacion.
Automatico
Establezca una conexion eléctrica entre los bornes RES y AUT.
Después de la activacion de la supervision de proteccién de motor y del posterior
enfriamiento, el equipo ejecuta una confirmacion automatica.
El borne RES pone a disposicion la tension para el reset.
Para una tensién asignada de alimentacién de control de 24 V DC, esta es
de 24V DC.

ATENCION: Desperfectos en el dispositivo
Conecte solo los cables a los bornes MAN, RES, AUT, que tengan una lon-
gitud méaxima de 30 m.

Respuesta

En cuanto el dispositivo reconoce un error o indicaun mensaje, se activa el relé de
repuesta, es decir, el contacto NA se cierra o el contacto cerrado se abre. Este
comportamiento equivale al de un interruptor o relé guardamotor.

La respuesta sirve solo para sefializar y no forma parte de la cadena de se-
guridad. Por ello, no se incluye en las consideraciones técnicas de seguri-
dad.

5.3 Parametrizacion - Ajuste de la corriente nominal

* Accione el pulsador de reset durante mas de 6 s para acceder al modo opera-
tivo "parametrizacion”. EI LED PWR verde parpadea una vez.

Para diferenciarlo de otros estados de funcionamiento, en el modo operativo "pa-

rametrizacion” los LEDs se desconectan en intervalos de 2 s durante 0,3 s.

* Ajuste la corriente nominal del accionamiento mediante el potenciémetro de
240°. La predeterminacion de la corriente nominal se realiza en 16 niveles. Los
cuatro LEDs muestran la corriente nominal ajustada. ([2])

¢ Guarde el valor volviendo a accionar el pulsador de reset (area no volatil de
memoria de datos).

¢ Siacciona el pulsador reset durante mas de 2 s (y menos de 6 s), se indica la
corriente ajustada durante 3 s. Esta funcién sélo es posible si 1) el equipo no
esta activado, y 2) no hay ningun fallo en el equipo.

6 Indicaciones de aplicacion

[i]

La desconexion de la tension de alimentacion de mando con el motor acti-
vado conlleva siempre un desgaste del controlador de arranque hibrido.
Este tipo de desconexion deberia por tanto utilizarse unicamente cuando a
lo largo de toda la vida Util del sistema no se prevean mas de 10 000 desco-
nexiones.

6.1 Deteccion de simetria

Adequado para utilizag&o em circuitos com corrente simétrica efetivamaxima de
5 kA e <500 V, com fusiveis de 20 A da classe RKS5 (tipo de coordenacao 1).

Adequado para utilizag&o em circuitos com corrente simétrica efetiva maxima de
100 kA e < 500 V, com fusiveis de 30 A da classe J ou classe CC
(tipo de coordenagao 1).

FLA [0.6 A (500 VAC) /2,4 A(500 V AC) /6,5 A (500 V AC)

Alimentacion del aparato

Las corrientes del motor se miden en las fases L1y L3 y se supervisan la simetria.
En caso de un error del > 33 % en las corrientes del motor, el dispositivo desco-
necta el motor en un intervalo de 2 minutos.

En caso de un error del > 67 % en las corrientes del motor (p. €j. un fallo de fase),
el dispositivo desconecta el motor en un intervalo de 2 segundos.

6.2 Motor con freno
Si se conecta un motor con freno (conexion en el tablero de bornes del motor), el
freno de 400 V AC deberd enlazarse a las conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de
230 V AC se conectara a la conexién 4/T2 y al punto neutro del motor.
IMPORTANTE
Incremente el control de corriente del motor en un valor igual a la corriente
nominal del freno. Ajuste esta consecuentemente en el controlador de
arranque hibrido.
6.3 Conexion de relés auxiliares
Conecte relés auxiliares (p. ej. PLC RSC 230UC/21, cédigo: 2966207) a las cone-
xiones 4T2 y N del equipo para controlar frenos externos o respuestas p. ej. al
PLC.

7 Curva derating ([ - [5])

Encontrara mas informacién acerca del derating, la curva caracteristica de activa-
cién y los parametros técnicos de seguridad en la hoja de caracteristicas del arti-
culo correspondiente en phoenixcontact.net/products.

I = Corriente de carga [A]
ta = Temperatura ambiente [°C]
Ia = Corriente de arranque [A]
[1) = Alineado con una distancia de 20 mm
2] Alineado sin separacion
8 Fusibles adecuados
25AgG/10kA/500V Tipo de calificacion 1
16 A automaticoB /1,5 kA /400 V Tipo de calificacion 1
30ACC/30kA/500V Tipo de calificacion 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V /<45 °C
FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45 °C
PKZMO0-6,3/30kA /420 V /<45 °C
PKZMO0-4 /100 kA /420 V /<45 °C

16 AFA (6,3x32mm)/1,5 kA/500V

Tipo de calificacion 1
Tipo de calificacion 1
Tipo de calificacion 1
Tipo de calificacion 1
Tipo de calificacion 2

16 AFF/gR (10x 38 mm) /10 kA /500 V

9 Indicaciones UL

ADVERTENCIA: Peligro de descarga eléctrica y de incendio

Si el dispositivo de proteccion del cable de derivacion ha abierto el circuito,
ello puede ser indicio de que se ha interrumpido una corriente residual.
Para minimizar el riesgo de incendio y descargas eléctricas, deberan exa-
minarse los elementos electroconductores y otros componentes del contro-
lador y, en caso de estar dafiados, sustituirse.

Si se hace caso omiso de estas instrucciones, las consecuencias pueden
ser lesiones graves o incluso mortales, asi como dafios materiales.

IMPORTANTE

Utilice cables de cobre homologados para 75 °C como minimo.

El equipo ha sido disefiado para el empleo con una "fuente de alimentacion
aislada, de baja tensién y energia limitada".

Tipo de calificacion 2

O

SCCR (instalacion individual y en grupo)

Apto para usar en circuitos eléctricos con una corriente simétrica ef. de 5 kA como
maximo y <500 V, con fusibles de 20 A de la clase RK5 (tipo de asignacién 1).

Apto para usar en circuitos eléctricos con una corriente simétrica ef. de 100 kA como
maximo y < 500 V, con fusibles de 30 A de la clase J o CC (tipo de asignacion 1).

FLA [0,6A(500 VAC)/24 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

Tensao de alimentagdo de comando do circuito de corrente nominal Ug Tension de alimentacién asignada del circuito de control Ug 24VDC

Faixa de tensdo de alimentacdo de comando Margen de tension de alimentacion del sistema de control 19,2V DC...30V DC
Corrente de alimentagéo de comando Ig Corriente de alimentacion de control de dimensionamiento Ig 40 mA

Entrada de comando Entrada de mando

Tensao de controle Ug Tension de accionamiento de dimensionamiento Ug 24VDC

Corrente de controle I Tipodeentrada1  Corriente de accionamiento de dimensionamiento I Tipodeentradai  5mA

Nivel de comando para PARADA DE EMERGENCIA  Nivel de conmutacion para parada de emergencia <5V DC

Tempo de desligamento tipico Tiempo de desconexién tipico <30 ms

Saida CA Salida AC

Tensao nominal de operagdo U, Tension asignada de funcionamiento Ug 500V AC (50/60 Hz )

Faixa de corrente de carga

vide derating  Rango de corriente de carga

véase derating

75mA...600mA/180mA...24A/15A..9A

Curva caracteristica de disparo conforme IEC 60947-4-2

Linea caracteristica de activacion segtn IEC 60947-4-2

Clase 10A/ Clase 10A/ Clase 10A

Tempo de resfriamento

para Auto-Reset ~ Tiempo de enfriamiento

Para reset automatico 20 min./ 20 min./ 20 min.

Corrente nominal de operagao I

AC-51
AC-53a

Corriente de servicio de dimensionamiento |

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Saida de sinal de retorno

Confirmacao: contato comutador, contato de sinal sem potencial

Salida de realimentacién

Realimentacion: Contacto conmutado, contacto de sefal sin potencial

Capacidade de comando conforme IEC 60947-5-1

Capacidad de ruptura segun IEC 60947-5-1

3A 230V, AC15)
2 A (24 V,DC13)

Dados Gerais

Datos generales

Posicao de montagem

vertical (trilho de fixagdo horizontal, saida de motor em baixo)

Posicion de montaje

Vertical (perfil horizontal, salida del motor abajo)

Montagem

alinhavel, distancia: veja derating

Montaje

Alineable (véase el derating para la separacion)

Conexao Push-in/Conexao a parafuso

rigido / flexivel/ AWG ~ Conexién push-in/Conexién por tornillo

rigida / flexible/AWG 0,2 mm

...2,5mm*/0,2 mm

..25mm*/24 ... 14

Comprimento de isolamento

Conexao Push-in/Conexao a parafuso

Longitud a desaislar

Conexién push-in/Conexion por tornillo 10 mm/8 mm

Torque de aperto

Conexao a parafuso  Par de apriete

Conexion por tornillo

0,5Nm ...0,6 Nm/5 Ibgin. ... 7 Ibg-in.

Faixa de temperatura ambiente

Operagéo Observar derating

Margen de temperatura ambiente

Armazenamento/transporte

-25°C...70°C
-40°C...80°C

Funcionamiento observar derating
Almacenamiento/transporte

Dimensdes L/A/P

Dimensiones An./ Al./Pr.

22,5mm/107,5mm/114 mm

Tensao de isolamento nominal Tension de aislamiento de dimensionamiento 500V
Tens3o de teste Tension transitoria de dimensionamiento 6 kV
Caracteristicas de isolamento entre a tensao de entrada de comando, tensdo de alimentacdo de comandoe  Propiedades de aislamiento entre la tension de entrada de control, la tensién de alimentacién de control y el

o circuito de corrente auxiliar para o circuito de corrente principal circuito auxiliar al circuito principal

Isolamento seguro (IEC 60947-1) com tensao operacional < 300 V AC Separacion segura (IEC 60947-1) con tensién de servicio < 300 V AC

Isolamento basico (IEC 60947-1) com tensao operacional de 300 V AC ... 500 V AC Aislamiento basico (IEC 60947-1) con tension de servicio de 300 V AC ... 500 V AC

Caracteristicas de isolamento entre a tensdo de entrada de comando e a tens&o de alimentagdo de comando  Propiedades de aislamiento entre la tension de entrada de control y la tensién de alimentacion de control al

para o circuito de corrente auxiliar circuito auxiliar

Isolamento seguro (IEC 60947-1) com circuito de corrente auxiliar < 300 V AC Separacion segura (IEC 60947-1) con circuito auxiliar < 300 V AC

Grau de impurezas Grado de polucion 2

Categoria de sobretensao

Categoria de sobretensiones

Conformidade / Certificacoes

Conformidad / Homologaciones

UKCA

Conforme UKCA  UKCA

De conformidad con UKCA

ATEX

PTB 07 ATEX 3145  ATEX

PTB 07 ATEX 3145

& 11 (2) G [Ex e] [Ex d] [Ex px] ; € 11 (2) D [Ex 1] [Ex p]

Certificagao UL

NLDX.E228652  Homologacion UL

NLDX.E228652

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Desligamento seguro  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Desconexion segura <3
Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Protecdo do motor  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Proteccion del motor 2

Performance Level (ISO 13849) Desligamento seguro  Performance Level (ISO 13849) Desconexion segura  <e
Categoria (ISO 13849) Desligamento seguro  Categoria (ISO 13849) Desconexion segura <3

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
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PYCCKUN PYCCRUN TURKCE TURKCE

Hom6UHUpPOBaHHbIN NycKaTeNb 3/IeKTpoaBUraTens

[4]

1 Tpe6oBaHUA NO TEXHMKe 6e3onacHOCTU/YKa3aHUA No
MOHTay

¢ [pwu BbINOSHEHUM NtOBbIX PaBoT ¢ 060pyAOBaHUEM COBIOAANTE TpeGoBaHUA
roCyAapCTBEHHbIX HOPMATMBHBIX JOKYMEHTOB, PErY/IMPYIOLLX BOMPOCHI 6e3-
0MacHOCTH U NPeAOTBPALLEHUA HECHACTHbIX C/ly4aes.

* HecobnoaeH1e TexXHWKM 6830MacHOCTM MOXET NoB/eYb 3a COGON CMepTb,
TAKENbIV YBEYBA UM 3HAUUTEbHBIVM MaTEPUasbHBIN yLepo!

* BBog B aKCnyaTaLMIo, MOHTaM, MOAMMUKALIMA M OOCHALLEHWe 06opyAoBa-
HUA MOMET NPOU3BOANTLCA TOIBKO KBA/IMBULIMPOBAHHBIM 3/IEKTPOTEXHUKA-
MU,

o OTH/IOYUTL NUTAHWE MOAYNA.

* B cnyyae aBapuitHOro ocTaHoBa HeO6X0AMMO NMPUHATE Mepbl MO NpeoTBpa-
LLieHMIO NepesanycKa 060pyA0BaHUA yNp. YCTP-M BEPXHEro ypoBHaA!

* B pa6oyem pexume feTasm KOMMYTaLMOHHbIX 31EKTPUHECKUX YCTPOMCTB Ha-
XOJATCA MOJ, ONacHbIM HanpseHuewm!

* Bo Bpems aKcnyaraumm 3anpeLiaeTca CHUMaTb 3alLMTHbIE KPBILLKM C 311eK-
TPUYECKMX KOMMYTaLMOHHbIX YCTPOWCTB.

¢ CoxpaHATb CONPOBOAUTE/IbHYIO OKYMEHTALMIO.

¢ YCTpOWCTBO ABNAETCA CBA3aHHbLIM 3IEKTPOO6OPYAOBaHUEM. He MOHTUpYITE
YCTPOMCTBO BO B3pPbIBOOMACHBIX 30HaXx. [py MOHTame 1 aKCMnyaTauumn 060-
pyAoBaHWA cobniogainte aencTByoLmMe Tpe6oBaHMA NO TEXHUKe 6e3onacHo-
cTh.

¢ CobnogaTb Tpe6oBaHNA No TEXHUKE 6E30NACHOCTU, CBA3AHHBIE C OCOBEHHO-
CTAMM paboTbl C NIEKTPOABUraTEIAMU BO B3PbIBOOMNACHOM 30He ([MpeKTvBa
ATEX 2014/34/EV).

¢ [pu Mcnonb3oBaHWK pernma paboTsl "ABTomaTyeckuii RESET" no ucteve-
HUW BPEMEHM OX/TaXKAEHNA NPUBOJ, CHOBA BKJIOYAETCH, €C/IM HA HETrO ellie Mno-
[laeTcs ynpasnaowWwmii curHan. Bpema oxnampaeHua coctaBnaeT 20 MUHYT.
[nA nprMeHeHUI B 30He B3pbIBO3aLLWTbl aBTOMATUHECKMIA Nepes3anycK He
[l0NycKaeTcA.

* YCTPOICTBO He JO/IKHO NoABePraTbCs MeXaHM4ECKUM Y TEPMUYECKUM Ha-
rpy3Kam, NPeBbILLAIOLLMM YKa3aHHble B UHCTPYKLMM MO SKCMyaTauum npe-
ZleNbHble 3HaveHusA. Mpu Heo6XOAUMOCTH AOMONHUTE/IBHOM 3aLUMTbI OT
MEXaHUYECKMX U/ 3NIEKTPUYECKIX MOBPEHAEHUI YCTPOMCTBO MOMET BbITh
BCTPOEHO B KOPMYC C COOTBETCTBYIOLLEH CTENEHBIO 3aLLuTbI (He Hue |P54)
cornacHo MOKB0529 / EN 60529. Mpu HannM4mm Nbinv yCTPOMCTBO HEOGXO0AM-
MO BCTPOUTb B COOTBETCTBYIOLLMI KOpNyC (MUHUMYM IP64) cornacHo
EN 60079-14.

*  YCTaHOBWUTb YCTPOMCTBO COMTACHO YKa3aHWAM MHCTPYKLMM MO MOHTamy. [lo-
CTYN K 9/IEKTPOLLENAM BHYTPU YCTPOWCTBA 3arnpeLLeH.

* He ponycKaetca pemMOoHT aHHOro usgenna nonbsosartenem. Mpu Bbixoge 13
CTPOA 3TO YCTPOMCTBO HEOBXOAMMO 3aMEHNTb aHANIOTUYHBIM YCTPOUCTBOM.
Bce peMOHTHbIe paboTbl [JO/THHbI BbINO/IHATECA KOMMAHUEN-U3roTOBUTENIEM.

¢ O3HaKOMbTECH C YKa3aHWAMM MO 6€30MacHOCTH, YCIOBUAM U OrPaHUYEHNAM
MCMONb30BaHUA, NPUBEAEHHBIM B AOKYMeHTaumm no npoaykTy. Cobaoaarite
nX.

*  [pu BK/IOYEHWW NPUBOAA WU B OTHJIOYEHHOM COCTOAHMM YCTPOMCTBO Bbl-
MOJIHAET ANArHOCTUKY DYHKLMH. [JONONHUTENBHO 3/IEKTPOTEXHUYECKHIA
CneLnanmcT Win KBaMGULIMPOBaHHBIM CNELMaIMCT, KOTOPbI XOPOLLO 03Ha-
KOMJIEH C COOTBETCTBYIOLMMIU HOPMAMM, MOIKET NPOBECTU MPOBEPKY (YHK-
LmmM obecneyeHnn 6e30MacHOCTM «3alnTa aneKTpogsuratens». na
NPOBEAEHNA 3TOrO UCTIbITAHUA NPUBO/A, IOTKEH ObiTb 3anyLLEH, NP1 3TOM
[LO/KEH BbITb MPEPBaH TOK B OAHOM U3 MPOBOAHMKOB (HanpuUMep, nyTeM yaa-
neHva npegoxpannTena B gase L1 nnm L3). TM6puaHbIi nycKaTe b aneKTpo-
ZiBUraTeNs BbIKIOYUT NPUBOA B TedeHue 1,5 ¢ ... 2 c. CBETOAMOA A/15 NpaBoro
BpalLieHnA racHeT u 3aropatotca ceetoanoa ERR v Bbixog o6paTHOro curHa-
na.

¢ [pu MCNONb30BaHWM B YCTPOMCTBAX, 06ecneymBaioLLmx 6e30NacHOCTb,
YCTPOICTBO A0/IKHO GbITb 060PYA0BAHO 3aLMTON OT HEeMPaBOMEPHOrO A0-
cTyna.

¢ KMcnonb3oBaTb UCKAOYATENBHO BOKKU NUTAHWA C 6e30NacHON Pa3BOAKOM C
BCHH / 3CHH cornacHo EN 60950-1 / EN 60204 (SELV / PELV). B Hux u1c-
KJI04AEeTCA KOPOTKOE 3aMblKaH1e MEX/Y NepBUYHON U BTOPUYHOM LIENAMMU.

* [pu pa6oTe c 6e30nacHLIMM CUCTEMaMK COGI0AATE MUHUMAbHBIN [ONYCTH-
MbIi1 TOK Harpy3Ku:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 MA
ELR H3-.../500AC-2: = 180 MA
ELR H3-.../500AC-9: 21,5 A

0O6nacTb NpUMEHEeHUA

* OneKTpouenu B 30Hax 21 Uan 22, B KOTOPbIX CYLLECTBYET ONACHOCTb B3pbiBa
Mbl1EBO3AYLLHOM CMECH, A0/ HHbI MOAK/IIOYATLCA TOIbKO B TOM C/ly4ae, eCu
rapaHTMpyeTcs, 4To 060pyAOBaH1e, NOAK/IIOHEHHOE K Lieni, COOTBETCTBYET
Kateropuu 2D nan 3D v NpoLuno CooTBETCTBYIOLLYIO CEPTUDUKALMIO.

* [laHHOe u3fenve npeaHasHaueHo 418 YCN0BUiA A (MPOMBILLIEHHOE UCMOJb30-
BaHwue). B ycnosusax B (6bIToBOE UCMOb30BaHNE) fAHHOE YCTPOMUCTBO MOKET
BbI3BATb HEXeNaTesbHble pagronomexu. B aTom ciyyae nosb3oBaresb Mo-
KeT 6bITb 06513aH NPUHATH COOTBETCTBYIOLLME MEPbl 6E30MacHOCTH.

C [ONONHUTENBHOM MHOPMALME NO N3AE/IUI0 MOXHO O3HAKOMUTLCA B
COOTBETCTBYIOLLEN AOKYMEHTaLMM MO aapecy
phoenixcontact.net/products.

2 HpaTKoe onucaHue

3-tha3Hblit KOMGUHMPOBAHHbIM NyCKaTe b 3/IEKTPO/BMIaTe A C KOHTPOIEM TOKa
npeAocTaBnAeT caeaytoumne QyHKLN.

— [yck no YacoBoii cTpenke

— 3awwuTa OT Neperpysku gsuratens

ABOCT po ypoBHsA apdeKTrBHOCTH Ple

AnemeHTbl ynpaBieHUs U UHanKauum ([1)
Bxog: HanpAmeHWe NUTaHUA Lienu ynpasaeH1a

Bxop ynpaenstowero curqana: ON

1 E: onopHbIii noTeHUmMan BXoAa ynpaesiolero curHana
Bxopb! kuTMpoBaHua MAN, RES, AUT

O6parHasn cBA3b

MoTeHuuoMeTp AN NnapaMeTpusaLyi HOMUHAIBHOO TOKa
Csetoavog PWR: HanpsiieH1e NUTaHuA Lienu ynpasaeH1a
Ceetoanog ERR: coobLieHre/owmnbKa

CBeToanop | : HACTPOIKa ToKa

10 Csetopanopn ON: BpalleH1e No HYacoBoW CTpesKe

11 KHonka c6poca

12 3-da3Hoe BbIXOAHOE HanpsKeHne

13 TpexdasHoe BXxOAHOE HanpsAXHeHne

14 MeTannMyecKkui 3aMOK A1l KPENIEeHWs HA MOHTaXHOW peike

WoOoONOOG A, WN-=-W

4 YHasaHuA No NOoAH/I0YEHUI0

OCTOPOHHO: OnacHOCTb NopameHUA 3IEKTPUHECKUM TOKOM!
Hu B KoeM criyyae He paBoTaiTe Npy NOLKIUYEHHOM HaMPAXKEHUM.

4.1 TMopKnioyeHue M 3awmTa cetTm

* TMpu nogKto4eHNn 3-hasHo ceTn 06A3aTeNbHO YINUTLIBATL MapPKUPOBKY Bbi-
BO/10B KNEMM.
Bxopbl HaNpAMEHUs NUTaHNA Lenu ynpasieHna v yNpaBAsaioLLero HanpsiKe-
HWA UCMONL30BATh C MOAYAAMM NUTaHMA cornacHo MOHK 61131-2 (makc. 5 %
0CTaTO4HOM NynbcaLum).

* Bo usbemaHnune MHAYKTMBHOrO MM EMKOCTHOIO BAWAHUA UMNY/IbCHbIX NOMEX
Ha A/IMHHbIE YNpaBAsioLLMe Kabenn PeKOMEHAYETCS UCMOb30BaTh SKPaHM-
pOBaHHbIE Kabenu.

NPEAYNPEWAEHUE: nekTpo6e3onacHocTb

BUWHTOBbIE 3aXKWMbI:

Mpu noacoeanHeHNM NPOBOAOB NOA OAHOM KIEMMOW MCMo/b30BaTb
TO/IbKO NPOBO/A OAMHAKOBOrO CEHEHUA.

3amumbl Push-in:

K oaHOM TOUKe NOAKIOYEHUA NOAK/IOYATD TOILKO OAWH NPOBOAHWUK UK
UCNo/sb30BaTh A8 NPOBOAHUKOB C TAKUM e Ce4eHneM KabeNbHble HaKo-
HEYHUKN.

5 MyHKuuA

5.1 HMHpguKaTOpbl cTaTyCca U ANArHOCTUKKU

YCTPOICTBO BU3yanM3npyeT PeruMbl paboTbl NPU MOMOLLM HeTbIpex CBETOAMO-
[0B.

Mocne NpUNoXeHNA HanNpPAXEHWA NUTaHWA LEeny ynpasieHna OAHOKPaTHO 3aro-
patoTca BCe CBETOAMOAbI B KA4ECTBE NPOBEPKNU CBETOANOMOB.

5.2 ®dYHKUMA AMArHOCTUKKN

Bnarosaps pasinyHbIM QyHKLMAM [UarHOCTUKM KOMGUHUPOBaHHbIA MycKaTe b
3/1eKTPOABUIraTe Al MOXET Pacno3HaBaTb MHOrMe BHYTPEHHWE, a TaKKe U BHeLl-
HUE OLUMBKM (OLUMEBKKU NepudEepUiHbIX YCTPOWCTB).

Mpun 06HapyHEHHOM OLLUMGKE YCTPOMCTBO HAXOAMTCA B 6€30MaCHOM OTKJIIOYEH-
HOM COCTOSHWM.

BHyTpeHH1e OLNBKM He MOTYT 6UTb KBUTUPOBaHbI. OHW COXPaHAIOTCA B yCTPOM-
cTBe. Mocne 3TOro yCTPOMCTBO HE MOXET GbiTb MOBTOPHO 3anyLLEeHO B SKCnnya-
Taumio.

Mpu HaNMUKMK BHELLHEN OLWIMBKM AN1S BbIXOAA U3 6e30MaCHOr0 OTKJIIOHEHHOrO CO-
CTOAHMWA TPEBYETCA KBUTUPOBAHME OLIMEBKU.

Mpu cooBLLEHMM CUNOBaA LieMb He NPepbIBaeTCA, KBUTUPOBaHKUE He TpebyeTcA.
MosicheHue: A = CeeToamog, BulkoueH / E = CBeToanog roput HenpepbiBHo / B
=CseToanoa muraeT npuban. 2 'y (50:50) / Aut = aBTomarmuyeckuii / Man = pyyHoit
/ Nm = HeBO3MOXHO / Ne = He TpebyeTca

Cratyc Onucanune PWR |ERR |lpg. |ON |HBumi-
3ene- |Hpac- | Henmbiin | POBa-
HbIli | Hblii Hue
owme-
KU
Bbikn. MuTatowee HanpsieHne ot- | A A A A -
cyTCcTBYET
[oToB K OneKTponuTaH1e E A A A |-
paGote npeaycMOTPEHO
MpwvBog, E A A E |-
BH/IO4EH
BHyTpEHHMI BHyTpEHHAA oLwMGKa E E A A |Nm
cboi ycTpoiicTea - TpebyeTcs 3a-
MeHa yCcTpoicTBa
BHewHuiicooi | DYHKLMA 3almTbl E B A E |Aut
BCYCTEME puratens: Tok
ynpasneHn [iBvrarens 60sbLue 3
WwmB a/laHHOrO HOMUH&/TBHOTO
nepudepuiHbIX | TOKa ABUraTess: Bpems
ycTpovicTBax oxiamAeH!A Nowwio (20 MuH)
(HeoGxopy- TMo ucTeyeHn 2 MuH. muraeT | E B A [B |Man
MoCTb "ON": BOBMOMHa MaHya/ibHast
TEXHUHECKOMO | nepesarpyaka
)
oGeny 7" | Owm6GKa npn BoccTaHoBNE- | E B B |[B [Man
HUM COCTOAHMUA CUCTEMBL:
HBuTHpoBaHme BpyuHyto
BO3MOMHO HYEpes 2 MUHYTbI
Cummetpua: O6a Toka anek- | E B A A |Man
TPOABUraTesIA OTINHAIOTCA
[ipyr oT fpyra Goriee YeM Ha
33 %.
BnokuposaHue: Maxc. n3- |E B A B Man
MepsieMbli TOK ABUraTens
NPEBbILLAETCA Ha NPOTHHKE-
HAn Bonee 2 c.
CooblueHre CooblueHre Npu umeto- B B A E |Ne
(cwioBas Liernb | LLieMCA YNpaBAAIoLLEM CHr-
He npepbIBaeT- | Hane:
cA) - He xBaraeT 2 W Gonee (a3
- HE NOAKUTHOYEH MOTOP
- TOK fiBUratenis Kaxk
MUHUMYMHa AByX Pa3ax>2 C
HVKE MUHUMATBHOTO 3aja-
BaeMOro 3Ha4eHWs

Hibrit motor yol vericiler
@ Ek bilgi icin litfen phoenixcontact.net/products adresinde bulunan ilgili

Grline ait dokiimanlara bakiniz.
Giivenlik yonetmelikleri/montaj talimatlari
Cihaz lizerinde ¢alisma yaparken, ulusal giivenlik ve kaza énleme talimatlarina
uyun.
Bu guvenlik ydnetmeliklerini ihlal etmek 6lime, ciddi personel yaralanmalarina
veya ekipman hasarina sebep olabilir.

* Devreye alma, montaj, degistirmeler ve yiikseltmeler sadece yetkin elektrik mii-
hendisi tarafindan yapiimalidir.

* Modiilin gli¢ baglantisini kesin.

¢ Acil durus uygulamalarinda makinenin otomatik yeniden galismaya baslamasi
Ust seviye kontrol sistemi tarafindan 6nlenmelidir.

¢ Calisma sirasinda elektrik anahtarlama cihazlarinin parcalar tizerlerinde tehli-
keli gerilimler tagir.

¢ Calisma sirasinda elektrik salterinin koruma kapaklar sékilmemelidir.

«  Uriin dokiimanlarini emniyetli bir yerde saklayin.

¢ Cihaz, ekipmanin birlesik bir Griinidr. Cihazi patlama riskli alanlara monte et-
meyin. Birlesik ekipmanin montaji ve kullanimi esnasinda, gecerli givenlik y6-
netmeliklerine uyulmalidir.

* Motorlar Ex bolgesinde kullaniliyorken gegerli giivenlik yénetmeliklerine uyun
(ATEX Direktifi 2014/34/EU).

* "Otomatik RESET" modunu kullanilyorsaniz, siirlicii soguma siiresi tamamlan-
diktan sonra yeniden galigir - eger halen bir kontrol sinyali varsa. Soguma siiresi
20 dakikadir. Ex koruma alanindaki uygulamalar igin, otomatik olarak yeniden
calistirmaya izin veriimez.

 Cihaz, isletme talimatlarinda agiklanmig sinirlari agsan mekanik veya termal et-
kilere maruz birakimamalidir. Mekanik veya elektriksel hasara karsi korumak
icin, cihazi IEC 60529/EN 60529 uyarinca bir uygun koruma derecesine (en az
IP54) sahip uygun bir muhafaza igerisine kurun. Toz bulunan yerlerde cihaz,
EN 60079-14 uyarinca uygun bir muhafaza (en az IP64) icerisine kurulmalidir.

* Cihaz montaj talimatlarinda belirtilen talimatiara gére takin. Cihaz igindeki dev-
relere erigsime izin verilmez.

* Calisan ekipmanlarnin onarnimi kullanici tarafindan yapilamaz ve esdeger bir ci-
haz ile degistirilmesi gerekir. Onarim isleri yalnizca uretici tarafindan yapilabilir.

* Givenlik bilgilerine, sartlarina ve (irlin doklimantasyonunda belirtilen kullanim
sinirlamalarini dikkate alin. Bunlara uyun.

* Sirlci aglldiginda veya kapatildiginda cihaz, tiim fonksiyonlar igin diyagnostik
ylritdr. "Motor koruma" emniyet fonksiyonu testini ayrica, ilgili standartlari bilen
bir kalifiye elektrik personeli veya bir diger kalifiye calisan da gergeklestirebilir.
Bu testigin suriicl etkinlestirilmis ve bir iletkendeki akim akigi kesilmis olmalidir
(6r. L1 veya L3 fazindaki bir sigortayi sdkerek). Daha sonra hibrit motor yol ve-
rici, srictiyli 1,5's ... 2 sn. iginde kapatir. lleriye dogru galisma LED'i kapanir
ve ERR LED ile geri besleme cikisl ayarlanir.

* Guvenlikle ilgiliuygulamalar esnasinda cihazi bir erigsim korumasi ile emniyet al-
tina alin.

¢ Yalnizca, EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV) uyarinca SELV / PELV gerili-
mi bulunan giivenli izolasyona sahip gli¢ kaynag tniteleri kullanin. Bu, primer
ve sekonder taraflar arasinda kisa devreleri énler.

¢ Guvenlikle ilgili uygulamalarda izin verilen minimum yik akimina dikkat edilme-
lidir:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H3-.../500AC-2: = 180 mA
ELR H3-.../500AC-9: = 1,5 A

Uygulama alam

* Muhtemel toz patlama tehlikesi olan 21 ve 22 bélgelerindeki alanlarda kullani-
lan devrelerde, bu devreye baglanan donanimlarin kategori 2D veya 3D'ye uy-
gun oldugu veya bu bdlgeler igin onaylanmis olmasi garanti edilmelidir.

* Bucihaz A ortami (endiistri) igin tasarlanmis bir Griindiir. Sinif B (evsel kullanim)
ortamlarinda kullanildiginda istenmeyen radyo girisimlerine sebep olabilir. Bu
durumda kullanicinin gerekli dnlemleri almasi gerekebilir.

2 Kisatanim
Akim denetlemeli 3 fazli hibrit motor yol vericinin sundugu islevler.
— leri calisma
- Motor agin ylik korumasi
Performans seviyesi PLe'ye kadar ACIL DURUMDA DURMA

igletme ve gosterge elemanlari ([1])
Giris: Kontrol besleme gerilimi

Kontrol girigi: AGIK

1 E: karsilastirma kontrol girisi

Onaylanan girisler MAN, RES, AUT

Geri bildirim

Nominal akim parametre ayari igin potansiyometre
PWR LED'i: Kontrol besleme gerilimi

ERR LED'i: Mesaj/hata

9 LED loq;: Akimayan

10 LED AGIK: lleri calisma

11 Reset butonu

12 3 fazli ¢ikis gerilimi

13 3 fazl giris gerilimi

14 DIN rayina tespit igin metal kilit

NGO BREWN—=-W

4 Baglanti talimatlan

UYARI: Elektrik carpmasiyla hayati tehlike!
Higbir zaman gerilim altinda ¢alisma yapmayin.

4.1 Sebeke baglantisi ve hat koruma

* 3fall sebeke baglandiginda, klemens tanimina uyulmasi ¢cok 6nemlidir.

¢ Kontrol besleme gerilimi ve kontrol gerilimi girigleri IEC 61131-2 standardina
uygun gu¢ kaynagi modidilleri ile beslenmelidir (artik dalgalanma maks. % 5).

* Uzun kontrol kablolarinin kullanildigi yerlerde giiriilti salinimlarinin endiiktif ve
kapasitif gecislerine engel olmak icin, ekranl iletkenler kullaniimasini tavsiye
ederiz.

NOT: Elektriksel glivenlik

Vidali baglant:

Bir terminal noktasina sadece ayniiletken kesitine sahip iletkenleri baglayin.
Push-in baglant::

Bir iletkeni yalnizca bir baglant noktasina baglayin veya ayni iletken kesi-
tinde yliks(iklere sahip iletkenler kullanin.

5 Fonksiyon

5.1 Durum ve diyagnostik gostergeleri

Cihaz calisma durumunu toplam dért LED ile gorsellestirir.

Kontrol besleme gerilimi uygulandiktan sonra, tim LED'ler bir LED testi olarak bir
kez yanarlar.

5.2 Taniislevi

Hibrit motor yol verici gesitli tani islevleri sayesinde ¢ogu dahili ve harici hatalar
(1/O hatalar) tespit edebilir.

Bir hata tespit edildiginde, cihaz glvenli kapatma durumuna geger.

Dabhili hatalar icin alindi bildirimi yapilamaz. Bunlar cihaza kaydedilirler. Sonrasinda
cihazin tekrar ¢aligtinimasi mimkin degildir.

Harici hatalarda, guivenli kapatma durumundan ¢ikmak igin hatanin onaylanmasi
gerekir.

Bir mesaj verildiginde, gii¢ yolu agik kalir; mesajin onaylanmasi gerekmez.
Aciklama: A = LED kapali/ E=LED devamliyaniyor /B = LED yaklasik 2 Hz (50:50)
yanip séniiyor/ Aut = Otomatik / Man = Maniiel / Nm = Miimkiin degil / Ne = Gerek-
mez

PWR
Yesi

Durum Tanim ERR  [log; [ON

Kirmizi | San

KAPALI Besleme gerilimi mevcut degil A A

Calismaya hazir

Siirtici aglk

A
Besleme gerilimi mevcut E
E
E

> m| > >

A A
A A
Dahili hata Dahili cihaz hatasi - cihazin E A

degistiriimesi gerekir

ve)
>
m
g

Kontrol tinitesive
1O cihazlarnda
harici hata
(bakim

Motor korumaiglevi:Motor | E
akimi nominal motor akimi
spesifikasyonundan daha
yuksek: soguma suresi (20 dak)

gereksinimi) (3 gakikasonra, ‘ACIK’yanp  |E | B A |B
soner: manuel olarak

resetlenebilir

Sistem tarihi giincellenirken |E B B |B
hata olustu:2 dk sonramantiel
dogrulama mimkin.

Simetri: iki motor akimi E B A |A
arasindaki fark % 33'ten fazla.

Blokaj: Olciilebilen maksimum |E B A B
motor akimi degeri 2 sn'den
daha uzun bir stire gegildi.

Kontrol sinyali beklemede | B B A E |Ne
olan mesaj:

-2 veya daha fazla faz kayip

- Bir motor bagh degil

- Motor akimi en az iki fazda

> 2 sn ayarlanabilen minimum
akim degerinin altinda

Mesgj (gti¢ yolu
acik kalir)
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PYCCHUM PYCCKWUU TURKCE TURKCE

HKeUTHpOBaHUE OWNGKK

BpyuHyto (KHonKa nepesarpysku Reset)

Haatb KHOMKy nepesarpy3ku (Reset) Ha nepefHeit naHenu ycTponcTsea.

Mpu HaxkaTUM KHOMKKM copoca 6onee 2 CeKyHA, YCTPOMCTBO ONATb NEPEXOauT B
cocTosAHWe c6os.

Mpu HaxaTMK KHoMKKM Nepesarpysku Reset gonblue 6 ¢ yCTPOIMCTBO NepexoanT B
pabounii pexum "MapameTprposaHue".

BpyuHyto (To4Ka AUCTaHLUMOHHOMO KBUTUPOBaHMA)

MoAKIOUUTB KHOMKY (3aMbIKAKOLLMIA KOHTAKT) Mexay kKnemmamu MAN n RES.
Hak Tonbko Ha Bxoge MAN pacnosHaeTca NoNOMUTENbHBIA BPOHT, cpabaTbl-
BaeT KBUTHUPOBaHWe. Ecnn no ncteueHnmn npuén. 2 ¢ He pacnosHaeTcs oTpuua-
TE/IbHbIN BPOHT, YCTPOMCTBO CHOBA NEPEXOAUT B COCTOAHKE CHOA, TaK KaK He UC-
HIl04aeTCA BO3MOXHOCTb MaHUMYIMPOBAHUA WK HA/IMUUA HEUCTIPABHOCTU B
Lieny KBUTUPOBaHMA.

ABTOMaTUYECKH

Co3paTb aN1EKTPUYECKOe CoeAnHEHWE Mexay Knemmamu RES n AUT.
YCTpOICTBO NPOM3BOAMT aBTOMATUYECKOE KBUTMPOBaHWe Noc/e cpabaTbiBaHWUA
YCTPOMCTBA 3alUMTbI ABUraTeNA U NOCNEAYIOLLEro OXNam 4eHNA.

Hnemma RES npepoctaBnfeT HanpsmeHWe AnA nepesarpysku.
Mpy pacHeTHOM HanpAMEeHUM NUTaHKA Lenu ynpaenexua 8 24 B DC - aTo
24BDC.

BHUMAHME: NoBpewpaeHue ycTpoiicTBa
MoacoeanHaTb K knemmam MAN, RES, AUT ToNbKO NPOBOAHMKH, ANMHA
KOTOpbIX He npesbiwaet 30 M.

O6paTtHas cBA3b

Hak TonbKOo ycTpOMCTBO 06HAPYKMUBAET OLUMBKY MM CUrHANU3UPYET COobLLe-

HWe, cpabaTbiBaeT pene 06paTHON CBA3M, T.e. 3aMblKaeTCA 3aMblKaIOLLMIA KOH-

TaKT UM Pa3MbIKAeTCA Pa3MbIKaOLLMIA KOHTaAKT. TaKoM NPUHLMN AENCTBUA CO-

OTBETCTBYET 3aLLMTHOMY BbIK/IIOHATEIO WK Pesie 3allMThbl 3/IeKTpoABUraTess.

m CTbIO 3aLUMTHOW Lienu. [103ToMy OHa He BXOAMT B paCCMOTPEHWE BOMPOCOB

(yHKLUMOHANBHOM 6e30MacHOCTK.

5.3 MapameTpupoBaHUe - HACTPOIKa HOMUHA/ILHOIO TOKa

¢ Harumatb KHoMKy nepesarpysku Reset gosblue 6 ¢, 4Tobbl NnepeiTn B pato-
4uii pexwnm "MapameTpuposarme”. 3eneHbiit ceeToanos PWR MurHeT oamH
pas.

[na oTanuma ot apyrux paboymx COCTOAHWI B pexnme paboThl "MapameTpupo-

BaHWe" cBETOAMOAbI OTHAO4atoTCA Ha 0,3 € C MHTEpPBa/IOM B 2 C.

¢ C nomoLbto 240°-NOTEHLMOMETPA HACTPOUTL HOMUHA/IbHBIM TOK NPUBOAA.
HacTpoitka HOMWHaILHOrO TOKa NPoMUcXoauT 16-cTyneHyaro. YeTbipe cBeTo-
[Mofa 0To6pamatoT 3afaHHbIi HOMUHA/IBbHBIN TOK. ([3])

* CoxpaHWTb 3HaYeHMe NOBTOPHbIM HAaXaTMeM KHOMKW nepesarpysku Reset
(aHeproHesaBMcHMMan YacTb 3aNOMUMHAIOLLEro YCTPOMCTBA).

* [puv HaxaTuM KHOMKW nepe3arpy3ku Reset 6onee 2 ¢ (HO meHee 6 ¢), Ha npo-
TAXEHUM 3 C OTOGpaKaeTcs 3aJaHHbli TOK. 3Ta hyHKLMA BO3MOXKHA TONILKO
B cryyae, ecnn 1) YCTPOMCTBO He 3aAe/CTBOBaHO, 2) He MMeeTcA C60EB B
ycTpoiicTBe.

6 YHasaHuA No NPUMEHeHUIo

OTH/ItOYEHME HAMPAKEHWUA MTTAHWA LENK YNPaBieHUs NMPU BRIIOYEHHOM

@ 3/IeKTpOABUraTesie BCeraa CBA3aHo C UBHOCOM KOMGMHMPOBAHHOTO My-

cKaTens a/IeKTpoABUraTess.

MoaTomy TaKoe OTK/IIOYEHWE CrieflyeT MPUMEHATL TONLKO B TOM C/yyae,

€C/IM B TEYEHWe BCero CpoKa CyHb6bl CUCTEMbI OXMAaeTcA He Gonee

10000 OTH/IOHEHH.

6.1 PacnosHaBaHue cuMmmeTpuUn

ToKu aneKTpoaBuraTesisi 3aMepstoTca Ha pasax L1 1 L3 1 KoHTposmpytoTcs Ha

CUMMETPUYHOCTb.

Mpu1 OTKAOHEHMM B TOKaX aneKTpoasuratTens B > 33 % YCTPOMCTBO OTHOHaET

3/IEKTPOABUraTe b B TEHEHWE 2 MUHYT.

Mpy OTKNOHEHWM B TOKAX aNeKTpoaBuraTens B > 67 % (Hanpumep, o6pbiB dasbl)

YCTPOMCTBO OTKJIIOYAET 3/IEKTPOABUraTESIb B TEHEHUE 2 CEKYHA,.

O6paTtHas CBA3b CNYKMUT TOILKO A1 CUTHAIM3ALMU U He ABNAETCA Ya-

6.2 3nexTpopBUraresib C TOPMO3HbIM MeXaHU3MOM

Mpyv NOAKNIOHEHUM BNEKTPOABUraTENA C TOPMO3HBIM MEXaHU3MOM (MOAK/IoHE-

HWE B LMTKE KNIEMM 3/1IEKTPOABUraTeNs) TOPMO3HOM MexaHn3m Ha 400 B nepem.
TOKa JO/MKeEH GbITb MOAKI0YEH K pa3bemam 2/T1 1 6/T3. TOpMO3HOM MexaHU3M
¢ nutaHnem 230 B nepem. ToKa A0/eH GbiTb NOAKMOYEH K pasbemy 4/T2 1 Hy-
NeBOVi TOYKEe 3/1eKTPOoABUraTens.

NPEAYNPEXAEHUE
HOHTPO/L TOKA 3N1EKTPOABUraTENs A0NHEH GbiThb NOBbILIEH Ha 3HA4eHWe
HOMUHA/IbHOTO TOKa TOPMO3HOTO MeXaH13mMa. YCTaHOBUTb ero CooTBeT-
CTBEHHO Ha KOMGMHMPOBAHHOM NyCKaTe e 3/IeKTpoABUraTens.
6.3 lMopaKnioyeHne BCcnomoraTenbHbIX pene
BcnomoraresnbHble pesne (Hanpumep, PLC RSC 230UC/21, apT. Ne: 2966207) ansa
yNpaBNeHNUs BHELLHUMU TOPMO3HBIMI MEXaHU3MaMu Ui 0GPaTHOW CBA3M, Ha-
npumep, ¢ MNJIK nogratouats K pasbemam 4T2 u N ycTaHOBKM.

7 padMK nameHeHUs xapaKTepucTuk (4] - [5])

C pONonHUTENbHON MHbOPMaLme No Teme "yXyAleHne XapaKTepucTuK", "xa-
paKTepUCTMKa cpabaTbiBaHWA" 1 MO NapameTpam TEXHUKW 6e30MacHOCTU MOMHO
03HAKOMUTBLCA B TEXHUYECKOM OMMUCaHUM KOHKPETHOrO U3AeN1A Ha
phoenixcontact.net/products.

I = Tok Harpy3ku [A]
ta = TemnepaTtypa okpyatoei cpeapl [°C]
In = [yckoBoW ToK [A]
(1) = YcTaHoBKa B pAf C NPOMEKYTKOM 20 MM
(2] = YcTaHoBAEHb! B psAf 6€3 NPOMEYTKOB
8 CooTBeTCcTBYylOLIME NPEefOXpaHUTENN
25AgG/10KA /500 B W oeHTUdUKaLMOoHHbIM Knacc 1
16 A B-asTomat/ 1,5 KA/ 400 B M peHTUDMKaLMOHHDBIN Knace 1
30ACC/30kA/500B W oeHTUdUKaLMOoHHbIM Knacc 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 B/ <45 °C M peHTUDMKaLMOHHDBIN Knace 1

FAZ-C16/3 /10 kKA /420 B/ <45 °C W oeHTUdUKaLMOoHHbIM Knacc 1

PKZMO0-6,3 /30 KA /420 B/ <45 °C M peHTUDMKALMOHHDBIN Knace 1

PKZMO0-4 /100 KA /420 B/ <45 °C W oeHTUdUKaLMOoHHbIM Knacc 1

16 AFA(6,3x32Mmm)/ 1,5 KA/ 500 B M peHTUDMKALMOHHDBIN Knacc 2

16 AFF/gR (10x38 mm)/ 10 kKA /500 B

9 YKasaHua UL
OCTOPOHHO: OnacHOCTb 3/1IEKTPUUYECKOro yapa U noxapa
OTKpbITUE 3aLYMTHOrO YCTPOWCTBA OTBETBUTENIBHOM IMHUM MOMET YKasbl-
BaTb Ha NPepbIBaHNE TOKAa YTEYKN.
[AnA yMeHbLUEHMA ONacHOCTU NO¥apa Un 31EKTPUYECKOro yaapa HyKHO
NPOBEPUTL TOKOBEAYLLME AETaNu U APYrie KOMMOHEHTbI KOHTpoanepa n
3aMeHUTb UX B Cly4ae noBpexaeHuA.
HecobtofieHne 3TUX yKa3aH!in MOKET NPUBECTU K CMEPTH, TAKENbIM
TpaBMam wan MatepuanbHomy yuepoy.

NPEAYNPEXHAEHUE

MCNONL30BaTh ONYLIEHHbIE MeIHbIE MPOBOAHMKN ANA TeMNepaTypsl 40
75°C.

YCTpO/CTBO paccumnTaHo Ha npumeHeHue ¢ “low voltage, limited energy,
isolated power supply".

M aeHTUDMKALMOHHDBIN Knacc 2

@

SCCR (oTAe/bHbIi Y FPYNMNOBOW MOHTaH)

MoaxoauT anA aneKTpoLenei ¢ MaKCMMasibHbIM CUMMETPUYHBLIM TOKOM 5 KA
add. n < 500 B, c npegoxpanutenamm 20 A knacca RK5 (Tun koopanHaumm 1).
MoAXOAWUT AN SNEKTpoLEnei C MaKCUMaslbHbIM CUMMETPUYHbLIM TOKOM 100 KA
3. u < 500 B, c npepoxpanutensmm 30 A knacca CC (Tvn KoopauHauuu 1).

FLA [0.6A(500BAC)/24A (500 BAC)/65 A (500 B AC)

Hata onayi
Maniiel (reset digmesi)
Litfen cihazin éniinde bulunan digmeye basin.
Sifirlama tuguna 2 s'den (yaklagik) daha fazla bir sire basildiginda, cihaz hata du-
rumuna geri doner.
Reset diigmesine 6 sn'den daha fazla bir siire basildiginda, cihaz "Parametre be-
lirleme" moduna geger.
Maniiel (uzaktan onay noktasi)
MAN ile RES klemensleri arasina bir digme (N/O kontak) baglayin.
MAN girisinde bir pozitif kenar tespit edilir edilmez bir onay tetiklenir. Yaklagik 2 sn
sonra bir negatif kenar tespit edilmezse, cihaz degistirme sonrasi bir hata durumu
adapte eder veya onay devresinde bir hata olustu demektir.
Otomatik
RES ve AUT klemensleri arasinda bir elektrik baglantisi kurun.
Motor korumasi tetiklendikten ve arkasindan sogutma gerceklestiginde, cihaz bir
otomatik onaylama gergeklestirir.

Reset gerilimi RES klemensi Gzerinden saglanir.

Nominal kontrol besleme gerilimi 24 V DC olan tiplerde, bu 24 V DC'dir.

NOT: cihazda hasar
MAN; RES ve AUT klemenslerine yalnizca maksimum 30 m uzunluga sahip
iletkenler baglayin.
Geri bildirim
Cihaz bir hata tespit ettiginde veya bir mesaj gosterdiginde, yanit rélesi anahtarla-
nir, yani, N/O kontagi kapanir veya N/C kontag agilir. Bu davranis bir motor koruma
anahtari veya motor koruma rélesi davranigi ile aynidir.

Geri bildirim sadece sinyal vermek igindir ve giivenlik zincirinin bir pargasi
degildir. Bu sebepten giivenlik icin gdz énlinde bulundurulacak durumlara
dahil edilmemistir.
5.3 Parametre belirleme - Nominal akim ayari
¢ Cihaz "Parametrelendirme" moduna almak igin, reset digmesine 6 sn'den
daha uzun sireyle basil tutun. Yesil PWR LED'i bir kez yanip soner.
Parametre belirleme modunu diger modlardan ayirmak igin, bu modda LED'ler her
2 sn'de bir 0,3 sn siire ile kapanirlar.
* Nominal striict akimini 240° potansiyometresi ile ayarlayin. Nominal akim 16
kademede tanimlanir. Ayarlanan akim dért LED ile gosterilir. ([2])
* Degerireset digmesine tekrar basarak kaydedin (veri depolamanin gegici ol-
mayan alani).
* Ayarlanmig olan akimi 3 sn sire ile géstermek icin, reset digmesine 2 sn'den
daha fazla (ve 6 sn'den az) bir siire basin. Bu islevin mimkiin olmasi i6in 1) ci-
hat etkinlestirimemis olmali ve 2) cihazda bir hata oimamalidir.

6 Uygulama notlari

Bir kontrollli motor ile kontrol gerilimi beslemesinin kapatiimasi, daima hibrit
motor yol vericisinde aginmaya sebep olur.
Bu tip kapatma sadece sistemin tiim servis émri boyunca 10.000'nin tze-
rinde kapatma beklenmiyorsa, yapilmalidir.

6.1 Simetri algilama

Motor akimlari L1 ve L3 fazlarinda 6l¢liir ve simetri denetimi yapilir.

Eger motor akimlarinda > %33 ve lzeri sapma olursa, cihaz, motoru 2 dakika ice-
risinde kapatir.

Eger motor akimlarinda > %67 ve lizeri sapma olursa (¢r. faz hatasi), cihaz, motoru
2 saniye igerisinde kapatir.

6.2 Frenli motor
Frenli bir motor (baglanti motor terminal devre kartinda) bagh ise, 400 V AC fren
2/T1 ve 6/T3 klemenslerine baglanmalidir. Bir 230 V AC fren 4/T2 klemenslerine
ve motorun yildiz noktasina baglanmalidir.
NOT
Motor akimi denetlemesini nominal fren akimina yiikseltin. Bu ayni sekilde
hibrit motor yol vericisinde ayarlanmalidir.
6.3 Yardimci réle baglantisi
Yardimci réle (6rn. PLC RSC 230UC/21, siparis no.: 2966207), harici frenleri etkin-
lestirmek veya onaylamalar igin, 6rn. PLC'ye, sistemin 4T2 ve N baglantilarina bag-
lanmalidir.

7 Caligma egrisi (2] - [5])
Derating, tetikleme karakteristikleri ve glivenlik parametreleri konusunda ek bilgiler
icin phoenixcontact.com.tr/products adresindeki ilgili veri bilgi féyiine bakilabilir.

I = Yik akimi [A]

ta = Ortam sicakligi [°C]

Ia = Baglangi¢ akimi [A]

[1) = 20 mm araile dizilir

©® = Bosluksuz dizilir

8 Uygun sigortalar

25AgG/10kA/500V Koordinasyon tipi 1
16 A B-devre kesici/ 1,5 kA /400 V Koordinasyon tipi 1
30ACC/30kA/500V Koordinasyon tipi 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V / <45°C Koordinasyon tipi 1

FAZ-C16/3 /10 kA /420 V / <45°C Koordinasyon tipi 1

PKZMO0-6,3/30 kA /420 V / <45°C Koordinasyon tipi 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V /<45°C Koordinasyon tipi 1

16 AFA (6,3x32mm) /1,5 kA /500 V Koordinasyon tipi 2

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V

9 UL notlari

UYARI: Elektrik soku ve yangin tehlikesi
A Bransman devresi koruma devresinin agilmasi, hatal bir akimin kesintiye
ugratildigini gésteriyor olabilir.
Yangin veya elektrik soku tehlikesini diislirmek igin, kontrolériin akim tagi-
yan parcalar ve dijer komponentleri incelenmeli ve hasarliysa yenisiyle de-
gistirilmelidir.
Talimatlarin takip edilmemesi; 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman zararina
sebep olabilir.

NOT

En az 75 °C icin onayl bakir kablolar kullanin.

Cihaz; bir "dlstk gerilimli, sinirh enerjili, yalitilmis gii¢ kaynagdi" ile kullanil-
mak lizere tasarlanmigtir.

Koordinasyon tipi 2

O

SCCR (tekli ve grup tesisati)

5 kA etkin simetrik amperden daha fazlasini dagitmayan bir devrede kullanim igin
uygun, bir 20 A RK5 sinifi sigorta (koordinasyon tipi 1) ile korundugunda maksi-
mum 500 V AC.

100 KA etkin simetrik amperden daha fazlasini dagitmayan bir devrede kullanim
icin uygun, bir 30 A J sinifi veya CC sinifi sigorta (koordinasyon tipi 1) ile korun-
dugunda maksimum 500 V AC.

FLA [0,6 A(500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

TeXHMHECHHE XapaKTePUCTHKN Teknik veriler I

MutaHue ycTpoicTBa

Cihaz beslemesi

PacyeTHOe HanpseHne nuTaHus uenu ynpasaesmna Ug Kontrol devresi nominal besleme gerilimi Ug 24V DC

[inanasoH HanpAXeHWsa NUTaHWA Lenu ynpasneHnsa Kontrol besleme gerilimi araligi 19,2V DC...30V DC
HoMu1HanbHbIM TOK NMTaHWA Lienu ynpasnexus |g Nominal kontrol besleme akimi Ig 40 mA

Bxop ynpaBnsowero curHana Kontrol girisi

HomuHanbHoe HanpsmeHu1e uenu ynpasnenms Ug Nominal aktivasyon gerilimi Ug 24V DC
HomuHankHbIM TOK Lenu ynpaenexus Ic Twn Bxoga 1 Nominal aktivasyon akimi Ig Giris tipi 1 5mA

YpoBEHb NepexnoyeHns [NA aBapuiHoro octaHosa  Anahtarlama seviyesi ACILDURUS icin <5V DC

Bpems oTH04EHMsA, TMMOBOE Tipik kapama suresi <30 ms

Bbixof, nepemMeH. ToKa AC cikigi

PacyeTHoe umnynbcHoe HanpsameHue Uy Anam calisma gerilimi Vg 500V AC (50/60 Hz )

[lnanasoH TOKOBOM Harpy3ku

cM. Mi3meHeHure xap-k YUk akimi aralig

calisma egrisine bakin

75mA...600mA/180mA...24A/15A..9A

XapaKTtepucTuKa cpabatbiBaHusa cornacHo MAK 60947-4-2

Acma karakteristigi IEC 60947-4-2 ile uyumlu

Sinif 10A / Sinif 10A / Sinif 10A

Bpewms oxnamaeHns ona

aBTOMaTU4ecKoro copoca  Soguma slresi

otomatik resetigin 20 min./ 20 min./ 20 min.

PacyeTHbI paboumii ToK lg

AC-51
AC-53a

Nominal ¢aligma gerilimi |

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Bbixog o6paTHOro curHana

CurHan o6paTHoM cBA3Kn: CyXxoi NepeK/ioHaloLmii KOHTaKT,

Geri besleme cikigi
CUrHasIbHbI KOHTaKT

Onay: kayar degistirme kontagi, sinyal kontagi

HommyTauuorHas cnocobHocTb cornacHo MOHK 60947-5-1

Anahtarlama kapasitesi [IEC 60947-5-1'e gére

3A (230V, ACT5)
2 A (24V,DC13)

O6Lue XxapakTepUCTURUN

Genel veriler

MoHTaxHoe NnosoKeHue

BepTMKaﬂbHOe (ropMaoHTaanaﬂ MOHTaxKHaA peﬁKa, OTBOA ABurarena CHM3y)

Montaj pozisyonu

dikey (yatay DIN rayi, motor ¢ikisi agagida)

MoHTax

yCTaHOBKa B pAf, pacCToAHWE CM. Ha I'padJMKe WU3MEHEeHUA XapaKTepUCcTuK

Montaj

yan yana dizilebilir, araliklandirma igin bkz. azalma

3aumbl Push-in/BUHTOBbIE 3aXKWMbI

WECTKW / rnbkuin / AWG  Push-in baglanti/Vidali baglanti

Tek telli/cok tell/AWG 0,2 mm

...2,5mm?*/0,2 mm

25mm?/24 14

[nvrHa CHATMA nsonauum

3arumbl Push-in/BuHTOBbIE 3a1MbI

Kablo soyma uzunlugu

Push-in baglant/Vidalibaglanit 10 mm/8 mm

MOMEeHT 3aTAamK1

BuHTOBbIE 3a3MMbl  Sikma torku

Vidali baglanti

0,5Nm ...0,6 Nm /5 Ibgin. ... 7 Ibgin.

[lnanasoH pabo4nx Temnepartyp

Okcnnyatauua Cobogaiite Kpusble

Ortam sicaklik araligi

XpaHeHne/TpaHCNopTUPOBKa

-25°C..70°C
-40°C...80°C

Isletim Zayiflamay dikkate alin
Depolama/tasima

Paawmepb! LLI/B/T

Olgtler G/Y/D

22,5 mm/107,5mm/114 mm

PacyeTHOe HanpsHeHne N3onaLmm Nominal izolasyon gerilimi 500V
PacuyeTHOe MMMyNbCHOE HanpsAXeHne Nominal darbe gerilimi 6 kV
M301ALMOHHbIE XapaKTEPUCTUKM MEXKAY YNPaBAAIOLWMM BXOAHBIM U MUTAIOLLMM HaNPAXKEHWEM, LEnbIo Kontrol girisi ile kontrol besleme gerilimi arasindaki ve yardimci devreden ana devreye giden izolasyon
BCMOMOraTe/IbHOro TOKa U CUI0BOW 9/1EKTPUYECKOW Lienblo karakteristikleri

BesonacHoe pa3penerune (MOK 60947-1) npu paboyem HanpsxeHun < 300 B AC <300 V AC calisma gerilimi i¢in glivenli izolasyon (IEC 60947-1)

OcHosHasn nsonaums (MK 60947-1) npu paboyem HanpsweHun 300 B AC ... 500 B AC 300 V AC ... 500 V AC c¢alisma geriliminde temel izolasyon (IEC 60947-1)

M301ALMOHHBIE XapaKTePUCTUKN MEHAY YNPaBAAIOLLMM BXOAHBIM U MUTAIOLLMM HANPAXKEHWEM U Lienbio Kontrol girisi ile yardimei devreye giden kontrol besleme gerilimi arasindaki izolasyon karakteristikleri
BCMOMOraTe/IbHOro TOKa

BesonacHoe pasgenenune (MOK 60947-1) npu Lenu BcnomoraTesibHoro Toka < 300 B AC Yardimci devrede glivenli izolasyon (IEC 60947-1) < 300 V AC

CTeneHb 3arpA3HeHnsa Kirlilik sinifi 2

HaTeropMﬂ nepeHanpAxeHua

Darbe gerilim kategorisi

CooTBeTCTBME HOpMaM /AONYCKHU

Uygunluk / onaylar

UKCA CooteetctBue TpebosanHnam UKCA  UKCA UKCA-uyumlu

ATEX PTB 07 ATEX3145 ATEX PTBO7 ATEX3145 &) (2) G [Ex e] [Ex d] [Ex px] ; &) (2) D [Ex 1] [Ex p]
Ceptucukar UL NLDX.E228652 UL onayi NLDX.E228652

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) BesonacHoe oTkaoueHe  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Guvenlikapatma <3

Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) 3awwura anektpoasuratena  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Motor korumasi 2

Performance Level (ISO 13849) BesonacHoe oTknoueHe  Performance Level (ISO 13849) Glvenlikapatma <e

Hateropus (ISO 13849) BesonacHoe oTknoueHe  Kategori (ISO 13849) Glvenlikapatma <3

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
@
< ® |
=] 81=9A
e T @
6 So N,
5 N \
N
a (2] 1 AN
3l 1=24A ~N
_’L \
2 T
1L1=06A > SN
0 —r
0 10 20 30 40 50 60 70
—
t,[°C]
[5]
@ 2000y S —
=100 I>45A=>t<2s=—
0= —@
30
20— N O
10 AN e
5
3t @= Max
2/ @=Class 10 A ———
o1= ©-Mn —
™M 2 3 4 5 6 7 8 9 10
—
/g

© PHOENIX CONTACT 2022

PNR 105403 - 05

DNR 83137388 - 05




RE YR
@ E %15 815%F phoenixcontact.net/products FEIHE3 = AT 1.

1 REFM/ RFRA

© FERE LRV, BERERTSSERYSENE.

o WEMXEREHNENTRERSBIET, mEASHEHIRE R,

IR RE. BESEFRIBTLESTRMTEM.

.« EIFFEIRSR A B R

- ERAENABET, MIEAGEENAZMNERREENER.

o TSR, BEFKEENIETRET R EREE,

« FEETEBRHRAEMEEFX LR TR E.

o B RERERERS .

¢ REREBENXFRE. TERREREEBEZBEXEN, REFMBIEXEK
REN, DIEFEANRENE.

. A%?WH Ex KRS, HBTEANRENE
EU) .

o MREHER AHEM BN, WERHESHEENERLT, A EER
Egg%%ﬁﬂﬁﬁa%ﬂwﬁ%ZOﬁﬁaﬁ?ExBﬁ*%Eﬁ,%iﬁ

Be

. BRENSEBETABLBREEEPNENVIMSATLMZ T, EREREE
—NEFELHIPER (ED IP54) MEERNFER
(54 IEC 60529/EN 60529 #5fE) , IMBAIEHMAE SIRER, MREFLEN
%&@%ﬁ%ﬁé§ﬁﬁﬁ%EN&mm44ﬁﬁﬁﬁﬁﬁwm(§¢

© RIBRERPERNIETRERS., MM ERINERE.

« APTBHERERE, DIEAELYNRENEBTER BETIERER
HERHTT,

o ERFGXETHENZLER. FENREARS. HEFXERE.

o FEEBERMEENRA, WRESHITINAISH. 1IN, EITHRTVBESEARA
REFHMAEARXAREN T WA RNFT * BHURP " KWK ERT
ZUUR, HAURCERFNRE, FMASETHER  (FInSEidReR L1 5 L3
HAAPRRKELE) . 2/5, REBIERRITE 1.5 .. 2 s KBTI,
FTFERERIZITH LED 48K, ERR LED FRif# R,

- ERSEXNEAHETR, ERHHRPREPRE.

o XEAT SELV/ PELV (BRZELHE / BEMBPEE) REMBEHER,
B4 EN 60950-1 / EN 60204 (SELV / PELV) ARERER, 1T
By LE—RUFD R MR B 2 (8] 428K

o BFREBXNA P ATFNRIERHBARER
ELR H3-.../500AC-06 : > 75 mA
ELR H3-.../500AC-2 : > 180 mA
ELR H3-.../500AC-9 : > 1.5A

iz Kb

o WRIT R R AR AIBIER 21 XA 22 XA EE, AT REZTIZE

=

(ATEX $54 2014/34/

LR EFFE 2D 5 3D EMERFH ELIHERIME.
c BEREBERATARX (T MG MREHATBX (FE/
WL SEMALBTI. EWHERLT, AFBXERRLENTHER.

2 iR

HE RSN 3 R A AR TR T I,
e

- EALTHR

- BT Ple MAESBMAE

3 BIESETR (1)

1 BN IRHIERRE

2 BHIHA  ON

3 1 E: RAMARE

4 FABIA MAN, RES, AUT
5 Rif

6 FEHFASELNBLIT

7 LED PWR : #=HIEREE
8 LEDERR: {54 /4%

9 LED lygss @ ERIAT

10 LED ON : Fai5%:

1 SRR

12 3 1R B E

13 3 THMABE

14 BTEEE DIN SHhaL RS

4 EEFEEN
L RLETHRSHEGER !
B RIE IR
41 FHRERMLHRE
o ESE 3 ENGEE, BREFREMITA.
DFUBISFFE IEC 611312 FREREIRER (B&A 5 %K) REHSHIER
B R R E R
o EEAKEHEHOELT, HIRGBMUMAUBERE, RINBUERFK
R EERE
HRETIERE
RASLEEEERNSLERIELS.
EifTUERE:
—MEL S EOERE—£54%, ERRFIERSAEEEEENSL.
5 IfkkE
5.1 REMISEHERAT
BB LED 38R ATk B s TRES.
TEHEINEHIEIREES, AR LED H5R
52 PDHiThAE
TRENSHIIIAEGER & B s 88 040N B 2 Fh k) SRA R AN SN
WNEER, RESUIREIREXMPRES.
BARBANBIER. TNRFERET. ZEREBLEEN.
EHIIMBEERNIER T, BERMARERIR H RS XHRTS.
MREIEFBBRNRIFHEBNELS, WATEHTHIA.
{%BF:A=LED 8K / E = LED K= / B = LED [J#&, 492 Hz (50:50) / Aut =
Bz / Man = F3f) / Nm = K947 / Ne = &

—RIA#EFT LED Mix.

(170 #%) .

WS ik PWR [ERR [l,q |[ON [$#iR
ge |de |s#e A
OFF THIREE A A A A -
R FRFBEE E A A A -
REFR E A A E -
AR REPR &R - FEE |E E A A Nm
g
RIS /0 | BYURIPIIEE : Bl |E B A E Aut
REMSMNBE | BRE THRAAES
B (fPE R AHRE T
k) K (20 404h)
2 4k, “ON” A E B A B Man
I : BT FEEM
WERGAKEREE - |E B B B Man
?)\h‘if#)ﬁﬂuﬁiﬁlﬁﬁ
Ao
MFRME  WAENE  |E B A A Man
Rz B ZE Fiid
33 %,
PEET : BERATN |E B A B Man
BEIBR2S,
FE (BB | gafiEEiEs (B B A E Ne
I RTSE IR
&) - 2 N E BARfIER K
- RIEFEBEH
- BHEAEDHHD
AR TF R B &R
B EM T 2 s it
8]

Hybrydowy rozrusznik silnika

Dalsze informacje znalez¢ mozna w przynalezgcej do danego artykutu do-
kumentacji pod adresem internetowymphoenixcontact.net/products.

1 Ustalenia dotyczace bezpieczenstwa / Instrukcja instalacji
Przy wszystkich pracach przy urzadzeniu nalezy przestrzegaé krajowych prze-
piséw dotyczacych BHP.

¢ Nieprzestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczerstwa moze skutkowaé
$miercia, cigzkimi obrazeniami ciata, lub wysokimi szkodami rzeczowymi!

¢ Do uruchamiania, montazu, zmiany i doposazenia upowazniony jest jedynie
wykwalifikowany elektryk!

¢ QOdtgczy¢ modut od napiecia.

* W przypadku aplikacji z uktadem zatrzymania awaryjnego nadrzedny sterow-
nik zabezpiecza maszyne przed ponownym uruchomieniem!

* Podczas pracy czesci elektrycznych aparatéw tagczeniowych znajduja sie pod
niebezpiecznym napigciem!

* W trakcie eksploatadji elektrycznych urzadzen przetgczajgcych nie wolno usu-
waé pokryw ochronnych.

* Nalezy zachowa¢ dokumentacje produktu.

* Urzadzenie jest urzgdzeniem towarzyszacym. Nie instalowaé urzgdzenia w ob-
szarach zagrozonych wybuchem. Podczas instalacji i eksploatacji urzadzen to-
warzyszacych przestrzegaé obowigzujacych przepiséw bezpieczenstwa.

* Uwzgledni¢ przepisy bezpieczenstwa, wynikajace z uzytkowania w zwigzku z
silnikami w przestrzeniach zagrozonych wybuchem
(Dyrektywa ATEX 2014/34/UE).

¢ Przy zastosowaniu trybu pracy ,automatyczny RESET”, po uptywie czasu
schtadzania - o ile jeszcze wystepuje sygnat wysterowujgcy — napgd zostanie
ponownie wigczony. Czas schtadzania wynosi 20 minut. Przy zastosowaniach
w przestrzeniach ochrony przeciwwybuchowej automatyczne ponowne uru-
chomienie jest niedopuszczalne.

* Urzadzenie nie moze by¢ poddawane obcigzeniom mechanicznym ani ter-
micznym, przekraczajgcym granice opisane w instrukcji obstugi. W celu ochro-
ny przed uszkodzeniem mechanicznym albo elektrycznym nalezy wykonaé
montaz do odpowiedniej obudowy o odpowiednim stopniu ochrony (minimum
IP54) zgodnie z IEC 60529 / EN 60529. W przypadku obecnosci pytéw, urzg-
dzenie musi zosta¢ wbudowane w odpowiednig obudowe (co najmniej IP64)
zgodnie z EN 60079-14.

e Zamontowaé urzgdzenie zgodnie ze wskazdwkami opisanymi w instrukcji
montazu. Ingerencja w obwody wewnatrz urzgdzenia jest niedozwolona.

« Srodek roboczy nie moze byé naprawiany przez uzytkownika i musi zostac wy-
mieniony na urzadzenie tej samej wartosci. Napraw dokonywa¢ moze tyko pro-
ducent.

* Przestrzegaé informaciji dotyczacych bezpieczenstwa, warunkéw i ograniczen
zastosowania podanych w dokumentacji produktowej. Nalezy sig do nich sto-
sowagé.

¢ Podczas wtgczania napedu lub w stanie wytgczonym urzgdzenie przeprowa-
dza diagnostyke funkcji. Dodatkowo osoba wykwalifikowana w zakresie elek-
trotechniki lub specjalista zaznajomiony z odpowiednimi normami moze
przeprowadzi¢ kontrole funkcji bezpieczenstwa ,Ochrona silnika”. W celu prze-
prowadzenia tego testu napged musi zosta¢ wzbudzony i nalezy wtedy odcigé
doptyw pradu w jednym z przewoddw (np. przez usunigcie bezpiecznika fazy
L1 lub L3). Hybrydowy rozrusznik silnika wytacza wtedy naped w ciagu
1,5s... 2 s. Gasnie dioda LED ruchu w prawo i nastepuje wtgczenie diody LED
ERR oraz wyj$cia sygnalizaciji zwrotnej.

* Przy zastosowaniach ukierunkowanych na bezpieczenstwo zabezpieczy¢
urzgdzenie za pomocg ochrony przed dostgpem.

¢ Uzywaé nalezy wytgcznie zasilaczy z bezpieczng separacja, z napieciem
SELV/PELV zgodnym z EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV). Wykluczone
jest w nich zwarcie migdzy strong pierwotng a wtérna.

* W przypadku zastosowan zwigzanych z bezpieczenstwem nalezy zwrécic¢
uwage na minimalny dopuszczalny prad obcigzenia:

ELR H3-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H3-.../500AC-2: = 180 mA
ELR H3-.../500AC-9: = 1,5 A

Zakres stosowania

* Przy obwodach w przestrzeniach zagrozonych wybuchem stref 21 oraz 22 na-
lezy zapewni¢, aby podtgczone do tego obwodu $rodki robocze odpowiadaty
kategorii 2D lub 3D, albo byty po$wiadczone.

¢ Jest to produkt przeznaczony dla srodowiska A (przemyst). W $rodowisku B
(gospodarstwo domowe) urzadzenie to moze powodowac niepozadane zakté-
cenia radiowe. W takim przypadku uzytkownik moze by¢ zobowigzany do pod-
jecia odpowiednich dziatan.

2 Krétki opis

Sieciowy 3-fazowy hybrydowy rozrusznik silnika z monitorowaniem pradu udo-

stepnia nastepujace funkcje.

— Ruch w prawo

— Ochrona silnika przed przecigzeniem

ZATRZYMANIE AWARYJNE do Performance Level PLe

Elementy obstugi i wskaznikowe ([2])
Wejscie: znamionowe napigcie sterowania

Wejscie sterujgce: ON

1 E: punkt odniesienia wejscie sterujgce

Wejscia kwitujgce MAN, RES, AUT

Sygnat zwrotny

Potencjometr do parametryzacji pradu znamionowego
LED PWR: znamionowe napigcie sterowania

LED ERR: komunikat/btad

9 LED l,g;: ustawienie pragdowe

10 LED ON: ruch w prawo

11 Przycisk Reset

12 3-fazowe napigcie wyjéciowe

13 3-fazowe napigcie wejsciowe

14 Metalowa ktédka do zamocowania na szynie no$nej

oOoNOOGOR,WON-=-W

4 Wskazowki dotyczace przytaczania

OSTRZEZENIE: zagrozenie zycia na skutek porazenia pragdem elek-
trycznym!
Nigdy nie pracowac przy przytozonym napigciu!
4.1 Przytacze do sieci i ochrona przewodu
¢ Przy przytaczaniu sieci 3-fazowej koniecznie uwzgledni¢ oznaczenia ztgczek.
* Eksploatowa¢ wejscia znamionowego napigcia sterowania i napigcia sterujg-
cego z modufami zasilania IEC- EN61131-2 (maks. 5% tetnienia szczatkowe-
go).
¢ Aby przy dtugich przewodach sterujgcych uniknaé indukcyjnego lub pojemno-
$ciowego wprowadzania impulsow zaktdcajgcych, zalecamy stosowanie prze-
wodoéw ekranowanych.

UWAGA: bezpieczenstwo elektryczne

Ztgczki Srubowe:

Do jednego punktu ztgczkowego podtgczac tylko przewody o takim samym
przekroju.

Przytgcze Push-in:

Do jednego punktu ztgczkowego podigczaé tylko jeden przewdd lub zasto-
sowac tuleje zytowe dla przewodoéw o takim samym przekroju.

5 Funkcja

5.1 Wskazniki stanu i diagnostyczne

W sumie cztery kontrolki LED wskazujg stany robocze urzadzenia.

Po przytozeniu znamionowego napigcia sterowania zaswieca sig raz wszystkie
diody LED jako test LED.

5.2 Funkcja diagnostyki

Za pomocg réznych funkcji diagnostycznych hybrydowy rozrusznik silnika jest w
stanie rozpoznawac wiele wewnetrznych btedéw oraz btedéw zewngtrznych (bte-
doéw w peryferii).

Przy rozpoznanym btedzie urzadzenie znajduje si¢ w bezpiecznym wytagczonym
stanie.

Nie mozna potwierdzi¢ btedéw wewnetrznych. Zapisujg sig one w urzadzeniu. W
wyniku tego nie mozna ponownie uruchomic¢ urzadzenia.

Przy btedach zewnetrznych do opuszczenia bezpiecznego wytgczonego stanu
wymagane jest skwitowanie btedu.

Przy komunikacie $ciezka przekazu mocy pozostaje wtgczona. Kwitowanie nie
jest koniczne.

Wyjasnienie: A = LED wytgczona / E = LED $wieci $wiattem ciggtym/B = LED
miga z ok 2 Hz (50:50) / Aut = Automatycznie / Man = Recznie / Nm = Niemozliwe
/Ne = Niewymagane
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Btad wewnetrzny | Wewnetrzny bigd Nm
urzgdzenia - konieczna jest

wymiana urzgdzenia
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Btad zewnetrzny w Aut
wysterowaniu albo
peryferii
(konieczno$é
konserwacji)

Funkcja ochrony silnika:
prad silnika jest wigkszy niz
wielkos¢ zadana
znamionowego pradu
silnika: trwa schtadzanie
(20 min)

Pouplywie2minzaczyna |E B A |B
miga¢ ,ON”: mozliwy jest
reset reczny

Biad podczas E B B |B
przywracania stanu
systemu: rgczne
potwierdzenie mozliwe po
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m
w
>
>

Symetria: oba prady silnika
réznia sig od siebie o
ponad 33%.

Blokada: Maksymalny E B A |B
mierzony prad silnika zostat
przekroczony diuzej niz 2 s.

Komunikat
(Sciezka przekazu
mocy pozostaje
wigczona)

Komunikat przy B B A |E |Ne
przytozonym sygnale
sterujgcym:

- Brak 2 albo wigcej faz

- Nie jest podigczony zaden
silnik

- Prad silnika w przynajmniej
2fazach >2 s ponizej
minimalnej ustawianej

wartosci pradu
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FEIRFIA 6.2 HHIEhERA R Kwitowanie btedéw 6.2 Silnik zhamulcem Cod Nominal TR
T (R MBEREHHNBOBY. CERAEBIVUELRD) , M 400 VAC #5084  Recznie (przycisk resetu) Podiaczajac silnik z hamulcem (zacisk na plycie ze zigczkami), nalezy podiaczyé ewrler™S onl eLr Ha. . ominal curren [mA]
ETREEENE . TERER) 2/T1 F0 6/T3 3#F. 230 VAC $HIZhs8AFUEES| 4/T2 s FHEHE  Wcisnac przycisk resetu z przodu urzadzenia. hamulec 400 V AC do zaciskéw 2/T1 i 6/T3. Hamulec 230 V AC nalezy podtaczy¢ 2 |ON e 3-..-2|ELR H3-...-9
BESMNEBE 2 (KY) , REFERLERIRE. =% Po naci$nigciu przycisku resetu przez ponad 2 s urzgdzenie znowu przyjmie stan  do zacisku 4/T2 oraz punktu gwiazdowego silnika. 0 0|00 75 180 1500
p! 9 g
B?&Emz%ﬁ e‘; BREEETHRE * S48k " &, R biedu. UWAGA 0 [0]o |1 110 250 2000
Fz (ZREFIAR) oy 2% |l 4204 = 7 A e Sy smaeEA o= = Po nacisnigciu przycisku resetu przez ponad 6 s, urzagdzenie przejdzie w tryb S 7VE 5 ini ; 4 0 0|1]0 145 410 2500
12 MAN 71 RES 372 60840 (N/O ) . g%ggfuumhkﬁ:—.%’Jﬁm%lﬂ]%%%/mo BITER & BEMNRR LT pracy .parametryzacia’. Esg;uxiz:;:iz r:]aad;;)l; Slrsg;;rurl]n:l:srz Ezr?i szr;?lr:ill?;owy hamulca. Ustawi¢ go o To 114 180 560 3000
—BEMAN BAIMETBIIER, BSMEHA. MREN 2 DESARNEIR o PP, Recznie (stanowisko obstugi zdalnego kwitowania) 6.3 Praylaczenie przekaznikéw pomocniczych o 1100 215 710 3500
IR DA s Moo " : 4 . . Podigczyé mi taczkami i MAN i RE! isk (zwi . 3 Prayk ;
gﬂ]b‘é ARMAGRRL, KARRH TR TSR BENMKEBZE (B4 PLC RSC 230UC/21, ITHS : 2966207) MFHIASNIH) Kaltgfvzaﬁer'l‘;ﬁ;ﬁﬁ:fafem; voli na wejsciu MAN o DYk (2w eracs). et Przekainiki pomocnioze (np. PLC RSC 230UC/21, Nr kat.: 2966207) do wystero- 0| 1101 250 870 4000
7E RES M AUT sis ¥z BB BB Sk, B PLC KIEHIA, BRAERE] AT2 FRGH N 0 L, zbocze. Jezeli po uptywie ok. 2 s nie stwierdzone zostanie ujemne zbocze, urza- wyw'anla z’ewnetrzlnyégh t:‘zfrn;lcqw lub informacii zwrotnych np. do PLC, nalezy g 1 ] ? 32(5) 1?38 gggg
RABIRIPERIAANE, RESBIRITHIA 7 ERHEL (@ - E) dzenie ponownie przyjmuie stan btedu, poniewaz nie da sie wykluczyé manipulacji  Pr2ytaczyé do zaciskow 4T2i N instalacii.
w ey o o 25 g o sy v lub defektu w obwodzie kwitowania. ; . 110/0740 355 1330 5500
;ﬁEE?Jﬁgéef,\§$E{MEﬁ%FD , BxRzR. BEEHMRESHEMKIMES, 1B phoenixcontact.net/products Automatycznie 7 Krzywa redukcyjna ([2] - [5]) 1 0 o1 390 1480 5000
MEIRHIEREE N 24 V DC, IABEEHE 24V DC, N T % . Dalsze informacje na temat obnizeni trow, charakt ki lani
! = T%Fuuﬁ’]’ifﬁft Utworzy¢ potaczenie elektryczne migdzy ztgczkami szynowymi RES i AUT. oraz parametrc’)\nﬁ bezpieczenstwa fuLakgjzr:;:egoowmgz:;aznigszgwl ﬂ;::l:;;ej 110 1.0 425 1630 6500
EE iﬁwﬁ?ﬁﬁm _ ) IL = J\iﬁzgmu [f] Po reakcji nadzoru ochrony silnika i nastepujacego po tym schiodzenia, urzadze- o danego artykulu karcie charakterystyki pod adresem internetowym 1] 01 |1 460 1790 7000
U SRS G F MAN, RES#1AUT (&£ 30 mK) . ta = %;mg [°C] nie dokonuje automatycznego skwitowania. phoenixcontact.net/products. 1 11010 495 1940 7500
R ‘ o ) - ‘ I& - Eﬁgéﬁm (Al - @ Zigezka szynowa RES dostarcza napigcia doresetu. I = Prad obciazenia [A] 1 110 [1 530 2090 8000
—BERERNEBEHLHLES, BEHRERESTIE, IR N/O fRSKHR 4 = o f;ﬁ?ﬁlﬂj 5 Przy znamionowym napigciu sterujagcym 24 V DC wynosi ono 24 V DC. t Temperatura otoczenia [°C] 1 1]11]0 565 2250 8500
=) ZEES ATFE S PapkER B2 YT & = I8 [ 1 1 1 1 600
N/C ﬁﬂmiﬁ?o Lm?]l’ﬁ ?F&*ﬂﬁﬁ)’?ﬁé‘;ﬁ:ﬁm&?}“Jiﬁ%i‘%ﬁ’]ﬁm’ﬁ*ﬁHo . TEIREHD UWAGA: Ryzyko uszkodzenia urzadzeri Ia = Prad rozruchowy [A] 2400 9000
[E ELleFﬁ EESREEN, HTEReHN—). BEREFEREE 8 4ENEREREZ @ Przewody podtaczy¢ tylko do ztgczek szynowych MAN, RES, AUT, ktérych @ = Zestawiany w rzedzie z odstegpem 20 mm @&
B, 55 A oG/ 10RAT 500V AR 1 maksymalna dtugo$¢ wynosi 30 m. o w rzedzie bez odstepu
53 SHL - FERFEE =7 Sygnat zwrotny L . L =i 9
o BERRERE 6 HESYIRE « SHLE " #X. % PWR LED [Jffi— 16 A BT / 1.5 kA 7 400V IHIAZER 1 Gdy urzadzenie zdiagnozuije btad albo sygnalizuje komunikat, wysterowywan 8 Odpowiednie bezpieczniki = L !
y o 8 —1=9A
X, 30 A CC/30kA/ 500V eS| jest przekaznik informacji zwrotnej, tzn. zamykany jest zestyk zwierny albo otwie-  [25 A gG /10 kA /500 V Rodzaj przyporzadkowania 1 - 7 67
ESHER D, LED 5 2 FMES X 0.3 %), MR 5HTREERKS] | 3RV2021-4AA20/ 10 kA / 420V / < 45°C |2 1 rany zestyk rozwierny. Zachowanie to odpowiada zachowaniu wytgcznika ochron- . n - - - T T \
sk ’ ' . FAZ.C16/3 /10 KA /420V / < 45°C BT 1 nego silnika albo przekaznika ochronnego silnika. 16 Aautomat B/ 1,5 kA /400 V Rodzaj przyporzadkowania 1 6 < N
o g < NEES - - ~
. E}g %ﬁi@ﬁg&@%ﬁ@@i%iﬁ%ﬁ FEHRIEET 16 MR, W4 PKZMO06.3/ 30 KA/ 420V / < 45°C A 1 @ Infgrmacja zwr?/t\;\a Smii jedynie do sygnilizacji i nie jest czeéciafahiucha gg\?z%;/ii:gé/sfg;lp‘/ﬂo e gojza! przyporzajtowan!a1 5 ~ < AN
SEFEENER. (B]) ! — — zabezpieczen. W zwigzku z tym nie jest wigczana w rozwazania z zakresu - <45° odzaj przyporzadkowania \
« BXETEMRE, BERT EURFESNFESRERE) . PKZMO-4 / 100kA/ 420V / < 45°C m@;@g ! techniki bezpieczenstwa funkcjonalnego. FAZ-C16/3 /10 kA /420 V / <45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1 g | 1=2,4A 9 N 6
- BASARET 2 (B 6H) EIRFRESR M. wiptRET |[1GAFABSXx32mm) /1.5 kA/500V _|ihiEXR 2 5.3 Parametryzacja - ustawianie pradu znamionowego PKZMO0-6,3/30 kA / 420 V / <45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1 — AN
FIERTEA 1) BREFREE, H2) RELIHERE. 16 AFF/gR (10 x38 mm) / 10 kA / 500 V_| tMEZEE! 2 Aby wejsé w tryb pracy ,Parametryzacija’, nalezy przytrzyma¢ przycisk resetu  [PKZMO0-4/ 100 kA /420 V / <45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1 2 1206 A 9 Ay
i bt rarn ) ) < =0, R
» sy nacisniety dtuzej niz 6 s. Mignie raz zielona dioda PWR LED. . . 1 f N
6 F"ZFH %’E . o i . _ - 9 uL 'E§'$ n - Do odréznienia od innych trybéw pracy w trybie parametryzacii diody LED sg wy- 16 AFA (6,3 x 32 mm) /1,5 kA /500 V Rodza]_ przyporzqdkowan!a 2 0 L
ﬁd%‘%&%’fﬂfl?ﬂTE%IJ‘EEET%&%%%DE%%*ﬂﬁﬂ%@?mu A % < il %#Eﬁmﬁﬂﬁ " . laczane w odstepie 2 s na 0,3 . 16 AFF/gR (10 x 38 mm) / 10 kA /500 V Rodzaj przyporzadkowania 2 0 10 20 30 40 50 60 70
ﬁ”fz‘?%gﬁg | Eiﬁﬁ HaMEFIT TSI 10,000 KU, FEIRAR ﬁj %%%T%}?wﬁé’]ﬂﬁﬂ He §D§% ia &ﬁ?%@%%”““ - o ¢ Ustawi¢ prad znamionowy napgdu za pomocg potencjometru 240°. Wyznacza- 9 Wskazéwki UL —
FRERIE U TR AR KRB ER, NAGERHRROEREBG-AEME, NRIR i wielkosci ; ; : : t, [°C
nie wielko$ci zadanej prgdu znamionowego odbywa sig na 16 poziomach. ; . . . A L A[°Cl
6.1 JERE K, T INE R, ) ) A . OSTRZEZENIE: Niebezpieczeristwo porazenia elektrycznego i pozaru
. ‘tj\ ok o . U ERRRaSHT. 8 ASHERE SR Cztery diody LED pokazujg ustawiony prad znamionowy. ([3]) A Otwarcie urzadzenia zabezpieczai rzewodu odgateziaj 5
AR L1 A L3 ARG, FERH MR IR, SRR : AT « Zapamietac warto$¢ za pomoca ponownego naciéniecia przycisku resetu (nie- . za 08ZPIBczajacego przewndu 00galezialacego moze 3]
S >33% il o \ 5 - L by¢ wskazéwka na to, ze przerwany zostat prad uszkodzeniowy.
ﬁD%%*}l%zﬂﬁ% 233%, W& 2 5 %FPV\JSSPEEEMO (D R ulotnym obszarze pamigci). Aby zmniejszy¢ niebezpieczenstwo pozaru lub porazenia pradem, ele
33 Y R 1 ) 3 S o N =41 . < : . . e . . ’ - Y
INREBHEBTIRE >67%  (BIAABLLRER) , MRERTE 2 R XKHTE. EAAFAT 75 CNEMM\S. . «  Wecisnac przycisk resetu na ponad 2 s (i krocej niz 6 s), co wyswietlina3 s usta- menty przewodzace prgd iinne komZonenty steprownika m%:m Zostac @ 200 \\ } } }
RERIUTAT HBE. ERIR. WEBRE" HERL. wiony prad. Funkcja ta jest mozliwa jedynie, gdy 1) urzadzenie nie jest wyste- sprawdzone i o ile okaza sie uszkodzone wymienione. 100 I>45A=>t<2s5=
SCCR (BRREMARE) rowywane i 2) nie ma w urzadzeniu btedu. Niestosowanie sig do instrukcji moze skutkowad $miercia, ciezkimi uszko- 50—\ a
Swki - iami ciata lub szkodami i
AT AR 5 kA BREN @ RMEH, EM20ARKs g | © Wskazowki dotyczgce zastosowart deeniamiclala b szkodami rzeczonym ] — i )
et (PHBEEL 1) #ITRIPRRATE 500 V. @ Wytaczenie napiecia sterujacego przy wysterowywanym silniku zawsze jest @ UWAGA o ) 10 NN 79
ERETFTRMER BT 100 KA BIUEXNFRERAEEE, £ 30 A JHH zwigzane z zuzyciem w hybrydowym rozruszniku silnika. Nalezy uzywac _przgv‘{odow miedzianych, dopuszczonych do uzytku w tem-
CCRFHL (HEEE 1) HHRIPETHRARRT 500 V. Z tego powodu nalezy uzywac tego rodzaju wytaczenia jedynie w tym przy- peraturze co najmniej 75 °C. 5
— padku, jezeli dla catego okresu zycia systemu oczekuje sig nie wigcej niz Urzadzenie jest przeznaczone do ekranowanego zasilacza niskonapigcio- 3 @=Max
FLA 0.6 A (500 VAC)/ 2.4 A(500VAC)/ 10 000 wytaczer. wego z ograniczonym zuzyciem energii. 2 _
6.5 A (500 V AC) va ] @=Class 10A ——
6.1 Rozpoznawanie symetrii T : : f =Min
Prady silnika sg mierzone nafazach L1 i L3 i nadzorowane pod katem symetrii. SCCR ‘lnstlalaqa poledynclza i grupowa) 0,5 e ! L —
Przy odchyleniu pradéw silnika o > 33% urzadzenie wytacza silnik w przeciagu Odpowiednie do zastosowania w obwodach z maks. symetrycznym pradem sku- ™ 2 3 4 5 6 7 8 9 10
' ecznym i napigciem < . z bezpiecznikami asy
2 mmin. t SKAT 500V, z b kami 20 A Klasy RK5 (
Przy odchyleniu pradéw silnika o > 67% (np. brak fazy) urzadzenie wytacza silnik | tyP koordynacii 1). Iy
W przeciggu 2 s. Odpowiednie do zastosowania w obwodach z maks. symetrycznym pradem sku-

tecznym 100 kA i napigciem < 500 V, z bezpiecznikami 30 A klasy J lub CC
(typ koordynaciji 1).

FLA ‘0,6A(500VAC)/2,4A(500VAC)/6,5A(500VAC)
BRI - ]
g EIR Zasilanie urzadzenia
BT HE R EREAE Ug Znamionowe napigcie zasilania obwodu sterowniczego Ug 24VDC
13t E R RSB Zakres napiecia zasilania sterowania 19,2V DC...30V DC
HUEEHIERE T Is Nominalny sterujgcy prad zasilania Ig 40 mA
A Wejscie sterujace
HEREHE U Napigcie znamionowe uruchomienia Ug 24VDC
FERIERR I #\%AI 1 Prad znamionowy uruchomienia g Typwejscial B5mA
FFEEBF AT&afE Poziomy sygnatéw do awaryjnego zatrzymania <5V DC
BRI R A 8] Typowy czas wytaczenia <30ms
R Wyjscie pradu przemiennego (AC)
HETTEHBE Uy Znamionowe napigcie robocze Ug 500V AC (50/60 Hz )
e G b =M% Zakres pradu obcigzenia patrz krzywa redukcyjna 75 mA ...600mA/180mA ...2,4A/15A..9A
T4 IEC 60947-4-2 tRAERM R M Charakterystyka wyzwalania wg IEC 60947-4-2 Klasa 10A / Klasa 10A / Klasa 10A
A ARt 8 AFBsmEAL  Czaschiodzenia do resetu automatycznego 20 min./ 20 min./ 20 min.
HUERREBER | AC-51  Pomiarowe natezenie robocze I, AC-51 06A/24A/9A
AC-53a AC-53a 0,6A/24A/65A
WA WA - iFEhiEiabs, {ESHA  Wyjsciasygnalow zwrotnych  Sygnat zwrotny: bezpotencijatowy styk zestyku przetacznego, styk sygnatowy
T4 |EC 60947-5-1 fREERMNIAXRE Zdolnos¢ taczeniowa wg IEC 60947-5-1 3 A (230V, AC15)
2A(24V,DC13)
— S8 Dane ogdlne
REAME FEEH (KEDINSHh, THEHNEHETE) Pozycja zabudowy pionowo (szyna no$na — poziomo, odgatezienie silnika — na dole)
e oHFRE, EiEiEIERSEE Montaz ustawiane w rzedzie z odstepem — patrz redukcja wartosci znamionowych
BRSBTS E BHETEENMSY / 254 /AWG  zaciski Push-in/Przytacze $rubowe sztywny / gietki/ AWG  0,2mm?®...25mm?/0,2mm?...2,5 mm?*/24 ... 14
FILKE BEiETERE /185753 Dhlugos¢ usuwanej izolacji zaciski Push-in/Przytgcze srubowe 10 mm/8 mm
XEE 25Ti%3  Moment dokrecenia Przytacze srubowe  0,5Nm...0,6 Nm/5 Ibin. ... 7 Ibgin.
TR ESEE 1#1E EEPR{RfE  Zakrestemperatury otoczenia Praca Przestrzega¢ krzywej zmniejszania obcigzalnosci  -25°C...70 °C
1#E / =8 Sktadowanie/transport  -40 °C ... 80 °C
R B2E/SE/FE Wymiary Szer./Wys. / Gt. 22,5mm/107,5mm/114 mm
AELRLE B E Znamionowe napiecie izolacji 500V
AUEIL B Znamionowe napigcie udarowe 6KV
FRH NI B R E I R BN R E E E R B4 Wriasciwosci izolacyjne migdzy napieciem wejscia sterujgcego, napigciem zasilania sterowania i obwodem
pomocniczym do obwodu gtéwnego
L% (EC 60947-1) , EAT < 300V AC ITIEEE Bezpieczna separacja (IEC 60947-1) przy napigciu roboczym < 300 V AC
T EH#[E 300 VAC ... 500 V AC A EAtFEE (IEC 60947-1) I1zolacja podstawowa (IEC 60947-1) przy napigciu roboczym 300 V AC ... 500 V AC
TRl NFN RS BB E E AE BN B IR > A M e 4 Wiasciwosci izolacyjne migdzy napigciem wejscia sterujgcego i napigciem zasilania sterowania do obwodu
pomocniczego
Latpig (IEC 60947-1) , < 300 V AC A9%HBhEESH Bezpieczna separacja (IEC 60947-1) przy obwodzie pomocniczym < 300 V AC
TSR Stopien zabrudzenia 2
SFHESR Kategoria przepigciowa 1
e /INE Zgodnosé / swiadectwa dopuszczenia
UKCA UKCA &1 UKCA Zgodnos$¢ z UKCA
ATEX PTB 07 ATEX 3145 ATEX PTBO7 ATEX3145 &)\ (2) G [Ex e] [Ex d] [Ex px] : & 11 (2) D [Ex ] [Ex p]
UL TAIE NLDX.E228652  Dopuszczenie UL NLDX.E228652
Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Z4X%Hr  Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Bezpieczne wytgczanie <3
Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) B4R Safety Integrity Level (SIL, IEC 61508) Ochronasilnika 2
Performance Level (ISO 13849) 24Xy Performance Level (ISO 13849) Bezpieczne wytgczanie <e
%5 (1ISO 13849) Z4e%Wr  Kategoria (ISO 13849) Bezpieczne wytaczanie <3 © PHOENIX CONTACT 2022 PNR 105403 - 05 DNR 83137388 - 05



