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Hybrid motor starters

Foradditional information, please refer to the corresponding documentation

@ of the relevant product at phoenixcontact.net/products.

1 Safety regulations/installation notes

* When working on the device, observe the national safety and accident preven-
tion regulations.

« Disregarding these safety regulations may result in death, serious personal in-
jury or damage to equipment.

« Startup, mounting, modifications, and upgrades should only be carried out by a
skilled electrical engineer!

« Disconnect the power to the module.

* During operation, parts of electrical switching devices carry hazardous voltag-
es.

* During operation, the protective covers must not be removed from the electric
switchgear.

* Keep the product documentation in a safe place.

* If you use the "Automatic RESET" operating mode, the drive is switched on
again after the cooling time has ended if a control signal is still present. The
cooling time is 20 minutes.

* The device may not be exposed to mechanical or thermal influences that ex-
ceed the limits as described in the operating instructions. To protect against
mechanical or electrical damage, install the device in an appropriate housing
with a suitable degree of protection (at least IP54) in accordance with
IEC 60529/EN 60529. Where dust is present, the device must be installed in
suitable housing (at least IP64) in accordance with EN 60079-14.

* Install the device according to the instructions in the installation instructions.
Access to circuits within the device is not permitted.

* The operating equipment cannot be repaired by the user and must be replaced
by an equivalent device. Repairs may only be carried out by the manufacturer.

* Observe the safety information, conditions, and limits of use specified in the
product documentation. Comply with them.

* The device performs diagnostics on the functions when the drive is switched on
or has been switched off. In addition, an electrically skilled person or another
skilled worker who is familiar with the relevant standards can carry out the “mo-
tor protection” safety function test. For this test, the drive must be activated and
the current flow in a conductor must be interrupted (e.g., by removing a fuse in
phase L1 or L3). The hybrid motor starter then switches off the drive within
1.5s ... 2s. The LED for forward running goes out, and the ERR LED and feed-
back output are set.

* Only use power supply units with safe isolation with SELV / PELV voltage in ac-
cordance with EN 60950-1/ EN 60204 (SELV / PELV). They prevent short cir-
cuits between primary and secondary sides.

* Observe the minimum permissible load current in safety-related applications:
ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA
ELR H5-.../500AC-9: 2 1.5 A

Area of application

¢ Incircuits in potentially dust-explosive areas of zones 21 and 22, it must be

guaranteed that the equipment connected to this circuit complies with category
2D or 3D or is certified as such.

¢ Thisis a product for environment A (industry). The device can cause unwanted
radio interference if used in Class B environments (household). In this case, the
user may be obligated to take the necessary precautionary measures.

2 Short description
The 3-phase hybrid motor starter with current monitoring provides the following
functions.

— Forward running
Motor overload protection

Operating and indicating elements ([1])
Input: Control supply voltage

Control input: ON

Acknowledgment inputs MAN, RES, AUT
Feedback

Potentiometer for nominal current parameterization
LED PWR: Control supply voltage

LED ERR: Message/error

LED l,q;.: Current adjustment

9 LED ON: Forward running

10 Reset button

11 3-phase output voltage

12 3-phase input voltage

13 Metal lock for fixing to DIN rail
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4 Connection notes

WARNING: Danger to life by electric shock!
Never carry out work when voltage is present.

4.1 Mains connection and line protection

* When connecting the 3-phase network, it is essential to observe the terminal
identification.

* The control supply voltage and control voltage inputs must be operated with
power supply modules according to IEC 61131-2 (max. 5 % residual ripple).

* Inorder to avoid inductive or capacitive coupling of noise emissions where long
control wires are used, we recommend the use of shielded conductors.

NOTE: Electrical safety
Only connect conductors with the same conductor cross section to a termi-
nal point.

5 Function

5.1 Status and diagnostics indicators
The device visualizes the operating statuses with a total of four LEDs.
After applying the control supply voltage, all LEDs light up once as an LED test.

5.2 Diagnostic function

Various diagnostic functions enable the hybrid motor starter to detect many inter-
nal errors and also external errors (I/O errors).

If an error is detected, the device is switched to the safe shutdown state.

You cannot acknowledge internal errors. They are stored in the device. Afterwards
the device cannot be started up again.

In case of external errors, an error acknowledgment is required to exit the safe
shutdown state.

In case of a message, the power path remains switched on; an acknowledgement
is not required.

Explanation: A = LED switched off / E = LED lights continuously / B = LED flashes
ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatic / Man = Manual / Nm = Not possible / Ne = Not
required

Status Description PWR |ERR |l |ON |Errorac-
Green |Red |Yellow | knowk
edgment
Off Supply voltage not present A A A A |-
Ready to Supply voltage present E A A A |-
operate
Drive switched E A A E |-
on
Internal emror | Interal device error - device E E A A |Nm
replacement required
External error | Motor protection function: E B A E |Aut
in controller The motor curent is higher than
orl/O devices | the motor nominal current
(maintenance | specification: Cooling time
requirement) | elapsing (20 minutes)
After 2 min, “ON”flashes: E B A B |Man
amanual reset is possible
Error when restoring the E B B B |Man
system state: Manual
acknowledgment possible after
2min.
Symmetry: The two motor E B A A |Man
currents deviate from each other
by more than 33 %.
Blocking: The max. E B A B |Man
measurable motor current is
exceeded formorethan2s.
Message Message with pending B B A E |Ne
(powerpath | control signal:
remains - 2 or more phases are missing
switched on) | - No motor connected
- Motor currentin at least two
phases >2 s below the
minimum current value that can
be set

Hybrid-Motorstarter

Weitere Informationen finden Sie in der zugehérigen Dokumentation des je-
weiligen Artikels unter phoenixcontact.net/products.

Sicherheitsbestimmungen / Errichtungshinweise
Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerét die nationalen Sicherheits- und Un-
fallverhltungsvorschriften.

¢ Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérper-
verletzung oder hoher Sachschaden die Folge sein.

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nachriistung diirfen nur von einer
Elektrofachkraft ausgefiihrt werden.

¢ Schalten Sie das Modul spannungsfrei.

* Wahrend des Betriebs stehen Teile der elektrischen Schaltgeréate unter gefahr-
licher Spannung.

¢ Schutzabdeckungen diirfen wahrend des Betriebs von elektrischen Schaltge-
raten nicht entfernt werden.

* Bewahren Sie die Produktdokumentation auf.

* Wenn Sie die Betriebsart "automatischer RESET" verwenden, wird der Antrieb
nach Ablauf der Abkuihlzeit - sofern noch ein Ansteuersignal vorliegt - wieder
eingeschaltet. Die Abkuhlzeit betragt 20 Minuten.

¢ Das Gerat darf nicht mechanischen oder thermischen Beanspruchungen aus-
gesetzt werden, die die in der Betriebsanleitung beschriebenen Grenzen tber-
schreiten. Zum Schutz gegen mechanische oder elektrische Beschadigung ist
gegebenenfalls der Einbau in ein entsprechendes Gehause mit einer geeigne-
ten Schutzart (mindestens IP54) nach IEC 60529 / EN 60529 vorzunehmen.
Bei Anwesenheit von Stduben muss das Gerat in ein geeignetes Gehause
(mindestens IP64) nach EN 60079-14 eingebaut werden.

* Bauen Sie das Gerat geman den in der Einbauanweisung beschriebenen An-
weisungen ein. Ein Zugriff auf die Stromkreise im Inneren des Gerats ist nicht
zugelassen.

* Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender repariert werden und muss durch
ein gleichwertiges Gerat ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch den Her-
steller durchfihrbar.

¢ Beachten Sie die Sicherheitsinformationen, Bedingungen und Einsatzgrenzen
in der Produktdokumentation. Halten Sie diese ein.

* Das Gerat filhrt beim Einschalten des Antriebs, bzw. im abgeschalteten Zu-
stand eine Diagnose der Funktionen durch. Zusatzlich kann eine Elektrofach-
kraft, bzw. eine Fachkraft, die mit den entsprechenden Normen vertraut ist,
eine Prifung der Sicherheitsfunktion "Motorschutz" durchfiihren. Fir diesen
Test muss der Antrieb angesteuert werden und dabei der Stromfluss in einem
Leiter unterbrochen werden (z. B. durch Entfernen einer Sicherung in der Pha-
se L1 bzw. L3). Der Hybrid-Motorstarter schaltet dann den Antrieb innerhalb ei-
nes Zeitraums von 1,5 s ... 2 s ab. Die LED fiir Rechtslauf erlischt und die
ERR-LED und der Riickmeldeausgang werden gesetzt.

* Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer Trennung mit SELV / PELV-
Spannung nach EN 60950-1/ EN 60204 (SELV / PELV) ein. In diesen wird ein
Kurzschluss zwischen Primar- und Sekundarseite ausgeschlossen.

¢ Beachten Sie bei sicherheitsgerichteten Anwendungen den minimal zulassi-
gen Laststrom:

ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA
ELR H5-.../500AC-9: = 1,5 A

Anwendungsbereich

* Bei Stromkreisen in den staubexplosionsgefahrdeten Bereichen der Zonen 21
bzw. 22 muss sichergestellt sein, dass die an diesen Stromkreis angeschlos-
senen Betriebsmittel der Kategorie 2D bzw. 3D entsprechen bzw. bescheinigt
sind.

* Dies ist ein Produkt fir Umgebung A (Industrie). In Umgebung B (Haushalt)
kann dieses Gerat unerwiinschte Funkstérungen verursachen. In diesem Fall
kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene MaBnahmen durchzufiih-
ren.

2 Kurzbeschreibung
Der 3-phasige Hybrid-Motorstarter mit Stromiberwachung stellt folgende Funktio-
nen bereit.

- Rechtslauf
Motoriiberlastschutz

Bedien- und Anzeigeelemente ([1])
Eingang: Steuerspeisespannung
Steuereingang: ON

Quittierungseingdnge MAN, RES, AUT
Rickmeldung

Potenziometer zur Nennstromparametrierung
LED PWR: Steuerspeisespannung

LED ERR: Meldung/Fehler

LED l,g;: Stromeinstellung

9 LED ON: Rechtslauf

10 Reset-Taster

11 3-Phasen-Ausgangsspannung

12 3-Phasen-Eingangsspannung

13 Metallschloss zur Befestigung auf der Tragschiene

NGO BAEWN-=-W

4 Anschlusshinweise

WARNUNG: Lebensgefahr durch Stromschlag!
Niemals bei anliegender Spannung arbeiten.

4.1 Netzanschluss und Leitungsschutz

¢ Beachten Sie beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes unbedingt die Klemmen-
bezeichnung.

» Betreiben Sie die Steuerspeisespannungs- und Steuerspannungseingénge mit
Stromversorgungsmodulen geméas IEC 61131-2 (max. 5 % Restwelligkeit).

* Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. kapazitive Einkopplung von
Stérimpulsen zu vermeiden, empfehlen wir die Verwendung von abgeschirm-
ten Leitungen.

ACHTUNG: Elektrische Sicherheit
SchlieBen Sie nur Leiter mit gleichem Leiterquerschnitt an einer Klemm-
stelle an.

5 Funktion

5.1 Status- und Diagnoseanzeigen

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert das Gerét die Betriebszusténde.

Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten sémtliche LEDs als LED-Test
einmal auf.

5.2 Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-Motorstarter in der Lage, viele in-
terne Fehler und auch externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu erkennen.

Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Gerat im sicheren abgeschalteten
Zustand.

Sie kénnen interne Fehler nicht quittieren. Diese werden im Gerat gespeichert. Sie
kénnen das Gerat anschlieBend nicht wieder in Betrieb nehmen.

Bei externen Fehlern ist zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustands
eine Fehlerquittierung erforderlich.

Bei einer Meldung bleibt der Leistungspfad durchgeschaltet. Eine Quittierung ist
nicht erforderlich.

Erlauterung: A = LED ausgeschaltet/ E = LED leuchtet dauerhaft / B = LED blinkt
ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatisch / Man = Manuell / Nm = Nicht moglich / Ne =
Nicht erforderlich

Status PWR

Griin

Fehler-
quittie-
rung

Beschreibung lagj. |ON

Gelb

Aus Keine Versorgungsspannung | A A A A |-

vorhanden
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2903920
2903922
2903924
2900542
2900543
2900545

Betriebsbereit Versorgungsspannung E A A A |-

vorhanden

Antrieb E A A |E |-
eingeschaltet

Interner Gerétefehler - E E A |A |Nm
Geréteaustausch ist
erforderlich

Interner Fehler

Externer Fehler in
der Ansteuerung
oder der Peripherie
(Wartungsbedarf)

Motorschutzfunktion: Der | E B A |E |Aut
Motorstromist groBer als die
Motormennstromvorgabe:
Abkihlzeitlauft (20 Min)
Nach Ablaufvon2 Minblinkt | E B A B
"ON":manueller Reset
méglich

Fehler beim E B B (B
Wiederherstellen des
Systemzustands: Manuelle
Quittierung nach 2 Min
méglich

Symmetrie: Die beiden E B A |A
Motorstréme weichen um
mehr als 33 % voneinander
ab.

Blockierung: Der maximal  |E B A |B
messbare Motorstrom wird fiir
mehr als 2 s Uberschritten.

Man

Man

Man

Man

Meldung
(Leistungspfad
bleibt
durchgeschaltet)

Meldung bei anliegendem |B B A |E [Ne
Steuersignal:

- 2oder mehr Phasen fehlen
- Kein Motor angeschlossen
- Motorstrom auf mindestens
zwei Phasen > 2 s unter dem
minimal einstellbaren
Stromwert

97
96
95

Reset

O 1/L1
O 3/L2
O 5/L3
FO 2/T1
O 4/T2
FO6/T3

Reset
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Error acknowledgment
Manual (reset button)
Press the reset button on the front of the device.
When pressing the reset button for more than 2 s (approximately), the device re-
turns to the error state.
Pressing the reset button for more than 6 s changes the device to the "Parameter-
ization" mode.
Manual (remote acknowledgment point)
Connect a button (N/O contact) between the MAN and RES terminals.
An acknowledgement is triggered as soon as a positive edge is detected at the
MAN input. If no negative edge is detected after approx. 2 s, the device adopts an
error state since manipulation or an error in the acknowledgment circuit may have
occurred.
Automatic
Establish an electrical connection between the RES and AUT terminals.
Following triggering of motor protection monitoring and subsequent cooling, the
device performs an automatic acknowledgment.
The RES terminal provides the voltage for the reset.
@ In variants with a rated control supply voltage of 24 V DC, thisis 24 V DC.
@ Only connect conductors to the terminals MAN, RES and AUT which are a
maximum of 30 m long.
Feedback
As soon as the device detects an error or indicates a message, the reply relay is

switched, i.e. the N/O contactis closed or the N/C contactis opened. This behavior
matches that of a motor protection switch or motor protection relay.

5.3 Parameterization - Nominal current setting

» Press the reset button for more than 6 s to change to the "Parameterization"
mode. The green PWR LED flashes once.

In the Parameterization mode, the LEDs are switched off every 2 s for 0.3 s to dis-

tinguish this mode from other operating modes.

* Setthe nominal drive current with the 240° potentiometer. The nominal current
is specified in 16 stages. The four LEDs show the set current. ([3])

* Store the value by pressing the reset button again (non-volatile area of the data
storage).

¢ Press the reset button for more than 2 s (and less than 6 s) to display the set
currentfor 3 s. This function is only possible if 1) the device is not activated, and
2) there is no error at the device.

NOTE: device damage

6 Application notes

@ Switching off the control voltage supply with a controlled motor always re-
This type of switching off should only be used if no more than 10,000 shut-
downs can be expected over the entire lifetime of the system.

The motor currents are measured at phases L1 and L3 and monitored for symme-

try.

2 minutes.

If the motor currents deviate by > 67% (e.g. phase failure), the device shuts the

sults in wear in the hybrid motor starter.
6.1 Symmetry detection
If tﬁe motor currents deviate by > 33%, the device shuts the motor down within
motor down within 2 seconds.

Technical data Technische Daten

Device supply

6.2 Motor with brake
If a motor with brake (connection in the motor terminal board) is connected, the
400 V AC brake must be linked to the 2/T1 and 6/T3 terminals. A 230 V AC brake
must be connected to the 4/T2 terminals and the star point of the motor.
NOTE
Increase motor current monitoring to the nominal brake current. This should
be set accordingly on the hybrid motor starter.
6.3 Auxiliary relay connection
Auxiliary relay (e. g. PLC RSC 230UC/21, Item No.: 2966207) for activating exter-
nal brakes or acknowledgements, e. g. to the PLC, must be connected to the 4T2
and N connections of the system.

7 Derating curve ([2] - [5])

Additional information on derating and tripping characteristics can be found on the
data sheet for the respective item at phoenixcontact.net/products.

Load current [A]

Ambient temperature [°C]

In = Starting current [A]

(1) = Aligned with 20 mm spacing
(2] = Aligned without spacing

8 Suitable fuses

25AgG/10kA/500V Coordination type 1
16 A B-circuit breaker / 1.5 kA / 400 V Coordination type 1
30ACC/30kA/500V Coordination type 1

3RV2021-4AA20/10 kA/ 420V / <45°C
FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45°C
PKZMO0-6,3/30 kA /420 V / <45°C
PKZMO0-4 /100 kA / 420 V/ <45°C

16 AFA(6.3x32mm)/1.5 kA/500V

Coordination type 1
Coordination type 1
Coordination type 1
Coordination type 1
Coordination type 2

16 AFF/gR (10 x38 mm)/10 kA /500 V Coordination type 2

9 UL notes

WARNING: Risk of electric shock and fire

The opening of the branch-circuit protective device may be an indication
that a fault current has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electric shock, current-carrying parts and the
other components of the controller should be examined and replaced if
damaged.

Failure to follow instructions can result in death, serious injury, or equipment
damage.

NOTE

Use copper cables approved for at least 75 °C.

The device is designed for use with a "low voltage, limited energy, isolated
power supply".

@

SCCR ( single and group installation)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms sym-
metrical amperes, 500 Volts maximum when protected by a 20 A class RK5 fuse
(coordination type 1).

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA rms sym-
metrical amperes, 500 Volts maximum when protected by a 30 A class J or
class CC fuse (coordination type 1).

FLA [0.6 A (500 VAC) /2.4 A (500 V AC) /6.5 A (500 V AC)

Gerateversorgung

Fehlerquittierung

Manuell (Reset-Taster)

Betétigen Sie den Reset-Taster an der Geréate-Frontseite.

Betétigen Sie den Reset-Taster langer als ca. 2 s, nimmt das Geréat wieder den
Fehlerzustand an.

Betatigen Sie den Reset-Taster langer als 6 s, wechselt das Gerat in den Betriebs-
modus "Parametrierung".

Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle)

SchlieBen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen den Klemmen MAN und RES an.
Eine Quittierung wird ausgeldst, sobald am Eingang MAN eine positive Flanke er-
kannt wird. Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s keine negative Flanke erkannt,
nimmt das Gerat wieder den Fehlerzustand ein, da eine Manipulation bzw. ein De-
fekt im Quittierungskreis nicht ausgeschlossen werden kann.

Automatisch

Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den Klemmen RES und AUT
her.

Das Gerat fihrt nach dem Ansprechen der Motorschutz-Uberwachung und an-
schlieBender Abkihlung eine automatische Quittierung durch.

Die Klemme RES stellt die Spannung fiir den Reset zur Verfligung.
Bei der Bemessungssteuerspeisespannung von 24 V DC ist dieses
24V DC.

ACHTUNG: Geratebeschadigung
SchlieBen Sie nur Leitungen an den Klemmen MAN, RES, AUT an, die ma-
ximal 30 m lang sind.

Riickmeldung

Sobald das Gerét einen Fehler erkennt oder eine Meldung signalisiert, wird das

Ruckmelderelais angesteuert, d. h. der SchlieBerkontakt wird geschlossen bzw.

der Offner gedffnet. Dieses Verhalten entspricht dem eines Motorschutzschalters

bzw. eines Motorschutzrelais.

5.3 Parametrierung - Nennstromeinstellung

* Betatigen Sie den Reset-Taster langer als 6 s, um in den Betriebsmodus "Pa-
rametrierung" zu gelangen. Die griine PWR-LED blinkt einmal auf.

Zur Unterscheidung von anderen Betriebszustdnden werden in der Betriebsart Pa-

rametrierung die LEDs im Abstand von 2 s fiir 0,3 s ausgeschaltet.

* Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das 240°-Potenziometer ein.
Die Nennstromvorgabe erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den einge-
stellten Nennstrom an. (2])

* Speichern Sie den Wert durch erneutes Betatigen des Reset-Tasters (nicht-
flichtiger Bereich des Datenspeichers).

* Betéatigen Sie den Reset-Taster langer als 2 s (und weniger als 6 s), so wird fur
3 s der eingestellte Strom angezeigt. Diese Funktion ist nur méglich, wenn
1) das Gerét nicht angesteuert ist und 2) kein Fehler am Gerat anliegt.

6 Applikationshinweise

Ein Abschalten der Steuerspeisespannung bei angesteuertem Motor ist
Ii‘ immer mit Verschlei3 im Hybrid-Motorstarter verbunden.

Diese Art der Abschaltung sollten Sie daher nur anwenden, wenn tber die
gesamte Systemlebensdauer mit nicht mehr als 10.000 Abschaltungen ge-
rechnet werden muss.

6.1 Symmetrieerkennung

Die Motorstréme werden an den Phasen L1 und L3 gemessen und auf Symmetrie
Uberwacht.

Bei einer Abweichung der Motorstrdme von > 33 % schaltet das Gerét den Motor
innerhalb von 2 Minuten ab.

Bei einer Abweichung der Motorstréme von > 67 % (z. B. Phasenausfall) schaltet
das Gerat den Motor innerhalb von 2 Sekunden ab.

6.2 Motor mit Bremse
Wenn Sie einen Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemmbrett) anschlieBen,
missen Sie die 400 V AC-Bremse an die Anschliisse 2/T1 und 6/T3 anbinden.
Eine 230 V AC-Bremse schlieBen Sie an den Anschluss 4/T2 und den Sternpunkt
des Motors an.
ACHTUNG
Erhéhen Sie die Motorstromiiberwachung um den Nennstrom der Bremse.
Stellen Sie diesen entsprechend am Hybrid-Motorstarter ein.
6.3 Anschluss von Hilfsrelais
Hilfsrelais (z. B. PLC RSC 230UC/21, Art.-Nr.: 2966207) zum Ansteuern von ex-
ternen Bremsen oder Riickmeldungen z. B. an die SPS schlieBen Sie an die An-
schliisse 4T2 und N der Anlage an.

7 Derating-Kurve ([2] - [5])
Weitere Informationen zum Thema Derating und zur Auslésekennlinie finden Sie
im Datenblatt des jeweiligen Artikels unter phoenixcontact.net/products.

I = Laststrom [A]

ta = Umgebungstemperatur [°C]

Ia = Anlaufstrom [A]

[1) = Angereiht mit Abstand von 20 mm

2] = Angereiht ohne Abstand

8 Geeignete Sicherungen

25AgG/10kA/500V Zuordnungsart 1
16 A B-Automat /1,5 kA /400 V Zuordnungsart 1
30ACC/30kA/500V Zuordnungsart 1

3RV2021-4AA20/10kA /420 V /<45 °C Zuordnungsart 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45 °C Zuordnungsart 1

PKZM0-6,3/30 kA /420 V /<45 °C Zuordnungsart 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V / <45 °C Zuordnungsart 1

16 AFA (6,3x32mm)/1,5kA/500V Zuordnungsart 2

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V Zuordnungsart 2

9 UL-Hinweise

WARNUNG: Gefahr durch elektrischen Schlag und Brandgefahr

Das Offnen der Schutzeinrichtung der Abzwesigleitung kann ein Hinweis da-
rauf sein, dass ein Fehlerstrom unterbrochen wurde.

Um die Gefahr eines Brandes oder eines elektrischen Schlages zu reduzie-
ren, missen stromfiihrende Teile und andere Komponenten des Control-
lers Uberprift und ausgetauscht werden, falls sie beschadigt sind.

Wenn Sie die Anweisungen nicht beachten, kénnen Tod, schwerwiegende
Verletzungen oder Sachbeschadigungen die Folge sein.

ACHTUNG

Verwenden Sie fiir mindestens 75 °C zugelassene Kupferleitungen.

Das Gerét ist fur den Einsatz mit einer "low voltage, limited energy, isolated
power supply" ausgelegt.

O

SCCR ( Einzel- und Gruppeninstallation)

Geeignet flir die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 5 kA eff. symmetrischen
Strom und <500 V, mit 20 A Sicherungen der Klasse RK5 (Zuordnungsart 1).

Geeignet fur die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 100 kA eff. symmetri-
schen Strom und <500 V, mit 30 A Sicherungen der Klasse J oder Klasse CC
(Zuordnungsart 1).

FLA [0,6 A(500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

Rated control circuit supply voltage Ug Bemessungssteuerstromkreisspeisespannung Ug 24V DC

Control supply voltage range Steuerspeisespannungsbereich 19,2V DC...30V DC
Rated control supply current Ig Bemessungssteuerspeisestrom Ig 40 mA

Control input Steuereingang

Rated actuating voltage Ug Bemessungsbetatigungsspannung Ug 24V DC

Rated actuating current I Input type 1 Bemessungsbetétigungsstrom Ig Eingangstyp 1 5mA

Typical turn-off time Ausschaltzeit typisch <30 ms

AC output AC-Ausgang

Rated operating voltage U, Bemessungsbetriebsspannung Ug 500V AC (50/60 Hz )

Load current range

see to derating  Laststrombereich

siehe Derating

75mA...600mA/180mA...24A/15A..9A

Trigger characteristic in acc. with IEC 60947-4-2

Auslésekennlinie nach IEC 60947-4-2

Class 10A / Class 10A / Class 10A

Cooling time

for autoreset  Abkuhlzeit

fir Auto-Reset 20 min./ 20 min./ 20 min.

Rated operating current I,

AC-51
AC-53a

Bemessungsbetriebsstrom |

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Acknowledge output

Confirmation: floating change-over contact, signal contact

Riickmeldeausgang

Ruckmeldung: Potenzialfreier Wechsler-Kontakt, Signalkontakt

Switching capacity according to IEC 60947-5-1

Schaltvermégen nach IEC 60947-5-1

3A (230V, ACT5)
2 A (24V,DC13)

General data

Allgemeine Daten

Mounting position

vertical (horizontal DIN rail, motor output below)

Einbaulage

senkrecht (Tragschiene waagerecht, Motorabgang unten)

Mounting

alignable, for spacing see derating

Montage

anreihbar, Abstand siehe Derating

Push-in connection/Screw connection

Rigid/flexible/AWG  Push-in-Anschluss/Schraubanschluss

starr / flexibel / AWG 0,2 mm

...2,5mm?*/0,2 mm

..2,5mm*/24 .14

Stripping length

Push-in connection/Screw connection

Abisolierlange

Push-in-Anschluss/Schraubanschluss 10 mm/8 mm

Tightening torque

Screw connection  Anzugsdrehmoment

Schraubanschluss

0,5Nm ...0,6 Nm /5 Ibgin. ... 7 Ibrin.

Ambient temperature range

Operation observe derating

Umgebungstemperaturbereich
Storage/transport

Betrieb Derating beachten
Lagerung/Transport

-25°C...70°C
-40°C...80°C

Dimensions W/H/D

Abmessungen B/H/T

22,5mm/107,5mm/114 mm

Rated insulation voltage Bemessungsisolationsspannung 500V
Rated surge voltage BemessungsstoBspannung 6 kV
Insulation characteristics between the control input and control supply voltage, and auxiliary circuit to the main circuit Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs-, Steuerspeisespannung und Hilfsstromkreis zu Hauptstromkreis

Safe isolation (IEC 60947-1) at operating voltage < 300 V AC (e.g., 230/400V AC, 277/480V AC) Sichere Trennung (IEC 60947-1) bei Betriebsspannung < 300 V AC (z. B.230/400V AC, 277/480V AC)

Basic insulation (IEC 60947-1) at operating voltage 300 V AC ... 500 V AC Basisisolierung (IEC 60947-1) bei Betriebsspannung 300 V AC ... 500 V AC

Isolation characteristics between the control input and control supply voltage to auxiliary circuit Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs- und Steuerspeisespannung zu Hilfsstromkreis

Safe isolation (IEC 60947-1) in the auxiliary circuit <300V AC Sichere Trennung (IEC 60947-1) bei Hilfsstromkreis < 300 V AC

Degree of pollution Verschmutzungsgrad 2
Overvoltage category Uberspannungskategorie I
Conformance/Approvals Konformitéat / Zulassungen

UKCA UKCA-compliant ~ UKCA UKCA-konform

UL approval NLDX.E228652  UL-Zulassung NLDX.E228652

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
@
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Relé statici trifase

[4]

1 Norme di sicurezza / Note di installazione

* Durante qualsiasi intervento sul dispositivo rispettare le prescrizioni di sicurez-
za e antinfortunistiche nazionali.

¢ Incaso contrario si pud andare incontro a morte, gravi lesioni al corpo o danni
alle cose!

* Lamessa in servizio, il montaggio, modifiche ed espansioni devono essere ef-
fettuate soltanto da specialisti dell'elettronica!

¢ Scollegare il modulo dall'alimentazione elettrica.

* Durante il funzionamento parti degli interruttori elettrici sitrovano sotto tensione
pericolosal

¢ Durante il funzionamento delle apparecchiature elettriche le coperture di prote-
zione non devono essere rimosse!

* Conservare la documentazione del prodotto.

¢ Impiegando il modo operativo "RESET automatico", I'azionamento viene rein-
serito una volta terminata la fase di raffreddamento, a condizione che sia pre-
senta ancora un segnale di comando. La fase di raffreddamento dura 20 minuti.

* Non sottoporre il dispositivo a sollecitazioni meccaniche o termiche che supe-
rino le soglie indicate nelle istruzioni per l'uso. Al fine di proteggerlo da danneg-
giamenti meccanici o elettrici, installare eventualmente il dispositivo in una
custodia adatta con un grado di protezione adeguato (almeno IP54) secondo
IEC 60529/EN 60529. In presenza di polveri, incorporare il dispositivo in una
custodia adatta (almeno IP64) secondo la norma EN 60079-14.

* Installare il dispositivo come descritto nelle istruzioni per il montaggio. Non &
consentito accedere ai circuiti interni del dispositivo.

* Il dispositivo non puo essere riparato dall'utente e deve essere sostituito con un
apparecchio equivalente. Solo il produttore € autorizzato ad eseguire riparazio-
ni.

* Osservare le informazioni di sicurezza, le condizioni e i limiti d'uso nella docu-
mentazione del prodotto e rispettarla.

* All'accensione dell'azionamento o una volta spento, il dispositivo effettua una
diagnosi delle funzioni. E inoltre possibile incaricare un elettricista abilitato o un
tecnico che conosca adeguatamente le rispettive norme di eseguire una verifi-
ca dellafunzione di sicurezza "Protezione motore". Per questa verifica & neces-
sario avviare l'azionamento e interrompere il flusso della corrente in un
conduttore (ad esempio rimuovendo un fusibile della fase L1 o L3). Il motorstar-
ter ibrido disinserisce I'azionamento entro 1,5 s ... 2 s. Il LED relativo alla rota-
zione in senso orario si spegne e si accendono il LED Error e l'uscita di
segnalazione.

* Utilizzare esclusivamente alimentatori con separazione sicura con tensione
SELV/PELV a norma EN 60950-1 / EN 60204 (SELV / PELV). In questi ali-
mentatori & esclusa la possibilita di cortocircuito tra lato primario e secondario.

¢ In caso di applicazioni di sicurezza rispettare la corrente di carico minima am-
messa:

ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA
ELR H5-.../500AC-9:2 1,5 A

Campo di applicazione

* Pericircuiti nelle aree arischio di esplosione di polvere delle zone 21 0 22: ac-
certarsi che gli elementi collegati a questo circuito soddisfino la categoria 2D o
3D o presentino relativa attestazione.

¢ llprodotto & destinato all'uso nell'ambiente A (industriale). Nell'ambiente B (do-
mestico), il prodotto puo causare radiodisturbi indesiderati. In questo caso puo
accadere che l'utente abbia I'obbligo di adottare misure adeguate.

Ulteriori informazioni sono disponibili nella documentazione dei singoli arti-
coli alla pagina phoenixcontact.net/products.

2 Breve descrizione

Il relé statico trifase con monitoraggio della corrente presenta le seguenti funzioni:
- Senso di rotazione destrorso

Protezione da sovraccarico del motore

Elementi di comando e visualizzazione ([1])
Ingresso: tensione di alimentazione di comando
Ingresso di controllo: ON

Ingressi di conferma MAN, RES, AUT

Messaggio di risposta

Potenziometro per la parametrizzazione della corrente nominale
LED PWR: tensione di alimentazione di comando

LED ERR: messaggio/errore

LED l,g;.: regolazione della corrente

LED ON: rotazione destrorsa

10 Tasto direset

11 Tensione di uscita trifase

12 Tensione di ingresso trifase

13 Piedino metallico per il fissaggio su guida di montaggio

O©CoONOOHSWN =W

4 Indicazioni sui collegamenti

AVVERTENZA: pericolo di morte a causa di scosse elettriche!
Non lavorare mai in presenza di tensione.

4.1 Connessione alla rete e protezione della linea

¢ Peril collegamento della rete trifase rispettare assolutamente la denominazio-
ne dei morsetti.

* Gliingressi della tensione di alimentazione di comando e della tensione di co-
mando devono essere azionati con moduli di alimentazione come previsto dal-
lalEC 61131-2 (max. 5 % ripple residui)!

* Per evitare 'accoppiamento induttivo o capacitivo di impulsi perturbatori in li-
nee di comando di notevole lunghezza, si raccomanda 'utilizzo di linee scher-
mate.

IMPORTANTE: Sicurezza elettrica
Collegare allo stesso punto di connessione solamente conduttori con la
stessa sezione.

5 Funzione

5.1 Segnalazioni di stato e di diagnostica

E possibile vedere gli stati operativi sui quattro LED presenti sul dispositivo.
Una volta applicata la tensione di alimentazione di comando si accendono tutti i
LED per un test dei LED.

5.2 Funzione di diagnostica

Grazie alle numerosi funzioni di diagnostica il relé statico trifase & in grado di rico-
noscere molti errori interni ed esterni (errori periferici).

Una volta riconosciuto I'errore, il dispositivo passa allo stato di disinserimento si-
curo.

Non & possibile confermare gli errori interni. Questi errori vengono salvati nel di-
spositivo. Il dispositivo non pud essere subito rimesso in funzione.

In caso di errori esterni &€ necessario confermare I'errore per rimuovere lo stato di
disinserimento sicuro.

In caso di messaggio il percorso di potenza rimane collegato, pertanto non & ne-
cessaria una conferma.

Spiegazione: A = LED spento / E = LED acceso con luce costante / B = LED lam-
peggia con frequenza di ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatico / Man = manuale / Nm
=impossibile / Ne = non necessario

Stato PWR

Verde

ERR
Rosso

Confer-
madegli
errori

Descrizione lagj, |ON

Giallo

Off Tensione di alimentazione A A A |A |-

assente

Pronto peril Tensione di alimentazione E A A A |-
funzionamento | presente

Azionamento E A A E |-
acceso

m
m
>
>

Enoreinterno | Errore intemo dispositivo - E
necessario sostituire il

dispositivo

Errore estemo Aut
nel comando o
nella periferica
(necessita di

manutenzione)

Funzione protezione E B A |E
motore: la corrente del
motore & superiore al valore di
corrente del motore
predefinito: raffreddamento in
corso (20 min)

Una volta trascorsii2 minuti | E B A |B
lampeggia "ON": & possibile
eseguire un reset manuale
Errore duranteil ripristino |E B B |[B
dello stato del sistema:
tacitazione manuale possibile
dopo 2 minuti

Simmetria: entrambe le E B A |A
correnti del motore differisco-
no luna dall'altra di oftre il
33%.

Blocco: la corrente max. E B A B
misurabile viene superata per
pitdi2s.

Man

Messaggio (il
percorso di
potenzarimane
collegato)

Messaggio in caso di B B A |E |Ne
segnale di comando
presente:

- due o pili fasi assenti

- nessun motore & collegato
- corrente del motore su
almeno due fasi inferiore per
piti di 2 s al valore di corrente
minimo impostabile

Démarreur moteur hybride

Pour de plus amples informations, consulter la documentation correspon-
dante disponible a I'adresse phoenixcontact.net/products.

1 Consignes de sécurité / Instructions d'installation

* Respecter la Iégislation nationale en vigueur en matiére de sécurité et de pré-
vention des accidents pour toute intervention sur I'appareil.

¢ Lenon-respect de ces consignes peut entrainer la mort, des blessures graves
ou d'importants dommages matériels.

* Lamise enservice, le montage, les modifications et les extensions ne doivent
étre confiés qu'a des électriciens qualifiés!

¢ Mettre le module hors tension.

* Pendant le fonctionnement, certaines pieces des appareillages électriques
sont soumis a une tension dangereuse.

* Ne jamais déposer les capots de protection des appareillages électriques
lorsque ceux-ci sont en service.

* Conserver la documentation relative au produit.

* Lorsque le mode de fonctionnement « Remise & zéro automatique » est utilisé,
I'entrainement est reconnecté, aprés expiration du délai de refroidissement, si
un signal de commande a perduré jusque la. Le temps de refroidissement est
de 20 minutes.

* Ne jamais soumettre 'appareil a des sollicitations mécaniques ou thermiques
dépassant les valeurs limites mentionnées dans le mode d'emploi. Prévoir, si
nécessaire, le montage dans un boitier disposant d'un indice de protection
adéquat (au moins IP54) selon CEI 60529/EN 60529 pour protéger I'appareil
contre les dommages mécaniques ou électriques. Dans un environnement
poussiéreux, I'appareil doit étre monté dans un boitier approprié (minimum
IP64) selon EN 60079-14.

* Le montage de I'appareil doit étre réalisé conformément aux instructions conte-
nues dans le manuel d'utilisation. Toute intervention sur les circuits électriques
internes de |'appareil est interdite.

* Le matériel électrique ne doit pas étre réparé par 'utilisateur, il doit le cas
échéant étre remplacé par un appareil du méme type. Seul le constructeur est
autorisé a effectuer des réparations.

¢ Observez les informations relatives a la sécurité, les conditions et limites d'uti-
lisation comprises dans la documentation du produit. Respectez-les.

* L'appareil effectue un diagnostic des fonctions lors de la mise en service du
moteur ou lorsqu'il est hors circuit. De plus, un électricien qualifié ou un électri-
cienfamiliarisé avec les normes correspondantes peut procéder au contréle de
la fonction de sécurité « Protection du moteur ». Pour effectuer ce test, faites
tourner le moteur tout en interrompant la circulation du courant dans l'un des
conducteurs (par ex. en retirant un fusible de laphase L1 ou L3). Le démarreur
moteur hybride arréte alors le moteur dans un laps de temps compris entre
1,5s... 2 secondes. La LED de rotation a droite s'éteint, la LED ERR et la sortie
de retour d'information sont activées.

* N'utiliser que des alimentations a isolation sire et tension SELV / PELV selon
EN 60950-1 / EN 60204 (SELV / PELV). Celles-ci excluent les courts-circuits
entre les cotés primaire et secondaire.

* Pourles applications de sécurité, respecter le courant de charge minimal auto-
risé :

ELR H5-.../500AC-06 : = 75 mA
ELR H5-.../5600AC-3 : = 180 mA
ELR H5-../500AC-9: 21,5 A

Domaine d'application

* Pourles circuits électriques installés dans des environnements explosibles de
zone 21 ou 22, s'assurer que les équipements électriques branchés sur ce cir-
cuit sont conformes voire homologués en conséquence, par ex. catégorie 2D
ou 3D.

¢ Le démarreur est un appareil destiné aux environnements A (industrie).

Dans un environnement B (domestique), cet appareil peut provoquer des per-
turbations indésirables ; I'utilisateur peut alors étre obligé de prendre les me-
sures qui s'imposent.

2 Bréve description
Le démarreur moteur hybride triphasé avec surveillance d'intensité met les fonc-
tions suivantes a disposition.
- Rotation a droite
Protection contre les surcharges du moteur

Eléments de commande et voyants ([2])
Entrée : tension d'alimentation de commande
Entrée de commande : ON

Entrées d'acquittement MAN, RES, AUT

Signal de retour

Potentiométre de paramétrage d'intensité nominale
LED PWR : tension d'alimentation de commande
LED ERR : message/erreur

LED l,g;, : réglage de l'intensité

9 LED allumée : rotation a droite

10 Bouton de reset

11 Tension de sortie 3 phases

12 Tension d'entrée 3 phases

13 Pied métallique pour fixation sur le profilé
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4 Conseils relatifs au raccordement

AVERTISSEMENT : Danger de mort par choc électrique !
Ne jamais travailler sur un module sous tension.

4.1 Raccordement secteur et protection de ligne

¢ Lors duraccordement au réseau triphasé, tenir impérativement compte du re-
pérage des bornes.

* Les entrées tension de service et tension de commande doivent étre alimen-
tées par des modules d'alimentation en courant conformes a CEl 61131-2 (on-
dulation résiduelle 5 % max.).

* Afin d'éviter le couplage inductif ou capacitif des perturbations dans le cas de
lignes de commande particulierementlongues, il estrecommandé d'utiliser des
cables blindés.

IMPORTANT : Sécurité électrique
Raccorder uniqguement des conducteurs ayant la méme section a un point
de raccordement.

5 Fonction

5.1 Voyants de diagnostic et d'état

L'appareil visualise les états de fonctionnement a I'aide de quatre LED.
Lorsque la tension d'alimentation de commande assignée est établie, toutes les
LED s'allument une fois en guise de test de LED.

5.2 Fonction de diagnostic

Gréce a diverses fonctions de diagnostic, le démarreur moteur hybride n'est pas
uniquement en mesure de détecter un grand nombre d'erreurs internes, mais éga-
lement des erreurs externes (erreur dans la périphérie).

L'appareil se trouve dans un état de déconnexion sécurisé lorsqu'une erreur est
détectée.

Il est impossible & I'opérateur d'acquitter des erreurs internes. Elles sont enregis-
trées dans I'appareil. Il devient alors impossible de remettre I'appareil en service.
En présence d'erreurs externes, I'acquittement de I'erreur est nécessaire pour
pouvoir quitter |'état de déconnexion sécurisé.

Le chemin de puissance reste enclenché lorsqu'un message est généré, un ac-
quittement n'est pas indispensable.

Explication : A= LED éteinte / E = LED allumée en permanence / B = LED clignote
aenv. 2 Hz (50:50) / Aut = automatique / Man = manuel / Nm = impossible / Ne =
non indispensable

Etat Description PWR |ERR |log; |ON |Acquitte-
Vert |Rouge |Jaune |mentdes
erreurs
Désactivé Absence de tension A A A |A |-
dalimentation
Opérationnel | Tension d'alimentation E A A A |-
existante
Entrainement E A A E |-
sous tension
Erreurinterne | Emeur interne a l'appareil - E E A |A |Nm
Remplacementde I'appareil
nécessaire
Erreur Fonction de protectiondu | E B A E |Aut
externedans | moteur : le courant de moteur
commande | est supérieur alavaleur
ou périphérie | nominale indiquée :
(entretien refroidissement en cours
nécessaire) | (20 min)
Aprés 2 minutes, « ON » E B A B |Man
clignote : remise a zéro ma-
nuelle possible
Erreurlors dela E B B B |[Man
réinitialisation de I'état du
systéme : confirmation
manuelle possible apres
2 minutes
Symétrie :les deuxintensités |E B A |A |Man
moteur divergent de plus de
33 %.
Blocage : lintensité moteur E B A B |Man
max. mesurable est dépassée
pendantplusde2s.
Message Message en présence du B B A E [Ne
(cheminde | signal de commande :
puissance -2 phases ou plus manquent
reste -aucun moteur raccordé
enclenché) -aumoins deux phases du
courantmoteur >2s
inférieures ala valeur
dintensité minimum réglable

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300
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phoenixcontact.com MNR 9066625 2022-09-28
FR Instructions d'installation pour I'électricien qualifié
IT Istruzioni di montaggio per I'elettricista abilitato
ELR H3-I-PT- 24DC/500AC-0,6 2903920
ELR H3-1-PT- 24DC/500AC-2 2903922
ELR H3-1-PT- 24DC/500AC-9 2903924
ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900542
ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-2 2900543
ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-9 2900545
]
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Conferma degli errori

Manuale (tasto reset)

Premere il tasto reset sulla parte anteriore del dispositivo.

Se il tasto di reset viene mantenuto premuto per piu di 2 secondi, il dispositivo
passa nuovamente in stato di errore.

Premendo il tasto reset per pit di 6 s, il dispositivo passa alla modalita operativa
"Parametrizzazione".

Manuale (punto di comando per conferma a distanza)

Collegare un tasto (contatto in chiusura) tra i morsetti MAN e RES.

Una conferma viene attivata non appena viene rilevato un fronte positivo sull'in-
gresso MAN. Se entro ca. 2 s non viene rilevato alcun fronte negativo, il dispositivo
assume di nuovo lo stato di errore, poiché non & possibile escludere una manipo-
lazione o un guasto del circuito di conferma.

Automatica

Realizzare una connessione elettrica tra i morsetti RES e AUT.

Il dispositivo esegue la conferma automatica una volta attivato il monitoraggio
della protezione motore e quindi il raffreddamento.

Il morsetto RES mette a disposizione la tensione necessaria per il reset.
Conuna tensione di alimentazione di dimensionamento di24 V DC il valore
in quesitone & 24 V DC.

IMPORTANTE: Danni materiali del dispositivo
Collegare ai morsetti MAN, RES, AUT solamente cavi lunghi al massimo
30m.

Messaggio di risposta

Non appena il dispositivo riconosce un errore o segnala un messaggio, il rele di se-

gnalazione del messaggio di risposta viene comandato, cioé il contatto aperto a ri-

poso viene chiuso e il contatto in apertura viene aperto. Questo comportamento &
simile a quello di un salvamotore o di un relé di protezione dei motori.

5.3 Parametrizzazione - Regolazione corrente nominale

* Premendo il tasto reset per piu di 6 s, il dispositivo passa alla modalita operati-
va "Parametrizzazione". Il LED PWR verde lampeggia una volta.

Per distinguersi dagli altri stati operativi, nel modo operativo "Parametrizzazione" i

LED vengono disinseriti per 0,3 s aintervallidi 2 s.

* Impostare la corrente nominale dell'azionamento mediante il potenziometro da
240°. La specifica della corrente nominale avviene in 16 stadi. | quattro LED in-
dicano la corrente nominale impostata. ([2])

¢ Salvare il valore premendo nuovamente il tasto reset (area non volatile della
memoria dati).

¢ Premendo il tasto reset per pit di 2 s (¢ meno di 6 s) viene visualizzata per 3 s
la corrente impostata. Questa funzione puo essere utilizzata solo se 1) il dispo-
sitivo non viene comandato e 2) non ¢ presente alcun errore sul dispositivo.

6 Note applicative

Un disinserimento della tensione di alimentazione di controllo con il motore
E] comandato comporta sempre I'usura del relé statico trifase.
Utilizzare questa modalita di disinserimento solo se si prevedono meno di
10.000 disinserimenti lungo l'intera durata di impiego del prodotto.

6.1 Rilevamento simmetria

Le correnti motore vengono misurate sulle fasi L1 e L3 e viene monitorata la sim-
metria.

In caso di differenza delle correnti del motore di > 33%, il dispositivo spegne il mo-
tore entro 2 minuti.

In caso di differenza delle correnti del motore di > 67% (ad es. mancanza difase),
il dispositivo spegne il motore entro 2 secondi.

6.2 Motore con freno
Per il collegamento di un motore con freno (alla morsettiera del motore), collegare
il freno 400 V AC ai punti di connessione 2/T1 e 6/T3. Collegare il freno da
230 V AC al punto di connessione 4/T2 e il centro della stella del motore.
IMPORTANTE
Aggiungere al monitoraggio della corrente del motore il valore della corrente
nominale del freno. Regolare di conseguenza il rele statico trifase.
6.3 Connessione del relé ausiliario
Collegare il relé ausiliario (ad es. PLC RSC 230UC/21, codice 2966207) per il co-
mando di freni esterni o messaggi di risposta - ad esempio diretti al PLC - ai punti
di collegamento 4T2 e N dellimpianto.

7 Curva derating ([ - [5])
Per ulteriori informazioni su derating e caratteristiche di intervento, consultare la
scheda tecnica dell'articolo interessato su phoenixcontact.net/products.

' = Corrente di carico [A]
ta = Temperatura ambiente [°C]
In = Corrente di avviamento [A]
1] = Affiancata con distanza di20 mm
(2] = Affiancata senza distanza
8 Fusibili adatti
25A gG/10kA/500V Tipo di assegnazione 1
Interruttore automatico B 16 A/ 1,5 kA /400 V Tipo di assegnazione 1
30ACC/30kA/500V Tipo di assegnazione 1

3RV2021-4AA20/10kA/420V /<45°C Tipo di assegnazione 1

FAZ-C16/3/10 kA /420V /<45 °C Tipo di assegnazione 1

PKZMO0-6,3/30kA/420V/<45°C Tipo di assegnazione 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V/<45°C Tipo di assegnazione 1

FA16 A (6,3x32mm)/1,5 kA /500 V Tipo di assegnazione 2

16 AFF/gR (10 x38 mm)/10kA/500 V

9 Note UL

AVVERTENZA: Pericolo di scosse elettriche e di incendi
A L'apertura del dispositivo di protezione della linea in derivazione pu6 indi-
care che é stata interrotta una corrente di guasto.
Perridurre il pericolo di incendio o di scosse elettriche, € necessario control-
lare le parti sotto tensione e gli altri componenti del controller e sostituirli se
danneggiati.
In caso di inosservanza delle istruzioni sussistono i rischi di lesioni gravi e
anche mortali, nonché di danni materiali.

IMPORTANTE

Utilizzare cavi di rame omologati per almeno 75 °C.

Il dispositivo & concepito per I'impiego con "low voltage, limited energy, iso-
lated power supply" (alimentazione isolata con tensione limitata ed energia
limitata).

Tipo di assegnazione 2

@

SCCR (installazione singola e di gruppo)

Adatto per I'impiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 5 kA
e <500 V, con fusibili da 20 A della classe RKS5 (tipo di assegnazione 1).

Adatto per l'impiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 100 kA e
<500 V, con fusibili da 30 A della classe J oppure CC (tipo di assegnazione 1).

FLA [0.6A (500 VAC) /2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC)

Acquittement des erreurs
Manuel (bouton Reset)
Actionner le bouton Reset situé sur I'avant de l'appareil.
Si le bouton RAZ est actionné pendant plus de 2 s env., I'appareil revient & I'état
d'erreur.
Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s pour accéder au mode de fonction-
nement « Paramétrage ».
Manuel (poste de commande d'acquittement a distance)
Raccorder un bouton (NO) entre les bornes MAN et RES.
Un acquittement est déclenché des qu'un front positif est détecté au niveau de
I'entrée MAN. Si aprés échéance d'une période d'environ 2 s, aucun front négatif
n'est détecté, |'appareil revient a I'état de défaut étant donné qu'une manipulation
ou un défaut dans le circuit d'acquittement ne peuvent pas étre exclus.
Automatique
Etablir une connexion électrique entre les bornes RES et AUT.
L'appareil effectue un acquittement automatique aprés I'amorgage de la surveil-
lance de la protection du moteur et le refroidissement qui suit.
La borne RES met a disposition la tension nécessaire pour la remise a zéro.
Une tension d'alimentation de commande assignée de 24 V DC correspond
aune tension de 24 V DC.

IMPORTANT : Endommagement de I'appareil
Raccorder uniquement des cébles de longueur maximum 30 m aux blocs
de jonction MAN, RES, AUT.

Signal de retour

Dés que l'appareil détecte une erreur ou signale un message, le relais d'accusé de

réception est excité, donc le contact NO est fermé ou le contact NF est ouvert. Ce

comportement correspond a celui d'un disjoncteur moteur ou d'un relais de protec-
tion moteur.

5.3 Paramétrage - Réglage de l'intensité nominale

¢ Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s pour accéder au mode de fonc-
tionnement « Paramétrage ». La LED PWR verte clignote une fois.

Le mode de fonctionnement Paramétrage se distingue des autres états de fonc-

tionnement par les LED, qui s'éteignent pendant 0,3 s toutes les 2 s.

* Régler l'intensité nominale du moteur avec le potentiomeétre 240. La détermina-
tion de l'intensité nominale a lieu en 16 étapes. Les quatre LED indiquent l'in-
tensité nominale paramétrée. ([2])

* Enregistrer la valeur en actionnant une nouvelle fois le bouton Reset (zone non
volatile de la mémoire de données).

* Actionner le bouton Reset pendant plus de 2 s (et moins de 6 s) pour afficher
pendant 3 s le courant réglé. Cette fonction est disponible uniqguement 1) si
l'appareil n'est pas piloté et 2) si I'appareil ne présente aucune erreur.

6 Conseils pratiques

[i]

Une coupure de la tension d'alimentation de commande survenant lorsque
le moteur est piloté implique toujours une usure du démarreur moteur hy-
bride.

Par conséquent, il convient d'utiliser ce type de désactivation uniquement
lorsque le nombre de déconnexions ne doit pas dépasser 10 000 au cours
de la durée de vie complete de l'appareil.

6.1 Reconnaissance de symétrie

Les courants moteur sont mesurés sur les phases L1 et L3 et leur symétrie est sur-
veillée.

En cas d'écart des intensités moteur de > 33 %, I'appareil arréte le moteur sous

2 minutes.

En cas d'écart des intensités moteur de > 67 % (par ex. défaillance de phase), I'ap-
pareil arréte le moteur sous 2 secondes.

6.2 Moteur freiné
Siun moteur freiné est raccordé (raccordement au bloc de serrage moteur), il
convient de relierle frein 400 V AC aux connexions 2/T1 et6/T3. Unfrein230 V AC
doit étre raccordé a la connexion 4/T2 et au point étoile du moteur.
IMPORTANT
La surveillance de l'intensité du moteur doit étre augmentée de la valeur du
frein (courant nominal du frein). Les régler en conséquence sur le démar-
reur hybride moteur.
6.3 Raccordement de relais auxiliaires
Raccorder le relais auxiliaire (par ex. PLC RSC 230UC/21, référence : 2966207)
destiné au pilotage de freins externes ou d'accusés de réception, par ex. sur 'API,
aux raccordements 4T2 et N de l'installation.

7 Courbe de derating ([4 - [5])

Pour plus d'informations au sujet du déclassement et de la courbe de déclasse-
ment, consulter la fiche technique de l'article concerné a I'adresse
phoenixcontact.net/products.

I = Courant charge [A]

ta = Température ambiante [°C]

Ia = Courant de démarrage [A]

(1] = Juxtaposition avec intervalles de 20 mm

2] Juxtaposition sans intervalle

8 Fusibles appropriés

25AgG/10kA/500V Type de correspondance 1
Automatique B 16 A/ 1,5 kA /400 V Type de correspondance 1
30ACC/30kA/500V Type de correspondance 1

3RV2021-4AA20 /10 kA /420 V /<45 °C Type de correspondance 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V /<45 °C Type de correspondance 1

PKZM0-6,3/30 kA /420 V /<45 °C Type de correspondance 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V / <45 °C Type de correspondance 1

FA 16 A (6,3x32mm)/1,5kA/500V Type de correspondance 2

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V Type de correspondance 2

9 Remarques UL

AVERTISSEMENT : risque de choc électrique et risque d'incendie
L'ouverture du dispositif de protection de la ligne de dérivation peut étre le
signe qu'un courant de défaut a été interrompu.

Pour réduire le danger d'incendie ou de choc électrique, les piéces conduc-
trices de courant et les autres composants du contréleur doivent étre véri-
fiés et remplacés s'ils sont endommagés.

En cas de non-respect de ces instructions, des blessures graves, voire mor-
telles ou des dommages matériels peuvent en résulter.

IMPORTANT

Utiliser des cables en cuivre homologués d'au moins 75 °C.

L'appareil est congu pour étre alimenté par une alimentation électrique

« low voltage, limited energy, isolated » (basse tension, a énergie limitée,
isolée).

O

SCCR (installation isolée et en groupe)

Adapté a une utilisation dans des circuits électriques transportant au maximum
un courant symétrique de 5 kA eff.et <500 V, avec des fusibles 20 A de
classe RKS5 (type d'affectation 1).

Adapté a une utilisation dans des circuits électriques transportant au maximum
un courant symétrique de 100 KA eff. et < 500 V, avec des fusibles 30 A de
classe J ou de classe CC (type d'affectation 1).

FLA ‘O,6A(500VAC)/2,4A(500VAC)/6,5A(500VAC)

Caracteristiques techniques I

Alimentazione delle apparecchiature

Alimentation des modules

Tensione di alimentazione del circuito di comando di dimensionamento Ug Tension d'alimentation assignée du circuit de commande Ug 24V DC

Range di tensione alimentazione di comando Plage de tension de commande 19,2V DC...30V DC
Corrente di alimentazione, di comando, di dimensionamento Ig Courant d'alimentation de commande assigné Ig 40 mA

Ingresso di controllo Entrée de commande

Tensione di lavoro di dimensionamento Ug Tension de commande assignée Ug 24VDC

Corrente di lavoro di dimensionamento I Tipo diingresso 1 Courant de commande assigné I Typedentrée 1  5mA

Tempo di disinserzione tipico Temps de coupure typique <30 ms

Uscita AC Sortie AC

Tens. di esercizio di dimensionam. Ug Tension de service assignée Uy 500V AC (50/60 Hz )

Range della corrente di carico

vedere derating  Plage de courant de charge

voir derating

75mA...600mA/180mA..24A/15A..9A

Curva d'intervento a norma IEC 60947-4-2

Courbe de déclenchement selon CEI 60947-4-2

Classe 10A / Classe 10A / Classe 10A

Tempo di raffreddamento

per Reset Auto  Temps de refroidissement

pour RAZ automatique 20 min./ 20 min./ 20 min.

Corrente di esercizio lg

AC-51
AC-53a

Courant de service assigné lg

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Uscita di allarme Messaggio di risposta: contatto di scambio a potenziale zero, contatto di segnale

Sortie de report d'information

Accusé de réception : contact inverseur indépendant du potentiel,

contact de signalisation

Capacita di interruzione IEC 60947-5-1

Pouvoir de coupure selon CEI 60947-5-1

3A (230V, ACT5)
2 A (24 V,DC13)

Dati generali Caractéristiques générales
Posizione d'installazione verticale (guida di montaggio orizzontale, avviamento motore sotto)  Position de montage vertical (profilé horizontal, sortie moteur en bas)
Montaggio affiancabile, per la distanza vedere derating  Montage Juxtaposé (distance, voir courbe de derating)
Connessione Push-in/Connessione a vite rigido / flessibile /AWG ~ Raccordement Push-in/Raccordement vissé rigide / souple/AWG  0,2mm?...25mm?/0,2mm?®...2,5mm?/24 ... 14
Lunghezza di spelatura Connessione Push-in/Connessione avite  Longueur a dénuder Raccordement Push-in/Raccordement vissé 10 mm/8 mm
Coppia di serraggio Connessione avite  Couple de serrage Raccordementvissé 0,56 Nm...0,6 Nm /5 Ibgin. ... 7 Ibg-in.
Range temperature Funzionamento tenere conto del derating  Plage de température ambiante Fonctionnement tenir compte du derating -25°C...70°C
Immagazzinamento/trasporto Stockage/transport  -40 °C ... 80 °C

DimensioniL/A/P

Dimensions I/H /P

22,5mm/107,5mm/114 mm

Tensione di isolamento nominale Tension d'isolement assignée 500V
Tensione impulsiva di dimensionamento Tension de choc assignée 6 kV
Caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di comando, la tensione di alimentazione di comando  Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de commande et |a tension d'alimentation de commande et le
e il circuito ausiliario verso il circuito principale circuit de courant auxiliaire vers le circuit principal
Separazione sicura (IEC 60947-1) con tensione di esercizio < 300 V AC (ad es.230/400V AC, 277/480V AC)  Débranchement siir (CEI 60947-1) pour une tension de service < 300 V AC
(par exemple 230/400 V AC, 277/480 V AC)
Isolamento base (IEC 60947-1) con tensione di esercizio paria 300 V AC ... 500 V AC Isolation de base (CEI 60947-1) pour une tension de service de 300 V AC ... 500 V AC
Caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di comando, la tensione di alimentazione di comando  Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de commande et |a tension d'alimentation de commande vers
e il circuito ausiliario le circuit de courant auxiliaire
Separazione sicura (IEC 60947-1) con circuito ausiliario < 300 V AC Débranchement sir (IEC 60947-1) vers circuit auxiliaire < 300 V AC
Grado d'inquinamento Degré de pollution 2

Categoria di sovratensione

Catégorie de surtension

Conformita/omologazioni

Conformité / Homologations

UKCA

Conformita UKCA  UKCA

Conformité UKCA

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
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PORTUGUES PORTUGUES ESPANOL ESPANOL

Acionador de motor hibrido

[4]

Mais informagdes encontram-se respectiva documentag&o do artigo cor-
respondente em phoenixcontact.net/products.

Normas de seguranca/ Avisos de instalacao

Durante todos os trabalhos no aparelho, observe os regulamentos nacionais
de seguranga e de prevengao de acidentes.

Se as especificagdes de seguranga nao forem observadas, a consequéncia
pode ser a morte, ferimentos corporais ou danos materiais elevados!
Colocagao em funcionamento, montagem, alteracao e reforma somente po-
dem ser executados por técnicos em eletricidade!

Colocar o mddulo livre de tensao.

Durante o funcionamento as pegas do equipamento de comando elétrico estao
sob tensao perigosal

As coberturas de protecao ndo podem ser removidas durante a operagéo de
relés elétricos

Guarde a documentagao do produto.

Se o modo de operagao "RESET automatico" estiver sendo utilizado, o aciona-
mento serd novamente ligado apds passado o tempo de resfriamento - desde
que o sinal de comando ainda esteja presente. O tempo de resfriamento é de
20 minutos.

O dispositivo ndo pode ser sujeito a cargas mecanicas ou térmicas que ultra-
passem os limites descritos no manual de operagéo. Para a prote¢ao contra
danificagdo mecanica ou elétrica, deve ser efetuada a montagem em uma cai-
xa com grau de prote¢do adequado (minimo IP54) conforme

IEC 60529/EN 60529, onde necessario. Em caso de incidéncia de poeira, o
dispositivo deve ser montado em uma caixa apropriada (no minimo |P64) con-
forme EN 60079-14.

Montar o dispositivo de acordo com as instru¢des descritas no manual de ins-
trugdes. Nao é permitido o acesso aos circuitos na parte interna do aparelho.
O meio de produgao ndo pode ser reparado pelo operador e deve ser substitu-
ido por um aparelho equivalente. Os consertos s6 podem ser executados pelo
fabricante.

Observe as informagdes de seguranga, condigdes e limites de uso na docu-
mentagédo do produto. Respeite-as.

O dispositivo executa um diagnéstico das fungdes quando o acionamento é li-
gado ou desligado. Além disso, um eletricista especializado ou um técnico
qualificado familiarizado com as respectivas normas pode efetuar uma verifi-
cagéo da fungao de seguranga "protecao do motor". Para este teste, o aciona-
mento deve ser ativado e o fluxo de corrente deve ser interrompido em um
condutor (p. ex., mediante remog¢&o de um fusivel na fase L1 ou L3). Em segui-
da, o acionador de motor hibrido desliga o acionamento dentro de um periodo
de 1,5s...2s. O LED para rotagdo em sentido horario se apaga e o LED ERR
e a saida de sinal de resposta sdo ativados.

Utilize exclusivamente fontes de alimentagdo de rede com separagédo segura
e tensao extrabaixa de seguranga SELV / PELV de acordo com

EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV). Nestas n&o existe o perigo de um cur-
to-circuito entre primario e secundario.

Em aplicagbes voltadas & seguranga, respeitar a corrente de carga minima
permitida:

ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA

ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA

ELR H5-.../500AC-9: 21,5 A

Campo de aplicagao

2

Para os circuitos de corrente em areas com perigo de explosao das zonas 21

ou 22 deve ser assegurado que 0os meios operacionais ligados a este circuito

sejam correspondentes e certificados com os meios operacionais de categoria
2De3D.

Trata-se de um produto do ambiente A (industrial).

No ambiente B (residencial), este dispositivo pode causar interferéncias de ra-
dio indesejaveis. Neste caso, a empresa operadora pode ser obrigada a tomar
as medidas adequadas.

Descricao breve

O acionador de motor hibrido trifdsico com superviséo de corrente disponibiliza as
seguintes fungdes.

OO NOOHSWN =W

Rotacao para a direita
Protecao de sobrecarga do motor

Elementos de operacéao e indicacao ([2])
Entrada: tensdo comando de entrada

Entrada de comando: ON

Entradas de confirmacdo MAN, RES, AUT

Confirmagao

Potenciémetro para a parametrizagéo da corrente nominal
LED PWR: tensdo comando de entrada

LED ERR: Mensagem/Falha

LED l,g;.: Ajuste de corrente

4 Instruc6es de conexao

ATENGAO: Perigo de morte devido a choque elétrico!
Nunca trabalhe com tenséo ligada.

4.1 Conexao arede e protecao dos condutores

* Ao conectar a rede trifasica, € imprescindivel observar a identificagdo dos bor-
nes.

* As entradas de tensdo operacional e de comando devem ser operadas com
modulos de alimentagéo de corrente conforme IEC 61131-2 (maximo 5 % de
ondulagao residual)!

* Para evitar acoplamento indutivo ou capacitivo de impulsos de interferéncia
em longas linhas de comando, recomendamos a utilizag&o de condutores blin-
dados.

IMPORTANTE: Seguranca elétrica
Conectar apenas condutores com a mesma se¢@o em um borne.

5 Funcao
5.1 Indicadores de status e diagnéstico
Com um total de quatro LEDs, o dispositivo visualiza os estados operacionais.

Depois de ligar a tenséo de comando de entrada, todos os LEDs acendem para
testar os LEDs.

5.2 Fungéo de diagnéstico

Mediante diversas fun¢des de diagndstico, o acionador de motor hibrido conse-
gue detectar muitos erros internos e também erros externos (erros periféricos).
No caso de um erro detectado, o dispositivo encontra-se no estado seguro desli-
gado.

Erros internos ndo podem ser confirmados. Esses sdo salvos no dispositivo. Na
sequéncia, o dispositivo ndo pode mais ser colocado em funcionamento.

No caso de erros externos, uma confirmagao do erro é necessaria para sair do es-
tado desligado seguro.

Se houver umamensagem a linha de poténcia continua conectada e nao é neces-
saria uma confirmagéo.

Explicagéo: A = LED desligado / E = LED aceso continuamente / B = LED pisca
aprox. 2 Hz (50:50) / Aut = automatico / Man = manual Nm = ndo € possivel / Ne =
n&o necessario

Status Descrigao PWR |ERR |log, |ON | Confir-
Verde |Ver- |Amarelo | Magao
melho de erros
Desligado Sem tens&o de alimentagéo A A A |A |-
disponivel
Pronto afun- | Tens&o de alimentagéo esta E A A |A |-
cionar presente
Acionamento E A A E |-
ligado
Falhaintema | Falha interna do dispositivo-E | E E A |A |Nm
necessario substituir o
dispositivo
Ermoexternono | Fungéo de protecdo do E B A |E |Aut
controle ouna | motor: A corrente de motor é
periferia.(é maior do que o valor
necessario pré-determinado para a
manutengdo) | corrente nominal do motor:
tempo de resfriamento em
curso (20 min.)
Depois de 2 minutos "ON" E B A B |[Man
pisca: um Reset manual é pos-
sivel
Erro ao restabelecer o E B B B |Man
estado do sistema: confirma-
¢40 manual possivel apés 2
min.
Simetria: Ambas as correntes | E B A |A |[Man
de motor divergem em mais de
33 % entre elas.
Bloqueio: A corrente maxima | E B A [B |Man
medida do motor é
ultrapassada pormais de 2 s.
Mensagem Mensagem com sinal de B B A |E |Ne
(inhade comando presente:
poténcia - faltam 2 ou mais fases
continua - nenhum motor esta
conectada) conectado
- Corrente do motor com no
minimo duas fases > 2 s abaixo
do valor de corrente minimo
ajustavel

Controlador de arranque hibrido

(4]

Encontrara mas informacion en la documentacion del correspondiente arti-
culo en phoenixcontact.net/products.

Normas de seguridad / indicaciones de instalacién

Observe, en todos los trabajos a realizar en el dispositivo, las prescripciones
nacionales de seguridad y para la prevencion de accidentes.
Lainobservancia de las prescripciones de seguridad puede acarrear la muerte,
lesiones corporales graves o importantes desperfectos materiales.

La puesta en marcha, el montaje, la modificacion y el reequipamiento solo pue-
de efectuarlos un electricista.

Desconecte la tension del médulo.

Durante el funcionamiento, algunas piezas de los equipos de conmutacion se
encuentran bajo tension peligrosa.

Las cubiertas de proteccion de los equipos de conmutacion eléctricos no de-
ben retirarse durante el funcionamiento.

Conserve la documentacion del producto.

Si se utiliza el modo operativo "RESET automatico", el accionamiento vuelve a
conectarse una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento, siempre y cuando
aun esté presente una sefial de activacion. El tiempo de enfriamiento es de 20
minutos.

El dispositivo no debe exponerse a cargas mecanicas o térmicas que sobrepa-
sen los limites descritos en las instrucciones de servicio. Para la proteccion
contra dafios mecanicos o eléctricos, el montaje debe realizarse eventualmen-
te en una carcasa correspondiente provista de un indice de proteccion adecua-
do (al menos IP54) segun IEC 60529/EN 60529. En presencia de polvo, el
equipo debe instalarse en una carcasa adecuada (como minimo IP64) segin
EN 60079-14.

Instale el aparato tal y como se describe en las instrucciones de montaje. No
esta permitida la manipulacién de los circuitos situados en el interior del apara-
to.

El equipo eléctrico eléctrico no puede ser reparado por el usuario y debe sus-
tituirse por un dispositivo equivalente. Solamente el fabricante podra realizar
las reparaciones.

Tenga en cuenta lainformacién de seguridad, las condicionesy limitaciones de
uso de la documentacién del producto. Dicha informacion debe ser respetada.
Cuando se enciende el motor o cuando esta apagado, el equipo realiza un
diagnéstico de las funciones. Ademas, un técnico electricista o una persona
cualificada que conozca las normas correspondientes puede realizar una prue-
ba de la funcion de seguridad "Guardamotor". Para esta prueba, el motor debe
activarsey la corriente debe estar interrumpida en un conductor (p. ej. quitando
un fusible en la fase L1 o L3). El arrancador de motor hibrido desconecta en-
tonces el motorenunintervalode 1,5s ... 2 s. EILED para giro a la derecha se
apaga y se activan el LED ERR y la salida de respuesta.

Emplee solamente fuentes de alimentacion con separacion segura con tension
minima de proteccion sin/ con aislamiento seguro segin

EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV). En estas fuentes de alimentacion esta
excluido un cortocircuito entre el lado primario y el secundario.

En las aplicaciones orientadas a la seguridad observe la minima corriente de
carga admisible:

ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA

ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA

ELR H5-.../500AC-9: = 1,5 A

Campo de aplicacion

2

Para circuitos en zonas expuestas al peligro de explosién de polvo de las zo-
nas 21 6 22 debe garantizarse que los equipos eléctricos conectados a este
circuito cumplan con o estén homologados para la categoria 2D 6 3D.

Este es un producto para un entorno A (industria). En un entorno B (hogar),
este equipo puede producir interferencias de radio indeseadas. En este caso,
el usuario puede verse obligado a tomar medidas apropiadas.

Descripcién resumida

El controlador de arranque hibrido trifasico con monitorizacion de corriente ofrece
las siguientes funciones:

oOoNOOGOR,WON-=-W

9

Giro a la derecha
Proteccion contra sobrecarga de motor

Elementos de operacion y de indicacion ([1])
Entrada: tensién de alimentacion de mando

Entrada de mando: ON

Entradas de confirmacion MAN, RES, AUT

Respuesta

Potenciémetro para parametrizacién de la corriente nominal
LED PWR: tensién de alimentacion de mando

LED ERR: (aviso / error)

LED l,q;: Ajuste de corriente

LED ON: Giro a la derecha

10 Botdn de reset

LED ON: Rotacao para a direita

10 Botéo Reset

11 Tens&o de saida trifasica

12 Tensé&o de entrada trifasica

13 Fecho de metal, para montagem sobre trilho de fixagdo

11 Tensién de salida trifasica
12 Tension de entrada trifasica
13 Clip metdlico para fijacién sobre el carril simétrico

4 Observaciones para la conexion

ADVERTENCIA: jPeligro de muerte por electrocucion!
No trabajar nunca estando la tensién aplicada!

4.1 Conexion de red y proteccion de linea

* Para conectar la red trifasica tenga siempre en cuenta la denominacién de bor-
nes.

* Accione las entradas de tensién de alimentacion y de tensién de mando con
modulos fuente de alimentacion segun IEC 61131-2 (rizado residual max.
5 %).

* Para evitar acoplamientos inductivos o capacitivos de impulsos parasitos en li-
neas de mando de gran longitud, se recomienda utilizar cables apantallados.

IMPORTANTE: Seguridad eléctrica
Conecte sélo conductores con idéntica seccion en un punto de embornaje.

5 Funcién

5.1 Indicaciones de estado y diagndstico

Eldispositivo visualiza los estados de funcionamiento con un total de cuatro LEDs.
Tras aplicar la tensién de alimentacién de mando, se encienden una vez todos los
LEDs como prueba de LEDs.

5.2 Funcion de diagnéstico

Mediante diversas funciones de diagnéstico, el controlador de arranque hibrido
esta en condiciones de reconocer muchos fallos internos y también externos (fa-
llos en periféricos).

Cuando se reconoce un fallo, el equipo se encuentra en estado desconectado se-
guro.

No puede acusarse recibo de errores internos. Estos se guardan en el dispositivo.
A continuacién no es posible poner el dispositivo en funcionamiento.

Si hay errores externos, es necesario una confirmacion de fallos para abandonar
el estado desconectado seguro.

En caso de aviso, la ruta de potencia continlia conectada y no es necesaria una
confirmacion.

Explicacion: A = LED desconectado / E = LED iluminado permanentemente / B =
LED parpadea aprox. 2 Hz (50:50) / Aut = automatico / Man = manual / Nm = no
posible / Ne = no necesario

Estado Descripcion PWR |ERR |l.q . ON | Confir-
Verde | Rojo | Amarillo | macion
de fallo
Apagado No hay tension de A A A |A |-
alimentacion
Listo parael Hay tensién de alimentacion | E A A |A |-
funcionamiento
Accionamiento E A A |E |-
conectado
Error interno Fallointerno de equipo -Es E E A |A |Nm
necesario sustituir el
equipo
Errorexternoen | Funcion de proteccionde |E B A |E |Aut
activaciéon o motor: La corriente del motor
periferia es superior a la corriente
(necesita nominal predeterminada del
mantenimiento) | motor: iempo de enfriamiento
encurso (20 min)
Después de 2 min.parpadea | E B A B |Man
"ON": es posible un reset
manual
Error al restaurar el estado |E B B B |Man
del sistema: posibilidad de
confirmacién manual tras
2 minutos
Simetria:ambas corientes | E B A |A |[Man
demotordifierenenmasdeun
33 %entreellas.
Bloqueo: la corriente de E B A B |Man
motor max. medible se exce-
de durantemas de 2s.
Aviso (larutade | Mensaje con sefal de B B A |E |Ne
potencia mando aplicada:
contintia - faltan 2 0 mas fases
conectada) - no hay motor conectado
- corriente del motor porlo
menos a dos fases >2 s bajo
el valor minimo de coniente
ajustable
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PORTUGUES PORTUGUES ESPANOL ESPANOL

Confirmacéao de erros
Manualmente (tecla Reset)
Acionar a tecla "Reset" na parte frontal do dispositivo.
Ao pressionar o botdo de Reset mais que cercade 2 s., o aparelho retorna ao es-
tado de falha.
Acionar a tecla Reset por mais de 6 s, para acessar o modo operacional "Parame-
trizagao".
Manual (Local de confirmagao remota)
Conectar uma tecla (contato NA) entre os bornes MAN e RES.
A confirmagéo é efetuada logo que na entrada MAN for detectada um flanco posi-
tivo. Se depois de esgotar o tempo de cerca de aprox. 2 s ndo for detectado um
flanco negativo, o dispositivo assume novamente o estado de falha, pois uma ma-
nipulag@o ou um defeito no circuito de confirmagéo nao podem ser excluidos.
automatico
Estabelecer uma ligagéo elétrica entre os bornes RES e AUT.
O dispositivo efetua uma confirmagdo automaticamente ap6s a resposta da su-
pervisdo de protecdo de motor e subsequente resfriamento.
O borne RES poe a disposi¢ao a tenséo para o reset.
@ Para a tens&o de alimentagao de comando de 24 V DC esta é de 24 V DC.
@ Conecte aos terminais MAN, RES, AUT apenas cabos com um compri-
mento maximo de 30 m.
Confirmacao
Quando o dispositivo detectar um erro ou uma mensagem aparecer, o relé de re-
posta é ativado, ou seja, o contato NA se fecha e o contato NF se abre. Este com-

portamento corresponde ao de um disjuntor de prote¢cao do motor ou de um relé

de protegao do motor.

5.3 Parametrizacao - ajuste de corrente nominal

* Acione a tecla reset por mais de 6 s para acessar o modo operacional "Para-
metrizagao". O LED verde PWR pisca uma vez.

Para diferenciacao de outros estados operacionais, no modo operacional Para-

metrizagao os LEDs s&o desligados por 0,3 s em intervalos de 2 s.

* Ajustar acorrente nominal do acionamento mediante o potenciémetro de 240°.
A pré-definicdo da corrente nominal ocorre em 16 estagios. Os quatro LEDs
mostram a corrente ajustada. ([2])

* Para salvar, acionar novamente a tecla Reset (area nao-volatil da meméria de
dados).

* Seacionar atecla Reset por mais de 2 s (e menos de 6 s), a corrente ajustada
é exibida durante 3 s. Esta fungao apenas é possivel se 1) o dispositivo ndo
estd sendo, e 2) se ndo houver nenhum erro ativo no dispositivo.

IMPORTANTE: danos ao aparelho

6 Indicacoes de aplicacao
Desligar a alimentagdo com tens&o de comando com o motor ligado sem-

[E pre gera desgaste no acionador de motor hibrido.

Este tipo de desligamento, portanto, apenas deve ser utilizado se durante

toda a vida Util do sistema nao forem necessarios mais do que 10.000 des-

ligamentos.

6.1 Deteccao de simetria

As correntes do motor sdo medidas nas fases L1 e L3 e monitoradas quanto a si-
metria.

No caso de um desvio de > 33 % das correntes de motor, o dispositivo desliga o

motor dentro de 2 minutos.

No caso de um desvio de > 67 % nas correntes do motor (p. ex., queda de fase) o
dispositivo desliga o motor dentro de 2 segundos.

6.2 Motor com freio
Se um motor com freio (conex&o no bloco de terminais do motor) for conectado,
deve-se unir os freios de 400 V AC nas conexdes 2/T1 e 6/T3. Um freio de
230V AC deve ser ligado a conex&o 4/T2 e ao ponto neutro do motor.
IMPORTANTE
Aumente o monitoramento da corrente do motor ao nivel da corrente nomi-
nal dos freios. Ajuste o acionador de motor hibrido.
6.3 Conexao de relés auxiliares
Conectar os relés auxiliares (por ex. PLC RSC 230UC/21, cédigo 2966207) as co-
nexdes 4T2 e N do dispositivo para o comando de freios externos ou confirma-
¢bes por ex. conectar na CLP.

7 Curva derating ([ - [5])
Outras informagdes sobre derating e curvas de limiares de ativagao encontram-se
na ficha técnica do respectivo produto em phoenixcontact.net/products.

' = Corrente de carga [A]

ta = Temperatura ambiente [°C]

In = Corrente de partida [A]

1] = Alinhada com distancia 20 mm

(2] = Alinhado sem distancia

8 Fusiveis adequados

25A gG/10kA/500V Tipo de coordenagao 1
Automatico B16 A/ 1,5 kA /400 V Tipo de coordenagéo 1
30ACC/30kA/500V Tipo de coordenacao 1

3RV2021-4AA20/10 kA /420 V / <45 °C Tipo de coordenagéo 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45 °C Tipo de coordenacao 1

PKZMO0-6,3/30 kA /420 V /<45 °C Tipo de coordenagéo 1

PKZMO0-4 /100 kA / 420 V / <45 °C Tipo de coordenacao 1

FA16 A (6,3x32mm)/1,5 kA /500 V Tipo de coordenacéo 2

16 AFF/gR (10 x38 mm)/10 kA /500 V Tipo de coordenagéo 2

9 Notas UL

A

ATENGAO: Perigo de eletrocussao e incéndio

A abertura do dispositivo de proteg¢éo do cabo de derivagdo pode serumin-
dicio de que uma corrente de falha foi interrompida.

Para reduzir o perigo de queimadora ou de choque elétrico, & necessario
verificar e substituir as pegas condutoras de corrente e outros componentes
do controlador se estiverem danificados.

O nao cumprimento das instrugdes podera provocar a morte, ferimentos
graves ou danos materiais.

IMPORTANTE

Utilize condutores de cobre certificados para uma temperatura minima de
75°C.

O dispositivo foi projetado para o emprego com uma "low voltage, limited
energy, isolated power supply".

@

SCCR ( Instalacao individual e em grupo)

Adequado para utilizagdo em circuitos com corrente simétrica efetiva maxima de
5 kA e <500 V, com fusiveis de 20 A da classe RKS5 (tipo de coordenagéo 1).

Adequado para utilizagdo em circuitos com corrente simétrica efetiva maxima de 100 kA
e <500V, comfusiveis de 30 A da classe J ou classe CC (tipo de coordenagéo 1).

FLA [0.6A (500 VAC) /2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC)

Confirmacion de fallo
Manual (pulsador de reset)
Accione el pulsador de reset en la parte delantera del equipo.
Si acciona el pulsador de reset durante aprox. mas de 2 s, el equipo vuelve a
adoptar el estado de error.
Accione el pulsador de reset durante mas de 6 s: pone el dispositivo en modo ope-
rativo "parametrizacion".
Manual (punto de confirmacién a distancia)
Conecte un pulsador (contacto abierto) entre los bornes MAN y RES.
Se genera una confirmacién en cuanto se detecta en la entrada MAN un flanco po-
sitivo. Si tras unos 2 s no se reconoce ningun flanco negativo, el dispositivo vuelve
a entrar en estado de fallo, ya que no puede descartarse manipulacién o defecto
en el circuito de confirmacion.
Automatico
Establezca una conexion eléctrica entre los bornes RES y AUT.
Después de la activacion de la supervision de proteccién de motor y del posterior
enfriamiento, el equipo ejecuta una confirmacion automatica.
El borne RES pone a disposicion la tensién para el reset.
Para una tensién asignada de alimentacién de control de 24 V DC, esta es
de 24V DC.

ATENCION: Desperfectos en el dispositivo
Conecte solo los cables a los bornes MAN, RES, AUT, que tengan una lon-
gitud méaxima de 30 m.

Respuesta

En cuanto el dispositivo reconoce un error o indicaun mensaje, se activa el relé de

repuesta, es decir, el contacto NA se cierra o el contacto cerrado se abre. Este

comportamiento equivale al de un interruptor o relé guardamotor.

5.3 Parametrizacion - Ajuste de la corriente nominal

¢ Accione el pulsador de reset durante mas de 6 s para acceder al modo opera-
tivo "parametrizacion”. EI LED PWR verde parpadea una vez.

Para diferenciarlo de otros estados de funcionamiento, en el modo operativo "pa-

rametrizacion" los LEDs se desconectan en intervalos de 2 s durante 0,3 s.

* Ajuste la corriente nominal del accionamiento mediante el potenciémetro de
240°. La predeterminacion de la corriente nominal se realiza en 16 niveles. Los
cuatro LEDs muestran la corriente nominal ajustada. ([2])

* Guarde el valor volviendo a accionar el pulsador de reset (area no volatil de
memoria de datos).

¢ Siacciona el pulsador reset durante mas de 2 s (y menos de 6 s), se indica la
corriente ajustada durante 3 s. Esta funcion sélo es posible si 1) el equipo no
estd activado, y 2) no hay ningun fallo en el equipo.

6 Indicaciones de aplicacion

[i]

La desconexion de la tension de alimentaciéon de mando con el motor acti-
vado conlleva siempre un desgaste del controlador de arranque hibrido.
Este tipo de desconexion deberia por tanto utilizarse Unicamente cuando a
lo largo de toda la vida Util del sistema no se prevean mas de 10 000 desco-
nexiones.

6.1 Deteccion de simetria

Las corrientes del motor se miden en las fases L1 y L3 y se supervisan la simetria.
En caso de un error del > 33 % en las corrientes del motor, el dispositivo desco-
necta el motor en un intervalo de 2 minutos.

En caso de un error del > 67 % en las corrientes del motor (p. €j. un fallo de fase),
el dispositivo desconecta el motor en un intervalo de 2 segundos.

6.2 Motor con freno
Si se conecta un motor con freno (conexion en el tablero de bornes del motor), el
freno de 400 V AC deberd enlazarse a las conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de
230 V AC se conectara a la conexién 4/T2 y al punto neutro del motor.
IMPORTANTE
Incremente el control de corriente del motor en un valor igual a la corriente
nominal del freno. Ajuste esta consecuentemente en el controlador de
arranque hibrido.
6.3 Conexion de relés auxiliares
Conecte relés auxiliares (p. ej. PLC RSC 230UC/21, cédigo: 2966207) a las cone-
xiones 4T2 y N del equipo para controlar frenos externos o respuestas p. ej. al
PLC.

7 Curva derating ([ - [5])

Encontrara mas informacién acerca del derating y de la curva caracteristica de ac-
tivacion en la hoja de caracteristicas del articulo correspondiente en
phoenixcontact.net/products.

I = Corriente de carga [A]

ta = Temperatura ambiente [°C]

Ia = Corriente de arranque [A]

(1] = Alineado con una distancia de 20 mm

2] Alineado sin separacion

8 Fusibles adecuados

25AgG/10kA/500V Tipo de calificacion 1
16 A automaticoB /1,5 kA /400 V Tipo de calificacion 1
30ACC/30kA/500V Tipo de calificacion 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V /<45 °C Tipo de calificacion 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45 °C Tipo de calificacion 1

PKZMO0-6,3/30kA /420 V /<45 °C Tipo de calificacion 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V /<45 °C Tipo de calificacion 1

16 AFA (6,3x32mm) /1,5 kA/500V Tipo de calificacién 2

16 AFF/gR (10x 38 mm) /10 kA /500 V

9 Indicaciones UL

ADVERTENCIA: Peligro de descarga eléctrica y de incendio

Si el dispositivo de proteccién del cable de derivacion ha abierto el circuito,
ello puede ser indicio de que se ha interrumpido una corriente residual.
Para minimizar el riesgo de incendio y descargas eléctricas, deberan exa-
minarse los elementos electroconductores y otros componentes del contro-
lador y, en caso de estar dafiados, sustituirse.

Si se hace caso omiso de estas instrucciones, las consecuencias pueden
ser lesiones graves o incluso mortales, asi como dafios materiales.

IMPORTANTE

Utilice cables de cobre homologados para 75 °C como minimo.

El equipo ha sido disefiado para el empleo con una "fuente de alimentacion
aislada, de baja tensién y energia limitada".

Tipo de calificacion 2

O

SCCR (instalacion individual y en grupo)
Apto para usar en circuitos eléctricos con una corriente simétrica ef. de 5 kA como maxi-
moy <500V, con fusibles de 20 A de la clase RK5 (tipo de asignacion 1).

Apto para usar en circuitos eléctricos con una corriente simétrica ef. de 100 kA como
maximo y < 500 V, con fusibles de 30 A de la clase J o CC (tipo de asignacion 1).

FLA [0,6A(500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

Dados técnicos Datos técnicos [

Alimento do aparelho

Alimentacion del aparato

Tensao de alimentagdo de comando do circuito de corrente nominal Ug Tension de alimentacién asignada del circuito de control Ug 24VDC

Faixa de tensdo de alimentacdo de comando Margen de tension de alimentacion del sistema de control 19,2V DC...30V DC
Corrente de alimentagéo de comando Ig Corriente de alimentacion de control de dimensionamiento Ig 40 mA

Entrada de comando Entrada de mando

Tensao de controle Ug Tension de accionamiento de dimensionamiento Ug 24VDC

Corrente de controle I Tipodeentrada1  Corriente de accionamiento de dimensionamiento I Tipodeentradai  5mA

Tempo de desligamento tipico Tiempo de desconexién tipico <30 ms

Saida CA Salida AC

Tensao nominal de operagdo U, Tension asignada de funcionamiento Ug 500V AC (50/60 Hz )

Faixa de corrente de carga

vide derating  Rango de corriente de carga

véase derating

75mA...600mA/180mA...24A/15A..9A

Curva caracteristica de disparo conforme IEC 60947-4-2

Linea caracteristica de activacion segun IEC 60947-4-2

Clase 10A/Clase 10A/ Clase 10A

Tempo de resfriamento

para Auto-Reset ~ Tiempo de enfriamiento

Para reset automatico 20 min./ 20 min./ 20 min.

Corrente nominal de operagao I

AC-51
AC-53a

Corriente de servicio de dimensionamiento |

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Saida de sinal de retorno

Confirmacao: contato comutador, contato de sinal sem potencial

Salida de realimentacién

Realimentacion: Contacto conmutado, contacto de sefal sin potencial

Capacidade de comando conforme IEC 60947-5-1

Capacidad de ruptura segun IEC 60947-5-1

3A 230V, AC15)
2 A (24 V,DC13)

Dados Gerais

Datos generales

Posicao de montagem

vertical (trilho de fixaga@o horizontal, saida de motor em baixo)

Posicién de montaje

Vertical (perfil horizontal, salida del motor abajo)

Montagem

alinhavel, distancia: veja derating

Montaje

Alineable (véase el derating para la separacion)

Conexao Push-in/Conexao a parafuso

rigido / flexivel/ AWG  Conexién push-in/Conexién por tornillo

rigida / flexible/AWG 0,2 mm

...2,5mm*/0,2 mm

..25mm*/24 ... 14

Comprimento de isolamento

Conexao Push-in/Conexao a parafuso

Longitud a desaislar

Conexién push-in/Conexién por tornillo 10 mm/8 mm

Torque de aperto

Conexdo a parafuso  Par de apriete

Conexion por tornillo

0,5Nm ...0,6 Nm/5 Ibgin. ... 7 Ibg-in.

Faixa de temperatura ambiente

Operagao Observar derating

Margen de temperatura ambiente

Armazenamento/transporte

-25°C...70°C
-40°C...80°C

Funcionamiento observar derating
Almacenamiento/transporte

Dimensdes L/A/P

Dimensiones An./ Al./ Pr.

22,5mm/107,5mm/114 mm

Tensao de isolamento nominal Tension de aislamiento de dimensionamiento 500V
Tens3o de teste Tension transitoria de dimensionamiento 6 kV
Caracteristicas de isolamento entre a tensao de entrada de comando, tensdo de alimentacdo de comandoe  Propiedades de aislamiento entre la tension de entrada de control, la tensién de alimentacion de control y el

o circuito de corrente auxiliar para o circuito de corrente principal circuito auxiliar al circuito principal

Isolamento seguro (IEC 60947-1) com tensao operacional < 300 V AC (p. ex. 230/400 V AC, 277/480 V AC) Separacion segura (IEC 60947-1) con una tension de servicio < 300 V AC (p. ej. 230/400 V AC, 277/480 V AC)
Isolamento basico (IEC 60947-1) com tensao operacional de 300 V AC ... 500 V AC Aislamiento basico (IEC 60947-1) con tension de servicio de 300 V AC ... 500 V AC

Caracteristicas de isolamento entre a tensdo de entrada de comando e a tens&o de alimentagdo de comando  Propiedades de aislamiento entre la tension de entrada de control y la tensién de alimentacion de control al

para o circuito de corrente auxiliar circuito auxiliar

Isolamento seguro (IEC 60947-1) com circuito de corrente auxiliar < 300 V AC Separacion segura (IEC 60947-1) con circuito auxiliar < 300 V AC

Grau de impurezas Grado de polucion 2

Categoria de sobretensao

Categoria de sobretensiones

Conformidade / Certificacoes

Conformidad / Homologaciones

UKCA

Conforme UKCA  UKCA

De conformidad con UKCA

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
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PYCCKUN PYCCRUN TURKCE TURKCE

Hom6UHUpPOBaHHbIN NycKaTeNb 3/IeKTpoaBUraTens

[4]

1 Tpe6oBaHUA NO TEXHMKe 6e3onacHOCTU/YKa3aHUA No
MOHTay

¢ [pwu BbINOSHEHUM NtOBbIX PaBoT ¢ 060pyAOBaHUEM COBIOAANTE TpeGoBaHUA
roCyAapCTBEHHbIX HOPMATMBHBIX JOKYMEHTOB, PErY/IMPYIOLLX BOMPOCHI 6e3-
0MacHOCTH U NPeAOTBPALLEHUA HECHACTHbIX C/ly4aes.

* HecobnoaeH1e TexXHWKM 6830MacHOCTM MOXET NoB/eYb 3a COGON CMepTb,
TAKENbIV YBEYBA UM 3HAUUTEbHBIVM MaTEPUasbHBIN yLepo!

* BBog B aKCnyaTaLMIo, MOHTaM, MOAMMUKALIMA M OOCHALLEHWe 06opyAoBa-
HUA MOMET NPOU3BOANTLCA TOIBKO KBA/IMBULIMPOBAHHBIM 3/IEKTPOTEXHUKA-
MU,

o OTH/IOYUTL NUTAHWE MOAYNA.

* B pa6oyem pexume AeTaIM KOMMYTaLMOHHbIX 3/IEKTPUYECKUX YCTPOMCTB Ha-
XOAATCA MOJ, ONacHbIM HanpsKeHewm!

* Bo Bpems aKcnayaraumm 3anpeLiaeTca CHUMaTb 3alUTHbIE KPbILLKM C 3N1eK-
TPUYECKMX KOMMYTaLMOHHbIX YCTPOWCTB.

* CoxpaHATb CONPOBOAMUTE/IbHYIO OKYMEHTALMIO.

¢ [puucnonbaoBaHnu pexuma "AsTomaTniecknin CEPOC" no ucteueHunm Bpe-
MEeH OXNaXAeHNA NPUBOJ, CHOBA BK/IOYAETCA, €C/IN elle UMeeTCA CUrHan
ynpasnexusn. Bpema oxnamaerna aamtca 20 MUHYT.

* YCTPOMCTBO He LO/IKHO NOABEPraTbCs MEXaHUYECKUM Y TEPMUYECKUM Ha-
rpy3Kam, NpeBbILLAIOLLMM YKa3aHHble B MHCTPYKLMW N0 SKCMyaTaumm npe-
fieNbHble 3HaveHuA. Mpn Heo6X0AUMOCTH AOMONHUTE/LHOM 3aLLMTbI OT
MeXaHUYECKNX UM SNEKTPUYECKUX NOBPEHAEHWI YCTPOMCTBO MOMKET BbiTb
BCTPOEHO B KOPMYC C COOTBETCTBYHOLLEN CTENEHBIO 3aLLUTHI (HE HUMHKE |P54)
cornacHo M3KB0529 / EN 60529. Mpu Ha/iM4mm NbL1M yCTPOMCTBO HEOGXOAM-
MO BCTPOUTb B COOTBETCTBYIOLLMIA KOpMyC (MMHUMYM IP64) cornacHo
EN 60079-14.

*  YCTaHOBUTb YCTPOMCTBO COMNACHO YKa3aHWAM MHCTPYKLMM NO MOHTamy. [lo-
CTYN K 9/IEKTPOLLENAM BHYTPU YCTPOWCTBA 3arpeLLeH.

* He ponycKaeTca peMoHT faHHOro U3fenns nonb3osatenem. Mpu Boixoge 13
CTPOSi 3TO YCTPOICTBO HEOGXOAUMO 3aMEHWUTb aHAJIOTUYHBIM YCTPONCTBOM.
Bce peMOoHTHble paboTbl JO/THHbI BbINOJHATLCA KOMMAHUER-M3roToBUTENEM.

¢  O3HaKOMbTECH C YKa3aHWAMM MO 6€30MaCHOCTH, YCIOBUAM U OrPaHUYEHNAM
MCMO/b30BaHWA, MPMBEAEHHBIM B JOKYMEHTaLuu no npoayKTy. Cobnopaite
UX.

* [pu BK/IOYEHWM NPMBOAA MU B OTHIOYEHHOM COCTOAHMM YCTPOMCTBO Bbl-
MOJIHAET ANArHOCTUKY DYHKLMA. [JONONHUTENBHO 3NIEKTPOTEXHUYECKHIA
CneLManmcT Win KBaMGULMPOBAHHbIN CNELMaIMCT, KOTOPbIM XOPOLLIO 03Ha-
KOMJIEH C COOTBETCTBYOLMMM HOPMAMM, MOXET MPOBECTU NMPOBEPKY PYHK-
LMK obecneyeHns 6e30MacHOCTM «3alyuTa aneKTpoasurarens». na
NPOBEAEHWA ATOrO UCTIbITAHWUA NPUBOA AOTHEH BbiTb 3anyLUeH, NP1 3TOM
[LO/HEH ObITb NPepBaH TOK B OJHOM U3 NPOBOZAHWKOB (HanpuUMep, nyTeM yaa-
NeHvs npegoxpannTens B gase L1 uam L3). TMBpUAHbIN NycKaTeNb 3NeKTPOo-
[iBUraTeIA BbIKIOYAT NPUBOA B TedeHue 1,5 ¢ ... 2 c. CBETOAMOA /1A NpaBoro
BpalLieHWs racHeT 1 3aropatotcsa ceeToanoa ERR v Bbixog 06paTHOro curHa-
na.

*  Mcnonb3oBaTb UCKIOHYMTENBHO GOKKM NUTAHWA C 6e30MacHON Pa3BOAKOM C
BCHH / 3CHH cornacHo EN 60950-1 / EN 60204 (SELV / PELV). B Hux u1c-
KJII04AETCA KOPOTKOE 3aMblKaH1e MY NepBUYHON U BTOPUYHOM LIENAMMU.

¢ [pu pa6oTe c 6e30nacHLIMM CUCTEMaMK COGI0AaTb MUHUMAbHDBIN [ONYCTH-
MbIi TOK Harpy3Ku:

ELR H5-.../500AC-06: = 75 MA
ELR H5-.../500AC-3: = 180 MA
ELR H5-.../500AC-9: 21,5 A

0O6nacTb NpUMEHEeHUA

* OneKTpouenu B 30Hax 21 Unu 22, B KOTOPbIX CYLLECTBYET ONACHOCTb B3pbiBa
Mbl1E€BO3AYLLIHOM CMECH, AO/HHbI NMOAKIIOYATLCA TOJIKO B TOM C/ly4ae, eCiu
rapaHTMpyeTcs, 4To 060pyAOBaH1e, NOAK/IIOHEHHOE K Lieni, COOTBETCTBYET
kateropun 2D 1an 3D 1M NpoLLIo COOTBETCTBYIOLLYIO CEPTUDUKALMIO.

* [laHHOe u3fenne npeaHasHaueHo A4/1A YCN0oBUIA A (MPOMBILLAIEHHOE UCTOb30-
BaHwWe). B ycnosusax B (6bIToBOE UCMONb30BaHNE) JAHHOE YCTPOMCTBO MOKET
BbI3BaTb HEXenaTesbHble pagronomexu. B aTom ciyyae nosb3oBaresnb Mo-
KeT 6bITb 06513aH NMPUHATH COOTBETCTBYIOLLME MEPbl 6E30MacHOCTH.

C [ONONHUTENBHOM MHOPMALMEN MO N3AE/INI0 MOXHO O3HAKOMUTLCA B
COOTBETCTBYIOLLEN AOKYMEHTaLMM MO aapecy
phoenixcontact.net/products.

2 HpaTHKoe onucaHue

3-¢83Hbll7l KOMGVIHVIpOBaHHbIVI nycKaTte/ib 3NeKTpoaBuraresia C KOHTPOoJsieM ToOKa
npefocTaBNAeT cneaytowme QyHKLWK.

— TycK no YacoBoWi CTpesiKe

3awuTa oT neperpysku gpuratens

AnemeHTbl ynpaBiieHUs U UHAUKauum ([1)
Bxog;: HanpsiKeHWe NUTaHWUA Lienuy ynpaeaeHus

Bxop ynpasnstowero curqana: ON

Bxopb! kBuTMpoBaHua MAN, RES, AUT

O6paTHas cBA3b

MoTeHuoMeTp ANA NapaMeTprUsaLn HOMUHANIbHOIO TOKa
Csetoavoa PWR: HanpsxeHWe NUTaHusa Lenu ynpasneHus
Csetoavop ERR: coobLeHne/owmnbKa

CBeToanoq |ag) : HACTPOMKa ToKa

Csetoawvop ON: BpalleH1e No 4acoBoW CTpesKe

10 KHonka c6poca

11 3-pasHoe BbIXOAHOE HaNpPsAXKeHne

12 TpexdasHoe BXOAHOE HaNpAXKeEHWe

13 MeTanimMyecKuit 3aMOK A1 KPErIeHUA Ha MOHTaXHOW peitke

O oONOGOHWN-=-W

4 YHasaHuA No NOoAH/I0YEHUI0

OCTOPOHHO: OnacHOCTb NopameHUA 3IEKTPUHECKUM TOKOM!
Hu B KoeM criy4ae He paGoTainTe Npy NOLKIUYEHHOM HaMPAXKEHUM.

4.1 TMopKnioyeHue M 3awmTa cetTm

* TMpu nogKto4eHNn 3-hasHo ceTn 06A3aTeNbHO YINUTLIBATL MapPKUPOBKY Bbi-
BO/10B KNEMM.
Bxopbl HaNpAMEHUs NUTaHNA Lenu ynpasieHna v yNpaBAsaioLLero HanpsiKe-
HWA UCMONL30BATh C MOAYAAMM NUTaHMA cornacHo MOHK 61131-2 (makc. 5 %
0CTaTO4HOM NynbcaLum).

* Bo usbemaHnune MHAYKTMBHOrO MM EMKOCTHOIO BAWAHUA UMNY/IbCHbIX NOMEX
Ha A/IMHHbIE YNpaBAsioLLMe Kabenn PeKOMEHAYETCS UCMOb30BaTh SKPaHM-
pOBaHHbIE Kabenu.

NPEAYNPEWAEHUE: nekTpobe3onacHocTb
Mpu noacoeanHeHUM NPOBOAOB NOA OAHOM KIEMMOW UCMO/b30BaTb
TO/IbKO NpoBoAa OAMHAKOBOIro Ce4eHus.
5 M®yHKUMA
5.1 HWHpguKaTOpbl cTaTyCca U ANarHoCTUKU
YCTPOMCTBO BU3Yya/IM3UPYET PEHUMbI PAGOTbI MPK MOMOLLM HETbIPEX CBETOAMO-
[0B.
Mocne NpUNoXeHNs HanpPAXEeHWA NUTaHWA Leny ynpasieHna OAHOKPaTHO 3aro-
parTCA BCe CBETOAMO4bl B Ka4eCTBE NPOBEPKU CBETOAMOA0B.

5.2 ®dyHKUMA AMArHOCTUKKN

Bnarogaps pasnnyHbIM QyHKLMAM UarHOCTUKM KOMGUHUPOBaHHbIN MycKaTe b
3/IEKTPOABUTraTe sl MOXET Pacno3HaBaTb MHOrMe BHYTPEHHWE, a TaKKe U BHeLl-
HUE OLLMEKM (OLUMEKKU NepudepUitHbIX YCTPOWCTB).

Mpu 06HapyKeHHOM OLLMEKE YCTPOMCTBO HAXOAWUTCA B 6€30MacHOM OTK/IKOYEH-
HOM COCTOSHUM.

BHyTpeHH1e OLWNBKM He MOTYT GUTb KBUTUPOBaHbI. OHW COXPaHAIOTCA B yCTPOM-
cTBe. lMoc/ie 3TOro YCTPOMCTBO HE MOMXET GbiTb MOBTOPHO 3aMyLLEHO B SKCMya-
Taumio.

Mpu HanMuMM BHELLHEN OLWNGKM AN1A BbIXOAA M3 6€30MacHOro OTKJIIOHEHHOro Co-
CTOAHWA TPeBYeTCA KBUTUPOBAHWE OLUMGKM.

Mpu coobLyeHnn crunoBasn Lenb He NpepbIBaeTCA, KBUTUPOBaHUe He TpebyeTcs.
MosicHeHue: A = CBeToamnog, BblK/oueH / E = CBeToanop ropuTt HenpepbieHo / B
=CseToguoa muraeT npuban. 2 'y (50:50) / Aut = aBTomaTmuyeckuii / Man = pyyHoi
/ Nm = HeBO3MOXHO / Ne = He TpebyeTca

Craryc Onucanve PWR |ERR |l |ON|Hsumu-
3ene- |Hpac- | Hentbii | POBaHWe
HbIl | Hblit OLMGKN
Bbikn. MuTaowwee Hanpsere A A A A |-
oTcyTcTByeT
[oToB K paboTe | dneKTponuTaHue E A A |A |-
NpesyCcMOTpeHO
MpuBog, E A A E |-
BH/IO4EH
BHyTpEHHMI BHyTpeHHsA oLwmoKa E E A |A |Nm
c6oit yCTpo¥icTBa - Tpedyerca
3aMeHa ycTpoiicTBa
BHelwHu1iMcool | PYHKLUMA 3aluTbl E B A E |Aut
BCUCTEME pBurarens: Tok
yrpaB/ieHnn [fpuraTens 6onsiue
wiMB 33/1aHHOTO HOMUHAJTEHOrO
nepubepuii- TOKa AB1raTesA: Bpema
HbIX YCTPOM- OX/TAHAEHNA MOLLIO
cTBax (20 MmH)
(HeoGxopm- [Mo ucTeyeHUA 2 MUH. E B A |B |Man
MoCTb muraeT "ON'": BO3MOoMHa
Teé”“‘*ec*‘oro MaHyaslbHas nepesarpyaxa
SMJ;WMB& OwmbKa npu BoccTaHoB- | E B B |B |Man
JIEHVN COCTOAHUA
cucTembl: KeutposaHie
BPYUHyt0 BO3MOHHO Yepes
2 MUHYTBI
CummeTpua: OBa Toka E B A |A |Man
aNleKTpoABUraTens
OT/IMHALOTCH APYr OT Apyra
6onee yem Ha 33 %.
BrokvposaHme: Makxc. E B A |B |Man
M3MepseMbIi TOK ABurare-
N1 NPEBLILLAETCA Ha NPOTS-
HeHun Bonee 2¢.
CoobLieHre CoobuieHue npy umeto- | B B A |E |Ne
(cvnoBan Lenb | LemcA ynpasnaiowem
He MPepbIBaET- | cUrHane:
cA) - He xBaraeT 2 wm 6onee
a3
- He MOAK/IOYEH MOTOP
- TOK iBUraTens Kak
MUHUMYM Ha ABYX hasax
> 2 C HIE MUHUMA/THOMO
334aBaEMOro 3Ha4eHs

Hibrit motor yol vericiler

(4]

1 Givenlik yonetmelikleri/montaj talimatlan

¢ Cihaz Gizerinde ¢alisma yaparken, ulusal giivenlik ve kaza énleme talimatlarina
uyun.

¢ Bu guvenlik ydnetmeliklerini ihlal etmek 6lime, ciddi personel yaralanmalarina
veya ekipman hasarina sebep olabilir.

* Devreye alma, montaj, degistirmeler ve yiikseltmeler sadece yetkin elektrik mii-
hendisi tarafindan yapiimalidir.

* Modiilin gli¢ baglantisini kesin.

¢ Calisma sirasinda elektrik anahtarlama cihazlarinin pargalar tizerlerinde tehli-
keli gerilimler tagir.

¢ Calisma sirasinda elektrik salterinin koruma kapaklar sékilmemelidir.

«  Uriin dokiimanlarini emniyetli bir yerde saklayin.

* "Otomatik RESET" ¢alistrma modunu kullaniyorsaniz, siirlicii soguma siresi
tamamlandiktan sonra yeniden calisir - eger halen bir kontrol sinyali varsa. So-
guma slresi 20 dakikadir.

* Cihaz, isletme talimatlarinda agiklanmig sinirlar asan mekanik veya termal et-
kilere maruz birakiimamalidir. Mekanik veya elektriksel hasara karsi korumak
icin, cihazi IEC 60529/EN 60529 uyarinca bir uygun koruma derecesine (en az
IP54) sahip uygun bir muhafaza igerisine kurun. Toz bulunan yerlerde cihaz,
EN 60079-14 uyarinca uygun bir muhafaza (en az IP64) icerisine kurulmalidir.

* Cihaz montaj talimatlarinda belirtilen talimatiara gére takin. Cihaz igindeki dev-
relere erisime izin verilmez.

¢ Calisan ekipmanlarin onarimi kullanici tarafindan yapilamaz ve esdeger bir ci-
haz ile degistirilmesi gerekir. Onarim isleri yalnizca uretici tarafindan yapilabilir.

* Givenlik bilgilerine, sartlarina ve (riin dokiimantasyonunda belirtilen kullanim
sinirlamalarini dikkate alin. Bunlara uyun.

* Sirlci agildiginda veya kapatildiginda cihaz, tim fonksiyonlar igin diyagnostik
ylratdr. "Motor koruma" emniyet fonksiyonu testini ayrica, ilgili standartlari bilen
bir kalifiye elektrik personeli veya bir diger kalifiye ¢aligan da gergekl

Ek bilgi iin litfen phoenixcontact.net/products adresinde bulunan ilgili
Grline ait dokiimanlara bakiniz.

4 Baglanti talimatlan

UYARI: Elektrik carpmasiyla hayati tehlike!
Higbir zaman gerilim altinda ¢alisma yapmayin.

4.1 Sebeke baglantisi ve hat koruma

* 3fall sebeke baglandiginda, klemens tanimina uyulmasi ¢cok 6nemlidir.

¢ Kontrol besleme gerilimi ve kontrol gerilimi girigleri IEC 61131-2 standardina
uygun gu¢ kaynagi modidilleri ile beslenmelidir (artik dalgalanma maks. % 5).

* Uzun kontrol kablolarinin kullanildigi yerlerde giiriilti salinimlarinin endiiktif ve
kapasitif gecislerine engel olmak icin, ekranl iletkenler kullaniimasini tavsiye
ederiz.

NOT: Elektriksel giivenlik
Bir terminal noktasina sadece ayniiletken kesitine sahip iletkenleri baglayin.

5 Fonksiyon

5.1 Durum ve diyagnostik gostergeleri

Cihaz ¢alisma durumunu toplam dért LED ile gérsellestirir.

Kontrol besleme gerilimi uygulandiktan sonra, tim LED'ler bir LED testi olarak bir
kez yanarlar.

5.2 Taniiglevi

Hibrit motor yol verici gesitli tani islevleri sayesinde ¢ogu dahili ve harici hatalari (I/
O hatalan) tespit edebilir.

Bir hata tespit edildiginde, cihaz giivenli kapatma durumuna geger.

Dahili hatalar icin alindi bildirimi yapilamaz. Bunlar cihaza kaydedilirler. Sonrasinda
cihazin tekrar calistinlmasi mimkuin degildir.

Harici hatalarda, guivenli kapatma durumundan ¢ikmak igin hatanin onaylanmasi
gerekir.

Bir mesaj verildiginde, gii¢ yolu acik kalir; mesajin onaylanmasi gerekmez.
Aciklama: A = LED kapali/ E=LED devamliyaniyor /B = LED yaklasik 2 Hz (50:50)
yanip sénlyor/ Aut = Otomatik / Man = Mantiel / Nm = Mimkin degil / Ne = Gerek-
mez

Bu testigin suriicl etkinlestirilmis ve bir iletkendeki akim akigi kesilmis olmalidir
(6r. L1 veya L3 fazindaki bir sigortayi sékerek). Daha sonra hibrit motor yol ve-
rici, stiriicliyd 1,5 s ... 2 sn. iginde kapatir. ileriye dogru caligma LED'i kapanir
ve ERR LED ile geri besleme ¢ikisi ayarlanir.

¢ Yalnizca, EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV) uyarinca SELV / PELV gerili-
mi bulunan giivenli izolasyona sahip gli¢ kaynag lniteleri kullanin. Bu, primer
ve sekonder taraflar arasinda kisa devreleri énler.

* Guvenlikle ilgili uygulamalarda izin verilen minimum yiik akimina dikkat edilme-
lidir:
ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA
ELR H5-.../500AC-9: 21,5 A

Uygulama alani

* Muhtemel toz patlama tehlikesi olan 21 ve 22 bélgelerindeki alanlarda kullani-
lan devrelerde, bu devreye baglanan donanimlarin kategori 2D veya 3D'ye uy-
gun oldugu veya bu bdlgeler igin onaylanmis olmasi garanti edilmelidir.

¢ Bucihaz A ortami (endustri) igin tasarlanmis bir Grindur. Sinif B (evsel kullanim)
ortamlarinda kullanildiginda istenmeyen radyo girisimlerine sebep olabilir. Bu
durumda kullanicinin gerekli énlemleri almasi gerekebilir.

2 Kisatanim
Akim denetlemeli 3 fazli hibrit motor yol vericinin sundugu islevler.
- lleri calisma

Motor agir yik korumasi

isletme ve gésterge elemanlari ()
Girig: Kontrol besleme gerilimi

Kontrol girisi: ACIK

Onaylanan girisler MAN, RES, AUT

Geri bildirim

Nominal akim parametre ayari igin potansiyometre
PWR LED'i: Kontrol besleme gerilimi

ERR LED'i: Mesaj/hata

LED lag;: Al'<|m ayari

9 LED ACIK: lleri calisma

10 Reset butonu

11 3 fazli ¢ikis gerilimi

12 3 fazl giris gerilimi

13 DIN rayina tespit igin metal kilit

ONOOGOBsEWON—=-W

Durum Tanim PWR [ERR I, [ONHata
rabilr Yesil |Kirmizi |San onayl
¢+ |KAPAL Besleme gerilimi mevcut degil | A A A |A |-
Calismaya hazir | Besleme gerilimi meveut E A A A |-
Siriict aglk E A A |E |-
Dahili hata Dahili cihaz hatasi - cihazin E E A |A |Nm
degistiriimesi gerekir
KontrolUinitesive | Motor koruma islevi: Motor E B A |E |Aut
I/O cihazlarinda | akimi nominal motor akimi
harici hata spesifikasyonundan daha
(bakim gereksi- | yiksek: soguma stiresi (20 dak)
nimi) 2dakika sonra, “ACIK’yanp  |E B A [B [Man
soner: manuel olarak r
esetlenebilir
Sistem tarihi giincellenirken |E B B |B |[Man
hata olustu: 2 dk sonramantiel
dogrulama mimkin.
Simetri: iki motor akimi E B A |A |[Man
arasindaki fark % 33'ten fazla.
Blokaj: Olgiilebilen maksimum | E B A |B [Man
motor akimi degeri 2 sn'den
daha uzun bir stire gegildi.
Mesaj (glig yolu | Kontrol sinyali beklemede B B A |E [Ne
acik kalir) olan mesaj:
-2 veya daha fazla faz kayip
- Bir motor bagl degil
- Motor akimi en az iki fazda
> 2 sn ayarlanabilen minimum
akim degerinin altinda

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

MNR 9066625
Kalifiye elektrik personeli icin montaj talimatlari

UHCTPYKUMA NO yCTaHOBKE AJ1A 3/IEKTPOTEXHUYECKOro cnewuanucra
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RU
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ELR H3-1-PT- 24DC/500AC-0,6 2903920
ELR H3-1-PT- 24DC/500AC-2 2903922
ELR H3-1-PT- 24DC/500AC-9 2903924
ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900542
ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-2 2900543
ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-9 2900545
2]
97
:6 O 1/L1
5 O 3/L2
Reset O 5/L3
00 O 2/T1
Autoreset S
G:E O 4/T2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, O 6/T3
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PYCCHUM PYCCKWUU TURKCE TURKCE

HKeUTHpOBaHUE OWNGKK

BpyuHyto (KHonKa nepesarpysku Reset)

Haatb KHOMKy nepesarpy3ku (Reset) Ha nepefHeit naHenu ycTponcTsea.

Mpu HaxkaTUM KHOMKKM copoca 6onee 2 CeKyHA, YCTPOMCTBO ONATb NEPEXOauT B
cocTosAHWe c6os.

Mpu HaxaTMK KHoMKKM Nepesarpysku Reset gonblue 6 ¢ yCTPOIMCTBO NepexoanT B
pabounii pexum "MapameTprposaHue".

BpyuHyto (To4Ka AUCTaHLUMOHHOMO KBUTUPOBaHMA)

MoAKIOUUTB KHOMKY (3aMbIKAKOLLMIA KOHTAKT) Mexay kKnemmamu MAN n RES.
Hak Tonbko Ha Bxoge MAN pacnosHaeTca NoNOMUTENbHBIA BPOHT, cpabaTbl-
BaeT KBUTHUPOBaHWe. Ecnn no ncteueHnmn npuén. 2 ¢ He pacnosHaeTcs oTpuua-
TE/IbHbIN BPOHT, YCTPOMCTBO CHOBA NEPEXOAUT B COCTOAHKE CHOA, TaK KaK He UC-
HIl04aeTCA BO3MOXHOCTb MaHUMYIMPOBAHUA WK HA/IMUUA HEUCTIPABHOCTU B
Lieny KBUTUPOBaHMA.

ABTOMaTUYECKH

Co3paTb aN1EKTPUYECKOe CoeAnHEHWE Mexay Knemmamu RES n AUT.
YCTpOICTBO NPOM3BOAMT aBTOMATUYECKOE KBUTMPOBaHWe Noc/e cpabaTbiBaHWUA
YCTPOMCTBA 3alUMTbI ABUraTeNA U NOCNEAYIOLLEro OXNam 4eHNA.

Hnemma RES npepoctaBnfeT HanpsmeHue Ana nepesarpy3ku.
Mpy pacHeTHOM HanpAMEeHM NUTaHWA Lenu ynpaenexua 8 24 B DC - aTo
24BDC.

BHUMAHME: NoBpewpaeHue ycTpoiicTBa
MoacoeauHaTs K knemmam MAN, RES, AUT TonbKO NPOBOAHMKH, ANMHA
KOTOpbIX He npesbiwaet 30 M.
O6paTtHas cBA3b
Hak TonbKOo ycTpOMCTBO 06HAPYKMUBAET OLUMBKY MM CUrHANU3UPYET COobLLe-
HWe, cpabaTbiBaeT pene 06paTHON CBA3M, T.e. 3aMblKaeTCA 3aMblKaIOLLMIA KOH-
TaKT UM Pa3MbIKAeTCA Pa3MbIKaOLLMIA KOHTaAKT. TaKoM NPUHLMN AENCTBUA CO-
OTBETCTBYET 3aLLMTHOMY BbIK/IIOHATEIO WK Pesie 3allMThbl 3/IeKTpoABUraTess.
5.3 [MapameTpupoBaHue - HacTPoiiKa HOMUHaIbHOIO TOKa
¢ Hamumatb KHOMKy nepesarpy3sku Reset fonblue 6 ¢, 4Tobbl NepeiTv B pabo-
Yuii pexxum "MapameTpupoBaHnue". 3eneHblit ceeToanos PWR MUrHeT oauH
pas.
[na oTanuma ot apyrux paboymx COCTOAHWIM B pexmme paboTsl "MapameTpupo-
BaHWe" cBETOAMOAbI OTHO4atoTCA Ha 0,3 € C MHTEpPBaJIOM B 2 C.
¢ C nomoLubto 240°-NOTEHLMOMETPA HACTPOUTL HOMUHA/IBHBIM TOK NPUBOAA.
HacTpoiika HOMMHaILHOrO TOKa NponcxoauT 16-cTyneHyaro. YeTbipe cBeTo-
[1ofa oToGpakaloT 3afjaHHbI HOMUHALHBIN TOK. ([3])
* CoxpaHWTb 3Ha4eHWe NOBTOPHbLIM HaXaTUeM KHOMKK nepesarpysku Reset
(3HeproHesaBMcHMMan YacTb 3aNOMUMHAIOLLErO YCTPOMCTBA).
¢ [pwu HaxkaTMK KHOMKKM Nepe3arpy3kn Reset 6onee 2 ¢ (HO MeHee 6 ¢), Ha npo-
TAXEHUM 3 ¢ oToGparaeTCs 3afaHHbli TOK. 3Ta GyHKLUMA BO3MOMKHA TONIbKO
B Cly4ae, ecn 1) yCTPOMCTBO He 3a/leMCTBOBaHO, 2) He UMeeTcs C60eB B
yCTpoWcTBe.

6 YKasaHuA No NPpUMMEHEeHUIo

[i]

OTH/ItOYEHME HAMPAKEHWUA MTUTAHWA LENW YNPaBieHUs NMPU BRIIOYEHHOM
3MeKTpoABMraTenie Bceraa CBA3aHo C MUBHOCOM KOMBMHMPOBAHHOTO My-
CHaTens aNeKTpoABuraTens.

MoaToMy TaKoe OTH/IoYeHWE CneayeT NPUMEHATL TO/IbKO B TOM CNyyae,
€C/IM B TEYEHWe BCEero CPoKa CyH6bl CUCTEMbI OXMUAaeTCA He Gonee
10000 OTH/IIOHEHN.

6.1 PacnosHaBaHne cUMMeTpUM

Toku aneKTpoaBuraTens samepatoTca Ha dasax L1 1 L3 v KoHTpompytoTcs Ha
CUMMETPUYHOCTb.

Mpy OTKJIOHEHUM B TOKAX 3NIEKTPOABUraTens B > 33 % YCTPOMCTBO OTK/IOHAET
9/IEKTPOABUraTe b B TEYEHWE 2 MUHYT.

Mpy OTKNOHEHWM B TOKAX aneKTpoaBuratena B > 67 % (Hanpumep, o06pbiB (asbl)
YCTPOMCTBO OTHNIOHAET S/IEKTPOABUraTE b B TEHEHUE 2 CEKYHA,.

6.2 3nexTpopBUraresib C TOPMO3HbIM MeXaHU3MOM
Mpy NOAKIOHEHUM BNEKTPOABUraTENA C TOPMO3HBIM MEXaHU3MOM (MOAKIIoHE-
HYE B LMTKE KJIEMM 3/1EKTPOABUraTeNs) TOpMO3HOM MexaHn3m Ha 400 B nepem.
TOKa JO/MKEH GbITb MOAKIOYEH K pa3bemam 2/T1 1 6/T3. TopMO3HOM MexaHU3M
¢ nuTaHnem 230 B nepem. ToKa foNHKeH GbITb NOAKIOYEH K pasbemy 4/T2 v Hy-
NeBOVi TOUKe 3/1eKTPOABUraTenNs.
NPEAYNPEXAEHUE
HOHTpo/Ib TOKa aN1eKTpoABUraTesst AOIHKEH BbITb NOBbILEH HA 3HAYEHWe
HOMMHA/IbHOTO TOKa TOPMO3HOTO MeXaH13ma. YCTaHOBUTb ero CooTBeT-
CTBEHHO Ha KOMGMHUPOBAHHOM NycKaTe e 3/IeKTpoABUraTens.
6.3 MMopaxnoyeHre BCcnomoraTesibHbIX pene
BcnomorartensHble pene (Hanpumep, PLC RSC 230UC/21, apT. Ne: 2966207) ana
yNpaBAeHNA BHELLHUMIU TOPMO3HLIMU MeXaHU3MaMm MM 06paTHOM CBA3K, Ha-
npumep, c MNJIK noakntoyath K pazbemam 4T2 1 N ycTaHOBKM.

7 TpadMK U3MeHeHUA xapaKkTepucTuK ([4] - [5])

C pononHUTeNbHOM MHbopMaLmeit No TeMe "YXyglleHne XxapakTepucTuK" u "Xa-
paKTepUCTMKa cpabaTbiBaHWA" MOXKHO 03HAKOMUTBLCA B TEXHUHECKOM ONUCaHWUMU
KOHKpETHOro n3genuna Ha phoenixcontact.net/products.

' = ToK Harpy3ku [A]

ta = TemnepaTtypa okpyatoei cpegpl [°C]

Ip = [yckoBoi ToK [A]

(1] = YcTaHoBKa B pAf C NPOMEXYTHOM 20 MM

(2] = YcTaHoB/EHbI B psf 663 NPOMEKYTKOB

8 CooTBeTCTBYylOLIME NPEefOXPAHUTENN
25A gG/10KA /500 B MpeHTMdHUKaLMOHHBINA Knacc 1
16 A B-asTomaT/ 1,5 KA/ 400 B MaeHTUdMKaLMOHHBIM Knacc 1
30ACC/30KA/500B MaeHTMdUKaLMOHHDIA Knace 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 B/ <45 °C MaeHTUdMKaLMOHHBIM Knacc 1

FAZ-C16/3 /10 KA /420 B/ <45 °C MaeHTMdUKaLMOHHDIA Knace 1

PKZMO0-6,3/30 KA /420 B/ <45 °C MaeHTUdMKaLMOHHBIM Knacc 1

PKZMO0-4 /100 KA / 420 B/ <45 °C MaeHTMdUKaLMOHHDIM Knace 1

16 AFA(6,3x32Mmm)/ 1,5 KA/500 B MAeHTUdMKaLMOHHBIN Knacc 2

16 AFF/gR (10 x 38 mm)/ 10 KA /500 B NaeHTMdUKALMOHHBIN Knace 2

9 YkasaHua UL

OCTOPOHHO: OnacHOCTb 3/IeKTPUUYECKOro yaapa U noxapa
OTHKpbITUE 3aLUMTHOrO YCTPOMCTBA OTBETBUTENLHOM IMHUM MOMET YKasbl-
BaTb Ha NpepbiBaHNe TOKAa YTEYKMN.

[NA yMeHbLUEHWA ONacHOCTM NoXapa Un 3NEKTPUHECKOro yaapa HyHHO
NpoBEPUTbL TOKOBEAYLLME AeTaiu U ApYrie KOMMOHEHTbI KOHTpoanepa u
3aMeHUTb UX B C/ly4ae NnoBpexaeHua.

HecobntofieHne aTX yHasaHWiA MOXET NPUBECTU K CMEPTH, TAMHENbIM
TpaBMam un marepuanbHoMy yuiepoy.

NPEAYNPEXAEHUE

MCMoNb30BaTh AONYLIEHHbIE MEAHbIE MPOBOAHUKK ANA TEMMNEPATYPbI 40
75°C.

YCTpOWCTBO paccunTaHo Ha npuMeHeHue ¢ "low voltage, limited energy,
isolated power supply".

@

SCCR (oTAe/IbHbIN U FPYNNOBOW MOHTaMK)

MoaxoauT ana aneKTpoLenei ¢ MaKCMMasibHbIM CUMMETPUYHBLIM TOKOM 5 KA
add. 1 < 500 B, c npegoxpanutenamm 20 A knacca RK5 (Tun koopanHaumm 1).

MoAXoAWT ANA aneKTpoLene ¢ MaKCUMasIbHbIM CUMMETPUYHBLIM TOKOM 100 KA
3. n < 500 B, c npepoxpanuTensmm 30 A knacca CC (Tvn KoopauHauum 1).

FLA ‘ 0,6 A (500 B AC)/2,4 A (500B AC)/6,5A (500 B AC)

Hata onayi
Maniiel (reset digmesi)
Litfen cihazin éniinde bulunan digmeye basin.
Sifirlama tuguna 2 s'den (yaklagik) daha fazla bir sire basildiginda, cihaz hata du-
rumuna geri doner.
Reset diigmesine 6 sn'den daha fazla bir siire basildiginda, cihaz "Parametre be-
lirleme" moduna geger.
Maniiel (uzaktan onay noktasi)
MAN ile RES klemensleri arasina bir digme (N/O kontak) baglayin.
MAN girisinde bir pozitif kenar tespit edilir edilmez bir onay tetiklenir. Yaklagik 2 sn
sonra bir negatif kenar tespit edilmezse, cihaz degistirme sonrasi bir hata durumu
adapte eder veya onay devresinde bir hata olustu demektir.
Otomatik
RES ve AUT klemensleri arasinda bir elektrik baglantisi kurun.
Motor korumasi tetiklendikten ve arkasindan sogutma gerceklestiginde, cihaz bir
otomatik onaylama gergeklestirir.

Reset gerilimi RES klemensi Uzerinden saglanir.

Nominal kontrol besleme gerilimi 24 V DC olan tiplerde, bu 24 V DC'dir.

NOT: cihazda hasar
MAN; RES ve AUT klemenslerine yalnizca maksimum 30 m uzunluga sahip
iletkenler baglayin.
Geri bildirim
Cihaz bir hata tespit ettiginde veya bir mesaj gosterdiginde, yanit rélesi anahtarla-
nir, yani, N/O kontagi kapanir veya N/C kontag agilir. Bu davranis bir motor koruma
anahtari veya motor koruma rélesi davranigi ile aynidir.
5.3 Parametre belirleme - Nominal akim ayari
¢ Cihaz "Parametrelendirme” moduna almak i¢in, reset digmesine 6 sn'den
daha uzun siireyle basili tutun. Yesil PWR LED!'i bir kez yanip séner.
Parametre belirleme modunu diger modlardan ayirmak igin, bu modda LED'ler her
2 sn'de bir 0,3 sn stire ile kapanirlar.
* Nominal striict akimini 240° potansiyometresi ile ayarlayin. Nominal akim 16
kademede tanimlanir. Ayarlanan akim dért LED ile gosterilir. ([3])
* Degerireset digmesine tekrar basarak kaydedin (veri depolamanin gegici ol-
mayan alani).
e Ayarlanmig olan akimi 3 sn siire ile géstermek igin, reset digmesine 2 sn'den
daha fazla (ve 6 sn'den az) bir slire basin. Bu islevin mimkiin olmasi i6in 1) ci-
hat etkinlestirimemis olmali ve 2) cihazda bir hata olmamalidir.

6 Uygulama notlari

Bir kontrollli motor ile kontrol gerilimi beslemesinin kapatiimasi, daima hibrit
motor yol vericisinde aginmaya sebep olur.
Bu tip kapatma sadece sistemin tim servis émri boyunca 10.000'in lize-
rinde kapatma beklenmiyorsa, yapiimalidir.

6.1 Simetri algilama

Motor akimlari L1 ve L3 fazlarinda él¢tlir ve simetri denetimi yapilir.

Egder motor akimlarinda > %33 ve (izeri sapma olursa, cihaz, motoru 2 dakika ige-
risinde kapatir.

Eger motor akimlarinda > %67 ve izeri sapma olursa (6r. faz hatasi), cihaz, motoru
2 saniye igerisinde kapatir.

6.2 Frenli motor
Frenli bir motor (baglanti motor terminal devre kartinda) bagh ise, 400 V AC fren
2/T1 ve 6/T3 klemenslerine baglanmalidir. Bir 230 V AC fren 4/T2 klemenslerine
ve motorun yildiz noktasina baglanmalidir.
NOT
Motor akimi denetlemesini nominal fren akimina yiikseltin. Bu ayni sekilde
hibrit motor yol vericisinde ayarlanmalidir.
6.3 Yardimci réle baglantisi
Yardimci réle (6rn. PLC RSC 230UC/21, siparis no.: 2966207), harici frenleri etkin-
lestirmek veya onaylamalar igin, 6rn. PLC'ye, sistemin 4T2 ve N baglantilarina bag-
lanmalidir.

7 Caligma egrisi (2] - [5])
Derating ve tetikleme karakteristikleri ve glivenlik parametreleri konusunda ek bil-
giler igin phoenixcontact.com.tr/products adresindeki ilgili veri bilgi féyline bakila-
bilir.
I = Yik akimi [A]
= Ortam sicakligi [°C]
Baslangi¢ akimi [A]
20 mm araiile dizilir
2] = Bosluksuz dizilir

8 Uygun sigortalar
25AgG/10kA/500V

Koordinasyon tipi 1

16 A B-devre kesici/ 1,5 kA /400 V Koordinasyon tipi 1

30ACC/30kA/500V Koordinasyon tipi 1

3RV2021-4AA20/ 10 kA /420 V / <45°C Koordinasyon tipi 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V / <45°C Koordinasyon tipi 1

PKZMO0-6,3/30 kA /420 V / <45°C Koordinasyon tipi 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V /<45°C Koordinasyon tipi 1

16 AFA (6,3x32mm) /1,5 kA /500 V Koordinasyon tipi 2

16 AFF/gR (10x 38 mm) /10 kA /500 V

9 UL notlari

UYARI: Elektrik soku ve yangin tehlikesi

Bransman devresi koruma devresinin agilmasi, hatal bir akimin kesintiye
ugratildigini gésteriyor olabilir.

Yangin veya elektrik soku tehlikesini diisiirmek igin, kontrol6riin akim tagi-
yan parcalari ve diger komponentleri incelenmeli ve hasarliysa yenisiyle de-
Gistirilmelidir.

Talimatlarin takip edilmemesi; 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman zararina
sebep olabilir.

NOT

En az 75 °C igin onayl bakir kablolar kullanin.

Cihaz; bir "dstik gerilimli, sinirh enerjili, yalitlmis gii¢ kaynagdi" ile kullanil-
mak lzere tasarlanmistir.

Koordinasyon tipi 2

O

SCCR (tekli ve grup tesisati)

5 KA etkin simetrik amperden daha fazlasini dagitmayan bir devrede kullanim igin
uygun, bir 20 A RK5 sinifi sigorta (koordinasyon tipi 1) ile korundugunda maksi-
mum 500 V AC.

100 kA etkin simetrik amperden daha fazlasini dagitmayan bir devrede kullanim
icin uygun, bir 30 A J sinifi veya CC sinifi sigorta (koordinasyon tipi 1) ile korun-
dugunda maksimum 500 V AC.

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
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FLA [0,6A(500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

TeXHNMECKHE XapaKTEpHCTHKM Teknik veriler N

MuTaHue ycTpoicTBa

Cihaz beslemesi

PacyeTHOe HanpsyeHne nuTaHusa Lenu ynpasaenna Ug Kontrol devresi nominal besleme gerilimi Ug 24V DC

[lnanasoH HanpAXEeHWA NUTaHWA Lieny ynpaBneHusa Kontrol besleme gerilimi araligi 19,2V DC...30V DC
HoMuHabHbIN TOK NUTaHWA Lenu ynpaBneHus Ig Nominal kontrol besleme akimi Ig 40 mA

Bxop ynpaBnsiowero curHana Kontrol girisi

HomuHanbHoe HanpsxeHune uenu ynpasnenns Ug Nominal aktivasyon gerilimi Ug 24VDC
HomuHanbHbIN TOK Lenu ynpasnexus lg Tunexoga1  Nominal aktivasyon akimi Ig Girigtipi1 ~ 5mA

Bpems oTK04EHMSA, TUMOBOE Tipik kapama slresi <30 ms

Bbixog nepemeH. ToKa AC cikigi

PacyeTHoe umnynbcHoe HanpsameHue Uy Anam calisma gerilimi Vg 500V AC (50/60 Hz )

[InanasoH TOKOBOW HarpysKu

cM. MameHeHne xap-Kk Yk akimi araligi

calisma egrisine bakin

75mA...600mA/180mA..24A/15A..9A

XapaKTepucTuka cpabatbiBaHua cornacHo MOK 60947-4-2

Acgma karakteristigi IEC 60947-4-2 ile uyumlu

Sinif 10A / Sinif 10A / Sinif 10A

Bpewms oxnawpaeHusa

ANA aBTOMaTU4eCKoro copoca

Soguma siresi

otomatik reseticin 20 min./ 20 min./ 20 min.

PacyeTHbI pabo4mii ToK lg

AC-51
AC-53a

Nominal galisma gerilimi I,

AC-51
AC-53a

06A/24A/9A
06A/24A/65A

Bbixop, 06paTHOro curHana

CurHan ob6patHo cBaA3u: Cyxoi NepeK/iovatoLmii KOHTaKT,

Geri besleme cikigi
CUrHa/IbHbIA KOHTaKT

Onay: kayar degistirme kontag, sinyal kontagi

HommyTauuoHHas cnoco6HocTb cornacHo M3K 60947-5-1

Anahtarlama kapasitesi [IEC 60947-5-1'e gére

3A (230V, ACT5)
2 A (24 V,DC13)

06Lm1e XapaKTePUCTUKU

Genel veriler

MoHTaMHoe nonoxeHne

BepTuKanbHOe (FopM30oHTaNIbHAA MOHTaMHaA PerKa, OTBOA ABMUraTeNs CHU3Y)

Montaj pozisyonu

dikey (yatay DIN rayi, motor ¢ikisi asagida)

MoHTam

YCTaHOBKA B PAifi, PACCTOSIHWE CM. Ha rpadrKe M3MEHEHNA XapaKTEPUCTHK

Montaj

yan yana dizilebilir, araliklandirma igin bkz. azalma

3amunmbl Push-in/BMHTOBbIE 3aUMbI

HECTKWI / rnbkuii / AWG

Push-in baglant/Vidali baglanti

Tek telli/cok tel/AWG 0,2 mm

...25mm*/0,2 mm

..2,5mm?/24 .14

[ MHa CHATUA M301ALMK

3ammmbl Push-in/BUHTOBbIE 3aMM1MbI

Kablo soyma uzunlugu

Push-in baglant/Vidalibaglantt 10 mm/8 mm

MoMeHT 3aTaMKKN

BuHTOBbIE 3aMMMbl  Sikma torku

Vidall baglanti

0,5Nm ...0,6 Nm /5 Ibgin, ... 7 brin.

[vanasoH pabounx TemMmnepartyp

Okennyatauusa CobniopainTe KpuBble

Ortam sicaklik araligi

XpaHeHue/TpaHCnopTMPOBKa

-25°C...70°C
-40°C...80°C

Isletim Zayiflamayi dikkate alin
Depolama/tasima

Pasmeps! LWL /B/T

Olgtler G/Y /D

22,5mm/107,5mm/114 mm

PacyeTHOe HanpsaXeHe M30aaumun Nominal izolasyon gerilimi 500V
PacyeTHOe MMNybCHOE HanpAMXeHne Nominal darbe gerilimi 6 kV
M301ALMOHHbIE XapaKTEPUCTUKN MEHAY YNPaBAAIOLWMM BXOAHBIM U MUTAIOLLMM HaNPAXKEHUEM, LEnbio Kontrol girisi ile kontrol besleme gerilimi arasindaki ve yardimci devreden ana devreye giden izolasyon
BCMOMOraTe/IbHOro TOKa U CUIOBOM 3/IEKTPUYECKOM Lienbio karakteristikleri

BesonacHoe pasaenerune (MOK 60947-1) npu paboyem HanpsieHun < 300 B AC Calisma gerilimi < 300 V AC (6r. 230/400 V AC, 277/480 V AC) igin glivenli izolasyon (IEC 60947-1)

(Hanpumep, 230/400 B AC, 277/480 B AC)

OcHosHasa nsonauma (MK 60947-1) npu pa6oyem HanpseHun 300 B AC ... 500 B AC 300 V AC ... 500 V AC calisma geriliminde temel izolasyon (IEC 60947-1)

M301ALMOHHbIE XapaKTEPUCTUKK MEHKAY YNPaBAAIOWMM BXOAHBIM U MUTAIOLLMM HANPAKEHWUEM U Lienblo Kontrol girisi ile yardimci devreye giden kontrol besleme gerilimi arasindaki izolasyon karakteristikleri
BCMOMOraTe/IbHOro ToKa

BesonacHoe pa3genenune (MOK 60947-1) npu Lienu BcnomoraTeibHoro Toka < 300 B AC Yardimci devrede guvenli izolasyon (IEC 60947-1) < 300 V AC

CTeneHb 3arpA3HeHnsa Kirlilik sinifi 2

HaTeropua neperanpsamenus

Darbe gerilim kategorisi

CooTBEeTCTBME HOpPMaM /AONYCKHU

Uygunluk / onaylar

UKCA

CootseTcTBue TpebosaHWam UKCA

UKCA

UKCA-uyumlu

Ceptucurkar UL

NLDX.E228652 UL onayi

NLDX.E228652
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Hybrydowy rozrusznik silnika

Dalsze informacje znalez¢ mozna w przynalezgcej do danego artykutu do-
kumentacji pod adresem internetowymphoenixcontact.net/products.

1 Ustalenia dotyczace bezpieczenstwa / Instrukcja instalacji
Przy wszystkich pracach przy urzadzeniu nalezy przestrzegaé krajowych prze-
piséw dotyczacych BHP.

¢ Nieprzestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczerstwa moze skutkowaé
$miercia, cigzkimi obrazeniami ciata, lub wysokimi szkodami rzeczowymi!

¢ Do uruchamiania, montazu, zmiany i doposazenia upowazniony jest jedynie
wykwalifikowany elektryk!

¢ QOdtgczy¢ modut od napiecia.

¢ Podczas pracy czesci elekirycznych aparatow tgczeniowych znajdujg sig pod
niebezpiecznym napigciem!

* W trakcie eksploatacji elektrycznych urzadzen przetgczajgcych nie wolno usu-
waé pokryw ochronnych.

* Nalezy zachowa¢ dokumentacjg produktu.

* Przy zastosowaniu trybu pracy ,automatyczny RESET", po uptywie czasu
schtadzania - o ile jeszcze wystepuje sygnat wysterowujgcy — napgd zostanie
ponownie wigczony. Czas schtadzania wynosi 20 minut.

* Urzadzenie nie moze by¢ poddawane obcigzeniom mechanicznym ani ter-
micznym, przekraczajgcym granice opisane w instrukciji obstugi. W celu ochro-
ny przed uszkodzeniem mechanicznym albo elektrycznym nalezy wykonaé
montaz do odpowiedniej obudowy o odpowiednim stopniu ochrony (minimum
IP54) zgodnie z IEC 60529 / EN 60529. W przypadku obecnosci pytéw, urzag-
dzenie musi zosta¢ wbudowane w odpowiednig obudowe (co najmniej IP64)
zgodnie z EN 60079-14.

e Zamontowaé urzadzenie zgodnie ze wskazdwkami opisanymi w instrukcji
montazu. Ingerencja w obwody wewnatrz urzgdzenia jest niedozwolona.

Srodek roboczy nie moze byé naprawiany przez uzytkownika i musi zostaé wy-
mieniony na urzadzenie tej samej wartosci. Napraw dokonywa¢ moze tyko pro-
ducent.

* Przestrzegac informacji dotyczacych bezpieczenstwa, warunkéw i ograniczen
zastosowania podanych w dokumentacji produktowej. Nalezy sig do nich sto-
sowac.

* Podczas wigczania napedu lub w stanie wytgczonym urzadzenie przeprowa-
dza diagnostyke funkcji. Dodatkowo osoba wykwalifikowana w zakresie elek-
trotechniki lub specjalista zaznajomiony z odpowiednimi normami moze
przeprowadzi¢ kontrole funkcji bezpieczenstwa ,,Ochrona silnika”. W celu prze-
prowadzenia tego testu napged musi zosta¢ wzbudzony i nalezy wtedy odcigé
doptyw pradu w jednym z przewoddw (np. przez usunigcie bezpiecznika fazy
L1 lub L3). Hybrydowy rozrusznik silnika wytacza wtedy naped w ciagu
1,5s ... 2's. Gasnie dioda LED ruchu w prawo i nastepuje wtaczenie diody LED
ERR oraz wyj$cia sygnalizacji zwrotnej.

* Uzywaé nalezy wytgcznie zasilaczy z bezpieczng separacjg, z napigciem
SELV/PELV zgodnym z EN 60950-1/EN 60204 (SELV / PELV). Wykluczone
jest w nich zwarcie migdzy strong pierwotng a wtérna.

* W przypadku zastosowan zwigzanych z bezpieczenstwem nalezy zwrécic¢
uwage na minimalny dopuszczalny prad obcigzenia:

ELR H5-.../500AC-06: = 75 mA
ELR H5-.../500AC-3: = 180 mA
ELR H5-.../500AC-9: = 1,5 A

Zakres stosowania

* Przy obwodach w przestrzeniach zagrozonych wybuchem stref 21 oraz 22 na-
lezy zapewni¢, aby podtaczone do tego obwodu $rodki robocze odpowiadaty
kategorii 2D lub 3D, albo byty poswiadczone.

* Jest to produkt przeznaczony dla srodowiska A (przemyst). W $rodowisku B
(gospodarstwo domowe) urzgdzenie to moze powodowac niepozgdane zakté-
cenia radiowe. W takim przypadku uzytkownik moze by¢ zobowigzany do pod-
jecia odpowiednich dziatan.

2 Krétki opis

Sieciowy 3-fazowy hybrydowy rozrusznik silnika z monitorowaniem pradu udo-

stepnia nastepujace funkcje.

— Ruch w prawo

Ochrona silnika przed przecigzeniem

Elementy obstugi i wskaznikowe ([2])
Wejscie: znamionowe napigcie sterowania

Wejscie sterujgce: ON

Wejscia kwitujgce MAN, RES, AUT

Sygnat zwrotny

Potencjometr do parametryzacji prgdu znamionowego
LED PWR: znamionowe napigcie sterowania

LED ERR: komunikat/btad

LED l,g; : ustawienie pradowe

9 LED ON: ruch w prawo

10 Przycisk Reset

11 3-fazowe napigcie wyjsciowe

12 3-fazowe napigcie wejsciowe

13 Metalowa ktédka do zamocowania na szynie nosnej

oOoNOOGOR,WON-=-W

4 Wskazowki dotyczace przytaczania
OSTRZEZENIE: zagrozenie zycia na skutek porazenia pradem elek-
trycznym!
Nigdy nie pracowac przy przytozonym napigciu!
4.1 Przytacze do sieci i ochrona przewodu
¢ Przy przytaczaniu sieci 3-fazowej koniecznie uwzgledni¢ oznaczenia ztgczek.
* Eksploatowa¢ wejscia znamionowego napigcia sterowania i napigcia sterujg-
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cego z modutami zasilania IEC- EN61131-2 (maks. 5% tetnienia szczatkowe- ELR H3-I-PT- 24DC/500AC-0,6 2903920
90). ELR H3-1-PT- 24DC/500AC-2 2903922
¢ Aby przy dtugich przewodach sterujgcych uniknaé indukcyjnego lub pojemno- ELR H3-I-PT- 24DC/500AC-9 2903924
$ciowego wprowadzania impulsow zaktdcajgcych, zalecamy stosowanie prze-
wodéw ekranowanych. ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-0,6 2900542
UWAGA: bezpieczeristwo elektryczne ELR H3-I-SC- 24DC/500AC-2 2900543
Do jednego punktu ztaczkowego podiaczaé tylko przewody o takim samym ELR H3-1-SC- 24DC/500AC-9 2900545
przekroju.
5 Funkcja
5.1 Wskazniki stanu i diagnostyczne
W sumie cztery kontrolki LED wskazujg stany robocze urzadzenia.
Po przytozeniu znamionowego napiecia sterowania zaswieca sig raz wszystkie
diody LED jako test LED.
5.2 Funkcja diagnostyki
Za pomoca réznych funkcji diagnostycznych hybrydowy rozrusznik silnika jest w
stanie rozpoznawacé wiele wewnetrznych btedéw oraz btedéw zewnetrznych (bte-
doéw w peryferii).
Przy rozpoznanym btedzie urzadzenie znajduje sig¢ w bezpiecznym wytgczonym
stanie.
Nie mozna potwierdzi¢ btedéw wewnetrznych. Zapisujg sig one w urzadzeniu. W
wyniku tego nie mozna ponownie uruchomic urzadzenia.
Przy btedach zewnetrznych do opuszczenia bezpiecznego wytgczonego stanu
wymagane jest skwitowanie btgdu.
Przy komunikacie $ciezka przekazu mocy pozostaje wtgczona. Kwitowanie nie
jest koniczne.
Wyjasnienie: A = LED wytgczona / E = LED $wieci $wiattem ciggtym /B = LED
miga z ok 2 Hz (50:50) / Aut = Automatycznie / Man = Recznie / Nm = Niemozliwe
/ Ne = Niewymagane
Stan Opis PWR |ERR |lygj. |ON |Kwi-
Zie- |Czer- |Zétty towa-
lony |won nie
y y bte-
dow 2
Wiyt. Brak napiecia zasilania A A A A |- 97
Gotowy do pra- | Istnieje napigcie zasilania |E A A A |- 9
cy O 1/L1
Naped wigczony E A A E - 95 Lo 3/L2
Btad wewnetrz- | Wewnegtrzny btad E E A A |Nm losLs
ny urzadzenia - konieczna Reset
jest wymiana O-=0—1 O 2/T1
urzadzenia Autoreset E:E a2
Btad zewnetrzny | Funkcja ochrony E B A E |Aut 6/T3
w wysterowaniu | silnika: prad silnika jest [ttt edeleleledeeeteetel T o
albo peryferii wigkszy niz wielkogé i Us 00— H
(koniecznosé zadana znamionowego VL oU_ '
konserwacji) pradu silnika: trwa ' :
schtadzanie (20 min) : i
Po uptywie 2 min zaczyna |E B A B |Man ' 24VDC ¢ Reset
migac¢ ,,ON”: mozliwy jest ' ONO-“— !
reset reczny o
Btad podczas E B B B Man
przywracania stanu
systemu: reczne
potwierdzenie mozliwe po
2min
Symetria: oba prady E B A A Man
silnika réznig sie od siebie
o ponad 33%.
Blokada: Maksymalny E B A B Man
mierzony prad silnika
zostat przekroczony dtu-
zejniz2s.
Komunikat Komunikat przy B B A E Ne
($ciezka przytozonym sygnale
przekazu mocy |sterujgcym:
pozostaje - Brak 2 albo wigcej faz
wigczona) - Nie jest podtgczony
zaden silnik
- Prad silnika w
przynajmniej 2 fazach
> 2 s ponizej minimalnej
ustawianej warto$ci pradu

© PHOENIX CONTACT 2022 PNR 106112 - 04 DNR 83157273 - 04



$EIREIA

FH (Rfg)

BRTREEANSE AR,

ZEERMEET 2 (KY) , REEEMERKS.
RSB 6 DREREVIRE “ S8k " &,

Fi) (ZRHEIAR)

FE3E MAN # RES i F = [BA9HR40  (N/O fiis) o

—B7 MAN A TEIESR, mAmAFiA. MEED 2 HELERNEIR
iaﬁiﬁéﬁt%i&/\&ﬂéf;ﬁt, B A HEIAR RS AR T RE IR T AR

]
7£ RES 1 AUT i FZ (B R 37 B8 S %,
& BHRIPERFANE, RESEHRITHRIA
RES i FREAFE AN E.
HUERH|EEBE D 24 V DC, IAbEEHE 24 V DC,

ER D RERT

B S&ERET) T MAN, RES #1AUT (&% 30 mK) .

Ri%
—BEERNEIEEHLDELS, BERERESVR, H2W N/O S X s
N/C il =3 TH. eSS BRI X BRI G EE R AOFN1EAER
53 BH¥k - FERREE
. %ﬁﬁﬁ%ﬁﬁewﬁ%MﬁE“%ﬁﬁﬁ"ﬁﬁeﬁéPWREDW%—
Reo
HESHAER P, LED 8 2 ESXH 0.3 %), MUZRREHEREERK
FR.
- fEF 240° BANTRIRBEMERER. MEBRIEET 16 MR, T4
LED £ B REBEHER. (B])
o BRETEMHRE, HERT EUREHESBNIESRMERED) .
s BESNMEBE2H (TRiZ6H) FUBRTRERR I, ZWERET
FIERTERA 1) REFRHE B 2) && LRHHRRE,
6 RA&E
Wi R K AR N S SEUR SRR aRER.
MREFRGENMERF IR A= 10,000 K8, FoIEHX
KB SEWT
6.1 SFRIM
BAERTE L1 A L3 TG, FFEirmiTiai.
MREBHEFRRE >33%, WIRERTE 2 HFREETEN.
IMREBHEFRRE >67%  (BIABLIREE) , MEERTE 2 HeRKEE.

AL

g & HIR

62 THHIBHRRHIFEAL
MREEEHHROBEY  CEREBRIVELRP) , N 400 VAC Hlzhagd
FUERER] 2/T1 F16/T3 ¥#F. 230 VAC HIEhasAJUEHEER] 4/T2 S F Y E
o
EE
BENERERRSE
RERE.,
6.3 HHBNUEFRERIERE
HENgkE RS (170 PLC RSC 230UC/21, iT#55 : 2966207) FTF#rEsMNRE]
AR A PLC KIEHIN, THFEEET] T2 MAFHNFEO L,

7 FEphZ (@ - E)
BXIRABRIE N ESER, 7B phoenixcontact.net/products 1 AYAERL
HIER.

FUEBI BN DAERABEM R LR

IL = REBR (A

ta = IRERE[°C]

In = EEhEiR (Al

(1} = X 20 mm EIEEHES!

(2] = EIEEEHES!

8 AEHIRML

25A gG/ 10 kA / 500 V AR 1
16 A BWTBESS / 1.5 KA / 400V EREE 1
30 A CC/30kA/ 500V HEEE 1
3RV2021-4AA20 / 10 kA / 420V / < 45°C EREE 1
FAZ-C16/3 /10 kA /420V / < 45°C KR 1
PKZMO0-6,3 / 30 KA/ 420V / < 45°C EREE 1
PKZMO0-4 / 100 kA / 420V / < 45°C KR 1
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Zasilanie urzadzenia

Kwitowanie btedéw

Recznie (przycisk resetu)

Wecisng¢ przycisk resetu z przodu urzgdzenia.

Po naci$nigciu przycisku resetu przez ponad 2 s urzgdzenie znowu przyjmie stan

btedu.

Po naci$nigciu przycisku resetu przez ponad 6 s, urzadzenie przejdzie w tryb

pracy ,parametryzacja”.

Recznie (stanowisko obstugi zdalnego kwitowania)

Podtgczyé migdzy ztgczkami szynowymi MAN i RES przycisk (zwieracz).

Kwitowanie jest wyzwalane, jezeli na wej$ciu MAN stwierdzone zostanie dodatnie

zbocze. Jezeli po uptywie ok. 2 s nie stwierdzone zostanie ujemne zbocze, urza-

dzenie ponownie przyjmuje stan btedu, poniewaz nie da sie wykluczyé manipulacji

lub defektu w obwodzie kwitowania.

Automatycznie

Utworzy¢ potaczenie elektryczne migdzy ztgczkami szynowymi RES i AUT.

Po reakcji nadzoru ochrony silnika i nastgpujacego po tym schtodzenia, urzadze-

nie dokonuje automatycznego skwitowania.

Ztgczka szynowa RES dostarcza napigcia do resetu.
@ Przy znamionowym napigciu sterujgcym 24 V DC wynosi ono 24 V DC.
@ Przewody podtgczyé tylko do ztgczek szynowych MAN, RES, AUT, ktérych
maksymalna dtugo$é wynosi 30 m.

Sygnat zwrotny

Gdy urzadzenie zdiagnozuije btad albo sygnalizuje komunikat, wysterowywany

jest przekaznik informaciji zwrotnej, tzn. zamykany jest zestyk zwierny albo otwie-

rany zestyk rozwierny. Zachowanie to odpowiada zachowaniu wytgcznika ochron-

nego silnika albo przekaznika ochronnego silnika.

5.3 Parametryzacja - ustawianie pradu znamionowego

* Aby wej$¢ w tryb pracy ,Parametryzacja”, nalezy przytrzymac przycisk resetu
nacisniety diuzej niz 6 s. Mignie raz zielona dioda PWR LED.

Do odréznienia od innych trybéw pracy w trybie parametryzacii diody LED sg wy-

taczane w odstepie 2s na 0,3 s.

¢ Ustawi¢ prad znamionowy napgdu za pomocg potencjometru 240°. Wyznacza-
nie wielkosci zadanej pradu znamionowego odbywa sig na 16 poziomach.
Cztery diody LED pokazujg ustawiony prad znamionowy. ([2])

* Zapamigtac¢ warto$¢ za pomocg ponownego nacisnigcia przycisku resetu (nie-
ulotnym obszarze pamigci).

* Wecisnag¢ przycisk resetu na ponad 2 s (i krécej niz 6 s), co wyswietlina 3 s usta-
wiony prad. Funkcja ta jest mozliwa jedynie, gdy 1) urzadzenie nie jest wyste-
rowywane i 2) nie ma w urzgdzeniu btedu.

UWAGA: Ryzyko uszkodzenia urzadzen

6 Wskazowki dotyczace zastosowan

[i]

Wytaczenie napigcia sterujgcego przy wysterowywanym silniku zawsze jest
zwigzane z zuzyciem w hybrydowym rozruszniku silnika.

Z tego powodu nalezy uzywac tego rodzaju wytgczenia jedynie w tym przy-
padku, jezeli dla catego okresu zycia systemu oczekuje sig nie wigcej niz
10 000 wytgczen.

6.1 Rozpoznawanie symetrii

Prady silnika sg mierzone nafazach L1 i L3 i nadzorowane pod katem symetrii.
Przy odchyleniu pradéw silnika o > 33% urzadzenie wytacza silnik w przeciagu

2 min.

Przy odchyleniu pragdéw silnika 0 > 67% (np. brak fazy) urzgdzenie wytgcza silnik
W przeciggu 2 s.

6.2 Silnikz hamulcem
Podtaczajgc silnik z hamulcem (zacisk na ptycie ze ztgczkami), nalezy podtgczyé hamulec
400V AC do zaciskow 2/T1i6/T3. Hamulec 230 V AC nalezy podtaczy¢ do zacisku 4/T2
oraz punktu gwiazdowego silnika.
UWAGA
Podwyzszyé nadzér pradu silnika o prgd znamionowy hamulca. Ustawi¢ go
odpowiednio na hybrydowym rozruszniku silnika.
6.3 Przytaczenie przekaznikéw pomocniczych
Przekazniki pomocnicze (np. PLC RSC 230UC/21, Nr kat.: 2966207) do wysterowywania
zewnetrznych hamulcéw lub informacji zwrotnych np. do PLC, nalezy przytaczy¢ do zaci-
skow 4T2i N instalacii.

7 Krzywa redukcyjna ([a] - [5])
Dalsze informacje na temat obnizenia parametrow oraz charakterystyki wyzwalania znalez¢
mozna w karcie charakterystyki danego artykutu pod phoenixcontact.net/products.

I = Prad obcigzenia [A]

ta = Temperatura otoczenia [°C]

Ia = Prad rozruchowy [A]

[1) = Zestawiany w rzgdzie z odstgpem 20 mm
2] = w rzedzie bez odstgpu

8 Odpowiednie bezpieczniki

25AgG/10kA/500V Rodzaj przyporzadkowania 1
16 Aautomat B/ 1,5 kA /400 V Rodzaj przyporzadkowania 1
30ACC/30kA/500V Rodzaj przyporzadkowania 1

3RV2021-4AA20/10 kA /420 V /<45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1

FAZ-C16/3/10 kA /420 V /<45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1

PKZM0-6,3/30 kA /420 V /<45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1

PKZMO0-4 /100 kA /420 V / <45 °C Rodzaj przyporzadkowania 1

16 AFA (6,3x32mm)/1,5kA/500V Rodzaj przyporzadkowania 2

16 AFF/gR (10 x 38 mm) /10 kA /500 V Rodzaj przyporzadkowania 2

9 Wskazoéwki UL

OSTRZEZENIE: Niebezpieczeristwo porazenia elektrycznego i pozaru
Otwarcie urzgdzenia zabezpieczajgcego przewodu odgateziajgcego moze
by¢ wskazdwka na to, ze przerwany zostat prad uszkodzeniowy.

Aby zmniejszy¢ niebezpieczenstwo pozaru lub porazenia pragdem, ele-
menty przewodzace prad i inne komponenty sterownika musza zosta¢
sprawdzone i o ile okazg si¢ uszkodzone wymienione.

Niestosowanie sig do instrukcji moze skutkowaé $miercia, cigzkimi uszko-
dzeniami ciata lub szkodami rzeczowymi.

UWAGA

Nalezy uzywac przewoddw miedzianych, dopuszczonych do uzytku w tem-
peraturze co najmniej 75 °C.

Urzadzenie jest przeznaczone do ekranowanego zasilacza niskonapigcio-
Wwego z ograniczonym zuzyciem energii.

O

SCCR (instalacja pojedyncza i grupowa)

Odpowiednie do zastosowania w obwodach z maks. symetrycznym pragdem sku-
tecznym 5 kA i napigciem < 500 V, z bezpiecznikami 20 A klasy RK5
(typ koordynaciji 1).

Odpowiednie do zastosowania w obwodach z maks. symetrycznym pragdem sku-
tecznym 100 kA i napigciem < 500 V, z bezpiecznikami 30 A klasy J lub CC
(typ koordynaciji 1).

B
Code Nominal current [mA]
PWR|ERR| I, |ON| ELR H3-...-06 |ELR H3-...-2|ELR H3-...-9
0 0 0 |0 75 180 1500
0 0 0 [1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0|0 215 710 3500
0 1 0 |1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0|0 355 1330 5500
1 0 0 |1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0|0 495 1940 7500
1 1 0 [1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000
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FLA [0.6A(500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC)

FUE R H B REE U Znamionowe napigcie zasilania obwodu sterowniczego Ug 24V DC
13t e B RSB Zakres napiecia zasilania sterowania 19,2V DC...30V DC
HUEEHIERE T Is Nominalny sterujgcy prad zasilania Ig 40 mA
A Wejscie sterujace
FUERIEBE Ue Napigcie znamionowe uruchomienia Ug 24VDC
HUEREBRR Ic #AKEI 1 Prad znamionowy uruchomienia Ig Typwejscial B5mA
BRI A (8] Typowy czas wytgczenia <30ms
Bk ) Wyjscie pradu przemiennego (AC)
FETLEBE Ug Znamionowe napigcie robocze Uy 500V AC (50/60 Hz )
MEBERSEE SNE Rz Zakres pradu obcigzenia patrz krzywa redukcyjna  75mA...600mA/180mA...2,4A/15A..9A
& IEC 60947-4-2 tRfE M En R Charakterystyka wyzwalania wg IEC 60947-4-2 Klasa 10A / Klasa 10A / Klasa 10A
AHET 8] ATEmEM Czaschlodzenia do resetu automatycznego 20 min./ 20 min./ 20 min.
FUERREBER | AC-51  Pomiarowe natezenie robocze I, AC-51 06A/24A/9A
AC-53a AC-53a 0,6A/24A/65A
i\ il EEhiEims (SEmts Wyjscia sygnatéw zwrotnychSygnat zwrotny: bezpotencjatowy styk zestyku przefgcznego, styk sygnatowy
T4 |EC 60947-5-1 fREERMIT AR E Zdolnos¢ taczeniowa wg IEC 60947-5-1 3 A (230V, AC15)
2A (24 V,DC13)

—BSH Dane ogdlne
TEMNE EE (KEDINSH, TaEGEL) Pozycja zabudowy pionowo (szyna nosna — poziomo, odgatezienie silnika — na dole)
e THFRE, EiEEIERSEE Montaz ustawiane w rzedzie z odstepem — patrz redukcja wartosci znamionowych
BRSBTS E RIS / 254 /AWG  zaciski Push-in/Przytacze $rubowe sztywny / gietki/ AWG ~ 0,2mm?®...25mm?*/0,2mm?®...2,5 mm?*/24 ... 14
HEKE BiRETUERE /1858 Dlugos¢ usuwanej izolacji zaciski Push-in/Przytgcze srubowe 10 mm/8 mm
EEHE 12453 Moment dokrecenia Przytgcze $rubowe 0,5 Nm ...0,6 Nm /5 Ibi-in. ... 7 Ibg-in.
TR ESEE ##1E EEFR{K{E  Zakrestemperatury otoczenia Praca Przestrzega¢ krzywej zmniejszania obcigzalnosci  -25°C...70°C

FhE / izt Sktadowanie/transport  -40 °C ... 80 °C

R R BE [ RE

Wymiary Szer./ Wys. / Gt.

22,5mm/107,5mm/114 mm

B LB Znamionowe napiecie izolacji 500V

TEL B E Znamionowe napigcie udarowe 6KV

FEE N FNFR ) B R e E I R A B B E T e B A B g Wiasciwosci izolacyjne migdzy napieciem wejscia sterujacego, napigciem zasilania sterowania i obwodem
pomocniczym do obwodu gtéwnego

TR < 300 VACH (fIa0 230/400 V AC. 277/480V AC) H%&4% (IEC 60947-1) Bezpieczna separacja (IEC 60947-1) przy napieciu roboczym < 300 V AC (np. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

T {E®E 300 V AC ... 500 V AC RHEYEREREES (IEC 60947-1) Izolacja podstawowa (IEC 60947-1) przy napigciu roboczym 300 V AC ... 500 V AC

= HIE AFNIS B R £ E BN IR 2 [a L B Wriasciwosci izolacyjne migdzy napieciem wejScia sterujacego i napieciem zasilania sterowania do obwodu
pomocniczego

e (IEC 60947-1) , < 300V AC Ry4HBIE IR T Bezpieczna separacja (IEC 60947-1) przy obwodzie pomocniczym < 300 V AC

SRER Stopien zabrudzenia 2

B EEFR Kategoria przepigciowa m

FEM /INE Zgodnosé / Swiadectwa dopuszczenia

UKCA UKCA &4 UKCA Zgodno$¢ z UKCA

UL TAIE NLDX.E228652  Dopuszczenie UL NLDX.E228652
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