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DEUTSCH
Hybrid-Motorstarter mit Wendefunktion
ELR H5-IES-SC-.../500AC-...

Steuereingang:
Eingang: Rechtslauf/Linkslauf

Steuerspeisespannung 1 E: Bezugspunkt
Rechtslauf/Linkslauf

Quittierungseingéange

‘o MAN, RES, AUT
\/Il. S X ,RES,

Ruckmeldung

Potenziometer zur

: Nennstrom-
/ parametrierung
Metallschloss —
zur Befestigung 4
auf der P LEDs:
Tragschiene % PWR Steuerspeise-
o spannung
—— ERR Meldung/Fehler
) -4 L Linkslauf
N~ D 07“}% R Rechtslauf
3]45
N
3-Phasen- / \ T

Reset-Taster

Eingangsspannung / N

3-Phasen-
Ausgangsspannung
Abb.1

1. Kurzbeschreibung

Der 3-phasige Hybrid-Motorstarter mit Wendefunktion ELR H5-IES-SC-.../500AC-...
mit StromUberwachung vereinigt vier Funktionen in einem:

* Rechtsschitz

¢ Linksschuitz

* Motorschutzrelais

e NOT-HALT-Schitz bis Kategorie 3.

Durch die interne Verriegelungsschaltung und Lastverdrahtung wird der Verdrahtungsaufwand auf ein
Minimum reduziert.
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2. Sicherheitsbestimmungen / Errichtungshinweise

* Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die
nationalen Sicherheits- und Unfallverhitungsvor-
schriften.

* Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beach-
tet, kbnnen Tod, schwere Korperverletzung
oder hoher Sachschaden die Folge sein!

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nach-
rustung darf nur von einer Elektrofachkraft
ausgefuhrt werden!

Schalten Sie das Geréat vor Beginn der Arbeiten
spannungsfrei!

* Verwenden Sie bei Geraten mit 230 V AC-
Ansteuerung unbedingt dieselbe Phase fur
Steuerspeisespannung und Steuereingange!

Bei Not-Halt-Anwendungen muss ein automati-
scher Wiederanlauf einer Maschine durch eine
Ubergeordnete Steuerung verhindert werden!

Wahrend des Betriebes stehen Teile der elekiri-
schen Schaltgerate unter gefahrlicher Spannung!

Schutzabdeckungen diirfen wahrend des Betrie-
bes von elektrischen Schaltgeraten nicht entfernt
werden!

Bewahren Sie die Gebrauchsanweisung auf!

Das Gerat ist ein zugehoriges Betriebsmittel und
darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen in-
stalliert werden. Halten Sie die fUr das Errichten
und Betreiben von zugehorigen Betriebsmitteln
geltenden Sicherheitsvorschriften ein.

Es sind die Sicherheitsvorschriften, die sich aus
dem Einsatz im Zusammenhang mit Motoren im
Ex-Bereich ergeben, zu bertcksichtigen (ATEX-
Richtlinie 94/9/EG).

Wird die Betriebsart "automatischer RESET" ver-
wendet, wird der Antrieb nach Ablauf der
Abkuhlzeit - sofern noch ein Ansteuersignal an-
liegt - wieder eingeschaltet. Die Abkuhlzeit
betragt 20 Minuten. Bei Anwendungen im Bereich
des Ex-Schutzes ist ein automatischer
Wiederanlauf nicht zul&ssig.

Das Gerat darf nicht mechanischen oder thermi-
schen Beanspruchungen ausgesetzt werden, die

die in der Betriebsanleitung beschriebenen Gren-

zen Uberschreiten. Zum Schutz gegen
mechanische oder elektrische Beschadigung ist
gegebenenfalls der Einbau in ein entsprechendes
Gehause mit einer geeigneten Schutzart (z.B.
IP54) nach IEC 60529/EN 60529 vorzunehmen.
Bei Anwesenheit von Staduben muss das Gerat in
ein geeignetes Gehause (mindestens IP64) nach
EN 61241 eingebaut werden.

* Der Einbau hat gemaf den in der Betriebsanlei-

tung beschriebenen Anweisungen zu erfolgen.
Ein Zugriff auf die Stromkreise im Inneren des Ge-
rates ist wahrend des Betriebes nicht zugelassen.

Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender re-
pariert werden und muss durch ein gleichwertiges
Gerat ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch
den Hersteller durchfuhrbar.

Die Sicherheitstechnischen Daten und Merkmale
laut der gultigen EG-Baumusterprifbescheini-
gung sind hier im Anschluss an die Technischen
Daten aufgefuhrt.

Das Gerat flihrt beim Einschalten des Antriebs,
bzw. im abgeschalteten Zustand eine Diagnose
der Funktionen durch. Zuséatzlich kann eine Elek-
trofachkraft, bzw. eine Fachkraft, die mit den ent-
sprechenden Normen vertraut ist, eine Prifung
der Sicherheitsfunktion "Motorschutz" durchfiih-
ren. Fur diesen Test muss der Antrieb im Links-
bzw. Rechtslauf betrieben werden und dabei der
Stromfluss in einem Leiter unterbrochen werden
(z.B. durch Entfernen einer Sicherung in der Pha-
se L1 bzw. L3). Der Hybrid-Motorstarter schaltet
dann den Antrieb innerhalb eines Zeitraums von
1,5...2 s ab. Die LEDs fir Links- bzw. Rechtslauf
verldschen und die Err-LED und der Ruckmel-
deausgang werden gesetzt.

Wenn die Anschlussleitung flr den Fernreset bei
den 230 V AC-Geréaten (ELR H5-IES-230AC/...)
langer als 3 mist, so ist diese geschirmt auszule-
gen.

Bei sicherheitsgerichteten Anwendungen muss
das Gerat durch einen Zugriffsschutz gesichert
werden.

Verwendungsbereich:
* Bei Stromkreisen in den staubexplosionsgefahr-

deten Bereichen der Zonen 21 bzw. 22 muss
sichergestellt sein, dass die an diesen Stromkreis
angeschlossenen Betriebsmittel der Kategorie
2D bzw. 3D entsprechen bzw. bescheinigt sind.

* Dies ist ein Produkt fir Umgebung A (Industrie).

In Umgebung B (Haushalt) kann dieses Gerét un-
erwinschte Funkstérungen verursachen; in die-
sem Fall kann der Anwender verpflichtet sein,
angemessene MaBnahmen durchzufihren.

PHCENIX 5
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3. Anschlusshinweise

3.1. Netzanschluss und Leitungsschutz

VORSICHT: Niemals bei anliegender Spannung arbeiten!
Lebensgefahr!

* Beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes ist unbedingt die Klemmenbezeichnung zu beachten!

* Absicherung:

25 A (Diazed) - Leitungsschutz bei max. Leitungsquerschnitt 2,5 mm*<

16 A FF (6,3 x 32 mm) - Gerateschutz

16 A (Automat B, Leitungsschutzschalter) - Kurzschluss (1,5 kA-Netz)

20 A (Motorschutzschalter) - Kurzschluss (1,5 kA-Netz)

20 A TRS20R20A (Sicherung) - Kurzschluss (5 kA-Netz)

25 A gl-gG (Sicherung) - Kurzschluss (10 kA-Netz)

* Betreiben Sie die Steuerspeisespannungs- und Steuerspannungseingange mit Stromversorgungsmo-
dulen geman DIN 19240 (max. 5 % Restwelligkeit)!

Verwenden Sie bei Geraten mit 230 V AC-Ansteuerung unbedingt dieselbe Phase
fiir Steuerspeisespannung und Steuereingéange!

* Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. kapazitive Einkopplung von Stérimpulsen zu
vermeiden, empfehlen wir die Verwendung von abgeschirmten Leitungen.

Wenn Sie zwei Leiter unter einer Klemmstelle anklemmen wollen, miissen Sie Leiter mit
gleichem Leiterquerschnitt verwenden!

3.2. Blockschaltbild

97 o—{%P8 I
9% O— |
o 0\535 \ ~0 1/L1
o— X
& Error 5 3/L2
o >
Reset z MAN Reset 2 . - — —O 5/L3
— Logic [ < L0 2/T1
Autoreset | RES MP
a4 O4IT2
AUT
______________________ _>_ -0 6/T3
; Us O5 230 | Us O ! E”ll
| N 0— VAC ' 1 o—] vDC |
E NgO— E 1l O— E —
' R ofH 230vAc [— R ofH 2evDc [ ¢ Reset
DL oéH \ L ofH !
ELR H5-IES-230AC/...  ELR H5-IES-24DC/... Abb.2
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4. Funktion

4.1.Visualisierung - Status LEDs

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert der Hybrid-Motorstarter die Betriebszustéande. Die Funktionen der
LEDs orientieren sich an der NAMUR-Empfehlung NE 44.

e Durch eine griine LED (PWR) wird der allgemeine Geratestatus angezeigt.

¢ Der Links- bzw. Rechtslauf des Antriebes wird durch jeweils eine gelbe LED (L, bzw. R) angezeigt.

« Ein interner oder externer Fehler (Prozessfehler: Uberstrom, Asymmetrie, Phasenausfall) wird durch
eine rote LED (ERR) signalisiert.

Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten sdmtliche LEDs als LED-Test einmal auf.

4.2. Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-Motorstarter in der Lage, viele interne Fehler und auch
externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu erkennen.

* Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Gerat im sicheren abgeschalteten Zustand.

¢ Alle internen Fehler sind nicht quittierbar und werden im Gerat gespeichert. Das Gerat kann anschlie-
Bend nicht wieder in Betrieb genommen werden.

* Beiexternen Fehlernist zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustandes eine Fehlerquittierung

notwendig.

Erlauterung:
A = LED ausgeschaltet / E = LED leuchtet dauerhaft / B = LED blinkt ca. 2 Hz (50:50)
Status Beschreibung LED: PWR|ERR | L ‘ R Fehler-
grin| rot | gelb | quittierung
Aus Keine Versorgungsspannung (Steuerspeisespan-| A A |AlA -
nung) vorhanden
Betriebs- Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) | E A |AA -
bereitschaft vorhanden
Antrieb * Linkslauf (L) E A |E|A
eingeschaltet * Rechtslauf (R) E | AJA[E
Interner Fehler Interner Geratefehler - E E |A | A [nicht mbglich
Gerateaustausch ist erforderlich
Externer Fehler Bimetallfunktion:
in Ansteuerung Der Motorstrom ist gréB3er als die Motor-
oder Peripherie nennstromvorgabe (z.B. Class 10 A):
(Wartungsbedarf,  Abkuhlzeit 1auft! (20 Minuten)
NE44) * Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B |E | A | automatisch
* Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B |A | E | automatisch
Nach Ablauf von 2 Minuten blinkt "L" oder "R":
ein manueller Reset ist moglich.
* Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B [B|A manuell
* Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B |A|B| manuell
Fehler beim Wiederherstellen des Systemzu-| E B |B|B manuell
standes: Checksumme fehlerhaft.
Das thermische Gedachtnis der Bimetallfunktion
wird auf den max. Wert gesetzt.
Der Fehler muss auch im automatischen Betrieb
manuell quittiert werden.
PHCENIX 7
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Status Beschreibung LED: PWR|ERR L |R Fehler-
grin| rot | gelb | quittierung

Externer Fehler Symmetrie: Die beiden Motorstréome weichenum| E B |[AA manuell
in Ansteuerung mehr als 33 % voneinander ab.

oder Peripherie Phasenausfall: Einer der beiden gemessenen | E | B [A[A| manuell
E\\lll\lziil)mgsbedarf, Motorstréme ist Null, bzw. die Phasenverschie-

bung zwischen den beiden Motorstromen betragt
nicht 120° sondern 180°

Blockierung: Der max. messbare Motorstrom
wird fur mehr als 2 s tberschritten.

* Fehler ist beim Linkslauf aufgetreten. E B [B|A manuell
* Fehler ist beim Rechtslauf aufgetreten. E B |[A|B manuell

4.2.1. Fehlerquittierung
Far die Fehlerquittierung stehen drei verschiedene Moglichkeiten zur Verfigung:

Manuell (Reset-Taster):
* Betéatigen Sie den Reset-Taster an der Gerate-Frontseite.

Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s der Reset-Taster immer noch betéatigt, nimmt der Hybrid-Motor-
starter wieder den Fehlerzustand ein. Steht die Quittierungsanforderung (betatigter Reset-Taster) langer
als 6 s an, wird ein erweiterter Test der Leistungsendstufe durchgefuhrt und anschlieBend in den Be-
triebsmodus "Parametrierung” gewechselt.

Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle):
* SchlieBen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen den Klemmen MAN und RES an.

Eine Quittierung wird ausgeldst, sobald am Eingang MAN eine positive Flanke erkannt wird. Wird nach
Ablauf einer Zeit von ca. 2 s keine negative Flanke erkannt, nimmt der Hybrid-Motorstarter wieder den
Fehlerzustand ein, da eine Manipulation bzw. ein Defekt im Quittierungskreis nicht ausgeschlossen wer-
den kann.

Automatisch:
* Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den Klemmen RES und AUTO her,

Das Gerat filhrt nach dem Ansprechen der Bimetall-Uberwachung und anschlieBender Abkiihlung eine
automatische Quittierung durch.

e | Die Klemme RES stellt die Spannung flr den Reset zur Verfligung.
1 | Beiden Varianten mit der Bemessungssteuerspeisespannung von 24 V DC ist dieses 24 V DC,
bei 230 V AC ist dieses eine spezielle Systemspannung.

4.2.2. Riickmeldung

Sobald der Hybrid-Motorstarter einen Fehler erkennt, wird das Rickmelderelais angesteuert, d.h. der
SchlieBerkontakt wird geschlossen bzw. der Offner gedffnet. Dieses Verhalten entspricht dem eines Mo-
torschutzschalters bzw. eines Motorschutzrelais.

e | Die Rickmeldung dient nur zur Signalisierung und ist nicht Teil der Sicherheitskette. Daher wird sie
1 | in die sicherheitstechnische Betrachtung nicht mit einbezogen.

8 PHCENIX
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4.3. Parametrierung - Nennstromeinstellung
» Betatigen Sie den Reset-Taster mehr als 6 s, um in den Betriebsmodus "Parametrierung" zu gelangen
- die grine LED PWR blinkt einmal auf.

Zur Unterscheidung von anderen Betriebszustanden werden in der Betriebsart Parametrierung die LEDs
im Abstand von 2 s fur 0,3 s ausgeschaltet.

¢ Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch
das 240°-Potentiometer ein. Die Nennstromvor-
gabe erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen
den eingestellten Strom an. PWR|(ERR

e Speichern Sie den Wert durch erneutes Betati-
gen des Reset-Tasters (nichtflichtiger Bereich
des Datenspeichers).

e Betatigen Sie den Reset-Taster mehrals 2 s
(und weniger als 6 s), so wird fur 3 s der einge-
stellte Strom angezeigt.

Diese Funktion ist nur méglich, wenn
1) das Gerat nicht angesteuert ist, und
2) kein Fehler am Geréat anliegt.

Code Nennstrom [mA]
Variante:

0,6 A 2A 9A

75 180 1500
110 250 2000
145 410 2500
180 560 3000
215 710 3500
250 870 4000
285 1020 4500
320 1170 5000
355 1330 5500
390 1480 6000
425 1630 6500
460 1790 7000
495 1940 7500
530 2090 8000
565 2250 8500
600 2400 9000

Ab einem Motorstrom von 45 A wird die
Blockierungsiiberwachung aktiviert
(siehe 8.1. Auslésekennlinie).

_| | alalalalalOlO|lO|lO|O|lOlO|l O
_L_LOO_L_LOO_L_LOO_L_Loor
= O| = |O|=|O|=|O|=|O|=|O|—=|O|=|O0| B

5. Applikationsbeispiele

5.1.NOT-HALT
Die Integration eines Hybrid-Motorstarters in eine NOT-HALT-Kette ist in Abb. 3 (Seite 58) dargestellt.

Dabei wird die Steuerspeisespannung Uber ein Sicherheitsrelais abgeschaltet, sobald der NOT-HALT-
Taster betatigt wird.

e | Ein Abschalten der Steuerspeisespannung bei angesteuertem Motor ist immer mit
1 | verschleiB im Hybrid-Motorstarter verbunden!

Diese Schaltung sollte daher nur angewendet werden, wenn Uber die gesamte
Systemlebensdauer mit nicht mehr als 10.000 Abschaltungen gerechnet werden muss.

Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer "Sicheren Steuerung" mit Halbleiterausgangen, so muss die Rest-
spannung < 5 V DC betragen. Unterbrechungen < 1 ms werden gefiltert.

5.2. Schutztiir (NOT-HALT)
In Applikationen, in denen die Sicherheitsabschaltung ein normaler Betriebszustand ist, wie z.B. bei
Schutztur- oder Zweihand-Applikationen, ist eine Schaltung nach Abb.4 (Seite 59) zu verwenden.

In dieser Applikation wird nicht die Steuerspeisespannung, sondern der Steuerstromkreis geschaltet.

Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer "Sicheren Steuerung" mit Halbleiterausgéngen, so muss die Rest-
spannung < 0,5 V DC betragen. Unterbrechungen < 1 ms werden gefiltert.

PHCENIX 9
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5.3. Motorschutz

Alle fur die Sicherheit relevanten Funktionen werden ohne auBeren Einfluss durch den Hybrid-Motorstar-
ter realisiert. Besondere Schaltungstechniken sind nicht notwendig.

Die Verdrahtung des Laststromkreises sollte wie in den oben aufgeflhrten Beispielen realisiert werden.

Der Anschluss der Modulstromversorgung kann aber im Gegensatz dazu direkt an der Spannungsquelle
erfolgen, ohne Sicherheitsrelais PSR. Das Gleiche qilt fir die Ansteuerung.

5.4. Motor mit Bremse
Wird ein Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemmbrett) angeschlossen, muss die 400 V AC-Bremse
an den Anschllissen 2/T1 und 6/T3 angebunden werden. Eine 230 V AC-Bremse ist an den Anschluss
4/T2 und den Sternpunkt des Motors anzuschlieBen.
Beachten Sie bitte: Die Motorstromtberwachung muss um den Wert der Bremse (Nennstrom
Bremse) erhdht werden. Stellen Sie dieses entsprechend am Hybrid-Motorstarter ein (siehe
Punkt 4.3, Seite 9)!

5.5. Anschluss von Hilfsrelais

Hilfsrelais (z.B. PLC RSC 230UC/21, Art.-Nr.: 2966207) zum Ansteuern von externen Bremsen oder
Rickmeldungen z.B. an die SPS missen an den Anschluss "4T2" und "N" der Anlage angeschlossen
werden.

6. Technische Daten

Typ Artikel-Nr. ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-0,6 2900582
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-2 2900414
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-9 2900421
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-0,6 2900692
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-2 2900420
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-9 2900422

Eingangsdaten ELR...-24DC/... ELR...-230AC/...
Bemessungssteuerspeisespannung Ug 24V DC 230 V AC (50/60 Hz)
nach IEC 60947-1 /UL 508
Steuerspeisespannungsbereich 19,2...30VDC 85...253V AC
(32 VDC, max. 1 min.)
Steuerspeisespannung Schaltpegel "sicher Aus" <5V DC <5VAC
Bemessungssteuerspeisestrom nach IEC 60947-1 <40 mA <4 mA
Steuereingang L, R: Schaltpegel "Low" -3...9,6 VDC <44V AC
Schaltpegel "sicher Aus" < 0,5V DC -
Schaltpegel "High" 19,2...30V DC 85...253V AC
Eingangsstrom <3 mA <7mA
Ausgangsdaten Lastseite ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Schaltungsprinzip Sicherheitsendstufe mit Bypass, dreiphasige

galvanisch getrennte Abschaltung
Bemessungsbetriebsspannung Ugnach IEC 60947-1 500 V AC (50/60 Hz)

Betriebsspannungsbereich nach IEC 60947-1 42..550V AC
nach UL 508 42...500V AC
Laststrom bei 20 °C (siehe 8.2. Deratingkurve) 0,075...06 A 0,18..24A 1,2...9,0A
Laststrom bei 20 °C ohne Sicherheitsfunktion und 0...0,6A 0..2,4A 0..9,0A
Unsymmetrieerkennung (siehe 8.2. Deratingkurve)
Bemessungsbetriebsstrom I nach IEC 60947-1
AC-51 nach IEC 60947-4-3 0,6 A 24 A 9A
AC-53a nach IEC 60947-4-2 0,6 A 24A 6,5A
nach UL508 0,6 A 2,4 A 6,5A
10 PHCENIX
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6. Technische Daten

Nennschaltleistung nach UL 508
Full Load (power factor = 0,4)
Full Load (power factor = 0,8)

0,3kW (0,4 HP) 0,9 kW (1,2 HP) 2,3 kW (3,0 HP)
0,5kW (0,6 HP) 1,7 kW (2,2 HP) 4,6 kW (6,1 HP)

Leckstrom (Eingang, Ausgang) 0 mA 0mA 0OmA
Restspannung bei I <200 mV <300 mV <500 mV
StoR3strom 100 A (t=10 ms)
Eingangsschutzbeschaltung Varistoren

Short circuit current rating SCCR nach UL 508 - geeignet fir den Einsatz in Stromkreisen,

die nicht mehr als 5 kA4 symmetrischen Strom
liefern, max. 500 V

- geeignet fur den Einsatz in Stromkreisen,

die nicht mehr als 100 kA symmetrischen
Strom liefern, max. 500 V, wenn durch eine 30 A-
Sicherung Klasse J oder CC abgesichtert wird

Rickmeldeausgang

Kontaktausfuhrung

Einfachkontakt, 1 Wechsler

Kontaktmaterial

Ag-Legierung, hartvergoldet

bei Verwendung als Signalkontakt Leistungskontakt
Max. Schaltspannung 30VAC/36VDC 250 AC/DC
Min. Schaltspannung 100 mV 12V AC/DC
Max. Dauerlaststrom 1, 50 mA 6A
Min. Schaltstrom 1 mA 10 mA
Max. Abschaltleistung, ohmsche Last 24VDC 12W 140 W
48V DC - 20W
60VvVDC - 18 W
110vDC - 23 W
220V DC - 40 W
250 VAC - 1500 VA
Messtechnik (bezogen auf 8.1. Auslésekennlinie) ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9

Zweiphasige Strommessung

Bereich

0,075..06 A 0,18...2,4A 1,5..9,0A

Symmetrietiiberwachung

Betrag (Imax~ Imin)/ Imax

>33% /267 % 233% /267 % >233% /267 %

Ansprechzeit 2min./1,8s 2min./1,8s 2min./1,8s
Phasenausfalliberwachung

I(L1), I(L3) typ. >75mA > 150 mA > 1200 mA
Betrag (Winkel(L1, L3)) 170°...190° 170°...190° 170°...190°
Ansprechzeit 1,8s 1,8s 1,8s
Blockierschutz

I(L1) oder I(L3) - - >45 A
Ansprechzeit - - 2s
Auslésekennlinie (s. Diagramm 8.1.) nach IEC 60947 - - Class 10A
Abkuhlzeit - - 20 min.
Bedienelemente

Betriebsspannungsanzeige LED PWR (grun)

Gerate- und Prozessfehleranzeige LED ERR (rot)

Ansteuerungsanzeige Links-/Rechtslauf LED L (gelb) / LED R (gelb)

Taster Fehlerquittierung

Potentiometer zur Motornennstromeinstellung 240°

PHCENIX 11
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6. Technische Daten

Allgemeine Daten ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Verlustleistung min./max. 0,88 W/2,5W 0,88W/4,1W 0,88W/7W
Netzfrequenz 40...100 Hz
Max. Schaltfrequenz (Puls-/Pausenzeiten 50:50) 2 Hz
BemessungsstoBspannung zwischen 6 kV (ELR H5-IES-24DC/...)
Steuereingangs-, Steuerspeise- und Schaltspannung
* Netznennspannung (<500 V AC) Sichere Trennung (EN 50178)
* Netznennspannung (<300 V AC, Sichere Trennung (IEC 60947-1)

z.B.230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Netznennspannung (300...500 V AC) Basisisolierung (IEC 60947-1)

Steuereingangs-, Steuerspeisespannung und Rick-  Sichere Trennung (IEC 60947-1)
meldeausgang

Rickmeldeausgang und Schaltspannung

* Netznennspannung (<500 V AC) Sichere Trennung (EN 50178)

* Netznennspannung (<300 V AC, Sichere Trennung (IEC 60947-1)
z.B.230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Netznennspannung (300...500 V AC) Basisisolierung (IEC 60947-1)

BemessungsstoBspannung zwischen 4 kV (ELR H5-IES-230AC/...)

Steuereingangs-, Steuerspeise- und Schaltspannung

* Netznennspannung (<500 V AC) Basisisolierung (IEC 60947-1)

Steuereingangs-, Steuerspeisespannung und Riick-  Sichere Trennung (IEC 60947-1)
meldeausgang

Rickmeldeausgang und Schaltspannung

* Netznennspannung (<300 V AC, Sichere Trennung (IEC 60947-1, EN 50178)
z.B.230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Netznennspannung (300...500 V AC) Basisisolierung (IEC 60947-1)

Umgebungstemperaturbereich Betrieb -25 °C bis +70 °C

Transport, Lagerung -40 °C bis +80 °C

Uberspannungskategorie 1]

Verschmutzungsgrad 2

Normen/Bestimmungen IEC 60947-4-2/1EC 61508-1/
EN 954-1/1SO 13849-1
Kraftwerksanforderung DWR 1300/ ZXX01/DD/7080.8d

Zuordnungsart 1
Lebensdauer 3 x 107 Schaltspiele
Schutzart IP20
Einbaulage senkrecht (Tragschiene waagerecht)
Montage (s. 8.2. Deratingkurven) anreihbar im Abstand >20 mm
Gehéuse: Material PA 66

Abmessungen (B/H/T) (22,5/99/114,5) mm
Anschlussdaten (Leiterquerschnitt) Siehe Anschlusshinweise (Seite 6)!

Schraubklemmen (starr/flexibel) 0,14-2,5 mm? (AWG 26-14)
Gewinde M3, empfohlenes Anzugsmoment 0,5 - 0,6 Nm/5-7 Ibs-ins

Gewicht ca. 212g

Zulassungen

EG-Baumusterprifbescheinigung nach ATEX &Il (2) G, &1l (2) D PTB 07 ATEX 3145
Sicherheitslevel siehe "7.1 Sicheres Abschalten"

und "7.2 Motorschutz"

12 PHCENIX
CONTACT



7. Sicherheitstechnische Funktionen

Systembedingungen

Datenbank fur Ausfallraten SN 29500

Systemtyp Typ B, bestehend aus Subsystemen

Angewandte Norm IEC 61508

Beta-Faktor 1%

MTTF [Jahre] Mean time to failure bei

Umgebungstemperatur 40 °C 39,6 (ELR H5-IES-24DC/...); 39,9 (ELR H5-IES-230AC/...)
7.1.Sicheres Abschalten ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Umgebungstemperatur 40 °C 40 °C

MTTFd [Jahre] Mean time to failure 502 289

Abschaltzeit [ms] 80 100

Asd [FIT] safe, detectable 664 638

Asu [FIT] safe, undetectable 963 934

Add [FIT] dangerous, detectable 224 388

Adu [FIT] dangerous, undetectable 3,31 6,77

SFF [%] Safe Failure Fraction 99,8 99,7

DCS [%] Diagnostic coverage safe 40,8 40,6

DC [%] Diagnostic coverage 99 98,3

PFH Probability of a dangerous failure 3,31 x107 6,77 x 107

per hour

Sicherheitslevel geman IEC 61508-1: SIL 3

ISO 13849-1: Kategorie 3PL e
EN 954-1: Kategorie 3

7.2. Motorschutz ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Umgebungstemperatur 40 °C 40 °C
MTTFd [Jahre] Mean time to failure 473 273
Abschaltzeit [ms] gemanB Class 10A, IEC 60947
Asd [FIT] safe, detectable 637 636
Asu [FIT] safe, undetectable 870 840
Add [FIT] dangerous, detectable 224 402
Adu [FIT] dangerous, undetectable 17 17
SFF [%] Safe Failure Fraction 99 99,1
DCS [%)] Diagnostic coverage safe 42,3 43,1
DC [%] Diagnostic coverage 93,4 96
Sicherheitslevel geman IEC 61508-1: SIL 2

i Weitere sicherheitstechnische Daten erhalten Sie auf Anfrage.
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ENGLISH
Hybrid motor starter with reversing function
ELR H5-IES-SC-.../500AC-...

Control input:
Input: Forward / reverse running

Control supply voltage 1 E: Reference point
Forward / reverse running

> $Z Acknowledgement entries
"I‘I" 2 MAN, RES, AUT
%

Feedback

Potentiometer for nominal
: current parameterization
Metal lock —’f |
for fastening

on the DIN rail

LEDs:

4 _—PWR Control supply
voltage

ERR Message/Error

L Reverse running

R Forward running

NNV

S AR

i

A§

-

(AR

"

§\A/v_\x\

)
)
™

>
N
3-phase input / AN

voltage / N

3-phase
output voltage

Reset button

Figure 1

1. Short description

The 3-phase hybrid motor starter with reversing function ELR H5-IES-SC-.../500AC-...
with overload protection combines four functions into one:

* Right contactor

* Left contactor

* Motor overload protection relay

e EMERGENCY STOP contactor up to category 3.

The amount of cabling required is reduced to a minimum by the internal locking switch and the load wiring.
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2. Safety regulations / Installation notes

* When working on the device, observe the national
safety rules and regulations for the prevention of
accidents.

¢ Disregarding these safety regulations may result
in death, serious personal injury or damage to
equipment.

* The device may only be started up, assembled,
modified or retrofitted by an authorized
electrician.

» Before working on the device, disconnect the
power.

* In devices with 230 V AC activation, always use
the same phase for the control supply voltage and
the control inputs!

* For emergency stop applications, the machine
must be prevented from restarting automatically
by a higher-level control system.

* During operation, parts of electrical switching
devices carry hazardous voltages.

* During operation, the protective covers must not
be removed from the electric switchgear!

¢ Please retain the instructions.

* The device is an associated item and must not be
installed in potentially explosive areas. Adhere to
the relevant safety regulations when setting up
and operating the relevant equipment.

* The safety regulations applicable when motors
are used in the Ex area must be complied with
(ATEX directive 94/9/EC).

e [fthe "Automatic RESET" operating mode is used,
the drive is switched on after the cooling time has
elapsed provided there is one more activation
signal. The cooling time is 20 minutes. An
automatic restart is not permissible in the case of
applications in the Ex-protection area.

* The device may not be subjected to mechanical
and thermal loads that exceed the thresholds
specified in the operating manual. If required, the
device should be installed in an appropriate
housing with suitable protection (e.g. IP54)
according to IEC 60529/EN 60529 to provide
protection against mechanical and electrical
damage. Where dusts are present, the device
must be installed in a suitable housing (at least
IP64) in acc. with EN 61241.

¢ Installation should be carried out following the
instructions given in this data sheet. The circuits
inside the device must not be accessed during
operation.

* The operating equipment cannot be repaired by
the user and must be replaced by an equivalent
device. Repairs may only be carried out by the
manufacturer.

* The safety data and features provided according
to the EC-type examination are listed after the
technical data.

* The device carries out a diagnosis of the functions
when the drive is being switched on or when it is
switched off. In addition, an (electrically) skilled
person or a skilled worker who is well acquainted
with the relevant standards can conduct the
"Motor overload protection" safety function test.
For this test, the drive must be operated with
forward or reverse running, thus interrupting the
current flow in a conductor (e.g. by removing the
fuse in the L1 or L3 phase). The hybrid motor
starter then switches the drive off within a period
of 1.5...2 s. The LEDs for forward or reverse
running activation extinguish and the Err-LED and
the reply output are set.

* |f the connecting cable for remote reset is longer
than 3 min 230 V AC devices
(ELR H5-IES-230AC/...), it must be shielded.

* The device must be secured with the help of an
access protection during safety-related
applications.

Scope of use:

* In circuits in potentially dust-explosive areas of
zones 21 and 22, it must be guaranteed that the
equipment connected to this circuit complies with
categories 2D or 3D or is certified as such.

* This is a product for environment A (industry). In
environment B (household), this device can
cause undesired radio interference; in such a
case, the user may be under obligation to
implement appropriate measures.

PHCENIX
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3. Connection notes
3.1. Mains connection and line protection

CAUTION: Never work when voltage is present!
Life-threatening danger!

* When connecting the 3-phase network, it is essential to observe the terminal identification!
¢ Protection:

25 A (Diazed) - Current mains protection in the case of max. cable cross-section 2.5 mm?

16 A FF (6.3 x 32 mm) - Device protection

16 A (Aut. device B, circ.-breaker) - Short-circuit (1.5 kA mains)

20 A (Motor protecting switch) - Short-circuit (1.5 kA mains)

20 A TRS20R20A (fuse) - Short-circuit (5 kA mains)

25 A gl-gG (fuse) - Short-circuit (10 kA mains)

* The control supply voltage and control voltage inputs must be operated with power supply modules in
acc. with DIN 19240 (max. 5% residual ripple)!

In devices with 230 V AC activation, always use the same phase for the control supply
A voltage and the control inputs!
* In order to avoid the inductive or capacitive decoupling of noise emissions with long control wires, we
recommend the use of shielded conductors.

VAN

3.2. Block diagram

If you want to clamp two conductors under one terminal point, you must use a
conductor with the same conductor cross-section.

97 o—{%P8 I
9% O— |
] 0\535 \ ~0 1/L1
5 O— X
& Error 5 3/L2
o >
Reset z MAN Reset 2 . - — —O 5/L3
— Logic [ < L0 2/T1
Autoreset | RES MP
a4 O4IT2
AUT
______________________ _>_ -0 6/T3
; Us O5 230 | Us O ! E”ll
| N 0— VAC ' 1 o—] vDC |
E NgO— E 1l O— E —
' R ofH 230vAc [— R ofH 2evDc [ ¢ Reset
DL oéH \ L ofH !
ELR H5-IES-230AC/...  ELR H5-IES-24DC/... Fig. 2
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4. Function

4.1. Visualization - LEDs status

The hybrid motor starter visualizes the operating modes with four LEDs. The functions of the LEDs are
oriented towards the NAMUR recommendation NE 44.

* The general device status is displayed by a green LED (PWR).

* The forward and reverse running of the drive is always displayed by means of a yellow LED (L or R).

* Aninternal or external error (process error: overcurrent, asymmetry, phase failure) is indicated by a red
LED (ERR).

After the control supply voltage is applied, all LEDs light up once as an LED test.

4.2. Diagnostics function

Thanks to the diagnostics functions, the hybrid motor starter is in a condition to identify several internal
errors as well as external errors (errors in the 1/O).

¢ |f an error is detected, the device is switched to a safe switch-off mode.

* Allinternal errors cannot be acknowledged and are saved in the device. The device then cannot be
operated.

* |n the case of external errors, an error acknowledgment is required to exit the safe switch-off mode.

Explanation:
A = LED switched off / E = LED permanently lit/ B = LED flashes approx. 2 Hz (50:50)

Status Description LED: PWR|ERR | L |R |Error acknow-
Green| Red |Yellow| ledgement
Off No supply voltage (control supply voltage) present| A A |AlA -
Operation readiness Supply voltage (control supply voltage) present E A |AlA -
Drive switched on ¢ Reverse running (L) E A |E|A
* Forward running (R) E A |A|E
Internal error Internal device error - E E |A|A | Notpossible
Device replacement required
External error Bimetal function:
in activation or I/O  The motor current is greater than the nominal
(maintenance motor current specification (e.g. class 10 A):
requirement, NE44) Cooling time on! (20 minutes)
* Error in reverse running. E B |E|A| Automatic
* Error in forward running. E B |A|E| Automatic

"L" or "R" flashes after 2 minutes:
A manual reset is possible.

* Error in reverse running. BlA Manual
* Error in forward running. B |A|B Manual

mm

Error when restoring the system state: E B |B|B Manual
Checksum erroneous.

The thermal memory of the bimetal function is set
to the max. value.

The error must be manually acknowledged in
automatic mode.

PHCENIX 17
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Status Description LED: PWR|ERR | L R |Error acknow-
Green| Red |Yellow| ledgement

External error Symmetry: The two motor currents deviate from | E B |[AA Manual
in activation or I/O  each other by more than 33%.

(maintenance

, Phase failure: One of the two measured motor E B |[A|A Manual
requirement, NE44)

currents is zero, or the phase shift between the
two motor currents is not 120° but 180°

Blocking: The max. measurable motor current is
exceeded for more than 2 s.

* Error in reverse running. E B |[BIA Manual
* Error in forward running. E B |A|B Manual

4.2.1. Error acknowledgment
Three different options are available for error acknowledgement:

Manual (reset button):

¢ Press the reset button on the front of the device.

If the Reset button is actuated again after approx. 2 s, the hybrid motor starter adopts the error status
again. If the acknowledgement request (actuated Reset button) is active for more than 6 s, an advanced
test is conducted for the power output module and then a switch performed to the "Parameterization”
operating mode.

Manual (remote acknowledgement point):
e Connect a button (N/O contact) between the MAN and RES terminals.

An acknowledgement is triggered if a positive edge is identified at the MAN input. If a negative edge is not
identified after approx. 2 s, the hybrid motor starter adopts the error status again since the possibility of a
manipulation or a defect in the acknowledgement circuit cannot be ruled out.

Automatic:
¢ Establish an electrical connection between the RES and AUTO terminals.

After the bimetal monitoring has been triggered and the subsequent cooling, the device performs an au-
tomatic acknowledgement.

e | The RES terminal provides the voltage for a reset.
1 | |nvariants with the rated control supply voltage of 24 V DC, this is 24 V DC and in the case of
230 V AC, itis a special system voltage.

4.2.2. Feedback

If the hybrid motor starter detects an error, the feedback relay is activated, i.e. the N/O contact is closed
or the N/C contact is opened. This behavior corresponds to that of a motor protecting switch or a

motor overload protection relay.

e | The feedback serves in signaling and is not a part of the safety chain. It is thus not included in the
1 safety monitoring.
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4.3. Parameterization - Nominal current setting
* Actuate the Reset button for more than 6 s in order to switch to the "Parameterization" operating mode;
the green LED PWR flashes again.

In the Parameterization mode, the LEDs are switched off after every 2 s for 0.3 s in order to differentiate
this mode from other operating modes.

e Set the nominal current of the drive using the
240° potentiometer. The nominal current is
specified in 16 stages. The four LEDs display the
set current. PWR|ERR

e Save the value by actuating the Reset button
again (non-volatile range of the data memory).

¢ Actuate the Reset button for more than 2 s (and
less than 6 s) to display the set current for 3 s.
This function is possible only if
1) the device is not activated, and
2) there is no defect in the device.

Code Nominal current [mA]
Variant:

0.6 A 2A 9A

75 180 1500
110 250 2000
145 410 2500
180 560 3000
215 710 3500
250 870 4000
285 1020 4500
320 1170 5000
355 1330 5500
390 1480 6000
425 1630 6500
460 1790 7000
495 1940 7500
530 2090 8000
565 2250 8500
600 2400 9000

From a motor current of 45 A, the
blocking monitoring is activated
(see 8.1. Trigger characteristic curve).

_| Al alalOlO|lO|lO|O|lOlO| O
_L_LOO_L_LOO_L_LOO_L_Loor
= O| = |O|=|O|=|O|=|O|=|O|—=|O|=|O0| B

5. Application examples

5.1. EMERGENCY STOP
Integrating a hybrid motor starter into an EMERGENCY STOP chain is pictured in Fig. 3 (page 58).

Here, the control voltage supply is switched off via the safety relays, as soon as the EMERGENCY STOP
button is actuated.

o | Switching off the control voltage supply with a controlled motor always results in wear in
1 | the hybrid motor starter.

This switch should only be used if no more than 10,000 shutdowns can be expected over the entire
lifespan system.

If the switch-off is performed, for instance, from a "safe controller" with semiconductor outputs, the
residual voltage must be <5V DC. Interruptions < 1 ms are filtered.

5.2. Safety door (EMERGENCY STOP)
In applications where the safety switch-off is a normal operating mode, such as in the case of safety door
or two-hand applications, a circuit as per Fig. 4 (page 59) should be used.

In this application, the control current circuit is switched and not the control supply voltage.

If the switch-off is performed, for instance, from a "safe controller" with semiconductor outputs, the
residual voltage must be < 0.5V DC. Interruptions < 1 ms are filtered.
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5.3. Motor overload protection

All safety-relevant functions are realized by the hybrid motor started without any external influence.
Special circuit technologies are not necessary.

Wiring of the load current circuit should be realized in the above examples. The connection of the module
current supply can however be established directly to the voltage source without the PSR safety relay.
The same is applicable for the activation.

5.4. Motor with brake

If a motor with a brake (connection in the mechanical motor brake) is connected, the 400 V AC brake must
be connected to the 2/T1 and 6/T3 connections. A 230 V AC-brake should be connected to the

4/T2 connection and the star point of the motor.

Please note: The motor current monitoring must be increased by the value of the brake (nominal
current brake). Set this as per the hybrid motor starter (see Item 4.3, page 19)!

5.5. Auxiliary relay connection
Auxiliary relay (e.g. PLC RSC 230UC/21, Order No.: 2966207) for activating the external brakes or
feedback to the PLC must be connected to the connections "4T2" and "N" of the system.

6. Technical data

Type Order No. ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-0,6 2900582
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-2 2900414
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-9 2900421
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-0,6 2900692
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-2 2900420
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-9 2900422

Input data ELR...-24DC/... ELR...-230AC/...
Rated control supply voltage Ug 24V DC 230 V AC (50/60 Hz)
as per IEC 60947-1 /UL 508
Control supply voltage range 19.2...30V DC 85...253V AC
(32 VDC, max. 1 min.)
Control supply voltage Switching level "Safe off* <5V DC <5VAC
Rated control supply current as per IEC 60947-1 <40 mA <4 mA
Control input L, R:
Switching level "Low" -3...9.6V DC <44V AC
Switching level "Safe off* < 0.5V DC -
Switching level "High" 19.2...30V DC 85...253V AC
Input current <3 mA <7mA
Output data load side ELR...-0.6 ELR...-2 ELR...-9
Switching principle Safety end level with bypass, three-phase

electrically isolated switch-off

Rated operating voltage Ug as per IEC 60947-1 500V AC (50/60 Hz)

Operating voltage range as per IEC 60947-1 42..550V AC
as per UL508 42...500V AC
20 PHCENIX
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6. Technical data

Load current at 20°C (see 8.2. Derating curve) 0.075...06 A 0.18..24A 1,2...9.0A

Load current at 20°C without safety function and 0..0.6A 0.24A 0..9.0A

asymmetry recognition (see 8.2. Derating curve)

Rated operating current I as per IEC 60947-1

AC-51 as per IEC 60947-4-3 0.6 A 24 A 9A

AC-53a as per IEC 60947-4-2 0.6 A 24 A 6.5A
asperUL508 0.6 A 24 A 6.5A

Nominal switching performance as per UL 508

Full Load (power factor = 0.4)
Full Load (power factor = 0.8)

0.3KW (0.4 HP) 0.9 kW (1.2 HP) 2.3 kW (3.0 HP)
0.5 kW (0.6 HP) 1.7 kW (2.2 HP) 4.6 KW (6.1 HP)

Leakage current (input, output) 0mA 0mA 0mA
Residual voltage at | <200 mV <300 mV <500 mV
Surge current 100 A (t=10ms)

Input protective circuit Varistors

Short circuit current rating SCCR acc. to UL 508

- suitable for use on a circuit capable of delive-
ring not more than 5 kA,,s symmetrical amperes,
500 V maximum

- suitable for use on a circuit capable of delive-
ring not more than 100 kA,,s Symmetrical am-
peres, 500 V maximum when protected by a

30 Aclass J or CC fuse

Reply output

Contact type

Single contact, 1 PDT

Contact material

Ag alloy, hard gold-plated

when used as

Signal contact Power contact

Max. switching voltage 30VAC/36VDC 250 AC/DC
Min. switching voltage 100 mV 12V AC/DC
Max. continuous load current |, 50 mA 6A
Min. switching current 1 mA 10 mA
Max. interrupting rating, Ohmic load 24VDC 12W 140 W
48V DC - 20 W
60VvVDC - 18 W
110vDC - 23 W
220VDC - 40 W
250 VAC - 1500 VA
Measurement technology
(in ref. to the trigger characteristic, 8.1.) ELR...-0.6 ELR...-2 ELR...-9
Two-phase current measurement
Area 0.075..06 A 0.18.24A 1.5..9.0A

Symmetry monitoring

Amount (Imax Imin)/ Imax

>33% /267 % 233% /267 % =233% /267 %

Response time 2min./18s 2min./1.8s 2min./1.8s

Phase failure monitoring

I(L1), (L3) typ. >75mA > 150 mA > 1200 mA

amount (angle(L1, L3)) 170°...190° 170°...190° 170°...190°

Response time 1.8s 1.8s 1.8s

Blocking protection

I(L1) or I(L3) - - >45 A

Response time - - 2s

Trigger characteristic (see diagram 8.1.) as per [EC 60947 - - Class 10A

Cooling time - - 20 min.
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6. Technical data

Operating elements

Operating voltage display

LED PWR (green)

Device and process error display

LED ERR (red)

Activation display Reverse/forward running

LED L (yellow) / LED R (yellow)

Button

Error acknowledgment

Potentiometer for nominal motor current setting

240°

General data

ELR...-0.6 ELR...-2 ELR...-9

Power dissipation min./max.

0.88 W/2.5W 0.88W/4.1W 0.88W/7W

Mains frequency

40...100 Hz

Max. switching frequency (pulse/pause times 50:50)

2 Hz

Rated surge current between

control input, control supply and switching voltage
* Nominal mains voltage (<500 V AC)
* Nominal mains voltage (<300 V AC,

For example, 230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Nominal mains voltage (300...500 V AC)
Control input, control supply voltage and reply output
Reply output and switching voltage
* Nominal mains voltage (<500 V AC)
* Nominal mains voltage (< 300 V AC,

For example, 230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Nominal mains voltage (300...500 V AC)

6 kV (ELR H5-IES-24DC/...)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)

Basic isolation (IEC 60947-1)
Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (EN 50178)
Safe isolation (IEC 60947-1)

Basic isolation (IEC 60947-1)

Rated surge current between
control input, control supply and switching voltage
e Nominal mains voltage (<500 V AC)
Control input, control supply voltage and reply output
Reply output and switching voltage
* Nominal mains voltage (< 300 V AC,
For example, 230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Nominal mains voltage (300...500 V AC)

4KV (ELR H5-IES-230AC/...)

Basic isolation (IEC 60947-1)
Safe isolation (IEC 60947-1)

Safe isolation (IEC 60947-1, EN 50178)

Basic isolation (IEC 60947-1)

Ambient temperature range Operation -25°C to +70°C
Transport, storage -40°C to +80°C

Surge voltage category I

Pollution degree 2

Standards/specifications

Power station requirement

IEC 60947-4-2/1EC 61508-1 /
EN 954-1/1SO 13849-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Coordination type

1

Service life

3x 107 cycles

Degree of protection

IP20

Mounting position

vertical (horizontal DIN rail)

Mounting (refer to 8.2. Derating curves) Can be aligned with = 20 mm spacing
Housing: Material PA 66
Dimensions (W/H /D) (22.5/99/114.5) mm

Connection data (conductor cross-section)
Screw terminal blocks (solid/stranded)
M3 thread, recommended torque

See connection notes (page 16)!
0.14-2.5 mm? (AWG 26-14)
0.5-0.6 Nm/5-7 Ibs-ins

Weight

approx. 212g
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6. Technical data

Approvals
EU examination certificate
Safety level

7. Safety functions

as per ATEX ®11(2)G, ® 11 (2)D PTB 07 ATEX 3145

See "7.1 Safe shutdown"
and "7.2 Motor overload protection”

System conditions
Database for failure rates
System type

Standard used

Beta factor

MTTF [years] mean time to failure at an
ambient temperature 40°C

SN 29500

Type B, consisting of subsystems
IEC 61508

1%

39.6 (ELR H5-IES-24DC/...);  39.9 (ELR H5-IES-230AC/...)

7.1. Safe switch-off ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-
Ambient temperature 40 °C 40 °C
MTTFd [years] mean time to failure 502 289
Switch-off time [ms] 80 100

Asd [FIT] safe, detectable 664 638

Asu [FIT] safe, undetectable 963 934

Add [FIT] dangerous, detectable 224 388

Adu [FIT] dangerous, undetectable 3.31 6.77
SFF [%] Safe Failure Fraction 99.8 99.7
DCS [%] Diagnostic coverage safe 40.8 40.6

DC [%] Diagnostic coverage 99 98.3
PFH Probability of a dangerous failure 3.31x107 6.77 x 107

per hour

Safety level as per

7.2. Motor overload protection

IEC 61508-1: SIL 3
ISO 13849-1: Category 3PLe
EN 954-1: Category 3

ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC!/...

Ambient temperature 40°C 40°C
MTTFd [years] mean time to failure 473 273
Switch-off time [ms] gemanB Class 10A, IEC 60947
Asd [FIT] safe, detectable 637 636
Asu [FIT] safe, undetectable 870 840
Add [FIT] dangerous, detectable 224 402
Adu [FIT] dangerous, undetectable 17 17
SFF [%] Safe Failure Fraction 99 99.1
DCS [%] Diagnostic coverage safe 42.3 43.1
DC [%] Diagnostic coverage 93.4 96
Safety level as per IEC 61508-1: SIL 2

i More safety-related data is available on request.

PHCGENIX 23

CONTACT



FRANCAIS
Démarreur moteur hybride avec fonction d'inversion

ELR H5-IES-SC-.../500AC-...

Entrée de commande :
Entrée : Rotation a droite/a gauche

Tension d'alimentation 1 E : point de référence
de commande Rotation & droite/a gauche

Entrées d'acquittement
MAN, RES, AUT

Accusé de

/ réception

Potentiometre pour
paramétrage d'intensité

‘ / nominale

Pied métallique—T
pour la fixation
sur le profilé

LEDs:

2—PWR Tension d’alimenta-
tion de commande
—4—— ERR Message/erreur
L Rotation a gauche
R Rotation a droite
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triphasée / N

Tension de sortie
triphasée

\\s%\

Bouton de remise a zéro

\&x
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Fig. 1

1. Bréve description

Démarreur moteur hybride triphasé avec fonction d'inversion ELR H5-IES-SC-.../500AC-...
avec surveillance du courant regroupe quatre fonctions en un seul systéme :

* contacteur droit

* contacteur gauche

* relais de protection moteur

« contacteur dARRET D'URGENCE jusqu'a la catégorie 3.

Le circuit de verrouillage et le cablage de charge internes au relais permettent de réduire au minimum le
cablage requis.
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2. Dispositions de sécurité / Instructions d'installation

* Respectez les directives nationales de sécurité et
de prévention des accidents pour tous les travaux
sur les appareils.

* Le non-respect des consignes de sécurité peut
entrainer la mort, des blessures graves ou
d'importants dommages matériels !

* La mise en service, le montage, les modifications
et les extensions ne doivent étre confiés qu'a des
personnes qualifiées (en électricité) !

¢ Avant de commencer les travaux, mettre
I'appareil hors tension !

e Utilisez obligatoirement la méme phase pour
tension d'alimentation de commande et entrées
de commande pour les appareils avec
commande 230 V AC !

* Pour les applications d'arrét d'urgence, un
contrdleur situé en amont doit empécher le
redémarrage automatique de la machine !

* Pendant le fonctionnement, certaines piéces des
appareillages électriques présentent une tension
dangereuse !

* Ne jamais déposer les capots de protection des
appareillages électriques lorsque ceux-ci sont en
service !

* Conservez impérativement cette notice
d'instructions !

e L'appareil est un équipement électrique associé
et ne doit en aucun cas étre installé dans des
atmosphéres explosibles. Lors de I'exécution et
de I'exploitation d'équipements électriques
associeés, veuillez respecter les normes de
sécurité en vigueur.

e Tenez compte des directives de sécurité relatives
a l'utilisation des moteurs en zone Ex (directive
ATEX 94/9/CE).

e Sil'on utilise le mode de fonctionnement
« Remise a zéro automatique », I'entrainement est
reconnecte, aprés expiration du délai de
refroidissement, si un signal de commande est
encore présent. Le temps de refroidissement est
de 20 minutes. En cas d'utilisation en zone de
protection Ex, un redémarrage automatique n'est
pas autorisé.

e L'appareil ne doit pas étre soumis a des
sollicitations mécaniques ou thermiques
dépassant les limites mentionnées dans le
manuel d'utilisation. Prévoir si nécessaire le
montage dans un boitier possédant un indice de
protection adéquat (par exemple IP54) selon CEI
60529/EN 60529 pour protéger I'appareil contre

les dommages mécaniques ou électriques. Dans
un environnement poussiéreux, l'appareil doit
étre monté dans un boitier adéquat (minimum
IP64) selon EN 61241.

Le montage doit étre réaliseé selon les instructions
figurant dans le manuel d'utilisation. Un accés aux
circuits a l'intérieur de I'appareil est interdit
pendant le fonctionnement.

L'équipement électrique ne peut pas étre réparé
par |'utilisateur et doit étre remplacé par un
appareil du méme type. Seul le fabricant a le droit
de réparer l'appareil.

Les caractéristiques de sécurité selon le certificat
d'essai CE en vigueur sont indiquées en rapport
avec les caractéristiques techniques.

L'appareil effectue un diagnostic des fonctions au
moment de la mise en marche du moteur, hors
circuit le cas échéant. De plus, une personne
qualifiée ou un électricien familiarisé avec les
normes correspondantes, peuvent réaliser un
contrdle de la fonction de sécurité « Protection du
moteur ». Pour effectuer ce test, le moteur doit
étre actionné en rotation a gauche ou a droite et le
courant doit étre interrompu dans un conducteur
(par ex. par retrait d'un fusible sur la phase L1 ou
L3). Le démarreur moteur hybride commute alors
le moteur sur une période comprise entre 1,5 et
2 s. Les LED de rotation a gauche ou a droite
s'éteignent et la LED Err et la sortie de report
d'information sont activées.

Si le cable de raccordement destiné a la remise a
zéro a distance au niveau des appareils 230 V AC
(ELR H5-IES-230AC/...), posséde une longueur
supérieure a 3 m, alors il doit s'agir d'un cable
blindé.

* Pour les applications de sécurité, il faut que

I'appareil soit sécurisé par une protection contre
l'acces.

Domaine d'application :
* Assurez-vous pour les circuits électriques dans

les environnements sujets a des coups de
poussiére des zones 21 ou 22, que les
equipements électriques raccordeés sur ce circuit
sont homologués en conséquence, par ex.
catégorie 2D ou 3D.

* |l s'agit d'un produit destiné a I'environnement A

(industrie). Ce produit peut causer des
perturbations parasites indésirables en
environnement B (domestique) ; dans ce cas, il se
peut que l'utilisateur soit obligé de mettre en place
des mesures adaptées.
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3. Remarques sur le raccordement
3.1. Raccordement secteur et protection de ligne

ATTENTION : Ne jamais travailler en présence de tension !
Danger de mort !

e Lors du raccordement au réseau triphasé, reportez-vous obligatoirement au repérage de BJ !
e Fusibles:

25 A (Diazed) - Protection de ligne pour section de cable max. de 2,5 mm?
16 A FF (6,3 x 32 mm) - Protection d'appareil

16 A (Automate B, disjoncteur de protection) - Court-circuit (réseau 1,5 kA)

20 A (disjoncteur moteur) - Court-circuit (réseau 1,5 kA)

20 A TRS20R20A (fusible) - Court-circuit (réseau 5 kA)

25 A gl-gG (fusible) - Court-circuit (réseau 10 kA)

* Les entrées de tension d'alimentation de commande et de tension de commande doivent étre
alimentées par des modules d'alimentation en courant selon DIN 19240 (ondulation résiduelle de 5 %
max.) !

Utilisez obligatoirement la méme phase pour tension d'alimentation de commande
A et entrées de commande pour les appareils avec commande 230 V AC !

* Afin d'éviter des couplages inductifs ou capacitifs d'émissions de bruit dans le cas de lignes de
commande particulierement longues, nous recommandons d'utiliser des cables blindés.

Si vous désirez brancher deux fils sur une borne, vous devez utiliser des fils ayant une
méme section de conducteur !

3.2. Schéma fonctionnel

97 o—{9%8 &
9%6 O— |
o5 95 *| \ ~0 1/L1
O— &Error L5 3/L2
e >
Reset z MAN | Reset 2 _ + 4 [o5L3
— Logic| | < L0 2/T1
Autoreset | RES MP
lf? -0 4/T2
AUT
. S . _>_ -0 6/T3
| Us 0— 53 | Us O E I/III
| NEO— ' 1 O— | —
| R ofH 230vac R o8 24vnc ; ¢ Reset
DL oéH : L of !
ELR H5-IES-230AC/ ... ELR H5-IES-24DC/... Fig. 2
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4. Fonction

4.1. Visualisation - LED d'état

Le démarreur moteur hybride visualise les états de fonctionnement a I'aide de quatre LED au total. Les

fonctions des LED s'orientent sur la recommandation NAMUR NE 44.

* Le statut général de I'appareil est affiché par une LED verte (PWR).

* La rotation a gauche ou a droite du moteur est indiquée respectivement par une LED jaune (L ou R).

e Un défaut interne ou externe (erreur de processus : surintensité, asymétrie, défaillance de phase) est
signalé par une LED rouge (ERR).

Aprés l'application de la tension d'alimentation de commande, toutes les LED s'allument une fois en guise

de test des LED.

4.2. Fonction de diagnostic

Gréce a diverses fonctions de diagnostic, le démarreur moteur hybride n'est pas uniquement en mesure

de détecter un grand nombre de défauts internes, mais également des défauts externes (défaut au niveau

de la périphérie).

* |'appareil se trouve dans un état de déconnexion sécurisé lorsqu'une erreur est reconnue.

* Tous les défauts internes ne sont pas acquittables et sont enregistrés dans I'appareil. L'appareil ne peut
plus étre remis en service ensuite.

e En cas d'erreurs externes, l'acquittement de l'erreur est nécessaire pour quitter I'état de déconnexion
sécurise.

Légende :

A = LED éteinte / E = LED allumée en permanence / B = LED clignote env. 2 Hz (50:50)

Etat Description LED : PWR|ERR |L |R Acquittement
verte rouge|jaune| du défaut
Désactivé Aucune tension d'alimentation (tension A A |AlA -
d'alimentation de commande) présente
Disponibilité Tension d'alimentation (tension d'alimentationde | E A |AlA -
commande) présente
Moteur sous tension e Rotation a gauche (L) E A |E|A
* Rotation a droite (R) E A |AE
Défaut interne Défaut interne appareil - E E [A|A| impossible
Le remplacement de l'appareil est nécessaire
Défaut externe Fonction bimétalle :
dans la commande L'intensité moteur est supérieure a l'intensité
ou la périphérie nominale de consigne du moteur (par ex. classe
(besoin de 10A):
maintenance, * une erreur est apparue lors de larotationagauche, E | B |E |A | automatique
NE44) * une erreur est apparue lors de la rotation a droite.| E B |A |E | automatique
Aprés 2 minutes, « L » ou « R » clignote :
une remise a zéro manuelle est possible.
* Une erreur est apparue lors de la rotation a gauche.| E B |[BIA manuel
* Une erreur est apparue lors de la rotation a droite.| E B |A|B manuel
Défaut lors de la restauration de I'état du E B |[B|B manuel
systéme : somme de contr6le erronée.
La mémoire thermique de la fonction bimétal est
réglée sur la valeur max.
Le défaut doit également étre acquitté
manuellement en mode automatique.
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Etat Description LED : PWR|ERR | L |R |[Acquittement
verte rouge|jaune| du défaut

Défaut externe Symeétrie : les deux intensités de moteur E B |[AA manuel
dans la commande divergent I'une de l'autre de plus de 33 %.

oula périphérie  pgfaillance de phase : 'une des intensités E | B |AJA| manuel

(besoin de moteur mesurées est zéro, ou alors le décalage
maintenance, de phase entre les deux intensités moteur n'est
NE44) pas de 120° mais de 180°

Blocage : l'intensité moteur max. mesurable est
dépassée de plus de 2 s.

* Une erreur est apparue lors de la rotation a gauche., E B [B|A manuel
* Une erreur est apparue lors de la rotation a droite.| E B |[AB manuel

4.2.1. Acquittement du défaut
Trois différentes possibilités sont disponibles pour I'acquittement du défaut :

Manuel (bouton Reset) :
* Actionner le bouton Reset situé sur I'avant de I'appareil.

Si apres I'écoulement d'une période d'environ 2 s, le bouton Reset est toujours actionné, le démarreur
moteur hybride retourne a I'état de défaut. Sila demande d'acquittement (bouton Reset actionné) dure
plus de 6 s, un test étendu du niveau final de puissance est réalisé et passe ensuite en mode de
fonctionnement « Paramétrage ».

Manuel (point de commande d'acquittement a distance) :
* Raccorder un bouton (contact NO) entre les bornes MAN et RES.

Un acquittement est déclenché des qu'un front positif est détecté au niveau de I'entrée MAN. Si aprés
échéance d'une période d'environ 2 s, aucun front négatif n'est détecté, le démarreur moteur hybride
retourne a I'état de défaut étant donné qu'une manipulation ou un défaut dans le circuit d'acquittement ne
peut pas étre exclus.

Automatiquement :
« Etablir une liaison électrique entre les bornes RES et AUTO.

L'appareil effectue un acquittement automatique aprés lI'amorcage de la surveillance bilame et le refroi-
dissement consécutif.

Le bloc de jonction RES fournit la tension pour la remise a zéro.
Pour les variantes avec la tension d'alimentation de commande assignée de 24 V DC, il s'agit de
24V DC ; a230V AC il s'agit d'une tension spéciale de systeme.

o

4.2.2. Accusé de réception

Dés que le démarreur moteur hybride a détecté un défaut, le relais de feed-back est commandé,
c'est-a-dire que le contact NO est fermé ou le contact NF ouvert. Cette méthode correspond a celle d'un
disjoncteur moteur ou d'un relais de protection moteur.

e | L'accusé de réception (feed-back) sert uniquement a la signalisation et ne fait pas partie de la
1 | chaine de sécurité. En conséquence, celui-ci n'est pas inclus dans les considérations techniques
de sécurité.
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4.3. Paramétrage / Réglage de l'intensité nominale
¢ Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s, pour accéder au mode de fonctionnement
« Paramétrage » - la LED PWR verte clignote une fois.

Pour faire la différence avec les autres états de fonctionnement, en mode de fonctionnement
Paramétrage, les LED sont éteintes a intervalle de 2 s pendant 0,3 s.

* Reéglez l'intensité nominale du moteur avec le

potentiomeétre 240°. La détermination de Code Intensﬂs ngmtl n.ale [mA]

l'intensité nominale est effectuée en 16 niveaux. ariante -

Les quatre LED indiquent l'intensité paramétrée. |PWR|ERR 0,6 A 2A 9A
e Sauvegardez la valeur en actionnant une 75 180 1500

nouvelle fois le bouton Reset (zone non volatile
de la mémoire de données).

¢ Actionnez le bouton Reset pendant plus de 2 s
(et moins de 6 s) pour afficher pendant 3 s le
courant régle.

Cette fonction est uniquement possible lorsque
1) I'appareil n'est pas pilote et

2) qu'il n'y a pas de défaut au niveau de
I'appareil.

110 250 2000
145 410 2500
180 560 3000
215 710 3500
250 870 4000
285 1020 4500
320 1170 5000
355 1330 5500
390 1480 6000
425 1630 6500
460 1790 7000
495 1940 7500
530 2090 8000
565 2250 8500
600 2400 9000

A partir d'une intensité de moteur de
45 A, la surveillance de blocage est
activée

(voir 8.1. Courbe de déclenchement).

_| | alalalalalOlO|lO|lO|O|lOlO|l O

_L_LOO_L_LOO_L_LOO_L_Loor
= O|=|O|=|O|=|O|=|O|=|O|=|Oo|—=|O| D

5. Exemples d'application

5.1. ARRET D'URGENCE A
L'intégration d'un démarreur moteur hybride dans une chaine d'ARRET D'URGENCE est représentée
dans la Fig. 3 (page 58).

La tension d'alimentation de commande est coupée via un relais de sécurité dés que le bouton dARRET
D'URGENCE est actionné.

e | Une coupure de la tension d'alimentation de commande survenant lorsque le moteur est
1 | piloté implique toujours une usure du démarreur moteur hybride.

Par conséquent, il convient d'utiliser ce circuit uniguement lorsque le nombre de déconnexions ne
doit pas dépasser 10 000 au cours de la durée de vie de l'appareil.

Si la déconnexion est effectuée par ex. a partir d'une « commande en chaine ouverte sécurisée » avec
sorties a semi-conducteurs, alors la tension résiduelle doit étre de <5V DC. Les interruptions <1 ms sont
filtrées.

5.2. Porte de protection (ARRET D'URGENCE)

Dans les applications pour lesquelles une déconnexion de sécurité constitue un état de fonctionnement
normal, par ex. pour les applications a porte de protection ou bimanuelles, il convient d'utiliser un circuit
conformément a la fig. 4 (page 59).

Dans cette application, ce n'est pas la tension d'alimentation de commande qui est commutée, mais le
circuit de commande.

Si la déconnexion est effectuée par ex. a partir d'une « commande en chaine ouverte sécurisée » avec
sorties a semi-conducteurs, alors la tension résiduelle doit étre de < 0,5V DC. Les interruptions <1 ms
sont filtrées.
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5.3. Protection du moteur
Toutes les fonctions concernant la sécurité sont réalisées sans influence extérieure généree par le
démarreur moteur hybride. Aucune technique de commutation spéciale n'est nécessaire.

Le céblage du circuit de puissance doit étre réalisé comme sur les exemples indiqués ci-dessus. Le
raccordement de I'alimentation de module peut en revanche, étre réalisé directement au niveau de la
source de tension, sans relais de sécurité PSR. Il en va de méme pour la commande.

5.4. Moteur freiné

Si un moteur freiné (raccordement au bloc de serrage moteur) est connecte, alors les freins 400 V AC
doivent étre raccordés aux connexions 2/T1 et 6/T3. Un frein 230 V AC-est a raccorder a la connexion
4/T2 et au point étoile du moteur.

@ Important : La surveillance de courant du moteur doit étre augmentée de la valeur du frein
(intensité nominale du frein). Procédez a leur réglage en conséquence au niveau du démarreur
moteur hybride (voir point 4.3, page 29) !

5.5. Raccordement des relais auxiliaires

Les relais auxiliaires (par ex. PLC RSC 230UC/21, réf. : 2966207) pour le pilotage des freins externes ou
accuse de réception, par ex. a lacommande API doivent étre raccordés aux connexions « 4T2 » et « N »
de l'installation.

6. Caractéristiques techniques

Type Référence ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-0,6 2900582
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-2 2900414
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-9 2900421
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-0,6 2900692
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-2 2900420
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-9 2900422

Données d'entrée ELR...-24 DC/... ELR...-230 AC/...

Tension d'alimentation de commande assignée Ug 24V DC 230 V AC (50/60 Hz)
selon CEI 60947-1 /UL 508

Plage de tension d'alimentation de commande 19,2...30V DC 85...253V AC

(32 VDC, max. 1 min.)

Tension d’alimentation de commande

Niveau de commutation « Arrét sécurisé » <5V DC <5VAC
Courant d'alimentation de commande assignée
selon CEI 60947-1 <40 mA <4 mA
Entrée de commande, L (G), R (D):
Niveau de commutation « Low » -3...9,6 VDC <44V AC
Niveau de commutation « Arrét sécurisé » <0,5V DC -
Niveau de commutation « High » 19,2 ...30V DC 85...253VAC
Courantd'entrée <3 mA <7mA
Données de sortie Coté puissance ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Principe de commutation Niveau final de sécurité avec Bypass,

déconnexion triphasée isolé galvaniquement

Tension de service assignée U, selon CEI60947-1 500 V AC (50/60 Hz)

Plage de tension de service selon CEI 60947-1 42..550V AC
selon UL 508 42..500V AC

Courant de charge a 20°C (v. 8.2 Courbe de derating) 0,075...06 A 0,18..24 A 1,2..9,0A

Courant de charge a 20°C sans fonction de sécurité et 0... 0,6 A 0..2,4A 0..90A
détection d'asymétrie (voir 8.2 Courbe de derating)
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6. Caractéristiques techniques

Tension de service assignée | selon CEI 60947-1

AC-51 selon CEl 60947-4-3 0,6 A 2,4 A 9A
AC-53a selon CEl 60947-4-2 0,6 A 2,4 A 6,5A

selonUL 508 0,6 A 2,4 A 6,5A
Puissance nominale de commutation selon UL 508

Full Load (power factor = 0,4)
Full Load (power factor = 0,8)

0,3kW (0,4 HP) 0,9KkW (1,2HP) 2,3kW (3,0 HP)
0,5kW (0,6 HP) 1,7 KW (2,2 HP) 4,6 kW (6,1 HP)

Courant de fuite (entrée, sortie) 0mA 0mA 0mA
Tension résiduelle a I, <200 mV <300 mV <500 mV
Courant de choc 100 A (t=10ms)

Circuit de protection d’entrée Varistances

Short circuit current rating SCCR selon UL 508

- Adapté pour I'utilisation avec des circuits ne
fournissant pas plus de 5 kAeff de courant symé-
trique, max. 500 V

- Adapté pour l'utilisation avec des circuits ne
fournissant pas plus de 100 kA4 de courant sy-
métrique, max. 500 V, en cas d'utilisation d'un fu-
sible de 30 A de classe J ou CC.

Sortie de report d'information

Type de contact

Contact simple, 1 inverseur

Matériau des contacts

Alliage Ag, revétement or dur

pour |'utilisation comme

contact de signal. contact de puissance

Tension de commutation max. 30VAC/36VDC 250 AC/DC
Tension de commutation min. 100 mV 12V AC/DC
Courant de charge permanent max. I, 50 mA 6 A
Courant de commutation min. 1 mA 10 mA
Pouvoir de coupure max., charge ohmique : 24VDC 12W 140 W
48V DC - 20 W
60VDC - 18 W
110V DC - 23 W
220VvDC - 40 W
250 VAC - 1500 VA
Technique de mesure (v. 8.1. Courbe de décl.) ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Mesure de courant biphasée
Domaine d'application 0,075...06 A 0,18..24A 1,5..9,0A

Contréle de symétrie

Valeur (Imax~ Imin)/ Imax

>33% /267% 233% /267 % =233% /=267 %

Temps de réponse 2min./1,8s 2min./1,8s 2min./1,8s

Surveillance de défaillance de phase

I(L1), I(L3), valeur >75mA > 150 mA >1200 mA

typ. (angle (L1, L3)) 170°...190° 170°...190° 170°...190°

Temps de réponse 1,8s 1,8s 1,8s

Protection de blocage

[(L1) ou I(L3) - - >45 A

Temps de réponse - - 2s

Courbe de décl. (voir diagramme 8.1.) selon CEI 60947 - - Classe 10A

Temps de refroidissement - - 20 min.
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6. Caractéristiques techniques

Eléments de commande

Affichage de la tension de service

LED PWR (verte)

Affichage défaut appareil et process

LED ERR (rouge)

Affichage de commande rotation a gauche/droite

LED L (G) (jaune) / LED R (D) (jaune)

Bouton Acquittement du défaut

Potentiometre de réglage de l'intensité nom. moteur  240°

Caractéristiques générales ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Puissance dissipée min./max. 0,88 W/25W 0,88W/4,1W 0,88 W/7W
Fréquence du réseau 40...100 Hz

Fréquence de commutation max. 2Hz

(temps d’'impulsion/temps de pause 50:50)

Tension de choc assignée entre

tension d'entrée de commande, d'alimentation de

commande et de commutation

* Tension nominale de réseau (<500 V AC)

* Tension nominale de réseau (< 300 V AC,
par ex. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tension nominale de réseau (300...500 V AC)
tension d'entrée de commande, d'alimentation de

commande et sortie de report d'information

sortie de report d'information et tension de

commutation

* Tension nominale de réseau (<500 V AC)

* Tension nominale de réseau (< 300 V AC,
par ex. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tension nominale de réseau (300...500 V AC)

6 kV (ELR H5-IES-24DC/...)

Isolement sécurisé (EN 50178)
Isolement sécurisé (EN 60947-1)

Isolement de base (CEI 60947-1)
Isolement sécurisé (EN 60947-1)

Isolement sécurisé (EN 50178)
Isolement sécurisé (EN 60947-1)

Isolement de base (CEI 60947-1)

Tension de choc assignée entre

tension d'entrée de commande, d'alimentation de

commande et de commutation
* Tension nominale de réseau (< 500 V AC)

tension d'entrée de commande, d'alimentation de

commande et sortie de report d'information

sortie de report d'information et tension de

commutation

* Tension nominale de réseau (< 300 V AC,
par ex. 230/400 V AC, 277/480 V AC)

* Tension nominale de réseau (300...500 V AC)

4 KV (ELR H5-IES-230AC/...)

Isolement de base (CEI 60947-1)
Isolement sécurisé (EN 60947-1)

Isolement sécurisé (CEI 60947-1, EN 50178)

Isolement de base (CEI 60947-1)

Plage de température ambiante Exploitation de -25 a +70
Transport, stockage de -40 a +80

Catégorie de surtension 0Nl

Degré de pollution 2

Normes / Spécifications

Exigences de centrale électrique

CEI 60947-4-2 / CEIl 61508-1/
EN 954-1/1SO 13849-1
DWR 1300/ ZXX01/DD/7080.8d

Type d'affectation

1

Durée de vie

3x 107 cycles

Indice de protection

IP20

Position de montage

vertical (profilé-support horizontal)

Montage (voir 8.2. Courbes de derating) juxtaposable a intervalles = 20 mm

Boitier : Matériaux PA 66

Dimensions (I x H x P)

(22,5/99/114,5) mm
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6. Caractéristiques techniques

Caractéristiques de raccordement (section de Voir Remarques sur le raccordement (page 26) !
conducteur) Bornes a vis (rigide/flexible) 0,14-2,5 mm? (AWG 26-14)
Filetage M3, couple de serrage recommandé 0,5 - 0,6 Nm/5-7 Ibs-ins

Poids env. 212g
Homologations
Certificat CE d'essai du modele-type selon ATEX &1 (2) G, & 11(2)D PTB07 ATEX 3145
Niveau de sécurité voir « 7.1 Déconnexion s(re »
et « 7.2 Protection du moteur »

7. Fonctions techniques de sécurité

Conditions du systéeme
Base de données pour taux de défaillance SN 29500

Type systéme Type B, composé a partir de sous-systemes

Norme appliquée CEI 61508

Facteur Béta 1%

MTTF [années] mean time to failure pour

une température ambiante de 40 °C 39,6 (ELR H5-IES-24DC/...); 39,9 (ELR H5-IES-230AC/...)
7.1. Déconnexion siire ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Température ambiante 40 °C 40

MTTF [années] mean time to failure 502 289

Temps de coupure [ms] 80 100

Asd [FIT] safe, detectable 664 638

Asu [FIT] safe, undetectable 963 934

Add [FIT] dangerous, detectable 224 388

Adu [FIT] dangerous, undetectable 3,31 6,77

SFF [%] safe failure fraction 99,8 99,7

DCS [%)] diagnostic coverage safe 40,8 40,6

DC [%] diagnostic coverage 99 98,3

PFH Probability of a dangerous failure per 3,31 x 10 6,77 x 107

hour

Niveau de sécurité selon CEI61508-1: SIL 3

ISO 13849-1 : catégorie 3PL e
EN 954-1: catégorie 3

7.2. Protection du moteur ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Température ambiante 40 40

MTTF [années] mean time to failure 473 273

Temps de coupure [ms] selon classe 10A, CEl 60947
Asd [FIT] safe, detectable 637 636

Asu [FIT] safe, undetectable 870 840

Add [FIT] dangerous, detectable 224 402

Adu [FIT] dangerous, undetectable 17 17

SFF [%] safe failure fraction 99 99,1

DCS [%)] diagnostic coverage safe 42,3 43,1

DC [%] diagnostic coverage 93,4 96

Niveau de sécurité selon CEI61508-1: SIL 2

Autres caractéristiques techniques de sécurité sur demande.

i
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ESPANOL
Controlador de arranque hibrido con funcién inversor
ELR H5-IES-SC-.../500AC-...

Entrada de mando:

Entrada: giro a la derecha/izquierda
Tension de alimentacion L E: Punto de referencia
de mando

giro a la derecha/izquierda

Entradas de confirmacion
MAN, RES, AUT

P
Vs
Q Confirmacion de

/ respuesta

Potenciometro para
parametrizacion de
/ la corriente nominal

Q

para sujecion A
sobre el perfil s LEDs:
A4 _—~PWR tension de alimen-

Clip metalico —T QU
Q

soporte

-
=
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tacion de control
ERR mensaje/error
L giro a la izquierda
R giro a la derecha

SR 2R

3

i p

-

i

AR RN

)

NN\ \

T

N
CONRRX
O
a

)
)
™

\ ”TEX g
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Tension de entrada AN
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trifasica
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Pulsador Reset

@,

\&x

Fig..1

1. Descripcion resumida

El controlador de arranque hibrido trifasico con funcion inversor ELR H5-IES-SC-.../500AC-...
con monitorizacion de corriente reune cuatro funciones en una:

e Contactor derecha

e Contactor izquierda

* Relé guardamotor

* Contactor de PARADA DE EMERGENCIA hasta la categoria 3.

Mediante el circuito de enclavamiento interno y el cableado de carga, se reducen los costes de cableado
a un minimo.
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2. Prescripciones de seguridad / Indicaciones de instalacién

* Observe, en todos los trabajos a realizar en el
modulo, las prescripciones nacionales de
seguridad y para la prevencion de accidentes.

* La inobservancia de las prescripciones de
seguridad puede tener como consecuencia la
muerte, lesiones corpdéreas graves o elevados
desperfectos materiales.

* La puesta en marcha, el montaje, la modificacion
y los reequipamientos deberan ser realizados
unicamente por electricistas autorizados.

* Antes de comenzar los trabajos desconecte la
tension del médulo.

¢ Para modulos con activacion de 230 V AC utilice
sin falta la misma fase para la tensién de

alimentacion de mando y las entradas de mando.

* En aplicaciones de parada de emergencia tiene
gue evitarse la posibilidad de un arranque
automatico nuevo de la maquina debido a un
control de prioridad.

* Durante el funcionamiento, hay partes de los
dispositivos de conmutacion bajo tensién
eléctrica peligrosa.

* Los cobertores de proteccion de equipos de
conmutacion eléctricos no deben quitarse
durante el funcionamiento.

¢ Conserve el manual de instrucciones de uso.

* EImddulo es un equipo eléctrico anexo que no se
permite instalar en zonas expuestas a peligro de
explosion. Para la instalacion y el funcionamiento
de equipos eléctricos anexos deben observarse
las prescripciones validas de seguridad.

* Tienen que observarse las prescripciones de
seguridad que resultan del empleo en
combinacion con motores dispuestos en la zona
Ex (directriz ATEX 94/9/EG).

* Si se utiliza el modo operativo "RESET
automatico", el accionamiento vuelve a
conectarse una vez transcurrido el tiempo de
enfriamiento, siempre y cuando aun esté
presente una sefal de activacién. El tiempo de
enfriamiento es de 20 minutos. En caso de
aplicaciones en la zona de proteccion Ex no es
admisible un rearranque automatico.

* El médulo no debe someterse a esfuerzos
mecanicos o térmicos que sobrepasen los limites
descritos en el manual de instrucciones. Para la
proteccidn contra desperfectos mecanicos o
eléctricos debe realizarse el montaje, si es
preciso, en una caja adecuada prevista con una
proteccidn apropiada (p.ej. IP54) segun

IEC 60529/EN 60529. En presencia de suciedad,
el médulo tiene que disponerse en una caja
apropiada (como minimo IP64) segun EN 61241.

* Lainstalacion tiene que realizarse conforme a las
instrucciones descritas en el manual de
instrucciones. Durante el servicio, no esta
permitida la intervencion en los circuitos
dispuestos en el interior del modulo.

* El equipo eléctrico no podra ser reparado por el
usuario y debera ser sustituido por otro médulo
equivalente. Las reparaciones sélo podran ser
realizadas por el fabricante.

* Los datos técnicos de seguridad y las
caracteristicas segun el certificado de prueba tipo
CE se exponen en estas instrucciones a
continuacion de los datos técnicos.

e Al conectar el accionamiento, o en estado
desconectado, el médulo realiza un diagndstico
de las funciones. Ademas, un electricista, o una
persona especializada, que esté familiarizada
con las normas correspondientes podra realizar
una prueba de la funcion de seguridad
"proteccion del motor". Para esta prueba, el
accionamiento tiene que accionarse en giro a la
izquierda o giro a la derecha y en eso interrumpir
el flujo de corriente en un conductor (p.e€j.
extrayendo un fusible en la fase L1 o L3). El
controlador de arranque hibrido conmuta el
accionamiento dentro de una duracion de 1,5...2
segundos. Los LEDs para giro a la izquierda o
giro a la derecha se apagan y se activan el LED
de error y la salida de acuse de recibo.

* Si el cable de conexién para el reset remoto es
superior a 3 m en los médulos de 230 V AC (ELR
H5-IES-230AC/...) entonces tiene que
dimensionarse de forma apantallada.

* Para aplicaciones orientadas a la seguridad, el
mddulo tiene que asegurarse mediante una
proteccion de acceso.

Campo de aplicacidn:

* Para circuitos dispuestos en las zonas expuestas
a peligro de explosién por polvo de las zonas 21
0 22 tiene que estar garantizado que los aparatos
eléctricos conectados a este circuito satisfagan o
estén homologados para la categoria 2D 6 3D.

* Este mddulo es un producto para entorno A
(industria). En un entorno B (uso doméstico) este
mddulo podria causar radiointerferencias
indeseadas; en tal caso, el usuario puede estar
obligado a tener que realizar medidas
adecuadas.
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3.

Indicaciones de conexion

3.1.Conexidn a la red y proteccion de linea

/N

ATENCION: jNo trabajar nunca con la tensién aplicada!
iPeligro de muerte!

* Para conectar la red trifasica debera observarse sin falta la designacion de los bornes.
¢ Proteccion por fusible:

25 A (Diazed) - proteccién de la linea para seccién de cable max. de 2,5 mm<

16 A FF (6,3 x 32 mm) - proteccion de aparatos

16 A (automatico B, interruptor automatico) - cortocircuito (red de 1,5 kA)

20 A (guardamotor) - cortocircuito (red de 1,5 kA)

20 A TRS20R20A (fusible) - cortocircuito (red de 5 kA)

25 A gl-gG (fusible) - cortocircuito (red de 10 kA)

* Accione las entradas de tensidn de alimentacion de mando y las entradas de tension de mando con
modulos de fuente de alimentacién segun DIN 19240 (ondulacién residual max. 5 %)

Para moédulos con activacion de 230 V AC utilice sin falta la misma fase para la tension
de alimentacion de mando y las entradas de mando.

* Para evitar impulsos parasitos acoplados inductiva o capacitivamente a lineas de mando de gran
longitud, se recomienda utilizar lineas apantalladas.

VAN

Si desea conectar dos conductores en un sélo punto de conexion, tiene que utilizar
conductores de igual seccion.

3.2. Esquema de conjunto

97 o—{%8 ¥
%6 O— |
o 95 \ ~0 1/L1
o— X
& Error 5 3/L2
o >
Reset z MAN Reset 2 . - — —O 5/L3
— Logic [ < L0 2/T1
Autoreset | RES MP
44 FO4IT2
AUT
______________________ _>_ -0 6/T3
; Us O5 230 | Us O ! E”ll
| N 0— VAC ' 1 o—] vDC |
. NEO— \ 1E O— : —
' R ofH 230vAc [— R ofH 2evDc [ ¢ Reset
DL oéH \ L ofH !
ELR H5-IES-230AC/...  ELR H5-IES-24DC/... Fig.2
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4. Funcion

4.1.Visualizacion - LEDs de estado

El controlador de arranque hibrido visualiza los estados de funcionamiento con cuatro LEDs. Las

funciones de los LEDs se rigen segun la recomendacion NAMUR NE 44.

* Mediante un LED (PWR) verde se indica el estado general del modulo.

* El giro alaizquierda o giro a la derecha del accionamiento se indica mediante un LED amarillo (L o R).

* Unerrorinterno o externo (error de proceso: sobrecorriente, asimetria, fallo de fase) se indica mediante
un LED (ERR) rojo.

Al aplicar la tensién de alimentacion de mando se iluminan todos los LEDs a la vez, para comprobar si

los LED funcionan.

4.2. Funcion de diagnéstico
Mediante diversas funciones de diagnostico, el controlador de arranque hibrido detecta multiples errores
internos asi como errores externos (errores en la periferia).

e En caso de error detectado, el médulo se encuentra en estado desconectado seguro.

* Atodos los errores internos no puede darseles confirmacion y se almacenan en el médulo. En este
caso, el mddulo no puede ponerse en servicio de nuevo.

* En caso de errores externos, para abandonar el estado desconectado seguro es necesario una
confirmacion de error.

Explicacion:

A = LED apagado / E = LED encendido / B = LED parpadea aprox. 2 Hz (50:50)

Estado Descripcion LED: |PWR|ERR | L ‘ R |Confirmacion
verde| rojo lamarilo,  de error
Apagado No hay tension de alimentacion (tension de A A |AlA -
alimentacion de mando)
Disponibilidad Hay tensidn de alimentacion (tensién de E A |AlA -
de servicio alimentacion de mando)
Accionamiento * Giro a la izquierda (L): E A |E|A
conectado » Giro a la derecha (R) E| A [A[E
Error interno Error interno del médulo - E E [A|A| noposible
Intercambio necesario del médulo
Error externo enla Funcion bimetal:
activacionoenla la corriente del motor es superior a la
periferia predeterminacion de la corriente nominal del
Necesidad de motor (p.ej. Class 10 A):
mantenimiento, * El error ha aparecido en giro a la izquierda. E | B |E|A| automatica
NE44) * El error ha aparecido en giro a la derecha. E B |A|E | automatica
Una vez transcurridos 2 minutos parpadean "L" o
IIRII:
* El error ha aparecido en giro a la izquierda. E B [B|A manual
» El error ha aparecido en giro a la derecha. E B |A|B manual
Error en la restauracion del estado del E B |[B|B manual
sistema: suma de comprobacion incorrecta.
La memoria térmica de la funcién bimetal se
coloca al valor max.
La confirmacion del error tiene que efectuarse
también en servicio automatico manualmente.
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Estado Descripcion LED: PWR|ERR | L |R [Confirmacion
verde| rojo amarillo  de error

Error externo enla Simetria: las dos corrientes del motor difierenen| E B [AA manual
activacionoenla mas del 33 %.

periferia Fallo de fase: unade las dos corrientesdelmotor| E | B [A|A| manual

(Necesidad de medidas es cero, o el desfasaje entre las dos
mgzzn'm'e”to’ corrientes del motor no es de 120° sino de 180°

Bloqueo: la corriente del motor max. apreciable
es sobrepasada por mas de 2 s.

* El error ha aparecido en giro a la izquierda. E B [B|A manual
» El error ha aparecido en giro a la derecha. E B |A|B manual

4.2.1. Confirmacion de error
Para la confirmacién de error se dispone de tres posibilidades diferentes:

Manual (pulsador Reset):

* Pulse el pulsador Reset de la cara frontal del dispositivo.

Si después de un tiempo aprox. de 2 s el pulsador reset continua accionando, el controlador de arranque
hibrido pasa de nuevo al estado de error. Si la exigencia de confirmacion (pulsador reset accionado) es
superior a 6 s, se realiza un test ampliado del nivel de potencia y a continuacion se cambia al modo
operativo "parametrizacion”.

Manual (pupitre de operacion para acuse de recibo remoto):
» Conecte un pulsador (con contacto normalmente abierto) entre los bornes MAN y RES.

Una confirmacion se activa en cuanto se detecta en la entrada MAN un flanco positivo. Si después de un
tiempo aprox. de 2 s no se detecta ningun flanco negativo, el controlador de arranque hibrido pasa de
nuevo al estado de error, ya que no puede excluirse una manipulacion o un defecto en el circuito de
confirmacion.

Automatico:
* Establezca una conexion eléctrica entre los bornes RES y AUTO.
Tras actuar el controlador de bimetal y tras el consiguiente enfriamiento se realizara un reset automatico.

e | Elborne RES pone a disposicién la tensién para la reinicializacion.
1 | Paralas variantes con la tension asignada de alimentacién de control de 24 V DC es de 24 V DC,
para 230 V AC es una tension especial del sistema.

4.2.2. Confirmacion de respuesta

En cuanto el controlador de arranque hibrido detecta un error, se activa el relé de confirmacion, es decir,
el contacto abierto se cierra o el contacto cerrado se abre. Este comportamiento equivale al de un
interruptor protector de motor o de un relé guardamotor.

e | La confirmacion de respuesta sirve tan sélo para senalizacion y no forma parte de la cadena de
1 seguridad. Asi pues, no se incluye en el aspecto de la seguridad.
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4.3. Parametrizacion / Ajuste de la corriente nominal
* Accione el pulsador reset durante mas de 6 s para entrar en el modo operativo "parametrizacion” - el
LED PWR verde parpadea una vez.

Para diferenciarlo de otros estados operativos, en el modo operativo parametrizacion, los LEDs se
desconectan en lapsos de 2 s envez de 0,3 s.

¢ Ajuste la corriente nominal del accionamiento
mediante el potencidmetro de 240°. La
predeterminacion de la corriente nominal se
efectua en 16 escalones. Los cuatro LEDs PWR|ERR
indican la corriente ajustada.

* Almacene el valor mediante nueva activacion del
pulsador reset (margen de memoria de datos no
volatil).

e Siacciona el pulsador reset durante mas de 2 s
(y menos de 6 s), se indica de esta manera la
corriente ajustada para 3 s.

Esta funcion so6lo es posible si
1) el médulo no esta activado, y
2) no se tiene ningun error en el médulo.

Cadigo Corriente nominal [mA]
Variante:

0,6 A 2A 9A

75 180 1500
110 250 2000
145 410 2500
180 560 3000
215 710 3500
250 870 4000
285 1020 4500
320 1170 5000
355 1330 5500
390 1480 6000
425 1630 6500
460 1790 7000
495 1940 7500
530 2090 8000
565 2250 8500
600 2400 9000

. A partir de una corriente de motor de
45 A se activa el control de bloqueo (ver
8.1 curva caracteristica de disparo).

alalaf=|=x]alala|lo|o|o|o|o|lo|o|o
afal 2l =|o|lo|olof=|=|=|=|o|o|o|o

af=|o|lo|=|=|olof=|=|o|ol=|=|o|o]
~lo|=|o|=|o|=|ol=|o|=|o|=|o|=|o|

5. Ejemplos de aplicacion
5.1.PARADA DE EMERGENCIA

En la fig. 3 (pag. 58) se muestra la integracién de un controlador de arranque hibrido a una cadena de
parada de emergencia.

La tension de alimentacién de control se desconecta mediante un relé de seguridad en cuanto se acciona
el pulsador de parada de emergencia.

e | iLa desconexion de la tension de alimentacion de control con el motor activado conlleva
1 siempre un desgaste del controlador de arranque hibrido!

Este circuito deberia por tanto utilizarse unicamente cuando a lo largo de toda la vida util del siste-
ma no se prevean mas de 10 000 desconexiones.

Si la desconexion se realiza, p.ej. desde un "control seguro” con salidas por semiconductor, entonces la
tension residual tiene que ser <5V DC. Las interrupciones < 1 ms se filtran.

5.2. Puerta de proteccion (PARADA DE EMERGENCIA)

En aplicaciones en las que la desconexidn de seguridad es un estado operativo normal como, p.ej. en
aplicaciones de puerta de proteccion o aplicaciones bimanuales, tiene que utilizarse un circuito segun
fig. 4 (pag. 59).

En esta aplicacién no se conmuta la tensién de alimentacién de mando sino el circuito de corriente de
mando.

Si la desconexion se realiza, p.ej. desde un "control seguro” con salidas por semiconductor, entonces la
tension residual tiene que ser < 0,5V DC. Las interrupciones < 1 ms se filtran.
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5.3. Proteccion del motor
Todas las funciones relevantes para la seguridad se realizan sin influencia exterior a través del
controlador de arranque hibrido. No se precisan técnicas de circuitos especiales.

El cableado del circuito de corriente de carga debe realizarse tal como se indica en los ejemplos arriba
mencionados. Al contrario, la conexion de la alimentacion del médulo se puede realizar directamente en
la fuente de tension, sin relé de seguridad PSR. Lo mismo es valido para la activacion.

5.4. Motor con freno

Si se conecta un motor con freno (conexion en el tablero de bornes del motor), el freno de 400 V AC
debera conectarse alas conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de 230 V AC debera conectarse a la conexion
4/T2 y al punto neutro del motor.

Obsérvese: El control de corriente del motor debe incrementarse en el valor del freno (corriente
nominal del freno). Esto debera ajustarse de forma correspondiente en el controlador de arranque
hibrido (ver apartado 4.3, pag. 39).

5.5.Conexidn de relés auxiliares

Relé auxiliar (p.ej. PLC RSC 230UC/21, cddigo: 2966207) para la activacion de frenos externos o
confirmaciones de respuesta, p.ej. al PLC, tienen que conectarse a la conexién "4T2"y "N" de la
instalacion.

6. Datos técnicos

Tipo Cédigo ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-0,6 2900582
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-2 2900414
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-9 2900421
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-0,6 2900692
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-2 2900420
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-9 2900422

Datos de entrada ELR...-24DC/... ELR...-230AC/...

Tension asignada de alimentacion de control Ug 24V DC 230 V AC (50/60 Hz)
segun IEC 60947-1 /UL 508

Margen de tension de alimentacion de mando 19,2...30V DC 85...253V AC

(32 VDC, max. 1 min.)

Tension de alimentacion de control

Nivel de conmutacién "Apagado seguro" <5V DC <5VAC
Corriente asignada de alimentacion de control IEC 60947-1 <40 mA <4 mA
Entrada de mando L, R:
nivel de conmutacion "bajo" -3...9,6 VDC <44V AC
nivel de conmutacién "Apagado seguro" <0,5V DC -
nivel de conmutacion "alto" 19,2...30V DC 85...253V AC
corriente de entrada <3 mA <7mA
Datos de salida Lado de carga ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Esquema de conexidn nivel final de seguridad con Bypass,

desconexidn trifasica con separacion galvanica

Tension asignada de servicio U, segun IEC 60947-1 500 V AC (50/60 Hz)

Margen de tension de servicio  segun IEC 60947-1 42...550V AC
segun UL 508 42...500V AC

Corriente de carga para 20 °C (ver 8.2 curva derating) 0,075...06 A 0,18..24 A 1,2...9,0A
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6. Datos técnicos

Corriente de carga para 20 °C sin funcion de seguridad 0... 0,6A 0..24A 0..9,0A
y deteccion de asimetrias (ver 8.2 curva derating)
Corriente asignada de servicio | segun IEC 60947-1
AC-51 segun IEC 60947-4-3 0,6 A 2,4A 9A
AC-53a segun IEC 60947-4-2 0,6 A 2,4A 6,5A
segun UL 508 0,6 A 2,4 A 6,5A
Potencia nominal de conmutacién segun UL 508
Full Load (factor de potencia =0,4) 0,3kW (0,4HP) 0,9kW (1,2HP) 2,3kW (3,0HP)
Full Load (factor de potencia=0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6 kW (6,1 HP)
Corriente de fuga (entrada, salida) 0 mA 0mA 0mA
Tension residual para I <200 mV < 300 mV <500 mV

Corriente transitoria

100 A (t=10 ms)

Circuito de proteccién de entrada

Varistores

Short circuit current rating SCCR segun UL 508

- apto para el uso en circuitos que no entreguen
mas de 5 kA4 de corriente simétrica, max. 500 V
- apto para el uso en circuitos que no entreguen
mas de 100 kA de corriente simétrica, max.
500 V, cuando se haya provisto un fusible de
30 Adeclase Jo CC

Salida de confirmacion de respuesta

Tipo de contacto

contacto simple, 1 contacto conmutado

Material del contacto

aleacion de Ag, dorado duro

para empleo como

Contacto de senal

Contacto de potencia

Tensidén max. de conmutacion 30VAC/36VDC 250 AC/DC
Tensidén min. de conmutacion 100 mV 12V AC/DC
Corriente max. de carga constante |, 50 mA 6A
Corriente minima de conmutacioén 1mA 10 mA
Potencia max. de ruptura, carga resistiva:. 24V DC 12W 140 W
48V DC - 20 W
60vVDC - 18 W
110V DC - 23 W
220VvDC - 40 W
250 VAC - 1500 VA
Técnica de medicion
(ref. @ 8.1. curva caracteristica de disparo) ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Medicion de corriente de dos fases
Margen 0,075...0,6 A 0,18...2,4A 1,5...9,0A

Control de simetria

Margen (Imax.~ Imin.)/ Imax.

>33% /267 % 233% /267 % >233% /267 %

Tiempo de reaccién 2min./1,8s 2min./1,8s 2min./1,8s

Control de fallo de fase

I(L1), I(L3) tip. >75mA > 150 mA > 1200 mA

Valor (angulo (L1, L3)) 170°...190° 170°...190° 170°...190°

Tiempo de reaccion 1,8s 1,8s 1,8s

Proteccion de bloqueo

I(L1) o I(L3) - - >45 A

Tiempo de reaccidn - - 2s

Curva caracteristica de disparo (v. diagrama 8.1.)s. EN 60947 - - Class 10A

Tiempo de enfriamiento - - 20 min.
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6. Datos técnicos

Elementos de operaciéon

Indicacion de la tensiéon de servicio

LED PWR (verde)

Indicacion de error de aparatos e indicacion de errores de proceso

LED ERR (rojo)

Indicacion de activacion  giro a la izquierda/giro a la derecha

LED L (amarillo) / LED R (amarillo)

Pulsador

confirmacion de error

Potencidometro para ajuste de la corriente nominal del motor  240°

Datos generales ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
Disipacion min./max. 0,88 W/2,5W 0,88 W /4,1 W 0,88W/7W
Frecuencia de red 40...100 Hz

Frecuencia max. de conmutacion 2Hz

(tiempos de impulso/tiempos de pausa 50:50)

Tension transitoria de dimensionamiento entre

tension de entrada de mando, tension de alimentacion
de mando y tension de conmutacion
* Tensién nominal de red (<500 V AC)
* Tensién nominal de red (<300 V AC,

p.ej. 230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Tension nominal de red (300...500 V AC)
Tension de entrada de mando, tension de alimentacion
de mando y salida de confirmacion de respuesta
Salida de confirmacion de respuesta y tension de
conmutacion
* Tension nominal de red (<500 V AC)
* Tension nominal de red (<300 V AC,

p.ej. 230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Tension nominal de red (300...500 V AC)

6 kV (ELR H5-IES-24DC/...)

separacion segura (EN 50178)
separacién segura (IEC 60947-1)

aislamiento de base (IEC 60947-1)
separacion segura (IEC 60947-1)

separacion segura (EN 50178)
separacion segura (IEC 60947-1)

aislamiento de base (IEC 60947-1)

Tension transitoria de dimensionamiento entre

tension de entrada de mando, tension de alimentacion
de mando y tensién de conmutacién
* Tensién nominal de red (<500 V AC)

Tension de entrada de mando, tension de alimentacion
de mando y salida de confirmacion de respuesta

Salida de confirmacion de respuesta y tension de
conmutacion
* Tension nominal de red (<300 V AC,
p.ej. 230/400 V AC, 277/480 V AC)
* Tensién nominal de red (300...500 V AC)

4 KV (ELR H5-IES-230AC/...)

aislamiento de base (IEC 60947-1)
separacion segura (IEC 60947-1)

separacion segura (IEC 60947-1, EN 50178)

aislamiento de base (IEC 60947-1)

Margen de temperatura ambiente ~ funcionamiento -25 °C hasta +70 °C
transporte, almacenamiento -40 °C hasta +80 °C

Categoria de sobretensiones 0

Grado de polucién 2

Normas/especificaciones

Exigencia para compafiias eléctricas

IEC 60947-4-2/1EC 61508-1 /
EN 954-1/1SO 13849-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Tipo de asignacion

1

Duracion

3 x 107 operaciones

Grado de proteccién

IP20

Posiciéon para el montaje

vertical (sobre carril horizontal)

Montaje (s.8.2. Curvas de derating) Alineable con separacién =20 mm
Caja: material PA 66
dimensiones (A/A/P) (22,5/99/114,5) mm
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6. Datos técnicos

Peso aprox. 2129

Datos de conexion (seccidén de conductor) ver observaciones de conexion (pag. 36)
bornes de tornillo (rigido/flexible) 0,14 -2,5 mm? (AWG 26-14)
rosca M3, par de apriete recomendado 0,5 - 0,6 Nm/5-7 Ibs-ins

Homologaciones
Certificado de prueba tipo CE segun ATEX & 11(2)G,& 11 (2) D PTB 07 ATEX 3145
Nivel de seguridad ver "7.1 Desconexion segura”

y "7.2 Proteccion del motor”

7. Funciones técnicas de seguridad

Condiciones del sistema

Banco de datos para rangos de fallo SN 29500

Tipo de sistema tipo B, compuesto de sistemas subordinados

Norma empleada IEC 61508

Factor beta 1%

MTTF [afos] Mean time to failure para

temperatura ambiente de 40 °C 39,6 (ELR H5-IES-24DC/...); 39,9 (ELR H5-IES-230AC/...)
7.1.Desconexion segura ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Temperatura ambiente 40 °C 40 °C

MTTFd [afios] Mean time to failure 502 289

Tiempo de desconexidon [ms] 80 100

Asd [FIT] safe, detectable 664 638

Asu [FIT] safe, undetectable 963 934

Add [FIT] dangerous, detectable 224 388

Adu [FIT] dangerous, undetectable 3,31 6,77

SFF [%] Safe Failure Fraction 99,8 99,7

DCS [%] Diagnostic coverage safe 40,8 40,6

DC [%] Diagnostic coverage 99 98,3

PFH Probability of a dangerous failure 3,31 x107 6,77 x 107

per hour

Nivel de seguridad segun IEC 61508-1: SIL 3

ISO 13849-1: Categoria3 PL e
EN 954-1: Categoria 3

7.2. Proteccion del motor ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Temperatura ambiente 40 °C 40 °C
MTTFd [afos] Mean time to failure 473 273
Tiempo de desconexidn [ms] segun Class 10A, EN 60947

Asd [FIT] safe, detectable 637 636
Asu [FIT] safe, undetectable 870 840
Add [FIT] dangerous, detectable 224 402
Adu [FIT] dangerous, undetectable 17 17
SFF [%] Safe Failure Fraction 99 99,1
DCS [%] Diagnostic coverage safe 42,3 43,1
DC [%] Diagnostic coverage 93,4 96
Nivel de seguridad segun IEC 61508-1: SIL 2

i Otros datos técnicos de seguridad obtendra bajo consulta.
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PYCCHKUM
Hom6uHMpoBaHHbIN NycKaTesb 3/IeKTpoaBuratens ¢ pyHKuuei noBopoTta
ELR H5-IES-SC-.../500AC-...

YnpaBnawoLwmm BXOA;:
Bxop;: BpalueHune no/npoTmB 4acoBOM CTPEKH
HanpsameHue nutaHmsa

1 E: OnopHbIM noTeHuunan
Llenu ynpaBneHus

BpallieHre no/npoTrB HacoBOM CTPESKM

}‘,'

Bxogabl KBUTUpPOBaHUA
MAN, RES, AUT

O6patHasn
CUrHanmsaums

MoTeHunomeTp Ana
napameTpupoBaHus
/ HOMWHAaNbHOIO TOKa

MeTannnmyeckmni rf
3aMOK ans 1
KpenJjeHua Ha
MOHTaXHOM penKe

CeeTogmoa;:
PWR Hanpsrerue nutaHns

TANNVEN

/

% Lieny yrpas/ieHus
4 ERR CoobuieHne/owmnbHa
— L BpalueHre npoTms

4aCoOBOW CTPEKH
BpateHnue no
4aCcoBOMW CTpesKe

&
e
S o

Y

=y

CONIRC

)
™

/ \ N> R
TpexdasHoe BXogHOE AN

HanpsMmHeH1e / N

TpexdasHoe BbIxoAHOE
HanpsxeHue

HHonka cbpoca

@,

o

Puc.1

1. HpaTHKoe onucaHue

TpexdasHbli KOMOMHWPOBaHHbLIW NycKaTeb a/IEKTpoaBUraTena ¢ pyHKLuMen nosopoTa
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... C KOHTPOJIEM CUrHaNa TOKa BbINOJHAET YeTbipe QYHKLMM:
* [lycK B HanpaB/IEHWU MO HAaCOBOW CTPESIKE

e [lycK B HanpaB/1eHWM NPOTUB HYACOBOM CTPEJIKU
* Pene 3awuTbl aNeKTpoABUraTeNs
» HoHTaKTOp aBapuMHOro octaHoBa A0 KaTteropmm 3.

Hannume BCTPOEHHOM CXEMbI 6/IOKMPOBKU M CUIOBOM NPOBOAKMU NO3BONAKT A0 MMHUMYMa CHU3UTb
KOJIMYECTBO AOMO/HUTE/IbHBIX MPOBOAOB M Kabenen.
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2. TpeboBaHMA NO TEXHUKe 6e30NacHOCTU / yKa3aHUA N0 MOHTaKY

* [Npu BbINOJHEHUN NHOOBLIX PAboT C
obopyaoBaHueM cobtoganTte TpeboBaHMsA
rocyfapCTBEHHbIX HOPMATUBHbBIX AOKYMEHTOB,
perympyoLmMx Bonpocbl 6e30nacHOCTH 1
npeaoTBpaLeHnA HeCHaCTHbIX C/ly4aeB.
HecobnoaeHne TeXHUMKM 6e30NacHOCTU MOXKET
noBJ/ieYyb 3a COO0N CMEPTb, TAXKE/bIE YBEYbA UIU
3Ha4YUTENbHbIN MaTepuanbHbIM yepo!

BBoa B aKcnnyaTauuio, MOHTax, moguduKkaums 1
AOOCHalLeHre 060pyA0BaHUA NPOM3BOANTCA
TOJIbKO KB/IMPULMPOBAHHBIMU CNeLnaiMcTamu
Mo 3/IEKTPOTEXHUKE!

MNepea Havyanom paboT OTK/IKYUTE NUTaHKE
ycTpowucTaa!

B ycTporictBax ¢ HanpsxeHnem 230 B nepewm.
TOKa 06A3aTe/IbHO UCMO/1b30BaTb TaKyo e dasy
ANA HANPAXKEHUA NUTaHUA Lenu ynpasieHus v
yrnpasnAoLWwmx BXo40B!

B cnyyae aBapuiHOro octaHosa He0O6X04MMO
NPWUHATbL Mepbl NO NPEeAOTBPALLEHMIO
aBTOMaTUYECKOro nepesanycka o06opyaoBaHus
nocpeACcTBOM YCTPOMCTBA BEPXHErO YPOBHA!

B paboyem perxnme getasiv KOMMyTaLUMOHHbIX
9/IEKTPUYECKNX YCTPONCTB HAXOZATCA NOj,
onacHbIM HanpsMeHuem!

3anpewaeTca CHAMAaTb 3almTHbIE NOKPbITUA!
CoxpaHuTe MHCTPYKLMIO NO aKcnayaTauymm!
JaHHoe yCTPOMUCTBO OTHOCUTCA K CBA3AHHOMY
3N1IEKTPOOOOPYAOBAHMIO U AOJIHKHO ObITb
yCTaHOB/IEHO BO B3pbIiBO6E30MacHoOM 30He. Mpu
MOHTaXe 1 aKCnyaTaunm 06opyaoBaHusA
cobniopante encTeyolme TpeboBaHms No
TEXHUKE 6e30MacHOCTM.

Heobxogumo cobntogatb TpeboBaHUA NO TEXHUKE
6€e30MacHOCTH, He06X04MMbIE NPK paboTe C
9NEeKTpoABUraTensiMm BO B3pbIBOONACHOM 30He
(OupekTrBa ATEX 94/9/EG).

MNpn ncnonbL3oBaHKUM pexxuma paboTbl
«ABToMaTmnyeckui CBPOC» no ucteveHmm
BpeMEHU OXNIarKAEeHUA NPUBOL, CHOBA BK/IIOYAETCH,
€C/n eLLe UMeeTCsA CUrHan ynpasneHua. Bpems
oxnaraeHus coctasnsaeT 20 MUHYT. A
NPUMEHEHWI B 30HE B3PbIBO3ALLMUTDI
aBTOMaTMUYECKUI NepesanycK He AonycKaeTcs.
YCTPOMCTBO HE AO/IKHO NoABepraTbes
MEeXaHWYECKUM U TEPMUYECKMUM HarpysKam,
NpeBbIWaLLMM YKa3aHHbIE B JAHHOW MHCTPYKLUK
npegesibHble 3HaveHuA. Mpn Heo6Xo0ANMMOCTH
AONONHUTENBHOM 3aLlMTbl OT MEXaHUYECKUX NN
SNIEKTPUYHECKNX MOBPEHKAEHUN YCTPOUCTBO MOMKET
ObITb OCHALLLEHO KOPNYCOM CO CTEMNEHbIO 3aLLMTbI
M3HK 60529/EN 60529. NMpu HamM4mm Nbinm
YCTPOMUCTBO HEOBXOAMMO BCTaBUTb B
COOTBETCTBYIOLLMI KOPNYC (MUHUMYM IP64)

cornacHo EN 61241.

* [pu MOHTae obopyaoBaHUA cobaoganTe

TpeboBaHUA COOTBETCTBYIOLLMX MHCTPYKLUHA.
JOoCTyn K uensam BHyTPY YCTPONCTBA 3anpeLLeH.
He ponycKaeTca peMOHT JaHHOro U3aenusa
nonb3oBaresieM. [1pu BbIXOAE M3 CTPOSA 3TO
YCTPOMCTBO HEOBXOANUMO 3aMEHUTb aHaI0rMYHbIM
YCTPOMCTBOM. BCe peMOHTHbIE paboTbl AO/THHbI
BbINO/IHATLCA KOMMAHWEN-U3rOTOBUTENEM.
CepeHuna o 6e30nacHOCTM U apyrue
XapaKTEPUCTUKM COrIacHO cepTudmKaTy Ha
cooTBeTcTBME TMNy EC yKasbiBaloTCA BMECTE C
TEXHUYECKMMW AaHHbIMMU.

[Npn BRAKOYEHUKU NPUBOAA WU B OTKJIKOYEHHOM
COCTOAIHMM YCTPOMCTBO NPOM3BOAUT AUArHOCTUKY
DYHKUMA. JJONONHUTENBHO CNeUManmcT(bl)-
NEKTPOTEXHUK(M) MK KBaTMDULMPOBAHHbIN
CreumanmncT, KOTOPbIM XOPOLLO O3HAKOMJIEH C
COOTBETCTBYOLLMMM HOPMaMM, MOMKET NPOBECTU
NpoBepKy DYHKUMM 6e30MacHOCTM «3almTa
aneKTpogguratena». [na npoBeaeHns aToro
MCNbITaHWA NPUBOA AO/IHKEH paboTaTh B
Hanpas/eHUK BpaLLeHWA YaCOBOW CTPESIKW/NPOTUB
4acOoBOM CTPEJIKM, 1 NMPU 3TOM AOTHKEH ObITb
npepBaH TOK B MPOBOAHWUKE (Hanpumep, nyTem
yaaneHua npegoxpanutens B gase L1 nam L3).
3aTtemMm KOMOGMHUPOBaHHbIN NyCKaTeb
aneKTpoasurartesna B TedeHue 1,5...2 ceKyHp,
OTH/IIOUUT NpuBoa. CBeToaMoabl ANA BpaLleHua
NpPOTUB/NO YaCOBOM CTPEsIKEe racHyT, 3aroparoTcs
ceseToamop, Err v BbIxog 06paTHOro curHana.

Ecnn nogcoegnHAemMble NpoBoga 1 Kabenu ans
ANCTaHLMOHHOMO cbpoca B YCTPOMCTBAX C
HanpsKeHnem 230 B nepem. Toka (ELR H5-IES-
230AC/...) 6onee 3 M, UX HEOBXOANMO
NpoKNaabiBaTb 9KPaHUPOBAHHbLIMMU.

Ana 6e3onacHOro NPUMEHEHUA YCTPOMUCTBA
Heo6xo4MMO NpeayCMOTPEeTb 3alunTy JocTyna
nonb3oBaTeNeNn.

O6nacTb NPUMEHEHHUA:

Llenn B 30Hax 21 unmn 22, B KOTOPbIX CyLLECTBYET
OMacHOCTb B3pblIBa Mbl/IEBO3AYLLHON CMECH,
AOMHKHBI NOAKYATHECA TONBKO B TOM C/ly4ae, eCm
rapaHTUpyeTcA, 4To 060pyaoBaHUE, NOAKTIFOHEHHOE
K Llenn, cooTBeTCTBYET KaTeropun 2D nam 3D unm
MPOLLIO COOTBETCTBYHOLLYIO CEPTUDUKALMIO.
JaHHoe nsgenue npegHasHa4eHo gaa ycnosum A
(NnpoMbIWNeHHoe ucnosib3oBaHue). B ycnosusax B
(6bITOBOE MCMNOIb30BaHUE) AaHHOE YCTPOUCTBO
MOMET BbI3BaTb HEXENATE/IbHbIE PAANONOMEXM;
B 9TOM CJ/ly4ae nosib30BaTb MOXET OblTb 06A3aH
NpeAnpUHATE COOTBETCTBYHOLWME MEpPbI N0
6€e30MacHOCTMH.
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3. YKa3aHuA nNo NOAKJII04YEHUI0
3.1.MoaKnoYeHne K CeTU 1 3aLimuTa ceTu

NPEAYNPEXAEHUE: OnacHoO ANA HU3HU!
Hukorpa He pa6oTaTb NpyU BKAIOYEHHOM CETEBOM HanpsHeHuu!

* [Mpu nogKAYeHNN TpexdasHOM ceTU HEOHXOAMMO 06A3aTENBLHO YYNTbIBATb MAPKUPOBKY BbIBOAOB
Knemm!

e ObecneyeHune 3aLmThbI:

25 A (Diazed) - 3aluTa cetei ¢ MaKc. ceyeHrem NPoBoAoB 2,5 MM<
16 A FF (6,3 x 32 mm) - 3awmTa yCTponcTs

16 A (AsTOMaT B, aBTOMaTU4YECKMIM BbIK/IOHMATE/b) - KOPOTKOE 3amblKaHue (ceTb 1,5 KA)
20 A (3awmTHbIM aBTOMAT A/IEKTPOABUraTenNsl) - KOPOTKOE 3aMblKaHue (ceTb 1,5 KA)
20 A TRS20R20A (MpepoxpaHnTenb) — KOPOTKOE 3aMbiKaHWne (CeTb 5 KA)

25 A gl-gG ([MpepoxpaHnTenb) — KOPOTKOe 3aMblKaHue (ceTb 10 KA)

* Bxoabl HanpsMXKeHusa NUTaHUA LEenu ynpasieHns 1 yNpaBaioLwero HanpamxeHna Heo6xoaumMo
MCNo/b30BaThb BMECTE C Moy 1AMU nuTaHuaA cornacHo DIN 19240 (makKc. 5% ocTaTo4yHOM nynbcaumm)!

B ycTpoicTBax ¢ HanpsAxeHuem 230 B nepem. ToKa 06A3aTe/IbHO UCNO/Ib30BaTh TaKylo
e a3y gnAa HanpAHeHUA NMTaHUA uenu ynpasaeHusa U ynpasnalowmx sxoaos!

* YT06bI N36€KaThb MHOYKTUBHOIO N EMKOCTHOIO BJIMAHUA MMMNYJIbCHbIX NOMEX Ha ynpasiAatolwme
Kabenm, peKomMeHayeTCA UCMNoJ/1b30BaThb 3KPaHbI.

Mpu noacoegUHeHMH aBYX NPOBOAOB NOA OA4HOW KEMMO Heo6xoaMmo
McnoJib30BaTb NPOBOAA OA4UHAKOBOro ceyeHUsn!

3.2. BnoK-cxema

97 ©O—96/98 907
O—
% 95 *| -0 1/L1

I
95 O— \
& Error L5 3/L2
0 > 0 5/L3
Reset J“!VIAN Reset 2| Logic — <— o211
Autoreset [RES P [
a4 o042
AUT
e N . _>_ -0 6/T3
5 Us 05— 230 | Us O 2 5 B”II
i N o—] VAC ' 1 o—] vpc :
| NEO— \ LE 0— | —
' R o 20vac [— R ofH 2vc | ¢ Reset
DL oéH : L of !
ELR H5-IES-230AC/...  ELR H5-IES-24DC]/... Abb.2
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4. DyHKUMA

4.1. Busyanusauua — cBeToauopbl COCTOAHUA

MNocpeacTBOM YeTbIPEX CBETOAMOL0B KOMOMHMPOBAHHBIM NyCKaTe b SNEKTPoABUraTena oTobpaxaeT
paboyre coCToAHMA. DYHKLUM CBETOAMOL0B COOTBETCTBYIOT pekomeHgaumam NAMUR NE 44.

* MocpeacTteom 3eneHoro ceetoamoaa (PWR) otobparkaeTca obiee COCTOAHME YCTPOUCTBA.

* JleBoe/nNpaBoe BpalleHne NpmBoaa oTobpaxaeTcsa NOCPeACTBOM HenToro ceetognoga (L, R).

* BHyTpeHHAA nan BHELWHAA oWwnbKa (owWmnbKa npouecca: CBEPXTOK, aCUMMETPUYHOCTb, 06pbIB dhasbl)
oTobpaxkaeTca nocpeacTBoM KpacHoro ceetoanoga (ERR).

Mocne NpUNoKEHUs HaNPSHEHUA NUTaHUS LENW yNpaB/ieHWss OGHOKPATHO 3aropatoTcs BCe CBETOAMOAb! B
Ka4yecTBe NPOBEPKM CBETOAMOMOB.

4.2. DyHKUMA AUarHOCTUKH

Bnarogapsa pasnnyHbiM GyHKUMAM AMarHOCTUKM KOMOMHUPOBaHHbBIN MyCKaTelb 9N1EKTPOABUraTe 1A MOXET

pacno3HaBaTb MHOMME BHYTPEHHWE, a TaKKe U BHELUHME OLUMOKM (OLLUMOKUM NepUdEPUMHbBIX YCTPOMCTB).

* [pn 06HapPYHKEHUN OLLMOKN YCTPONCTBO HAXOAMTCA B 6€30NacCHOM OTK/IKOYEHHOM COCTOAHWUM.

* Bce BHYTpeHHWE OLLIMOKM COXPaHAITCA B NaMATU YCTPONCTBA, a He KBUTUPYIOTCA. [1OBTOPHbIM BBOJ,
YCTPOMCTBA B SKCM/IyaTaumnio HEBO3MOMKEH.

* [p1 HaNMYMKM BHELLHEN OLLMOKKM ANsA BbixoAa M3 6€30MacHOro OTKIKOYEHHOMO COCTOAHMA TpebyeTca
KBUTUPOBAaHME OLUMOKM.

O603Ha4eHus: A = CBeToanog BbiKIYeH / E = CBeToanog roput HenpepbIBHO /
B = CeeTtognop muraet npmbn. 2 Iy (50:50)
CocTtosaHue OnucaHue Csetopguoa:| PWR | ERR | L | R |KBuTHMpOBaH
3€/1eH. KPaCH.| }eNT | Me OLUMOHKM
Bbikn. HanpsaxeHue nutaHna (HanpsmXeHue nuTaHuA A A |AlA -
Llenuy ynpaBaeHns) OTCYTCTBYET
[[OTOBHOCTb K MmeeTca HanpameHue NnuTaHuA (HanpsMHeHe E A |AlA -
paboTe nNUTaHuA Lenn ynpasaeHus)
MNpuBog BKAOYEH * BpallieHne npoTMB YacoBoM CcTpesku (L) E A |E|A
* BpaweHue no vyacosom ctpenke (R) E A |AE
BHyTpeHHWI c6ol BHYTpeHHss olumbKa yCcTporcTBa — TpebyeTcsa E E |A|A | HEBO3MOM¥HO
3aMeHa HeMCcrnpaBHOro ycTpomcTea
BHelwHAA oumbKa B BUmeTaninyeckmue KOHTaKTbl: TOK ABuratesnia
ynpaBAeHWM A - 60sblue 3a4aHHOr0 HOMUHAILHOIO TOKa
OLUMBKa Asurarens (Hanpumep, knacc 10 A):
nepudepunHoro  OTcuuTbIBAETCA BpeMa oxniaraeHns! (20 MUHYT)
ycTpoucTea * BosHMKNa OLUMGKA Mpu BpaLLEHUM NPOTUB E B |E | A aBTOMaTyecKM
(HeobxoanMoCTb  yacogoit cTpesku.
TEXHWHECHOro * Bo3HMKNa OLUMBKA NP BPALLEHWM MO YaCOBOM E B |A | E aBToMaTmyecHu
06CNyHunBaHUA, CTpese.
NE44) Mo UCTEYEHMM 2 MUHYT MUraeT «L» uam «Ro:
BO3MOMXEH COPOC BPYHHYHO.
* BosHuKIa OlWM6BKa npu BpaLLeHnn NpoTUB E B |B|A| Bpy4Hyo
4acoBOM CTPENKMW.
* Bo3HuMKNa OWMbBKa Npu BpaLleHuu Mo 4acoBom E B |A|B| Bpy4Hyo
CTPEJIKE.
Owun6Ka Np1 BOCCTAHOB/IEHUU COCTOAHUA E B |B|B| Bpy4Hyo
CUCTEMbI: HEBEPHAA KOHTPOJIbHAA CymMMa.
TennoBasa NamaTb GUMETA/IIMYECKUX KOHTAKTOB
yCTaHaB/IMBaAETCA HA MaKC. 3Ha4eHue. B
aBTOMaTU4ECKOM PeXUMe paboTbl OLLIMOKA TaKKe
AO/HHA KBUTUPOBATLCA BPYYHYIO.
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CocTtosaHue OnucaHue Csetoauoa: PWR | ERR | L |R (KButuposaH
3€/1eH. KPaCH.| eNT | Me OLUMOHKM

BHelwHAs owmbKa B CummeTpua: Oba ToKa aneKkTpoasurarens E B |A|A| Bpy4Hylo
yrnpaBaeHUM MM OTIMHAOTCA APYr OT Apyra Ha 6on1ee Yem 33 Y%.
ownbra tasbl: OaWH 13 BYX M3MEPEHHbIX TOKOB E B [A[A] Bpyunyo
NEPUPEPUAHOTO  5p0i b0 nBUraTens paBeH Hyso uau,
ycTponcTtea COOTBETCTBEHHO, CABUI (ha3 My 06OUMM
(Heo6xoanmocTb 1o amn snexTpopsuraTens coctasnseT He 120°, a
TEXHUYECKOro 180°.
06CNyHUBaHUA, _
NE44) BnokupoBKa: MaKc. namepaemblii TOK
ABUraTens npesblWeH Ha 6o/1ee Yyem 2 C.
* BosHuMKa OLWM6BKa npu BpaLLeHnn NpoTUB E B |B|A| Bpy4Hyo
4aCOBOM CTPEJIKM.
» BosHuMKNa OWmMOBKa Npy BpaLleHWM Mo 4YacoBOM E B |A|B| Bpy4Hyto
CTpesKe.

4.2.1. KBUTUpOBaHHUE OLUNGKH
HBuTrpoBaTh OLLMOKY MOXKHO TPeMA pasHbIMK criocobamu:

BpyuHyto (kHonka RESET (KHonKa cépoca)):

* HarkaTb KHOMKY cbpoca Ha nepeaHen naHeamn yCTpomUCTBa.

Ecnn no ncteyeHmm npmba. 2 ceKyHa, KHoMKa copoca no-npexHemMy HaxaTa, KOMOMHUPOBAHHbIN
nycKaTe b 3/IEKTPOABUraTe A oNsaTb NEPEXOANT B COCTOsIHWE cbos. Ecam 3anpoc KBUTMpOBaHUA
(HaxkaTas KHonKa cépoca) AmTca 6onee 6 CeKyHA, NPOUCXOAUT pacLUMPEHHOE TECTUPOBAHME BbIXOLHOIO
KacKaga, a 3aTeM Nepexog, B pexum paboTbl «[lapameTprpoBaHue».

BpyuHyto (AUCTaHUMOHHOE KBUTUPOBAHMKE):
* [OAKNOUNTL KHOMKY (3aMblKaloLWMA KOHTaKT) Mexay kinemmamu MAN u RES.

Hak Tonbko Ha Bxoge MAN pacnosHaeTca NoNoKUTENbHbIM GPOHT, cCpabaTbiBaeT KBUTUPOBaHue. Ecau
MO UCTEYEHMM NPUB/. 2 CEKYH[, HE pacno3HaeTCA OTpULaTebHbIM PPOHT, KOMOMHUPOBAHHbBIW NycKaTe b
3/IeKTpoAaBuraTens onATb NepexoaunT B COCTOAHME COOSA, TaK KaK He MCK/II0HaEeTCHA BO3MOXHOCTb
MaHUNyIMPOBaHUA NN HAIMYUA HEUCMIPABHOCTU B LLeNU KBUTUPOBaHUS.

ABTOMaTUYECKMU:
* Co3paTb a/IEKTPUYECKOE coeguHeHne mexay Knemmamu RES n AUTO.

YCTPOMCTBO NPOU3BOAMT aBTOMaTUYECKOE KBUTMPOBaHUWE nocsie cpabaTbiBaHUA GUMETaN/IMYECKOro
YCTPOMCTBA KOHTPO/IS M MOCNEAYIOLLENO OXIaMKAEHUS.

e | Hnemma RES npepoctaBnsieT HanpsxeHue s copoca. B BapnaHTax ¢ pacHeTHbIM HanpsxeHeM
1| nuranus uenu ynpasneHna B 24 B nocT. ToKa — 310 24 B nocT. ToKa, npu 230 B nocT. ToKka —
crneuuasibHOe CUCTEMHOE HanpsaXeHWe.

4.2.2. O6paTHaA curHanusaums

HaK T0/1bKO KOMBGMHUPOBaHHbIM NyCKaTe b SNEKTPOABUraTeNss 0bHapYHUBaET OLLUMOKY, cpabaTbiBaeT pesie
06paTHOM CBA3M, T.€. 3aMbIKaeTCA 3aMbIKalOWMA KOHTaKT UM Pa3MbIKaeTCA pasMblKaroLLMn KOHTaKT.
TaKom Np1HUMN AeNCTBUA COOTBETCTBYET 3alUMTHOMY aBTOMATy 9/1IEKTPOABUraTeENA UK pene 3allmTbl
aneKTpogsuraTens.

o | O6paTHasa curHanmsaums CAyHUT TOIbKO A1 CUrHa/IM3aLUmMKM U He ABIAETCA YacTbio 3aLMTHOM
L | |jenu. Mo3aToMy OHa HE BXOAWT B PACCMOTPEHME BOMPOCOB (hyHKLMOHAIbHOM 6830MacHOCTH.
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4.3. NMNapameTpupoBaHue — 3ajaHHbIKH HOMUHaJIbHbIW TOK ABUraTens
* [pn HaxKaTHUK KHOMKM copoca 6onee 6 CEeKyHA, AnA nepexoaa B perxumm paboTsl «[apameTpupoBaHme»
OOHOKpaTHO MUraeT 3eneHbin ceeToanos PWR.

[na oTanumnA oT gpyrmux paboymx COCTOAHUM B pEUME paboThbl «[lapameTpupoBaHme» CBETOANOADI
oTH/ItoHaroTesA Ha 0,3 CeKyHApbl C MHTEPBAJIOM B 2 CeKYHAbI.

* C nomoLubto 240°-NOTEHLMOMETPA HACTPOUTb

HOMUWHaUIbHBIM TOK NpuBOAa. HacTponka Hop HOM"Ha\’;b".'b'ﬁ To" [mA]
HOMWH&JTLHOrO TOKa NpomncxoauT 16-tm ariante:
CTyneH4aTo. YeTbipe cBeTOAMOAA OTOOPparKaoT PWR(ERR| L | R | 0,6A 2A 9A
3a/laHHbIN TOK 0 O [0]O 75 180 1500
* 3Ha4YeHne COXPaHUTb NOBTOPHBLIM HAXKATUEM 0 0O [0 ]1 110 250 2000
KHOMKM copoca (30Ha SHEProHEe3aBUCUMOM NaMATH 0 0 1 o0 145 410 2500
[iaHHbIX). oo [1]1] 180 560 | 3000
* [p1 HaXKaTMK KHOMKK copoca 6os1ee 2-X CeKyHA (HO 0 1 0|0 215 710 3500
MeHee 6 CeKyHJ) B Te4eHWe 3-X CeKyH/, MPOUCXOaUT 0 1 R 250 870 4000
0To6pa)+<eHV|e 3a[laHHOro ToKa. JTa DYHKLMA 0 1 1 0 285 1020 4500
BO3MOM¥Ha TOJIbKO B C/ly4ae, eC/in 1 ) yCTpOﬁCTBO He 0 1 1 1 320 1170 5000
g?ﬁgmwcnzggss: ?:;Soes Ha yCTPOMCTBE L 0 100 395 1330 9500
' 1 0O [0 |1 390 1480 6000
1 0 1 (0 425 1630 6500
HaunHasa c Toka gBuratensa B 45 A, 1 0 1111 460 1790 7000
aKTUBUpPYETCA YCTPOMUCTBO KOHTPONA 3 r 010 295 1940 7500
GNOKMpPOBKHU (CM. 8.1 XapaKTepucTuKa
1 1 0|1 530 2090 8000
cpabaTbiBaHUA).
P ) 1 [ 1 |1 ]0| 5656 | 2250 | 8500
1 1 1 [ 1 600 2400 9000

5. NMpumepbl UICNO/Ib30BaHUA

5.1. ABapMiiHbIA OCTaHOB
NHTerpauna KOMOMHUPOBAHHOIO NycKaTe A a1eKTpoABUraTenia B Lenb aBapunHOM CUrHaM3aumm
npeacTtasneHa Ha puc. 3 (cTp. 58).

Mpr 3TOM HanNpsXeHWEe NUTaHUA LLENW yNpaBieHNs OTK/IIOYAETCA Yepes NpefoXpaHUTEIbHOE pese Npu
HaXKaTon KHOMKe aBapMMHOro OCTaHoBa.

e | OTHAOYEHME HanpAKEeHUA NUTaHUA Lenu ynpasneHUa nNpy BKJAKOYEHHOM

1 | 3nekTpopBurartene Bcerga cBA3aHO C UBHOCOM KOMGMHMPOBAHHOIO nycKarens
aneKTpopBurartena!

[oaToMy TaKoe OTKYEHME CrieayeT NPUMEHATL TOJIbKO B TOM C/ly4ae, eC/u B TEHEHME BCErO
CpOKa Ny 6bl cnucTeMbl oxmnaaetca He 6onee 10.000 OTKAOYEHWUN.

Ecnn oTHI04EHME NPOUCXOAUT, HaNpUMep, NOCPEACTBOM 3aLUMLLEHHOrO YCTPOMUCTBA ynpaB/ieHus
C BbIXOOM MOJTyNPOBOAHUKOBOM JIOTMYECKOM LienK, TO OCTaTOMHOE HanpsMeHWe AO0JIHHO COCTaBAATb
< 5 B nocT. ToKa. lNpepbiBaHuA < 1 MC OTHUIBTPOBLIBAIOTCS.

5.2. 3awmTHana pBepua (aBapUiiHbIN OCTaHOB)

B cnyvasx, rae 3awmTHoe OTKIYEHME ABAAETCA 0ObIYHbIM Pabo4yMM COCTOSHUEM, HaNpUMep,
B 3aLUMTHOM ABEPLE W/IM YCTPOMCTBAX C yNpaBAeHNEM ABYMA PyKaMK, MPUMEHATb OTKIOYEHME
cornacHo puc. 4 (cTp. 59).

B naHHOM cydae OTK/04aEeTCs He HanpsXKeHWe NUTaHWs Leny ynpaB/eHus], a Lenb yrpaBaeHus.
Ecnu OTH04YEHWE MPOUCXOAMUT, HanpuMep, NOCPeACTBOM 3allMLLEHHOr0 YCTPOMCTBA ynpaB/ieHWA

C BbIXOA,0M NOJYNPOBOAHUKOBOM NOrMYECKOW LLenn, TO OCTAaTOYHOE HanpsrKeHWe LOIKHO COCTaBAATb
< 0,5 B noct. ToKa. lMpepbiBaHNA < 1 MC OTHUIBTPOBbLIBAOTCA.
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5.3. 3awuTa anekTpopBurarena

Bce dyHKLMK, HeobXxoanmble gna obecnevyeHna 6e30nacHOCTH, peanusytoTca KOMOUHUPOBaHHbIM
nycKatenem anexkTpoasuratena 6e3 noCTopoHHero BAMaHuA. Ocobas KOMMyTaLMOHHaA TEXHUKA He
TpebyeTcA.

Pa3BogKy Lenu Harpy3Kkun ToKa caefyeT BbINONHATb COrJlaCHO NpUBEAEHHbIM BbILLE NpUMepam.
MNopKxntoveHne 6710Ka NMTaHUA MOAY1A MOXHO OCYLLECTB/IATb HENOCPEACTBEHHO K UCTOYHUKY
HanpsMXKeHUs 6e3 UCNo/Ib30BaHUA NpegoxpaHnTensHoro pene PSR. Toxe camoe 0THOCUTCA

W K yNpaB/IEHMIO.

5.4. dneKTpoasuraresib C TOPMO3HbIM MEXaHU3MOM

MNpy NOAKNOYEHNN aNEeKTpoABUraTENA C TOPMO3HBbIM MEXaHN3MOM (NMOAK/IOYEHME B LMTKE 3aXKMMOB
aNeKTpoaBuraTens) TOpMo3Hor mexaHuam Ha 400 B nepem. ToKa foNKeEH 6bITb MOAKNOYEH

K pasbemam 2/T1 n 6/T3. Topmo3HoOW mexaHn3am ¢ nnTaHuem 230 B nepeM. ToKa Heo6xoauMOo
NOAKNOYNTD K pasbeMy 4/T2 1 HyIeBOW TOYKE aNEKTpoABUraTens.

0O6a3arenbHO 06paTUTL BHUMaHUe: HOHTPO/Ib CUrHana ToKka ABuratens Heo6XoAUMO
YBE/IMYNTb HA 3HAYEHWE TOPMO3HOIo MexaHn3ama (HOMUHasIbHbIM TOK TOPMO3HOIrO MeXxaH1M3ma).
MNpon3BecTn COOTBETCTBYHOLLYIO HACTPOMKY HA KOMBUMHMPOBAHHOM MycKaTese
anexkTpoasurarens (cm. n. 4.3, ctp. 49)!

5.5. MoakntovyeHUe BCnomMoraTtesibHbIX pese

BcnomoratenbHble pene (Hanpumep, PLC RSC 230UC/21, apT. Ne: 2966207) gna ynpasnieHus
BHELUHWMW TOPMO3HbIMW MEXaHU3MaMM UK 06paTHOM CUrHanM3aumen (Hanpumep, Ha MJK) gonxHbl
NOAK/I0YATBLCA K pa3bemMaM YCTaHOBHU «4T2» K «N».
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6. TexHn4yecKue paHHble

Typ Artikel-Nr.

ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-0,6 2900582
ELR H5-IES-SC- 24DC/500AC-2 2900414
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-0,6 2900692
ELR H5-IES-SC-230AC/500AC-2 2900420

BxopgHble gaHHbIe

PacueTHoe HanpAreHWe nuTaHuA uenu ynpasneHuns Ug
cornacHo MOK 60947-1 / UL 508

ELR W3-24DC/... ELR W3-230AC/...
24 B nocT. TOKa 230 B nepem. ToKa
(50/60 Iw)

[nanasoH HanpAMeHUA NMTaHUA LEenY ynpasieHus

19,2 ... 30 B nocT. ToKa 85 ... 253 B nepem. Toka
(32 B nocT. ToKa,

Makc. 1 MUH)
HanpsaxeHue nuTaHna uenu ynpassieHus < 5 nocT. ToKa < 5 B nepem. ToKa
YpoBeHb NepekntoyeHusa «b6esonacH. Boika.»
PacyeTHbIM TOK NUTaHWA Lenu ynpasieHus <40 mA <4 mA

cornacHo M3K 60947-1

Ynpasnawowmn Bxoa L, R:
YpoBeHb nepekatoyeHusa «Low» (HU3KUI)
YpoBeHb nepekntoveHusa «b6esonacH. Boika.»
YpoBeHb neperntoveHus «High» (BbICOKMI)
BxoaHow ToK

-3...9,6 Bnoct. Toka <44 B nepem. ToKka

< 0,5 B nocT. TOKa -

19,2 ... 30 B nocT. ToKa 85 ... 253 B nepem. Toka
<3 mA <7mA

BbixogHble AaHHbIe Lenb Harpy3sku

ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9

Cnoco6 KOMMyHWKaunm

3alWuTHbBIW BbIXOJHOM KacKaj, ¢ 6annacom,
TpexdasHoe raibBaHUYECKN pa3BA3aHHOE
OTKJ/IOMEHUE

PacuyeTHoe paboyee HanpsaeHne Uy
cornacHo MOH 60947-1

500 B nepem. ToKa (50/60 L)

[mnanasoH paboymx HanpAmKeHUm
cornacHo MOK 60947-1
cornacHo UL 508

42 ... 550 B nepem. ToKa
42 ... 500 B nepem. ToKa

ToK Harpysku npu 20 °C
(cM. 8.2 KpuBble UBMEHEHUSA XapaKTEPUCTUK)

0,075..06 A 0,18.24A 1,2...9,0A

Tok Harpy3ku npu 20 °C 6e3 dyHKunn 6esonacHoctn  0... 0,6A 0..2,4A 0..9,0A
W onpeaenieHnsa accumeTpum
(c™m. 8.2 KpuBble MBMEHEHUA XapaKTEPUCTUK)
PacyeTHbIM pabounin ToK | cornacHo M3AHK 60947-1
AC-51 cornacHo MOK 60947-4-3 0,6 A 2,4 A 9A
AC-53a cornacHo MOK 60947-4-2 0,6 A 2,4 A 6,5A
cornacHo UL 508 0,6 A 2,4 A 6,5A

HomuHanbHaA KoMmmyTaumoHHaAa HomuHanbHaA

KOMMYyTaLMOHHaA cornacHo UL 508
Full Load (KoadduumneHT mowHocTH = 0,4)
Full Load (KoadduumeHT mowHocTH = 0,8)

0,9kBTt(1,2n.c.) 0,9kBT (1,2 1.Cc.) 23KBT(3,01.C.)
1,7 kBTt (2,2 n.c.) 1,7KBT (2,2 1.C.) 4,6 KBT (6,1 1.C.)

TOK yTe4ku (BXOA, BbIXOA)

0 mA 0 mA 0 mA

OcTaTo4HOoe HanpamxeHue npu lg

<200 mB < 300 mB <500 vB

MMMy ibCHbIN TOK

100 A (t= 10 mc)

BxogHasa sawuTHaa cxema

BapwucTtopsbl Ha
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6. TexHn4yecKue paHHble

Short circuit current rating SCCR  cornacHo UL 508

- NPUroAHO AN1A 3/1eKTPoLenem ¢
CUMMETPUYHbIM TOKOM He 6onee 5 kKA, MaKc.
500 B

- NPUroAHO AN1A 3/IEeKTPOLLENen ¢
CUMMETPUYHBbIM TOKOM He 60siee 100 KA,
maKc. 500 B npu Hannummn npegoxpaHnTens Ha
30 A knacca J uam CC

Bbixop, o6paTHOro curHana

McnonHeHue KoHTaKTa

OAanHapHbIM KOHTaKT, 1 NEPER0YAIOLLIMM KOHTaKT

MaTepuan KoHTaKTa

CnnaB cepebpa, ¢ TBEpAbIM 30/10TbIM MOKPbITUEM

[pu ncnonb3oBaHUKU KaK

CurHasnbHbI KOHTaKT CU/10BOU KOHTaKT

MaKc. KOMMYTaUMOHHOE HanpsiXeHue

30 B nepem. ToKa / 250 B nepem./nocT. ToKa
36 B nocT. ToKa

MWH. KOMMYyTaUWOHHOE HarnpsaMeHue 100 mB 12 B nepem./nocT. ToKa
MaKc. TOK A/IMTENbHOW HarpysKu |, 50 MA 6A
MWH. KOMMYTaLMOHHbIN TOK 1 MA 10 MA
MaKcC. MOLHOCTb OTKJ/IIOHEHUA, aKTUBHAA HarpysKa
24 Bnoct.To0Ka 1,2BT 140 Bt
48 B nocT. TOKa - 20 Bt
60 B nocT. Toka - 18 BT
110 B nocT. ToKa - 23 BT
220 B nocT. ToKa - 40 Bt
250 B nepem. Toka - 500 BA
NU3mepuTtenbHaA TeEXHUKA ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
(oTHOCUTENBLHO 8.1 XapaKTEPUCTUKM cpabaTbiBaHWUA)
Asyxda3Hoe usmepeHue ToKa
JAnanasoH 0,075...06 A 0,18..24A 1,5...9,0A

HoHTposb cummeTpumn

BennuunHa (lyac.~ lwun.)/ lvake.

>33% /267 % 233% /267 % =233% /267 %

Bpemsa cpabaTtbiBaHUA 2MMH/1,8¢c 2MuH/1,8c 2mMHH/1,8C

BnokupoBoYyHana 3awuta

I(L1), I(L3) typ. >75MA > 150 mMA > 1200 mA

Bennuuna (yron(L1, L3)) 170°...190° 170°...190° 170°...190°

Bpema cpabaTtbiBaHKUA 1,8¢c 1,8¢c 1,8¢c

BnokupoBoYHanA 3awuTa

[(L1) nan [(L3) - - >45A

Bpemsa cpabaTtbiBaHUA - - 2c¢C

XapaKTepucTuKa cpabaTbiBaHus (CM. 8.2.) - - Hnacc 10A
cornacHo M3OK 60947

Bpewms oxnaxaeHusa - - 20 MWH

AnemeHTbl ynpaBneHusa

MHanKaTop pabo4yero HanpAmeHuA

Ceetoguop PWR (3eneHbii)

MHpuKaTop HeMcnpaBHOCTEN NpUbopa U OLIMBOK

CeeTtoamoa ERR (KpacHblIn)

MHpuKaTop ynpasnieHuaA

BpaLeHne npotme/

Mo YacoBOW CTPESIKE

CeeTtoamog L (3kentbin)/
ceetoamo R (3KenTbii)

KHonka

HBuTHpoBaHue oWnbKH

MoTeHUMoMeTp A8 HACTPOMKM HOMUHAIBHOMO TOKA

240°
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6. TexHn4yecKue paHHble

O6wme xapaKTEPUCTUKH ELR...-0,6 ELR...-2 ELR...-9
PaccevBaemasa MOLLHOCTb MuH./makec. 0,88BT1/2,5BT 0,88BT/4,1BT 0,88BT/7BT
Netzfrequenz 40...100 Iy,

MakKc. YacToTa KOMMyTaumm 2Ty

(NPOAOMKUTENBHOCTL UMNY/Ibca U Nay3bl 50:50)

PacyeTHOe UMMNy/IbCHOE HanpsieHWe

Me Y BXOAHbIM YNPaBAAoOLLMM HANPAKEHUEM,
HanpsaKeHNeM NUTaHMA Lenn ynpaBaeHna n
KOMMYTaLMOHHbIM HanpAXEeHUeM
(HoMWHanbHOE HanpsaKeHue ceTu:
* <500 B nepem. ToKka
* <300 B nepem. ToKa, Hanpumep,

230/400 B nepem. ToKa, 277/480 B nepem. ToKa
* 300...500 B nepem. ToKa)

MEHAY BXOAHbIM YyNpasasaoLWwnM HanpsaHeHNeM,
HaNpPAXEeHWEM NUTaHUA Lenu ynpaBaeHusa u
BbIXOAOM 06paTHOro curHana

MEAY BbIXOA0M 06PaTHOro CUrHasia M KOMMYTaLMOHHBIM
HanpsAKeHueM (HoMWHaIbHOe HanpsarKeHWe CeTu:
* <500 B nepem. ToKa
* <300 B nepem. ToKa, Hanpuwmep,
230/400 B nepeM. ToKa, 277/480 B nepem. ToKa
* 300...500 B nepem. ToKa)

6 KB (ELR H5-IES-24DC]/...)

BesonacHas paseaska (EN 50178)
BesonacHas passaska (MOH 60947-1)

Basosas nsonauna (MOK 60947-1)

BesonacHas passaska (MOK 60947-1)

BesonacHas passaska (EN 50178)
BesonacHas passaska (MOK 60947-1)

Basosas usonauma (MOK 60947-1)

PacuyeTHoe MMNYIbCHOE HanpAXeHne

MeAY BXOAHbIM YNPaBAAOLWMM HANPAKEHNEM,
HanpAXeHWeM NUTaHUA Lenu ynpasaeHua u
KOMMYTaLMOHHbIM HaNpPAXEeHNEM
(HoMuHanbHOEe HanpAMKeHWe ceTu:

e <500 B nepem. ToKa

MEHAY BXOAHbIM YyNpaBAaoLWMM HanpsaHeHNEM,
HanpAXEeHWeM NUTaHUA Lenu ynpaBaeHua 1
BbIXOAOM 06paTHOro curHana

Mey BbIXOA0M 06paTHOro curHasia i KOMMyTauMOHHbIM
HanpsKeHeM (HoMmHasIbHoe HanpsaMeHWe ceTu:
* <300 B nepem. ToKa, Hanpuwmep,
230/400 B nepeM. ToKa, 277/480 B nepem. ToKa
* 300...500 B nepem. ToKa)

4 vB (ELR H5-IES-230AC/...)

Basosas usonauma (MOH 60947-1)

BesonacHas passaska (MOH 60947-1)

BesonacHan passaska (MOH 60947-1, EN 50178)

Basosas nsonauna (MOK 60947-1)

[lManasoH Temneparyp OKpyHatoLlen cpeapi

Mpwu akcnnyataummn -25°C ... +70 °C

MNpun xpaHeHuu/TpaHcnopTuposke -40 °C ... +80 °C
HaTteropusa nepeHanpAmxeHnA I
CTteneHb 3arpAsHeHUs 2

CTtaHaapTbl/HOPMaTHBHbIE LOKYMEHTbI

TpeboBaHMsA K a1EKTPOCTaHLMH

M3HK 60947-4-2/ M3HK 61508-1 /
EN 954-1/1SO 13849-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Bupa cornacosaHua

1

CpoOK cnym6bl

3x 10’ KOMMYTaLUWOHHbIX LUK10B

Twvn 3aWmThbl

P20

MoHTaxHOoe NosIoKeHune

BepTrKanbHO (MOHTarXKHanA perika ropu3oHTasIbHasn)

MoHTaxK (CM. 8.2KpUBblE U3MEHEHUA XapaKTEPUCTUK)

yCTaHaB/MBAKOTCA B PAA, C NPOMEHKYTHOM = 20 MM
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CONTACT

53



6. TexHn4yecKue paHHble

Hopnyc:

Matepuan PA 66

Pasmepsbl (WUxBxT) (22,5/99/114,5) mm

JaHHble No npucoegmMHeHUIo (cevyeHre NpoBoaa) CwM. yKasaHusa no noacoeguHenuto! (ctp. 46)!
BUHTOBbIE KEMMbI (KeCTK./TMBK.)  0,14-2,5 Mm? (AWG 26-14)
Pesbba M3, pekoMmeHayemble MOMEHTbI 3aTaKM 0,5 - 0,6 Hm (5-7 dyHT./aronm.)

Bec

OK. 212

CeptudukaTsbl

CBuaeTeNIbCTBO 0 COOTBETCTBUM THNy EC

®1(2) G, ®II(2)D PTB07 ATEX 3145

cornacHo ATEX

YpoBeHb 6€30MacHOCTH

Cwm. "7.1 besonacHoe oTKAK4YeHNE"
n"7.2 3awuTa anexktpogsurarensa”

7. [laHHble No TeXxHUKe 6e30MacHOCTH

TpeboBaHHUA K cucteme

Bbasa gaHHbIX N0 YacTOTe OTKA30B

Tun cucTembl

MNpuMeHaeMbIn cTaHpapT

BeTa-dakTop

MTTF [neT] Mean time to failure (cpegHee
BpeMsA HapaboTKu Ao c60os) npm
Temneparype oKpyxatowen cpeabl 40 °C

SN 29500

Twun B, cocTosAWwmMn M3 NnoacUcTeM
MO3K 61508

1%

39,6 (ELR H5-IES-24DC/...); 39,9 (ELR H5-IES-230AC!/...)

7.1. Be3onacHoe OTHJ/Il4YEeHUe ELR H5-IES-24DC/... ELR H5-IES-230AC/...
Temnepartypa oKpyatowen cpebl 40 °C 40 °C
MTTFd [neT] Mean time to failure 502 289
(cpeaHee Bpema HapaboTKKU o c60A)

Bpewms Ha oTKAo4eHWe [MC] 80 100

Asd [FIT] HagexHoe, onpeaensemoe 664 638

Asu [FIT] HagexHoe, Heonpeaenaemoe 963 934

Add [FIT] onacHoe, onpeaensemoe 224 388

Adu [FIT] onacHoe, Heonpeaenaemoe 3,31 6,77

SFF [%] Safe Failure Fraction 99,8 99,7
(aonsa 6e3onacHbix cO60EB)

DCS [%)] Diagnostic coverage safe 40,8 40,6
(anarHocTMyecKoe NOKpbITUE ANA

6e3onacHbIX c60eB)

DC [%] Diagnostic coverage 99 98,3
(anarHocTmyeckoe noKpbITHE CH60EB)

PFH Probability of a dangerous failure per 3,31x10™ 6,77 x 10
hour (BepoATHOCTb ONacHOro 0TKasa 3a vac)

YpoBeHb 6e30nacHOCTH cornacHo MOHK 61508-1: SIL 3

ISO 13849-1: HKateropua 3 PL e
EN 954-1: Hateropus 3
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7.2. 3awuTa aneKTpogsuraTens

ELR H5-IES-24DC/...

ELR H5-IES-230AC!/...

Temnepartypa OKpy*atowen cpeabl 40 °C 40 °C
MTTFd [neT] Mean time to failure 473 273
(cpeaHee Bpema HapaboTKKU o c60A)

Bpems Ha oTKAO4EeHME [MC] cornacHo Hnacc 10A, M3K 60947
Asd [FIT] HagexHOe, onpegensaemoe 637 636
Asu [FIT] HagexHoe, Heonpeaenaemoe 870 840
Add [FIT] onacHoe, onpeaensemoe 224 402
Adu [FIT] onacHoe, Heonpegenaemoe 17 17
SFF [%] Safe Failure Fraction 99 99,1
(aons 6esonacHbIX c60eB)

DCS [%)] Diagnostic coverage safe 42,3 43,1
(AmarHocTnyecKoe NoKpbITUE s

6e3onacHbIx c60€eB)

DC [%] Diagnostic coverage 93,4 96

(anarHocTmyeckoe noKpbITHE cH60€EB)

YpoBeHb 6e30nacHOCTH

o

cornacHo

M3HK 61508-1: SIL 2

AonosHuTeNnbHblIe faHHble No 6e30nacHOCTU MOMHO nos1lyd4uTb NO 3anpocy.
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Auslisezeit / Release time / Temps de retombée /

Tiempo de disparo [s]
Bpemsa cpabarbiBaHuA npu [c]

Anhang / Appendix / Annexe / Apéndice / lpunoxeHue

. Auslésekennlinie bei 20 °C [1]

Trigger characteristic curve at 20°C [1]

Courbe de déclenchement a 20 °C [1]

Curva caracteristica de disparo para 20 °C [1]
XapaKTepucTuku cpabaTtbiBaHuA npu 20 °C [1]
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Uberstromfaktor / Overcurrent factor / Facteur de surintensité /
Factor de sobrecorriente / KpaTHOCTb TEpMUYECKOM YCTOMYNBOCTHU
Ny

(Das Verhaltnis zwischen dem tatsachlichen Strom und dem parametrierten Nennstrom /

The ratio between the actual current and the parameterized nominal current /
Le rapport existant entre l'intensité effective et l'intensité nominale paramétrée /
Relacién entre la corriente real y la corriente nominal parametrizada /

COOTHOLLEHWE MeXAY haKTUYECKMM TOKOM W NapameTpMpPOBaHHbIM HOMUHaIbHBIM TOKOM)
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8.2.

[A]

[A]

Deratingkurven bei 100 % Einschaltdauer (Weitere Daten auf Anfrage)

Derating curves for 100% operating time (more data available on request)

Courbes de derating a 100 % de la durée d'enclenchement (autres données sur demande)
Curvas derating para duracion de conexién del 100 % (otros datos bajo consulta)
KpuBble u3MeHeHUA xapaKkTeprUCcTUK Npr 100%-HOW NPOAONHUTENIbHOCTU BK/IIOYEHUA
(AononHUTENbHbIE AaHHbIE — MO 3anpocy)

9 i i i i i ~] ELR...-24DC/... -
_ . \\
8 ||_ = 9 A ~J 6
7 e
6 2, S
<
5 ~ ul \\
4 BN \\ (1)
— N
g S S = g
2 | | - - - ! N\
1 ||_ = 0,6 A e/v ~\
0,6 e S S St WSS S [ S
01 -
0 10 20 30 40 50 60 70
A
9 i i i i i i\\ ELR...-230AC/... -
8 |+ ||_ = 9A: \\
: ~. 0
6 — \\
5 =~ \9 AN
N~
; SEEEERN
3 | 1L=24A \ N\
1 1 1 1 1 1 \
2 il A S 1 | — - o
1 ] lL=06A: \ 4 9
0,6 = ‘:\ \
01 §
0 10 20 30 40 50 60 70

ta [°C]

I, = Laststrom/Load current/ Courant de charge / Corriente de carga / TOK HarpysKu

ta = Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante /
Temperatura ambiente / TemnepaTypa oKpyrHatoLien cpegpbl

e
b

angereiht mit Abstand von 20 mm / Mounted in rows at a distance of 20 mm/
juxtaposé avec un espace de 20 mm / alineado con separacién de 20 mm /
yCTaHOBKa B pAf, C MPOMEXYTKOM 20 MM

@ = angereiht ohne Abstand / Mounted in rows with zero spacing / juxtaposés sans espace /
alineado sin separacion /yctaHOBKa B psaf 6€3 NpOMEXKYTKOB
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8.3. Schaltbeispiel / Example circuit / Exemple de circuit / Ejemplo de circuito / Mpumep cxembl

“NOT-HALT (zweikanalig)" - (nach Kat. 3, SIL 3, PL e):
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... mit Ubergeordneter Sicherheitsrelais-Kombination.
Zum Erreichen der maximalen Lebensdauer, falls moéglich Beispiel von Seite 59 anwenden!

"EMERGENCY STOP (two channels)" - (acc. to Cat. 3, SIL 3, PL e):
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... with a higher-level safety relay combination.
To reach the maximum service life, please apply the example from page 59, if possible!

«ARRET D'URGENCE (a deux voies) » - (selon Cat. 3, SIL 3, PLe) :
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... avec combinaison de relais de sécurité supérieure.
Pour atteindre la durée de vie maximale, appliquer si possible I‘'exemple de la page 59 !

"PARADA DE EMERGENCIA (de dos canales)" - (segun Cat. 3, SIL 3, PL e):
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... con combinacion de relés de seguridad de prioridad.
iPara alcanzar la duracién maxima, de ser posible deberan aplicarse el ejemplo de la pagina 59!

«ABapUWHbIN OCTaHOB (ABYXKaHa/IbHbI pemum)» — (cornacHo Kat. 3, SIL 3, PL e):
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... ¢ KOMBUHWUPOBAHHbLIM NPEAOXPAHUTENBHBIM pesie 60/1e€ BbICOKOro YPOBHS.
[na pocTuHeHUA MakCUMaJIbHOrO CPOKA CTYHObI UCMO/Ib30BaTb (€C/IM BO3MOMHO) NpUmep Ha cTp. 59!

Versorgung 1/ Supply 1/ Alimentation 1/ Alimentacion 1/ NnuTaHue 1

24V DC — ¢
GND ¢ 4
L1 ¢
L2 4
L3 ¢
N
PE

([

Emergency stop
Arrét d’urgence

1/ %)/ 5/ © 0 ©oo0 Paro de emergencia
U
L1L2L3 i 1E R L ABapuitHbI OCTaHOB
ELR H5-.../500AC-...
Z2 0 - 327‘-
AN 97069895 = H 2 s2(h
Q0O Q QO Q 0 O Q

o O O O O O O O
A1 S11 S12 S21 S22 13 23 31

—

PSR-SCP-24UC/ESA4/2X1/1X2 \ \ 7

utl (Vw1 A2 S33 S34 14 24 32
®)] O O o O O
M
3~
Reset
Tee 3\

Versorgung 2 / Supply 2 / Alimentation 2

Alimentacién 2 / NMuTtaHue 2

] 24V DC
Abb./Fig./Puc. 4 GND

o | Weitere Applikationen / Schaltungsbeispiele erhalten Sie auf Anfrage.
1 | Further applications / example circuits are available on request.

Autres applications / exemples de circuit sur demande.

Otros aplicaciones / ejemplos de circuito obtendra bajo consulta.

Apyrve npuMmepbl NPUMEHEHUA / NpUMepPbl KOMMYTaL MK NPeAoCcTaBIAITCA NO 3anpocy.
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8.4. Schaltbeispiel / Example circuit / Exemple de circuit / Ejemplo de circuito / Mpumep cxembl

"Schutztiir / Zweihand-/NOT-HALT-Applikation (zweikanalig)" - (nach Kat. 3, SIL 3, PL e):
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... mit Ubergeordneter Sicherheitsrelais-Kombination

"Safety door / two-hand / EMERGENCY STOP application (two channels)" -
(acc. to Cat. 3, SIL 3, PL e): ELR H5-IES-SC-.../500AC-... with a higher-level safety relay combination

« Porte de protection / application bimanuelle / ARRET D'URGENCE (a deux voies) » -
(selon Cat. 3, SIL 3, PL e) : ELR H5-IES-SC-.../500AC-... avec combinaison de relais de sécurité supérieure

"Puerta de proteccion / aplicacion bimanual / PARADA DE EMERGENCIA (de dos canales)" -
(segun Cat. 3, SIL 3, PL e): ELR H5-IES-SC-.../500AC-... con combinacién de relés de seguridad de prioridad

«3awmTHanA gBepua / yCTPOUCTBO C ynpaB/sieHuem AByMA pyKamu/c aBapMMHbIM OCTaHOBOM
(ABYXKaHaNbHbIA peXuUM)» — (cornacHo Kar. 3, SIL 3, PL e):
ELR H5-IES-SC-.../500AC-... ¢ KOMBUHUPOBAHHbLIM NPEeAOXPaHUTENIbHBIM penie 60/1ee BbICOKOIrO YPOBHS

Versorgung 1/ Supply 1/ Alimentation 1/ Alimentacién 1/ lNuTaHue 1
24V DC L 4 *—o

GND ® *-
L1 4
L2 ®
L3 ¢
N
PE
Versorgung 2 / Supply 2 / Alimentation 2/
Alimentacion 2 / lMuTaHwne 2
24V DC
1111/
NOT-HALT
Emergency stop
O o O O O O Arrét d’'urgence
M2 o L U lE R L Paro de emergencia
ABapuKrHbIN OCTAHOB
ELR H5-.../500AC-...
Z 0 - 527‘-
ZYE  oroeeses = E 2 s2(h
Q00 Q@ Q0 0 0 0 0
| h 5 S5 6 & & 6600
W A1 S11 S12 S21 S22 13 23 33 41
Il
PSR-SCP-24UC/ESA4/3X1/1X2/B\ \ \ 7
utl V1 wi A2 S33 S34 14 24 34 42
o O 0 (®) o
M
3~
jPE Reset SsI—A\

Abb./Fig./Puc. 5

o | Weitere Applikationen / Schaltungsbeispiele erhalten Sie auf Anfrage.
1 | Further applications / example circuits are available on request.

Autres applications / exemples de circuit sur demande.

Otros aplicaciones / ejemplos de circuito obtendra bajo consulta.

Apyrve npumepbl NpUMEHeHMs / NpUMepPbl KOMMYTaLuuu NPeAOCTaBAATCA NO 3anpocy.
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