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Notas juridicas

Filosofia en la sefializacién de advertencias y peligros
Este manual contiene las informaciones necesarias para la seguridad personal asi como para la prevencion de
dafios materiales. Las informaciones para su seguridad personal estan resaltadas con un triangulo de
advertencia; las informaciones para evitar Unicamente dafos materiales no llevan dicho triangulo. De acuerdo al
grado de peligro las consignas se representan, de mayor a menor peligro, como sigue.

/\PELIGRO

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte, o bien lesiones
corporales graves.

/\ADVERTENCIA

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o bien lesiones
corporales graves.

/\PRECAUCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse lesiones corporales.

ATENCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse dafios materiales.

Si se dan varios niveles de peligro se usa siempre la consigna de seguridad mas estricta en cada caso. Si en una
consigna de seguridad con triangulo de advertencia de alarma de posibles dafios personales, la misma consigna
puede contener también una advertencia sobre posibles dafios materiales.

Personal cualificado
El producto/sistema tratado en esta documentacion sélo debera ser manejado o manipulado por personal
cualificado para la tarea encomendada y observando lo indicado en la documentacién correspondiente a la
misma, particularmente las consignas de seguridad y advertencias en ella incluidas. Debido a su formacion y
experiencia, el personal cualificado esta en condiciones de reconocer riesgos resultantes del manejo o
manipulacion de dichos productos/sistemas y de evitar posibles peligros.

Uso previsto de los productos de Siemens
Considere lo siguiente:

/\ADVERTENCIA

Los productos de Siemens solo deberan usarse para los casos de aplicacion previstos en el catalogo y la
documentacién técnica asociada. De usarse productos y componentes de terceros, éstos deberan haber sido
recomendados u homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro de los productos exige que su
transporte, almacenamiento, instalacion, montaje, manejo y mantenimiento hayan sido realizados de forma
correcta. Es preciso respetar las condiciones ambientales permitidas. También deberan seguirse las
indicaciones y advertencias que figuran en la documentacién asociada.

Marcas registradas
Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y
designaciones contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizaciéon por terceros
para sus propios fines puede violar los derechos de sus titulares.

Exencion de responsabilidad
Hemos comprobado la concordancia del contenido de esta publicacion con el hardware y el software descritos.
Sin embargo, como es imposible excluir desviaciones, no podemos hacernos responsable de la plena
concordancia. El contenido de esta publicacion se revisa periddicamente; si es necesario, las posibles
correcciones se incluyen en la siguiente edicion.

Siemens AG A5E31870373-AB Copyright © Siemens AG 2018.
Division Digital Factory ® 05/2018 Sujeto a cambios sin previo aviso Reservados todos los derechos
Postfach 48 48

90026 NURNBERG

ALEMANIA



Prélogo

Finalidad de la documentacion

Convenciones

El presente manual de producto contiene informacion especifica del médulo sobre cableado
y diagnostico, asi como sobre los datos técnicos del médulo tecnoldgico.

Encontrara informacién general relativa al disefio y la puesta en servicio del S7-1500 o del
ET 200MP en el manual de sistema S7-1500 o ET 200MP.

Las funciones de contaje y medicion del mdodulo tecnolégico TM Count 2x24V se describen
con detalle en el manual de funciones Contaje, medicion y lectura de posicion
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820).

Preste atencion a las indicaciones marcadas del modo siguiente:

Nota

Una indicacion contiene datos importantes acerca del producto descrito en la
documentacién, el manejo de dicho producto o la parte de la documentacién a la que debe
prestarse especial atencion.

Informacién de seguridad

Siemens ofrece productos y soluciones con funciones de seguridad industrial con el objetivo
de hacer mas seguro el funcionamiento de instalaciones, sistemas, maquinas y redes.

Para proteger las instalaciones, los sistemas, las maquinas y las redes de amenazas
cibernéticas, es necesario implementar (y mantener continuamente) un concepto de
seguridad industrial integral que sea conforme a la tecnologia mas avanzada. Los productos
y las soluciones de Siemens constituyen Unicamente una parte de este concepto.

El cliente es responsable de impedir el acceso no autorizado a sus instalaciones, sistemas,
maquinas y redes. Los sistemas, las maquinas y los componentes solo deben estar
conectados a la red corporativa o a Internet cuando y en la medida que sea necesario y
siempre que se hayan tomado las medidas de proteccion adecuadas (p. e]. uso de
cortafuegos y segmentacion de la red).

Adicionalmente, deberan observarse las recomendaciones de Siemens en cuanto a las
medidas de proteccion correspondientes. Encontrara mas informacién sobre seguridad
industrial en (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Los productos y las soluciones de Siemens estan sometidos a un desarrollo constante con
el fin de mejorar todavia mas su seguridad. Siemens recomienda expresamente realizar
actualizaciones en cuanto estén disponibles y utilizar unicamente las Ultimas versiones de
los productos. El uso de versiones anteriores o que ya no se soportan puede aumentar el
riesgo de amenazas cibernéticas.

Para mantenerse informado de las actualizaciones de productos, recomendamos que se
suscriba al Siemens Industrial Security RSS Feed en
(http://www.siemens.com/industrialsecurity).
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Software de cddigo abierto

En el firmware del producto descrito se utiliza software de cddigo abierto. El software de
cbdigo abierto se cede gratuitamente. Nos hacemos responsables del producto descrito,
incluido el software de cédigo abierto que contiene, de acuerdo con las condiciones vigentes
para el producto. Declinamos cualquier responsabilidad derivada del uso del software de
cédigo abierto mas alla de la ejecucion del programa prevista para nuestro producto, asi
como cualquier responsabilidad derivada de los dafos causados por modificaciones del
software.

Por motivos legales estamos obligados a publicar las condiciones de la licencia y los avisos
de copyright en el texto original. Lea las informaciones al respecto en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109740777).

Maodulo tecnolégico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Guia de documentacién

La documentacion del sistema de automatizacion SIMATIC S7-1500 y del sistema de
periferia descentralizada SIMATIC ET 200MP se divide en tres partes.
Esta divisién le permite acceder especificamente al contenido deseado.

Informacion
general

Informacic

AISpPOSsSIlVOS

Informacion basica

Informacién basica

Manuales de funcién sobre temas generales

+ Diagnostico » Tiempos de ciclo y tiempos de reaccion
« Comunicacion * PROFINET
+ Control de movimiento + PROFIBUS

= Servidor web

Manuales de producto con informacion detallada sobre los modulos

* CPU * Modulos de comunicacion
+ Modulos de interfaz + Modulos tecnologicos
» Médulos digitales » Modulos de alimentacion

+ Modulos analégicos

Informacion del sistema

= Getting Started S7-1500
* Manual de sistema S7-1500/ET 200MP
+ Ayuda en pantalla TIA Portal

En el manual de sistema y el Getting Started (primeros pasos) se describen detalladamente
la configuracién, montaje, cableado y puesta en marcha de los sistemas SIMATIC S7-1500
y ET 200MP. La Ayuda en pantalla de STEP 7 le asiste en la configuracion y programacion.

Informacién de dispositivos

Los manuales de producto contienen una descripcion sintética de la informacién especifica
de los médulos, como caracteristicas, esquemas de conexiones, curvas caracteristicas o

datos técnicos.

Médulo tecnoldgico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Guia de documentacion

Informacioén general

En los manuales de funciones encontrara descripciones detalladas sobre temas generales
relacionados con los sistemas SIMATIC S7-1500 y ET 200MP, p. ej., diagnéstico,
comunicacion, control de movimiento, servidor web, OPC UA.

La documentacion se puede descargar gratuitamente de Internet
(http://w3.siemens.com/mcms/industrial-automation-systems-simatic/en/manual-
overview/Pages/Default.aspx).

En la informacion del producto se documentan los cambios y ampliaciones de los manuales.

La informacién del producto se puede descargar gratuitamente de Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/es/es/view/68052815).

Manual Collection S7-1500/ET 200MP

La Manual Collection contiene la documentaciéon completa del sistema de automatizacion
SIMATIC S7-1500 y del sistema de periferia descentralizada ET 200MP recogida en un
archivo.

Encontrara la Manual Collection en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/86140384).

Comparativa de SIMATIC S7-1500 para lenguajes de programacién

"mySupport"

La comparativa ofrece una vision de conjunto de las instrucciones y funciones que se
pueden emplear con qué familias de controladores.

Encontrara la comparativa en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/86630375).

Con "mySupport", su area de trabajo personal, podra aprovechar al maximo el Industry
Online Support.

En "mySupport" se pueden guardar filtros, favoritos y etiquetas, solicitar datos CAx y
elaborar una libreria personal en el area Documentacién. Asimismo, en las consultas que
realice con el Support Request (solicitud de soporte), este ya estara cumplimentado con sus
datos, y en todo momento podra ver una relacion de las solicitudes pendientes.

Para usar todas las funciones de "mySupport" es necesario registrarse una sola vez.

Encontrara "mySupport" en Internet (https://support.industry.siemens.com/My/ww/es).

"mySupport": "Documentaciéon”

En "MySupport", bajo "Documentacién"”, se pueden combinar manuales completos o partes
de ellos para elaborar un manual propio.
Este manual se puede exportar como archivo PDF o a un formato editable.

Encontrara "mySupport”, "Documentaciéon” en Internet
(http://support.industry.siemens.com/My/ww/es/documentation).
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"mySupport"; "Datos CAX"

En el area "Datos CAx" de "mySupport" puede acceder a datos de producto actualizados
para su sistema CAx o CAe.

Con solo unos clics configurara su propio paquete de descarga.
Puede elegir lo siguiente:

® |magenes de producto, croquis acotados 2D, modelos 3D, esquemas de conexiones,
archivos de macros EPLAN

® Manuales, curvas caracteristicas, instrucciones de uso, certificados
e Datos caracteristicos de productos

Encontrara "mySupport”, "Datos CAx" en Internet
(http://support.industry.siemens.com/my/ww/es/CAxOnline).

Ejemplos de aplicacién

Los ejemplos de aplicacién le asisten con diferentes herramientas y ejemplos a la hora de
resolver las tareas de automatizacién. Las soluciones de los ejemplos interactian siempre
con varios componentes del sistema sin centrarse en productos concretos.

Encontrara los ejemplos de aplicacion en Internet
(https://support.industry.siemens.com/sc/ww/es/sc/2054).

TIA Selection Tool

TIA Selection Tool permite seleccionar, configurar y pedir aparatos (dispositivos) para
Totally Integrated Automation (TIA).

Es el sucesor de SIMATIC Selection Tool y recoge en una misma herramienta los
configuradores de automatizacion ya conocidos.

TIA Selection Tool permite generar un lista de pedido completa a partir de la seleccién o
configuracion de productos realizada.

Encontrara TIA Selection Tool en Internet
(http://w3.siemens.com/mcms/topics/en/simatic/tia-selection-tool).

Modulo tecnolégico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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SIMATIC Automation Tool

PRONETA

10

SIMATIC Automation Tool permite realizar tareas de puesta en marcha y servicio técnico
como operacion masiva simultaneamente en distintas estaciones SIMATIC S7,
independientemente del TIA Portal.

Resumen de funciones:

e Escanear la red y crear una tabla que represente los dispositivos accesibles de la red.

® Hacer parpadear los LED de los dispositivos o pantallas HMI para facilitar su localizacién
e Cargar direcciones (IP, subred, pasarela) en un dispositivo

® Cargar el nombre PROFINET (nombre de estacion) en un dispositivo

e Pasar una CPU al estado operativo RUN o STOP

e Ajustar la hora de una CPU a la hora actual de la programadora o PC

e (Cargar un programa nuevo en una CPU o un dispositivo HMI

e Cargar desde la CPU, cargar en la CPU o borrar datos de recetas de una CPU

e Cargar desde la CPU o borrar datos de registros de datos de una CPU

e Crear una copia de seguridad de los datos en un archivo de backup o restaurarlos desde
este para CPU y dispositivos HMI

e (Cargar datos de mantenimiento desde una CPU

® | eer el bufer de diagndstico de una CPU

® Realizar un borrado total de la memoria de una CPU

® Restablecer la configuracion de fabrica de dispositivos
e Cargar una actualizacion del firmware en un dispositivo

Encontrara SIMATIC Automation Tool en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/98161300).

SIEMENS PRONETA ("analisis de red PROFINET") permite analizar la red de la instalacion
durante la puesta en marcha. PRONETA cuenta con dos funciones centrales:

® | a vista topoldgica general escanea automaticamente la red PROFINET y todos los
componentes conectados a ella.

® | a comprobacién E/S permite comprobar rapidamente el cableado y la configuracion de
los médulos de una instalacion.

Encontrara SIEMENS PRONETA en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/67460624).
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SINETPLAN

SINETPLAN, el Siemens Network Planner, es una ayuda para planificadores de
instalaciones y redes de automatizacion basada en PROFINET. La herramienta facilita,
incluso en la fase de planificacion, el dimensionamiento profesional y anticipativo de la
instalacion de PROFINET. SINETPLAN le ayuda también a optimizar la red asi como a
aprovechar al maximo los recursos en la red y planificar reservas. De esta forma se evitan
problemas en la puesta en marcha o fallos durante el funcionamiento productivo antes de
iniciar la aplicacion programada. Esto aumenta la disponibilidad de la produccion y
contribuye a mejorar la seguridad de operacion.

Resumen de las ventajas
e Optimizacion de la red mediante el célculo puerto a puerto de las cargas de red.

e Mayor disponibilidad de produccién mediante escaneo online y verificacion de las
instalaciones existentes

e Transparencia antes de la puesta en marcha mediante la importacién y simulacion de
proyectos STEP 7 existentes

e Eficiencia mediante la proteccion a largo plazo de las inversiones existentes y el
aprovechamiento 6ptimo de los recursos

Encontrara SINETPLAN en Internet (https://www.siemens.com/sinetplan).
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Descripcién del producto

2.1 Caracteristicas

Referencia
6ES7550-1AA00-0ABO

Version de firmware

El presente manual de producto describe las caracteristicas de la version de firmware V1.3

del modulo.

Vista del médulo

Figura 2-1 Vista del médulo TM Count 2x24V
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Descripcion del producto

Caracteristicas

2.1 Caracteristicas

El médulo tecnolégico TM Count 2x24V tiene las siguientes caracteristicas:

e (Caracteristicas técnicas

Dos canales
Interfaces:

Sefales de encdder de 24 V A, B y N de encdders y sensores con salidas en fuente,
sumidero o tipo push/pull

Alimentacion de sensores de 24 V a prueba de cortocircuitos
Sefales de entrada digitales DIO, DI1 y DI2 (por canal)

Sefales de salida digitales DQO y DQ1 (por canal)

Tension de alimentacion L+

Rango de contaje: 32 bits

Vigilancia de rotura de hilo por canales para las sefales del encéder
Alarmas de proceso parametrizables por canales

Filtro de entrada parametrizable para la supresion de perturbaciones en las entradas
digitales y del encéder

e Tipos de encdders y sefales soportados

Encdder incremental de 24 V con sefial N
Encdder incremental de 24 V sin sefial N
Generador de impulsos de 24 V con senal de sentido
Generador de impulsos de 24 V sin sefal de sentido

Generador de impulsos de 24 V con sefial de contaje ascendente/descendente

® Funciones de sistema soportadas

Modo is6crono
Actualizacion del firmware

Datos de identificacion I&M

Médulo tecnoldgico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Descripcion del producto

2.1 Caracteristicas

Accesorios

El moédulo soporta las siguientes funciones:

Tabla 2- 1 Dependencias de la version de las funciones

Funcién Versién de Configurable a partir de
firmware del STEP 7 GSD
mébdulo
(TIAPortal) | PROFINET | PROFIBUS
10 DP
Actualizacién del firmware A partir de V13 X —
V1.0
Datos de identificacién I&M A partir de V13 X X
V1.0
Reparametrizacion en RUN A partir de V13 X X
V1.0
Modo isécrono A partir de V13 — —
V1.0
Contaje/Medicién A partir de V13 X X
V1.0
Funcionamiento con objeto tecnold- A partir de V13 — —
gico "Contaje y medicion" V1.0
Lectura de posicion para el objeto A partir de V13 — —
tecnoldgico "Motion Control" V1.0
Funcionamiento con objeto tecnold- A partir de V15 con — —
gico "Detector" V1.3 HSP0256
Rango del valor de posicién de A partir de V15 con X X
32 bits V1.3 HSP0256

Los siguientes componentes se suministran con el modulo tecnolégico y también pueden

pedirse como repuesto:

e Estribo de pantalla

® Abrazadera de pantalla

® FElemento de alimentacion
e FEtiquetas rotulables

e Conector U

Otros componentes

14

El siguiente componente debe pedirse por separado:

e Conector frontal incluidos puentes y bridas para cables

Encontrara informacion sobre el conector frontal en el manual de sistema Sistema de

automatizacion S7-1500/ET 200MP

(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59191792), capitulo Accesorios.
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Descripcion del producto

2.2 Funciones

2.2 Funciones

2.21 Registro de las senales de contaje

Por contaje se entiende la adquisicion y suma de eventos. El contador del médulo
tecnoldgico captura senales de encoders e impulsos y los evalta segun corresponda. El
sentido de contaje puede predefinirse a través de sefiales de encoder o de impulsos
adecuadas o a través del programa de usuario.

Los procesos de contaje pueden controlarse con las entradas digitales. Ademas se puede
leer el estado de senal de la entrada digital correspondiente a través de la interfaz de
respuesta.

Es posible definir el comportamiento del contador con ayuda de las funciones que se
describen a continuacion.

Limites de contaje

Valor inicial

Los limites de contaje definen el rango utilizado del valor de contaje. Los limites de contaje
pueden parametrizarse y modificarse en tiempo de ejecucién mediante el programa de
usuario.

Es posible parametrizar el comportamiento del contador en los limites de contaje.

Como valor de arranque se puede parametrizar un valor cualquiera comprendido entre los
limites de contaje. El valor de arranque puede modificarse en tiempo de ejecucion con el
programa de usuario.

Control de puerta

Capture (Latch)

Con la puerta de hardware (puerta HW) y la puerta de software (puerta SW) se puede definir
el intervalo temporal en el que se registran las sefiales de contaje.

Es posible parametrizar el flanco de una senal de referencia externa que dispare el
almacenamiento del valor de contaje actual como valor Capture. Las siguientes sefales
externas pueden disparar la funcién Capture:

® Flanco ascendente o descendente de una entrada digital
® Ambos flancos de una entrada digital
® Flanco ascendente de la sefial N en la entrada del encoder

El parametro "Frecuencia de la funcién Capture" determina si la funcién se ejecuta en cada
flanco parametrizado o solo una vez después de cada habilitacion.

Médulo tecnoldgico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Descripcion del producto
2.2 Funciones

Detector

Si se utiliza la|lectura de posicion para Motion Control|(Pagina|17), puede usarse el objeto
tecnoldgico "Detector" para ejecutar una funciéon de detector con una entrada digital de
hardware.

Alarmas de proceso

El moédulo tecnoldgico puede disparar una alarma de proceso en la CPU, entre otros,
cuando tiene lugar un evento de comparacion, cuando se rebasan el limite superior o
inferior, cuando el contador pasa por cero o cuando cambia el sentido de contaje (inversién
del sentido). Es posible definir qué eventos deben generar una alarma de proceso durante el
funcionamiento.

222 Determinacion de medidas

Estan disponibles las siguientes funciones de medicién de alta precision (precision hasta
100 ppm):

® Medicién de frecuencia con la unidad hercios
® Medicion de periodo con la unidad segundos

® Medicion de velocidad con unidad adaptable

Tiempo de actualizacién

El intervalo con el que el médulo tecnoldgico actualiza ciclicamente los valores medidos se
puede parametrizar como tiempo de actualizacion.

Control de puerta

Con la puerta de hardware (puerta HW) y la puerta de software (puerta SW) se puede definir
el intervalo temporal en el que se registran las sefiales de contaje.

Médulo tecnologico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
16 Manual de producto, 06/2018, A5E31870373-AB



Descripcion del producto
2.2 Funciones

2.2.3 Conmutacion de las salidas en valores de referencia

Las dos salidas digitales disponibles DQO y DQ1 pueden activarse/conmutarse directamente
mediante los valores de referencia predefinidos o mediante el programa de usuario. Los
valores de referencia son parametrizables y pueden modificarse durante el funcionamiento a
través del programa de usuario. Esto permite obtener tiempos de reaccién muy cortos.

Valores de referencia en el modo de operaciéon Contaje

En el modo de operacion Contaje se especifican dos valores de contaje como valores de
referencia. Si el valor de contaje actual cumple la condicion de comparacién parametrizada,
la salida digital correspondiente puede activarse para iniciar acciones de control directas
sobre el proceso.

Valores de referencia en el modo de operaciéon Medicién

En el modo de operacion Medicidn se especifican dos valores medidos como valores de
referencia. Si el valor medido actual cumple la condicidon de comparacion parametrizada, la
salida digital correspondiente puede activarse para iniciar acciones de control directas sobre
el proceso.

224 Lectura de posicién para Motion Control

El médulo tecnoldgico se puede utilizar para los siguientes objetos tecnolégicos de S7-1500
Motion Control para la lectura de posicion:

e TO_PositioningAxis
® TO_SynchronousAxis
e TO_ExternalEncoder

En este modo de operacidn puede usarse el objeto tecnologico "Detector”
(TO_Measuringlnput) para ejecutar una funcién de detector con la entrada digital de
hardware DI1.

Mas informacién
Encontrara una descripcion detallada del uso de Motion Control y su configuracion:

® En el manual de funciones S7-1500 Motion Control, disponible para descarga en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/59381279)

® En el manual de funciones S7-1500T Motion Control, disponible para descarga en
Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109481326)

Médulo tecnoldgico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Descripcion del producto
2.2 Funciones

225 Otras funciones

Sincronizacion

Se puede parametrizar el flanco de una sefal de referencia externa que cargue el contador
con el valor de arranque predefinido. Las siguientes sefales externas pueden disparar una
sincronizacion:

® Flanco ascendente o descendente de una entrada digital
® Flanco ascendente de la sefal N en la entrada del encoder

® Flanco ascendente de la sefal N en la entrada del encoder en funcion del nivel de la
entrada digital asignada

El parametro "Frecuencia de la sincronizacién" determina si la funcion se ejecuta en cada
flanco parametrizado o solo una vez después de cada habilitacion.

Histéresis

Se puede predefinir una histéresis para los valores de referencia, dentro de la cual se
impide que vuelva a conmutarse una salida digital.

Alarma de diagnéstico

El modulo tecnoldgico puede disparar alarmas de diagndstico. Para ello deben habilitarse
las alarmas de diagnostico en la configuracion del dispositivo.

Filtro de entrada

Para suprimir perturbaciones, se puede parametrizar un filiro de entrada para las entradas
de encoder de 24 V y otro para las entradas digitales, respectivamente.

Modo isécrono

El modulo tecnolégico soporta la funcion de sistema "Modo is6crono”. Esta funcion de
sistema permite la adquisicion de valores de contaje y valores medidos en un ciclo fijo del
sistema.

Médulo tecnologico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
18 Manual de producto, 06/2018, A5E31870373-AB



Conexion

3.1 Asignacion de terminales y diagrama de principio

En el conector frontal de 40 polos del moédulo tecnoldgico se conectan las senales de
encoder, las sefales de las entradas y salidas digitales y las alimentaciones de los
encoders. Asimismo, en el médulo de alimentacién de 4 polos se conecta la tensiéon que se
utiliza para alimentar el moédulo y las salidas digitales y para generar las tensiones de
alimentacion de los encoders.

En los dos apartados siguientes se encuentra la asignacion de terminales del conector
frontal y del médulo de alimentacion.

Encontrara informacion sobre el cableado del conector frontal, la pantalla del cable, etc., en
el manual de sistema Sistema de automatizacién S7-1500/ET 200MP
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59191792), capitulo Conexion.

Tension de alimentacion L+/M

La tension de alimentacion se conecta a las conexiones L+ (borne 41/42) y M (borne 43/44).
Para evitar que se conecte la alimentacidn con la polaridad invertida, el médulo tecnolégico
cuenta con un circuito interno de proteccion. EI moédulo tecnoldgico vigila si esta conectada

la tension de alimentacion.

Asignacion de terminales del médulo de alimentacion

El moédulo de alimentaciéon se enchufa en el conector frontal y sirve para alimentar el médulo
tecnoldgico. Para ello debe conectarse la tension de alimentacion a los bornes 41 (L+) y 44
(M). Utilice los bornes 42 (L+) y 43 (M) para redistribuir la tensién de alimentacion al
siguiente médulo.

i '

Figura 3-1 Conexion del elemento de alimentacion

L+ Tension de alimentaciéon 24 V DC
M Masa para la tensién de alimentacion

Médulo tecnoldgico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Conexion
3.1 Asignacion de terminales y diagrama de principio

Alimentacion de sensores

Para alimentar los encéders y los sensores de las entradas digitales, el médulo tecnolégico
suministra una tensién de alimentacion de 24 V DC en la salida 24VDC (borne 9) con
respecto a M (borne 10). Se vigila cortocircuito y sobrecarga de la tensién.

Entradas digitales DIO, DI1 y DI2

Las entradas digitales se utilizan para el control de puerta, la sincronizacién y la funcién
Capture.

Las entradas digitales de los dos canales de contaje no estan aisladas galvanicamente entre
Si.

Retardo a la entrada para entradas digitales

Para suprimir las perturbaciones de sefnal, puede parametrizar un retardo de entrada para
las entradas digitales.

Nota

Si selecciona la opcién "Ninguno" 0 "0,05 ms", debera utilizar cables apantallados para
conectar las entradas digitales.

Salidas digitales DQO y DQ1

Las salidas digitales de los dos canales de contaje no estan aisladas galvanicamente entre
Si.

Las salidas digitales son de tipo PNP (en fuente), con una tensién de 24 V con respecto a
M, y pueden funcionar con una intensidad nominal de carga de 0,5 A. Estan protegidas
frente a sobrecarga y cortocircuito.

Se pueden conectar directamente relés y contactores sin circuiteria externa. Encontrara
informacion acerca de las frecuencias maximas de servicio y los valores de inductancia de
las cargas inductivas de las salidas digitales en el capitulo Datos técnicos (Pagina 65).

Seiales de sensor de 24 V/seiiales de contaje

Las sefales de encéder de 24 V se identifican con las letras A, B y N. Pueden conectarse
los siguientes tipos de encdder:

® Encoéder incremental con senal N:

Las sefales A, B y N se conectan a través de terminales convenientemente identificados.
Las sefiales Ay B son las dos sefiales incrementales desfasadas 90°. N es la sefial de
marca cero que devuelve un impulso por vuelta.

® Encoder incremental sin senal N:

Las sefales A y B se conectan a través de terminales convenientemente identificados.
Las sefales Ay B son las dos sefiales incrementales desfasadas 90°. La conexiéon N
permanece sin cablear.

Médulo tecnologico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Conexion
3.1 Asignacion de terminales y diagrama de principio

® Generador de impulsos sin sefial de sentido:

La sefal de contaje se conecta a la conexion A. El sentido de contaje puede
especificarse con la interfaz de control. Las conexiones B y N permanecen sin cablear.

® Generador de impulsos con senal de sentido:

La sefal de contaje se conecta a la conexion A. La sefial de sentido se conecta a la
conexion B. Con nivel alto de la senal de sentido se cuenta hacia atras. La conexiéon N
permanece sin cablear.

® Generador de impulsos con sefial de contaje ascendente/descendente:

La sefial de contaje ascendente se conecta a la conexion A. La sefial de contaje
descendente se conecta a la conexién B. La conexién N permanece sin cablear.

Las entradas de los dos canales de contaje no estan aisladas galvanicamente entre si. Las
entradas estan aisladas galvanicamente respecto al bus de fondo.

En las entradas A, B y N pueden conectarse los siguientes encéders o sensores:

e Sensor tipo PNP (en fuente):
el encoder o sensor conmuta las entradas A, By N a 24VDC .

e Sensor tipo NPN (en sumidero):
el encoder o sensor conmuta las entradas A,By Namasa M .

e Sensor tipo push-pull:
el encoder o sensor conmuta las entradas A, B y N alternativamente a 24VDC y a
masa M . Con este tipo de encdders o sensores es posible la vigilancia de rotura de hilo.
El método de deteccion de rotura de hilo (conmutacién alternante) hace que el valor de
contaje pueda modificarse incluso sin impulsos de contaje en caso de un fallo (rotura de
hilo) hasta que se detecte la rotura de hilo.
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Conexion
3.1 Asignacion de terminales y diagrama de principio

Asignacion de terminales del conector frontal
La tabla siguiente contiene la asignacién de terminales del conector frontal.

Tabla 3- 1 Asignacioén de terminales del conector frontal

Vista Nombre de la Denominacion
sefial Encoder incremental de Generador de impulsos de 24 V
24 V
Con Sin con sefial de | sin sefal de senti- | Ascendente/
sefal N sefnal N sentido do descendente
Canal de contaje 0
i 1 CHO.A Sefial del encéder A Sefial de contaje A Sefial de
2 contaje as-
3 cendente A
4k 2 CHO0.B Sefal del encéder B Sefial de sentido — Sefial de
5@ = B contaje des-
@ cendente B
6
) 3 CHO.N Sefial del —
7@ encoder N
% 4 |DI0.0 Entrada digital DIO
= 5 DIO.1 Entrada digital DI1
6 DI0.2 Entrada digital DI2
7 DQO0.0 Salida digital DQO
8 DQO0.1 Salida digital DQ1
Alimentacién del encéder y masa de los dos canales de contaje
9 24VDC Alimentacion de sensor de 24 V DC
10 | M Masa para alimentacion de sensores, entradas digitales y salidas digitales
Canal de contaje 1
11 CH1.A Sefal del encéder A Sefial de contaje A Sefal de
contaje as-
cendente A
12 |CH1.B Sefial del encoder B Sefal de sentido — Sefal de
B contaje des-
cendente B
13 |CH1.N Senfal del —
encoder N
14 | DI1.0 Entrada digital DIO
15 |DI1.1 Entrada digital DI1
16 |DI1.2 Entrada digital DI2
17 | DQ1.0 Salida digital DQO
18 | DQ1.1 Salida digital DQ1
19- |— —
40
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Conexion

Esquema de principio

3.1 Asignacion de terminales y diagrama de principio

Las pantallas de los cables entre el encoder y el médulo tecnoldégico deben ponerse a tierra
a través del contacto de pantalla del conector frontal (abrazadera y clip de pantalla) y del

encoder.

La figura siguiente muestra el esquema de principio del médulo tecnolégico con dos
encoders incrementales conectados.
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O) Aislamiento galvanico

® Contacto de pantalla del conector frontal

@ Tecnologia e interfaz con el bus de fondo

® Filtro de entrada

® Tensién de alimentacion a través del médulo de alimentacion
® Equipotencialidad

@ Encoder incremental

Figura 3-2 Esquema de principio con dos encoders incrementales
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Configuracion/area de direcciones

4.1

411

Introduccion

Entorno del sistema

Configuracion

Funcionamiento con objeto tecnolégico "Contaje y medicion"

El modulo tecnoldgico se configura y parametriza con STEP 7 (TIA Portal).

Las funciones del médulo tecnoldgico se controlan a través del objeto tecnoldgico.

El modulo tecnoldgico puede utilizarse en los siguientes entornos de sistema:

Aplicaciones posibles

Componentes necesarios

Software de configuracién

En el programa de usuario

Operacion centrali-
zada con una
CPU S7-1500

e Sistema de automatizacion
S7-1500

e TM Count 2x24V

lizada con una
CPU S7-1500

Operacion descentra-

e Sistema de automatizacion
S7-1500

e Sistema de periferia descen-
tralizada ET 200MP

e TM Count 2x24V

STEP 7 (TIA Portal):

e Configuracion del dispositivo
con configuracién hardware

o Ajuste de parametros con
objeto tecnoldgico
High_Speed_Counter

Instruccion
High_Speed_Counter

Mas informacion

24

Encontrara una descripcion detallada de las funciones de contaje y medicioén y su
configuracion:

En el manual de funciones Contaje, medicioén y lectura de posicion, disponible para
descarga en Internet (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820)

En el sistema de informacién de STEP 7 (TIA Portal), en "Utilizar funciones tecnolégicas
> Contaje, medicioén y lectura de posicidon > Contaje, medicidn y lectura de posicién (S7-

1500)"

Encontrara una descripcion detallada del uso de Motion Control y su configuracion:
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Configuracion/drea de direcciones

4.1 Funcionamiento con objeto tecnoldgico "Contaje y medicion”

Hardware Support Packages (HSP)

Si la versién de firmware V1.3 del médulo aun no esta integrada en la version que utiliza del
TIA Portal V15, puede integrar un médulo correspondiente por medio del HSP0256.

Los Hardware Support Packages (HSP) pueden descargarse de Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/72341852).

También puede acceder a esta descarga desde la barra de menus de STEP 7 (TIA Portal):
"Opciones > Support Packages > Descargar de Internet".

41.2 Reaccion a STOP de la CPU

El comportamiento del médulo tecnolégico en caso de STOP de la CPU se ajusta para cada
canal en los parametros basicos de la configuracion del dispositivo.

Tabla 4- 1 Comportamiento del médulo tecnoldgico en caso de STOP de la CPU

Opcidn

Significado

Continuar

El modulo tecnoldgico sigue operando con plena funcionalidad. Los impulsos de
contaje entrantes se procesan. Las salidas digitales continian conmutandose
con arreglo a la parametrizacion.

Aplicar valor
sustitutivo

Hasta la siguiente transicién de STOP a RUN de la CPU, el médulo tecnolégico
emite en las salidas digitales los valores de sustitucion parametrizados.
Después de una transicion de STOP a RUN, el modulo tecnoldgico pasa a su

estado de arranque: el valor de contaje cambia al valor inicial y las salidas digita-
les se conmutan segun la parametrizacion.

Mantener ultimo
valor

Hasta la siguiente transicién de STOP a RUN de la CPU, el médulo tecnoldgico
emite en las salidas digitales los valores que eran validos en el momento de la
transicion a STOP.

Si una salida digital con la funcién "Con valor de referencia por duracion de im-
pulso" esta activada durante un STOP de la CPU, dicha salida digital se desacti-
vara una vez la duracion del impulso.

Después de una transicion de STOP a RUN, el modulo tecnoldgico pasa a su
estado de arranque: el valor de contaje cambia al valor inicial y las salidas digita-
les se conmutan segun la parametrizacion.
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Configuracion/drea de direcciones

4.1 Funcionamiento con objeto tecnoldgico "Contaje y medicion”

41.3

26

Ajuste de parametros

Las propiedades del médulo tecnolégico se establecen mediante diferentes parametros. En
funcion de los ajustes, no todos los parametros estan disponibles. Al efectuar la
parametrizacion en el programa de usuario, los parametros se transfieren al médulo con la
instruccion "WRREC" mediante el juego de datos 128 |(Pagina 75).

En este modo de operacion se ajustan los parametros del médulo de la siguiente manera:
1. Inserte el médulo desde el catalogo de hardware en "Mddulos tecnolégicos”.

2. Ajuste la configuracion del dispositivo en la configuraciéon hardware.
Como modo de operacién debe estar ajustado "Funcionamiento con objeto tecnolégico

'Contaje y medicion™.

3. Desde el arbol del proyecto, carpeta "Objetos tecnoldgicos > Agregar objeto > Contaje y
medicién", inserte el objeto tecnoldgico High_Speed_Counter.
Encontrara informacion acerca de la configuracion con objeto tecnolégico en el manual
de funciones Contaje, medicion y lectura de posicion
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820).

4. Abra la configuracién del objeto tecnoldgico High_Speed_Counter, p. €j., por medio del

|

botén Configuracion (&, en la respectiva instruccion del objeto tecnoldgico.

5. Ajuste los parametros del objeto tecnolégico.

6. Cargue el proyecto en la CPU.

Nota

Los modos de operacién "Funcionamiento con objeto tecnoldgico 'Contaje y medicion™ y
"Funcionamiento manual (sin objeto tecnoldgico)" se aplican en cada caso a un canal. Esto
permite utilizar un médulo también con ambos modos de operacion.
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Configuracion/drea de direcciones

4.1 Funcionamiento con objeto tecnoldgico "Contaje y medicion”

Parametros del TM Count 2x24V

En la configuraciéon hardware son posibles los siguientes ajustes de parametros:

Tabla 4- 2 Parametros ajustables y su ajuste predeterminado
Parametro Rango Ajuste predeter- | Reparame- | Ambito de actua-
minado trizar en cién
RUN HSP para STEP 7
(TIA Portal)
Reaccion a STOP de la Aplicar valor sustitutivo Aplicar valor susti- | Si Canal
CPU - tutivo
Mantener ultimo valor
Continuar
Habilitar alarma de diag- Desactivado Desactivado Si Canal
nostico en caso de rotura .
. Activado
de hilo
Habilitar otras alarmas de Desactivado Desactivado Si Canal
diagnostico Activado
Alarma de proceso: Nuevo Desactivado Desactivado Si Canal
valor Capture disponible Activado
Alarma de proceso: Sin- Desactivado Desactivado Si Canal
cronizacion del contador .
~ Activado
por sefal externa
Alarma de proceso: Apertu- Desactivado Desactivado Si Canal
ra de puerta Activado
Alarma de proceso: Cierre Desactivado Desactivado Si Canal
de puerta Activado
Alarma de proceso: Reba- Desactivado Desactivado Si Canal
$€ por exceso (limite supe- Activado
rior excedido)
Alarma de proceso: Reba- Desactivado Desactivado Si Canal
se por defecto (limite infe- .
. . Activado
rior excedido)
Alarma de proceso: Inver- Desactivado Desactivado Si Canal
sion del sentido .
Activado
Alarma de proceso: Paso Desactivado Desactivado Si Canal
por cero Activado
Alarma de proceso: Apare- Desactivado Desactivado Si Canal
cido evento de compara- Activado
cion para DQO
Alarma de proceso: Apare- Desactivado Desactivado Si Canal
cido evento de compara- .
Activado

cion para DQ1

Maodulo tecnolégico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
Manual de producto, 06/2018, ASE31870373-AB

27



Configuracion/drea de direcciones
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En el objeto tecnoldgico son posibles los siguientes ajustes de parametros:

Tabla 4- 3

Parametros ajustables y su ajuste predeterminado

Parametros

Rango

Ajuste predeter-
minado

Reparame-
trizar en
RUN

Ambito de actua-
cién

HSP para STEP 7
(TIA Portal)

Tipo de sefal

Impulso (A)

Impulso (A) y sentido (B)
Contaje ascendente (A), contaje
descendente (B)

Encoder incremental (A, B desfa-
sadas)

Encoder incremental (A, B, N)

Impulso (A) y
sentido (B)

Si

Canal

Evaluacion de sefal
para entradas de contaje

Simple
Doble
Cuadruple

Simple

Si

Canal

Invertir sentido
(entradas de contaje)

Desactivado
Activado

Desactivado

Si

Canal

Frecuencia de filtrado
para entradas de contaje

100 Hz
200 Hz
500 Hz
1 kHz

2 kHz

5 kHz
10 kHz
20 kHz
50 kHz
100 kHz
200 kHz

200 kHz

Si

Canal

Tipo de sensor

Sensor tipo PNP
Sensor tipo NPN
Push-pull (tipo NPN y PNP)

Sensor tipo PNP

Si

Canal

Comportamiento con se-
fal N

Sin reaccién en caso de sefial N
Sincronizaciéon en caso de se-
fnal N

Capture con sefial N

Sin reaccién en
caso de senal N

Si

Canal

Frecuencia
de la sincronizacion

Unica
Periddica

Unica

Si

Canal
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Parametros Rango Ajuste predeter- | Reparame- | Ambito de actua-
minado trizar en cién
RUN" | HSP para STEP 7
(TIA Portal)
Frecuencia de la funcion e Unica Unica Si Canal
Capture o Perisdica
Limite de contaje superior |-2147483648...2147483647 2147483647 Si Canal
Valor inicial -2147483648...2147483647 0 Si Canal
Limite de contaje inferior -2147483648...2147483647 -2147483648 Si Canal
Comportamiento al rebasar | e  Parar contaje Continuar contaje | Si Canal
un limite de contaje . .
e Continuar contaje
Inicializar al rebasar un e A otro limite de contaje A otro limite de Si Canal
limite de contaje L contaje
e A valor inicial
Comportamiento ante aper- | ¢  Poner a valor inicial Continuar con Si Canal
tura de puerta . valor actual
e Continuar con valor actual
Ajustar funcion de la DI o Apertura/cierre de puerta (contro- | e DIO: Apertu- | Si Canal
lados por nivel) ral/cierre de
o Apertura de puerta (controlada puerta (con.tro-
por flanco) lados por ni-
o Cierre de puerta (controlado por vel)
flanco) e DI1: Entrada
e Sincronizacion d_|9|tal sin fun-
- . o ~ cion
. zabmtar sincronizacion con sefal « DI2: Entrada
digital sin fun-
e Capture cién
o Entrada digital sin funcion
Retardo a la entrada para | e Ninguno 0,1 ms Si Canal
entradas digitales e 0,05ms
e 0,1ms
e 04ms
e 0,8ms
e 16ms
e 32ms
e 12,8 ms
e 20ms
Seleccion de flancopara DI |«  Con flanco ascendente Con flanco as- Si Canal
e Con flanco descendente cendente
e Con flanco ascendente y descen-
dente
Seleccion de nivelpara Dl | e  Activa con nivel alto Activa con nivel Si Canal
. . . alto
e Activa con nivel bajo
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Parametros Rango Ajuste predeter- | Reparame- | Ambito de actua-
minado trizar en cion
RUN | HSP para STEP 7
(TIA Portal)
Comportamiento del valor | Continuar contaje Continuar contaje | Si Canal
de contaje tras Capture con _ .
DI e Poner al valor inicial y seguir
contando
Valor de referencia 0 -2147483648...2147483647 0 Si Canal
Valor de referencia 1 -2147483648...2147483647 10 Si Canal
Modo de operacion o Utilizar valor de contaje como Utilizar valor de No Canal
referencia contaje como
- . referencia
e Ultilizar valor medido como refe-
rencia
Activar salida o Utilizada por el programa de DQO, DQ1: Si Canal
usuario Entre valor de
o Entre valor de referencia y limite | referenciay limite
superior de contaje/valor medido _seuperlor de conta-
>= valor de referencia )
e Entre valor de referencia y limite
de contaje inferior/valor medido
<= valor de referencia
e Con valor de referencia por dura-
cion de impulso
e Tras comando Set de CPU hasta
valor de referencia
e Entre valor de referencia Oy 1
o No comprendido entre valores de
referenciaOy 1
Sentido de contaje de la e Ascendente En ambos senti- Si Canal
funcion DQ dos
o Descendente
e En ambos sentidos
Duracién de impulso 0...65535 5000 (equivale a | Si Canal
[ms/10] 0,5s)
Valor sustitutivo de DQO e 0 0 Si Canal
o 1
Valor sustitutivo de DQ1 e 0 0 Si Canal
o 1
Histéresis (en incrementos) | 0...255 0 Si Canal
Magnitud de medida e Frecuencia Frecuencia Si Canal
e Duracion de periodo
e Velocidad
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Parametros Rango Ajuste predeter- | Reparame- | Ambito de actua-
minado trizar en cién
RUN HSP para STEP 7
(TIA Portal)
Tiempo de actualizacién 0...25000 10 Si Canal
[ms] de la funcién de medi-
cion
Base de tiempo paramedi- |¢ 1 ms 60 s Si Canal
cion de velocidad
e 10ms
e 100 ms
e 1s
e 60s
Incrementos por unidad 1...65535 1 Si Canal

Explicacién de los parametros

Encontrara una descripcion detallada de los parametros en el manual de funciones Contaje,
medicién y lectura de posicién, disponible para descarga en Internet
(http://support.automation.siemens.com/WWW/view/es/59709820) en los capitulos Parametros

basicos y Configurar High_Speed_Counter.

4.1.4

Area de direcciones

Area de direcciones del médulo tecnolégico

Tabla 4- 4 Alcance de las direcciones de entrada y salida del TM Count 2x24V en funcionamiento
con objeto tecnolégico "Contaje y medicion”
Entradas Salidas
Alcance por canal de contaje 16 bytes 12 bytes
Alcance total 32 bytes 24 bytes
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4.1 Funcionamiento con objeto tecnoldgico "Contaje y medicion”

4.1.5

Modo is6crono

El modulo tecnoldgico soporta la funcion de sistema "Modo is6crono”. Esta funcion de
sistema permite la adquisicion de valores de contaje y valores medidos en un ciclo fijo del
sistema.

En el modo is6crono, el ciclo del programa de usuario, la transferencia de las sefiales de
entrada y el procesamiento en el médulo tecnoldgico se sincronizan entre si. Las senales de
salida se conmutan inmediatamente si la condicién de comparacion correspondiente se
cumple. Un cambio de estado de una entrada digital causa de inmediato la reaccion prevista
del modulo tecnolégico y el cambio del bit de estado de la entrada digital en la interfaz de
respuesta.

En este modo de operacion se utiliza un OB del tipo "Synchronous Cycle" (p. ej., OB61). En
el OB asignado se llama la instruccion High_Speed_Counter.

El tiempo de actualizacién del valor medido se sincroniza en una relacion adecuada con el
ciclo del sistema y, en caso necesario, se modifica su duracién. Si se parametriza "0", el
valor medido se actualiza una vez por cada ciclo del sistema.

Procesamiento de los datos

Los datos transferidos al médulo tecnoldgico en el ciclo de bus actual a través de la interfaz
de control se hacen efectivos al editarlos en el marco del ciclo interno del modulo
tecnoldgico. En el instante de la lectura de los datos de entrada (Ti) se capturan el valor de
contaje, el valor medido y los bits de estado, y se envian a la interfaz de respuesta para la
recogida en el ciclo de bus actual.

Parametros de sincronismo

Mas informacion

32

En el modo is6crono, el parametro "Frecuencia de filtrado" puede afectar a los parametros
de sincronismo del dominio Sync.

Puesto que los parametros de sincronismo no se comprueban en RUN, se pueden producir
desbordamientos si se cambia el parametro en RUN. Para prevenir rebases, seleccione la
opcién que requiera mas tiempo ya en el ajuste de parametros offline.

Encontrara una descripcion detallada del modo isécrono:

® En el manual de funciones Modo is6crono (a partir de STEP 7 (TIA Portal) V15.1),
disponible para descarga en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109755401)

® En el manual de funciones PROFINET con STEP 7, disponible para su descarga en
Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/49948856).
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4.2 Lectura de posicion para el objeto tecnoldgico "Motion Conftrol”

4.2 Lectura de posicidn para el objeto tecnolégico "Motion Control"
4.2.1 Configuracién
Introduccién

El modulo tecnoldgico se configura y parametriza con STEP 7 (TIA Portal).

Las funciones del médulo tecnoldgico se controlan a través del objeto tecnoloégico.

Entorno del sistema

El modulo tecnolégico puede utilizarse en los siguientes entornos de sistema:

Aplicaciones posibles

Componentes necesarios

Software de configuracion

En el programa de usuario

Operacion centrali-
zada con una
CPU S7-1500

Sistema de automatizacion
S7-1500

TM Count 2x24V

Operacion descentra- | o

lizada con una
CPU S7-1500

Sistema de automatizacién
S7-1500

Sistema de periferia descen-
tralizada ET 200MP

TM Count 2x24V

STEP 7 (TIA Portal):

Configuracion del dispositivo
con configuracion hardware

Ajuste de parametros con
objetos tecnoldgicos Eje y De-
tector

Instrucciones Motion Con-
trol

Mas informacion

Encontrara una descripcion detallada de la utilizacion de Motion Control y su configuracion:

® En el manual de funciones S7-1500 Motion Control, disponible para descarga en Internet

(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/59381279)

® En el manual de funciones S7-1500T Motion Control, disponible para descarga en
Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109481326)

® En el sistema de informacién de STEP 7 (TIA Portal), en "Utilizar funciones tecnolégicas
> Motion Control > Motion Control (S7-1200, S7-1500)".

Encontrara una descripcion de la configuracién del médulo tecnoldgico para lectura de
posicion en:

® En el manual de funciones Contaje, medicion y lectura de posicion, disponible para
descarga en Internet (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820)

® En el sistema de informacién de STEP 7 (TIA Portal), en "Utilizar funciones tecnolégicas
> Contaje, medicién y lectura de posicién > Contaje, medicion y lectura de posicion
(S7-1500)"
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Hardware Support Packages (HSP)

Si la versién de firmware V1.3 del médulo aun no esta integrada en la version que utiliza del
TIA Portal V15, puede integrar un médulo correspondiente por medio del HSP0256.

Los Hardware Support Packages (HSP) pueden descargarse de Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/72341852).

También puede acceder a esta descarga desde la barra de menus de STEP 7 (TIA Portal):
"Opciones > Support Packages > Descargar de Internet".

422 Ajuste de parametros

Las propiedades del médulo tecnolégico se establecen mediante diferentes parametros. En
funcion de los ajustes, no todos los parametros estan disponibles.

En este modo de operacion se ajustan los parametros del médulo de la siguiente manera:
1. Inserte el médulo desde el catalogo de hardware en "Mddulos tecnolégicos”.

2. Ajuste la configuracion del dispositivo y los parametros del médulo en la configuracion
hardware.
Como modo de operacién debe estar ajustado "Lectura de posicion para el objeto
tecnoldgico "Motion Control™.

3. Desde el arbol del proyecto, carpeta "Objetos tecnoldgicos > Agregar objeto > Motion
Control"™, inserte un objeto tecnoloégico Eje y, si es necesario, el objeto tecnoldgico
Detector.

Encontrara informacion acerca de la configuracion con objetos tecnoldgicos Eje en el
manual de funciones S7-1500T Motion Control
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109481326).

4. Abra la configuracién del objeto tecnolégico Eje, p. €j., por medio del botén Configuracion

|

[&l], en la respectiva instruccion del objeto tecnolégico en cuestion.

5. Ajuste los parametros de los objetos tecnoldgicos.

6. Cargue el proyecto en la CPU.

Nota

Este modo de operacion se aplica automaticamente a ambos canales del médulo
tecnoldgico.
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4.2 Lectura de posicion para el objeto tecnoldgico "Motion Conftrol”

Parametros del TM Count 2x24V

Es posible ajustar los parametros siguientes:

Tabla 4- 5 Parametros ajustables y su ajuste predeterminado
Parametros Rango Ajuste predetermina- | Ambito de actuacion
do HSP para STEP 7
(TIA Portal)

Tipo de sefal e Impulso (A) Impulso (A) y sentido | Canal

e Impulso (A) y sentido (B) (B)

e Contaje ascendente (A), contaje des-

cendente (B)
e Encdder incremental (A, B desfasa-
das)

e Encdderincremental (A, B, N)
Invertir sentido ¢ Desactivado Desactivado Canal
(entradas de contaje) e Activado
Evaluacioén de senal e Simple Simple Canal
para entradas de contaje « Doble

e Cuadruple
Frecuencia de filtrado e 100 Hz 200 kHz Canal
para entradas de contaje e 200 Hz

e 500 Hz

e 1kHz

e 2kHz

e 5kHz

e 10kHz

e 20kHz

e 50kHz

e 100 kHz

e 200 kHz
Tipo de sensor e Sensor tipo PNP Sensor tipo PNP Canal

e Sensor tipo NPN

e Push-pull (tipo NPN y PNP)
Seleccion de sefial para marca |e  DIO DIO Canal
de referencia 0 e Sefial N del encéder incremental
Entrada de medicién DI1 DI1 Canal
Incrementos por vuelta/pasos | 1...65535 1 Canal
por vuelta
Velocidad de referencia 6.00...210000.00 U/min 3000.00 U/min Canal
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Parametros

Rango

Ajuste predetermina-

Ambito de actuacién

do HSP para STEP 7
(TIA Portal)

Habilitar alarma de diagnéstico Desactivado Desactivado Canal
en caso de rotura de hilo .

Activado
Habilitar otras alarmas de Desactivado Desactivado Canal
diagnostico .

Activado

Explicacién de los parametros

Encontrara una descripcion detallada de los parametros en el manual de funciones Contaje,
medicién y lectura de posicién, disponible para descarga en Internet
(http://support.automation.siemens.com/\WWW/view/es/59709820) en el capitulo Parametros

del médulo (lectura de posicién para Motion Control).

423

Area de direcciones

Area de direcciones del médulo tecnolégico

Tabla 4- 6 Alcance de las direcciones de entrada y salida del TM Count 2x24V con lectura de posi-
cion para el objeto tecnoldgico "Motion Control”
Entradas Salidas
Alcance por canal de contaje 16 bytes 4 bytes
Alcance total 32 bytes 8 bytes
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424 Modo is6crono

El modulo tecnoldgico soporta la funcion de sistema "Modo is6crono”. Esta funcion de
sistema permite la adquisicion de valores de contaje en un determinado ciclo del sistema.

En el modo is6crono, el ciclo del programa de usuario, la transferencia de las sefiales de
entrada y el procesamiento en el médulo tecnoldgico se sincronizan entre si. Un cambio de
estado de una entrada digital causa de inmediato la reaccion prevista del médulo
tecnoldgico y el cambio del bit de estado de la entrada digital en la interfaz de respuesta.

En este modo de operacion se utiliza un OB del tipo "MC-Servo". Si se usan los objetos
tecnoldgicos Leva y Pista de levas, se necesita el modo is6crono. Si se usa el objeto
tecnoldgico Detector en combinacion con la entrada digital de hardware DI1, no es
necesario el modo isécrono.

Procesamiento de los datos

Los datos transferidos al médulo tecnoldgico en el ciclo de bus actual a través de la interfaz
de control se hacen efectivos al editarlos en el marco del ciclo interno del moédulo
tecnoldgico. En el instante de la lectura de los datos de entrada (Ti) se capturan el valor de
contaje y los bits de estado, y se envian a la interfaz de respuesta para la recogida en el
ciclo de bus actual.

Parametros de sincronismo

En el modo is6crono, el parametro "Frecuencia de filtrado" puede afectar a los parametros
de sincronismo del dominio Sync.

Puesto que los parametros de sincronismo no se comprueban en RUN, se pueden producir
desbordamientos si se cambia el parametro en RUN. Para prevenir rebases, seleccione la
opcién que requiera mas tiempo ya en el ajuste de parametros offline.

Mas informacién
Encontrara una descripcion detallada del modo isécrono:

® En el manual de funciones Modo is6crono (a partir de STEP 7 (TIA Portal) V15.1),
disponible para descarga en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109755401)

® En el manual de funciones PROFINET con STEP 7, disponible para su descarga en
Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/49948856).
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4.3

4.31

Introduccion

Configuracién

Funcionamiento manual (sin objeto tecnolégico)

El modulo tecnoldgico se configura y parametriza con el software de configuracion.

Las funciones del médulo tecnoldgico se controlan con el programa de usuario a través de
la interfaz de control y respuesta.

Entorno del sistema

El modulo tecnoldgico puede utilizarse en los siguientes entornos de sistema:

Aplicaciones posibles

Componentes necesarios

Software de configuracion

En el programa de usuario

Operacion centrali-
zada con una
CPU S7-1500

e Sistema de automatizacion
S7-1500

e TM Count 2x24V

STEP 7 (TIA Portal):

e Configuracién del dispositivo y
ajuste de parametros con con-
figuraciéon hardware

Operacion descentra-
lizada con una
CPU S7-1500

e Sistema de automatizacion
S7-1500

o Sistema de periferia descen-
tralizada ET 200MP

e TM Count 2x24V

STEP 7 (TIA Portal):

e Configuracion del dispositivo y
ajuste de parametros con con-
figuracién hardware

Operacion descentra-
lizada con una
CPU S7-300/400

e Sistema de automatizacion
S7-300/400 o S7-1200

e Sistema de periferia descen-
tralizada ET 200MP

e TM Count 2x24V

STEP 7 (TIA Portal):
Configuracion del dispositivo y
ajuste de parametros con confi-
guracion hardware

STEP 7:

Configuracion de dispositivos y
ajuste de parametros con archivo
GSD

Operacion descentra-
lizada con una
CPU S7-1200

e Sistema de automatizacion
S7-300/400 o S7-1200

e Sistema de periferia descen-
tralizada ET 200MP

e TM Count 2x24V

STEP 7 (TIA Portal):

Configuracion del dispositivo y
ajuste de parametros con confi-
guracion hardware

Operacion descentra-
lizada en un sistema
de otro fabricante

e Sistema de automatizacion de
otro fabricante

e Sistema de periferia descen-
tralizada ET 200MP

e TM Count 2x24V

Software de configuracion de otro
fabricante:

Configuracion de dispositivos y
ajuste de parametros con archivo
GSD

Acceso directo a la interfaz
de control y respuesta en
los datos 10
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Mas informacion

Encontrara una descripcién detallada de las funciones de contaje y medicion y su
configuracion:

® En el manual de funciones Contaje, medicion y lectura de posicion, disponible para
descarga en Internet (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820)

® En el sistema de informacién de STEP 7 (TIA Portal), en "Utilizar funciones tecnolégicas
> Contaje, medicién y lectura de posicién > Contaje, medicion y lectura de posicion
(S7-1500)"

Hardware Support Packages (HSP)

Si la versién de firmware V1.3 del médulo aun no esta integrada en la version que utiliza del
TIA Portal V15, puede integrar un médulo correspondiente por medio del HSP0256.

Los Hardware Support Packages (HSP) pueden descargarse de Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/72341852).

También puede acceder a esta descarga desde la barra de menus de STEP 7 (TIA Portal):
"Opciones > Support Packages > Descargar de Internet".

Archivo GSD

El archivo GSD correspondiente para el sistema de periferia descentralizada ET 200SP esta
disponible para su descarga en Internet:

® Archivo GSD PROFINET IO
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/68189683)

e Archivo GSD PROFIBUS DP
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/80206700)
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4.3.2 Reaccion a STOP de la CPU

El comportamiento del médulo tecnolégico en caso de STOP de la CPU se ajusta para cada
canal en los parametros basicos de la configuracion del dispositivo.

Tabla4-7  Comportamiento del médulo tecnolégico en caso de STOP de la CPU

Opcidn

Significado

Continuar

El modulo tecnolégico sigue operando con plena funcionalidad. Los impulsos de
contaje entrantes se procesan. Las salidas digitales continian conmutandose
con arreglo a la parametrizacion.

Aplicar valor
sustitutivo

Hasta la siguiente transicién de STOP a RUN de la CPU, el médulo tecnoldgico
emite en las salidas digitales los valores de sustitucion parametrizados.
Después de una transicion de STOP a RUN, el modulo tecnoldgico pasa a su

estado de arranque: el valor de contaje cambia al valor inicial y las salidas digita-
les se conmutan segun la parametrizacion.

Mantener ultimo
valor

Hasta la siguiente transicién de STOP a RUN de la CPU, el médulo tecnoldgico
emite en las salidas digitales los valores que eran validos en el momento de la
transicion a STOP.

Si una salida digital con la funcién "Con valor de referencia por duracion de im-
pulso" esta activada durante un STOP de la CPU, dicha salida digital se desacti-
vara una vez la duracion del impulso.

Después de una transicion de STOP a RUN, el modulo tecnoldgico pasa a su
estado de arranque: el valor de contaje cambia al valor inicial y las salidas digita-
les se conmutan segun la parametrizacion.

40

Maodulo tecnolégico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
Manual de producto, 06/2018, ASE31870373-AB




Configuracion/drea de direcciones

4.3 Funcionamiento manual (sin objeto tecnoldgico)

4.3.3 Ajuste de parametros

Las propiedades del médulo tecnolégico se establecen mediante diferentes parametros. En
funcion de los ajustes, no todos los parametros estan disponibles. Al efectuar la
parametrizacion en el programa de usuario, los parametros se transfieren al médulo con la
instruccion "WRREC" mediante el juego de datos 128 |(Pagina 75).

En este modo de operacion se ajustan los parametros del médulo de la siguiente manera:

Ajuste de parametros mediante...

Procedimiento basico

Configuracion hardware en
STEP 7 (TIA Portal)

1.
2.

Inserte el médulo desde el catédlogo de hardware en "Mddulos tecnoldgicos".

Ajuste la configuracién del dispositivo y los parametros del médulo en la configu-
racion hardware.

Como modo de operacion debe estar ajustado "Funcionamiento manual (sin objeto
tecnoldgico)".

Cargue el proyecto en la CPU.

Configuracion hardware con ar-
chivo GSD para la operacién
descentralizada en PROFINET 10

Instale el archivo GSD PROFINET actual.
A continuacién encontrara el médulo en el catalogo de hardware en "Otros disposi-
tivos de campo > PROFINET IO > I/O".

Ajuste los parametros en la configuracion hardware.

Encontrara informacion sobre las dependencias entre parametros en el manual de
funciones Contaje, medicién y lectura de posicion
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820).

Cargue el proyecto en la CPU.

Configuracion hardware con ar-
chivo GSD para la operacién
descentralizada en

PROFIBUS DP

Instale el archivo GSD PROFIBUS actual.
A continuacion encontrara el modulo en el catalogo de hardware en "Otros disposi-
tivos de campo > PROFIBUS DP > |/Q".

Ajuste los parametros en la configuracion hardware.

Encontrara informacién sobre las dependencias entre parametros en el manual de
funciones Contaje, medicién y lectura de posicion
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820). Los parametros
marcados en las tablas siguientes con ' no se pueden parametrizar en el archivo
GSD de PROFIBUS.

Cargue el proyecto en la CPU.
Los parametros marcados con ! en las tablas siguientes se cargaran con el ajuste
predeterminado.

En caso necesario, ajuste los parametros marcados con ! en el programa del
usuario mediante el juego de datos 128.

Nota

Los modos de operacion "Funcionamiento con objeto tecnoldgico '‘Contaje y medicion™ y
"Funcionamiento manual (sin objeto tecnoldgico)" se aplican en cada caso a un canal. Esto
permite utilizar un médulo también con ambos modos de operacion.
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Parametros del TM Count 2x24V

Es posible ajustar los parametros siguientes:

Tabla 4- 8 Parametros ajustables y su ajuste predeterminado
Parametro Rango Ajuste predetermi- | Reparame- | Ambito de actua-
nado trizar en cién
RUN HSP para STEP 7
(TIA Portal); archi-
vo GSD
Modo de operacion? Contaje Contaje No Canal
Medicion
Reaccion a STOP de la Aplicar valor sustitutivo Aplicar valor susti- | Si Canal
p .
cPU Mantener ultimo valor tutivo
Continuar
Valor sustitutivo de DQO? 0 0 Si Canal
1
Valor sustitutivo de DQ1? 0 0 Si Canal
1
Habilitar alarma de diagnés- Desactivado Desactivado Si Canal
tico en caso de rotura de .
; Activado
hilo?
Habilitar otras alarmas de Desactivado Desactivado Si Canal
diagndstico Activado
Alarma de proceso: Nuevo Desactivado Desactivado Si Canal
i i 1
valor Capture disponible Activado
Alarma de proceso: Sincro- Desactivado Desactivado Si Canal
nizacion del contador por Activado
sefial externa’ ctiva
Alarma de proceso: Apertu- Desactivado Desactivado Si Canal
ra de puerta’ Activado
Alarma de proceso: Cierre Desactivado Desactivado Si Canal
de puerta’ Activado
Alarma de proceso: Rebase Desactivado Desactivado Si Canal
por exceso (limite superior .
excedido)’ Activado
Alarma de proceso: Rebase Desactivado Desactivado Si Canal
por defecto (limite inferior .
. Activado
excedido)?
Alarma de proceso: Inver- Desactivado Desactivado Si Canal
sién del sentido! .
Activado
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Parametro Rango Ajuste predetermi- | Reparame- | Ambito de actua-
nado trizar en cién
RUN HSP para STEP 7
(TIA Portal); archi-
vo GSD
Alarma de proceso: Paso Desactivado Desactivado Si Canal
1
por cero Activado
Alarma de proceso: Apare- Desactivado Desactivado Si Canal
cido evento de comparacion Activado
para DQO!
Alarma de proceso: Apare- Desactivado Desactivado Si Canal
cido evento de comparacion Activado
para DQ1?
Tipo de sefal Impulso (A) Impulso (A) y senti- | Si Canal
Impulso (A) y sentido (B) do (B)
Contaje ascendente (A), con-
taje descendente (B)
Encoder incremental (A, B
desfasadas)
Encoder incremental (A, B, N)
Invertir sentido Desactivado Desactivado Si Canal
ia)1
(entradas de contaje) Activado
Evaluacién de sefal Simple Simple Si Canal
para entradas de contaje Doble
Cuadruple
Frecuencia de filtrado 100 Hz 200 kHz Si Canal
ial
para entradas de contaje 200 Hz
500 Hz
1 kHz
2 kHz
5 kHz
10 kHz
20 kHz
50 kHz
100 kHz
200 kHz
Tipo de sensor Sensor tipo PNP Si Canal

Sensor tipo PNP
Sensor tipo NPN
Push-pull (tipo NPN y PNP)
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Parametro Rango Ajuste predetermi- | Reparame- | Ambito de actua-
nado trizar en cién
RUN HSP para STEP 7
(TIA Portal); archi-
vo GSD
Comportamiento con se- ¢ Sin reaccién en caso de se- Sin reaccion en Si Canal
fial N Aal N caso de sehal N
e Sincronizacion en caso de
sefial N
e Capture con sefal N
Frecuencia de ¢ Unica Unica Si Canal
la sincronizacion'’ -
e Periddica
Frecuencia de la funcién e Unica Unica Si Canal
1
Capture e Periddica
Limite de contaje superior' |-2147483648...2147483647 2147483647 Si Canal
Valor inicial’ -2147483648...2147483647 0 Si Canal
Limite de contaje inferior? -2147483648...2147483647 -2147483648 Si Canal
Comportamiento al rebasar |« Parar contaje Continuar contaje Si Canal
un limite de contaje . .
e Continuar contaje
Inicializar al rebasar un e A otro limite de contaje A otro limite de Si Canal
limite de contaje o contaje
e Avalor inicial
Comportamiento ante aper- | e Poner a valor inicial Continuar con valor | Si Canal
tura de puerta . actual
e Continuar con valor actual
Ajustar funcién de la DI o Apertura/cierre de puerta (con- | ¢  DIO: Apertu- Si Canal
trolados por nivel) ra/cierre de
e Apertura de puerta (controlada puerta (contro-
por flanco) lados por nivel)
o Cierre de puerta (controlado | ® DI1: Entrada
por flanco) digital sin fun-
e Sincronizacion cron
e Habilitar sincronizacion con * DI2 EnFrada
= digital sin fun-
sefial N 2
cion
e Capture
e Entrada digital sin funcion
Seleccion de nivelpara DI' | e  Activa con nivel alto Activa con nivel alto | Si Canal
e Activa con nivel bajo
Seleccioén de flancopara DI' | ¢ Con flanco ascendente Con flanco ascen- | Si Canal

Con flanco descendente

Con flanco ascendente y des-
cendente

dente
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Parametro

Rango

Ajuste predetermi-
nado

Reparame-
trizar en
RUN

Ambito de actua-
cién

HSP para STEP 7
(TIA Portal); archi-
vo GSD

Comportamiento del valor
de contaje tras Capture con
DI

Continuar contaje

Poner al valor inicial y seguir
contando

Continuar contaje

Si

Canal

Retardo a la entrada para
entradas digitales’

Ninguno
0,05 ms
0,1 ms
0,4 ms
0,8 ms
1,6 ms
3,2ms
12,8 ms
20 ms

0,1 ms

Canal

Activar salida

Utilizada por el programa de
usuario

Entre valor de referencia y

limite superior de contaje/valor
medido >= valor de referencia

Entre valor de referencia y
limite de contaje inferior/valor
medido <= valor de referencia

Con valor de referencia por
duracion de impulso

Tras comando Set de CPU
hasta valor de referencia
Entre valor de referencia 0 y 1

No comprendido entre valores
de referencia O y 1

DQO, DQ1:

Entre valor de refe-
rencia y limite supe-
rior de contaje

Si

Canal

Valor de referencia 01

-2147483648...2147483647

0

Si

Canal

Valor de referencia 11

-2147483648...2147483647

10

Si

Canal

Sentido de contaje de la
funcion DQ!

Ascendente
Descendente
En ambos sentidos

En ambos sentidos

Si

Canal

Duracion de impulso
[ms/10]"

..656535

5000 (equivale a
0,5s)

Si

Canal

Histéresis (en incrementos)’

..255

0

Canal

Magnitud de medida

Frecuencia
Duracion de periodo
Velocidad

Frecuencia

Si

Canal
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Parametro Rango Ajuste predetermi- | Reparame- | Ambito de actua-
nado trizar en cién
RUN HSP para STEP 7
(TIA Portal); archi-
vo GSD
Tiempo de actualizacion 0...25000 10 Si Canal
[ms] de la funcién de medi-
cion?
Base de tiempo paramedi- |e¢ 1 ms 60 s Si Canal
cién de velocidad!
e 10ms
e 100 ms
e 1s
e 60s
Incrementos por unidad? 1...65535 1 Si Canal

1 Las posibilidades de parametrizacion estan restringidas por el niUmero de pardmetros limitado en la configuracién de
GSD en PROFIBUS (maximo 244 bytes por estacion). El parametro se define en el mddulo con el ajuste predetermina-
do. Si su maestro PROFIBUS soporta la funcion "Escribir/leer registro"”, es posible ajustar estos parametros mediante el
juego de datos (registro) 128.

2 Si se utiliza un archivo GSD, esta alarma de diagnéstico se activa mediante el parametro "Habilitacién de otras alarmas
de diagnéstico" y ya no puede parametrizarse por separado.

3 En la configuracién con archivo GSD, el modo de operacion se determina seleccionando el nombre del médulo.

Explicacién de los parametros

Encontrara una descripcion detallada de los parametros en el manual de funciones Contaje,
medicién y lectura de posicién, disponible para descarga en Internet
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/59709820), en los capitulos
Parametros basicos y Funcionamiento manual.
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4.3.4 Area de direcciones

Area de direcciones del médulo tecnolégico

Alcance de las direcciones de entrada y salida del TM Count 2x24V en funcionamiento

Tabla 4- 9
manual
Entradas Salidas
Alcance por canal de contaje 16 bytes 12 bytes
Alcance total 32 bytes 24 bytes
4.3.5 Interfaz de control y realimentacién

Nota
La interfaz de control y respuesta es compatible con la interfaz de control y respuesta del
modulo tecnolégico TM Count 1x24V, TM Poslnput 2 y TM Poslnput 1 del sistema de

automatizacion S7-1500.
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4.3.5.1 Asignacion de la interfaz de control

El programa de usuario gobierna el comportamiento del médulo tecnoldgico a través de la
interfaz de control.

Interfaz de control por canal
La siguiente tabla muestra la asignacién de la interfaz de control:

Offset de
byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
respecto
dela
direccién
inicial
Canal
on
L
0 |12 SLOT_O:
DINT o REAL: Valor de carga (el significado del valor se especifica en LD_SLOT_0)
315 Rango de valores: —2147483648 a 2147483647p o0 80000000 a 7FFFFFFFH
4 | 16 SLOT_1:
DINT o REAL: Valor de carga (el significado del valor se especifica en LD_SLOT_1)
[ Rango de valores: —2147483648 a 2147483647p o0 80000000 a 7FFFFFFFH
20 LD_SLOT_1 LD_SLOT_O
21 EN_ EN_ EN_ SET_DQ1 SET_DQO T™M_ T™M_ SW_GATE
CAPTURE | SYNC_DN | SYNC_UP CTRL_DQ1 | CTRL_DQO
10 | 22 | SET_DIR Reservado RES_ RES_
EVENT ERROR
11 | 23 Reservado
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Bit de control/valor

Explicaciones

EN_CAPTURE Este bit habilita la funcion de Capture. El restablecimiento del bit desactiva un EVENT_CAP
activado en la interfaz de respuesta.

EN_SYNC_DN Con este bit se habilita la sincronizacion del contador al contar en sentido descendente si se
utiliza un encoéder incremental o un generador de impulsos. El restablecimiento del bit desacti-
va un EVENT_SYNC activado en la interfaz de respuesta.

EN_SYNC_UP Con este bit se habilita la sincronizacion del contador al contar en sentido ascendente si se
utiliza un encoéder incremental o un generador de impulsos. El restablecimiento del bit desacti-
va un EVENT_SYNC activado en la interfaz de respuesta.

LD_SLOT_m Con esta solicitud de carga se especifica el significado del valor en SLOT_m:

e 0000 significa: Ninguna accion, estado de hibernacion

e 0001 significa: Cargar valor de contaje

e No se admite 0010

e 0011 significa: Cargar valor inicial

e 0100 significa: Cargar valor de referencia 0

e 0101 significa: Carga del valor de comparacion 1

e 0110 significa: Cargar limite de contaje inferior

e 0111 significa: Cargar limite superior de contaje

e No se admite 1000 a 1111

El médulo tecnolégico ejecuta la accion correspondiente en cuanto cambia LD_SLOT_m.

Si se cargan valores simultdneamente a través de LD_SLOT_0 y LD_SLOT_1, se aplica prime-
ro el valor de SLOT_0 y a continuacion el valor de SLOT_1 de forma interna. Esto puede dar
lugar a estados intermedios inesperados.

RES_EVENT Con este bit se inicia la desactivacion de los eventos guardados en los bits de respuesta
EVENT_ZERO, EVENT_OFLW, EVENT_UFLW, EVENT_CMPO, EVENT_CMP1 .

RES_ERROR Con este bit se inicia la desactivacion de los estados de error guardados LD_ERROR y
ENC_ERROR.

Reservado Los bits de reserva deben estar ajustados a 0.

SET_DIR Con este bit se predefine el sentido de contaje con el tipo de sefal "Impulso (A)".

o 0 significa: ascendente
e 1 significa: descendente

SET_DQO Con este bit se activa la salida digital DQO cuando TM_CTRL_DQO esta establecido en 0.
Con la funcién "Tras comando Set de CPU hasta valor referencia”, SET_DQO actua indepen-
dientemente de TM_CTRL_DQO, siempre y cuando el valor de contaje no coincida con el valor
de comparacion.

SET_DQ1 Con este bit se activa la salida digital DQ1 cuando TM_CTRL_DQ1 esta establecido en 0.

Con la funcién "Tras comando Set de CPU hasta valor referencia", SET_DQ1 actua indepen-
dientemente de TM_CTRL_DQ1, siempre y cuando el valor de contaje no coincida con el valor
de comparacion.
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Bit de control/valor

Explicaciones

SW_GATE Con este bit se abre y cierra la puerta de software si se utiliza un encoder incremental o un
generador de impulsos. La puerta software, junto con la puerta hardware, forma la puerta in-
terna. El modulo tecnoldgico solo efectua el contaje si la puerta interna esta abierta.

e 0 significa: puerta de software cerrada

o 1 significa: puerta de software abierta

La puerta HW se controla externamente a través de las entradas digitales del modulo tecnold-
gico. La puerta HW se puede activar por parametrizacién. La puerta SW no se puede desacti-
var.

TM_CTRL_DQO Con este bit se habilita la funcion tecnoldgica de la salida digital DQO.

o 0 significa: SET_DQO determina el estado de DQO
o 1 significa: la funcidon parametrizada determina el estado de DQO
TM_CTRL_DQ1 Con este bit se habilita la funcidn tecnoldgica de la salida digital DQ1.
e 0 significa: SET_DQ1 determina el estado de DQ1
o 1 significa: la funcién parametrizada determina el estado de DQ1
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43.5.2 Asignacion de la interfaz de realimentacion

A través de la interfaz de respuesta, el programa de usuario recibe valores actuales e
informacion de estado del médulo tecnoldgico.

Interfaz de respuesta por canal

La siguiente tabla muestra la asignacion de la interfaz de respuesta:

Offset de

byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

respecto

de la

direccion

inicial

Canal

0N

L

0 | 16 COUNT_VALUE:

DINT: Valor actual de contaje

3 |19

4 | 20 CAPTURED_VALUE:

Pl I DINT: Ultimo valor de Capture detectado

8 | 24 MEASURED_VALUE:

REAL: Valor medido actual

11 | 27

12 | 28 Reservado LD_ERROR ENC_ POWER_

ERROR ERROR
13 | 29 Reservado STS_ STS_ LD_STS_ |LD_STS_SL | RES_EVEN | Reservado
SW_GATE READY SLOT_1 OoT_0 T_ACK

14 | 30 | STS_DI2 STS_DI1 STS_DIO STS_DQ1 STS_DQO | STS_GATE | STS_CNT STS_DIR

15 | 31 STS_M_ EVENT_ EVENT_ EVENT_ EVENT_ EVENT_ EVENT_ EVENT_
INTERVAL CAP SYNC CMP1 CMPO OFLW UFLW ZERO
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Explicaciones

Valor del bit de res-
puesta

Explicaciones

CAPTURED_VALUE

Este valor DINT indica el ultimo valor Capture registrado.
Las siguientes sefiales externas pueden disparar la funcién Capture:
e Flanco ascendente o descendente de una entrada digital

e Ambos flancos de una entrada digital

El parametro "Frecuencia de la funcion Capture" determina si la funcién se ejecuta en cada flanco
parametrizado o solo una vez después de cada habilitacion.

COUNT_VALUE

Este valor DINT indica el valor de contaje actual.

ENC_ERROR

Este bit indica que, con el moédulo tecnolégico respectivo, se ha producido uno de los siguientes
errores en las sefiales del encoder (con memoria):

e Rotura de hilo de entrada digital A, B o N (con encoder tipo push-pull)

e Transicion ilegal de las sefiales A/B (en encdders incrementales)

Si se han habilitado las alarmas de diagndstico, en caso de error en las sefiales del encoder, se
dispara la alarma de diagnéstico correspondiente. Inférmese con el manual de producto del médu-
lo tecnoldgico respectivo sobre el significado de las alarmas de diagnostico.

El bit se desactiva después de que se haya acusado el error con RES_ERROR .

EVENT_CAP

Este bit muestra que se ha producido un evento Capture y que se habia guardado un valor de
contaje en CAPTURED_VALUE . Este estado se desactiva reiniciando EN_CAPTURE .

EVENT_CMPO

Este bit muestra el estado almacenado de que se ha producido un evento de comparacion (cambio
de estado) para la salida digital DQO debido a la condicién de comparacion seleccionada. Este
estado se desactiva acusando RES_EVENT.

Si en el modo de operacion "Contaje" el valor de contaje se ajusta al valor de inicio, EVENT_CMPO
no se activa.

EVENT_CMP1

Este bit muestra el estado almacenado de que se ha producido un evento de comparacion (cambio
de estado) para la salida digital DQ1 debido a la condicién de comparacion seleccionada. Este
estado se desactiva acusando RES_EVENT.

Si en el modo de operacion "Contaje" el valor de contaje se ajusta al valor de inicio, EVENT_CMP1
no se activa.

EVENT_OFLW

Este bit indica el estado almacenado de que el valor de contaje tenia un rebase por exceso. Este
estado se desactiva acusando RES_EVENT.

EVENT_SYNC

Este bit indica el estado almacenado de que el contador se ha cargado con el valor de arranque
por una sefal de referencia externa (sincronizacion) si se utiliza un encoder incremental o un gene-
rador de impulsos. Este estado se activa restableciendo EN_SYNC_UP o EN_SYNC_DN .

EVENT_UFLW

Este bit indica el estado almacenado de que el valor de contaje tenia un rebase por defecto. Este
estado se desactiva acusando RES_EVENT.

EVENT_ZERO

Este bit indica el estado almacenado de que el valor de contaje o el valor de posicion tenia un paso
por cero. Este estado se desactiva acusando RES_EVENT.

Si esta habilitada la alarma de proceso "Paso por cero", también podra ser disparada por el siste-
ma aunque "0" esté fuera del rango de valores parametrizado.
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Valor del bit de res-
puesta

Explicaciones

LD_ERROR

Este bit indica que se ha producido un error al cargar a través de la interfaz de control (con memo-
ria). No se han adoptado los valores de carga. Si se utiliza un encéder incremental o un generador
de impulsos, no se cumple una de las siguientes condiciones:

e Limite inferior de contaje <= valor de contaje <= limite superior de contaje
o limite inferior de contaje <= valor de arranque <= limite superior de contaje

e Limite inferior de contaje <= valor de comparacion 0/1 <= limite superior de contaje
El bit se desactiva después de que se haya acusado el error con RES_ERROR .

LD_STS_SLOT_0

Este bit indica con un cambio de estado (conmutacion) que la solicitud de carga para SLOT_0
(LD_SLOT_0) ha sido detectada y ejecutada.

LD_STS_SLOT_1

Este bit indica con un cambio de estado (conmutacion) que la solicitud de carga para SLOT_1
(LD_SLOT_1) ha sido detectada y ejecutada.

MEASURED_VALUE

Este valor indica el valor medido actual con el tipo de datos REAL:

e Frecuencia: A partir del cronograma de los impulsos de contaje o cambios de los valores de
posicion se calcula la frecuencia media en un intervalo de medicion, y dicha frecuencia se de-
vuelve como numero en coma flotante en hercios.

e Duracion de periodo: A partir del cronograma de los impulsos de contaje o los cambios de los
valores de posicién se calcula el periodo medio en un intervalo de medicién, y dicho periodo
medio se devuelve como numero en coma flotante en segundos.

e Velocidad: A partir del cronograma de los impulsos de contaje o los cambios de los valores de
posicion y otros parametros se calcula la velocidad media en un intervalo de medicion, y dicha
velocidad media se devuelve en la unidad parametrizada.

Los valores medidos se devuelven como valores con signo. El signo indica si el valor de contaje ha

aumentado o disminuido durante el intervalo.

El tiempo de actualizacion es asincrono a la apertura de la puerta interna, es decir, el tiempo de

actualizacion no se inicia al abrir la puerta. Después del cierre de la puerta interna se devuelve el
ultimo valor medido.

POWER_ERROR

Este bit indica que falta tension de alimentacion L+ o que es demasiado baja, o bien que el conec-
tor frontal no esta enchufado. Si se han habilitado las|alarmas de diagnéstico (Pagina 59), en caso
de error en la tensién de alimentacion se dispara la alarma de diagnéstico "Falta tension de alimen-
tacion".

Si la tension de alimentacion L+ vuelve a estar disponible en la magnitud necesaria,
POWER_ERROR se ajusta automaticamente a 0.

RES_EVENT_ACK

Este bit indica que la desactivacion de los bits de evento EVENT_SYNC, EVENT_CMPO,
EVENT_CMP1, EVENT_OFLW, EVENT_UFLW, EVENT_ZERO esté activa.

Reservado Los bits de reserva se ajustan a 0.

STS_CNT Este bit indica que dentro de los ultimos 0,5 s aprox. se ha producido al menos un impulso de con-
taje o un cambio del valor de posicion.

STS_DIO Este bit indica el estado de la entrada digital DIO.

STS_DI1 Este bit indica el estado de la entrada digital DI1.

STS_DI2 Este bit indica el estado de la entrada digital DI2.

STS_DIR Este bit muestra el sentido de contaje del ultimo impulso de contaje o el sentido del Ultimo cambio
del valor de posicion.
o 0 significa: descendente
e 1 significa: ascendente

STS_DQO Este bit indica el estado de la salida digital DQO.
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Valor del bit de res-

Explicaciones

puesta
STS_DQ1 Este bit indica el estado de la salida digital DQ1.
STS_GATE Este bit muestra el estado de la puerta interna si se utiliza un encéder incremental o un generador

de impulsos.
e 0 significa: puerta cerrada

e 1 significa: puerta abierta

STS_M_INTERVAL

Este bit indica que en el intervalo de medida precedente se ha capturado al menos un impulso de
contaje o un cambio del valor de posicion.

STS_READY Este bit indica que el mddulo tecnoldgico emite datos de usuario validos. EI médulo tecnoldgico
esta arrancado y parametrizado.
STS_SW_GATE Este bit indica el estado de la puerta SW.
o 0 significa: puerta cerrada
e 1 significa: puerta abierta
Médulo tecnologico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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4.3.6 Modo is6crono

El modulo tecnoldgico soporta la funcion de sistema "Modo is6crono”. Esta funcion de
sistema permite la adquisicion de valores de contaje y valores medidos en un ciclo fijo del
sistema.

En el modo is6crono, el ciclo del programa de usuario, la transferencia de las sefiales de
entrada y el procesamiento en el médulo tecnoldgico se sincronizan entre si. Las senales de
salida se conmutan inmediatamente si la condicién de comparacion correspondiente se
cumple. Un cambio de estado de una entrada digital causa de inmediato la reaccion prevista
del modulo tecnolégico y el cambio del bit de estado de la entrada digital en la interfaz de
respuesta.

En este modo de operacion se utiliza un OB del tipo "Synchronous Cycle" (p. ej., OB61). En
el OB asignado se procesan los datos de entrada y salida.

El tiempo de actualizacién del valor medido se sincroniza en una relacion adecuada con el
ciclo del sistema y, en caso necesario, se modifica su duracién. Si se parametriza "0", el
valor medido se actualiza una vez por cada ciclo del sistema.

Procesamiento de los datos

Los datos transferidos al médulo tecnoldgico en el ciclo de bus actual a través de la interfaz
de control se hacen efectivos al editarlos en el marco del ciclo interno del moédulo
tecnoldgico. En el instante de la lectura de los datos de entrada (Ti) se capturan el valor de
contaje, el valor medido y los bits de estado, y se envian a la interfaz de respuesta para la
recogida en el ciclo de bus actual.

Parametros de sincronismo

En el modo is6crono, el parametro "Frecuencia de filtrado" puede afectar a los parametros
de sincronismo del dominio Sync.

Puesto que los parametros de sincronismo no se comprueban en RUN, se pueden producir
desbordamientos si se cambia el parametro en RUN. Para prevenir rebases, seleccione la
opcién que requiera mas tiempo ya en el ajuste de parametros offline.

Mas informacién
Encontrara una descripcion detallada del modo isécrono:

® En el manual de funciones Modo is6crono (a partir de STEP 7 (TIA Portal) V15.1),
disponible para descarga en Internet
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109755401)

® En el manual de funciones PROFINET con STEP 7, disponible para su descarga en
Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/49948856).
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5.1 Indicadores de estado y error

Indicadores LED

La siguiente figura muestra los indicadores LED (indicadores de estado y error) del
TM Count 2x24V.

RUN ERROR MAINT
\\ i //
EERO
CHO.A ~JcHo cHo| — UP: contaje ascendente

CHO.B ~ Al [ | |~ DN: contaje descendente
cHon |2l | Y

Canal de ¢
contaje 0 DI0.1 i

| UP: contaje ascendente
|- DN: contaje descendente

3

Canallde< DI1.0 ~Jon
contaje 1 D14

£
*
=
o o o o o o o o o Y e o e s o |
-—

Figura 5-1 Indicadores LED del TM Count 2x24V
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Significado de los indicadores LED

En las tablas siguientes se explica el significado de los indicadores de estado y error. Las
soluciones para los avisos de diagndstico se indican en el apartado|Avisos de diagnéstico

(Pagina 59).
Tabla 5- 1 Indicadores de estado y error RUN/ERROR/MAINT
LED Significado Solucién
RUN ERROR MAINT
O o Tension muy baja o nula en el bus de | Ponga en marcha la CPU y/o los médu-
apagado apagado apagado fondo los de alimentacion del sistema.
e Compruebe que estén enchufados
los conectores en U.
e Compruebe que no haya demasia-
dos modulos enchufados.
N4 o Maodulo tecnoldgico no parametrizado | ---
parpadea apagado apagado
= o Médulo tecnoldgico parametrizado y
encendido | apagado apagado ningun diagnostico de médulo
- 5::— Médulo tecnoldgico parametrizado y Evalle los avisos de diagnostico y corri-
encendido | parpadea | apagado |diagnostico de modulo (existe como ja el error.
minimo un error)
S ot Hardware o firmware defectuoso Sustituya el modulo tecnologico.
parpadea parpadea parpadea
Tabla 5- 2 Indicadores de estado PWR/24VDC/ERROR
LEDs Significado Solucién
PWR 24VDC ERROR
O O o Tension de alimentacion demasiado e Compruebe la tension de alimenta-
apagado apagado apagado |Pajaonula cion.
o o ot e Compruebe si el conector frontal
apagado apagado parpadea’ esta bien enchufado.
= = o Hay tension de alimentacion y es co- -
encendido | encendido | apagado |frecta
- o o Cortocircuito o sobrecarga en la ali- e Corrija el cableado del encoder.
encendido | apagado | apagado |Mmentacion del encéder e Compruebe los consumidores co-
= O ot nectados a la alimentacion del en-
encendido apagado parpadea’ coder.
e Compruebe la tensién de alimenta-
cion.

T Solo con alarmas de diagnostico habilitadas
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5.1 Indicadores de estado y error

LED de canal

Los LED CHn.A, CHn.B, CHn.N y DIn.m indican el nivel actual de las correspondientes
sefnales. Los LED de las salidas digitales DQn.m indican el estado esperado.

Los LED UP y DN indican el sentido I6gico del proceso de contaje.

La frecuencia de parpadeo de los LED de canal esta limitada a 12 Hz aprox. Si se detectan
frecuencias mas altas, los LED de canal no indican el estado actual, sino que parpadean a
12 Hz.

Tabla 5- 3 Indicadores de estado CHn.m/DIn.m/DQn.m

LED Significado Solucién
CHn.m/DIn.m/DQn.m

o Entrada de contaje/entrada digital/salida digital | ---
apagado anivel 0

- Entrada de contaje/entrada digital/salida digital | ---
encendido a nivel 1

- Aviso de diagnostico: p. ej. rotura de hilo, cor- | Compruebe el cableado o el consumidor co-
encendido tocircuito nectado.

(CHn.m/DQn.m)

Tabla 5- 4 Indicadores de estado CHn.UP/CHNn.DN

LED Significado

CHn.UP CHn.DN

o o En los ultimos 0,5 s no se ha detectado ningun impulso de contaje.
apagado apagado

- o El ultimo impulso de contaje ha incrementado el contador y se encuentra
encendido apagado como maximo 0,5 s atras.

o - El dltimo impulso de contaje ha decrementado el contador y se encuentra
apagado encendido como maximo 0,5 s atras.

- - Transicion ilegal de las sefales A/B
encendido encendido
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5.2 Avisos de diagndstico

Habilitar las alarmas de diagnéstico

5.2 Avisos de diagndstico

Es necesario habilitar las alarmas de diagnédstico en los parametros basicos de la

configuracién del dispositivo.

El moédulo tecnoldgico puede disparar las siguientes alarmas de diagnéstico:

Tabla5-5  Alarmas de diagndstico posibles

Alarma de diagnéstico

Vigilancia

e Error de parametrizacion
e Alarma de proceso perdida’
e Errorinterno

e Tiempo de supervisidon de respuesta excedido. Médulo
defectuoso.

La vigilancia siempre esta activada. Para cada error detec-
tado se dispara una alarma de diagndstico.

¢ Rotura de hilo en entrada digital A, Bo N

La vigilancia esta activa si esta parametrizado un encoder
cableado como sensor tipo push/pull. Cuando se detecta un
error, se dispara una alarma de diagnostico Unicamente si
en la configuracién del dispositivo se ha activado "Habilitar
alarma de diagnéstico en caso de rotura de hilo".

e Falta tension de alimentacion

e Cortocircuito o sobrecarga en la alimentacion externa
del encoder

e Error en salidas digitales

e Error de tension de alimentacion?

e Transicion ilegal de las sefales A/B
e Sobretemperatura

La vigilancia siempre esta activada. Cuando se detecta un
error, se dispara una alarma de diagnostico Unicamente si
en la configuracién del dispositivo se ha activado "Habilitar
otras alarmas de diagndstico".

1 No disponible en el modo de operacion "Lectura de posicion para el objeto tecnolégico "Motion Control™"

2 No disponible a partir de la versién del médulo V1.3. Este caso se tendra en cuenta con la alarma de diagnostico "Falta

tension de alimentacion”.
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Reacciones a una alarma de diagnéstico
Cuando se produce un evento que dispara una alarma de diagndstico, ocurre lo siguiente:
e E| LEDERROR parpadea en rojo.
Una vez eliminado el problema, se apaga el LED ERROR.

® |a CPU S7-1500 interrumpe la ejecucion del programa del usuario. Se llama el OB de
alarma de diagndstico (por ejemplo, OB 82). El evento que ha disparado la alarma se
registra en la informacion de arranque del OB de alarma de diagndstico.

e |a CPU S7-1500 permanece en RUN, aunque en la CPU no haya ningun OB de alarma
de diagndstico. EI modulo tecnolégico sigue funcionando sin cambios, siempre que el
error lo permita.

Encontrara informacion detallada sobre el evento de error en el bloque de organizacion de
error con la instruccion "RALRM" (leer informacion adicional de alarma), en el sistema de
informacion de STEP 7 y en el Manual de funciones Diagndstico
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/59192926), en el capitulo "Diagnéstico
de sistema mediante el programa de usuario".

Si el médulo funciona de forma descentralizada con PROFIBUS DP en un sistema

ET 200MP, existe la posibilidad de leer datos de diagndstico con la instruccion RDREC o
RD_REC mediante los juegos de datos 0 y 1. Encontrara la estructura de los juegos de
datos en el manual de producto del moédulo de interfaz IM 155-5 DP ST, que podra
descargar en Internet (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/78324181).
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Avisos de diagnéstico

5.2 Avisos de diagndstico

Los diagndsticos se muestran en texto explicito en STEP 7 (TIA Portal), en la vista Online y
diagndstico. Los cédigos de error pueden evaluarse mediante el programa de usuario.

Se pueden emitir los siguientes diagndsticos:

Tabla5-6  Avisos de diagndstico, significado y solucion
Aviso de diagnéstico | Cédigo | Significado Solucién
de
error
Error de parametri- | 10u El juego de parametros recibido no es valido | Comprobar juego de parametros
zacion
Alarma de proceso | 161 ¢ El médulo no puede disparar ninguna e Modifique el procesamiento de alar-
perdida alarma porque no se ha procesado una mas en la CPU y, en caso necesario,
alarma anterior reparametrice adecuadamente el mé-
o Causa posible: Demasiadas alarmas de dulo
proceso en poco tiempo e Comprobar la frecuencia de las alar-
mas del proceso
Error interno 100H Maddulo tecnoldgico defectuoso Cambiar el médulo tecnoldgico
Tiempo de supervi- | 103u Error de firmware Actualizar el firmware
sion de respuesta Médulo tecnolégico defectuoso Cambiar el médulo tecnolégico
excedido. Modulo
defectuoso.
Falta tension de 10AH | e Falta tension de alimentacién L+ o es e Comprobar la tension de alimentacién
alimentacion insuficiente L+
e Cableado de la tension de alimentacion L+ | ¢ Comprobar el cableado de la tension
incorrecto de alimentacion L+
e El conector frontal no esta correctamente | e Insertar correctamente el conector
insertado frontal
Cortocircuito o so- 10EH | e Error en la alimentacién del encoder e Comprobar el cableado del encoder
brecarga en la ali- . . .
- e Causas posibles: e Comprobar los consumidores conec-
mentacion externa . L .
del encoder —  Cortocircuito tados a la alimentacién del encéder
— Sobrecarga
Error en salidas 10FH | e Error en las salidas digitales (indicador e Comprobar el cableado del encéder
digitales LED DQn.m rojo) en las salidas digitales
e Causas posibles: e Comprobar los consumidores conec-
— Cortocircuito tados a las salidas digitales
— Sobrecarga
Error de tensionde | 110u  |e Error en la tension de alimentacion L+ e Comprobar la tension de alimentacién

alimentacion'

e Causas posibles:
— Tension insuficiente

— Cableado de la tension de alimenta-
cién L+ incorrecto

L+

e Comprobar el cableado de la tension
de alimentacion L+
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5.2 Avisos de diagndstico

demasiado alta

Aviso de diagnéstico | Cédigo | Significado Solucién
de
error
Transicion ilegal de | 5001 | e El cronograma de las sefiales Ay B del e Comprobar el cableado del proceso
las senales A/B encoder incremental no cumple determi- |y Comprobar el encoder o sensor
nadas especificaciones (el desfase entre L
ambas sefales es demasiado pequefio) * Comprobar la parametrizacion
e Causas posibles:
— Frecuencia de sefal demasiado alta
— Encéder defectuoso
— Cableado del proceso incorrecto
Rotura de hilo en 505+ Canal no cableado Cablear canal
gnr\tjrada digital A, B Cableado del encoder sujeto a impedancia e Utilizar otro tipo de encéder o cablear

de forma diferente (emplear cables
mas cortos con una secciéon mayor,

p. €j.)
e Comprobar encoder

Cable cortado entre modulo tecnoldgico y
encoder

Comprobar el cableado del proceso

El sensor utilizado solo tiene salida tipo PNP o
salida tipo NPN

Corregir la parametrizacion

Sobretemperatura 5061 Causas posibles:

e Cortocircuito o sobrecarga en las salidas
digitales o en la salida de la alimentacion
de sensores

e Temperatura ambiente fuera de la especi-
ficacion

e La suciedad en el médulo impide la refri-
geracion

e Comprobar el cableado del proceso
o Mejorar refrigeracion

e Comprobar consumidores conectados

1 No disponible a partir de la versién del médulo V1.3. Este caso se tendra en cuenta con la alarma de diagndstico "Falta

tension de alimentacion”.
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5.3 Alarmas de proceso

Introduccion

En el médulo tecnoldgico es posible configurar qué eventos generaran una alarma de
proceso durante el funcionamiento.

¢ Qué es una alarma de proceso?

Segun la configuracién, el médulo tecnoldgico dispara una alarma de proceso para
determinados eventos/estados. Durante una alarma de proceso la CPU interrumpe la
ejecucion del programa de usuario y procesa el OB de alarma de proceso asignado. El
evento que ha disparado la alarma lo registra la CPU en la informacién de arranque del OB
de alarma de proceso asignado.

Alarma de proceso perdida

Si se produce un evento que debe disparar una alarma de proceso, pero todavia no se ha
procesado el evento ocurrido anteriormente, no se disparan mas alarmas de proceso. La
alarma de proceso se pierde y se dispara la alarma de diagnéstico "Alarma de proceso
perdida".

Habilitar las alarmas de proceso

Una alarma de proceso se dispara cuando se cumple la condicién para modificar el
correspondiente bit de estado o de evento en la interfaz de respuesta.

Es necesario habilitar las alarmas de proceso en en los parametros basicos de la
configuracién del dispositivo. Es posible parametrizar el disparo de una alarma de proceso
para los siguientes tipos de evento:

e Apertura de la puerta interna (apertura de puerta)
e Cierre de la puerta interna (cierre de puerta)

® Rebase por exceso (limite superior excedido)

® Rebase por defecto (limite inferior excedido)

® Evento de comparacion aparecido para DQO

e Evento de comparacién aparecido para DQ1

® Paso por ceros

® Nuevo valor Capture disponible?

® Sincronizacién del contador por sefal externa

® |nversion del sentido?

1 Solo parametrizable en el modo de operacién Contaje

2 El bit de respuesta STS_DIR esta preajustado con "0". Si el valor de contaje se modifica
por primera vez directamente después de activar el médulo tecnoldgico en sentido
descendente, no se dispara ninguna alarma de proceso.

3 Si esta habilitada la alarma de proceso, también puede ser disparada por el sistema
aunque "0" esté fuera del rango de valores parametrizado.
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Es posible activar eventos para el disparo de alarmas de proceso en cualquier combinacion.

Encontrara informacion detallada sobre el evento en el bloque de organizacién de la alarma
de proceso con la instruccién "RALRM" (leer informacion adicional de alarma) y en el

sistema de informacion de STEP 7.
El canal del médulo y el evento que han originado la alarma de proceso se registran en la

informacion de arranque del bloque de organizacién. En la figura siguiente se muestra la
asignacion a los bits de la palabra doble de datos locales 8.

LB 8 LB9 LB 10 LB 11

31|30{29|28(27)|26|25|24(23(22|21|20| 19| 18| 17| 16 15| 14{13|12|11|10[ 9| 8| 7| 6| 54| 3[2]| 1| 0 N.° de bit

ojojofojofojo|ojojofojolojojof1]ofojofofjojofo|X|fojOfo|jO|X|X]|X][X LD 8
N —— e’
Evento que ha disparado la alarma de proceso

User Structure Identifier (USI) (EventType):
0001,: Apertura de puerta

0010,: Cierre de puerta

0011,: Rebase por exceso

0100,: Rebase por defecto

0101,: Aparecido evento de comparacion para DQO
0110,: Aparecido evento de comparacion para DQ1
0111,: Paso por cero

1000,: Nuevo valor Capture disponible

1001,: Sincronizacion

1010,: Inversion de sentido

Canal que ha disparado la alarma de proceso (IChannel):
0,: Canal 0 del modulo tecnologico
1,: Canal 1 del mddulo tecnoldgico

Figura5-2  Informacion de arranque del bloque de organizacion
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Datos técnicos

Referencia

6ES7550-1AA00-0ABO

Informacién general
Designacion del tipo de producto

TM Count 2x24V

Version de firmware V1.3
e Es posible actualizar el FW. Si
Funcion del producto
e Datos de I&M Si; 1&MO0 a 1&M3

Ingenieria con

e PROFIBUS, version GSD/revision GSD o sup.
e PROFINET, versién GSD/revision GSD o sup.

GSD revision 5
V2.3 /-

Disefio/montaje
Montaje en perfil

Si; Perfil soporte S7-1500

Tensién de alimentacién
Tensién de carga L+

e Valor nominal (DC)
e Rango admisible, limite inferior (DC)
e Rango admisible, limite superior (DC)

e Proteccion contra inversion de polaridad

24V
19,2V
28,8V
Si

Intensidad de entrada
Consumo, max.

75 mA; sin carga

Alimentacién de sensores
Numero de salidas

1; alimentacion de los sensores con 24 V comun para am-
bos canales

Alimentacion de sensores 24 V
o 24V

e Proteccién contra cortocircuito

¢ Intensidad de salida, max.

Si; L+ (-0,8 V)
Si

1 A; Intensidad total de todos encéders/canales

Potencia

Potencia tomada del bus de fondo 1,3W
Pérdidas

Pérdidas, tip. 4 W
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Referencia

6ES7550-1AA00-0ABO

Area de direcciones
Area de direcciones ocupada

e Entradas

e Salidas

16 byte; por canal

12 byte; por canal; 4 bytes con Motion Control

Entradas digitales
N° de entradas digitales

6; 3 por canal

entradas digitales parametrizables Si

Caracteristica de entrada segun IEC 61131, tipo 3 Si
Funciones de entradas digitales, parametrizables

e Puerta Start/Stop Si

e Captura Si

e Sincronizacion Si

o Entrada digital configurable Si
Tensién de entrada

¢ Tipo de tensién de entrada DC

¢ Valor nominal (DC) 24V

e para sefial "0" 5.tV

+11a+30V

e para sefal "1"

e Tension admisible a la entrada, min.

-30 V; -5 V permanentemente, -30 V brevemente, prot.
inversion de polaridad

e Tensidn admisible a la entrada, max. 30V
Intensidad de entrada
2,5 mA

e para sefal "1", tip.

Retardo a la entrada (a tensién nominal de entrada)
para entradas estandar
— parametrizable

— entransicién "0" a "1", max.
— en transicion "1" a "0", min.

para contadores/funciones tecnolégicas:

Si; ninguna /0,05/0,1/0,4/0,8/1,6/3,2/12,8/20 ms

6 ps; Con parametrizacion "ninguna"

6 ps; Con parametrizacion "ninguna"

— parametrizable Si
Longitud del cable
e apantallado, max. 1000 m
600 m

e no apantallado, max.
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Referencia

6ES7550-1AA00-0ABO

Salidas digitales
Tipo de salida digital
Numero de salidas
Salidas digitales parametrizables
Proteccion contra cortocircuito

e Umbral de respuesta, tip.

Transistor

4; 2 por canal

Si

Si; electronica/térmica
1A

Limitacién de la sobretension inductiva de corte a L+ (-33 V)
Ataque de una entrada digital Si
Funciones de salidas digitales, parametrizables
e Conmutar al alcanzar valores de comparacion Si
Si

e Salida digital configurable

Poder de corte de las salidas

e con carga resistiva, max.

e con carga tipo ldmpara, max.

0,5 A; por salida digital
5w

Rango de resistencia de carga

e Limite inferior 48 O
¢ Limite superior 12 kQ
Tension de salida
DC

e Tipo de tensién de salida

e para sefal "1", min.

23,2 V; L+ (-0,8 V)

Intensidad de salida

e para sefial "1" valor nominal

e para sefial "1" rango admisible, max.

0,5 A; por salida digital
0,6 A; por salida digital

e para sefial "1" intensidad de carga minima 2mA
e para sefial "0" intensidad residual, méax. 0,5 mA
Retardo a la salida con carga resistiva
e "0"a"1", max. 50 ps
e "1"a"0", max. 50ps
Frecuencia de conmutacién
10 kHz

e con carga resistiva, max.

e con carga inductiva, max.

0,5 Hz; segun IEC 60947-5-1, DC-13; observar la curva de

derating
e con carga tipo lampara, max. 10 Hz
Corriente total de salidas
e Intensidad por médulo, max. 2A
Longitud del cable
e apantallado, max. 1000 m
600 m

e no apantallado, max.

Mddulo tecnolégico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)

Manual de producto, 06/2018, ASE31870373-AB

67



Datos técnicos

Referencia 6ES7550-1AA00-0ABO
Sensor
Sensores compatibles

e Sensor a 2 hilos Si

— Intensidad permitida en reposo (sensor a 2 hilos), 1,5 mA
max.

Sefales de encdder, incremental (sin invertidas)

e Tensién de entrada 24V

e Frecuencia de entrada, max. 200 kHz

e Frecuencia de contaje max. 800 kHz; Con evaluacion cuadruple

¢ Longitud del cable apantallado, max. 600 m; En funcién de la frecuencia de entrada, del encéder

y de la calidad del cable; max. 50 m a 200 kHz

Filtro de sefiales parametrizable Si

Encéder incremental con pistas A/B desfasadas 90°  Si

Encéder incremental con pistas A/B desfasadas 90°y Si

pista cero
e Generador de impulsos Si
¢ Generador de impulsos con sentido Si

¢ Generador de impulsos con una sefial de impulso por Si
sentido de contaje

Sefial de encoder 24 V
— Tension admisible a la entrada, min. -30V

— Tension admisible a la entrada, max. 30V

Fisica de la interfaz
e Fuente/sumidero (M/P) Si

o Caracteristica de entrada segun IEC 61131, tipo 3 Si

Modo isécrono
Modo isécrono (aplicacion sincronizada hasta el borne)  Si
Tiempo de filtro y procesado (TWE), min. 130 ps
Tiempo de ciclo (TDP), min. 250 ps
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Referencia

6ES7550-1AA00-0ABO

Alarmas/diagnésticos/informacién de estado

Alarmas
e Alarma de diagndstico Si
e Alarma de proceso Si
Avisos de diagnésticos
 Vigilancia de la tension de alimentacién Si
 Rotura de hilo Si
e Cortocircuito Si
e Error de transicién A/B en encdders incrementales Si
LED senalizador de diagnéstico
e LEDRUN Si; LED verde
e LEDERROR Si; LED rojo
e LED MAINT Si; LED amarillo
 Vigilancia de la tension de alimentacién (LED PWR)  Si; LED verde
e Indicador de estado de canal Si; LED verde
e para diagndstico de canales Si; LED rojo
o Sefializador de estado contaje atras (verde) Si
o Sefializador de estado contaje adelante (verde) Si
Funciones integradas
N° de contadores 2

Frecuencia de contaje (contadores), max.

800 kHz; Con evaluacion cuadruple

Funciones de contaje

Aplicable con TO High_Speed_Counter
Contaje sinfin

Comportamiento de contaje, parametrizable.
Puerta hardware via entrada digital

Puerta software

Stop controlado por evento

Sincronizacion via entrada digital

Rango de contaje parametrizable.

Comparadores

— N°de comparadores
— Dependencia del sentido

— Modificable desde el programa de usuario
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Referencia

6ES7550-1AA00-0ABO

Deteccién de posicion

e Deteccion incremental Si
e Apto para S7-1500 Motion Control Si
Funciones de medida
¢ Tiempo de medida parametrizable Si
e Adaptacion dinamica del tiempo de medida Si
e Numero de umbrales, parametrizable 2
Rango de medida
— Medida de frecuencia, min. 0,04 Hz
— Medida de frecuencia, max. 800 kHz
— Medida de duracion del periodo, min. 1,25 ps
— Medida de duracién del periodo, max. 25s

Precision
— Medida de frecuencia

— Medida de duracién del periodo

— Medida de velocidad

100 ppm; en funcion del intervalo de medicion y de la eva-
luacion de senales

100 ppm; en funcion del intervalo de medicion y de la eva-
luacion de senales

100 ppm; en funcion del intervalo de medicion y de la eva-
luacion de senales

Aislamiento galvanico
Aislamiento galvanico de canales

e entre los canales
e entre los canales y bus de fondo

e entre los canales y la tension de carga L+

No
Si
No

Aislamiento
Aislamiento ensayado con

707 V DC (Type Test)

Condiciones ambientales
Temperatura ambiente en servicio

e Montaje horizontal, min.
e Montaje horizontal, max.
e Montaje vertical, min.

e Montaje vertical, max.

0°C
60 °C; Tener en cuenta el derating con cargas inductivas
0°C

40 °C; Tener en cuenta el derating con cargas inductivas

Operacién descentralizada
En SIMATIC S7-300
En SIMATIC S7-400
En SIMATIC S7-1200
En SIMATIC S7-1500
En maestro PROFIBUS estandar
En controlador PROFINET estandar
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Referencia 6ES7550-1AA00-0ABO
Dimensiones

Ancho 35 mm

Alto 147 mm

Profundidad 129 mm
Pesos

Peso, aprox. 250 g
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Datos de derating para intensidad total de las salidas

72

Si las salidas digitales del TM Count 2x24V operan con cargas inductivas, es preciso tener
en cuenta un derating de la intensidad total de las cargas en las salidas digitales del médulo
tecnoldgico. La intensidad total es la suma de las intensidades de carga de todas las salidas
digitales del mdédulo (todos los canales, sin alimentaciéon de encoder).

La siguiente curva de derating muestra la capacidad de carga de las salidas digitales en
funcion de la temperatura ambiente y de la posicion de montaje si se cumplen los siguientes
requisitos:

® Frecuencia maxima de conmutacién en las salidas digitales: 0,5 Hz
e Resistencia de la carga: 48 Q (IEC 947-5-1)
® Inductancia de la carga: 1150 mH (IEC 947-5-1)
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Figura 6-1 Intensidad total en funcién de la temperatura ambiente y de la posicién de montaje con
cargas inductivas

Nota

Si la frecuencia de conmutacion es superior a 0,5 Hz o la inductancia en las salidas digitales
es mayor, la intensidad total debe reducirse aun mas.
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Croquis acotado

Este anexo incluye el croquis acotado del médulo montado en un perfil soporte, asi como un
croquis acotado con tapa frontal abierta. Deben tenerse en cuenta las dimensiones al
montar en armarios, salas de equipos, etc.
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Figura A-1  Croquis acotado del médulo tecnoldgico TM Count 2x24V
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Croquis acotado
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Figura A-2

Croquis acotado del médulo TM Count 2x24V, vista lateral con tapa frontal abierta
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Juego de parametros B

B.1 Parametrizacién y estructura de un juego de parametros

Tiene la posibilidad de cambiar la parametrizacion del médulo durante el estado operativo
RUN de la CPU a través del programa de usuario. Los parametros se transfieren al médulo
mediante el juego de datos 128, p. €j., con la instruccion WRREC.

Si se producen errores al transferir o validar los parametros con la instruccion WRREC, el
modulo seguira funcionando con la parametrizacion utilizada hasta entonces. El parametro
de salida STATUS contendra entonces el cédigo de error correspondiente. Si no se
producen errores, en el parametro de salida STATUS figurara la longitud de los datos
realmente transferidos.

La instruccion WRREC vy los cédigos de error se describen en el capitulo Error de validacion
de parametros (Pagina 81) o en la ayuda en pantalla de STEP 7 (TIA Portal).

Estructura del juego de datos 128 para funcionamiento con objeto tecnoldgico y funcionamiento
manual

La tabla siguiente muestra la estructura del juego de datos 128 para TM Count 2x24V con 2
canales para el funcionamiento con objeto tecnolégico y el funcionamiento manual sin objeto
tecnoldgico. Los valores de los bytes 0 a 3 son fijos y no deben modificarse. El valor del byte
4 solo puede modificarse con una nueva parametrizacion y no puede hacerse en estado
operativo RUN.

Nota

Cada vez que se escribe el juego de datos 128, el médulo pasa a su estado de arranque y
el valor de contaje, a su valor inicial. Si esta ajustado "Continuar" como reaccién a STOP de

la CPU, el médulo solo pasara a su estado de arranque cuando se cambie el juego de datos
128.
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B. 1 Parametrizacion y estructura de un juego de pardametros

TablaB-1  Juego de datos 128: Modos de operacién "Funcionamiento con objeto tecnolégico '‘Contaje y medicion™ y
"Funcionamiento manual (sin objeto tecnoldgico)”
Bit -
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
canal
0/1
|
0..3 Header
0 Major Version = 0 Minor Version = 2
1 Longitud de los datos de parametros por canal = 48
2 Reservado?
3 Reservado?
4..51 Canal de contaje 0
52...99 Canal de contaje 1
4/52 Modo de operacién
4/52 | Reservado? Modo de operacion:
0000s: No permitido
0001s: Contaje
00108: Medicién
0011 a 11118: No permitido
5/53 Parametros basicos
5/53 | Reservado? Habilitar Reaccion a STOP de la
otras alar- | CPU:
mas de 00s: Aplicar valor sustituti-
diagnoéstico! | \,o
01s: Mantener ultimo valor
10s: Continuar
118: No permitido
Médulo tecnologico TM Count 2x24V (6ES7550-1AA00-0ABO)
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Juego de parametros

B. 1 Parametrizacion y estructura de un juego de parametros

Bit >

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

canal

0M

1
6...7/ Entradas de contaje
54...55

6/54 | Tipo de sensor: Evaluacion de senal: Tipo de sefal
00s: Sensor tipo PNP 00s: Simple 0000s&: Impulso (A)
01g: Sensor tipo NPN 01s: Doble 00018: Impulso (A) y sentido (B)

108: Push-pull (tipo NPN y | 108: Cuadruple 0010s: Contaje ascendente (A), contaje descendente
PNP) (B)
118: No permitido 118: No permitido 0011s: Encoder incremental (A, B desfasadas)
01008: Encoder incremental (A, B, N)
0101 a 11118: No permitido

7/55 | Comportamiento con Invertir Habilitar Frecuencia de filtrado3:
sefial N: sentido? alarma de
00s: Sin reaccién en caso dlagnostg:o 0000s: 100 Hz
de sefial N en caso de ;

rotura de 00018 200 Hz
01s: Sincronizacion en hilo? 0010.: 500 Hz
caso de sefial N 0011s: 1 kHz
108: Capture con sefial N 0100s: 2 kHz
118: No permitido 01018: 5 kHz
0110s: 10 kHz
01118: 20 kHz
10008: 50 kHz
1001s: 100 kHz
10108: 200 kHz
1011 a 1111s: No permitido
8...9/ Alarmas de proceso’
56...57
8/56 | Reservado? | Reservado? | Reservado? |Inversion de | Rebase por | Rebase por | Cierre de Apertura de
sentido defecto exceso puerta puerta
(limite infe- | (limite supe-
rior excedi- | rior excedi-
do) do)

9/57 | Sincroniza- | Nuevo valor | Reservado? | Paso por Reservado? | Evento de Reservado? | Evento de
cion del Capture cero compara- comparacion
contador disponible cion apare- aparecido
por sefal cido para para DQO
externa DQ1
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B. 1 Parametrizacion y estructura de un juego de parametros

Bit -
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
canal
oM
1
10...15/ Comportamiento DQO/1
58...63
10/58 | Activar salida (DQ1): Activar salida (DQO):
0000g: Utilizada por el programa de usuario 0000g: Utilizada por el programa de usuario
0001s: Entre valor de referencia y limite superior de 0001s: Entre valor de referencia y limite superior de
contaje; Medicién: Valor medido >= valor de referencia | contaje; Medicion: Valor medido >= valor de referencia
0010s: Entre valor de referencia y limite inferior de 0010s&: Entre valor de referencia y limite inferior de
contaje;Medicion: Valor medido <= valor de referencia | contaje;Medicién: Valor medido <= valor de referencia
0011s: Con valor de referencia por duracion de impul- | 0011s: Con valor de referencia por duraciéon de impulso
so
0100s: Entre valor de referencia 0 y 1 0100s: No permitido
0101s: Tras comando Set de CPU hasta valor de refe- | 0101s: Tras comando Set de CPU hasta valor de refe-
rencia rencia
01108: No comprendido entre valores de referencia Oy | 0110 a 1111s: No permitido
1
0111 a 1111s: No permitido
11/59 | Sentido de contaje (DQ1): | Sentido de contaje (DQO): | Reservado? | Reservado? | Valor susti- | Valor sustitu-
00g: No permitido 00g: No permitido th"go de tivo de DQO
01s: Ascendente 01s: Ascendente
108: Descendente 10s: Descendente
118: En ambos sentidos 11s: En ambos sentidos
12/60 Duracion de impulso (DQO):
13/61 WORD: Rango de valores en ms/10: 0 a 65535p
14/62 Duracion de impulso (DQ1):
15/63 WORD: Rango de valores en ms/10: 0 a 65535p
16/64 Comportamiento DIO
16/64 | Comporta- | Seleccion de flanco (DI0): | Seleccion Reservado? | Ajustar funcion de la DI (DIO):
miento del | gog: No admisible* de nl\./el 000s: Apertura/cierre de puerta (contro-
valor de (DI0): lados por nivel)
contaje tras -
Capture 01s: Con flanco ascenden- | Os: Activa 001s: Apertura de puerta (controlada por
(DIO): te con nivel flanco)
10s: Con flanco descen- alto 010g: Cierre de puerta (controlado por
dente flanco)
0s: Conti- 11g: Con flanco ascenden- | 18: Activa 011s: Sincronizacion
nuar contaje | te y descendente con nivel 100g: Habilitar sincronizacion con se-
bajo fal N
18: Poner al 101s: Capture
valor inicial 110s: Entrada digital sin funcién
y seguir "
contando 111s: No permitido
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Juego de parametros
B. 1 Parametrizacion y estructura de un juego de parametros

Bit -
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
canal
0M
1
17/65 Comportamiento DI1:
véase byte 16
18/66 Comportamiento DI2:
véase byte 16
19/67 | Frecuencia |Reservado? Frecuencia | Retardo a la entrada:
de Iq sin.- dg la fun- 0000s: Ninguno
cronizacion: cion Captu-
re: 0001s: 0,05 ms
0Os: Una vez Os: Una vez | 0010s: 0,1 ms
00118: 0,4 ms
18: Periddi- 1g: Periddi- [ 01008: 0,8 ms
co co 0101g: 1,6 ms
01108: 3,2 ms
01118: 12,8 ms
10008: 20 ms
1001 a 1111s: No permitido
20...43/ Valores
68...91
20...23/ Limite de contaje superior:
68...71 DWORD: Rango de valores: ~2147483648 a 2147483647p 0 80000000 a 7FFFFFFFy
24..27/ Valor de comparacion 0:
72..75 Modo de operacion Contaje: DWORD: Rango de valores: -2147483648 a 2147483647p o bien 80000000 a
7FFFFFFFy;
Modo de operacion Medicion: REAL: Numero en coma flotante en la unidad parametrizada para la magnitud
28...31/ Valor de comparacion 1:
76...79 Modo de operacion Contaje: DWORD: Rango de valores: -2147483648 a 2147483647p: 80000000 a
7TFFFFFFFy;
Modo de operacion Medicion: REAL: Numero en coma flotante en la unidad parametrizada para la magnitud
32...35/ Valor inicial:
80...83 DWORD: Rango de valores: —2147483648 a 21474836470 0 80000000 a 7FFFFFFFH
36...39/ Limite de contaje inferior:
84...87 DWORD: Rango de valores: ~2147483648 a 2147483647p 0 80000000 a 7FFFFFFFy
40...43/ Tiempo de actualizacion:
88...91 DWORD: Rango de valores en ps: 0 a 250000000
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B. 1 Parametrizacion y estructura de un juego de parametros

Bit —»
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
canal
0/1
1
44/92 Comportamiento del contador en limites y ante apertura puerta
44/92 | Comportamiento ante Comportamiento al rebasar un limite de | Inicializar al rebasar un limite de contaje:
apertura de puerta: contaje:
00s: Poner a valor inicial | 000s: Parar contaje 000s: A otro limite de contaje
01s: Continuar con valor | 001s: Continuar contaje 001s: A valor inicial
actual
10 a 11s: No permitido 010 a 1118: No permitido 010 a 1118: No permitido
45/93 Especificar valor medido
45/93 | Reservado? Base de tiempo para medicion de velo- | Magnitud de medida:
cidad:
0008: 1 ms 00s: Frecuencia
0018: 10 ms 01s: Duracion de periodo
0108: 100 ms 10s: Velocidad
0118:1s 118: No permitido
100s: 60 s/1 min
101 a 1118: No permitido
46/94 Incrementos por unidad:
47/95 WORD: Rango de valores: 1 a 65535p
48/96 Ajustar rango de histéresis:
Rango de valores: 0 a 255p
49...51/ Reservado?
97...99

1 El respectivo parametro se activa poniendo el bit correspondiente a 1.

2 Los bits reservados deben estar puestos a 0

3 En el modo isécrono, el parametro puede afectar a los parametros de sincronismo del dominio Sync. Puesto que los
parametros de sincronismo no se comprueban en RUN, se pueden producir desbordamientos si se cambia el parame-
tro en RUN. Para prevenir rebases, seleccione la opcién que requiera mas tiempo ya en el ajuste de parametros offline.

4 Vélido para: Ajustar funcién de la DI = 001g; 0108; 0118; 1018
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Juego de parametros

B.2 Error de validacion de parametros

B.2 Error de validacion de parametros

Si realiza el ajuste de parametros en STEP 7 (TIA Portal) o en STEP 7, los valores de los
parametros se comprobaran antes de transferirse al médulo tecnolégico. De este modo se
evitaran los errores de parametrizacion.

En otros casos de aplicacion, el modulo tecnolégico comprueba el registro de parametros
transferido. Si el médulo tecnolégico constata valores de parametros no permitidos o
incoherentes, emite un codigo de error (ver mas adelante). En este caso, el nuevo registro
de parametros se rechaza y se sigue trabajando con los valores de parametros actuales
hasta que se transfiera un registro de parametros valido.

WRREC

Puede modificar el registro de parametros en el estado operativo RUN de la CPU con la
instruccion WRREC (Write Record). En caso de error en el parametro STATUS, la
instruccion WRREC devuelve los cddigos de error correspondientes.

Ejemplo:

Supongamos que mediante la ejecucién de WRREC se escribe en el médulo un valor no
permitido para el modo de operacioén, p. €j., 9. En consecuencia, el médulo rechaza el
registro de parametros completo. Esto se reconoce evaluando el parametro de salida
STATUS de la instruccion WRREC. El parametro de salida STATUS se emite como
ARRAY][1...4] de datos BYTE con el valor 16#DF80E111:

Ejemplo WRREC | Direccion Significado

datos STATUS

DFH STATUS[1] Error al escribir un registro mediante PROFINET 10
(IEC 61158-6)

80H STATUS[2] Error al leer o escribir un registro mediante PROFINET IO
(IEC 61158-6)

E1n STATUS[3] Error especifico del médulo

11H STATUS[4] Cddigo de error de la siguiente tabla:
El parametro "Modo de operacién" tiene un valor no permitido.
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B.2 Error de validacion de parametros

Cédigos de error

el juego de parametros 128.

La tabla siguiente muestra los cédigos de error especificos del modulo y su significado para

TablaB-2  Cddigos de error para validacion de pardmetros
Cddigo de error en el parame- | Significado Solucién
tro STATUS (hexadecimal)
Byte O | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3
DF 80 BO 00 Numero del juego de datos desconocido Introducir un numero de juego de datos valido.
DF 80 B1 01 Longitud del juego de datos incorrecta Introducir un valor valido de longitud del juego de
datos.
DF 80 B2 00 Slot no valido o no accesible e Comprobar si el médulo esta enchufado o desen-
chufado.
e Comprobar los valores asignados para los para-
metros de la instruccion WRREC.
DF 80 EO 01 Version incorrecta e Comprobar el byte 0.
e Introducir valores validos.
DF 80 EO 02 Error en la informacién del encabezado e Comprobar el byte 1.
e Corregir la longitud de los bloques de parametros.
DF 80 E1 00 Parametro no valido: no hay mas informacion Comprobar todos los valores de parametros.
DF 80 E1 11 Parametro "Modo de operacion” no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 12 Parametro "Reaccion a STOP de la CPU" no Introducir un valor de parametro valido.
valido
DF 80 E1 13 Parametro "Tipo de sefial" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 14 Parametro "Tipo de sensor" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 15 Parametro "Frecuencia de filtrado" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 16 Parametro "Comportamiento con sefial N" no Introducir un valor de parametro valido.
valido
DF 80 E1 17 Parametro "Ajustar funcion de la DI" no vélido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 18 Parametro "Ajustar funcion de la DI" configura- | Introducir valores de parametros diferentes para DIn.0
do de la misma manera para DIn.0 y DIn.1. y DIn.1.
DF 80 E1 19 e Parametro "Seleccion de flanco" no valido e Introducir un valor de parametro valido.
e "Apertura de puerta (controlada por flanco)" | e  Configurar "Apertura de puerta (controlada por
como funcién para DIn.m y "Con flanco as- flanco)" como funcién para DIn.m solo asociada a
cendente y descendente" configurados "Con flanco ascendente" o "Con flanco descen-
e "Cierre de puerta (controlado por flanco)" dente”
como funcién para DIn.m y "Con flanco as- | e Configurar "Cierre de puerta (controlado por
cendente y descendente" configurados flanco)" como funcién para DIn.m solo asociada a
"Sincronizacién" como funcion para Din.m y "Con flanco ascendente" o "Con flanco descen-
"Con flanco ascendente y descendente"” dente”
configurados e Configurar "Sincronizaciéon" como funcion para
DIn.m solo asociada a "Con flanco ascendente" o
"Con flanco descendente”
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B.2 Error de validacion de parametros

Cadigo de error en el parame- | Significado Solucién
tro STATUS (hexadecimal)
Byte O | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3
DF 80 E1 1A Parametro "Retardo a la entrada" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 1B Parametro "Activar salida" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 1C Parametro "Sentido de contaje" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 1D Parametro "Inicializar al rebasar un limite de Introducir un valor de parametro valido.
contaje" no valido
DF 80 E1 1E Parametro "Comportamiento al rebasar un Introducir un valor de parametro valido.
limite de contaje" no valido
DF 80 E1 20 Parametro "Comportamiento ante apertura de Introducir un valor de parametro valido.
puerta" no valido
DF 80 E1 21%% 1o Limite de contaje inferior > valor de refe- e Limite de contaje inferior < valor de referencia 0
rencia 0 ¢ Limite de contaje inferior < valor de referencia 1
e Limite de contaje inferior > valor de refe-
rencia 1
DF 80 E1 22'% e Limite de contaje superior < valor de refe- e Limite de contaje superior > valor de referencia 0
rencia 0 ¢ Limite de contaje superior > valor de referencia 1
e Limite de contaje superior < valor de refe-
rencia 1
DF 80 E1 23 e Parametro "Valor inicial" no valido Introducir un valor de parametro valido:
. "o P Valor inicial > limite de contaje inferior
e Parametro "Limite de contaje inferior" no
valido
DF 80 E1 24 e Parametro "Valor inicial" no valido Introducir un valor de parametro valido:
«  Parametro "Limite de contaje superior” no Valor inicial < limite superior de contaje
valido
DF 80 E1 25 Parametro "Tiempo de actualizacion" no valido | Introducir un valor de parametro del rango de 0 a
25000000p.
DF 80 E1 262 Parametro "Velocidad de referencia" no valido | Introducir un valor de parametro del rango de 6,00 a
210000,00p.
DF 80 E1 27 Parametro "Magnitud de medida" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 28 Parametro "Base de tiempo para medicién de Introducir un valor de parametro valido.
velocidad" no valido
DF 80 E1 29 Parametro "Incrementos por unidad" no valido Introducir un valor de parametro valido.
DF 80 E1 2A e Parametro "Limite de contaje superior" no Introducir un valor de parametro valido:
valido Limite de contaje inferior < limite superior de contaje
e Parametro "Limite de contaje inferior" no
valido
DF 80 E1 2B3 e Parametro "Valor de referencia 0" no valido | Introducir un valor de parametro valido:
e Parametro "Valor de referencia 1" no valido Valor de referencia 0 < valor de referencia 1
DF 80 E1 2C Parametro "Evaluacion de sefial" no valido Introducir un valor de parametro valido.
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B.2 Error de validacion de parametros

Cddigo de error en el parame-
tro STATUS (hexadecimal)

Byte O | Byte 1 | Byte 2 | Byte 3

Significado

Solucién

DF 80 E1 2D

e "Entre valor de referencia 0 y 1" configura-
do para DQn.0

e "No comprendido entre valor de referencia
0y 1" configurado para DQn.0

e "Entre valor de referencia 0 y 1" configura-
do para DQn.1, pero para DQn.0 no se ha
configurado "Utilizada por el programa de
usuario"

¢ "No comprendido entre valores de referen-
cia 0 y 1" configurado para DQn.1, pero pa-
ra DQn.0 no se ha configurado "Utilizada
por el programa de usuario"

Configurar "Entre valor de referencia 0 y 1" solo
para DQn.1

"No comprendido entre valor de referencia Oy 1"
configurado solo para DQn.1

Configurar "Entre valor de referencia O y 1" para
DQn.1 solo cuando se haya configurado "Utiliza-
da por el programa de usuario" para DQn.0

Configurar "No comprendido entre valor de refe-
rencia 0 y 1" para DQn.1 solo si se ha configura-

do "Utilizada por el programa de usuario" para
DQn.0

DF 80 E1 2E

"Capture" para DIn.m configurado en el modo
de operacion "Medicion"

No configurar "Capture" en el modo de operacién
"Medicion" para Din.m

zaciéon" no valido

DF 80 E1 364 Parametro "Limite de contaje superior" no Introducir un valor de parametro valido.
vélido

DF 80 E1 3745 |4 Parametro "Valor de referencia 0" no valido | Introducir un valor de parametro valido.
e Parametro "Valor de referencia 1" no valido

DF 80 E1 384 Parametro "Valor inicial" no valido Introducir un valor de parametro valido.

DF 80 E1 394 Parametro "Limite de contaje inferior" no valido | Introducir un valor de parametro valido.

DF 80 E1 3A4 Parametro "Sentido de contaje para la sincroni- | Introducir un valor de parametro valido.

DF 80 E1 FO

El bit reservado no esta puesto a 0.

Poner el bit reservado a 0.

1 Solo con el modo de operacién "Contaje”

2 Solo con el modo de operacion "Lectura de posicién para el objeto tecnologico "Motion Control™

3 Solo con las funciones DQn.1 "Entre valor de referencia 0 y 1"y "No comprendido entre valor de referencia 0y 1".

4 Solo con el modo de operacion "Fast Mode"

5 No con la funcién DQn.m "Utilizada por el programa de usuario” o "Salida digital sin funcién"
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