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Notas juridicas

Filosofia en la sefializacién de advertencias y peligros
Este manual contiene las informaciones necesarias para la seguridad personal asi como para la prevencion de
dafios materiales. Las informaciones para su seguridad personal estan resaltadas con un triangulo de
advertencia; las informaciones para evitar Unicamente dafos materiales no llevan dicho triangulo. De acuerdo al
grado de peligro las consignas se representan, de mayor a menor peligro, como sigue.

/\PELIGRO

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte, o bien lesiones
corporales graves.

/\ADVERTENCIA

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o bien lesiones
corporales graves.

/\PRECAUCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse lesiones corporales.

ATENCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse dafios materiales.

Si se dan varios niveles de peligro se usa siempre la consigna de seguridad mas estricta en cada caso. Si en una
consigna de seguridad con triangulo de advertencia se alarma de posibles dafios personales, la misma consigna
puede contener también una advertencia sobre posibles dafios materiales.

Personal cualificado
El producto/sistema tratado en esta documentacion sélo debera ser manejado o manipulado por personal
cualificado para la tarea encomendada y observando lo indicado en la documentacién correspondiente a la
misma, particularmente las consignas de seguridad y advertencias en ella incluidas. Debido a su formacién y
experiencia, el personal cualificado esta en condiciones de reconocer riesgos resultantes del manejo o
manipulacion de dichos productos/sistemas y de evitar posibles peligros.

Uso previsto o de los productos de Siemens
Considere lo siguiente:

/\ADVERTENCIA

Los productos de Siemens solo deberan usarse para los casos de aplicacién previstos en el catalogo y la
documentacién técnica asociada. De usarse productos y componentes de terceros, éstos deberan haber sido
recomendados u homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro de los productos exige que su
transporte, almacenamiento, instalacion, montaje, manejo y mantenimiento hayan sido realizados de forma
correcta. Es preciso respetar las condiciones ambientales permitidas. También deberan seguirse las
indicaciones y advertencias que figuran en la documentacién asociada.

Marcas registradas
Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y
designaciones contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizacion por terceros
para sus propios fines puede violar los derechos de sus titulares.

Exencién de responsabilidad
Hemos comprobado la concordancia del contenido de esta publicacién con el hardware y el software descritos.
Sin embargo, como es imposible excluir desviaciones, no podemos hacernos responsable de la plena
concordancia. El contenido de esta publicacion se revisa periddicamente; si es necesario, las posibles las
correcciones se incluyen en la siguiente edicion.

Siemens AG Referencia del documento: (null) Copyright © Siemens AG 2016.
Division Digital Factory ® 03/2016 Sujeto a cambios sin previo aviso Reservados todos los derechos
Postfach 48 48

90026 NURNBERG

ALEMANIA
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Cambios en este manual 1

Cambios importantes con respecto al manual, ediciéon 02/2016

Se listan a continuacion todos los cambios implementados en este manual.

Proceso de puesta en marcha de BOP-2

® El| proceso de puesta en marcha se ha mejorado de forma significativa para que resulte
una experiencia mas eficiente y adaptable. Para una explicacién detallada del nuevo
proceso de puesta en marcha se puede consultar en siguiente enlace:

vO proceso de puesta en marcha
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109480663/en)

Consignas de seguridad

® | a nota de advertencia ha pasado a ser una nota de peligro:

EE] Consignas de seguridad (Pagina 11)

Resumen
® Se ha actualizado la lista de productos compatibles:
EE] Resumen (Pagina 13)
® | a estructura de menus se ha actualizado con el nuevo proceso de puesta en marcha:

EE] Resumen (Pagina 13)

Menu de configuracion

® Se ha incluido informacion sobre la actualizacion del firmware de SINAMICS G120 con
enlaces a sitio web de Siemens Industry Online Support que proporciona informacién
detallada sobre el tipo y el alcance de los cambios en el firmware.

® Se explica el nuevo proceso de puesta en marcha en serie.

EE] Configuracién (Pagina 37)

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Consignas basicas de seguridad 2

2.1 Consignas generales de seguridad

/I\ADVERTENCIA

Peligro de muerte en caso de incumplimiento de las consignas de seguridad e
inobservancia de los riesgos residuales

Si no se cumplen las consignas de seguridad ni se tienen en cuenta los riesgos residuales
de la documentacién de hardware correspondiente, pueden producirse accidentes con
consecuencias mortales o lesiones graves.

¢ Respete las consignas de seguridad de la documentacion de hardware.
e Tenga en cuenta los riesgos residuales durante la evaluacion de riesgos.

/I\ADVERTENCIA

Peligro de muerte por fallos de funcionamiento de la maquina como consecuencia de una
parametrizacién errobnea o modificada

Una parametrizacion errdnea o modificada puede provocar en maquinas fallos de
funcionamiento que pueden producir lesiones graves o la muerte.
e Proteja las parametrizaciones del acceso no autorizado.

e Controle los posibles fallos de funcionamiento con medidas apropiadas (p. €j.,
DESCONEXION/PARADA DE EMERGENCIA).

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Consignas bdsicas de seguridad

2.2 Sequridad industrial

2.2

10

Seguridad industrial

Nota
Seguridad industrial

Siemens suministra productos y soluciones con funciones de seguridad industrial que
contribuyen al funcionamiento seguro de instalaciones, soluciones, maquinas, equipos y
redes. Dichas funciones son un componente importante de un sistema global de seguridad
industrial. En consideracion de lo anterior, los productos y soluciones de Siemens son objeto
de mejoras continuas. Por ello, le recomendamos que se informe periédicamente sobre las
actualizaciones de nuestros productos.

Para el funcionamiento seguro de los productos y soluciones de Siemens, es preciso tomar
medidas de proteccion adecuadas (como el sistema de proteccion de células) e integrar
cada componente en un sistema de seguridad industrial integral que incorpore los Ultimos
avances tecnoldgicos. A este respecto, también deben tenerse en cuenta los productos de
otros fabricantes que se estén utilizando. Encontrara mas informacion sobre seguridad
industrial en esta direccién (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Si desea mantenerse al dia de las actualizaciones de nuestros productos, registrese para
recibir un boletin de noticias especifico del producto que desee. Encontrara mas informacién
en esta direccion (http://support.automation.siemens.com).

/I\ADVERTENCIA

Peligro por estados operativos no seguros debidos a la manipulacién del software

Las manipulaciones del software (p. €j., virus, troyanos, malware, gusanos) pueden
provocar estados operativos no seguros en la instalacién, con consecuencias mortales,
lesiones graves o dafios materiales.

e Mantenga actualizado el software.

Encontrara informacion y boletines de noticias en esta direccion
(http://support.automation.siemens.com).

¢ Integre los componentes de automatizacion y accionamiento en un sistema global de
seguridad industrial de la instalacién o maquina conforme a las ultimas tecnologias.
Encontrara mas informacion en esta direccion
(http://www.siemens.com/industrialsecurity).

e En su sistema global de seguridad industrial, tenga en cuenta todos los productos
utilizados.

AADVERTENCIA
Peligro de muerte si se manipula el software usando soportes de memoria intercambiables

El almacenamiento de archivos en soportes de memoria intercambiables aumenta el riesgo
de infecciones, p. €j., por virus o malware. Una parametrizacion erronea puede provocar
fallos de funcionamiento en maquinas, con consecuencias mortales o lesiones graves.

e Proteja los archivos de soportes de memoria intercambiables del software malicioso

mediante las correspondientes medidas de proteccion (p. ej., programa antivirus).

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Consignas de seguridad

Advertencias y precauciones

/\PELIGRO

Garantizar un estado seguro y estable

Durante la puesta en marcha del convertidor, es esencial asegurarse de que el sistema se
encuentre en un estado seguro y estable, puesto que algunos procesos de puesta en
marcha pueden iniciar el motor. Por tanto, es importante asegurar las cargas y garantizar
que, en caso de que el motor arranque, no existan condiciones potencialmente peligrosas.

ATENCION

Instalacién y extraccién del panel de mando

El BOP-2 puede instalarse y retirarse del convertidor con la alimentacion conectada.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
Instrucciones de servicio, 02/2016, ASE37143404E AA 11
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Resumen

Introduccion

4

El Basic Operator Panel 2 (BOP-2) se ha disefiado para mejorar las prestaciones de interfaz
y de comunicacion de los convertidores SINAMICS.

El BOP-2 se conecta al convertidor mediante una interfaz RS232. EI BOP-2 reconoce
automaticamente todas las variantes de las siguientes Control Units de la gama de
SINAMICS:

SINAMICS G120 CU230P-2
SINAMICS G120 CU240B-2
SINAMICS G120 CU240E-2
SINAMICS G120 CU250S-2
SINAMICS G120C

Nota
Soporte funcional del BOP-2

The BOP-2 soporta todas las Control Units listadas anteriormente con la versién de
firmware 4.3 Service Pack 2 (SP2) o superior.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
Instrucciones de servicio, 02/2016, ASE37143404E AA 13



Resumen

Disefio y funciones

Los controles, la pantalla y las conexiones del BOP-2 se muestran en la siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

eo”

Made in EU (UK)

n
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=
=
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=
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=z
©
o
o
=
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*
*

ORDER NO: ***\LFB***
UL Type 12 Enclosure

PROTECTION: IP**

SERIAL ND; **xxxx

Figura 4-1 Disefio del BOP-2

Tabla 4- 1 Descripcion de las caracteristicas fisicas del BOP-2

Producto Descripcion
Pestillo de liberacion

Pantalla LCD

Rebaje tornillo montaje puerta

Interfaz con el convertidor

©® e 0|6

Placa de caracteristicas del producto

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Resumen

Tabla 4- 2

Las funciones especificas de las teclas se muestran en la tabla siguiente.

Funcion de los controles del BOP-2

Tecla

Funcién

La tecla OK tiene las funciones siguientes:
e Al navegar por los menus, la pulsacion de la tecla OK confirma la seleccion de un elemento del menu.

e Al trabajar con parametros, la pulsacion de la tecla OK permite modificar los parametros. Una nueva pul-
sacion de la tecla OK confirma el valor que se ha introducido y devuelve a la pantalla anterior.

e Enla pantalla de fallos, la tecla se utiliza para borrar fallos.

La tecla Arriba tiene las funciones siguientes:
e Al desplazarse por un mend, la tecla sube el cursor por la lista mostrada.
e Al editar un valor de parametro, el valor mostrado aumenta.

e Si estan activos el modo HAND vy la funcion Jog, una pulsacion prolongada y simultanea de las teclas Arriba y
Abajo tiene los siguientes efectos:
— Silainversion esta en ON, la tecla Arriba DESconecta la funcién de inversion.
— Silainversion esta en OFF, la tecla Arriba CONecta la funcién de inversién.

La tecla Abajo tiene las funciones siguientes:
e Al desplazarse por un mend, la tecla baja el cursor por la lista mostrada.
e Al editar un valor de parametro, el valor mostrado disminuye.

La tecla ESC tiene las funciones siguientes:
e Si se pulsa durante menos de 2 segundos, el BOP-2 regresa a la pantalla anterior. Si se ha editado un valor,
el nuevo valor no se guarda.

e Sise pulsa durante mas de 3 segundos, el BOP-2 vuelve a la pantalla de estado.

Si se utiliza la tecla ESC en el modo de edicidon de parametros, no se guardaran los datos a menos que antes se
pulse la tecla OK.

La tecla ON tiene las funciones siguientes:
e Enelmodo AUTO, la tecla ON no esta activa y, si se pulsa, se ignora.

e En el modo HAND, el convertidor arranca el motor y la pantalla del panel de mando muestra el icono de con-
vertidor en marcha.

La tecla OFF tiene las funciones siguientes:

e Enelmodo AUTO la tecla OFF no tiene efecto alguno y su pulsacion se ignora.

e Si se presiona durante mas de 2 segundos, el convertidor ejecuta un OFF2 y el motor se detiene de forma
natural.

e Si se pulsa durante menos de 3 segundos, se realizaran las siguientes acciones:
— Si se pulsa la tecla OFF dos veces en menos de 2 segundos, se ejecuta un OFF2.

— Sien el modo HAND el convertidor ejecuta un OFF1, el motor desacelera hasta pararse en el tiempo
definido en el parametro P1121.

HAND
AUTO

La tecla HAND/AUTO conmuta la fuente de mando entre el BOP-2 (HAND) y el bus de campo (AUTO).

o Si esta activo el modo HAND, la tecla HAND/AUTO conmuta el convertidor a modo AUTO y deshabilita las
teclas ON y OFF.

e Si esta activo el modo AUTO, la tecla HAND/AUTO conmuta el convertidor a modo HAND y habilita las teclas
ON y OFF.

Es posible alternar los modos HAND y AUTO mientras el motor estd en funcionamiento.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
Instrucciones de servicio, 02/2016, ASE37143404E AA 15



Resumen

Nota

Reaccion ante el cambio entre el modo HAND y AUTO

Al cambiar del modo HAND a AUTO el convertidor reacciona del siguiente modo:

e Si esta activa la sefial ON, se activara la nueva consigna y el convertidor acelerara
automaticamente el motor a la nueva consigna.

Al cambiar del modo AUTO a HAND el convertidor reacciona del siguiente modo:

e El convertidor no detiene el funcionamiento del motor. El convertidor hace funcionar el
motor a la misma velocidad que se ajustd antes de pulsar la tecla Bl . Todas las
funciones de aceleraciéon que estuvieran en marcha se detienen.

Bloqueo y desbloqueo del teclado

Para bloquear el teclado del BOP-2, pulse @y Ed simultaneamente durante 3 segundos
como minimo. Para desbloquear el teclado, pulse esc y B3 simultaneamente durante 3

segundos como minimo.

Iconos de pantalla

Tabla 4- 3 Descripcion de los iconos de pantalla

El BOP-2 muestra varios iconos en el lado izquierdo de la pantalla para indicar el estado
real del convertidor. Estos iconos se describen en la tabla siguiente.

Funcién

Estado

Icono

Observaciones

Fuente de senales
de mando

HAND

Si esta activo el modo HAND, se muestra el icono. Si esta
activo el modo AUTO, no se muestra ningun icono.

Estado del conver-
tidor

Convertidor y motor en
marcha

S ¥

El icono es estético y no gira.

Jog La funcién JOG esté activa.
JOG

Fallo/alarma Fallo o alarma presente Si se detecta un fallo, el convertidor se detendra y el usuario

Simbolo parpadeante = @ debera adoptar las acciones correctivas necesarias para

Fallo eliminar ese fallo. Una alarma es una situacion que no detiene

, . . el convertidor, por ejemplo, la sobretemperatura.
Simbolo estacionario = por ejemp P
Alarma
Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Resumen
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ElI BOP-2 es un dispositivo que funciona con menus y que tiene la siguiente estructura
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Resumen

Figura4-2  Estructura basica de menus del BOP-2

Nota

Estructura y funciones de los menus

La estructura de menus y las funciones reales del BOP-2 dependen de los factores
siguientes:

e La version de software y el tipo de Control Unit en la que se ha instalado el BOP-2.
e La version de firmware y de software del BOP-2.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Instalacion

Instalacion del BOP-2 en la Control Unit

Nota
Alimentacion del BOP-2
El BOP-2 carece de alimentacién eléctrica interna; se alimenta directamente de la Control

Unit a través de la interfaz RS 232. Todos los datos clonados almacenados en el BOP-2 se
guardan en su memoria no volatil, que no necesita energia para conservarlos.

Para instalar el BOP-2 en la Control Unit, debe seguirse el procedimiento siguiente:

1. Coloque el borde inferior de la caja del BOP-2 en el rebaje inferior de la carcasa de la
Control Unit.

2. Empuje el BOP-2 hacia la Control Unit hasta que el pestillo de liberacion encaje en la
carcasa de la Control Unit.

(V)]

o
>
g
e
?

Figura 5-1 Instalacion del BOP-2 en la Control Unit

Para retirar el BOP-2 de la Control Unit, pulse el pestillo de liberacién y extraiga el BOP-2 de
la Control Unit.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Instalacion

Arranque inicial

Tras la conexién y el encendido, el BOP-2 detecta automaticamente el tipo de Control Unit;
a continuacion, intenta establecer comunicacion.

Durante el arranque, el BOP-2 mostrara el nombre de la em- [l CONTROL DIAGNOSTICS
presay la clase de panel de mando.

PARAMETER EXTRAS

El BOP-2 mostrara a continuacion la version de software MONTONRE SRAGHOSTICS
actual del panel de mando.

PARAMETER EXTRAS
MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

Entonces, el BOP-2 establecera comunicacion entre el panel

de mando y la Control Unit. r C
v [ 3UsH

PARAMETER EXTRAS

En cuanto se ha establecido la comunicacion, se realiza una [k CONTHOL DIAGACTIS
comprobacion interna para asegurar que el panel de mando EU E‘ESP
responda correctamente.

PARAMETER EXTRAS
En cuanto se han realizado todas las comprobaciones, el il CONTROL DIAGNOSTICS
BOP-2 muestra la pantalla de estado estandar. Entonces el
BOP-2 esta listo para su uso.

PARAMETER
Tras el establecimiento de la comunicacion, si se da una MONITORNG CONTHOD
situacion de fallo o alarma, el BOP-2 muestra el nimero de
fallo o alarma pertinente.

Si se da mas de una situacion de fallo o alarma, use las te-
clas |l y v para desplazarse por la lista de la pantalla. PARAMETER EXTRAS

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Monitoreo

Resumen

Mediante el menu de monitoreo el usuario puede acceder facilmente a varias pantallas que
muestran el estado real del sistema.

El menu se selecciona usando las teclas [l y ¥ para MONTTORMNG CONTROL DIAGNOSTICS
mover la barra de menu hasta el menu necesario.

Una pulsacion en B confirma la seleccion y muestra el
menu de nivel mas alto.

PARAMETER EXTRAS

Use las teclas [l y v para desplazarse entre las distintas
pantallas.

La informacién que se muestra en las pantallas de monitoreo es de solo lectura y no puede
modificarse.

Informacion de la pantalla de monitoreo

A continuacion se detalla la informacion que se muestra en las pantallas de monitoreo.

La pantalla predeterminada muestra el valor ajustado para la [aks CONTHOL DIAGACSTIGS
consigna; debajo de este valor se muestra la velocidad real
del motor.
PARAMETER
La pantalla de salida de tensién muestra la salida de tension |k CONTROL DIAGNOSTICS

real del convertidor que se suministra al motor conectado.

PARAMETER EXTRAS

La pantalla Circuito intermedio de CC muestra la tension real | CONTHOL DIAGACSTIGS
del circuito intermedio (DC LNK V).

PARAMETER EXTRAS

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Monitoreo

La pantalla de salida de corriente muestra la salida de cor- MONTTORMNG CONTROL DIAGNOSTICS

riente real del convertidor al motor.

PARAMETER EXTRAS

La pantalla de frecuencia muestra la frecuencia real (en Hz) a [t CONTROL DIAGNOSTICS

la que funciona el motor.

PARAMETER EXTRAS

La pantalla RPM y de corriente muestra la velocidad de rota- [kl CONTROL DIAGNOSTICS

cion real del motor en RPM y la corriente de salida real del

0
convertidor al motor. L 1/min

A,
LUy

PARAMETER EXTRAS

La pantalla de tension y de corriente muestra la tension real [k CONTROL DIAGNOSTICS

que suministra el convertidor al motor y la salida de corriente ._‘n‘n v
real del convertidor al motor. o

o,
oy

PARAMETER EXTRAS

La pantalla de tension y RPM muestra la tension real que S CONTROL DIAGNOSTICS
suministra el convertidor al motor y la velocidad real del motor LI'BBB v

en RPM.
wrrnr
(2L 1/min

PARAMETER EXTRAS

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Control

Introduccién
Con el menu de control el usuario puede acceder a las siguientes funciones del convertidor:
e Consigna
e Jog

® |nversion

El menu se selecciona usando las teclas [l y M para mover
la barra de menu hasta el menu necesario.

Una pulsacion en B confirma la seleccion y muestra el menu
de nivel mas alto.

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER EXTRAS

El convertidor debe estar en modo HAND antes de acceder a
cualquier funcién. Si no esta seleccionado el modo HAND,
una pantalla de aviso indica que el convertidor no esta en
modo HAND.

El modo HAND se selecciona pulsando la tecla H .

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER EXTRAS

Nota
Modo Hand/Auto

Si se pulsa la tecla cuando el convertidor esta en modo AUTO, el usuario pasa
directamente a la pantalla Consigna.

Las funciones individuales se describen a continuacion.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Consigna

El valor de consigna determina la velocidad a la que el motor funciona a modo de porcentaje
de la velocidad nominal del motor. Debe tenerse en cuenta que este ajuste de consigna solo
es valido mientras esta activo el modo HAND. Cuando el convertidor/variador se vuelve a
ajustar al modo AUTO, pasa a ser valida la consigna usada anteriormente en el modo
AUTO.

Nota
Consigna de par
En el modo HAND la consigna de par (si el convertidor esta en el modo de control de par)

no se puede modificar directamente con la funcién de consigna de velocidad del BOP-2; de
todos modos, el motor se puede parar y arrancar con las teclas o y M respectivamente.

Para cambiar o modificar el valor de la consigna, deben realizase las acciones que se
muestran en la siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER EXTRAS PARAMETER

PARAMETER

Increm./Reducir consigna

MONITORING

CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING

PARAMETER

PARAMETER EXTRAS EXTRAS PARAMETER

PARAMETER EXTRAS

Consigna y tension Consigna y corriente Consigna y frecuencia Consigna y RPM

M

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

Figura 7-1 Funcién de consigna

Edicién de digitos individuales

Es posible editar los digitos individuales de la pantalla Consigna. Para entrar en el modo de
edicion de los digitos individuales, pulse [ hasta que se muestre la pantalla "SP DIGIT".

El proceso de edicidn de los digitos individuales se muestra en la siguiente figura:
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MONITORING CONTROL DIAGNOSTIC]

PARAMETER PARAMETER

MONITORING MONITORING MONITORING CONTROL DIAGNOS | I

F P DIGIE

PARAMETER PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
—

N 5P

PARAMETER

Figura 7-2  Edicién de digitos individuales

Jog

Cuando la funcién Jog esté seleccionada, se permitira girar el motor manualmente en un
valor predeterminado con cada pulsacién de . sise pulsa M de forma continua, el motor
girara de forma continua hasta que se deje de pulsar N

Para habilitar o deshabilitar la funcién Jog, deben realizarse las acciones que se muestran
en la siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER PARAMETER

MONITORING MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

PARAMETER

PARAMETER

Figura7-3  Funcién Jog
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Nota
Funcion de inversion

Cuando la funcién JOG esta activada, la pulsacion de & y M de forma simultanea durante
mas de 3 segundos conmuta la funciéon INVERSION.

Inversion

Cuando la funcioén Inversion esté seleccionada, se permitira girar el motor manualmente en
la direccion inversa al movimiento normal hacia adelante con cada pulsacién de M. sise
pulsa M de forma continua, el motor girara de forma continua de forma inversa hasta que
se deje de pulsar .

Para habilitar o deshabilitar la funcién Inversién, deben realizarse las acciones que se
muestran en la siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
8§ N
o v
PARAMETER PARAMETER PARAMETER SETUP EXTRAS Y

MONITORING INITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER RAMETER PARAMETER B PARAMETER

Figura 7-4  Funcién de inversion
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Menu Diagnéstico
El menud Diagnéstico permite que el usuario acceda a las siguientes funciones:
® Confirmacion de todos los fallos
e Fallos
e Historial
e Estado
Para acceder al menu Diagnéstico, deben llevarse a cabo las acciones siguientes:

Las funciones individuales se describen en los siguientes textos, figuras y tablas.

Confirmar fallos

Cuando se da una situacion de fallo, el convertidor detiene el sistema y todos los fallos
deben confirmarse antes de volver a arrancar el sistema.

Para confirmar todos los fallos activos, deben realizarse las acciones que se muestran en la
siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

Figura 8-1 Secuencia de confirmacién de fallos

Fallos y alarmas activos

Cuando el convertidor detecta una situacion de fallo o alarma, mantiene una lista de todos
los fallos y alarmas actualmente activos. Para obtener una explicaciéon detallada de los
numeros de fallos y alarmas que se muestran, consulte la lista de parametros
correspondiente.

Para ver los fallos y alarmas actualmente activos, deben realizarse las acciones que se
muestran en la figura siguiente (el simbolo [> indica donde se mostrara automaticamente
una nueva pantalla al cuanto finalice un proceso):
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MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

MONITORING CONTROL MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

FRULT .

PARAMETER PARAMETER PARAMETER SETUP

Figura 8-2  Secuencia de fallos y alarmas activos

Nota
Pantalla de fallos dinamica

Cuando se produce un fallo, se muestra automaticamente la pantalla de fallos dinamica.

Historial

La opcion Historial del menu Diagnéstico mantiene una lista de los Ultimos 64 fallos que se
han producido en el sistema convertidor/motor. Para obtener una explicacion detallada de
los numeros de fallos y alarmas que se muestran, consulte la lista de parametros
correspondiente.

Una pulsacion de Bl durante mas de 3 segundos devuelve la pantalla del BOP-2 a la
pantalla de estado.

Para acceder a la lista de fallos y alarmas, deben realizarse las acciones que se muestran
en la siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

ONITOR ONTRO DIAGNO ONITOR ONTRO DIAGNO ONITOR ONTRO DIAGNO MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

FRULTS i v HISTORY HISTORY HISTORY

PARAMETER

Figura 8-3  Secuencia de la lista del historial
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Estado

La opcion Estado muestra el estado real de las palabras de mando y de estado que se
utilizan para controlar y monitorear las distintas funciones del convertidor. La informacion
sobre las palabras de control y de estado puede ayudar a diagnosticar problemas del
convertidor.

La opcion de estado muestra el estado actual de las siguientes palabras de mando y de
estado:

® Palabra de mando 1
® Palabra de mando 2
® Palabra de estado 1
® Palabra de estado 2

Las distintas pantallas que se muestran en esta opcion de menu son de solo lectura 'y no
pueden modificarse.

Una pulsacion de B durante mas de 3 segundos devuelve la pantalla del BOP-2 a la
pantalla de estado.

Para acceder a las pantallas de estado, deben realizarse las acciones que se muestran en
la siguiente figura:

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
— — —
I'HMTPFH TIIHEMHS Hl’ N} Hl [}
(NI RN AE AT v i g LhN LL
PARAMETER EXTRAS PARAMETER SETUP EXTRAS PARAMETER SETUP EXTRAS PARAMETER SETUP EXTRAS Y
MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

— —
ICTN TOTI! r7on
v HISIUPH v SlHlug LIF\'L ! v
nit
ult
PARAMETER Exms PARAMETER s XS

MONITORNG COATAOL DUENGSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS En la tabla siguiente se explica cada una
de las pantallas de estado.

LAAAMLIEE PARAMETER

Figura 8-4  Secuencia de la palabra de estado
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Los detalles concretos de cada bit de las pantallas de estado se encuentran en la lista de
parametros, bajo el parametro asociado. El significado exacto de cada bit de la pantalla
depende del tipo de Control Unit y de Power Module que se monitorea.

Descripcion Parametro Pantalla de ejemplo
asociado

Palabra de mando 1 (bits menos significativos) r0054.0 ... 15 —

La pantalla muestra los ocho bits menos significativos de la palabra de mando CTRL 1L

1. Los bits individuales indican el estado de los comandos ON/OFF, el gene- T,

rador de rampa, la consigna de velocidad y situaciones de confirmacion de

fallo.

Palabra de mando 1 (bits mas significativos) r0054.0 ... 15 —]

La pantalla muestra los ocho bits mas significativos de la palabra de mando 1. CTRL 1 H

Los bits individuales indican el estado de la funcion Jog, la consigna direc- o

cional, el potencidometro motorizado y los juegos de datos de mando.

Palabra de mando 1 (hexadecimal) - =

La pantalla muestra el valor hexadecimal de todos los 16 bits de la palabra de CTRL

mando 1. e

Palabra de mando 2 (bits menos significativos) r0055.0 ...15 ]

La pantalla muestra los ocho bits menos significativos de la palabra de mando CIRL 2 L

2. Los bits individuales indican el estado de la consigna de la frecuencia fija, T

los juegos de datos de accionamiento y el regulador tecnolégico.

En las listas de parametros, la palabra de mando 2 se conoce como "palabra

de mando adicional".

Palabra de mando 2 (bits mas significativos) r0050.0 ... 15 —

La pantalla muestra los ocho bits mas significativos de la palabra de mando 2. CIRL 2 H

Los bits individuales indican el estado del freno DC, la regulacion de estat- T

ismo, el control de par, los fallos externos y los juegos de datos de acciona-

miento.

En las listas de parametros, la palabra de mando 2 se conoce como "palabra

de mando adicional".

Palabra de mando 2 (hexadecimal) - —

La pantalla muestra el valor hexadecimal de todos los 16 bits de la palabra de CTRL 2

mando 2. 2IHHT

Palabra de estado 1 (bits menos significativos) r0052.0 ...15 /|

La pantalla muestra los ocho bits menos significativos de la palabra de estado STAT t L

1. Los bits individuales indican el estado de la sefial de listo, el estado de HTH A TR

fallo, las sefiales OFF2/OFF 1, la conmutacion activa y los estados de alarma.

Palabra de estado 1 (bits mas significativos) r0052.0 ... 15 =]

La pantalla muestra los ocho bits mas significativos de la palabra de estado 1. STRT I H

Los bits individuales indican el estado de la desviacion de velocidad, la solici- A i i G

tud de control, la velocidad maxima alcanzada, el freno de mantenimiento del

motor abierto, la sobretemperatura del motor y los estados de alarma.

Palabra de estado 1 (hexadecimal) - —_—

La pantalla muestra el valor hexadecimal de todos los 16 bits de la palabra de STRT

estado 1. Ebhl

30
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Descripcién Parametro Pantalla de ejemplo
asociado

Palabra de estado 2 (bits menos significativos) r0053.0 ... 11 —

La pantalla muestra los ocho bits menos significativos de la palabra de estado STRT 2 L

2. Los bits individuales indican el estado del freno DC, la deteccién de veloci- HTH TR

dad cero, la velocidad minima, el umbral de corriente, el umbral de velocidad,

el generador de rampas y el umbral de tensién de circuito intermedio.

Palabra de estado 2 (bits mas significativos) r0053.0 ... 11 S

La pantalla muestra los ocho bits mas significativos de la palabra de estado 2. S5TRT 2 H

Los bits individuales indican el estado del umbral del circuito intermedio CHHTHHT f

(limite excedido), la finalizacion de la aceleracion/deceleracion, la salida del
regulador tecnolégico (limite inferior), y la salida del regulador tecnolégico
(limite superior).

Palabra de estado 2 (hexadecimal)

- —
TOT
La pantalla muestra el valor hexadecimal total de todos los 16 bits de la pala- HAH
bra de estado 2. IR
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Parametros

Menu de parametros

Con el menu de parametros se pueden ver y cambiar los parametros del convertidor.

Existen dos filtros de ayuda para la seleccién y la busqueda de todos los parametros del
convertidor; se trata de:

® Filtro estandar: este filtro proporciona acceso a los parametros utilizados mas
habitualmente para el tipo especifico de Control Unit en que esta montado el BOP-2.

® Filtro experto: este filtro proporciona acceso a todos los parametros del convertidor.
Los parametros se pueden direccionar con los métodos siguientes:

® NuUmero de parametro

® Numero de parametro y numero de indice

® Numero de parametro y nimero de bit

Numero de parametro, nimero de indice y numero de bit

ATENCION

Accidn en caso de fallo durante la edicion de los parametros

Si durante la edicion de parametros se produce un fallo, se debe salir de la pantalla de
fallos pulsando B o [ afinde que el ciclo de edicion pueda finalizar.

Al restablecer un parametro de seguridad, el convertidor DEBE conectarse y
desconectarse después de haber salido de la pantalla de fallos.

Para acceder a los filtros de parametros estandar o experto, deben realizarse las acciones
que se muestran en la siguiente figura:
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MONITORING CONTROL

PARAMETER

MONITORING CONTROL

STRANIRR

FILEEF

PARAMETER

MONITORING CONTROL

PARAMETER

MONITORING CONTROL

STANIRR

FILEEF

PARAMETER

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

PARAMETER

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

EXTRAS PARAMETER

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

PARAMETER

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

EXTRAS PARAMETER

DIAGNOSTICS

EXTRAS

DIAGNOSTICS

EXTRAS

DIAGNOSTICS

DIAGNOSTICS

MONITORING

PARAMETER

MONITORING

MONITORING

CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING

EXTRAS

CONTROL DIAGNOSTICS

—
PARAMETER

MONITORING

EXTRAS

CONTROL DIAGNOSTICS

—
PARAMETER

CONTROL

PRRAM

SETUP

CONTROL

PRRAM

SETUP

Figura 9-1 Seleccion de un filtro de parametros estandar o exportacion de filtros de parametro

Edicién de parametros

34

Hay dos modos de editar y modificar los parametros:

® Digito individual

® Desplazamiento

DIAGNOSTICS

EXTRAS

DIAGNOSTICS

EXTRAS

La edicidn del digito individual de los parametros se efectia con una pulsacién prolongada
de la tecla E. Cada digito individual del parametro se puede modificar con las teclas A y
v y se puede confirmar de forma individual con una pulsacién del botén oc

Con este método de edicidn, los parametros se muestran en la siguiente figura (el simbolo
> indica donde se mostrara automaticamente una nueva pantalla en cuanto finalice un

proceso).
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MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
E an’ﬂnn Pn“n‘nn
d ENA]N]N LELIEILI
I I
PARAMETER EXTRAS PARAMETER PARAMETER PARAMETER SETUP EXTRAS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTI(|

P03

' PARAMETER SETUP EXTR) ' PARAMETER SETUP EXTRI '

MONITORING CONTROL DIAGNOSTII

MONITORING CONTROL

PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTI(

MONITORING

P03

CONTROL

—
PARAMETER

PARAMETER

SETUP

MONITORING CONTROL MONITORING CONTROL DIAGNOSTI . MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
37 [ 33"
e 31_ 0 I mac
rS {
oot
[ |
PARAMETER PARAMETER PARAMETER SETUP EXTRAS Y

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

-3usY- STRNIAR]
| FlLEEF

PARAMETER SETUP PARAMETER PARAMETER

Figura9-2  Edicién de parametros (método del digito individual)

La edicién por desplazamiento se realiza con un desplazamiento por los parametros hasta
que se muestra el parametro necesario. Pulse la tecla ok para confirmar la seleccion de los
parametros; el valor del parametro que se muestra empieza a parpadear. Con las teclas A
y M se puede aumentar o disminuir el valor del parametro. Pulse la tecla o para confirmar
el valor.

Las acciones necesarias para realizar la edicion de parametros por desplazamiento se
muestran en la siguiente figura.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
Instrucciones de servicio, 02/2016, ASE37143404E AA 35



Parametros

MONITORING CONTROL DIAGNOST ONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTI( INITORING CONTROL DIAGNOSTICS

re

I
PARAMETER VAMETER

RAMETER

PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

A1300

PARAMETER

Figura 9-3  Edicion de pardmetros (método de desplazamiento)
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Menu de configuracion

El menu de configuracion es una secuencia fija de pantallas con las que el usuario puede
realizar la puesta en marcha en serie del convertidor.

En cuanto se ha modificado un valor del parametro, no es posible cancelar el proceso de
puesta en marcha en serie. En este caso, se debe finalizar el proceso de puesta en marcha
en serie. Si no se ha modificado ningtn valor de parametro, con una breve pulsacion de B3
se regresa a la pantalla anterior y con una pulsacion prolongada (mas de 3 segundos) de
Bl se regresa al nivel mas alto del menu de monitoreo.

Cuando se ha modificado un valor del parametro y el nuevo valor se ha confirmado
pulsando [, se muestra automaticamente el parametro siguiente de la secuencia de
puesta en marcha en serie.

Edicién de parametros

Hay dos métodos para modificar los parametros: mediante desplazamiento por los valores
de parametro o con los métodos de digito individual. Ver Parametros (Pagina 33).

ATENCION

Informacién importante sobre los ultimos cambios en el firmware

Se han realizado cambios importantes en el modo en que se ha implementado el software
de puesta en marcha y se recomienda leer toda la informacion indicada en los siguientes
enlaces del sitio Siemens Industry Online Support (SIOS):

¢ SINAMICS G120 firmware V4.7 SP3: modificacién en el comportamiento de puesta en
marcha

ficacidn en el comportamiento de puesta en marcha
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109480663/en)

Puesta en marcha en serie

El proceso de puesta en marcha en serie requiere la entrada de datos que sean especificos
del motor al cual esta conectado el convertidor. Los datos sobre el motor conectado se
pueden obtener de la placa de caracteristicas del motor. En la siguiente figura se muestra
un ejemplo de una placa de caracteristicas de motor:
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Figura 10-1
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SIEMIENS 3-Mot 1LA70904-4AA10

D-91036 Erlangen E0107/471101 01 001 IEC/EN 60034 (3
OO 46kg IMB3 090L IPS5 Th.CLF
50 Hz 230/400 VA/Y 60 Hz 460 VA
O 15kw5934A 175kw 34A Q)
cos¢ 0.81 @/min cos® 0.81 1720/min
220-240/380-420 VA /Y 440-480 VA

6.2-5.4/3.6-3.2 A 3.6-3.3A

Informacion de la placa del motor, 1,5 kW

El procedimiento de puesta en marcha basica se muestra en las siguientes figuras.

/I\ADVERTENCIA

Fallo del proceso de puesta en marcha

Cuando termina el ultimo paso del proceso de puesta en marcha, la pantalla del panel de
mando muestra "-DONE-", lo que indica que la puesta en marcha ha salido bien. Si el
proceso de puesta en marcha no ha finalizado correctamente, la pantalla del panel de
mando muestra "-FAILURE-". En este caso, el sistema debe considerarse inestable y se
debe estudiar el motivo del fallo y reiniciar el proceso de puesta en marcha.

APRECAUCK’)N

Seleccion de macro

Durante el proceso de puesta en marcha, se solicita al usuario que seleccione una "macro"
que configura automaticamente las sefiales de entrada, las de salida, la fuente de mando y
la fuente de consigna para el sistema. Todas las Control Units tienen su propia funcién vy,
por lo tanto, disponen de un juego de macros distinto para su seleccion. En las
instrucciones de servicio pertinentes de cada Control Unit se encuentran diagramas de
cableado detallados referidos a las macros. Las instrucciones de servicio pertinentes
deben consultarse respecto a la seleccidon de las macros adecuadas; de lo contrario el

sistema puede configurarse en un estado desconocido.

Nota
Ejemplo de puesta en marcha en serie

El ejemplo de puesta en marcha en serie que se da a continuacién solo tiene un caracter
ilustrativo. El proceso exacto depende del tipo especifico de Control Unit que se utiliza.
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MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

PARAMETER

MONITORING CONTROL

DIAGNOSTICS MONITORING DIAGNOSTICS

CONTROL

PRRAM

EXTRAS PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

RESET?

PARAMETER EXTRAS

Selec. No o Si

CONTROL

IRV RPPL

MONITORING DIAGNOSTICS

nd

v

PARAMETER

Aplicac. accto.

MONITORING

PARAMETER

Selec. aplicacion estandar

MONITORING

CONTROL

PARAMETER

Ajustes region. motor

DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL

Pags_

LORD TYP

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING

Tension convertidor

PARAMETER

Selec. tension convert.

MONITORING

PARAMETER

Intensid. motor

CONTROL

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

EXTRAS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL

MONITORING CONTROL

PARAMETER

Caracteristica de 87 Hz

PARAMETER

Selec. No o Si

Tension motor

Entrar tension motor

Y

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL

MOT LURR

P3OS__

PARAMETER

Intensid. motor

Entrar intensid. motor

MONITORING CONTROL

Figura 10-2 Puesta en marcha en serie Parte 1
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Potencia motor

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

PARAMETER

Entrar potencia motor

(Continuac. en parte 2)
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MONITORING CONTROL
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Figura 10-3 Puesta en marcha en serie Parte 2
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(Continuac. en parte 3)
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MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS ONITOR ONTRO .

4>

EXTRAS PARAMETER

FINISH FINISH

Identif. motor Selec. tipo ID motor

I — v
PARAMETER SETUP EXTRAS PARA R P
Puesta en marcha compl. Selec. No o Si

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

- U5y - - I0ME -

PARAMETER EXTRAS PARAMETER EXTRAS PARAMETER PARAMETER

Pantalla estado ID motor realizado automat.

Cuando el proceso de puesta en marcha finalice, BOP-2 mostrara -DONE- vy, tras una breve pausa, mostrara
automaticamente la pantalla de estado. Si se ha producido un problema o una interrupcién del proceso final, el BOP-2
mostrara -FAILURE-. En tal caso, el convertidor debera considerarse inestable, se debera estudiar el motivo del fallo y

reiniciar el proceso de puesta en marcha.

Con el primer comando ON/CON tras finalizar un asistente de puesta en marcha basica, la ID del motor se activara de
modo automatico. EI BOP-2 mostrara "MOT ID" parpadeante para informar al usuario de que se esta realizando una

ID del motor. ID motor (p1900: 1,2,3,11 0 12).

Figura 10-4 Puesta en marcha en serie Parte 3
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Herramientas

Menu Herramientas
El menud de herramientas permite que el usuario realice las siguientes funciones:
® DRVRESET: restablecer el convertidor a los ajustes de fabrica.
® RAM —> ROM: copiar los datos de la RAM del convertidor a la ROM del convertidor.

® FROM CRD: leer los datos de parametros de la tarjeta de memoria en la memoria del
convertidor.

® TO CARD: escribir los datos de los parametros de la tarjeta de memoria en la memoria
del convertidor.

® FROM BORP: leer los datos de los parametros del BOP-2 en la memoria del convertidor.
® TO BOP: escribir los datos de los parametros de la memoria del convertidor en el BOP-2.

Las acciones para realizar las funciones indicadas anteriormente se muestran en las
siguientes figuras.

Restablecimiento de accionamiento

Restablece el convertidor a los ajustes de fabrica.

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL

IRVRESET

DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

PARAMETER PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

. EXTRAS

PARAMETER PARAMETER

Figura 11-1 Herramientas: restablecimiento del accionamiento
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Herramientas

RAM = ROM

MONITORING CONTROL

PARAMETER

Esta funcién permite que los datos guardados en la RAM del convertidor se guarden en la
ROM del convertidor. Los datos quedan guardados de forma permanente en la ROM hasta
que otro comando RAM en ROM los sobrescribe. El simbolo > indica donde se mostrara
automaticamente una pantalla nueva en cuanto finalice un proceso.

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL

DIAGNOSTICS

PARAMETER EXTRAS PARAMETER SETUP EXTRAS

MONITORING CONTROL

PARAMETER

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

EXTRAS PARAMETER

PARAMETER

Figura 11-2 Herramientas: guardar datos de RAM a ROM

To BOP

MONITORING CONTROL

PARAMETER

Esta funcidn escribe los datos de los parametros guardados en el convertidor que deben
copiarse en la memoria del BOP-2.. La memoria del BOP-2 no es volatil, de forma que los
datos se conservan hasta que otro comando de copia los sobrescribe. El simbolo > indica
donde se mostrara automaticamente una pantalla nueva en cuanto finalice un proceso.

MONITORING CONTROL

PRI -1 ROM

DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL

IRYRESET

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS DIAGNOSTICS

PARAMETER PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL

PARAMETER

DIAGNOSTICS DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

PARAMETER

PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL

PARAMETER

MONITORING CONTROL

EXTRAS

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS DIAGNOSTICS

PARAMETER PARAMETER

Figura 11-3 Herramientas: guardar datos en el BOP
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Herramientas

From BOP

Esta funcién escribe los datos de parametros almacenados en la memoria del BOP-2 en la
memoria del convertidor. El simbolo [> indica dénde se mostrara automaticamente una

pantalla nueva en cuanto finalice un proceso.

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

IRYRESET

PRI -1 ROM

PARAMETER PARAMETER PARAMETER

PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

M
FROM

#0r

PARAMETER PARAMETER PARAMETER

PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

FRU

DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL

RAS

DIAGNOSTICS

vT
i

M 0P £

-d0nE-

PARAMETER PARAMETER PARAMETER

Figura 11-4 Herramientas: lectura de datos desde el BOP

A tarjeta

Esta funcidn escribe los datos de los parametros desde la
tarjeta de memoria de la Control Unit.

memoria del convertidor a la

Nota
Guardar juegos de parametros en una tarjeta de memoria

Al cambiar manualmente los ajustes de los parametros con el BOP-2, todos los cambios se
guardan automaticamente en el juego de parametros predeterminado (0) de la tarjeta de

memoria (si hay una tarjeta de memoria introducida en el

lector correspondiente). Por

consiguiente, el juego de parametros (0) no se muestra como opcién al guardar los juegos

de parametros en una tarjeta de memoria con el BOP-2.

Durante el proceso de guardado, se ofrece al usuario la o

pcién de seleccionar un niumero

unico comprendido entre el 1 y el 99 en el cual se guardara el juego de parametros. Solo los
parametros que se hayan modificado se guardaran en la tarjeta de memoria. En cuanto se

ha seleccionado y confirmado el juego de parametros, se
automaticamente se sobrescriben todos los datos previos
juego de parametros seleccionado.

El simbolo > indica donde se mostrara automaticamente
finalice un proceso.

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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Herramientas

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

B \“?ESET F\’H'Vg' = \BM

PARAMETER PARAMETER PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING

—
EXTRAS

PARAMETER PARAMETER PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
S Rl Iy T P T
L] L A A}

PRFAS ~dinE-

—
PARAMETER EXTRAS PARAMETER PARAMETER PARAMETER

MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS

EXTRAS

PARAMETER EXTRAS

Figura 11-5 Herramientas: escribir datos en la tarjeta de memoria

From card

Esta funcién lee los datos de los parametros desde la tarjeta de memoria de la Control Unit
a la memoria del convertidor.

Durante el proceso de carga, se ofrece al usuario la opcién de seleccionar un niumero unico

comprendido entre el 0 y el 99, el cual luego carga en la memoria del convertidor el juego de
parametros guardado bajo ese numero en la tarjeta de memoria. Si el usuario elige un juego
de datos que no existe en la tarjeta de memoria, el BOP-2 muestra un error de clonado.

El simbolo > indica dénde se mostrara automaticamente una pantalla nueva en cuanto
finalice un proceso.
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Herramientas

MONITORING

PARAMETER

MONITORING

PARAMETER

MONITORING

PARAMETER

MONITORING
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CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
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MONITORING CONTROL DIAGNOSTICS
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PARAMETER PARAMETER

CONTROL DIAGNOSTICS

Figura 11-6 Herramientas: lectura de datos desde la tarjeta de memoria
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Datos técnicos

Especificaciones del BOP-2

Tabla 12- 1 Especificaciones del BOP-2

Caracteristica

Descripcion

Proteccion

En funcion de la clasificacion IP de la Control Unit, siendo IP55 el
maximo

Dimensiones (Al x An x P)

106,86 mm x 70 mm x 19,6 mm

Peso neto

0,10 kg (0,22 libras)

Peso bruto

0,17 kg (0,37 libras)

Temperatura ambiente de fun-
cionamiento

0-50 °C (32 - 122 °F) bajo condiciones nominales del convertidor
conectado.

Temperatura ambiente en
transporte y almacenamiento

-40 - +70 °C (-40 - 158 °F)

Humedad

Humedad absoluta maxima 25 g/m3

Basic Operator Panel 2 (BOP-2)
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