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Notas juridicas

Filosofia en la sefializacién de advertencias y peligros
Este manual contiene las informaciones necesarias para la seguridad personal asi como para la prevencion de
dafios materiales. Las informaciones para su seguridad personal estan resaltadas con un triangulo de
advertencia; las informaciones para evitar Unicamente dafos materiales no llevan dicho triangulo. De acuerdo al
grado de peligro las consignas se representan, de mayor a menor peligro, como sigue.

/\PELIGRO

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte, o bien lesiones
corporales graves.

/N\ADVERTENCIA

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o bien lesiones
corporales graves.

/\PRECAUCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse lesiones corporales.

ATENCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse dafios materiales.

Si se dan varios niveles de peligro se usa siempre la consigna de seguridad mas estricta en cada caso. Si en una
consigna de seguridad con triangulo de advertencia de alarma de posibles dafios personales, la misma consigna
puede contener también una advertencia sobre posibles dafios materiales.

Personal cualificado
El producto/sistema tratado en esta documentacion sélo debera ser manejado o manipulado por personal
cualificado para la tarea encomendada y observando lo indicado en la documentacién correspondiente a la
misma, particularmente las consignas de seguridad y advertencias en ella incluidas. Debido a su formacion y
experiencia, el personal cualificado esta en condiciones de reconocer riesgos resultantes del manejo o
manipulacion de dichos productos/sistemas y de evitar posibles peligros.

Uso previsto de los productos de Siemens
Considere lo siguiente:

/\ADVERTENCIA

Los productos de Siemens solo deberan usarse para los casos de aplicacion previstos en el catalogo y la
documentacién técnica asociada. De usarse productos y componentes de terceros, éstos deberan haber sido
recomendados u homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro de los productos exige que su
transporte, almacenamiento, instalacion, montaje, manejo y mantenimiento hayan sido realizados de forma
correcta. Es preciso respetar las condiciones ambientales permitidas. También deberan seguirse las
indicaciones y advertencias que figuran en la documentacién asociada.

Marcas registradas
Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y
designaciones contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizaciéon por terceros
para sus propios fines puede violar los derechos de sus titulares.

Exencion de responsabilidad
Hemos comprobado la concordancia del contenido de esta publicacion con el hardware y el software descritos.
Sin embargo, como es imposible excluir desviaciones, no podemos hacernos responsable de la plena
concordancia. El contenido de esta publicacion se revisa periddicamente; si es necesario, las posibles
correcciones se incluyen en la siguiente edicion.

Siemens AG Referencia del documento: 6SL3097-5AL00-0EPO Copyright © Siemens AG 2006 - 2018.
Division Digital Factory ® 03/2018 Sujeto a cambios sin previo aviso Reservados todos los derechos
Postfach 48 48

90026 NURNBERG

ALEMANIA
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Documentaciéon de SINAMICS
La documentacion de SINAMICS se estructura en las siguientes categorias:
® Documentacién general y catalogos
® Documentacién para el usuario

® Documentacién para el fabricante o servicio técnico

Informacion adicional

En la siguiente direccion (https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/view/108993276)
encontrara informacion relativa a los siguientes temas:

® pedir documentacion/lista de publicaciones;
® otros enlaces para la descarga de documentos;
® uso online de documentacion (manuales/busqueda y exploracion de informacion).

Para cualquier consulta relativa a la documentacién técnica (p. €j., sugerencias o
correcciones), envie un e-mail a la siguiente direccion
(mailto:docu.motioncontrol@siemens.com):

Siemens MySupport/documentacién

En la siguiente direccion (https://support.industry.siemens.com/My/ww/en/documentation)
encontrara informacién sobre como recopilar de manera personalizada su documentaciéon
basada en los contenidos de Siemens y adaptarla a la documentacién propia de la maquina.

Formacion
La siguiente direccion (http://www.siemens.com/sitrain) contiene informacién sobre
SITRAIN, el programa de capacitacion y formacion de Siemens en torno a los productos,
sistemas y soluciones de accionamientos y automatizacion.

FAQ
Encontrara preguntas frecuentes en las paginas de Service&Support, en Product Support
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/en/ps/faq).

SINAMICS
Puede obtener informacién adicional sobre SINAMICS en la siguiente direccién
(http://www.siemens.com/sinamics).

AC Drive
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Fases de utilizacién y sus documentos/herramientas (ejemplo)

Fase de utilizacién

Documento/herramienta

Orientacién

SINAMICS S Documentacion para ventas

Planificacion y
configuracion

Herramienta de configuracion y seleccion SIZER

Manuales de configuracién: Motores

Seleccion y pedidos

Catélogos SINAMICS S120

SINAMICS $120 y SIMOTICS (Catalogo D 21.4)

Convertidores SINAMICS para accionamientos monoeje y motores SIMOTICS
(Catalogo D 31)

SINUMERIK 840, equipos para maquinas herramienta (Catalogo NC 62)

Instalacion y montaje

SINAMICS S120 Manual de producto Control Units y componentes complementarios del
sistema

SINAMICS S120 Manual de producto Etapas de potencia Booksize

SINAMICS S120 Manual de producto Etapas de potencia Booksize C/D-Type

SINAMICS S120 Manual de producto Etapas de potencia Chassis refrigeradas por aire
SINAMICS S120 Manual de producto Etapas de potencia Chassis refrigeradas por liquido
SINAMICS S120 Manual de producto AC Drive

SINAMICS S120 Manual de producto Combi

SINAMICS S120M Manual de producto Accionamientos descentralizados

Manual de sistema SINAMICS HLA Hydraulic Drive

Puesta en marcha

Herramienta de puesta en marcha Startdrive

Herramienta de puesta en marcha STARTER

SINAMICS S120 Getting Started con Startdrive

SINAMICS S120 Getting Started (primeros pasos) con STARTER (hasta SINAMICS V5.1)
SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con Startdrive

SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER (hasta SINAMICS V5.1)
SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha CANopen (hasta SINAMICS V5.1)

SINAMICS S120 Manual de funciones Funciones de accionamiento Startdrive (a partir de
SINAMICS V5.2)

SINAMICS S120 Manual de funciones Funciones de accionamiento (hasta SINAMICS
V5.1)

SINAMICS S120 Manual de funciones Safety Integrated

SINAMICS S120 Manual de funciones Comunicacion Startdrive (a partir de SINAMICS
V5.2)

SINAMICS S120/S150 Manual de listas
Manual de sistema SINAMICS HLA Hydraulic Drive

Utilizacion y
funcionamiento

SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con Startdrive

SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER (hasta SINAMICS V5.1)
SINAMICS S120/S150 Manual de listas

Manual de sistema SINAMICS HLA Hydraulic Drive

AC Drive
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Fase de utilizacién

Documento/herramienta

Mantenimiento y servicio |e SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con Startdrive

e SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER (hasta SINAMICS V5.1)
o SINAMICS S120/S150 Manual de listas

Bibliografia e SINAMICS S120/S150 Manual de listas

Destinatarios
La presente documentacion esta dirigida a los fabricantes de maquinas, ingenieros de
puesta en marcha y personal de servicio técnico que utilicen el sistema de accionamiento
SINAMICS.

Finalidad

Este manual contiene la informacién, procedimientos y operaciones de manejo necesarios
para la fase de utilizacion correspondiente.

Alcance estandar

El alcance de las funcionalidades descritas en la presente documentacion puede diferir del
alcance de las funcionalidades del sistema de accionamiento suministrado.

® En el sistema de accionamiento pueden ejecutarse otras funciones adicionales no
descritas en la presente documentacién. Sin embargo, no existe derecho a reclamar
estas funciones en nuevos suministros o en intervenciones de servicio técnico.

® En la presente documentacién pueden describirse funciones que no estén incorporadas
en algun modelo del sistema de accionamiento. Las funcionalidades del sistema de
accionamiento suministrado se deben obtener exclusivamente de la documentacién para
pedido.

® | os suplementos o modificaciones realizados por el fabricante de la maquina deben ser,
también, documentados por éste.

Por motivos de claridad expositiva, en esta documentacion no se detallan todos los datos
referentes a todas las variantes del producto. Tampoco se pueden considerar aqui todos los
casos posibles de instalacion, servicio y mantenimiento.

Technical Support

Los numeros de teléfono especificos de cada pais para el asesoramiento técnico se
encuentran en Internet en la siguiente direccién
(https://support.industry.siemens.com/sc/ww/es/sc/asistencia-tecnica/oid2090), en el
apartado "Contacto".

Directivas y normas pertinentes

AC Drive
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La lista de componentes certificados actualmente se puede solicitar también en las oficinas
de Siemens. Siemens atendera gustosamente las consultas relacionadas con certificaciones
que aun no hayan sido completadas.
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Certificados descargables

En Internet es posible descargar certificados:

Certificados (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13206/cert)

Declaracion de conformidad CE

Las declaraciones de conformidad CE relativas a las directivas pertinentes, asi como los
certificados, certificados de examen, declaraciones del fabricante y certificados de ensayo
de las funciones de seguridad funcional ("Safety Integrated") relevantes pueden consultarse
en Internet en la siguiente direccion
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/13231/cert).

Para los equipos SINAMICS S son importantes los siguientes reglamentos y normas:

Directiva europea de baja tension

Los equipos SINAMICS S cumplen los requisitos de la Directiva de baja tension
2014/35/UE siempre que entren en el ambito de dicha directiva.

Directiva europea de maquinas

Los equipos SINAMICS S cumplen los requisitos de la Directiva de maquinas
2006/42/UE siempre que entren en el ambito de dicha directiva.

Pese a ello, los equipos SINAMICS S han sido evaluados de modo integral en cuanto al
cumplimiento de las disposiciones fundamentales para la salud y seguridad de dicha
directiva en el supuesto de uso en una aplicacion tipica de maquina.

Directiva 2011/65/UE

Los equipos SINAMICS S cumplen los requisitos de la Directiva 2011/65/UE para la
restriccion de uso de determinadas sustancias peligrosas en dispositivos electrénicos y
eléctricos (RoHS II).

Directiva europea de CEM

Los equipos SINAMICS S cumplen la Directiva de compatibilidad electromagnética
2014/30/UE.

Requisitos de CEM para Corea del Sur

Los equipos SINAMICS S con el marcado KC en su placa de caracteristicas cumplen los
requisitos de CEM para Corea del Sur.

Eurasian Conformity

Los equipos SINAMICS S cumplen los requisitos de la union aduanera de Rusia,
Bielorrusia y Kazajstan (EAC).

Mercado norteamericano

Los equipos SINAMICS S con una de las marcas de prueba o aprobaciéon mostradas
cumplen todos los requisitos exigidos para el mercado norteamericano en calidad de
componente para aplicaciones de accionamiento.

Los certificados pueden consultarse en las paginas de Internet del ente certificador
(http://database.ul.com/cgi-bin/XYV/template/LISEXT/1FRAME/index.html).

Especificacion de resistencia a la caida de tension en linea de equipamiento de proceso
de semiconductores

Los equipos SINAMICS S cumplen los requisitos de la norma SEMI F47-0706.

AC Drive
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e Australia y Nueva Zelanda (RCM, antes C-Tick)

Los equipos SINAMICS S con la marca mostrada cumplen los requisitos de CEM para
Australia y Nueva Zelanda.

e Sistemas de calidad

Siemens AG utiliza un sistema de gestién de calidad que cumple los requisitos de
ISO 9001 e ISO 14001.

Normas irrelevantes

China Compulsory Certification

Los equipos SINAMICS S no entran en el ambito de aplicacién de la China Compulsory
Certification (CCC).

Valores limite de CEM en Corea del Sur

o] A7 fdF-Eas) AARHAFANNZAS Belak B AMERRE o] BE FoEAZ] wkEkd,
7134919 Aol A ARahE g HH o g Fd,

For sellers or other users, please bear in mind that this device is an A-grade electromagnetic wave device,

This device is intended to be used in areas other than at home.

Los valores limite de CEM que se indican para Corea coinciden con los valores limite de la
norma de producto CEM para los accionamientos eléctricos de velocidad variable

EN 61800-3 de la categoria C2 o con la clase limite A, grupo 1 segun KN11. Con medidas
adicionales adecuadas se respetan los valores limite segun la categoria C2 o la clase
limite A, grupo 1. Para ello, puede que se necesiten medidas adicionales, como p. €j., el uso
de un filtro antiparasitario adicional (filtro CEM).

Ademas, en este manual o en el manual de configuracion "Directrices de montaje CEM" se
describen detalladamente medidas para el montaje de la instalacion conforme a las normas
y los requisitos de CEM.

En ultimo término siempre es determinante la etiqueta existente en el equipo si se necesita
informacion sobre el cumplimiento de normas.

Mantenimiento de un servicio fiable

Repuestos

AC Drive

Este manual describe un estado nominal del equipo cuyo cumplimiento garantiza el
funcionamiento fiable esperado y la observancia de los valores limite relativos a CEM.

Si hay divergencias respecto a los requisitos del manual de producto, es preciso asegurar o
justificar mediante medidas apropiadas, p. €j. mediciones, que estan garantizados el
funcionamiento fiable esperado y la observancia de los valores limite relativos a CEM.

Los repuestos se encuentran en Internet en la siguiente direccidn
(https://www.automation.siemens.com/sow?sap-language=EN).
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Mantenimiento perfectivo de productos

En el curso del mantenimiento perfectivo (mejora de la robustez, descatalogacién de
componentes etc.) se perfeccionan continuamente los productos.

Estos perfeccionamientos se hacen de forma "compatible con repuestos"”, es decir sin

cambiar la referencia del producto.

Con tales perfeccionamientos "compatibles con repuestos" pueden modificarse ligeramente
las posiciones de conectores/conexiones, lo que no causa problemas si los componentes se
usan de forma conforme. Si se dan condiciones de montaje particulares, esto debe tenerse

en cuenta (p. ej. dejando un juego suficiente en la longitud de cables).

Uso de motores trifasicos de terceros

Este documento contiene recomendaciones de productos de terceros. Siemens conoce la

aptitud basica de estos productos de terceros.

Puede utilizar productos equivalentes de otros fabricantes.

Siemens no se hace responsable del uso de productos de terceros.

Simbolos de puesta a tierra

Tabla 1 Simbolos

Simbolo

Significado

Conexion para conductor de proteccion

Masa = Ground (p. ej. M 24 V)

Conexion para equipotencialidad funcional

AC Drive
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Comprobacién de la proteccidon contra electrocucién al utilizar convertidores de frecuencia

AC Drive

La proteccién en caso de contacto indirecto con el circuito del motor de un convertidor y la
desconexion automatica en caso de averia segun DIN EN 60364-4-4 VDE 0100, parte 410,
estan garantizadas si se cumplen las condiciones siguientes:

® Se han respetado las instrucciones de instalacién de la documentacion del convertidor,
en particular respecto a

— Equipotencialidad
— Seccién de conductor
— Proteccién
e Durante la instalacién se han respetado las normas vigentes:
— DIN EN 50178 VDE 0160
— DIN EN 60204-1 VDE 0113, parte 1
— DIN EN 60364-5-52 VDE 0100-520
— DIN EN 60364-5-54 VDE 0100-540

® | a homogeneidad del conductor de proteccién estd garantizada conforme a DIN VDE
0100-600 (IEC 60364-6)

En las condiciones previamente indicadas, los convertidores de la serie de aparatos
SINAMICS satisfacen los requisitos de la DIN EN 60364-4-41 VDE 0100, parte 410, y
cumplen los tiempos de desconexién exigidos.

Principios basicos

En el caso de un cortocircuito de impedancia despreciable contra tierra, el convertidor
interrumpe el circuito en un tiempo minimo (<< 100 ms). Con ello, se da una impedancia
muy elevada desde el circuito intermedio del convertidor hasta la salida (>1 MQ), de forma
que la posible tensién debida al divisor de tension con la impedancia de la conexion a tierra
entre motor y convertidor es menor que 50 V AC o0 120 V DC.

Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO
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Consignas basicas de seguridad

1.1

AC Drive

Consignas generales de seguridad

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica y peligro de muerte por otras fuentes de energia

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.
e Trabaje con equipos eléctricos solo si tiene la cualificacion para ello.
e Observe las reglas de seguridad especificas del pais en todos los trabajos.

Por lo general rigen los siguientes pasos para establecer la seguridad:
1. Prepare la desconexion. Informe a todos los implicados en el procedimiento.

2. Desconecte el sistema de accionamiento de la tension y asegurelo contra la
reconexion.

3. Espere el tiempo de descarga indicado en los rétulos de advertencia.

4. Compruebe que no exista tension entre las conexiones de potencia ni entre estas y la
conexion de conductor de proteccion.

5. Compruebe si los circuitos de tension auxiliar disponibles estan libres de tension.
6. Asegurese de que los motores no puedan moverse.

7. ldentifique todas las demas fuentes de energia peligrosas, p. €j., aire comprimido,
hidraulica o agua. Lleve las fuentes de energia a un estado seguro.

8. Cerciorese de que el sistema de accionamiento esté totalmente bloqueado y de que se
trate del sistema de accionamiento correcto.

Tras finalizar los trabajos, restablezca la disponibilidad para el funcionamiento en orden
inverso.

/\ADVERTENCIA

Peligro de descarga eléctrica y de incendio en caso de red con impedancia excesiva

Las corrientes de cortocircuito demasiado bajas pueden provocar que los dispositivos de
proteccion no se disparen o lo hagan demasiado tarde y, en consecuencia, se produzca
una descarga eléctrica o un incendio.

e Asegurese de que en el caso de cortocircuito entre fases o entre conductor y tierra, la
corriente de cortocircuito en el punto de conexiéon del convertidor a la red cumpla al
menos los requisitos para que responda el dispositivo de proteccion utilizado.

¢ Si en un cortocircuito conductor-tierra no se alcanza la corriente de cortocircuito
necesaria para que se dispare el dispositivo de proteccion debera utilizar ademas un
dispositivo de proteccion diferencial (RCD). La corriente de cortocircuito necesaria
puede ser demasiado baja, especialmente en redes TT.

Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO 21




Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de seguridad

AADVERTENCIA
Peligro de descarga eléctrica y de incendio en caso de red con impedancia insuficiente

Las corrientes de cortocircuito demasiado altas pueden provocar que los dispositivos de
proteccién no puedan interrumpirlas y resulten dafados y, en consecuencia, se produzca
una descarga eléctrica o un incendio.

e Asegurese de que la corriente de cortocircuito prevista en el punto de conexién de red
del convertidor no sobrepase el poder de corte (SCCR o Icc) del dispositivo de
proteccion utilizado.

AADVERTENCIA
Descarga eléctrica por falta de puesta a tierra

Si los equipos con clase de proteccion | no disponen de conexién de conductor de
proteccion, o si se realiza de forma incorrecta, puede existir alta tension en las piezas al
descubierto, lo que podria causar lesiones graves o incluso la muerte en caso de contacto.

e Ponga a tierra el equipo de forma reglamentaria.

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica al conectar una fuente de alimentacién inapropiada

La conexion de una fuente de alimentacion inapropiada puede provocar que las piezas
susceptibles de contacto directo estén sometidas a una tension peligrosa que puede
causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Para todas las conexiones y bornes de los médulos electrénicos, utilice solo fuentes de
alimentacioén que proporcionen tensiones de salida SELV (Safety Extra Low Voltage) o
PELV (Protective Extra Low Voltage).

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por equipos dafiados

Un manejo inadecuado puede causar dafos en los equipos. En los equipos dafiados
pueden darse tensiones peligrosas en la caja o en los componentes al descubierto que, en
caso de contacto, pueden causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Durante el transporte, almacenamiento y funcionamiento, observe los valores limite
indicados en los datos técnicos.

¢ No utilice ningun equipo dafado.
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Consignas bdsicas de seguridad
1.1 Consignas generales de seguridad

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por pantallas de cables no contactadas

El sobreacoplamiento capacitivo puede suponer un peligro mortal por tensiones de
contacto si las pantallas de cable no estan contactadas.

e Contacte las pantallas de los cables y los conductores no usados de los cables de
potencia (p. €j., conductores de freno) como minimo en un extremo al potencial de la
caja puesto a tierra.

/\ADVERTENCIA

Arco eléctrico al desenchufar un conector durante el funcionamiento

Si se desenchufa un conector durante el funcionamiento, puede producirse un arco
eléctrico que puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Abra los conectores solo cuando estén desconectados de la tensién, a menos que esté
autorizado expresamente para abrirlos durante el funcionamiento.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por cargas residuales de los componentes de potencia

En los condensadores sigue quedando una tension peligrosa durante un maximo de 5
minutos tras la desconexién de la alimentacién. Tocar piezas conductoras de tension
puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Espere 5 minutos antes de comprobar la ausencia de tensiéon y comenzar los trabajos.

ATENCION

Daiios materiales por conexiones de potencia flojas

Los pares de apriete insuficientes o las vibraciones pueden aflojar las conexiones de
potencia. Como consecuencia, pueden producirse dafos por incendio, defectos en el
equipo o fallos de funcionamiento.

o Apriete todas las conexiones de potencia con el par de apriete prescrito.

e Controle periddicamente todas las conexiones de potencia, especialmente después de
un transporte.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de seguridad

/N\ADVERTENCIA

Propagacion de incendio en aparatos con caja/carcasa insuficiente

Si se produjera un incendio, la caja/carcasa de los aparatos no puede impedir que se
propague fuego y humo. En consecuencia, pueden producirse danos personales o
materiales graves.

¢ Instale los aparatos dentro de un armario eléctrico metalico adecuado que proteja a las
personas del fuego y del humo, o adopte otras medidas de proteccién personal
adecuadas.

e Asegurese de que el humo salga solo por rutas predefinidas.

/N\ADVERTENCIA

Perturbaciones en implantes activos por campos electromagnéticos

Los convertidores de frecuencia generan campos electromagnéticos cuando funcionan.
Por esta razén suponen un riesgo especialmente para personas con implantes activos que
se encuentren cerca de las instalaciones.

e Si opera una instalacién que emita campos electromagnéticos debera analizar el peligro
que supone para personas con implantes activos. Por regla general basta con respetar
las siguientes distancias:

— Ninguna a armarios eléctricos cerrados o a cable de conexion apantallados
MOTION-CONNECT

— Lalongitud de un antebrazo (aprox. 35 cm de distancia) a sistemas de
accionamiento distribuidos o a armarios eléctricos abiertos

AADVERTENCIA
Movimiento inesperado de maquinas causado por equipos radiofénicos o teléfonos moéviles

Si se utilizan equipos radiofénicos o teléfonos méviles con una potencia de emision > 1 W
cerca de los componentes, pueden producirse fallos en el funcionamiento de los equipos.
Los fallos en el funcionamiento pueden afectar a la seguridad funcional de las maquinas vy,
en consecuencia, poner en peligro a las personas o provocar dafos materiales.

e Desconecte los equipos radioeléctricos o teléfonos moviles cuando se acerque a menos
de 2 m de los componentes.

e Ultilice la "App de SIEMENS Industry Online Support" solo si esta desconectado el
equipo.
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Consignas bdsicas de seguridad

AC Drive

1.1 Consignas generales de seguridad

ATENCION

Danos en el aislamiento del motor debidos a tensiones excesivas

Si un motor se usa en redes con fase a tierra o si, usado en una red IT, se produce un
defecto a tierra, puede dafarse el aislamiento del devanado del motor debido a una mayor
tension a tierra. Si usa motores cuyo aislamiento no esta dimensionado para operar con
una fase a tierra debera tomar las siguientes medidas:

e Red IT: use un monitor de defectos a tierra y elimine el primer defecto lo antes posible.
e Redes TN o TT con fase a tierra: use por el lado de red un transformador aislador.

/\ADVERTENCIA

Incendio por espacios libres para la ventilacién insuficientes

Si los espacios libres para ventilacion no son suficientes, puede producirse
sobrecalentamiento de los componentes, con peligro de incendio y humo. La consecuencia
pueden ser lesiones graves o incluso la muerte. Ademas, pueden producirse mas fallos y
acortarse la vida util de los equipos/sistemas.

e Observe las distancias minimas indicadas destinadas a espacios libres para la
ventilacion del componente correspondiente.

/\ADVERTENCIA

Peligros desconocidos por ausencia o ilegibilidad de los rétulos de advertencia

La ausencia o ilegibilidad de los rétulos de advertencia pueden provocar peligros
desconocidos. Estos peligros desconocidos pueden tener como consecuencia accidentes
con resultado de lesiones graves o incluso la muerte.

e Asegurese de que no falte ningun rétulo de advertencia especificado en la
documentacion.

¢ Fije en los componentes los rétulos de advertencia que falten en el idioma local.
e Sustituya los rotulos de advertencia ilegibles.

ATENCION

Desperfectos en los equipos por ensayos dieléctricos o de aislamiento inadecuados

Los ensayos dieléctricos o de aislamiento inadecuados pueden provocar desperfectos en
los equipos.

e Antes de efectuar un ensayo dieléctrico o de aislamiento en la maquina o la instalacion,
desemborne los equipos, ya que todos los convertidores y motores han sido sometidos
por el fabricante a un ensayo de alta tensioén y, por tanto, no es preciso volver a
comprobarlos en la maquina/instalacion.
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/\ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de maquinas por funciones de seguridad inactivas

Las funciones de seguridad inactivas o no adaptadas pueden provocar movimientos
inesperados en las maquinas que podrian causar lesiones graves o incluso la muerte.

Antes de la puesta en marcha, tenga en cuenta la informacién de la documentacién del
producto correspondiente.

Realice un analisis de las funciones relevantes para la seguridad del sistema completo,
incluidos todos los componentes relevantes para la seguridad.

Mediante la parametrizacién correspondiente, asegurese de que las funciones de
seguridad utilizadas estan activadas y adaptadas a su tarea de accionamiento y
automatizacion.

Realice una prueba de funcionamiento.

No inicie la produccion hasta haber comprobado si las funciones relevantes para la
seguridad funcionan correctamente.

Nota
Consignas de seguridad importantes para las funciones Safety Integrated

Si desea utilizar las funciones Safety Integrated, observe las consignas de seguridad de los
manuales Safety Integrated.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.2

s

1.3

AC Drive

1.2 Darios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Daios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Los ESD son componentes, circuitos integrados, moédulos o equipos susceptibles de ser
dafnados por campos o descargas electrostaticas.

ATENCION

Daiios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Los campos eléctricos o las descargas electrostaticas pueden provocar fallos en el
funcionamiento como consecuencia de componentes, circuitos integrados, médulos o
equipos dafados.

e Embale, almacene, transporte y envie los componentes eléctricos, médulos o equipos
solo en el embalaje original del producto o en otros materiales adecuados, p. €j.
gomaespuma conductora o papel de aluminio.

e Toque los componentes, médulos y equipos solo si usted esta puesto a tierra a través
de una de las siguientes medidas:

— Llevar una pulsera antiestatica.
— Llevar calzado antiestatico o bandas de puesta a tierra antiestaticas en areas
antiestaticas con suelos conductivos.

e Deposite los médulos electronicos, médulos y equipos Unicamente sobre superficies
conductoras (mesa con placa de apoyo antiestatica, espuma conductora antiestatica,
bolsas de embalaje antiestaticas, contenedores de transporte antiestaticos).

Garantia y responsabilidad para ejemplos de aplicacién

Los ejemplos de aplicacién no son vinculantes y no pretenden ser completos en cuanto a la
configuracién y al equipamiento, asi como a cualquier eventualidad. Los ejemplos de
aplicacién tampoco representan una solucién especifica para el cliente; simplemente
ofrecen una ayuda para tareas tipicas.

El usuario es responsable del correcto manejo y uso de los productos descritos. Los
ejemplos de aplicacion no le eximen de la obligacién de trabajar de forma segura durante la
aplicacion, la instalacion, el funcionamiento y el mantenimiento.
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1.4 Seguridad industrial

1.4

28

Seguridad industrial

Nota
Seguridad industrial

Siemens ofrece productos y soluciones con funciones de seguridad industrial con el objetivo
de hacer mas seguro el funcionamiento de instalaciones, sistemas, maquinas y redes.

Para proteger las instalaciones, los sistemas, las maquinas y las redes de amenazas
cibernéticas, es necesario implementar (y mantener continuamente) un concepto de
seguridad industrial integral que sea conforme a la tecnologia mas avanzada. Los productos
y las soluciones de Siemens constituyen unicamente una parte de este concepto.

El cliente es responsable de impedir el acceso no autorizado a sus instalaciones, sistemas,
maquinas y redes. Los sistemas, las maquinas y los componentes solo deben estar
conectados a la red corporativa o a Internet cuando y en la medida que sea necesario y
siempre que se hayan tomado las medidas de protecciéon adecuadas (p. €j., uso de
cortafuegos y segmentacion de la red).

Adicionalmente, deberan observarse las recomendaciones de Siemens en cuanto a las
medidas de proteccion correspondientes. Encontrara mas informacién sobre seguridad
industrial en:

Seguridad industrial (http://www.siemens.com/industrialsecurity)

Los productos y las soluciones de Siemens estan sometidos a un desarrollo constante con
el fin de mejorar todavia mas su seguridad. Siemens recomienda expresamente realizar
actualizaciones tan pronto como estén disponibles y utilizar Unicamente las ultimas
versiones de los productos. El uso de versiones anteriores o que ya no se soportan puede
aumentar el riesgo de amenazas cibernéticas.

Para mantenerse siempre informado de las actualizaciones de productos, suscribase al
Siemens Industrial Security RSS Feed en:

Seguridad industrial (http://www.siemens.com/industrialsecurity)

Encontrara mas informacioén en Internet:

Manual de configuracion de Industrial Security
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/108862708/en)

AC Drive
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Consignas bdsicas de seguridad

1.4 Seguridad industrial

/\ADVERTENCIA

Estados operativos no seguros debidos a una manipulacién del software

Las manipulaciones del software (p.ej., virus, troyanos, malware, gusanos) pueden
provocar estados operativos inseguros en la instalacion, con consecuencias mortales,
lesiones graves o dafios materiales.

e Mantenga actualizado el software.

¢ Integre los componentes de automatizacion y accionamiento en un sistema global de
seguridad industrial de la instalacion o maquina conforme a las Ultimas tecnologias.

e En su sistema global de seguridad industrial, tenga en cuenta todos los productos
utilizados.

e Proteja los archivos almacenados en dispositivos de almacenamiento extraibles contra
software malicioso tomando las correspondientes medidas de proteccion, p. e;.
programas antivirus.

e Proteja el accionamiento de modificaciones no autorizadas usando la funcion
"Proteccién de know-how" del convertidor.

AC Drive
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1.5
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Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive
Systems)

Durante la evaluacion de riesgos de la maquina que exige la normativa local (p. ej., Directiva
de maquinas CE), el fabricante de la maquina o el instalador de la planta deben tener en
cuenta los siguientes riesgos residuales derivados de los componentes de control y
accionamiento de un sistema de accionamiento:

1.

Movimientos descontrolados de elementos accionados de la maquina o planta durante
las labores de puesta en marcha, funcionamiento, mantenimiento y reparacion, p. €j., los
debidos a

— fallos de hardware o errores de software en los sensores, el controlador, los
actuadores y el sistema de conexién

— tiempos de reaccion del controlador y del accionamiento

— funcionamiento y/o condiciones ambientales fuera de lo especificado

— condensacion/suciedad conductora

— errores de parametrizacion, programacioén, cableado y montaje,

— uso de equipos inalambricos/teléfonos moviles cerca de componentes electronicos
— influencias externas/desperfectos

— efecto de rayos X, radiaciones ionizantes o césmicas (por altitud)

En caso de fallo pueden reinar dentro y fuera de los componentes temperaturas
extraordinariamente altas, incluso formarse fuego abierto, asi como producirse emisiones
de luz, ruido, particulas, gases, etc., debido, p. €j., a:

— fallo de componentes

— errores de software

— funcionamiento y/o condiciones ambientales fuera de lo especificado
— influencias externas/desperfectos

Tensiones de contacto peligrosas debido, p. €j., a:

— fallo de componentes

— influencia de cargas electrostaticas

— induccién de tensiones causadas por motores en movimiento

— funcionamiento y/o condiciones ambientales fuera de lo especificado
— condensacion/suciedad conductora

— influencias externas/desperfectos

. Campos eléctricos, magnéticos y electromagnéticos, habituales durante el

funcionamiento, que pueden resultar peligrosos, p. €j., para personas con marcapasos,
implantes u objetos metalicos, si no se mantienen lo suficientemente alejados.

Liberacion de sustancias y emisiones contaminantes por eliminacién o uso inadecuados
de componentes.

Interferencia de sistemas de comunicacion via la red eléctrica como p. €j. emisores de
telemando por portadora o comunicacion de datos por cables eléctricos.

Si desea mas informacion sobre los riesgos residuales que se derivan de los componentes
de un sistema de accionamiento, consulte los capitulos correspondientes de la
documentacién técnica para el usuario.
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Sinopsis del sistema

2.1 Campo de aplicacion

SINAMICS es la familia de accionamientos de Siemens para la construccion industrial de
magquinas y plantas. SINAMICS ofrece soluciones para todas las tareas de accionamiento:

® Aplicaciones sencillas con bombas y ventiladores en la industria de procesos continuos

® Accionamientos individuales complejos para centrifugadoras, prensas, extrusoras,
ascensores, maquinas de extraccion y transportadores.

® Grupos de accionamiento en maquinas textiles, maquinas para foil y laminas y maquinas
de papel, asi como en plantas de laminacion

® Servoaccionamientos de alta precision en la fabricacion de aerogeneradores

® Servoaccionamientos con alta respuesta dinamica para maquinas-herramienta,
embaladoras y envasadoras y maquinas de imprimir

Maquinas herramienta

o [ S -
Bombas/ventiladores/
compresores

Sistemas transporta-
dores

Procesamiento de

Magquinas de artes madera Energias renovables
graficas

Figura2-1  Ambitos de aplicacion de SINAMICS
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Sinopsis del sistema

2.2 Plataforma comun y Toftally Integrated Automation

Dependiendo del campo de aplicacion, la familia SINAMICS cuenta con distintas variantes
hechas a medida para cada tarea de accionamiento.

e SINAMICS S resuelve tareas de accionamiento complejas con motores sincronos y
asincronos y cumple amplios requisitos en cuestiones de

— dinamica y precision;
— integracién de diversas funciones tecnolégicas en la regulacién de accionamientos.

o SINAMICS G esta concebido para aplicaciones estandar con motores asincronos. Estas
aplicaciones destacan por no ser excesivamente exigentes en lo que se refiere a la
dinamica de la velocidad de giro del motor.

o SINAMICS V esta concebido para aplicaciones que requieren accionamientos con
funciones bésicas a la vez que econdmicas, rapidas y sencillas de manejar.

2.2 Plataforma comun y Totally Integrated Automation

En todas sus variantes, SINAMICS se basa de forma consecuente en una plataforma
comun. Componentes de hardware y de software compartidos y herramientas homogéneas
para dimensionamiento, configuracion y puesta en marcha garantizan la plena
compatibilidad entre todos los componentes. Con SINAMICS se pueden resolver las mas
variadas tareas de accionamiento sin necesidad de cambiar de sistema, ya que existe la
posibilidad de combinar las distintas variantes de SINAMICS sin la menor dificultad.

Totally Integrated Automation (TIA) con SINAMICS S$120

Al igual que SIMATIC, SIMOTION y SINUMERIK, SINAMICS es uno de los sistemas
troncales de TIA. Es posible parametrizar, programar y poner en marcha, con una unica
plataforma de ingenieria y sin la menor discontinuidad, todos los componentes de la
solucién de automatizaciéon mediante la herramienta de puesta en marcha STARTER. La
base de datos comun garantiza la coherencia de la informacion y facilita el archivado de
todo el proyecto de la maquina o linea.

La herramienta de puesta en marcha Startdrive es parte integrante de la plataforma TIA a
partir de V14.

SINAMICS S120 admite la comunicacién mediante PROFINET y PROFIBUS DP.

Comunicacion via PROFINET

Este bus basado en Ethernet permite un intercambio rapido de datos de regulacién via
PROFINET IO con IRT o RT, lo que posibilita el uso de SINAMICS S120 en aplicaciones
multieje que exigen maximo rendimiento. Ademas PROFINET canaliza, usando
mecanismos estandar de las Tl (TCP/IP), p. ej. datos operativos y de diagndstico hacia
sistemas de mayor jerarquia. Esto facilita la integracion en una red IT de fabrica.

AC Drive
32 Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Sinopsis del sistema
2.2 Plataforma comun y Tolally Infegrated Aufomation

Comunicacion via PROFIBUS DP

Este bus procura una comunicacion fluida y potente entre todos los componentes de la
solucién de automatizacion:

e HMI (manejo y visualizacion)
e Control

® Accionamientos y periferia

SIMOTION (L SINUMERIK SIMATIC

SINAMICS

Figura2-2  SINAMICS es parte integrante de la gama modular de automatizacion de Siemens

AC Drive
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2.3 Sinopsis del SINAMICS S120 AC Drive

2.3

34

Sinopsis del SINAMICS S120 AC Drive

El SINAMICS S120 AC Drive es un sistema de accionamiento modular para ejes
individuales y ofrece soluciones para tareas de accionamiento complejas en una amplia
gama de aplicaciones industriales.

Los ambitos de aplicacion son:

e Sistemas de maquinaria con accionamiento centralizado (p. €j. en prensas, maquinas de
imprimir y de envasar y embalar)

e Sistemas de maquinaria modulares en los que su moédulos pueden estilizarse hasta
comportar 1 solo eje.

e Accionamientos individuales con requisitos exigentes en cuanto a precision, estabilidad y
uniformidad de giro en comparacion con los accionamientos estandar en construccion de
magquinaria e instalaciones industriales.

e Accionamientos individuales para tareas de transporte (transportar, elevar, descender).
® Accionamientos sin realimentacion de energia (trefilado de alambre, extrusionado).

e Grupos de accionamiento con requisitos exigentes en cuanto a disponibilidad (el fallo de
la alimentacion eléctrica no debe provocar el fallo de todos los ejes).

La combinacién de una etapa de potencia (Power Module) y una Control Unit (CU) o un
Control Unit Adapter forma un accionamiento individual de disefio compacto para la
construccion de maquinas e instalaciones.

SIZER, la potente herramienta de dimensionamiento, ayuda a seleccionar y calcular la
configuracion ideal del accionamiento. Con las herramientas de puesta en marcha
STARTER/Startdrive se puede poner en marcha el accionamiento de una forma sencilla y
cémoda.

SINAMICS S120 AC Drive se complementa con un amplio surtido de motores. Tanto si se
trata de motores sincronos como asincronos, lineales o giratorios, SINAMICS S120 AC
Drive les asiste de forma 6ptima.

AC Drive
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2.4 Componentes de SINAMICS S120

24 Componentes de SINAMICS S120
Control Units y componentes complementarios del sistema

Control Control Unit Basic Option  Terminal Hub Modules Sensor Bobinas de red
Units Adapter Operator Boards Modules DMC20/DME20 Modules Filtro de red
CU310-2 CUA31/CUA32 Panel BOP Active
CU320-2 - 27| Interface
Modules

% = B e,

i

T
Line Modules Motor Modules
Basic Line Booksize Chassis Single Motor Chassis =25 Double Motor
Modules ~ Booksize Compact Modules - Modules
Booksize

uf

Booksize Compact

B siNaviics
Bl sivamvics

Smart Line
Modules it
Active Line i
Modules

% ¥

Power Modules Comp

onentes del circuito intermedio Componentes descentralizados

Blocksize Chassis Braking Modules Resistencias de Capacitor Control Supply Adapter S120M DRIVE-CLiQ
Booksize freno Module Module Module Extension
Chassis e

ii

Componentes lado motor Motores trifasicos

Bobinas de Voltage Filtros Filtros du/dt Motores asincronos Motores sincronos
motor Protection senoidales
Module

=
[P—
-

=

Accesorios
Cables Cables Hybrid Hybrid DRIVE-CLiQ Sistemas de Adaptador de Adaptador de
de potencia de senal Cable Cabinet Pasatapas de armario/ medida circuito intermedio _alimentacion del

. . circuito intermedio
Bushing acoplamiento

Y > 44] & ar

Figura 2-3  Vista general de los componentes SINAMICS S120
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2.4 Componentes de SINAMICS S§120

Para SINAMICS S120 AC Drive se ofrecen los siguientes componentes del sistema:

e Componentes de potencia para el lado de la red como fusibles, contactores, bobinas y
filtros de red para conectar y desconectar el suministro de energia y cumplir las normas
de CEM.

® Power Modules, opcionalmente con o sin filtro de red integrado asi como con o sin
chopper de freno integrado, para alimentar el motor asociado.

Para cubrir las funciones necesarias, SINAMICS S120 AC Drive cuenta con:
e Control Units, que proporcionan funciones de accionamiento y tecnoldgicas.

e Componentes complementarios del sistema que amplian la funcionalidad y abarcan
distintas interfaces con encéders y sefales del proceso.

Los componentes de SINAMICS S120 AC Drive estan disefiados para montaje en armario.
Sus principales caracteristicas son:

e Facilidad de manejo, montaje y cableado

® Practico sistema de conexion y tendido de cables conforme a las normas de CEM

e Disefio homogéneo

Nota
Posicion de montaje en el armario eléctrico
En general, los componentes de SINAMICS S120 deben montarse en vertical en el armario

eléctrico. En la descripcion de los distintos componentes se mencionan, si se dan, otras
posiciones de montaje admisibles.

AC Drive
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2.5 Datos de sistema

2.5 Datos de sistema

Siempre que no se indique lo contrario, los siguientes datos de sistema son vélidos para los
modelos empotrables SINAMICS descritos en este manual.

Para la configuracion del accionamiento S120 completo deben tenerse en cuenta también
los datos de sistema de las Control Units correspondientes, los componentes de sistema
suplementarios, los componentes de circuito intermedio y los médulos de sensores.

2.5.1 Datos de sistema de Power Modules PM240-2 Blocksize

Tabla 2- 1 Datos eléctricos para forma Blocksize

Tensioén de red
Equipos FSA a FSC

Equipos FSD a FSF

Equipos FSG

1 AC: 200 ... 240 V +10 % (para Power Modules hasta 4 kW)
3AC:200...240V 10 %
3 AC:380...480V £10 %
3 AC: 200 ... 240 V 10 % (en servicio -20 % < 1 min)
3 AC: 380 ... 480 V 10 % (en servicio -20 % < 1 min)
3 AC: 500 ... 690 V 10 % (en servicio -20 % < 1 min)
( )
( )

3 AC: 380...480V £10 % (en servicio -20 % < 1 min
3 AC:500...690V £10 % (en servicio -20 % < 1 min

Estructuras de red
Power Modules sin filtro integrado
Power Modules con filtro integrado

Todas las estructuras de red TN//TT/IT
Redes TN/TT con neutro a tierra

Frecuencia de red

47 ...63Hz

Factor de potencia en la red con tension de red 3 AC
y potencia de tipo

Equipos FSA a FSC

Equipos FSD a FSG

Factor de potencia (cos ¢1): > 0,96
Factor de potencia (A): 0,70 ... 0,85

Factor de potencia (cos ¢1): 0,98 ... 0,99
Factor de potencia (A): 0,90 ... 0,92

Compatibilidad electromagnética
Inmunidad a perturbaciones

Emision de perturbaciones

para equipos con filtro antiparasitario integrado
Estandar

Equipos FSF/FSG con tension de red de 690 V
para equipos sin filtro antiparasitario integrado con
filtro antiparasitario externo opcional para redes con
puesta a tierra

para equipos sin filtro antiparasitario integrado
durante el servicio en lared IT

Todos los Power Modules PM240-2 estan previstos para el uso en
el segundo entorno.

Segun EN 61800-3
Categoria C2
Categoria C3
Categoria C2

Categoria C4

Categoria de sobretension

Il segun EN 61800-5-1

AC Drive
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2.5 Datos de sistema

Alimentacién de electrénica de control

Muy baja tensién de protecciéon (PELV) segun IEC 61800-5-1
Nota:

Puesta a tierra de la alimentacién de electrénica de control de 24 V

En los componentes SINAMICS S120, la masa de electrénica M
esta conectada de forma fija con el potencial del conductor de
proteccion.”

Intensidad de cortocircuito asignada (SCCR) segun
UL 61800-5-1

100 kA en combinacion con fusibles clase J

Intensidad de cortocircuito asignada SCCR en combinacién con
otros aparatos de proteccion, ver "Protective Devices for Power
Modules PM240-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/view/109486009)".

Frecuencia de pulsacion asignada
para equipos con tensién de red 1/3 AC 200 V

para equipos con tension de red 3 AC 400 V
y una potencia de tipo <90 kW basada en In
y una potencia de tipo 2110 kW basada en In

para equipos con tension de red 3 AC 690 V

4 kHz

4 kHz
2kHz

2 kHz

Tension de salida

Aprox. 0,95 - tension de red (valor maximo)
Aprox. 0,74  tension de red con 1 AC 200 V

Frecuencia de salida

0 ... 550 Hz, deben tenerse en cuenta las dependencias del tipo de
regulacion y la frecuencia de pulsacion?

1) Si se utiliza un freno de mantenimiento del motor, se deben tener en cuenta, en caso de necesidad, las tolerancias de

tension limitadas (24 V £10 %).

2)  Frecuencias de salida superiores son posibles bajo consulta. Para esto se requiere una licencia adicional.

Tabla 2- 2

Grado de proteccién/clase de proteccion

Grado de proteccion

IP20 segun IEC 60529, open type segun UL/CSA

Clase de proteccion circuitos de red
Circuitos electronicos

I, con conexién del conductor de proteccion
Muy baja tensién de proteccion PELV/SELV

Forma de refrigeracion
Refrigeracién por aire interna
Refrigeracion por aire externa

Refrigeracién por aire reforzada AF segun EN 60146
Refrigeracion pasante ("Push Through")

Tabla 2- 3 Condiciones ambientales

Sustancias quimicamente activas

Almacenamiento prolongado

Clase 1C2 segun EN 60721-3-1, en embalaje de producto?

Transporte

Clase 2C2 segun EN 60721-3-2, en embalaje de transporte?

Servicio

Clase 3C2 segun EN 60721-3-3 (para el sistema de accionamiento)
Clase 3C3 segun EN 60721-3-3 (para los Power Modules)

Condiciones ambientales biolégicas

Almacenamiento prolongado

Clase 1B1 seglin EN 60721-3-1, en embalaje de producto™

Transporte

Clase 2B1 seglin EN 60721-3-2, en embalaje de transporte?

Servicio

Clase 3B1 segun EN 60721-3-3

Condiciones climaticas del entorno

Almacenamiento prolongado

Clase 1K4 segun EN 60721-3-1, en embalaje de producto”
Temperatura: -25 ... +55 °C
Humedad relativa del aire: 5 ... 95 %

38
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2.5 Datos de sistema

Transporte Clase 2K4 segun EN 60721-3-2, en embalaje de transporte?
Temperatura: -40 ... +70 °C
Humedad relativa del aire: 5 ... 95 %

Servicio Clase 3K3 segun EN 60721-3-33)

Temperatura ambiente®

FSAaFSC

Sin derating -10 ... +40 °C para servicio con sobrecarga leve
-10 ... +50 °C para servicio con sobrecarga alta
(ciclos de carga S6 solo hasta +40 °C)

Con derating -10 ... +60 °C
FSD a FSG
Sin derating -20 ... +40 °C para servicio con sobrecarga leve

-20 ... +50 °C para servicio con sobrecarga alta
(ciclos de carga S6 solo hasta +40 °C)

Con derating -20 ... +60 °C

Humedad relativa del aire

5 ... 95 % sin condensacion

No se admiten niebla oleosa, niebla salina, formacioén de hielo, condensacion ni agua
en forma de gotas, vaporizada, rociada o de chorro

Grado de ensuciamiento

2 segun EN 61800-5-1

Altitud de instalacion

Servicio

0 ... 1000 m sobre el nivel del mar sin derating
> 1000 ... 4000 m
¢ Reduccién de la intensidad de salida del 10 % por cada 1000 metros de altitud, o

e Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada 1000 metros de altitud
> 2000 ... 4000 m sobre el nivel del mar

e Servicio en redes de suministro con neutro a tierra, o
e Servicio en un transformador aislador con neutro a tierra secundaria

Condiciones ambientales mecanicas

Almacenamiento prolongado

Clase 1M2 segun EN 60721-3-1, en embalaje de producto?

Transporte

Clase 2M3 segun EN 60721-3-2, en embalaje de transporte?

Servicio
Ensayo de vibraciones en
funcionamiento

Ensayo de choques en
funcionamiento

Clase 3M1 segun EN 60721-3-3

Segun IEC 60068-2-6, ensayo Fc (sinusoidal)

e 10...57 Hz: 0,075 mm de amplitud de la elongacion
e 57 ...150 Hz: 1 g de amplitud de la aceleracion

e 10 ciclos de frecuencias por eje
Segun IEC 60068-2-27, ensayo Ea (semisinusoidal)

e 5 g de aceleracion de pico
e 30 ms de duracion

e 3 choques en los tres ejes en ambas direcciones

1) El embalaje de producto (embalaje de almacenaje) es un embalaje individual destinado al almacenaje y no satisface los
requisitos para el transporte. Por lo tanto, el embalaje de producto no es adecuado para el envio.

2 Los embalajes de transporte pueden ser embalajes directamente aptos para el transporte, o bien envases que,

combinados con los embalajes de

producto, garantizan el cumplimiento de los requisitos de transporte.

3 Con mayor robustez frente a rango de temperatura y humedad relativa; por tanto, mejor que 3K3

4 Ver las temperaturas ambiente admisibles para Control Units y Control Unit Adapter en los datos técnicos

correspondientes
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2.5 Datos de sistema

Tabla 2- 4 Certificaciones

Declaraciones de conformidad CE (directiva de baja tension, directiva de CEM vy directiva de maquinas)

Homologaciones FSA-FSC cULus segun UL 508C/CSA 22.2 No. 274

RCM (C-Tick)

SEMI F47

KCC solo con filtros de red internos o externos para categoria C2
RoHS

EAC

Homologaciones FSD-FSG cULus segun UL 508C/CSA 22.2 No. 274

RCM (C-Tick)

SEMI F47

KCC solo con filtros de red internos o externos para categoria C2
WEEE (Waste Electrical & Electronic Equipment

RoHS

EAC

AC Drive
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2.5 Datos de sistema

2.5.2 Datos de sistema para Power Modules Chassis

Tabla 2- 5 Datos eléctricos

Tension de red 3 AC 380 ... 480 V 10 % (en servicio -15 % < 1 min)

Frecuencia de pulsacion asignada 2 kHz
Estructuras de red Redes TN/TT o redes IT
Frecuencia de red 47 ... 63 Hz

Supresion de interferencias Segun EN 61800-3
Aprox. 0,95 « tension de red (valor maximo)"

Muy baja tensién de proteccion (PELV) segun IEC 61800-5-1
Nota:

Puesta a tierra de la alimentacién de electrénica de control de 24 V

Tension de salida

Alimentacién de electrénica de control

En los componentes SINAMICS S120, la masa de electronica M esta
conectada de forma fija con el potencial del conductor de proteccion.?

1,1 ... 447 kW: 65 kA

La homologacién UL solo se da en combinacion con los fusibles
especificados por Siemens, no para otros tipos o con interruptores
automaticos unicamente.

IIl segun EN 61800-5-1
2 segun EN 61800-5-1

Intensidad de cortocircuito asignada SCCR
segun UL508C (hasta 600 V)

Categoria de sobretension

Grado de ensuciamiento

100 % de la tension de salida posible solo con el tipo de modulacién "Modulacién de flancos" (FLM).

2)  Sj se utiliza un freno de mantenimiento del motor, se deben tener en cuenta, en caso de necesidad, las tolerancias de
tension limitadas (24 V £ 10 %).

Tabla2-6  Grado de proteccién/clase de proteccion

Grado de proteccion IP20 segun IEC 60529, open type segun UL/CSA

| (con conexion de conductor de proteccion) segun EN 61800-5-1
Muy baja tension de proteccion PELV/SELV

Clase de proteccion circuitos de red
Circuitos electrénicos

Tabla 2-7 Condiciones ambientales

Sustancias quimicamente activas

Almacenamiento prolongado® Clase 1C2 segun EN 60721-3-1
Clase 2C2 segun EN 60721-3-2

Clase 3C2 segun EN 60721-3-3

Transporte”

Servicio

Condiciones ambientales biolégicas

Almacenamiento prolongado®

Clase 1B1 segun EN 60721-3-1

Transporte? Clase 2B1 segun EN 60721-3-2
Servicio Clase 3B1 segun EN 60721-3-3
AC Drive
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2.5 Datos de sistema

Condiciones climaticas del entorno

Almacenamiento prolongado’

Clase 1K4 segun EN 60721-3-1
Temperatura: -25 ... +55 °C

Transporte! Clase 2K4 segun EN 60721-3-2
Temperatura: -25 ... +70 °C
max. humedad del aire: 95 % a +40 °C
Servicio Clase 3K3 segun EN 60721-3-3

Temperatura: 0 ... +40 °C sin derating
> 40 ... +55 °C con reduccion de la intensidad de salida en 2,67 % por °C

Humedad relativa del aire: 5 ... 90 % sin condensacion

No se admiten niebla oleosa, niebla salina, formacién de hielo, condensacion ni agua
en forma de gotas, vaporizada, rociada o de chorro

Condiciones ambientales mecanicas

Almacenamiento prolongado

Transporte!

Clase 2M2 segun EN 60721-3-2

Servicio

Ensayo de vibraciones en
funcionamiento

Ensayo de choques en
funcionamiento

Segun IEC 60068-2-6, ensayo Fc (sinusoidal)
e 10 ...57 Hz: 0,075 mm de amplitud de la elongacién

e 57...150 Hz: 1 g de amplitud de la aceleracion
Segun IEC 60068-2-27, ensayo Ea (semisinusoidal)

e 10 g de aceleracion de pico
e 20 ms de duracion

Altitud de instalacion

Servicio

0 ... 2000 m sobre el nivel del mar sin derating

> 2000 ... 4000 m

e Reduccion de la intensidad de salida del 10 % por cada 1000 metros de altitud, o
e Reduccién de la temperatura ambiente de 5 °C por cada 1000 metros de altitud
e Servicio en redes de suministro con neutro a tierra, o

e Servicio en un transformador aislador con neutro a tierra secundaria

1 en el embalaje de transporte

Tabla 2- 8 Certificaciones

Declaraciones de conformidad

CE (directiva de baja tension, directiva de CEM vy directiva de maquinas)

Homologaciones

cULus, cURus

Ensayo por parte de UL (Underwriters Laboratories (www.ul.com))
conforme a las normas UL y CSA

RCM (C-Tick)
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Conexién a la red y componentes de potencia para 3

el lado de la red

3.1 Introduccion

Para conectar un accionamiento SINAMICS a la red de alimentacion, deben utilizarse los
siguientes componentes para el lado de la red:

® Seccionador de red
No es necesario que este sea un componente aparte, también puede ser un

seccionador, un interruptor-seccionador o un interruptor automatico dotado de fusibles.

e Dispositivo de proteccion contra sobreintensidad (fusibles de red o interruptores
automaticos)

e Contactor de red (opcional)

e Filtro de red (opcional)

® Bobina de red para FSA a FSC (opcional)

Las posibles tensiones de conexion para el accionamiento son:

e Para Power Modules Blocksize PM240-2 FSA, FSB y FSC:
- 1AC:200V..240V 10 %
- 3AC:200V...240V 10 %
- 3AC:380V...480V 10 %

e Para Power Modules Blocksize PM240-2 FSD, FSE y FSF:
— 3AC:200V ...240V £10 % (en servicio -20 % < 1 min)
— 3AC:380V...480V £10 % (en servicio -20 % < 1 min)
— 3AC:500V...690 V £10 % (en servicio -20 % < 1 min)

® Para Power Modules Blocksize PM240-2 FSG:
— 3AC:380V...480V £10 % (en servicio -20 % < 1 min)
— 3AC:500V...690V £10 % (en servicio -20 % < 1 min)

® Para Power Modules Chassis:
— 3AC:380V...480V 10 %

Se dispone de las siguientes variantes de bobina de red:

® 4 variantes con forma Blocksize

e 5 variantes con forma Chassis

Se dispone de las siguientes variantes de filtro de red:

® Variantes integradas con forma Blocksize para cumplir la categoria CEM C2 o C3

® Variantes externas con forma Chassis para cumplir la categoria CEM C2 o C3

AC Drive
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3.1 Introduccion

Corriente trifasica

—eo— L1
L2 Interruptor Contactor de red Bobina de red Filtro de red Power Module
L3 automatico  opcional opcional opcional Blocksize Motor

_L_

Figura 3-1 Ejemplo de conexién de red Blocksize (FSA a FSC)

Corriente trifasica

—e— L1
L2 Interruptor Contactor de red Filtro de red Power Module
L3 automatico opcional opcional Blocksize Motor

|”—

Figura 3-2  Ejemplo de conexién de red Blocksize (FSD a FSG)

—e— L1
L2 Interruptor Contactor de red Bobina de red Power Module

L3 automatico opcional  Filtro de red opcional Chassis Motor

Figura 3-3  Ejemplo de conexion de red Chassis

AC Drive
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3.2 Indicaciones acerca del seccionador de red

3.2 Indicaciones acerca del seccionador de red

Para el seccionamiento del grupo de accionamientos de la red es necesario un seccionador
de red. Este se elegira conforme a la normativa local.

Los accesorios necesarios para el seccionador de red deben elegirse segun el catalogo del
fabricante.

ATENCION

Daiios en la electronica de accionamiento al maniobrar el seccionador de red bajo carga

La maniobra del seccionador de red (tipo segun seleccién recomendada) bajo carga
provoca el desgaste prematuro de los contactos. La consecuencia pueden ser fallos de
funcionamiento del seccionador, con los consiguientes dafios en la electrénica de
accionamiento.

¢ Utilice un contacto auxiliar avanzado a la apertura.
¢ Sino es posible, evite maniobrar el seccionador de red bajo carga.

3.3 Proteccion contra sobreintensidad por fusibles de red e
interruptores automaticos

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica o incendio debido a ausencia o retraso del disparo de dispositivos de
proteccion

Si los dispositivos de proteccion no se disparan o lo hacen demasiado tarde, pueden
producirse una descarga eléctrica o un incendio.

e Asegurese de que en el caso de cortocircuito entre fases o entre conductor y tierra, la
corriente de cortocircuito en el punto de conexion de red del convertidor cumpla al
menos los requisitos del dispositivo de proteccién utilizado.

e Si en un cortocircuito conductor-tierra no se alcanza la corriente de cortocircuito
necesaria, debe utilizarse ademas un dispositivo de proteccion diferencial (RCD). La
corriente de cortocircuito necesaria puede ser demasiado baja especialmente en redes
TT.

e La corriente de cortocircuito no debe superar la intensidad de cortocircuito asignada
(SCCR) del convertidor ni el poder de corte del dispositivo de proteccion.

3.3.1 Power Modules Blocksize

Los Power Modules son adecuados para una intensidad de cortocircuito asignada (SCCR)
de hasta 100 kA. Para la proteccion contra sobreintensidad debe utilizar fusibles de red o
interruptores automaticos. Pueden aplicarse reducciones en funcién de los dispositivos de
proteccion utilizados.

Encontrara informacion detallada sobre los dispositivos de proteccion en la informacion de
producto "Protective Devices for Power Modules PM240-2
(https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/view/109486009)".
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3.4 Uso de dispositivos de proteccion diferencial (RCD)

3.3.2 Power Modules Chassis

3.3.2.1 Fusibles de red e interruptores automaticos para Power Modules Chassis

Tabla 3- 1 Fusibles e interruptores automaticos para Power Modules Chassis, tensién de red 3 AC 380 ... 480 V
Referencia 6SL3310- 6SL3310- 6SL3310- 6SL3310- 6SL3310-

1TE32-1AA3 | 1TE32-6AA3 | 1TE33-1AA3 | 1TE33-8AA3 | 1TE35-0AA3
Fusibles NH 3NA3144 3NA3250 3NA3254 3NA3260 3NA3372
Intensidad asignada A 250 300 355 400 630
Fusibles IEC tipo NE 3NE1227 3NE1230 3NE1331 3NE1332 3NE3336
Intensidad asignada A 250 315 350 400 630
Intensidad de cortocircuito
asignada Icc kA |65 65 65 65 65
Designacion de tipo del interruptor 3VL4725- 3VL4731- 3VL4740- 3VL5750- 3VL5763-
automatico 1DC36-0AA0 | 1DC36-0AA0 | 1DC36-0AA0 | 1DC36-0AA0 | 1DC36-0AA0
A 200 ... 250 250 ... 315 320 ... 400 400 ... 500 500 ... 630

Intensidad asignada
Designacién de tipo del interruptor 3VL3125- 3VL4130- 3VL4135- 3VL4140- 3VL4560-
automatico 3KN30-0AA0 | 3KN30-0AA0 |3KN30-0AAO0 | 3KN30-0AAO0 | 3KN30-0AA0
UL489/CSA C22.2 No. 5-02 A 250 300 350 400 600
Intensidad asignada
Intensidad de cortocircuito kA |65 65 65 65 65
asignada SCCR

3.4

Uso de dispositivos de proteccion diferencial (RCD)
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Deben instalarse dispositivos de proteccion diferencial cuando la impedancia de bucle en el
punto de alimentacion de red sea demasiado elevada como para disparar los dispositivos de
proteccion contra sobreintensidad instalados en caso de cortocircuito conductor-tierra dentro
del intervalo de tiempo especificado.

Condiciones para usar dispositivos de proteccion diferenciales

e RCD superresistentes (con retardo breve) sensibles a todo tipo de corrientes de tipo B

e Corriente asignada de defecto 300 mA

e RCD distinto para cada Power Module

Recomendacion para PM240-2, FSA-FSD 200 V y 400 V:

Siemens SIQUENCE interruptor diferencial FI (RCCB) 5SM3 tipo B

Recomendacion para PM240-2, FSE-FSF 200 V, FSE-FSG 400 V, asi como FSD-FSG
690 V:

Aparatos de proteccion modulares por corriente diferencial Siemens (MRCD) 5SV81 tipo B
en combinacién con interruptores automaticos Siemens 3VA1
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3.5 Contactores de red

/\ADVERTENCIA

Peligro de incendio y de parada de la instalacion por la apariciéon de corrientes
diferenciales

Si no se detectan corrientes de defecto a tierra en la alimentacion, pueden producirse

incendios con humo y, por lo tanto, poner en peligro a las personas o, por lo menos,
provocar paradas de toda la instalacion.

¢ Instale siempre dispositivos de proteccion diferenciales asociados a interruptores
automaticos adecuados.

3.5 Contactores de red

Para seleccionar el contactor de red son aplicables los valores caracteristicos de los datos
técnicos. Para el dimensionamiento de los conductores que se van a conectar debe
observarse la normativa de instalacion local.

ATENCION

Dafiios en la electrénica del accionamiento con la maniobra del contactor de red bajo carga

Con la maniobra del contactor de red (tipo de acuerdo a eleccion recomendada) bajo
carga, los contactos se desgastan de forma prematura. Esto puede provocar fallos en el

funcionamiento del contactor y, como consecuencia, dafios en la electrénica del
accionamiento.

e Utilice un contacto auxiliar avanzado a la apertura.
e Siesto no es posible, evite la maniobra del contactor de red bajo carga.

Nota

Para evitar sobretensiones de corte se debe conectar en la bobina del contactor un limitador
adecuado (p. ej.: diodo de libre circulacion, varistor).

Si se utiliza la salida digital para el mando del contactor de red, debe tenerse en cuenta su
poder de corte o maniobra.
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3.6 Filtro de red
3.6 Filtro de red
3.6.1 Descripcion

Asociados a una instalacién configurada conforme a las normas de CEM, los filtros de red
limitan las perturbaciones generadas por los Power Modules a valores limite establecidos en
la norma EN 61800-3.

Hay disponibles variantes de los Power Modules Blocksize con filtros de red internos
(excepto los Power Modules 200 V, FSD-FSF). De este modo es posible respetar los
valores limite de las categorias CEM C2 o C3.

Los Power Modules Blocksize sin filtro de red interno necesitan un filtro de red externo para
cumplir la categoria C3. En caso contrario, sélo se permite el uso en unared IT de la
categoria C4.

En los Power Modules de la serie 400 V, sin filtro de red integrado, se dispone de filtros de
red externos que permiten cumplir la categoria C1 (por cable):

® FSA a FSC: filtros de red de Siemens AG aptos para montaje bajo pie

® FSD a FSF: solicite informacion sobre filtros de red a nuestros "Siemens Product
Partners for Drive Options (https://w3.siemens.com/mcms/mc-
drives/de/niederspannungsumrichter/sinamics-zubehoer/Seiten/sinamics-
zubehoer.aspx)".

Para los Power Modules Chassis se dispone de filtros de red externos que permiten cumplir
los valores limite de las categorias CEM C2 y C3.
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3.6.2

AC Drive

3.6 Filtro de red

Consignas de seguridad para filtros de red

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de proteccion contra contacto directo

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Ultilice para los filtros de red una proteccion contra contacto directo segun IPXXA o las
normativas de instalacion locales.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por corrientes de fuga elevadas en caso de interrupcion del conductor
de proteccion en el cable de red

Los componentes de accionamiento conducen una elevada corriente de fuga a través del
conductor de proteccion. En caso de una interrupcion del conductor de proteccion, tocar
piezas conductoras puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Asegurese de que se cumplen las normas locales para conductores de proteccion con
corriente de fuga elevada en el lugar de operacion.

¢ Dentro de una maquinal/instalacién, asegurese de que el conductor de proteccion

cumple al menos una de las siguientes condiciones:

Con conexion fija:

— El conductor de proteccion esta tendido con proteccion contra dafios mecanicos en
toda su longitud."

— Si se trata de un conductor de un cable muliifilar, el conductor de proteccion tiene
una seccion = 2,5 mm? Cu.

— Si se trata de un conductor individual, el conductor de proteccion tiene una seccion
=10 mm? Cu.

— El conductor de proteccion esta compuesto por dos conductores individuales con la
misma seccion.

Con conexion mediante un conector industrial segun EN 60309:

— Si se trata de un conductor de un cable muliifilar, el conductor de proteccion tiene
una seccion = 2,5 mm? Cu.

1) Los cables tendidos dentro de armarios eléctricos o carcasas de maquina cerradas se
consideran suficientemente protegidos contra dafos mecanicos.

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacién insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacién no son suficientes, se da sobrecalentamiento, con
peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, la sobrecarga térmica también puede
producir dafios en el filtro de red.

e Mantenga espacios libres de 100 mm para la ventilacién por encima y por debajo del
filtro de red.
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3.6 Filtro de red

ATENCION

Daiios por conexion de varios consumidores en el mismo punto de alimentacion de red

Si se conectan varios consumidores en el mismo punto de alimentacion de red, pueden
producirse dafnos en los componentes.

e Desparasite consumidores adicionales con filtros de red correspondientes.

ATENCION

Daiios en el filiro de red por conexiones invertidas

Si se invierten las conexiones de entrada y salida, el filtro de red resultara dafiado.
e Conecte el cable de red entrante a LINE/NETZ L1, L2, L3.
e Conecte el cable saliente al Power Module en LOAD/LAST L17, L2", L3" (U, V, W).

ATENCION

Daiios en consumidores por un filtro de red incorrecto

El uso de filtros de red no adecuados puede tener repercusiones negativas sobre la red
que pueden danar o averiar otros consumidores alimentados desde la misma red.

e Ultilice unicamente filtros de red autorizados por Siemens para SINAMICS.

3.6.3 Compatibilidad electromagnética (CEM) del sistema

Categoria C1

50

Encontrara una descripcién de los entornos CEM y las categorias CEM en el capitulo
"Entornos y categorias (Pagina 371)".

Los Power Modules cumplen los valores limite de la categoria C1 en las siguientes
condiciones:

e Se utiliza un Power Module Blocksize PM240-2 FSA, FSB, FSC con filtro de red externo.
® Se utiliza un cable de motor apantallado con poca capacidad.

® E| cable del motor mide menos de 50 m. La frecuencia de pulsacién es menor o igual a la
frecuencia de pulsacion asignada.

® |a corriente es menor o igual que la intensidad de entrada asignada de los datos
técnicos.

Los Power Modules que respetan los valores limite de la categoria C1 estan previstos para
ser utilizados en el primer entorno. Encontrara mas informacién en el capitulo "Emisién de
perturbaciones e inmunidad a perturbaciones (Pagina 372)".

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO




Conexion a la red y componentes de pofencia para el lado de la red

Categoria C2

Categoria C3

Categoria C4

AC Drive

3.6 Filtro de red

Los Power Modules cumplen los valores limite de la categoria C2 en las siguientes
condiciones:

e Se utiliza un Power Module Blocksize con filtro de red interno o un Power Module
Chassis con filtro de red externo.

e Se utiliza un cable de motor apantallado con poca capacidad.
® El| cable de motor mide:
— =50 m en Power Modules Blocksize FSA a FSC;
— =150 m en Power Modules Blocksize FSD a FSG;
— =100 m en Power Modules Chassis.
e | a frecuencia de pulsacion < frecuencia de pulsacion asignada.
® Intensidad < intensidad asignada de entrada de los datos técnicos.

Para Power Modules Chassis se necesita una bobina de red externa para ajustarse a la
categoria C2.

Los Power Modules Blocksize con un filtro de red integrado o los Power Modules Chassis
con el filtro de red externo correspondiente cumplen los valores limite de la categoria C3.

Practicamente todos los tipos de Power Modules Blocksize estan también disponibles con
filtro de red integrado. La Unica excepcion son los modulos de 200 V en los tamafios FSD a
FSF.

Los Power Modules de la categoria C3 solo pueden utilizarse en el segundo entorno.

Los Power Modules sin filtro corresponden a la categoria C4 y solo pueden utilizarse en
redes IT en el segundo entorno.
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3.6 Filtro de red

3.6.4 Croquis acotados

filtros de red Blocksize
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Croquis acotado de filtros de red, Power Module PM240-2 tamafo FSA; todos los datos

en mm (pulgadas)

Figura 3-4
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3.6 Filtro de red

Figura 3-5 Croquis acotado de filtros de red, Power Module PM240-2 tamafo FSB; todos los datos

en mm (pulgadas)
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3.6 Filtro de red
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Figura 3-6 Croquis acotado de filtros de red, Power Module PM240-2 tamafo FSC; todos los datos

en mm (pulgadas)
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3.6 Filtro de red
Filtro de red Chassis
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Figura 3-7  Croquis acotado del filtro de red
Tabla 3- 2 Dimensiones del filtro de red, todos los datos en mm (y pulgadas)
6SL3000- 0BE32-5AA0 0BE34-4AA0 0BE36-0AA0
B 360 (14.17) 360 (14.17) 400 (15.74)
H 240 (9.44) 240 (9.44) 265 (10.43)
T 116 (4.56) 116 (4.56) 140 (5.51)
al 40 (1.57) 40 (1.57) 40 (1.57)
a2 25 (0.98) 25 (0.98) 25 (0.98)
a3 5(0.19) 5(0.19) 8 (0.31)
a4 15 (0.59) 15 (0.59) 15 (0.59)
ab 11 (0.43) 11 (0.43) 11 (0.43)
b 270 (10.62) 270 (10.62) 310 (12.20)
h1 200 (7.87) 200 (7.87) 215 (8.46)
h2 100 (3.93) 100 (3.93) 120 (4.72)
t1 2 (0.07) 2 (0.07) 3(1.18)
t2 78,2 (3.07) 78,2 (3.07) 90 (3.54)
n1" 220 (8.66) 220 (8.66) 240 (9.44)
n2" 210 (8.26) 210 (8.26) 250 (9.84)
n3 330 (12.99) 330 (12.99) 370 (14.56)
nd - - 125 (4.92)
d 9 (0.35) 9 (0.35) 12 (0.47)
1 Las longitudes n1 y n2 corresponden a la distancia entre taladros.
AC Drive
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3.6 Filtro de red
3.6.5 Montaje
Los filtros de red externos de los Power Modules Blocksize son componentes disefiados
para montaje bajo pie. El filtro de red se fija a la superficie de montaje y el Power Module se
monta encima del filtro de red, ahorrando espacio. Los cables que van al Power Module ya
estan conectados al filtro de red. La conexion a la red se realiza mediante bornes en el filtro
de red.
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@ Power Module PM240-2, tamafo FSA
@ Filtro de red
@ Conexion de pantalla
Figura 3-8  Ejemplo de montaje: Power Module PM240-2 (tamafio FSA) con conexién de pantalla y
filtro de red
Tabla 3- 3 Fijacién de filtro de red para PM240-2 a la superficie de montaje
Tamafo Fijacion Par de apriete
FSA 4 tornillos M4 2,5 Nm (22.1 Ibf in)
FSB
FSC 4 tornillos M5 3 Nm (26.6 Ibf in)
Tabla 3- 4 Fijacion de Power Module PM240-2 al filtro de red
Tamarno Fijacion Par de apriete
FSA 3 tornillos M4 2,5 Nm (22.1 Ibf in)
FSB 4 tornillos M4 2,5 Nm (22.1 Ibfin)
FSC 4 tornillos M5 3 Nm (26.6 Ibf in)
AC Drive
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3.6 Filtro de red
3.6.6 Datos técnicos
3.6.6.1 Datos técnicos filtro de red Blocksize
Tabla 3- 5 Datos técnicos de filtro de red Blocksize PM240-2

Tensiéon de red 3 AC 380 ...480 V

Filtro de red 6SL3203- OBE17-7BAO 0BE21-8BA0 O0BE23-8BA0

Tamano FSA FSB FSC

Aptos para Power Tensién de red 3 AC 380V -10 % a 480 V +10 %:

Module 6SL3210-1PE11-8UL1 6SL3210-1PE21-1ULO 6SL3210-1PE22-7ULO
6SL3210-1PE12-3ULA1 6SL3210-1PE21-4ULO 6SL3210-1PE23-3ULO
6SL3210-1PE13-2UL1 6SL3210-1PE21-8ULO 6SL3211-1PE23-3ULO
6SL3210-1PE14-3ULA1 6SL3211-1PE21-8ULO
6SL3210-1PE16-1UL1
6SL3210-1PE18-0UL1
6SL3211-1PE18-0UL1

Potencia de tipo del kw 10,55...3,0 40..75 11,0...15,0

Power Module basado en

In

Intensidad asignada A 11,4 23,5 49,4

Pérdidas W 13 22 39

Conexién de red Max. seccidon conectable: Max. seccidon conectable: Max. seccidon conectable:

L1,L2,L3 2,5 mm2 (AWG 14) 6 mm2 (AWG 10) 16 mm2 (AWG 6)

Par de apriete: Par de apriete: Par de apriete:
0,6 ...0,8 Nm 1,5... 1,8 Nm 2,0...2,3Nm
(5.3 ... 7.1 1bfin) (13.3 ... 15.9 Ibf in) (17.7 ... 20.4 Ibf in)

Conexion de carga Cable (incluido @) en el filtro de red

L1, L2, L3, @

Conexién de conductor Max. seccidon conectable: Max. seccidon conectable: Max. seccidon conectable:

de proteccioén 2,5 mm2 (AWG 14) 6 mm2 (AWG 10) 16 mm2 (AWG 6)

Par de apriete: Par de apriete: Par de apriete:
2+0,1Nm (17.7£ 0.9 Ibfin) | 2 £ 0,1 Nm 3+0,5Nm
(17.7 £ 0.9 Ibf in) (26.6 + 4.4 Ibfin)
Grado de proteccién 1P20 IP20 1P20
Peso kg 1,75 4.0 7,3
AC Drive
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3.7 Bobinas de red
3.6.6.2 Datos técnicos del filtro de red Chassis
Tabla 3- 6 Datos técnicos del filtro de red Chassis
Referencia 6SL3000- 0OBE32-5AA0 | OBE34-4AA0 | OBE34-4AA0 | 0BE34-4AA0 | OBE36-0AAD
Aptos para 6SL3310- 1TE32-1AA. 1TE32-6AA. 1TE33-1AA. 1TE33-8AA. 1TE35-0AA.
Power Module
Potencia de tipo del kW 110 132 160 200 250
Power Module
Tension asignada Vv 3 AC 380-10% ... 3 AC 480 +10% (-15% < 1 min), 47 ... 63 Hz
Intensidad asignada A 250 440 440 440 600
Pérdidas kW 0,015 0,047 0,047 0,047 0,053
Conexion de red/carga M10 M10 M10 M10 M10
L1, L2, L3, L1, L2, L3'
Conexion de conductor M8 M8 M8 M8 M10
de proteccion
Grado de proteccioén IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
Ancho mm 360 360 360 360 400
Alto mm 240 240 240 240 265
Fondo mm 116 116 116 116 140
Peso kg 12,3 12,3 12,3 12,3 19,0
3.7 Bobinas de red
3.7.1 Descripcién
Las bobinas de red limitan la contaminacion de la red con arménicos de baja frecuencia y
alivian los rectificadores de los Power Modules. Se usan para alisar picos de tension (fallos
de red) o para puentear caidas de tensién causadas por la conmutacion. Por tanto, se
recomienda emplear bobinas de red en combinacion con Power Modules Blocksize y
Chassis.
Los Power Modules PM240-2 FSD a FSG poseen una reactancia de circuito intermedio
integrada vy, por ello, no requieren bobina de red.
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3.7 Bobinas de red

3.7.2 Consignas de seguridad para bobinas de red

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de proteccion contra contacto directo

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Ultilice para las bobinas de red una proteccion contra contacto directo segun IPXXA o
las normativas de instalacion locales.

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacion insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacion no son suficientes, puede darse
sobrecalentamiento, con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden
producirse mas fallos y acortarse la vida util de los componentes.

e Mantenga espacios libres de 100 mm para la ventilacién por encima y por debajo del
componente.

APRECAUCION

Quemaduras por temperatura superficial elevada de la bobina de red

Las bobinas de red pueden alcanzar una temperatura superficial de mas de 80 °C. El
contacto con la superficie puede producir quemaduras graves.

e Monte la bobina de red de tal modo que no se pueda entrar en contacto con ella. Si
esto no es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos de
forma claramente visible y comprensible.

ATENCION

Daiios en el sistema debido a bobinas de red no permitidas

Una bobina de red no permitida puede producir dafios en el sistema y en otros
consumidores alimentados desde la misma red.

e Ultilice unicamente bobinas de red autorizadas por SIEMENS para SINAMICS.

ATENCION

Daiios en la bobina de red por conexiones invertidas

Si se invierten las conexiones de entrada y salida, la bobina de red resultara dafada.
e Conecte el cable de red entrante a 1L1, 1L2, 1L3 o 1U1, 1V1, 1W1.
e Conecte el cable saliente a la carga a 2L1, 2L2, 2L.3 0 1U2, 1V2, 1TW2.
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3.7 Bobinas de red

Nota
Fallos en el funcionamiento debidos a campos magnéticos

Las bobinas generan campos magnéticos que pueden perturbar o afectar a componentes y

cables.

e Coloque los componentes y cables a una distancia suficiente (min. 200 mm) o apantalle
los campos magnéticos debidamente.

Nota
Cables de conexion
e Procure que los cables de conexion al Power Module sean cortos (max. 5 m).

e Ultilice cables de conexion apantallados.

3.7.3 Croquis acotados
M4 x 8
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Figura 3-9 Croquis acotado de bobinas de red, PM240-2 tamafo FSA, 0,55 ... 1,1 kW; todos los
datos en mm (pulgadas)
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Figura 3-10 Croquis acotado de bobinas de red, PM240-2 tamafio FSA, 1,5 ... 4,0 kW; todos los
datos en mm (pulgadas)
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3.7 Bobinas de red
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Figura 3-11  Croquis acotado de bobinas de red, PM240-2 tamafio FSB, 4,0 ... 7,5 kW; todos los
datos en mm (pulgadas)
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Figura 3-12 Croquis acotado de bobinas de red, PM240-2 tamafio FSC, 11 ... 15 kW; todos los
datos en mm (pulgadas)
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3.7 Bobinas de red

Bobinas de red Chassis

1U1 _63 w1 _65 w1 _69

h2
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f n3
@®  Orificios de montaje
Figura 3-13  Croquis acotado bobinas de red
Tabla 3-7 Dimensiones de las bobinas de red, todos los datos en mm (pulgadas)
6SL3000- 0CE32-3AA0 0CE32-8AA0 0CE33-3AA0 0CE35-1AA0
a2 25 (0.98) 25 (0.98) 25 (0.98) 30 (1.18)
a3 5(0.19) 5(0.19) 5(0.19) 6 (0.23)
a4 12,5 (0.49) 12,5 (0.49) 12,5 (0.49) 15 (0.59)
a5 11 (0.43) 11 (0.43) 11 (0.43) 14 (0.55)
14 270 (10.62) 270 (10.62) 270 (10.62) 300 (11.81)
15 88 (3.46) 88 (3.46) 88 (3.46) 100 (3.93)
hmax 248 (9.76) 248 (9.76) 248 (9.76) 269 (10.59)
h2 150 (5.90) 150 (5.90) 150 (5.90) 180 (7.08)
h3 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36)
n1? 101 (3.97) 101 (3.97) 101 (3.97) 118 (4.64)
n2 " 200 (7.87) 200 (7.87) 200 (7.87) 224 (8.81)
n3 200 (7.87) 200 (7.87) 200 (7.87) 212,5 (8.36)
n3 84,5 (3.32) 84,5 (3.32) 84,5 (3.32) 81 (3.19)
d3 M8 M8 M8 M8

1 Las longitudes n1y n2 corresponden a la distancia entre taladros.
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3.74 Montaje

bobinas de red Blocksize

3.7 Bobinas de red

Las bobinas de red para Power Modules PM240-2 de los tamafos FSA a FSC estan
disefiadas para el montaje en el armario eléctrico. La conexion se realiza mediante bornes

en la bobina de red.

Posicion de montaje:

® En la superficie de montaje junto al Power Module: suspendida horizontalmente o bien

® En la base del armario eléctrico: de pie en vertical

Tabla 3-8 Fijacién de bobina de red para PM240-2 a la superficie de montaje

Tamafo Fijacion Par de apriete
FSA 4 tornillos M5 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSB 4 tuercas M5
4 arandelas M5
FSC 4 tornillos M6 10 Nm (88.5 Ibf in)
4 tuercas M6
4 arandelas M6

Bobinas de red Chassis

Debido a su peso y tamafo, las bobinas de red para los Power Modules FX y GX se montan

por separado.

AC Drive
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3.7 Bobinas de red

3.75 Conexion eléctrica

Conexidn de red/carga

|
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p
1U1 - 1U2 Q U
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< O L2
® 1V1 - 1V2 Q
1.3 2L3 p
1TW1 - 1W2 \) L3
- PE PE
\ )
=L i I L.
(®  Bobina de red
@ Power Module
Figura 3-14 Power Module con bobina de red
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Figura 3-15 Power Module con bobina de red y filtro de red
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3.7 Bobinas de red
3.7.6 Datos técnicos
3.7.6.1 Bobinas de red Blocksize
Tabla 3-9 Datos técnicos de las bobinas de red PM240-2

Referencia 6SL3203- 0CE13-2AA0 0CE21-0AA0 0CE21-8AA0 0CE23-8AA0

Tamafo FSA FSA FSB FSC

Aptas para Power Tension de red 1 AC 200 V -10 % a 240 V +10 %:

Module™ 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PB13-000LO 1PB15-500L0 1PB21-40L0 1PC22-200L0
1PB13-80L0 1PB17-40L0 1PB21-80L0 1PC22-80L0

1PB21-000LO

6SL3211- 6SL3211- 6SL3211-

1PB21-000LO 1PB21-80L0 1PC22-200L0

1PC22-800L0

Tension de red 3 AC 380V -10 % a 480 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PE11-80L1 1PE14-30L1 1PE21-10L0 1PE22-70L0
1PE12-30L1 1PE16-10L1 1PE21-40L0 1PE23-30L0
1PE13-20L1 1PE18-000L1 1PE21-80L0

6SL3211- 6SL3211- 6SL3211-

1PE18-000L1 1PE21-80L0 1PE23-30L0

Inductancia mH |25 1,0 0,5 0,3

Potencia de tipo del kw |0,55...1,1 1,5...4,0 40...75 11...15

Power Module

Intensidad asignada A 4.0 11,3 22,3 47,0

Pérdidas 50/60 Hz w 23/25,3 36/39,6 53/58,3 88/96,8

Conexion de red/carga Max. seccién Max. seccién Max. seccién Méax. seccién

1L1, 1L2, 1L3 conectable: 2,5 mm? | conectable: 2,5 mm?2 | conectable: 6 mm2 | conectable: 16 mm?

211,212, 2L3 (AWG 14) (AWG 14) (AWG 10) (AWG 6)

Par de apriete: Par de apriete: Par de apriete: Par de apriete:
0,6...0,8 Nm 0,6...0,8 Nm 1,5... 1,8 Nm 2,0...4,0Nm
(5.3 ... 7.1 1bfin) (5.3 ... 7.1 Ibfin) (13.3...15.91bfin) | (17.7 ... 35.4 Ibf in)
Conexion de conductor Clase: perno M4 Clase: perno M4 Clase: perno M5 Clase: perno M5
de proteccién Par de apriete: 3 Nm | Par de apriete: Par de apriete: Par de apriete:
(26.6 Ibf in) 3 Nm (26.6 Ibf in) 5 Nm (44.3 Ibf in) 5 Nm (44.3 Ibf in)
Grado de proteccién 1P20 IP20 IP20 1P20
Peso kg 1,1 2,1 2,95 2,95

0= A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado

AC Drive
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3.8 Variantes de conexion de red

3.7.6.2

Bobinas de red Chassis

Tabla 3- 10 Datos técnicos de las bobinas de red Chassis

Referencia 6SL3000- |OCE32-3AA0 |0CE32-8AA0 | OCE33-3AA0 |0CE35-1AA0 | OCE35-1AAD
Aptas para 6SL3310- 1TE32-1AA. 1TE32-6AA. 1TE33-1AA. 1TE33-8AA. 1TE35-0AA.
Power Module
Intensidad asignada del A 210 260 310 380 490
Power Module
Tension asignada Vv 3 AC 380-10% ... 3 AC 480 +10% (-15% < 1 min), 47 ... 63 Hz
lihmax A 224 278 331 508 508
Pérdidas kW 0,274 0,247 0,267 0,365 0,365
Conexion de red/carga Lenguetas Lengletas Lengletas Lengletas Lengletas
1U1, 1V1, 1W1, 1U2, M10 M10 M10 M12 M12
1v2, 1W2
Conexion de conductor Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M6 Tornillo M6
de proteccion
Grado de proteccién IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO
Peso kg 24,5 26 27,8 38 38
3.8 Variantes de conexién de red
3.8.1 Alimentacion con diferentes estructuras de red
Los Power Modules estan disefiados para los siguientes sistemas de distribucion de
corriente segun IEC 60364-1.
Nota
e A partir de una altitud de instalacién de mas de 1000 m, tenga en cuenta las consignas
del capitulo "Derating de intensidad (Pagina 134)".
Red TN
En un sistema TN, un punto del generador o del transformador esta conectado a tierra.
Normalmente suele ser el neutro. La carcasa del consumidor también se conecta a tierra por
este cable.
El conductor de proteccion y el neutro pueden tenderse separados (N/PE) o juntos (PEN).
AC Drive
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3.8 Variantes de conexion de red

Generador
o)

Transformador

YY) 1

AN L2

oY Y L3
N
PE

I

Power Module

Figura 3-16 Red TN

® | os Power Modules sin filtro de red pueden funcionar en todas las redes TN.

® | os Power Modules con filtro de red integrado o externo solo pueden funcionar en redes
TN con neutro a tierra.

Red TT
En un sistema TT, un punto del generador o del transformador esta conectado a tierra.
Normalmente suele ser el neutro. La carcasa del consumidor se conecta a tierra por otro
cable.
Generador
(o]
Transformador
YY) 1
L/ YY) L2
L/ YY) L3
N
1 PE
Power Module
Figura 3-17 Red TT
® | os Power Modules sin filtro de red pueden funcionar en todas las redes TT.
® | os Power Modules con filtro de red integrado o externo solo pueden funcionar en redes
TT con neutro a tierra.
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3.8 Variantes de conexion de red

Red IT

68

En un sistema IT, la red de tensién no esta conectada a tierra o solo lo esta con una
impedancia alta. La carcasa del consumidor se conecta a tierra por otro cable.

Generador
Transfcc))rmador
AN :
L2
L3
I
PE

Power Module

Figura 3-18 Red IT

® | os Power Modules sin filtro de red pueden funcionar en todas las redes IT.

® | os Power Modules con filtros de red integrados o externos no deben funcionar en redes
IT.

ATENCION

Dafios en el grupo de accionamientos en caso de alimentacion desde red IT sin bobina de
motor

Si el grupo de accionamientos se utiliza sin bobina de motor en una red IT, una conexion a
tierra en el lado del motor del Power Module puede provocar dafios en el grupo de
accionamientos o que los dispositivos de proteccidn contra sobreintensidad se disparen.

e Recomendamos utilizar una bobina de motor para una proteccion mas efectiva.

AC Drive
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3.8 Variantes de conexion de red

3.8.2 Posibilidades para la conexién a la red
Se distinguen los siguientes tipos de conexion a la red:
® Funcionamiento de los componentes de conexion a la red directamente en la red

® Funcionamiento de los componentes de conexion a la red a través de un
autotransformador

® Funcionamiento de los componentes de conexion a la red a través de un transformador
aislador

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de transformador aislador

Para garantizar un seccionamiento eléctrico seguro, debe utilizarse un transformador
aislador en caso de tensiones elevadas. De lo contrario existe peligro de muerte.

¢ Instale un transformador aislador con tensiones > 3 AC 690 V, >3 AC 480V +10 % o
1AC 240V + 10 %.

Nota
Conexion a la red de motores

En relacion con el sistema de accionamiento, los motores estan homologados generalmente
para el funcionamiento en redes TN y TT con punto neutro a tierra y en redes IT.

En funcionamiento en redes IT, la aparicion de un primer defecto entre una parte activa y
tierra debe sefalizarse mediante un dispositivo de vigilancia. Para minimizar la sobrecarga
temporal del aislamiento del motor, el primer defecto debe despejarse lo antes posible.

En todas las demas redes que no sean redes TN y TT con neutro a tierra y redes IT, p. €j.,
redes fase puesta a tierra, debe conectarse un transformador aislador con neutro a tierra
(lado del secundario) entre la red y el sistema de accionamiento para evitar una solicitacion
inadmisible duradera del aislamiento del motor.

3.8.3 Funcionamiento de los componentes de conexion a la red en la red de
alimentacién

El sistema de accionamiento SINAMICS S ha sido disenado para alimentacion directa desde
redes TN y TT con neutro puesto a tierra, asi como sin filtro de red en redes IT. Posibles
tensiones asignadas:

e 3AC500Va3ACG690V
e 3AC380Va3AC480V
e 3AC200Va3AC240V
e 1AC200Va1AC240V

AC Drive
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3.8 Variantes de conexion de red

L1
L2
L3
N
PE

Fusibles

Contactor de

red

Bobina de red
(opcional)

Filtro de red
int./ext.
(opcional)

Otros

consumidores

L1 L2 L3
Power
Module

U2 v2 W2

I

L1 L2
Power
Module

U2 v2 W2

L

Figura 3-19 Funcionamiento directo en la red de alimentacion

Funcionamiento de equipos monofasicos en red en esquema Single Phase Grounded Midpoint

70

Para el funcionamiento de equipos monofasicos (1 AC 230 V) en redes con estructura
Single Phase Grounded Midpoint, habituales en los EE. UU., rige la siguiente conexién a la

red:

\Al

240V

L2

Power
Module
U2 v2 w2

Figura 3-20 Funcionamiento directo en Single Phase Grounded Midpoint
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3.8 Variantes de conexion de red

3.84 Funcionamiento de los componentes de conexion a la red a través de un
autotransformador

Puede utilizarse un autotransformador para aumentar o reducir la tension en el rango hasta
3AC690V + 10 %,3AC480V +10 %y 1 AC 240V +10 %.

Caso de aplicacion:
e E| aislamiento del motor debe protegerse de tensiones demasiado elevadas.

L1
tg Otros
N consumidores
PE
Fusibles [[] [[] [[] ]
-t =@ ‘T —————
i i '
|
| | |
Autotransformador : : |
| [ !
I | |
_ Ll __1l_a
Fusibles
Contactor de red
- —==Fr—=°
Bobina de red r { |
(opcional) | I
4!
Filtro de red
int./ext. =g
(opcional)
LT L2 L3 L1 L2
Power Power
Module Module
U2 v2w2 U2 v2w2

Figura 3-21 Conexién a la red a través de un autotransformador

3.8.5 Funcionamiento de los componentes de conexion a la red a través de un
transformador aislador

Con el transformador aislador, la estructura de la red de la instalacion (p. €j., IT) se
transforma en una red TN con neutro a tierra. Es posible una adaptacion de tensién
adicional al rango de tolerancias de tension permitido.

En los siguientes casos debe utilizarse un transformador aislador:

e El aislamiento del Power Module o del motor no es apropiado para las tensiones que se
originan.

® No hay compatibilidad con un dispositivo de proteccién diferencial existente.
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3.8 Variantes de conexion de red

® | a altitud de instalacién es superior a 2000 m sobre el nivel del mar.

e Un filtro de red debe utilizarse en un sistema de red que no sea TN o TT con neutro

puesto a tierra.

Un transformador aislador debe tener las caracteristicas siguientes:

e E| transformador ha de estar conectado en estrella en el secundario.

e E| neutro debe estar accesible.

Propuesta para el grupo de conexién: Dyn5 o YynO

El neutro debe ponerse a tierra y conectarse con el conductor de proteccién del filtro de red

o de la bobina de red.

Nota: Si el neutro no esta accesible o conectado, se aplican todas las limitaciones de la red

IT.
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N

PE

Fusibles [[] []] [[]

_.
|
|
[
}
|
I

Transformador aislador

Fusibles

Contactor de red
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Filtro de red
int./ext.
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LT L2 L3
Power
Module

U2 v2 W2
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—
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o

—
—

L1 L2
Power
Module

U2 v2 w2

1]

Otros
consumidores

Figura 3-22 Conexién a la red a través de un transformador aislador
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4.1

AC Drive
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Consignas de seguridad para Power Modules

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica al conectar una fuente de alimentacién inadecuada

Al conectar una fuente de alimentacion inadecuada es posible que algunas piezas del
equipo estén sometidas a tension. Las tensiones peligrosas en la caja, en caso de
contacto, pueden causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Ultilice solo la tension de alimentacién prevista para la utilizacion de los Power Modules.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por corrientes de fuga elevadas en caso de interrupcion del conductor
de proteccion en el cable de red

Los componentes de accionamiento conducen una elevada corriente de fuga a través del
conductor de proteccion. Si se interrumpe el conductor de proteccion, el contacto con los
elementos conductores puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Siga las normas sobre el dimensionamiento del conductor de proteccion (Pagina 388).

Nota

Fallos en el funcionamiento de otros equipos debido a interferencias de alta frecuencia en
entornos residenciales

En el primer entorno, categoria C2, segun la norma de producto CEM IEC 61800-3 (ambito
domeéstico, comercial y empresarial), el equipo puede ocasionar interferencias de alta
frecuencia que pueden provocar fallos en el funcionamiento de otros equipos.

e Encomiende a personal especializado la instalacion y la puesta en marcha con medidas
adecuadas para la supresion de interferencias.

Nota

Para instalar un sistema aprobado por UL s6lo deberan usarse cables aprobados por UL.
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4.2

4.21
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Power Modules Blocksize (PM240-2)

Descripcién de PM240-2

Un Power Module es una etapa de potencia (convertidor de frecuencia) que pone a
disposicion la energia para el motor conectado. Debe estar conectado a una Control Unit en
la que estén guardadas sus funcionalidades de control y regulacion.

Los Power Modules han sido disefiados para accionamientos individuales sin realimentacion
a la red. Cuando el accionamiento devuelve energia, esta se transforma en calor mediante
resistencias de freno.

Power Modules del formato Blocksize contienen:

® Ondulador de salida para la alimentacion de un motor

® Chopper de freno para resistencia de freno (externa)
e Alimentacion de 24 V DC/1 A

® \/entiladores para refrigerar los semiconductores de potencia

® | os Power Modules PM240-2 FSD a FSG poseen reactancias de circuito intermedio

integradas y, por ello, no requieren bobina de red.

Los Power Modules FSA a FSF cubren el rango de potencias de 0,55 kW a 132 kW y estan
disponibles en ejecuciones con filtro de red integrado y sin filtro de red.

Los Power Modules FSG cubren un rango de potencia de 160 kW a 250 kW. Estan
equipados con un filtro de red:

® Equipos de 400 V: filtro C2 o C3, a eleccién
® Equipos de 690 V: filtro C3

Los Power Modules PM240-2 estan disefiados para montarse en el armario eléctrico y estan
disponibles con las siguientes variantes de refrigeracion:

® Modelo empotrable con refrigeracion por aire interna

® Equipo Push Through con refrigeracion por aire externa (excepto FSG)

Tabla 4- 1 Vista general de los Power Modules PM240-2 (tamafio/potencia)
Tamafio Potencia en kW
200-240V | 200-240V | 380-480V | 380-480V | 500-690V | 500-690 V
PT PT PT
FSA 0,55-0,75 0,75 0,55-3 3 - -
FSB 1,1-2,2 2,2 4-75 7,5 7,5 -
FSC 3-75 7,5 11-15 15 - -
FSD 11-18,5 18,5 18,5-37 37 11-37 -
FSE 22 -30 30 45 -55 55 45 -55 -
FSF 37-55 55 75-132 132 75-132 -
FSG - - 160 - 250 - 160 - 250 -
AC Drive

Manual de producto,

02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Power Module

AC Drive

Tabla 4- 2

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Vista general de Power Modules PM240-2 (FSA a FSG)

Power Module Push Through tamafo FSA, cony
sin filtro de red

Power Module tamafio FSB, con vy sin filtro de red

Power Module Push Through tamafo FSB, cony
sin filtro de red

Power Module tamafio FSC con vy sin filtro de red

Power Module Push Through tamafio FSC, cony
sin filtro de red
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

76

Power Module tamafio FSD, con y sin filtro de
red?

Power Module Push Through tamafio FSD, con y
sin filtro de red"

Power Module tamafio FSE, con vy sin filtro de
red’)

Power Module Push Through tamafio FSE, cony
sin filtro de red"
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=———

Power Module tamafio FSF, con y sin filtro de Power Module Push Through tamafo FSF, con y
red? sin filtro de red"

Power Module tamaio FSG, con filtro de red
C2/C3 integrado?

) PM240-2, FSD a FSF, 200-240 V estan disponibles solo sin filtro de red integrado.

2) PM240-2, FSG 380-480 V estan disponibles con filtro C2 o C3; FSG 500-690 V estan disponibles
solo con filtro C3.

AC Drive
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422 Requisitos para UL/cUL/CSA

Power Modules para instalaciones de los Estados Unidos/Canada (UL/cUL)

® Para un montaje conforme a las normas UL/cUL debera utilizar los tipos de fusibles e
interruptores automaticos con homologacion UL/cUL especificados en el capitulo
"Proteccién contra sobreintensidad por fusibles de red e interruptores automaticos
(Pagina 45)".

® |a proteccidén de semiconductores contra cortocircuitos integrada no protege los cables.

® Realice la proteccién de cables a nivel de instalacién de acuerdo con lo especificado en
las normas NEC y CEC, parte 1 y la normativa local vigente.

® El Power Module proporciona proteccion interna contra sobrecarga del motor segun
UL 61800-5-1. Umbral de proteccion:

— 115 % de la intensidad asignada de motor introducida en los tamafos FSA ... FSF
— 120 % de la intensidad asignada de motor introducida en el tamafio FSG

Los valores para los datos de motores y las funciones de proteccion se introducen
durante la puesta en marcha del Power Module. Tenga en cuenta los detalles que figuran
en las instrucciones de servicio correspondientes.

® Para la conexion a red y de motor de los tamafos FSF y FSG, utilice exclusivamente
terminales tipo ojal (ZMVV) "UL-listed" homologados para la tension correspondiente,
con una intensidad admisible minima de 125 % de la intensidad de entrada o salida.
Tome el valor mas alto como base.

® Tenga en cuenta que la tension de red y de salida no debe ser mayor de 600 V en
instalaciones conformes a UL/cUL.

® FSA ... FSC: Utilice exclusivamente cables de cobre para 75 °C.
e FSD ... FSG: Utilice exclusivamente cables de cobre para 60 °C o 75 °C.
® | os Power Modules son equipos Open Type.

® | os Power Modules FSD ... FSF en su version Push-Through son equipos Open Type.
Con la pared posterior del armario son conformes con envolvente tipo 1.

Requisitos adicionales para conformidad con CSA, tamarios FSA ... FSC

Instale el Power Module con un dispositivo antiparasitario externo que tenga las siguientes
caracteristicas:

® Protector contra sobretensiones con marca de homologacion (nimero de control de
categoria VZCA 'y VZCAT)

® Tensién nominal asignada
— 240V (fase atierra), 240 V (fase a fase) para Power Modules de 200 V
— 480V (fase a fase) para Power Modules de 400 V

AC Drive
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Tensién en los bornes Ver
— max. 2 kV para Power Modules de 200 V
— max. 2,5 kV para Power Modules de 400 V

Categoria de sobretensién Il

Grado de contaminacion 2

Apropiado para aplicacion SPD, tipo 1 o tipo 2 (SPD = Surge Protective Device).

Requisitos adicionales para conformidad con CSA, tamarios FSD ... FSG

La categoria de sobretensiéon OVC lll debe garantizarse para todas las conexiones del
circuito. Para esto puede necesitarse un limitador de sobretensiones (SPD = Surge
Protective Device) intercalado en el lado de la red. La tensién nominal del limitador no debe
ser inferior a la tension de red y debe garantizar los valores de limitacion Ver (VPR =
Voltage Protection Rating = tension en los bornes) mencionados en este texto.

Tensién de red Puesta a tierra Fase a masa Fase a fase
Tensién VPR Tensién VPR
nominal nominal

3AC200V...240V Conductor neutro 139V 2,5kV 240V 4 kV

puesto a tierra
Conductor de fase 240V 4 kV 240V 4 kV
puesto a tierra

3AC380V...480V Conductor neutro 277V 4 kV 480V 4 kV

puesto a tierra
Conductor de fase 480V 6 kV 480V 4 kV
puesto a tierra

3AC500V...600V Conductor neutro 347V 6 kV 600 V 4 kV

puesto a tierra
Conductor de fase 600V 6 kV 600 V 4 kV
puesto a tierra

AC Drive
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423 Descripcidn de las interfaces

4231 Vista general

Conector de red
desmontable

Power Module
L Interface (PM-IF)

Conexién de conductor de
proteccion para cable de
red

DCN/DCP
Circuito intermedio

Conexién con médulo opcional
R1/R2 Safe Brake Relay
Conexion

resistencia de freno

Conexioén de conductor de
proteccion para cable de
motor

r-_l;'l = fOY'YO'h

Conector de motor
desmontable

Figura 4-1 PM240-2, tamafio FSA (vista inferior y frontal)
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\Ta | | |

. —

Conexion de red

desmontable Power Module

Interface (PM-IF)

Conexion de conductor de
proteccion para cable de
red

- Conexién con moédulo opcional

DCN/DCP Safe Brake Relay

Circuito intermedio

R1/R2
Conexién
resistencia de freno

Conexién de conductor de
proteccion para cable de
motor

L.l

Conexién de motor
desmontable

Figura4-2  PM240-2, tamafio FSB (vista inferior y frontal)

Conexion de red ARERD
desmontable ™~

B

; Power Module
Interface (PM-IF)

m
|
|

I
|
I
Conexién de conductor —| I
de proteccién para cable C
de red

el
DCN/DCP —] D

Circuito intermedio E

| | e
T =

i

ﬁ— Conexion con
moddulo opcional

I] II Safe Brake Relay

R1/R2
Conexion
resistencia de freno

Il
Il
Il
Il
Il
Il
Il
Il

EEEEEEEE
BEBEEEEBEEEE

~

Conexién de conductor
de proteccion para cable
de motor

Conexién de motor
desmontable

oool&

Figura 4-3  PM240-2, tamafio FSC (vista inferior y frontal)
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L1/L2/L3 DCN/DCP
Conexion de red Circuito intermedio

Conexion de

F3/R2/R1 Conexién de conductor de
Conexion proteccion para resistencia de

j

resistencia de freﬂW
/
] tﬁa

conductor de

{

\

[ T\

proteccion para
cable de red

Power Module

L— Interface (PM-IF)

[ﬂﬂﬁﬁﬁﬂlﬂu
I 0000
Conexién de —/@m/[m [ulu}

conductor de H t

proteccion para

cable de motor

L —— STO_A/STO_B

Activacion de STO

77~

con interruptor

] ] DIP

Conexion con

modulo opcional

u2/v2/w2

Conexion del motor

Safe Brake Relay

=2

14747474"37a74"2aY4"aa"a"a"a"a"a'a"a"a"d"a"a"a"a"a"a"d"a"a

\NANAVAN\N|NANNEN NNV NN VAN NNV NNV ERAR AN NERRAN

Figura4-4  PM240-2, tamafio FSD (vista inferior y frontal)
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Conexion de
conductor de
proteccion para
cable de red

Conexion de
conductor de
proteccion para
cable de motor

L1/L2/L3
Conexion de red

-

aonamaoon

Q000

g
DmEEAEEEEREnORY
fauooosARLLAOON

N\
[ -

DCN/DCP
Circuito intermedio

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

F3/R2/R1
Conexién

Conexién de conductor de
proteccion para resistencia de

resistencia de freno y/

0000

u2/v2/w2

Conexién del motor

Figura 4-5

AC Drive
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PM240-2, tamafio FSE (vista inferior y frontal)

Power Module
Interface (PM-IF)

STO_A/STO_B
Activacion de STO
con interruptor
DIP

Conexion con
modulo opcional
Safe Brake Relay
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Conexion de red Circuito intermedio  Conexién proteccion para resistencia de

L1/L2/L3 DCN/DCP F3/R2/R1 Conexién de conductor de

resistencia de freno frerfo
/\

/\
\ 1 AN Ew\ E%
(01 ERREAAN L
I
1 el
[#f:]¢
0 1
Conexién de conductor /
de proteccién
U2/V2/wW2
Conexion del motor ‘

Figura 4-6
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PM240-2, tamafio FSF (vista inferior y frontal)

Power Module
Interface (PM-IF)

STO_A/STO_B
Conexién de STO
con interruptor
DIP

Conexién con
modulo opcional
Safe Brake Relay

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

L1/L2/L3 DCN/DCP  F3/R2/R1 Conexion del conductor de
Conexion de red Circuito intermedio  Conexion proteccion para resistencia de
Resistencia de freno
/\ fren7\
O ®0 O
C__J &9

Power Module
Interface (PM-IF)

STO_A/STO_B
Conexion de STO
con interruptor DIP

Conexion con
maodulo opcional
Safe Brake Relay

Conexion de conductor
de proteccion

U/viw
Conexion del motor

Y,

Figura4-7  PM240-2, tamafo FSG (vista inferior y frontal)
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4.2.3.2 Conexion de red

Power Modules PM240-2: FSA, FSB y FSC

Tabla 4- 3 Conector de red desmontable

Borne Senial Datos técnicos
1 L1 Conductor de fase L1
- 2 L2 Conductor de fase L2
QD 00®0 3 L3 Conductor de fase L3
S[S[3] [2 4 @ Conexion de conductor de
123 4 proteccion

Power Modules PM240-2: FSD y FSE

Tabla 4- 4 Borne de conexién a red

Bornes Seial Datos técnicos
1 PE Conexién de conductor de
NN proteccion
:| ‘:‘ {‘ ‘:‘ “ 2 L1 Conductor de fase L1
3 L2 Conductor de fase L2
1 2 3 4 4 L3 Conductor de fase L3

Power Modules PM240-2: FSF

Tabla 4- 5 Borne de conexién a red

Bornes Seiial Datos técnicos
1 L1 Conductor de fase L1
L1 2 3 [ 2 L2 Conductor de fase L2
| e) | | e} | | o ” 0) 3 L3 Conductor de fase L3
HE” 4 @ Conexiéon de conductor de
L — | proteccion
4

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Power Modules PM240-2: FSG

Tabla 4- 6 Conexion de red

Senial Datos técnicos

L1 Conductor de fase L1

L2 Conductor de fase L2

L3 Conductor de fase L3

@ Conexion de conductor de proteccion

4.2.3.3 Conexion del motor

Power Modules PM240-2: FSA, FSB y FSC

Tabla 4-7 Conector de motor desmontable

Borne Senal Datos técnicos
1 @ Conexion de conductor de
proteccion
2 uz2 Fase del motor U
1 2 3 4 3 V2 Fase del motor V
4 W2 Fase del motor W

Power Modules PM240-2: FSD y FSE

Tabla 4- 8 Bornes de conexion del motor

Borne Seifial Datos técnicos
1 PE Conexiéon de conductor de
proteccion
PE U2 V2 W2 E 2 U2 Fase del motor U
3 V2 Fase del motor V
1 2 3 4
4 w2 Fase del motor W

AC Drive
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Power Modules PM240-2: FSF

Tabla 4- 9 Bornes de conexion del motor

Borne Seial Datos técnicos
o U VW 1 @ Conexic_Sp de conductor de
. 7 proteccion
i ; Il © i O Jjf © 2 U Fase del motor U
0] 3 \Y, Fase del motor V
4 W Fase del motor W
©®
1 2 3 4
Power Modules PM240-2: FSG
Tabla 4- 10 Conexion del motor
Seial Datos técnicos
@ Conexion de conductor de proteccion
U Fase del motor U
\% Fase del motor V
W Fase del motor W
4234 Resistencia de freno y conexion del circuito intermedio

Power Modules PM240-2: FSA, FSB y FSC

Tabla4- 11  Conector de resistencia de freno y de circuito intermedio desmontable

Borne Seial Datos técnicos

1 DCN Circuito intermedio DC
negativo

2 DCP/R1 Circuito intermedio DC

positivo y conexion positiva
para resistencia de freno

3 R2 Conexion negativa para
resistencia de freno

AC Drive
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Power Modules PM240-2: FSD

Tabla 4- 12 Bornes de conexion de la resistencia de freno

Borne Seiial Datos técnicos
1 F3 Reservado, no ocupar
%] 2 R2 Conexion negativa para
resistencia de freno
12 3 3 R1 Conexion positiva para
resistencia de freno

Power Modules PM240-2: FSE

Tabla 4- 13 Bornes de conexion de la resistencia de freno

Borne Senal Datos técnicos
1 F3 Reservado, no ocupar
o0 000 2 R2 Conexion negativa para
resistencia de freno

123 3 R1 Conexion positiva para
resistencia de freno

Power Modules PM240-2: FSF

Tabla 4- 14 Bornes de conexion de la resistencia de freno

Borne Seiial Datos técnicos
1 F3 Reservado, no ocupar
000 2 R2 Conexion negativa para

ole;

resistencia de freno

123 3 R1 Conexion positiva para
resistencia de freno

Power Modules PM240-2: FSG

Tabla4- 15 Conexién de resistencia de freno

Senial Datos técnicos

R1 Conexion positiva para resistencia de freno
R2 Conexion negativa para resistencia de freno
F3 Reservado, no ocupar

AC Drive
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4235 Conexion de Safe Brake Relay

Tabla 4- 16 Conector

|

Borne Nombre Datos técnicos
I 1 Low Sefial Low Safe Brake Relay en PM240-2
oo 2 High Sefial High Safe Brake Relay en PM240-2

Nota

Para mas informacion a este respecto, consulte el capitulo "Mddulo opcional Safe Brake

Relay (Pagina 341)".

4.2.3.6 Conexion STO mediante bornes del Power Module

Power Modules PM240-2 FSD a FSG

La funcion de seguridad "Safe Torque Off" (STO) sirve para cortar de forma segura la
energia generadora de par suministrada al motor.

"Safe Torque Off" (STO) puede funcionar independientemente de una Control Unit via
hardware del Power Module mediante los bornes PM STO_Ay STO_B y 2 interruptores DIP.
Este STO por hardware puede utilizarse hasta PL e segun EN 13849-1 y SIL3 segun

IEC 61508 empleando recursos de aplicacion.

Tabla4-17 Bornes STO_A/STO_B para la funcién de seguridad "Safe Torque Off"

Borne Sefal Datos técnicos

1 STO_A/STO_B | Tension: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
O = 1 Consumo: max. 1,0 A
Q — 2 |2 M Masa

Tipo: Borne de tornillo 2 (Pagina 387)

Nota

Utilizacion de la funcién de seguridad "STO" via bornes del Power Module

Si las funciones de Safety Integrated estan habilitadas en la CU310, la activacién simultanea
de una funcién STO via bornes del Power Module provoca la emision de avisos de error.

90
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AC Drive

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Nota
Aislamiento de cables de sefal

Los cables de sefal instalados junto con cables de potencia de 600 V en el canal para
cables deben estar aislados.

Tabla 4- 18 Interruptores DIP para la funcion de seguridad "Safe Torque Off" via bornes del Power

Module
Interruptores DIP Utilizacién
Para utilizar Safety Integrated en la CU310, desactive la funciéon "STO
via bornes Power Module" ajustando a "0" los dos interruptores DIP
pertenecientes a la interfaz STO_A/STO_B.
Para habilitar la funcién de seguridad "Safe Torque Off" via bornes del
1.0 Power Module, debe ajustar a "1" los dos interruptores DIP.
o
]
Nota
Diagnéstico

El estado de los circuitos de desconexion puede vigilarse a través de 2 salidas digitales de
la Control Unit. Encontrara mas informacién en el manual de listas SINAMICS S120/S150.

Nota
Conformidad con SIL3

Para cumplir los requisitos de SIL3, es preciso comprobar la funcion STO en intervalos de 4
semanas como maximo. La comprobacién debe realizarla el cliente.
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424

Interfaz PM-IF con

Ejemplo de conexion

Control Unit CU310-2

o con Control Unit

Adapter CUA31/CUA32

Alimentacién
24V DC
para freno

3AC200Va240V
3AC380Va480V

Fusibles

Bobina de red
(opcional)

L1L2L3 PE

I

1PE

2PE

Filtro de red externo"

Power
Module
PM240-2

Blocksize

I

I

P

Bobina de motor

——

1AC 200V a240V

L N PE
Fusibles [

—

1L2
1PE

Bobina de red

201 gyl 1

2L.2
2PE

' PE

1ﬂ—f52_ —
Resistencia de freno
H DCP(/R1

DCN

" Solo en PM240-2 sin filtro de red integrado
para alcanzar la categoria CEM C1
2 Solo en PM240-2 con filtro de red integrado

Figura 4-8 Ejemplo de conexién de Power Module PM240-2, FSA-FSC

92

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

3AC200Va240Vv
3AC380Va480V
3AC500Va690V

L1L2L3 PE

Fusibles

Filtro de red externo" Filtro

Power
Module
PM240-2
Blocksize
Interfaz PM-IF con ‘| P24 ~
Control Unit CU310-2 -
o con Control Unit =
Adapter CUA31/CUA32
N lra
Ij Resistencia de freno
CTRL— I Rt _ b
g w u ‘

Solo en PM240-2 sin filtro de red integrado
para alcanzar la categoria CEM C1
2 Solo en PM240-2 con filtro de red integrado

Bobina de motor

Alimentacién Safe
24V DC __|Brake :E
para freno Relay

Figura 4-9 Ejemplo de conexién de Power Module PM240-2, FSD-FSG
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4.2.5 Croquis acotados
4251 Power Modules con refrigeracién interna

Croquis acotados de los Power Modules

73 (2.87)

165 (6.50)

165 (6.50)
El
N N
~ N~
= B
O [(e]
8 8
EI
T

Figura 4-10 Croquis acotado de Power Modules PM240-2, tamafio FSA; todos los datos en mm
(pulgadas)
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Figura 4-11  Croquis acotado de Power Modules PM240-2, tamafio FSB; todos los datos en mm

(pulgadas)
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Figura 4-12 Croquis acotado de Power Modules PM240-2, tamafio FSC; todos los datos en mm
(pulgadas)
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Figura 4-13 Croquis acotado de Power Modules PM240-2, tamafio FSD; todos los datos en mm
(pulgadas)
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Figura 4-14 Croquis acotado de Power Modules PM240-2, tamafio FSE; todos los datos en mm
(pulgadas)
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)
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Figura 4-15 Croquis acotado de Power Modules PM240-2, tamafio FSF; todos los datos en mm

(pulgadas)

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO

99



Power Module
4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

| P—
@
o
s
~
w0
™
305 (12.07)
O O@®O0 O
s —
e=}
a9
= 3
B
~ 5 ;
[32] ™ S
P P
) ) .
o o - 3
o o
o =
=) - =]
o
[o]
). S
- y
L i <
==
| 305 (12.01) | 357 (14.06)

Figura 4-16 Croquis acotado de Power Module PM240-2, tamafo FSG; todos los datos en mm y
(pulgadas)
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Figura 4-17 Dimensiones de PM240-2, FSA-FSG

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 19 Dimensiones de los Power Modules PM240-2 FSA-FSG

Tamarfo Anchura en mm Altura en mm (pulgadas) Profundidad en mm

(pulgadas) sin chapa de con chapa de (pulgadas)
pantalla pantalla

FSA 73 (2.87) 196 (7.72) 276 (10.87) 165 (6.50)

FSB 100 (3.94) 292 (11.50) 370 (14.57)

FSC 140 (5.51) 355 (13.98) 432 (17.01)

FSD 200 (7.87) 472 (18.58) 624 (24.57) 237 (9.33)

FSE 275 (10.83) 551 (21.69) 728 (28.66)

FSF 305 (12.01 708 (27.87) 966 (38.03) 357 (14.06)

FSG 305 (12.01) 1000 (39.37) 1257 (49.49)

AC Drive
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Power Module
4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

425.2 Power Modules, Push Through

Croquis acotados de los Power Modules
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Figura 4-18 Croquis acotado de Power Modules PM240-2 Push Through, tamafno FSA,; todos los
datos en mm (pulgadas)
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AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)
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Figura 4-19 Croquis acotado de Power Modules PM240-2 Push Through, tamafo FSB; todos los

datos en mm (pulgadas)
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Power Module
4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)
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Figura 4-20 Croquis acotado de Power Modules PM240-2 Push Through, tamafio FSC; todos los
datos en mm (pulgadas)
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Recortes en el armario eléctrico y taladros de fijacién
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Figura 4-21 Croquis acotado de Power Modules PM240-2 Push Through, tamafio FSD-FSF; todos los datos en mm
Tabla 4- 20 Dimensiones de los Power Modules PM240-2 PT, FSA-FSF
Tamafo | Anchura en Altura en mm (pulgadas) Profundidad de montaje en mm (pulgadas)
mm sin chapa de | con chapa de enel fuera del total
(pulgadas) pantalla pantalla armario T1 | armario T2 T1+T2
FSA 126 (4.96) 238 (9.37) 322 (12.68) | 117,7 (4.63) 53,1 (2.09) 170,8 (6.72)
FSB 154 (6.06) 345 (13.58) 430 (16.93)
FSC 200 (7.8.7) 411 (16.18) 500 (19.69)
FSD 275 (10.83) 517 (20.35) 650 (25.59) 141 (5.55) 97,5 (3.84) 238,5 (9.39)
FSE 354 (13.94) 615 (24.21) 772 (30.39)
FSF 384 (15.12) 785 (30.91) 1021 (40.20) | 177,5(6.99) | 180,5 (7.11) 358 (14.09)
AC Drive
105

Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO




Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

4.2.5.3

Plantillas de taladrado

Plantillas de taladrado para Power Modules PM240-2 con refrigeracion interna

L R T8 i)
36,5 (1.44) 9 * N N
} ]
© i
<
c
<
b
i) i)
FSA FSB - FSC FSD - FSG
Unidad b h c
FSA mm (pulgadas) 62,3 (2.45) 186 (7.32) 6 (0.24)
FSB mm (pulgadas) 80 (3.15) 281 (11.06) 6 (0.24)
FSC mm (pulgadas) 120 (4.72) 343 (13.50) 6 (0.24)
FSD mm (pulgadas) 170 (6.69) 430 (16.93) 7 (0.28)
FSE mm (pulgadas) 230 (9.06) 509 (20.04) 8,5 (0.33)
FSF mm (pulgadas) 270 (10.63) 680 (26.77) 13 (0.51)
FSG mm (pulgadas) 265 (10.43) 970,5 (38.21) 15 (0.59)

Plantillas de taladrado para Power Modules PM240-2, Push Through

Los Power Modules PM240-2 con refrigeracion externa (Push Through) se montan en racks
para cumplir el grado de proteccion IP54. Encontrara la descripcion de los racks, las
dimensiones y las medidas de los taladros en el capitulo "Accesorios / Racks (Pagina 361)".
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Power Module

4.2.6

AC Drive

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Montaje

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacién insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacién no son suficientes, se da sobrecalentamiento, con
peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden producirse mas fallos y acortarse la
vida util de los equipos/sistemas.

¢ Monte siempre los Power Modules en posicion vertical con las conexiones del motor y
de la red en la parte inferior.

¢ En el montaje, mantenga una distancia de 1 mm entre los componentes.

e Mantenga los siguientes espacios libres para la ventilacion por encima y por debajo del
componente:

— Para Power Modules PM240-2 FSA, FSB y FSC:
- Por encima: 80 mm (3.15 pulgadas)
- Por debajo: 100 mm (3.93 pulgadas)
— Para Power Modules PM240-2 FSD, FSE y FSF y FSG:
- Por encima: 300 mm (11.81 pulgadas)
- Por debajo: 350 mm (13.78 pulgadas)
- Lado anterior: 100 mm (3.94 pulgadas)

¢ Instale en esta zona solo aparatos que no entorpezcan la circulacion del aire de
refrigeracion.

e Asegurese de que el aire de refrigeracion fluya libremente por los Power Modules.

Nota
Instrucciones de montaje para

e Para cumplir los requisitos CEM, debe montar los Power Modules PM240-2 Push
Through en una superficie metalica sin pintar.

e Para el montaje de Power Modules PM240-2 Push Through, el espesor de pared del
armario eléctrico debe ser < 3,5 mm.

Nota
Rack para equipos Push Through

Debe utilizarse un rack para montar los equipos Push Through (montaje pasante en la pared
de fondo) en el armario eléctrico. Encontrard mas informacién sobre el rack en el capitulo
Rack (Pagina 360).

Dicho rack tiene las juntas y el marco necesarios para cumplir el grado de proteccion IP54.

Si no utiliza el rack, debe garantizar el grado de proteccidén necesario con otras medidas.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

4.2.6.1 Dimensiones de montaje y pares de apriete
Las dimensiones de montaje y los pares de apriete para la fijacién del Power Module se
indican en la siguiente tabla.
Tabla4-21 Power Modules PM240-2, dimensiones de montaje y pares de apriete para el montaje
Tamaiio Alto, ancho, profundidad Fijacién Par de apriete
Sin chapa de conexién | Con chapa de conexion
para pantalla para pantalla
FSA | mm 196 x 73 x 165 276 x 73 x 165 3 pernos M4 2,5 Nm (22.1 Ibfin)
pulgadas |7.72 x 2.87 x 6.50 10.87 x 2.87 x 6.50 3 tuercas M4 con arandelas
3 arandelas M4 colocadas
FSB | mm 292 x 100 x 165 370 x 100 x 165 4 pernos M4 2,5 Nm (22.1 Ibfin)
pulgadas | 11.46 x 3.94 x 6.50 14.57 x 9.94 x 6.50 4 tuercas M4 con arandelas
4 arandelas M4 colocadas
FSC | mm 355 x 140 x 165 432 x 140 x 165 4 pernos M5 3,5 Nm (31.0 Ibf in)
pulgadas | 13.98 x 5.51 x 6.50 16.10 x 5.51 x 6.50 4 tuercas M5 con arandelas
4 arandelas M5 colocadas
FSD | mm 472 x 200 x 237 707,5 x 200 x 237 4 pernos M5 6 Nm (53.1 Ibf in) con
pulgadas | 18.50 x 7.87 x 9.33 27.85 x 7.87 x 9.33 4 tuercas M5 arandelas
4 arandelas M5 colocadas
FSE | mm 551 x 275 x 237 850 x 275 x 237 4 pernos M6, 10 Nm (88.5 Ibf in)
pulgadas [21.69x 10.83x9.33  |33.46x 10.83x9.33 |4 tuercas M6, con arandelas
4 arandelas M6 colocadas
FSF | mm 708 x 305 x 357 1107 x 305 x 357 4 pernos M8 25 Nm (221 Ibf in)
pulgadas |27.87 x 12.01x14.06 | 43.58 x 12.01 x 14.06 |4 tuercas M8 con arandelas
4 arandelas M8 colocadas
FSG [ mm 1000 x 305 x 357 1286 x 305 x 357 4 pernos M10 50 Nm (443 Ibf in)
pulgadas |39.37 x 12.01 x 14.06 | 50.63 x 12.01 x 14.06 |4 tuercas M10 con arandelas
4 arandelas M10 colocadas
Tabla4-22 Power Modules PM240-2 Push Through, dimensiones de montaje y pares de apriete para el montaje
Tamafio Alto, ancho, profundidad Fijacion Par de apriete
Sin chapa de conexién | Con chapa de conexion
para pantalla para pantalla
FSA | mm 238 x 126 x 171 322 x 126 x 171 6 pernos M5 3,5 Nm (31.0 Ibfin)
pulgadas | 9.37 x 4.96 x 6.73 12.68 x 4.96 x 6.73 6 tuercas M5 con arandelas
6 arandelas M5 colocadas
FSB | mm 345 x 154 x 171 430 x 154 x 171 8 pernos M5 3,5 Nm (31.0 Ibf in)
pulgadas | 13.58 x 6.06 x 6.73 16.93 x 6.06 x 6.73 8 tuercas M5 con arandelas
8 arandelas M5 colocadas
FSC | mm 411 x 200 x 171 500 x 200 x 171 8 pernos M5 3,5 Nm (31.0 Ibf in)
pulgadas | 16.18 x 7.87 x 6.73 19.69 x 7.87 x 6.73 8 tuercas M5 con arandelas
8 arandelas M5 colocadas
FSD [ mm 517 x 275 x 237 650 x 275 x 237 10 pernos M5 3,5 Nm (31.0 Ibfin)
pulgadas |20.35x 10.83x9.33 | 25.59 x 10.83 x 9.33 10 tuercas M5 con arandelas
10 arandelas M5 colocadas
AC Drive
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tamaro Alto, ancho, profundidad Fijacién ‘ Par de apriete
Sin chapa de conexién | Con chapa de conexion
para pantalla para pantalla
FSE | mm 615 x 354 x 237 722 x 354 x 237 10 pernos M5 3,5 Nm (31.0 Ibfin)
pulgadas |24.21x 13.94x9.33  |28.43x 13.94x9.33 | 10tuercas M5 con arandelas
10 arandelas M5 colocadas
FSF | mm 754 x 384 x 358 1021 x 384 x 358 12 pernos M6 5,9 Nm (52.2 Ibfin)
pulgadas |29.69 x 15.12x 14.09 |40.20 x 15.12 x 14.09 | 12 tuercas M6 con arandelas
12 arandelas M6 colocadas
426.2 Montaje de la chapa de conexién para pantalla
La chapa de conexién para pantalla sirve para establecer el contacto de pantalla de ambos
cables de potencia.
Herramientas necesarias:
® Destornillador Torx T20
Médulos FSA a FSC
i/
III“‘,‘!‘!I} !
e e =0
S/
ST
Figura 4-22 Montaje de la chapa de conexion para pantalla en los Power Modules PM240-2, FSA a
FSC
AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Médulos FSD y FSE

Figura 4-23 Montaje de la chapa de conexion para pantalla en los Power Modules PM240-2, FSD y
FSE

Modulo FSF

Figura 4-24 Montaje de la chapa de conexién para pantalla en el Power Module PM240-2, FSF

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Modulo FSG

Figura 4-25 Montaje de la chapa de conexion para pantalla en el Power Module PM240-2, FSG

Médulos Push Through FSA a FSC

Figura 4-26 Montaje de la chapa de conexion para pantalla en los Power Modules PM240-2, Push
Through FSA a FSC

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

427 Conexion eléctrica

4271 Particularidades de la conexion de Power Modules FSG

Secciones de conexién grandes

Nota

Para cables con secciones de 35 mm2 ... 185 mm2 (AWG 1 ... 2 x 350 MCM) son
adecuados terminales de cable para pernos M10 segun SN71322.

Para la conexion de cables de 240 mm2 (500 MCM) utilice terminales de cable estrechos,
p. €j., Klauke 12SG10. Debido al estrecho disefio del Power Module otros terminales de
cables no son adecuados. La anchura maxima permitida para los terminales de cable es de
37 mm (1.45 pulgadas).

Para tener un mejor acceso a los bornes de las conexiones de potencia, retire las placas
aislantes de plastico como se indica a continuacion.

- - —

Figura 4-27 Placas aislantes PM240-2, FSG

ATENCION

Daiios en el Power Module por el uso sin placas aislantes

Sin las placas aislantes pueden producirse arcos entre las fases.
¢ Vuelva a montar las placas aislantes después de conectar los cables.

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Desmontaje del tornillo de puesta a tierra

Los Power Modules PM240-2 de tamafio FSG pueden utilizarse en redes TNy TT con
neutro a tierra.

Los PM240-2 Modules de tamafio FSG con filtro de red C3 integrado también pueden
utilizarse en redes TN y TT sin neutro a tierra, asi como en redes IT. Para esto es necesario
que retire el tornillo de puesta a tierra.

Figura 4-28 Tornillo de puesta a tierra en PM240-2, FSG

Nota

Si retira el tornillo de puesta a tierra, empeorara la compatibilidad electromagnética y ya no
se cumpliran los requisitos para la clase C3.

428 Datos técnicos

Nota
Grado de proteccion de los Power Modules PM240-2

Los Power Modules PM240-2 cumplen el grado de proteccion IP20 segun EN 60529.

Si los Power Modules Push Through (FSA a FSC) con los racks y juntas correspondientes
estan montados en un armario eléctrico con IP54, los Power Modules cumplen este grado
de proteccion también externamente.

Segun UL, los Power Modules Push Through FSD a FSF dentro del armario eléctrico
cumplen los requisitos de un componente open type, y fuera del armario eléctrico los de tipo
1.

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

4.2.8.1 Power Modules 200 V

Tabla 4- 23 Datos técnicos de PM240-2, FSA (200 V)

Tensién de red 1 AC/3 AC 200 ... 240V +10 %

Interna Push Through

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PB13-0ULO 1PB13-8ULO 1PB13-8ULO
con filtro de red integrado 1PB13-0AL0 1PB13-8AL0 1PB13-8AL0
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 3,0 3,9 3,9
Intensidad con carga basica In A 2,3 3,0 3,0
con servicio S6 (40 %) lse A 3,3 4,3 4.3
Intensidad maxima Imax A 4.6 6,0 6,0
Potencia de tipo?
basada en |n / basada en In kw |0,55/0,37 0,75/0,55 0,75/0,55
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |4 4 4
Max. frecuencia de pulsacién kHz |16 16 16
Pérdidas kw |0,04 0,04 0,045
Consumo de aire de refrigeracion I's 5 5 5
Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 49,2 49,2 49,2
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 75142 9,6/55 9,6/55
1AC/3ACY
Valor de la resistencia de freno externa Q =200 =200 =200
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, @ Bornes de tornillo
Conexion del motor U2, V2, W2, @ Ranura en cruz M2,5

” . - — Seccion de cable: 1,5 ... 2,5 mm2 (AWG 16 ... 14)
Conexion c.ie C|rc.mto intermedio, conexién Par de apriete: 0,5 Nm (4.4 Ibf in)
para la resistencia de freno
DCP/R1, DCN, R2
Longitud max. del cable del motor¥
apantallado/sin pantalla m 50/100
Grado de proteccion IP20 En armario eléctrico: IP20

Fuera del mismo: IP54

Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 1,4/1,6 1,4/1,6 1,8/2,0

1 Laintensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2)  Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 230 V

3) Laintensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Uk= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud méaxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de
motor.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,02 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.

AC Drive
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Power Module

Tabla 4- 24 Datos técnicos de PM240-2, FSB (200 V)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tension de red 1 AC/3 AC 200 ... 240V +10 %
Interna Push Through

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-

sin filtro de red integrado 1PB15-5UL0 1PB17-4ULO | 1PB21-0ULO | 1PB21-0ULO
con filtro de red integrado 1PB15-5AL0 1PB17-4AL0 | 1PB21-0ALO | 1PB21-0ALO
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 5,5 7.4 10,4 10,4
Intensidad con carga basica In A 3,9 55 7,4 7,4

con servicio S6 (40 %) lss A 6,1 8,2 11,5 11,5
Intensidad maxima Imax A 8,3 111 15,6 15,6
Potencia de tipo?

basada en In / basada en I4 kW 1,1/0,75 1,5/11 22/15 22/15
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4 4

Max. frecuencia de pulsacion kHz 16 16 16 16

Pérdidas kW 0,05 0,07 0,12 0,129
Consumo de aire de refrigeracion I/s 9,2 9,2 9,2 9,2

Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 61,5 61,5 61,5 61,5
Alimentacién de 24 V DC

para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 13,5/7,8 18,1/9,7 24,0/13,6 24,0/13,6
1AC/3ACY

Valor de la resistencia de freno externa Q > 68 > 68 > 68 > 68
Longitud max. del cable

a la resistencia de freno m 15 15 15 15

Conexion dered L1, L2, @ Bornes de tornillo

Conexién del motor U2, V2, W2, & Ranura en cruz M2,5

" . ) ,, Seccidén de cable: 1,5 ... 6 mm2 (AWG 16 ... 10)

Conexion qe cwc_mto intermedio, conexién Par de apriete: 0,6 Nm (5.3 Ibf in)

para la resistencia de freno

DCP/R1, DCN, R2

Longitud max. del cable del motor 4

apantallado/sin pantalla m 50/100

Grado de proteccion IP20 En armario eléctrico: IP20

Fuera del mismo: IP54

Peso

sin filtro de red/con filtro de red kg 29/3,1 (2,9/31 2,9/31 3,4/3,7

) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 230 V

3 La intensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Uxk= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud méxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de

motor.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,045 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.

AC Drive
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4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 25 Datos técnicos de PM240-2, FSC (200 V) (1/2)

Tensién de red 1 AC/3 AC 200 ... 240 V +10 %

Interna Push Through
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PB21-4ULO 1PB21-8ULO 1PB21-8ULO
con filtro de red integrado 1PB21-4AL0 1PB21-8AL0O 1PB21-8AL0O
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 13,6 17,5 17,5
Intensidad con carga basica In A 10,4 13,6 13,6
con servicio S6 (40 %) lse A 15,0 19,3 19,3
Intensidad maxima Imax A 20,8 27,2 27,2
Potencia de tipo?
basada en In/ basada en I kW 3,0/22 4,0/3,0 4,0/3,0
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacion kHz 16 16 16
Pérdidas kW 0,14 0,18 0,189
Consumo de aire de refrigeracion I/s 18,5 18,5 18,5
Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 64,9 64,9 64,9
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada 1 AC/ 3 AC®) A 35,9/17,7 43,0/22,8 43,0/22,8
Valor de la resistencia de freno externa Q 2 37 > 37 2> 37
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, @ Bornes de tornillo
Conexion del motor U2, V2, W2, @ Ranura en cruz M4
” . - — Seccion de cable: 6 ... 16 mm2 (AWG 10 ... 6)
Cone).(lon d.e circuito intermedio, conexién para Par de apriete: 1,3 Nm (11.5 Ibf in)
la resistencia de freno
DCP/R1, DCN, R2
Longitud max. del cable del motor®
apantallado/sin pantalla m 50/100
Grado de proteccion IP20 En armario eléctrico:
IP20
Fuera del mismo:
IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 5,01/5,2 5,0/5,2 59/6,2

1) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 230 V

3 Laintensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Uk= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud maxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de

motor.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,09 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

Tabla 4- 26 Datos técnicos de PM240-2, FSC (200 V) (2/2)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensién de red 3 AC 200 ... 240 V 10 %
Interna Push Through Interna Push Through
Referencia 6SL3210- 6SL3211- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PC22-2ULO | 1PC22-2ULO 1PC22-8ULO | 1PC22-8ULO
con filtro de red integrado 1PC22-2AL0 | 1PC22-2AL0 1PC22-8AL0 | 1PC22-8ALO
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 22,0 22,0 28,0 28,0
Intensidad con carga basica In A 17,5 17,5 22,0 22,0
con servicio S6 (40 %) Iss A 24,2 24,2 30,8 30,8
Intensidad maxima Imax A 35,0 35,0 44,0 44,0
Potencia de tipo?
basada en I» / basada en I kW 55/4,0 55/4,0 75155 75155
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |4 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacién kHz |16 16 16 16
Pérdidas kw 0,20 0,209 0,26 0,269
Consumo de aire de refrigeracion I/s 18,5 18,5 18,5 18,5
Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 64,9 64,9 64,9 64,9
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada® A 28,6 28,6 36,4 36,4
Valor de la resistencia de freno externa | Q =20 220 =20 220
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15 15
Conexién dered L1, L2, @ Conector enchufable
Conexién del motor U2, V2, W2, @ Seccion del cable: 6 ... 16 mm2 (AWG 10 ... 6)
— — Par de apriete: 1,3 Nm (11.5 Ibf in)
Conexion de circuito intermedio,
conexion para la resistencia de freno
DCP/R1, DCN, R2
Longitud max. del cable del motor®
apantallado/sin pantalla m 50/100
Grado de proteccion 1P20 En armario 1P20 En armario
eléctrico: P20 eléctrico: IP20
Fuera del mismo: Fuera del mismo:
IP54 IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 5,0/5,2 5,9/6,2 5,0/5,2 5,9/6,2

) Laintensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 230 V

3 La intensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Uxk= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud méxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de

motor.

5 Las pérdidas en el armario eléctrico son cercanas a 0 kW. Las pérdidas totales se evacuan por el disipador.

6) Pérdidas en el armario eléctrico: 0,01 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 27 Datos técnicos de PM240-2, FSD (200 V)

Tensién de red 3 AC 200 ... 240V +10 %

Interna Push Through

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PC24-2UL0O 1PC25-4ULO 1PC26-8ULO 1PC26-8ULO
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 42 54 68 68
Intensidad con carga basica In A 35 42 54 54

con servicio S6 (40 %) lse A 50 64 81 81
Intensidad maxima Imax A 70 84 108 108
Potencia de tipo?

basada en In / basada en Ix kW 11/75 15/ 11 18,5/15 18,5/15
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |4 4 4 4

Max. frecuencia de pulsacion kHz |16 16 16 16
Pérdidas kW 0,45 0,61 0,82 0,824
Consumo de aire de refrigeracion I/s 55 55 55 55

Nivel de presion acustica LpA (1 m)3) dB 45 ...65 45 ...65 45 ...65 45 ...65
Alimentacién de 24 V DC

para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 40 51 64 64
Valor de la resistencia de freno externa | Q =275 =275 =275 =275
Longitud max. del cable

a la resistencia de freno m 15 15 15 15
Conexion de red L1, L2, @ Borne de tornillo

Conexion del motor U2, V2, W2, @ Torx M5

” . - Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10 / AWG 8 ... 2)

g‘c’:’,‘\fxm del circuito intermedio DCP, Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)

Conexion para la resistencia de freno Borne de tornillo

R1, R2 Torx M4

Seccion de cable: 2,5 ... 16 mm2 (AWG 20 ... 6)
Par de apriete: 1,2 ... 1,5 Nm (15 Ibf in)

Longitud méax. del cable del motor

sin categoria CEM:

apantallado/sin pantalla m 200 /300

Categoria CEM C2: apantallado m 150

Peso kg |17 |17 17 19,5

1) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 230 V

3 Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.

4 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,10 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

Tabla 4-28 Datos técnicos de PM240-2, FSE (200 V)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensién de red 3 AC 200 ... 240 V +10 %

Interna Push Through
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PC28-0ULO 1PC31-1ULO 1PC31-1ULO
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 80 104 104
Intensidad con carga basica In A 68 80 80
con servicio S6 (40 %) lss A 96 124 124
Intensidad maxima Imax A 136 160 160
Potencia de tipo?
basada en In / basada en In kW 22/18,5 30/22 30/22
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacién kHz 16 16 16
Pérdidas kW 0,92 1,28 1,284
Consumo de aire de refrigeracion I's 83 83 83
Nivel de presioén acustica LpA (1 m)3 dB 44 ... 62 44 ... 62 44 ... 62
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 76 98 98
Valor de la resistencia de freno externa Q 245 245 245
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion de red L1, L2, @ Borne de tornillo
Conexién del motor U2, V2, W2, @ Torx M8
— . - Seccion de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
Conexion del circuito intermedio DPC, DCN Par de apriete: 8,0 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)
Conexién para la resistencia de freno R1, R2 Borne de tornillo
Torx M5
Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10/ AWG 8 ... 2)
Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)
Longitud max. del cable del motor
sin categoria CEM: apantallado/sin pantalla m 200 /300
Categoria CEM C2: apantallado m 150
Peso kg 26 | 26 | 29
1) La intensidad asignada I» cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 230 V
3  Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
4 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,18 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
AC Drive
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4-29 Datos técnicos de PM240-2, FSF (200 V)

Tensién de red 3 AC 200 ... 240V +10 %

Interna Push Through

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PC31-3ULO 1PC31-6ULO 1PC31-8ULO 1PC31-8ULO
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 130 154 178 178
Intensidad con carga basica In A 104 130 154 154
con servicio S6 (40 %) lse A 156 184 213 213
Intensidad maxima Imax A 208 260 308 308
Potencia de tipo?
basada en In / basada en I kW 371730 45/ 37 55745 55745
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |4 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacion kHz |8 8 8 8
Pérdidas kw 1,38 1,72 2,09 2,094
Consumo de aire de refrigeracion I's 153 153 153 153
Nivel de presion acustica LpA (1 m)3) dB 56 ... 68 56 ... 68 56 ... 68 56 ... 68
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 126 149 172 172
Valor de la resistencia de freno externa | Q 225 225 225 225
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15 15
Conexiéon dered L1, L2, @ Perno roscado M10
Conexion del motor U2, V2, W2, @ Torx M8

” . - Seccion de cable: 35 ... 2 x 120 mm2 (AWG 1 ... 2 x 4/0)
g‘c’:’,‘\fxm del circuito intermedio DCP, Par de apriete: 22 ... 25 Nm (210 Ibf in)
Conexion para la resistencia de freno Borne de tornillo
R1, R2 Torx M5

Seccion de cable: 25 ... 70 mm?2 (AWG 6 ... 3/0)
Par de apriete: 8 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)

Longitud méax. del cable del motor
sin categoria CEM:
apantallado/sin pantalla m 300 /450
Categoria CEM C2: apantallado m 150
Peso kg |57 | 57 |57 60

1) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 230 V

3 Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.

4 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,19 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

4.2.8.2

Power Modules 400 V

Tabla 4- 30 Datos técnicos de PM240-2, FSA (400 V) (1/2)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480 V #10 %
Interna

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
sin filtro de red integrado 1PE11-8UL1 1PE12-3UL1 1PE13-2UL1 1PE14-3UL1
con filtro de red integrado 1PE11-8AL1 1PE12-3AL1 1PE13-2AL1 1PE14-3AL1
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 1,7 2,2 3,1 4.1
Intensidad con carga basica In A 1,3 1,7 2,2 3,1
con servicio S6 (40 %) lss A 2,0 2,5 3,5 4.5
Intensidad maxima Imax A 2,6 3,4 4.7 6,2
Potencia de tipo?

basada en In kW 0,55 0,75 1,1 1,5
basada en I4 kW 0,37 0,55 0,75 1,1
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacion kHz 16 16 16 16
Pérdidas kW 0,04 0,04 0,04 0,07
Consumo de aire de refrigeracion I/s 5 5 5 5
Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 49,2 49,2 49,2 49,2
Alimentacién de 24 V DC

para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada® A 2,3 29 4.1 5,5
Valor de la resistencia de freno Q > 370 > 370 > 370 > 370
externa

Longitud max. del cable

a la resistencia de freno m 15 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Bornes de tornillo

Conexién del motor U2, V2, W2, @ Ranura en cruz M2,5

— . - Seccidn de cable: 1,5 ... 2,5 mm2 (AWG 16 ... 14)

Cone)flf)n de cwcmto_mterrpedm, Par de apriete: 0,5 Nm (4.4 Ibf in)

conexion para la resistencia de freno

DCP/R1, DCN, R2

Longitud max. del cable del motor

apantallado/sin pantalla m 50/100

Grado de proteccion IP20

Peso

sin filtro de red kg 1,4 1,4 1,4 1,4

con filtro de red kg 1,5 1,5 1,5 1,5

) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V

3 La intensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a uk= 1%.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud méxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de

motor.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 31 Datos técnicos de PM240-2, FSA (400 V) (2/2)
Tensién de red 3 AC 380 ... 480V 10 %
Interna Push Through
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PE16-1UL1 1PE18-0UL1 1PE18-0UL1
con filtro de red integrado 1PE16-1AL1 1PE18-0AL1 1PE18-0AL1
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 5,9 7.7 7,7
Intensidad con carga basica In A 4.1 5,9 5,9
con servicio S6 (40 %) lse A 6,5 8,5 8,5
Intensidad maxima Imax A 8,9 11,8 11,8
Potencia de tipo?
basada en In/ basada en I kW 22/15 3,0/2,2 3,0/2,2
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacion kHz 16 16 16
Pérdidas kW 0,1 0,12 0,129
Consumo de aire de refrigeracion I/s 5 5 7
Nivel de presién acustica LpA (1 m) dB 56,3 56,3 56,3
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada® A 7.7 10,1 10,1
Valor de la resistencia de freno externa Q > 140 =140 =140
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Bornes de tornillo
Conexion del motor U2, V2, W2, @ Ranura en cruz M2,5
. . : ” Seccion de cable: 1,5 ... 2,5 mm2 (AWG 16 ... 14)
Conexion c.ie C|rc.mto intermedio, conexién Par de apriete: 0,5 Nm (4.4 Ibf in)
para la resistencia de freno
DCP/R1, DCN, R2
Longitud méax. del cable del motor®
apantallado/sin pantalla m 50/100
Grado de proteccion IP20 En armario eléctrico:
1P20
Fuera del mismo: IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 1,4/1,5 1,4/1,5 1,7/1,8

1) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V

3 Laintensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Ux= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud maxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de

motor.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,02 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 32 Datos técnicos de PM240-2, FSB (400 V)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480 V +10 %

Interna Push Through

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PE21-1ULO 1PE21-4ULO 1PE21-8ULO | 1PE21-8ULO
con filtro de red integrado 1PE21-1ALO 1PE21-4AL0 1PE21-8ALO | 1PE21-8AL0O
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 10,2 13,2 18,0 18,0
Intensidad con carga basica In A 7,7 10,2 13,2 13,2

con servicio S6 (40 %) lss A 11,2 14,5 19,8 19,8
Intensidad maxima Imax A 15,4 20,4 27,0 27,0
Potencia de tipo?

basada en In / basada en In kW 4,0/3,0 55/4,0 75/55 75155
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4 4

Max. frecuencia de pulsacion kHz 16 16 16 16

Pérdidas kW 0,11 0,15 0,2 0,2%
Consumo de aire de refrigeracion I/s 9,2 9,2 9,2 9,2

Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 61,5 61,5 61,5 61,5
Alimentacién de 24 V DC

para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada® A 13,3 17,2 22,2 22,2

Valor de la resistencia de freno externa | Q =275 =275 275 275
Longitud max. del cable

a la resistencia de freno m 15 15 15 15

Conexién de red L1, L2, L3, ©
Conexion del motor U2, V2, W2, @

Conexion de circuito intermedio,
conexion para la resistencia de freno
DCP/R1, DCN, R2

Longitud max. del cable del motor®

Bornes de tornillo

Ranura en cruz M2,5

Seccion de cable: 1,5 ... 6 mm2 (AWG 16 ... 10)
Par de apriete: 0,6 Nm (5.3 Ibf in)

apantallado/sin pantalla m 50/100
Grado de proteccion 1P20 En armario eléctrico:
IP20
Fuera del mismo: IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 2,9/3,1 2,9/3,1 3,0/3,2 3,6/3,9

) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V

3 La intensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Uxk= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud méxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de
motor.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,045 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 33 Datos técnicos de PM240-2, FSC (400 V)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480V +10 %

Interna Push Through
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PE22-7ULO 1PE23-3ULO 1PE23-3ULO
con filtro de red interno 1PE22-7ALO 1PE23-3AL0O 1PE23-3AL0O
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 26,0 32,0 32,0
Intensidad con carga basica In A 18,0 26,0 26,0
con servicio S6 (40 %) Iss A 28,6 37,1 37,1
Intensidad maxima Imax A 39,0 52,0 52,0
Potencia de tipo?
basada en In/ basada en I kW 11,0/7,5 15,0/11,0 15,0/11,0
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacion kHz 16 16 16
Pérdidas kW 0,3 0,37 0,379
Consumo de aire de refrigeracion I/s 18,5 18,5 18,5
Nivel de presién acustica LpA (1 m) dB 64,9 64,9 64,9
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada® A 32,6 39,9 39,9
Valor de la resistencia de freno externa Q =230 230 230
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Bornes de tornillo
Conexion del motor U2, V2, W2, @ Ranura en cruz M4
” . - — Seccion de cable: 6 ... 16 mm2 (AWG 10 ... 6)
Conexion c.ie C|rc.mto intermedio, conexién Par de apriete: 1,3 Nm (11.5 Ibf in)
para la resistencia de freno
DCP/R1, DCN, R2
Longitud max. del cable del motor®
apantallado/sin pantalla m 50/100
Grado de proteccion IP20 En armario eléctrico:
IP20
Fuera del mismo: IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 4,7/5,3 48/54 581/6,3

1) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V

3 Laintensidad de entrada depende de la carga del motor y de la impedancia de red. Las intensidades de entrada se
aplican en caso de carga con potencia de tipo (segun In) con una impedancia de red equivalente a Ux= 1 %.

4 Para respetar los valores limite de EN 61800-3 categoria C2, rige una longitud maxima del cable del motor de 50 m
(apantallado) para los Power Modules PM240-2 con filtro de red integrado. Una longitud de cable de hasta 150 m es
posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de red externo categoria C2 y una bobina de
motor.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,075 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

Tabla 4- 34  Datos técnicos de PM240-2, FSD (400 V)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480 V #10 %
Interna Push
Through

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PE23-8ULO | 1PE24-5ULO | 1PE26-0ULO | 1PE27-5UL0 | 1PE27-5ULO
con filtro de red interno 1PE23-8AL0 | 1PE24-5AL0 | 1PE26-0AL0 | 1PE27-5AL0 | 1PE27-5AL0
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 38 45 60 75 75

Intensidad con carga basica In A 32 38 45 60 60

con servicio S6 (40 %) Ise A 45 54 72 90 90
Intensidad maxima Imax A 64 76 90 120 120
Potencia de tipo?

basada en In / basada en I kW [18,5/15 22/18,5 30/22 37/30 37/30
Frecuencia de pulsacion asignada kHz |4 4 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacién kHz |16 16 16 16 16
Pérdidas
sin filtro/con filtro kw |0,57/0,58 |[0,70/0,71 0,82/0,83 1,09/1,10 1,09/1,10%
Consumo de aire de refrigeracion I's 55 55 55 55 55
Nivel de presion acustica LpA (1 m)3) dB |45..65 45 ... 65 45 ... 65 45 ...65 45 ...65
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 36 42 57 70 70
Valor de la resistencia de freno externa | Q =25 225 215 215 215
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Borne de tornillo, Torx M5
Conexién del motor U2, V2, W2, @ Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10/ AWG 8 ... 2)
Conexién del circuito intermedio DCP., Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)
DCN
Conexién para la resistencia de freno Borne de tornillo, Torx M4
R1, R2 Seccion de cable: 2,5 ... 16 mm2 (AWG 20 ... 6)
Par de apriete: 1,2 ... 1,5 Nm (15 Ibf in)

Longitud max. del cable del motor

sin categoria CEM:

apantallado/sin pantalla m 200/ 300

con filtro y apantallado: categoria CEM | m 150
C2
Grado de proteccion 1P20 En armario

eléctrico: IP20
exterior: IP54

Peso

sin filtro de red/con filtro de red kg 16/17,5 [16/17,5 |17/18,5 17 /18,5 20/21,5

) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2) Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V
3  Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
4 Tenga en cuenta ademas las limitaciones para el Power Module 6SL321.-1PE27-5UL0
® | ongitud del cable de motor de 50 a 100 m: ajuste la frecuencia de pulsacion a 2 kHz.
® | ongitud del cable de motor > 100 m: reduzca la intensidad con carga béasica en un 1 % por cada 10 m.
5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,10 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 35 Datos técnicos de PM240-2, FSE (400 V)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480V +10 %

Interna Push Through
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PE28-8ULO 1PE31-1ULO 1PE31-1ULO
con filtro de red interno 1PE28-8AL0 1PE31-1ALO 1PE31-1ALO
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 90 110 110
Intensidad con carga basica In A 75 90 90
con servicio S6 (40 %) Iss A 108 132 132
Intensidad maxima Imax A 150 180 180
Potencia de tipo?
basada en In / basada en I kW |45/37 551745 551745
Frecuencia de pulsacién asignada kHz | 4 4 4
Max. frecuencia de pulsacion kHz | 16 8 8
Pérdidas
sin filtro/con filtro kW 11,29/1,30 1,65/1,67 1,65/1,67%
Consumo de aire de refrigeracion I/'s |83 83 83
Nivel de presion acustica LpA (1 m)3 dB (44 ..62 44 ... 62 44 ... 62
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 86 104 104
Valor de la resistencia de freno externa Q =10 =10 210
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Borne de tornillo, Torx M8
Conexién del motor U2. V2. W2 @ Seccion de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
" — Par de apriete: 8,0 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)
Conexion del circuito intermedio DCP, DCN
Conexion para la resistencia de freno R1, Borne de tornillo, Torx M5
R2 Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10 / AWG 8 ... 2)
Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)
Longitud max. del cable del motor®
sin categoria CEM:
apantallado/sin pantalla m 200/300
con filtro y apantallado: categoria CEM C2 | m 150
Grado de proteccion 1P20 En armario eléctrico:
1P20
Fuera del mismo: IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 26 /28 26 /28 30,5/32

1 Laintensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2) Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V

3) Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.

4 Tenga en cuenta ademas las limitaciones para el Power Module 6SL321.-1PE31-1ULO
® | ongitud del cable de motor de 50 a 100 m: ajuste la frecuencia de pulsacion a 2 kHz.
® | ongitud del cable de motor > 100 m: reduzca la intensidad con carga basica en un 1 % por cada 10 m.

5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,26 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

Tabla 4- 36  Datos técnicos de PM240-2, FSF (400 V)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480 V +10 %

Interna Push
Through
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3211-
sin filtro de red integrado 1PE31-5ULO | 1PE31-8ULO | 1PE32-1ULO | 1PE32-5ULO | 1PE32-5ULO
con filtro de red interno 1PE31-5AL0 | 1PE31-8AL0 | 1PE32-1ALO | 1PE32-5AL0 | 1PE32-5AL0
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 145 178 205 250 250
Intensidad con carga basica In A 110 145 178 205 205
con servicio S6 (40 %) Iss A 174 213 246 300 300
Intensidad maxima Imax A 220 290 356 410 410
Potencia de tipo?
basada en In/ basada en In kW |75/55 90/75 110/90 132/110 132/110
Frecuencia de pulsacion asignada kHz | 2/43 2/43) 2 2 2
Max. frecuencia de pulsacién kHz | 8 8 4 4 4
Pérdidas
sin filtro/con filtro kW 11,91/1,93 2,46 /2,48 2,28 /2,30 2,98 /3,02 2,98 /3,029
Consumo de aire de refrigeracion I/'s |200 200 200 200 200
Nivel de presion acustica LpA (1 m)4 dB |56...68 56 ... 68 56 ... 68 56 ... 68 56 ... 68
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 140 172 198 242 242
Valor de la resistencia de freno externa | Q 271 271 =5 =5 >5
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15 15 15
Conexion de red L1, L2, L3, @ Terminal de cable para perno M10
Conexién del motor U2, V2, W2, @ Seccion de cable: 35 ... 2 x 120 mm? (AWG 1 ... 2 x 4/0)
Conexion del circuito intermedio DCP, Par de apriete: 22 ... 25 Nm (210 Ibf in)
DCN
Conexién para la resistencia de freno Borne de tornillo, Torx M5
R1, R2 Seccidn de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
Par de apriete: 8 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)
Longitud max. del cable del motor
sin categoria CEM:
apantallado/sin pantalla m 300/450
con filtro y apantallado: categoria CEM | m 150
Cc2
Grado de proteccion IP20 En armario
eléctrico:
1P20
exterior: IP54
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg |57/63 57 /63 61/65 61/65 63,5/68

1 La intensidad asignada I» cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V
3 Para cumplir los valores limite de la categoria C2 segun EN 61800-3, solo 2 kHz (sin derating de intensidad entre 2 kHz

y 4 kHz)

4 Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
5 Pérdidas en el armario eléctrico: 0,4 kW. Las pérdidas restantes se disipan por el disipador.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 37 Datos técnicos de PM240-2, FSG (400 V)

Tensién de red 3 AC 380 ... 480V +10 %

Interna
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
con filtro de red C3 interno 1PE33-0CLO 1PE33-7CLO 1PE34-8CLO
con filtro de red C2 interno 1PE33-0AL0 1PE33-7AL0 1PE34-8AL0
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 302 370 477
Intensidad con carga basica In A 250 302 370
con servicio S6 (40 %) Iss A 362 444 572
Intensidad maxima Imax A 500 604 740
Potencia de tipo?
basada en In / basada en I kW 160/ 132 200/ 160 250/ 200
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |2 2 2
Max. frecuencia de pulsacion kHz |8 8 8
Pérdidas
con filtro de red kW 3,67 4,62 6,18
Consumo de aire de refrigeracion I's 210 210 210
Nivel de presion acustica LpA (1 m)3 dB <75 <75 <75
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 300 365 470
Valor de la resistencia de freno externa Q 222 222 =22
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Terminal de cable para perno M10
Conexién del motor U2. V2. W2 @ Seccion de cable: 35 ... 2 x 185 mm2 (AWG 1 ... 2 x 350 MCM)
— — Par de apriete: 22 ... 25 Nm (210 Ibf in)
Conexion del circuito intermedio DCP,
DCN
Conexién para la resistencia de freno R1, Borne de tornillo, Torx M5
R2 Seccion de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
Par de apriete: 8 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)
Longitud méax. del cable del motor
sin categoria CEM:
apantallado/sin pantalla m 300 /450
con filtro y apantallado:
Categoria CEM C2/C3 m 150 /300
Peso
con filtro de red de clase C3 kg 105 113 120
con filtro de red de clase C2 kg 107 114 122

1) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V

3) Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

4.2.8.3 Power Modules 690 V

Tabla 4- 38 Datos técnicos de PM240-2, FSD (690 V) (1/2)

Tensién de red 3 AC 500 ... 690 V 10 %

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
sin filtro de red integrado 1PH21-4ULO 1PH22-0ULO 1PH22-3ULO
con filtro de red integrado 1PH21-4AL0 1PH22-0AL0 1PH22-3AL0
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 14 19 23
Intensidad con carga basica In A 11 14 19

con servicio S6 (40 %) Ise A 16 22 27
Intensidad maxima Imax A 22 29 38
Potencia de tipo?

basada en In / basada en I kW 11/7,5 15/ 11 18,5/15
Frecuencia de pulsacion asignada kHz 2 2 2
Frecuencia de pulsacién max. kHz 4 4 4
Pérdidas

sin filtro/con filtro kW 0,35/0,35 0,44 /0,45 0,52/0,52
Consumo de aire de refrigeracion I/s 55 55 55

Nivel de presion actstica LpA (1 m)3) dB 45 ... 65 45 ... 65 45 ... 65
Alimentacién de 24 V DC

para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 14 18 22

Valor de la resistencia de freno externa Q 31 31 31
Longitud max. del cable

a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion dered L1, L2, L3, @ Borne de tornillo, Torx M5

Conexién del motor U2. V2. W2 @ Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10/

— — AWG 8 ... 2)
Conexion del circuito intermedio DCP, DCN Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)
Conexion para la resistencia de freno R1, R2 @ Borne de tornillo, Torx M4
Seccion de cable: 2,5 ... 16 mm2 (AWG 20 ... 6)
Par de apriete: 1,2 ... 1,5 Nm (15 Ibf in)

Longitud max. del cable del motor

sin categoria CEM: apantallado/sin pantalla m 200/ 300

con filtro y apantallado: categoria CEM C2 m 100

Peso

sin filtro de red/con filtro de red kg 17/18,5 17/18,5 17/18,5

1 La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2)  Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 690 V

3) Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 39 Datos técnicos de PM240-2, FSD (690 V) (2/2)

Tension de red 3 AC 500 ... 690V £10 %

Interna

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
sin filtro de red integrado 1PH22-7ULO 1PH23-5ULO 1PH24-2ULO
con filtro de red integrado 1PH22-7AL0 1PH23-5AL0 1PH24-2AL0
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 27 35 42

Intensidad con carga basica In A 23 27 35

con servicio S6 (40 %) Iss A 32 42 50
Intensidad maxima Imax A 46 54 70
Potencia de tipo?

basada en In / basada en Ix kW 22/18,5 30/22 37/30
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |2 2 2
Max. frecuencia de pulsacion kHz |4 4 4
Pérdidas

sin filtro/con filtro kW 0,60/0,60 0,77 /0,78 0,93/0,94
Consumo de aire de refrigeracion I/s 55 55 55
Nivel de presion acustica LpA (1 m)3 dB 45 ...65 45 ...65 45 ...65
Alimentacién de 24 V DC

para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 25 33 40
Valor de la resistencia de freno externa Q 31 31 31
Longitud max. del cable

a la resistencia de freno m 15 15 15

Conexién de red L1, L2, L3, @

Conexién del motor U2, V2, W2, @)

Conexion del circuito intermedio DCP, DCN

Borne de tornillo, Torx M5

Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10/

AWG 8 ... 2)

Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)

Conexion para la resistencia de freno R1, R2 @

Borne de tornillo, Torx M4

Seccion de cable: 2,5 ... 16 mm2 (AWG 20 ... 6)
Par de apriete: 1,2 ... 1,5 Nm (15 Ibf in)

Longitud max. del cable del motor

sin categoria CEM: apantallado/sin pantalla m 200 /300

con filtro y apantallado: categoria CEM C2/C3 m 100

Peso

sin filtro de red/con filtro de red kg 17 /18,5 17 /18,5 17 /18,5

1 Laintensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2) Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 690 V

3) Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.

130

AC Drive

Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Power Module

Tabla 4-40 Datos técnicos de PM240-2, FSE (690 V)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensiéon de red 3 AC 500 ... 690 V £10 %

Interna
Referencia 6SL3210- 6SL3210-
sin filtro de red integrado 1PH25-2ULO 1PH26-2ULO
con filtro de red integrado 1PH25-2AL0 1PH26-2AL0
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 52 62
Intensidad con carga basica In A 42 52
con servicio S6 (40 %) Iss A 62 74
Intensidad maxima Imax A 84 104
Potencia de tipo?
basada en In/ basada en Iy kW 45/ 37 551745
Frecuencia de pulsacién asignada kHz 2 2
Max. frecuencia de pulsacién kHz 4 4
Pérdidas
sin filtro/con filtro kW 1,07 /1,08 1,30 /1,31
Consumo de aire de refrigeracion I/s 83 83
Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB 44 ... 62 44 ... 62
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 50 59
Valor de la resistencia de freno externa Q 21 21
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15
Conexidon dered L1, L2, L3, @ Borne de tornillo
Conexién del motor U2, V2, W2, @ Torx M8
— — - Seccion de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
Conexion del circuito intermedio DCP, DCN Par de apriete: 8,0 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)
Conexién para la resistencia de freno R1, R2 Borne de tornillo
Torx M5
Seccion de cable: 10 ... 35 mm2 (AWG 20 ... 10/ AWG 8 ... 2)
Par de apriete: 2,5 ... 4,5 Nm (22 Ibf in / 40 Ibf in)
Longitud max. del cable del motor
sin categoria CEM:
apantallado/sin pantalla m 200/ 300
con filtro y apantallado: categoria CEM C2 m 100
Peso
sin filtro de red/con filtro de red kg 26/28 26/28

) La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2 Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 690 V

3  Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tabla 4- 41

Datos técnicos de PM240-2, FSF (690 V)

Tension de red 3 AC 500 ... 690V £10 %

Interna

Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
sin filtro de red integrado 1PH28-0ULO 1PH31-0ULO 1PH31-2ULO 1PH31-4ULO
con filtro de red integrado (para C3) 1PH28-0AL0 1PH31-0ALO 1PH31-2AL0 1PH31-4AL0
Intensidad de salida

Intensidad asignada In" A 80 100 115 142
Intensidad con carga basica In A 62 80 100 115

con servicio S6 (40 %) Iss A 96 120 138 170
Intensidad maxima Imax A 124 160 200 230
Potencia de tipo?

basada en In / basada en In kW |75/55 90/75 110/90 132/110
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |2 2 2 2
Max. frecuencia de pulsacion kHz |4 4 4 4
Pérdidas
sin filtro/con filtro kW |[1,37/1,38 1,74 /1,76 1,95/1,97 2,48 /2,51
Consumo de aire de refrigeracion I/'s |83 83 200 200
Nivel de presion acustica LpA (1 m)3 dB |56 ...58 56 ... 68 56 ... 68 56 ... 68
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 78 97 111 137
Valor de la resistencia de freno externa Q 10,5 10,5 10,5 10,5
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15 15
Conexion de red L1, L2, L3, @
Conexién del motor U2. V2. W2 @ Terminal de cable para perno M10
— — Seccion de cable: 35 ... 2 x 120 mm2 (AWG 1 ... 2 x 4/0)
g‘é"‘\fx'O“ del circuito intermedio DCP, Par de apriete: 22 ... 25 Nm (210 Ibf in)
Conexién para la resistencia de freno R1, Borne de tornillo, Torx M5
R2 Seccion de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
Par de apriete: 8 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)

Longitud méax. del cable del motor

sin categoria CEM:

apantallado/sin pantalla m 300 /450

con filtro y apantallado:

categoria CEM C3 m 150
Peso

sin filtro de red/con filtro de red kg |[60/64 60/ 64 60/ 64 60/ 64

1)
2)

3)

132

Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.

Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 690 V

La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).
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Power Module

Tabla 4-42 Datos técnicos de PM240-2, FSG (690 V)

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Tensiéon de red 3 AC 500 ... 690 V £10 %

Interna
Referencia 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
con filtro de red C3 interno 1PH31-7CLO 1PH32-1CLO 1PH32-5CL0
Intensidad de salida
Intensidad asignada In" A 171 208 250
Intensidad con carga basica In A 144 171 208
con servicio S6 (40 %) Iss A 205 250 300
Intensidad maxima Imax A 288 342 416
Potencia de tipo?
basada en In / basada en In kW |{160/132 200/ 160 250/200
Frecuencia de pulsacién asignada kHz |2 2 2
Max. frecuencia de pulsacion kHz |4 4 4
Pérdidas
con filtro kW 3,0 3,5 41
Consumo de aire de refrigeracion I/s 210 210 210
Nivel de presion acustica LpA (1 m) dB <75 <75 <75
Alimentacién de 24 V DC
para Control Unit A 1,0 1,0 1,0
Intensidad asignada de entrada A 170 205 250
Valor de la resistencia de freno externa Q 249 249 249
Longitud max. del cable
a la resistencia de freno m 15 15 15
Conexion de red L1, L2, L3, @ Terminal de cable para perno M10
Conexién del motor U2. V2. W2 @ Seccion de cable: 35 ... 2 x 185 mm2 (AWG 1 ... 2 x 350 MCM)
— — Par de apriete: 22 ... 25 Nm (210 Ibf in)
Conexion del circuito intermedio DCP,
DCN
Conexién para la resistencia de freno R1, Borne de tornillo; Torx M5
R2 Seccion de cable: 25 ... 70 mm2 (AWG 6 ... 3/0)
Par de apriete: 8 ... 10 Nm (88.5 Ibf in)
Longitud max. del cable del motor
sin categoria CEM:
apantallado/sin pantalla m 300 /450
con filtro y apantallado: categoria CEM
C3 m 300
Peso
con filtro de red de clase C3 kg 114 114 114

1 La intensidad asignada In cubre el ciclo de carga para Low Overload (sobrecarga leve).

2) Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 690 V

3) Los valores dependen de la temperatura ambiente y de la carga.
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Power Module

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

4.2.8.4 Corrientes armonicas

Nota

Valores limite para corrientes arménicas

Durante la instalacion, deben respetarse las notas especificas del equipo sobre el
cumplimiento de los limites para corrientes armoénicas.

En lo que atafie al cumplimiento de los limites para corrientes arménicas, la norma de
producto sobre CEM EN 61800-3 para sistemas de accionamiento (Power Drive Systems,
PDS) remite al cumplimiento de las normas EN 61000-3-2 y EN 61000-3-12.

Corrientes arménicas tipicas

Tabla 4- 43 Corrientes armonicas tipicas (%) del convertidor

Convertidor Numero ordinal de los arménicos

5.° 7. 11.° | 13.° 17.° | 19.° | 23° | 25°
FSA ... FSC, 200 V, 400V " 54 39 11 55 5 3 2 2
FSD ... FSF, 200V 2 28 14 6 5 4 3 3
FSD ... FSG, 400V 2 37 21 5 4 3 3 2
FSD ... FSG, 690V 2 34 18 8 5 4 3 3 2

1 Valores referidos a la intensidad asignada de entrada con Uk 1 %

2 Valores referidos a la intensidad asignada de entrada

429 Curvas caracteristicas

4291 Derating de intensidad

Derating en funcién de la temperatura ambiente y la altitud de instalacién

Encontrara datos sobre derating en funcion de la temperatura ambiente y la altitud de
instalacion en el capitulo Datos de sistema (Pagina 37).
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Derating en funcién de la frecuencia de pulsacion

Si los Power Modules se accionan con una frecuencia de pulsacién por encima de la
frecuencia de pulsacién asignada, debe reducir las intensidades de salida In, I, Iss € Imax del
modo siguiente:

Nota

Puede consultar la frecuencia de pulsacién asignada en los datos técnicos del Power
Module correspondiente.

[%] A

[%2]
g 100 = Equipos con 4 kHz de
g 90 frecuencia de pulsacién asignada
No valido para:
® g \\ \ PM240-2, 400 V/75 KW
g PM240-2, 400 V/90 kW
= 10
o = Equipos de 400 V con 2 kHz de
© 60 . . .
2 frecuencia de pulsacion asignada
© 50
B — Equipos de 690 V con 2 kHz de
% 40 frecuencia de pulsacion asignada
c
o 30
C
T 20 -
0 4 8 12 16 [kHz]

Frecuencia de pulsacion

Figura 4-29 Reduccion de la intensidad de salida en funcion de la frecuencia de pulsacion

(%] 4

100 = PM240-2,400V /75 kW
20 PM240-2, 400 V / 90 kW
80 \

70
60
50
40
30

20 B
0 4 8 12 [kHZz]

Frecuencia de pulsacion

Intensidades de salida admisibles

Figura 4-30 Reduccion de la intensidad de salida en funcion de la frecuencia de pulsacién (para
PM240-2; 400 V, 75y 90 kW)
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Derating en funcién de la frecuencia de salida

136

Power Modules Blocksize (FSA a FSC)

Si los Power Modules se accionan con una frecuencia de salida < 22 Hz, debe reducir las
intensidades de salida In, In, Iss € Imax del modo siguiente:

(%] A
4
S 100 =
2
€ /
S
© 75 >
)
=
©
(2]
8 50
®
@
3
kel 25
[2]
c
i
[
— 0 o
0 10 20 30 40 [HZ]

Frecuencia de salida

Figura 4-31 Reduccion de la intensidad de salida en funcion de la frecuencia de salida

Power Modules Blocksize (FSD a FSG)

Si los Power Modules se accionan con una frecuencia de salida < 10 Hz, debe reducir las
intensidades de salida In, In, Iss € Imax del modo siguiente:

[%] Funcionamiento breve esporadico 1 %
2 100
B =
@ 90 P
© P q,
S 70 \é}oe\e
= Q\) ’0&
@ 60
3
o 50 — .
5 [Servicio continlio
o 40
S
2 30
2
£ 20

10
0,1 5 10 15 20 [HZ]

Frecuencia de salida

Figura 4-32 Reduccion de la intensidad de salida en funcion de la frecuencia de salida

Servicio continuo Estado operativo admisible para todo el tiempo de servicio
Funcionamiento breve Estado operativo admisible para menos del 2 % del tiempo
de servicio
Funcionamiento breve Estado operativo admisible para menos del 1 % del tiempo
esporadico de servicio
AC Drive
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4.2.9.2

AC Drive

4.2 Power Modules Blocksize (PM240-2)

Capacidad de sobrecarga

La capacidad de sobrecarga es la propiedad del Power Module de suministrar
temporalmente, durante las aceleraciones, una intensidad superior a la intensidad asignada.
Para mostrar la capacidad de sobrecarga se han definido ciclos de carga tipicos: "Low
Overload" y "High Overload".

A 1571,

14 % )y

3§ 57s_ 240s
300

v

—

0 3]

Figura 4-33 Ciclo de carga de 300 s basado en Low Overload

Nota

En documentos anteriores, la intensidad asignada I, se denominaba I. (intensidad con carga
béasica para sobrecarga leve).

| Brifly
A 15%1,
|/'_ﬁ L
L ! !
g§:: 57 s : 240 :
: 300s ,
I | ;

0 t[s]

Figura 4-34 Ciclo de carga de 300 s basado en High Overload

Figura 4-35 Ciclo de carga con precarga (para servoaccionamientos)
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2,65s
A

NN

< P
T 7 T

| I t
<—10s ——>

Figura 4-36 Ciclo de carga sin precarga (para servoaccionamientos)

0,71 $$
" ! ! 10s !
- |
<~——— 605 —— >
£C -
p it ) e
t

| A

1.5x1, T
Intensidad con carga
I basica |,
I, 4— s
H ! 60 s !
! 300 s 5
T .

t

Figura 4-39 Ciclo de carga con 60 s de sobrecarga con una duracion del ciclo de carga de 300 s

AC Drive
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Intensidad con carga basica |,

Figura 4-40 Ciclo de carga con 30 s de sobrecarga con una duracion del ciclo de carga de 300 s

Nota

Los flancos de subida cortos de los ciclos de carga representados sélo son realizables con
regulacion de velocidad o de par.

4.3 Power Modules Chassis

4.3.1 Descripcion

Un Power Module es una etapa de potencia (convertidor de frecuencia) que pone a
disposicion la energia para el motor conectado. Un Power Module tiene que estar conectado
via DRIVE-CLIQ a una Control Unit en la que estén guardadas sus funcionalidades de
control y regulacion.

Propiedades de los Power Modules

® Version de 210 Aa 490 A

e Refrigeracién de aire interna

® Resistencia a cortocircuito/contacto a tierra

® Placa electronica de caracteristicas

e Estado operativo e indicacion de fallos mediante LED

e [nterfaz DRIVE-CLiQ para comunicarse con la Control Unit u otros componentes dentro
del grupo de accionamientos.

® |Integracion en el diagndstico del sistema

AC Drive
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4.3 Power Modules Chassis

4.3.2 Descripcidn de interfaces

4.3.2.1 Vista general

Conexion de conductor de proteccién

Conexioén de red (U1, V1, W1)

Estribo de conexion al
condensador para supresion de interferencias

-X41

(DCPA, DCNA) para conexion de un
Braking Module (opcional) o

Conexiones para un pCcNS

filtro du/dt (opcional) pcps

Control Interface Module ——|—;

Chapa de sujecion para CU310 =\

Regleta de bornes -X9
Bornes de ajuste para transformador del ventilador

Conexién de conductor de proteccién

Figura 4-41 Power Module, tamafio FX

140

(/'

IPD Card ~

-X42 —

-X46 —

-X402

-X401
-X400

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Power Module

4.3 Power Modules Chassis

Conexién de conductor de proteccién

Conexioén de red (U1, V1, W1)
Estribo de conexién al

condensador para supresion de interferencias

(DCPA, DCNA) para conexién de un

Braking Module (opcional)

Conexiones para un DCNS
filtro du/dt (opcional) pcps

Control Interface Module

-X41

IPD Card ~

X42 —

%{46 —

Chapa de sujecion para CU310

Ventilador

Fusibles del ventilador
Conexion del motor (U2, V2, W2)

Regleta de bornes -X9

Bornes de ajuste para transformador del ventilador

Conexién de conductor de protecciéon

Figura 4-42 Power Module, tamafio GX

43.2.2 Regleta de bornes X9

Tabla 4- 44 Regleta de bornes X9

Borne Seiial Datos técnicos
1 P24V Tension: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
5 -l 2 M Consumo: max. 1,4 A
1= i 3 Reservado, no ocupar -
© 1
= i 4 Reservado, no ocupar -
) | o 1]
= i 5 Contactor principal 240V AC, max. 8 A
° ,
l 6 Contactor principal 30V DC, max. 1A
7 EP +24 V (Enable Pulses) | Tensién de conexion: 24 V DC (20,8 V ... 28,8 V)
8 EP M1 (Enable Pulses) Consumo: 10 mA , , ,
La funcion de bloqueo de impulsos solo tiene lugar si se han
habilitado las Safety Integrated Basic Functions.
AC Drive
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4.3 Power Modules Chassis

Nota

Si se ha seleccionado la funcién "Safe Torque Off", para el funcionamiento deben aplicarse
24V DC al borne -X9:7 y la masa debe conectarse al borne -X9:8. En caso de anulacion se
activa una supresion de impulsos.

4.3.2.3 DCPS, DCNS Conexion para un filtro du/dt

Tabla 4-45 DCPS, DCNS

Tamaiio Seccién conectable Tornillo de conexién
FX 1 x 35 mm? (AWG 2) M8
GX 1 x 70 mm? (AWG 2/0) M8

Los cables de conexion se sacan por abajo a través del Power Module.

4324 X41 Bornes EP/conexién sensor de temperatura

Tabla 4- 46 Regleta de bornes -X41

Borne Funcion Datos técnicos
1 EP M1 Tension de conexién: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
S (Enable Pulses) Consumo: 10 mA
&Iééé 2 EP +24 V
00006 (Enable Pulses)
3 -Temp Sensor de temperatura KTY84-130 / sensores PTC / PT100

Max. seccién conectable: 1,5 mm? (AWG 16)

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por arcos en el sensor de temperatura

En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,
pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

o Utilice solo sensores de temperatura que cumplan los requisitos de seccionamiento de
proteccion.

¢ Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. €j., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el
Terminal Module TM120.

AC Drive
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AC Drive

4.3 Power Modules Chassis

ATENCION

Fallo del equipo ocasionado por cables a los sensores de temperatura no apantallados o
tendidos incorrectamente

Si los cables a los sensores de temperatura no estan apantallados o estan tendidos
incorrectamente, el lado de potencia puede acoplarse a la electronica de procesamiento de
sefnales. Esto puede provocar desde fallos masivos de todas las sefales (avisos de error)
hasta el fallo de componentes individuales (destruccion de los equipos).

e Los cables a los sensores de temperatura deben estar apantallados en cualquier caso.

e Silos cables a los sensores de temperatura se conducen conjuntamente con el cable
de motor, utilice cables trenzados por pares y apantallados por separado.

e Conecte la pantalla del cable con el potencial de masa por ambos lados y en una
superficie amplia.

e Recomendacion: Utilice cables MOTION-CONNECT adecuados.

ATENCION

Daiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Nota

La conexion del sensor de temperatura puede usarse en motores que estén equipados con
un sensor KTY84-130, PTC, PT100 o PT1000 en los devanados del estator.

Nota

Los bornes -X41:1 y -X41:2 estan interconectados con los bornes -X9:8 y -X9:7 mediante un
mazo de cables.
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43.2.5 X42 Regleta de bornes

Tabla 4- 47 Regleta de bornes -X42

Borne Funcién Datos técnicos
o b 1 P24L Alimentacion para Control Unit, Sensor Module y Terminal Module (18
oz |2 L 288Y)
Odsp 3 M Maxima intensidad de carga: 3 A
Oo04p 2

Max. seccion conectable: 2,5 mm?2 (AWG 14)

Nota

De fabrica, los bornes 1 y 4 vienen conectados a un cable que alimenta una Control Unit
CU310-2 DP o0 CU310-2 PN.

Nota

Posibilidades de conexion de la regleta de bornes X42

La regleta de bornes no esta prevista para la libre disponibilidad de 24 V DC (p. €j., para
alimentacion de otros componentes del cliente) porque ello también podria sobrecargar la
alimentacion del Control Interface Module y, por tanto, poner en peligro la capacidad de
funcionamiento.

43.2.6 X46 Mando y vigilancia de freno

Tabla 4- 48 Regleta de bornes -X46

Borne Funcién Datos técnicos
1 BR Output + La interfaz esta prevista para la conexion del Safe

8E ; P 2 BR O . Brake Adapter.

D utput

o0sp +

o0b 3 FB Input
4 FB Input -

Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

Nota

Encontrara mas informacién en el capitulo Médulo opcional Safe Brake Adapter
(Pagina 345).
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/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a cables de conexién demasiado largos

Si se utilizan cables de conexion demasiado largos en la regleta de bornes X46, puede
producirse un sobrecalentamiento de componentes, con el consiguiente peligro de incendio

y formacién de humo.

e El cable no debe medir mas de 10 m.
e El cable de conexién no debe salir del armario eléctrico o del grupo de armarios

eléctricos.

43.2.7 Interfaz DRIVE-CLIiQ X400-X402
Tabla 4-49 Interfaz DRIVE-CLiQ X400-X402
Pin Nombre Datos técnicos
1 TXP Datos enviados +
2 TXN Datos enviados -
8 o 3 RXP Datos recibidos +
1%:;3 4 Reservado, no ocupar -
5 Reservado, no ocupar -
6 RXN Datos recibidos -
7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
A +(24 V) Alimentacion
B M (0 V) Masa de electrénica de control

AC Drive
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43.2.8

Significado de los LED en el Power Module

Tabla 4- 50 Significado de los LED "READY" y "DC LINK" del Control Interface Module en el Power Module

LED, estado Descripcién
READY DC LINK

Apagado Apagado Falta la alimentacién de la electronica de control o esta esta fuera del margen de

tolerancia admisible.
Apagado El componente esta preparado para el servicio, y hay una comunicacion DRIVE-

CLiQ ciclica en curso.

verde Naranja El componente esta preparado para el servicio, y hay una comunicacion DRIVE-
CLiQ ciclica en curso. Hay tension en el circuito intermedio.

Rojo El componente esta preparado para el servicio, y hay una comunicacion DRIVE-

CLiQ ciclica en curso. La tension del circuito intermedio es demasiado elevada.

Naranja Naranja Se esta estableciendo la comunicacion DRIVE-CLIQ.

Rojo - Existe al menos un fallo de este componente.
Nota:
ElI LED es controlado independientemente de la reconfiguracién de los avisos
correspondientes.

Verde/rojo —- Se esta descargando el firmware.

(0,5 Hz)

Verde/rojo - Descarga del firmware finalizada. Esperar POWER ON.

(2 Hz)

Verde naranja -—- La deteccion del componente via LED esta activada (ver SINAMICS S120/S150

o] Manual de listas)

rojo naranja Nota:
Ambas posibilidades dependen del estado de los LED al activar mediante el
parametro.

/N\ADVERTENCIA

Choque eléctrico al tocar piezas bajo tensién del circuito intermedio

Con independencia del estado del LED "DC LINK" siempre puede existir una tension
peligrosa en el circuito intermedio. El contacto con componentes bajo tensién puede
provocar la muerte o lesiones graves.

e Tenga en cuenta las advertencias del componente.

Tabla 4- 51  Significado del LED "POWER OK" del Control Interface Module en el Power Module
LED Color Estado Descripcién
POWER OK verde Apagado Tensién del circuito intermedio < 100 V y tension en —X9:1/2
inferiora 12 V.
Encendido Componente preparado para el funcionamiento.
Luz Existe un fallo. Si después de un POWER ON continta la luz
intermitente intermitente, pdngase en contacto con el servicio técnico de
SIEMENS.
AC Drive
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4.3.3 Ejemplo de conexién
3AC380Va480V
L1L2L3 PE
1AC 230V [p [b [b
[
[ e
o b
| l | Bobina de red
l | e
| | | o e N
! 1
: I | | Power Module |
O | + forma ] @-@ l
L | | Chassis |
I | | i Opcion !
& | ! jz Braking |
Modul !
|| : X9 | '__o_u_e_'I |
E |
L — [T P241 N 4l = | log — —
| _T_/é___EZ)I M1 N B ! J R1|_.
T 24V 3¢ | DCPA ; =8 L
I J—
: I ‘;s | oDCNA | J L
g P S 200 == | oy ——
R 6s _;)' - !
EP +24 V| 7 |
EP M1 [8/ i !
4 81 1) _ -xa2|[1] [JReADY '_"] boces
MO 4|3 CIDC LINK ¢ DCNS
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1
I
1
Conector 7/ \ |
DRIVE-CLIQ 2 |
|| xa6 |
! 18(=—aBR Output + 1
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- E—
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11T —_—— |
| [ |
! 1
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1) Cable de conexion de 24 V para alimentacion de una
Control Unit CU310-2 DP o CU310-2 PN montada en el
Power Module
Figura 4-43 Ejemplo de conexién: Power Module Chassis
AC Drive
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4.3.4 Croquis acotados

Croquis acotado tamario FX

Los espacios libres para ventilaciéon que se deben respetar se marcan con la linea

punteada.
| 53 30 (1.18) | _ 125 125 37
| 3| & | S (492 (492 (145
L o o 9? = S (%@ =y
| s | e 195 | | =
) i\l ! (DV\)Q)
| ol o
i (0.35)(0.35)  (0.38)
| [ ] [ ]
[ ] i ° [ ]
£ °
° | B
N = §
D) -
@) y |
° L ] [ ]
=4 _ Se -
E | :
g’ s . | @ 0 = 0
Z o | B g
=] 3 b [}
(@) | & g
* g
o o [ ] [ ] o oo ,__L_
s i : o e e
A ; o
e o o o .o m | o °
(HTRYTIT T T i : o o
NI ®go o | ~
NI it S
NI @
STl ° | =
8
| < 9.2 9.2 9,2
; (0.36) (0.36), (0.36
[ ] [ ] | o ° [ ] 3
L]
2 ° o
) iR
o | 125 Uzlj 37 e
o : 4.92)| (4.92 1.45
5 J (4.92)| (4.92) | |(1.45)
326 (12.83)
355,5 (13.99)
420,5 (16.55)

Figura 4-44 Croquis acotado Power Module, tamafio FX
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Croquis acotado, tamafio GX

4.3 Power Modules Chassis

Los espacios libres para ventilaciéon que se deben respetar se marcan con la linea
punteada.
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Figura 4-45 Croquis acotado Power Module, tamafio GX
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4.3.5

Conexion eléctrica

Adaptacion de la tension del ventilador (-T10)

150

Los ventiladores (1 AC 230 V) contenidos en el Power Module (-T10) se alimentan desde la
red principal a través de un transformador. La posiciéon de montaje del transformador figura
en las descripciones de las interfaces.

Los transformadores disponen de tomas en el primario para poder adaptarlos con precision
a la tension de la red respectiva. De fabrica vienen ajustadas siempre las tomas mas altas.
Si el transformador se aplica con una red de menor tensién debera cambiarse a la toma
correspondiente.

Los cables se tienen que conectar en el borne "0" y en el representativo de la tension de
red.

@mmmm

Figura 4-46 Bornes de ajuste para los transformadores de ventilador

La correspondencia entre la tensidn de red existente y el ajuste en el transformador del
ventilador figura en la tabla siguiente (preasignacién de fabrica: 480 V/0 V)

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a tension insuficiente en el ventilador del equipo

Si los bornes no se cambian a la tensién de red realmente existente, puede producirse un
sobrecalentamiento, con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden fallar los
fusibles del ventilador por sobrecarga.

e Efectue la asignacién de bornes conforme a la tension de red realmente existente.

Tabla 4- 52 Correspondencia entre la tension de red existente y el ajuste en el transformador del

ventilador
Tensién de red Toma del transformador de ventilador (-T10)
380V £10 % 380V
400 V 10 % 400 V
440V 10 % 440V
480V 10 % 480 V

AC Drive
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Retirada del estribo de conexién al médulo de desparasitaje basico en redes sin puesta a tierra (red

IT)

AC Drive

Si el Power Module se utiliza en una red sin puesta a tierra (red IT), se debe quitar el estribo
de conexién al médulo de desparasitaje basico del Power Module.

La posicién de montaje del estribo de conexién se puede consultar en las vistas generales
de los Power Modules.

Nota

Rétulo de advertencia en el estribo de conexién

Cada estribo de conexion lleva fijado un rétulo de advertencia amarillo para poder localizarlo

mejor.

e El rotulo de advertencia de quitarse (tirando de él con fuerza) del estribo de conexion si
éste debe permanecer en el equipo (funcionamiento en una red con puesta a tierra).

e El rotulo de advertencia debe quitarse junto con el estribo de conexidn si el equipo
funciona en una red sin puesta a tierra (red IT).

AMTACTL ENTERNT WD \
CONECTION BRACKET MUST BE REMOVED O
PRIOR O OPERATION ON THE IT NETWORK /

Figura 4-47 Rotulo de advertencia en el estribo de conexion

ATENCION

Desperfectos en los equipos por no retirar el estribo de conexién en una red sin puesta a
tierra

Si en una red sin puesta a tierra (red IT) no se retira el estribo de conexién al médulo de
desparasitaje basico, se pueden producir graves danos en el equipo.

e Enunared sin puesta a tierra (red IT), retire el estribo de conexién al moédulo de

desparasitaje basico.
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4.3 Power Modules Chassis

4.3.6 Datos técnicos

Tabla 4- 53 Datos técnicos de los Power Modules Chassis

Tensién de red 3 AC 380 Va 480V +10% (-15% < 1 min)

Referencia 6SL3310- | 1TE32- 1TE32- 1TE33- 1TE33- 1TE35-
1AA3 6AA3 1AA3 8AA3 0AA3
Tamanio FX FX GX GX GX
Intensidad de salida
Intensidad asignada In A 210 260 310 380 490
Intensidad con carga basica I. A 205 250 302 370 477
Intensidad con carga basica In A 178 233 277 340 438
con servicio S6 (40%) Ise A 230 285 340 430 540
Intensidad maxima Imax A 307 375 453 555 715
Tensiones de conexion
Alimentacion de electronica de control Vbc 24 (20,4 ... 28,8)
Desconexion por sobretension Vbc 820 2 %
Desconexién por subtension Vbc 424
Potencia de tipo"
basada en In/basada en In kW 110/90 132/110 160/132 200/160 |250/200
Frecuencia de pulsacién asignada
sin derating kHz 2 2 2 2 2
con derating kHz 8 8 8 8 8
Pérdidas kW 2,46 3,27 4,0 4,54 5,78
Consumo de aire de refrigeracion m?3/s 0,17 0,23 0,36 0,36 0,36
Nivel de presion acustica
con 50 /60 Hz dB (A) 66 / 67 71171 68 /72 68 /72 68 /72
Intensidad asignada de entrada A 229 284 338 395 509
Consumo 2 para 24 V DC, max. A 0,8 0,8 0,9 0,9 0,9
Conexion de red Conexion plana para Conexion plana para terminal de cable
u1, v1, W1 terminal de cable M10, M10,
max. Seccion de max. Seccion de conexidn 2 x 240 mm?
conexion 2 x 185 mm?2
Conexién del motor Conexion plana para Conexion plana para terminal de cable
U2, v2, W2 terminal de cable M10, M10,
max. Seccion de max. Seccion de conexidn 2 x 240 mm2
conexion 2 x 185 mm?2
Conexiones del circuito intermedio Conexion plana para el | Conexion plana para el terminal de
DCPA, DCNA terminal de cable M6, cable M6,
(opcion Braking Module) seccién de conexidn seccién de conexion 1 x 50 mm?
1 x 35 mm?2
Conexiones del circuito intermedio Conexion plana para el | Conexion plana para el terminal de
DCPS, DCNS terminal de cable M8, cable M8,
(opcion filtro du/dt) seccion de conexién seccion de conexion 1 x 70 mm?2
1 x 35 mm?2
Conexion de conductor de protecciéon Conexion plana para Conexion plana para terminal de cable
terminal de cable M10, M10,
max. Seccion de max. Seccion de conexién 2 x 240 mm?
conexion
2 x 185 mm?
Longitud max. del cable al motor 3) m 300 (apantallado)/450 (sin pantalla)
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4.3 Power Modules Chassis

Tensién de red 3 AC 380V a 480V +10% (-15% < 1 min)
Referencia 6SL3310- | 1TE32- 1TE32- 1TE33- 1TE33- 1TE35-
1AA3 6AA3 1AA3 8AA3 0AA3
Max. temperatura ambiente
sin derating °C 40 40 40 40 40
con derating °C 55 55 55 55 55
Grado de proteccion IP 20 o bien IPXXB
Ancho mm 326 | 326 326 326 326
Altura mm 1400 | 1400 1533 1533 1533
Profundidad mm 356 |3564 545 545 545
4)
Peso kg 104 | 104 162 162 162

1) Potencia asignada de un motor asincrono normalizado tipico con 3 AC 400 V.

2)  Solo consumo de corriente del Power Module. Si se alimenta una Control Unit con 24 V DC mediante el Power Module,
debe sumarse su consumo de corriente.

3 Longitud max. del cable del motor 100 m (apantallado) en combinacion con filtro de red para cumplir los valores limite
de CEM de EN 61800-3, categoria C2.

4 Profundidad = 421 mm, incl. la tapa frontal con la Control Unit montada.

4.3.7

43.71

Curvas caracteristicas

Derating de intensidad

Derating en funcion de la temperatura ambiente y la altitud de instalacién

AC Drive

Los equipos en chasis SINAMICS S120 refrigerados por aire y sus correspondientes
componentes de sistema estan dimensionados para una temperatura ambiente de 40 °C y
altitudes de instalacion de hasta 2000 m sobre el nivel del mar.

Para temperaturas ambiente > 40 °C es preciso reducir la intensidad de salida. No se
admiten temperaturas ambiente por encima de 55 °C.

Para altitudes de instalacion > 2000 m sobre el nivel del mar debe tenerse en cuenta que la
presion del aire y, por tanto, también su densidad, disminuyen cuanto mayor es la altura.
Esto hace que se reduzcan tanto la eficiencia de refrigeracion como la capacidad de
aislamiento del aire.

Debido a la menor eficiencia de refrigeracion, es necesario reducir, por un lado, la
temperatura ambiente y, por otro, el calor disipado en el equipo incorporado disminuyendo
la intensidad de salida, sabiendo que las temperaturas ambiente inferiores a 40 °C se
pueden compensar.

En la siguiente tabla se indican las intensidades de salida admisibles en funcién de la altitud
de instalacion y la temperatura ambiente. En los valores indicados se ha tenido en cuenta la
compensacion admisible entre la altitud de instalacién y temperaturas ambiente < 40 °C
(temperatura a la entrada de aire del equipo incorporado).

Los valores son validos a condicion de que se garantice el flujo de aire de refrigeracion a
través de los equipos indicado en los datos técnicos.
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4.3 Power Modules Chassis

Otra medida necesaria cuando se instala el convertidor a una altitud de 2000 m a 5000 m es
utilizar un transformador aislador para reducir las sobretensiones transitorias tal y como
especifica la norma EN 60664-1.

Tabla 4- 54 Reduccion de la intensidad de salida en funcién de la altitud de instalacion y de la
temperatura ambiente

Altitud de Intensidad de salida (en % de la intensidad asignada) a una temperatura
instalaciéon sobre | ambiente de
el nivel del mar

m 20°C 25°C 30 °C 35°C 40 °C 45°C 50 °C 55 °C
0 ... 2000 100 100 100 100 100 93,3 86,7 80,0
> 2000 ... 2500 m | 100 100 100 100 96,3

> 2500 ...3000m | 100 100 100 98,7

> 3000 ... 3500 m | 100 100 100

> 3500 ...4000m | 100 100 96,3

> 4000 ...4500m | 100 97,5

> 4500 ... 5000 m |98,2

Derating en funcién de la frecuencia de salida

Power Modules Chassis

Si los Power Modules se accionan con una frecuencia de salida < 10 Hz, debe reducir las
intensidades de salida In, In, Iss € Imax del modo siguiente:

[%] Funcionamiento breve esporadico 1 %
2 100
B =
@ 90 P
© P q,
8 70 e
= Q\) ’0&
“ 60
3
o 50 — "
g Servicio continyio
c 40
=
2 30
2
£ 20

10
0,1 5 10 15 20 [HZ]

Frecuencia de salida

Figura 4-48 Reduccion de la intensidad de salida en funcidn de la frecuencia de salida

Servicio continuo Estado operativo admisible para todo el tiempo de servicio
Funcionamiento breve Estado operativo admisible para menos del 2 % del tiempo
de servicio
Funcionamiento breve Estado operativo admisible para menos del 1 % del tiempo
esporadico de servicio
AC Drive
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4.3 Power Modules Chassis

43.7.2 Capacidad de sobrecarga

Los Power Modules ofrecen una reserva para sobrecarga, p. €j. para superar pares de
despegue.

Por esta razoén, los accionamientos con requisitos de sobrecarga se tienen que dimensionar
con la intensidad con carga béasica adecuada para la carga exigida.

Las sobrecargas se aplican con la condicién de que antes y después de la sobrecarga el
Power Module trabaje con la intensidad con carga basica, basandose en un ciclo de carga
de 300 s de duracion.

Sobrecarga leve

La intensidad con carga basica para sobrecarga reducida I. se basa en un ciclo de carga del
110 % durante 60 s o del 150 % durante 10 s con una duracién del ciclo de carga de 300 s.

Intensidad del convertidor

A 10 s
» |-
T 1,5 %L1 ee==

<4— Intensidad de corta duraciéon 150%

Intensidad de corta duracién 110%

1,17 1L+ Intensidad asignada (permanente)
Intensidad con carga basica IL para sob#arga leve
NS CGED GfED CGEED GEED CGEED CGEED G CGEEED CGEED CGEED GEED GEED CGEED CGEED TGEED G
IL
> 60 s -
-t 300 s

|~
j/

|

—

Figura 4-49 Curva caracteristica: Sobrecarga leve

AC Drive
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4.3 Power Modules Chassis

Sobrecarga alta

La intensidad con carga basica para sobrecarga alta |1 se basa en el ciclo de carga del
150 % durante 60 s o del 160 % durante 10 s con una duracién del ciclo de carga de 300 s.

Intensidad del convertidor

T A
10s Intensidad de corta duracién 160%
18% T E o
07 IHT ) Intensidad de corta duracion 150%
1,5* IH+
‘I}ensidad asignada (permanente)
----*h_——--—-__.—_’—-—_—_—_
Intensidad bajo carga basica IH para sobrecarga alta
IH
> 60 s
l 300 s |
L~
j/
|
_>
t
Figura 4-50 Curva caracteristica: Sobrecarga alta
AC Drive
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Componentes del circuito intermedio

5.1 Blocksize
511 Resistencias de freno
5.1.1.1 Descripcion

Los Power Modules PM240-2 no pueden devolver energia a la red. En régimen generador,
por ejemplo al frenar una masa de inercia, se debe conectar una resistencia de freno capaz
de transformar en calor la energia generada.

Un termostato vigila que la temperatura de la resistencia de freno no sea excesiva y, en
caso de que se sobrepase el valor limite, avisa a través de un contacto aislado
galvanicamente.

5.1.1.2 Consignas de seguridad para resistencias de freno Blocksize

AADVERTENCIA
Incendio y dafios en el equipo por defecto a tierra/cortocircuito

Los cables de la resistencia de freno deben tenderse de tal forma que pueda descartarse
un defecto a tierra o un cortocircuito. Un defecto a tierra puede provocar un incendio con
humo.
e Aplique la normativa de instalacién local que permita excluir estos fallos.
e Proteja los cables contra los dafios mecanicos.
e Adopte también una de las siguientes medidas:

— Utilice cables con aislamiento doble.

— Respete las distancias necesarias, p. €j., mediante distanciadores.

— Tienda los cables en canales o tubos de instalacion separados.

AC Drive
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5.1 Blocksize
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APRECAUCK’)N

Peligro de quemaduras o dafios por temperatura superficial elevada

La resistencia de freno puede calentarse mucho. El contacto con la superficie puede
producir quemaduras graves. Los componentes adyacentes pueden sufrir dafios.

Monte la resistencia de freno de tal modo que no se pueda entrar en contacto con ella.
Si esto no es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos
de forma claramente visible y comprensible.

Para evitar dafos ocasionados por la temperatura en los componentes préoximos, deben
cumplirse las siguientes condiciones:

— Monte la resistencia sobre una superficie resistente al calor con alta conductividad
térmica.

Para Power Modules PM240-2 FSA, FSB y FSC con montaje horizontal en el suelo:
— Montaje en chapa de acero > 2 mm

— Espacios libres de 250 mm para la ventilacién en los laterales de la resistencia de
freno

— Espacios libres de 1000 mm para la ventilaciéon por encima de la resistencia de freno
Para Power Modules PM240-2 FSA, FSB y FSC con montaje vertical en una pared:
— Montaje en chapa de acero > 2 mm

— Espacios libres de 100 mm para la ventilacién en los laterales de la resistencia de
freno

— Espacios libres de 1000 mm para la ventilaciéon por encima de la resistencia de freno
Para Power Modules PM240-2 FSD, FSE y FSF y FSG:
— Tenga en cuenta los datos incluidos en la documentacién de la resistencia de freno.

ATENCION

Daiios en la resistencia de freno por ventilacion insuficiente

La resistencia de freno puede quedar dafada si no es posible disipar el calor que genera.

No tape las aberturas de ventilacién de la resistencia de freno.

AC Drive
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Componentes del circuito intermedio

5.1.1.3 Ejemplos de conexion

5.1 Blocksize

La resistencia de freno se conecta directamente al Power Module en los bornes R1y R2.

La resistencia de freno debe protegerse del sobrecalentamiento. Un termostato asume esta
funcidn de proteccion. El termostato esta incluido en el volumen de suministro de la
resistencia de freno. Evalue la vigilancia de temperatura de la resistencia de freno de forma
que el motor se desconecte en caso de exceso de temperatura en la resistencia.

Conexion del termostato a una Control Unit

Interconecte el termostato con una entrada digital libre de la Control Unit. Ajuste la funcion
de esa entrada digital a la orden DES2. Si la resistencia de freno se sobrecalienta, el Power
Module se desconecta de la alimentacion.

PE

L1 L2

L3

Control Unit

DES2
(DI) 24V

|
:

||
564

LL1 NL2 L3
DCP/R1 O_—|R1
Termostato
L

T o T1
Power Module 80

e = T2
- O—g R2

Figura 5-1 Conexion del termostato de la resistencia de freno a una Control Unit

AC Drive
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5.1 Blocksize

5.1.1.4
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Figura5-2  Croquis acotado y plantilla de taladrado para resistencias de freno Blocksize
Tabla 5- 1 Dimensiones de resistencias de freno para Power Modules PM240-2
Tamafio Referencia Dimensiones totales Medidas de
taladros
H ‘ B T h b
Para convertidores de 200 V:
FSA JJY:023146720008 mm 295 105 100 266 72
(pulgadas) |(11.61) |(4.13) (3.94) (10.47) |(2.84)
FSB JJY:023151720007 mm 345 105 100 316 72
(pulgadas) |(13.58) |(4.13) (3.94) (12.44) |(2.84)
FSC JJY:023163720018 mm 345 175 100 316 142
(pulgadas) |(13.58) |(6.89) (3.94) (12.44) |(5.59)
FSC JJY:023433720001 mm 490 250 140 460 217
(pulgadas) |(19.29) |(9.84) (5.51) (18.11) |(8.54)
FSD JJY:023422620002 mm 470 220 180 430 187
(pulgadas) |(18.50) | (8.66) (7.09) (16.93) |[(7.36)
FSE JJY:023423320001 mm 560 220 180 500 187
(pulgadas) |(22.05) |(8.66) (7.09) (19.69) |(7.36)
FSF JJY:023434020003 mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) |(24.80) |(13.78) |(7.09) (22.44) |(12.48)
Para convertidores de 400 V:
FSA 6SL3201-0BE14-3AA0 | mm 295 105 100 266 72
(pulgadas) |(11.61) |(4.13) (3.94) (10.47) |(2.83)
FSA 6SL3201-0BE21-0AAQ | mm 345 105 100 316 72
(pulgadas) |(13.58) |(4.13) (3.94) (12.44) |(2.83)
FSB 6SL3201-0BE21-8AA0 | mm 345 175 100 316 142
(pulgadas) |(13.58) |(6.89) (3.94) (12.44) |(5.59)
FSC 6SL3201-0BE23-8AA0 | mm 490 250 140 460 217
(pulgadas) |(19.29) |(9.84) (5.51) (18.11) |[(8.54)
AC Drive
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5.1 Blocksize

Tamaiio Referencia Dimensiones totales Medidas de
taladros
H B T h b
FSD JJY:023422620001 mm 470 220 180 430 187
(pulgadas) |(18.50) |(8.66) (7.09) (16.93) |(7.36)
FSD JJY:023424020001 mm 610 220 180 570 187
(pulgadas) | (24.02) | (8.66) (7.09) (22.44) |(7.36)
FSE JJY:023434020001 mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) | (24.80) |(13.78) |(7.09) (22.44) |(12.48)
FSF JJY:023454020001"
(FSD) + JJY:023422620001 mm 470 220 180 430 187
(pulgadas) |(18.50) | (8.66) (7.09) (16.93) |(7.36)
(FSE) * JJY:023434020001 mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) | (24.80) |(13.78) |(7.09) (22.44) |(12.48)
FSF JJY:023464020001"
(FSE) + JJY:023434020001 mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) | (24.80) |(13.78) |(7.09) (22.44) |(12.48)
(FSE) « JJY:023434020001 mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) | (24.80) |(13.78) |(7.09) (22.44) |(12.48)
FSG 6SL3000-1BE32-5AA0 | mm 1325 740 485 - -

(pulgadas) | (52.17) |(29.13) |(19.04)

Para convertidores de 690 V:

FSD JJY:023424020002 | mm 610 220 180 570 187
(pulgadas) |(24.02) |(8.66) |(7.09) |(22.44) |(7.36)

FSE JJY:023434020002 | mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) |(24.80) |(13.78) |(7.09) |(22.44) |(12.48)

FSF JJY:023464020002"

(FSE) « JJY:023434020002 | mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) |(24.80) |(13.78) |(7.09) |(22.44) |(12.48)

(FSE) - JJY:023434020002 | mm 630 350 180 570 317
(pulgadas) |(24.80) |(13.78) |(7.09) |(22.44) |(12.48)

FSG 6SL3000-1BH32-5AA0 | mm 1325 | 740 485 - -

(pulgadas) |(52.17) |(29.13) |(19.04)

1) Esta resistencia de freno tiene 2 componentes que el cliente debe conectar en paralelo.
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5.1 Blocksize

5.1.1.5

162

Montaje

La resistencia de freno para todos los mdédulos se conecta por los bornes R1y R2. Debido a
la generacion de calor, debe montarse en un lateral junto a los Power Modules.

Las resistencias de freno para los Power Modules de los tamafios FSD a FSG deben
situarse fuera del armario eléctrico o de la sala de distribucién para que el calor disipado se
evacue fuera de la zona de los Power Modules. Asi se reducen las necesidades de

climatizacion.

Los bastidores pueden montarse de forma vertical u horizontal. En el montaje vertical, las
conexiones de los cables deben encontrarse debajo.

Tabla 5- 2 Fijacion de resistencias de freno para Power Modules PM240-2 a la superficie de
montaje
Tamano Referencia Fijacion Par de apriete

Para convertidores de 200 V:
FSA JJY:023146720008 4 tornillos M4" 3 Nm (26.6 Ibf in)
FSB JJY:023151720007 4 tornillos M4" 3 Nm (26.6 Ibf in)
FSC JJY:023163720018 4 tornillos M4") 3 Nm (26.6 Ibf in)
FSC JJY:023433720001 4 tornillos M5") 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSD JJY:023422620002 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSE JJY:023423320001 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSF JJY:023434020003 4 tornillos M5") 6 Nm (53.1 Ibf in)
Para convertidores de 400 V:
FSA 6SL3201-0BE14-3AA0 4 tornillos M4") 3 Nm (26.6 Ibf in)
FSA 6SL3201-0BE21-0AA0Q 4 tornillos M4") 3 Nm (26.6 Ibf in)
FSB 6SL3201-0BE21-8AA0 4 tornillos M4") 3 Nm (26.6 Ibf in)
FSC 6SL3201-0BE23-8AA0 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSD JJY:023422620001 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSD JJY:023424020001 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSE JJY:023434020001 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSF JJY:0234540200012 2 x 4 tornillos M5") 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSF JJY:0234640200013) 2 x 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSG 6SL3000-1BE32-5AA0 4 pernos M10 50 Nm (443 Ibf in)
Para convertidores de 690 V:
FSD JJY:023424020002 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSE JJY:023434020002 4 tornillos M5") 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSF JJY:0234640200024 2 x 4 tornillos M5" 6 Nm (53.1 Ibf in)
FSG 6SL3000-1BH32-5AA0 4 pernos M10 50 Nm (443 Ibf in)

1) Utilice siempre una tuerca y una arandela con el tornillo.
2) Esta resistencia de freno tiene los componentes JJY:023422620001 y JJY:023434020001 que el

cliente debe conectar en paralelo.
3) Esta resistencia de freno tiene 2 componentes JJY:023434020001 que el cliente debe conectar en

paralelo.

4 Esta resistencia de freno tiene 2 componentes JJY:023434020002 que el cliente debe conectar en

paralelo.

AC Drive
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5.1.1.6

5.1 Blocksize

Nota
Conexién de conductor de proteccion

Para los tamafos de FSA a FSC, la conexion del conductor de proteccién de la resistencia
de freno se realiza a través de la conexion de pantalla.

Para la instalacion segun EN 60204-1 y EN 61800-5-1 debe utilizarse la conexion de
conductor de proteccion de la caja. En este caso, el hilo del conductor de proteccion del
latiguillo no se utiliza, sino que puede cortarse o doblarse debidamente.

Para los tamanos FSD a FSF, la conexién de conductor de proteccion de la resistencia de
freno se realiza en la chapa de carcasa situada encima de los bornes R1 y R2.
Opcionalmente pueden pedirse chapas de conexion para pantalla adicionales a Siemens.

Datos técnicos

Tension dered 1/3AC200Va240V +10 %

Nota

Existe la posibilidad de realizar mas combinaciones a través de nuestros "Siemens Product
Partners for Drive Options (https://w3.siemens.com/mcms/mc-
drives/de/niederspannungsumrichter/sinamics-zubehoer/Seiten/sinamics-zubehoer.aspx)".

Nota
Resistencias de freno FSD ... FSF

Utilice solo resistencias de freno con homologacién UL y que hayan superado el "Abnormal
Operation Test" (ensayo de funcionamiento anormal) segun UL 508.

Tabla 5- 3 Resistencias de freno Blocksize PM240-2, 200 V, FSA - FSC
Fabricante Heine Resistors GmbH
Referencia JJY:023... 146720008 151720007 163720018 433720001
Resistencia Q 200 68 37 20
Potencia de tipo Pos kW 0,0375 0,11 0,20 0,375
Potencia de pico Pmax kw 0,75 2,2 4,0 7,5
Duracion de la solicitacion parala |s 12 12 12 12
potencia de pico Ta
Duracion del periodo del ciclo de s 240 240 240 240
cargade freno T
Grado de proteccién 1P20 IP20 1P20 IP20
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Componentes del circuito intermedio

5.1 Blocksize

0,5 Nm (4.4 Ibf in)

0,5 Nm (4.4 Ibf in)

Fabricante Heine Resistors GmbH

Referencia JJY:023... 146720008 151720007 163720018 433720001

Conexiones de potencia

(conductor de proteccion incluido)

Max. seccidon conectable: 2,5 mm? 4,0 mm?2 6,0 mm2 (AWG 6,0 mm?2

Par de apriete: (AWG 14) (AWG 12) 10) (AWG 10)
0,5Nm (4.4 Ibfin) | 0,5 Nm (4.4 Ibfin) | 0,8 Nm (7.1 Ibf in) | 0,8 Nm (7.1 Ibf in)

Termostato

Max. seccion conectable: 2,5 mm?2 2,5 mm?2 2,5 mm?2 2,5 mm?2

Par de apriete: (AWG 14) (AWG 14) (AWG 14) (AWG 14)

0,5 Nm (4.4 Ibf in)

0,5 Nm (4.4 Ibf in)

Termostato (contacto NC)
Méaxima carga de contacto
Cable de conexion

250 VAC/2,5 A

250 VAC/25A

250 VAC/25A

250 VAC/2,5 A

Peso kg 0,5 0,7 1,1 2,2
Aptas para Power Module? 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PB13-000LO 1PB15-500L0 1PB21-40L0 1PC22-20L0
1PB13-80L0 1PB17-40L0 1PB21-80L0 1PC22-80LO
1PB21-00LO
6SL3211- 6SL3211- 6SL3211- 6SL3211-
1PB13-80L0 1PB21-00L0 1PB21-80L0 1PC22-20L0
1PC22-80LO
Tamafo FSA FSB FSC FSC
Potencia de tipo del Power Module | kW 0,55...0,75 1,1...2.2 3,0...40 55..75
1) 0O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado
Tabla 5- 4 Resistencias de freno Blocksize PM240-2, 200 V, FSD - FSF, proteccién integrada
Fabricante Heine Resistors GmbH
Referencia JJY:023... 422620002 423320001 434020003
Resistencia Q 7,5 4,5 2,5
Potencia de tipo Pos kW 0,93 1,5 2,75
Potencia de pico Pmax kW 18,5 30 55
Duracién de la solicitacién parala |s 12 12 12
potencia de pico Ta
Duracién del periodo del ciclo de s 240 240 240
cargade freno T
Grado de proteccién P21 1P21 1P21

Conexiones de potencia
(conductor de proteccion incluido)
Méax. seccién conectable:

Par de apriete:

10 mm2 (AWG 8)
0,5 Nm (4.4 Ibfin)

16 mm2 (AWG 6)
1,2 Nm (10.6 Ibf in)

16 mm2 (AWG 6)
1,2 Nm (10.6 Ibf in)

Termostato
Max. seccidon conectable:
Par de apriete:

2,5 mm?2 (AWG 14)
0,5 Nm (4.4 Ibf in)

2,5 mm2 (AWG 14)
0,5 Nm (4.4 Ibf in)

2,5 mm2 (AWG 14)
0,5 Nm (4.4 Ibf in)

Termostato (contacto NC)
Maxima carga de contacto
Cable de conexion

250 VAC/25A

250 VAC/2,5 A

250 VAC/2,5 A
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Componentes del circuito intermedio

5.1 Blocksize

Fabricante Heine Resistors GmbH
Referencia JJY:023... 422620002 423320001 434020003
Peso kg 7,0 8,5 13,5
Aptas para Power Modules 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PC24-2ULO 1PC28-8ULO 1PC31-3ULO
1PC25-4ULO 1PC31-1ULO 1PC31-6ULO
1PC26-8ULO 1PC31-8ULO
6SL3211- 6SL3211- 6SL3211-
1PC26-8ULO 1PC31-1ULO 1PC31-8ULO
Tamano FSD FSE FSF
Potencia de tipo del Power Module | kW 11...18,5 22 ...30 37 ...55
Tensién dered 3AC 380V a480V £10 %
Tabla 5-5 Resistencias de freno Blocksize PM240-2, 400 V, FSA - FSC
Referencia 6SL3201- 0BE14-3AA0 0BE21-0AAQ 0BE21-8AA0Q 0BE23-8AA0
Resistencia Q 370 140 75 30
Potencia de tipo Pos kW 0,075 0,2 0,375 0,925
Potencia de pico Pmax kW 1,5 4 7,5 18,5
Duracion de la solicitacion para la s 12 12 12 12
potencia de pico Ta
Duracion del periodo del ciclo de s 240 240 240 240
cargade freno T
Grado de proteccién IP20 IP20 IP20 IP20
Conexiones de potencia
(conductor de proteccion incluido)
Max. seccion
conectable: 2,5 mm?2 2,5 mm?2 4.0 mm? 6,0 mm?2
Par de apriete: (AWG 14) (AWG 14) (AWG 12) (AWG 10)
0,5Nm (4.4 0,5Nm (4.4 0,7 Nm 3,0 Nm
Ibf in) Ibf in) (6.2 Ibf in) (26.6 Ibf in)
Termostato
Max. seccion
conectable: 2,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm?
Par de apriete: (AWG 14) (AWG 14) (AWG 14) (AWG 14)
0,5Nm (4.4 0,5Nm (4.4 0,5Nm (4.4 0,5Nm (4.4
Ibf in) Ibf in) Ibf in) Ibf in)
Termostato (contacto NC) 250 VAC/25A |250V AC/25A |250V AC/25A |250V AC/2,5A
Maxima carga de contacto
Cable de conexion
Peso kg 1,5 1,8 2,7 6,2
Aptas para Power Module" 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PE11-80L1 1PE16-10L1 1PE21-10L0 1PE22-700L0
1PE12-30L1 1PE18-00L0 1PE21-40L0 1PE23-30L0
1PE13-200L1 1PE21-80L0
1PE14-30L1
6SL3211- 6SL3211- 6SL3211-
1PE18-001L1 1PE21-80L0 1PE23-30L0
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Componentes del circuito intermedio

5.1 Blocksize

Referencia 6SL3201- 0BE14-3AA0 0BE21-0AAOQ 0BE21-8AA0D 0BE23-8AA0
Tamafio FSA FSA FSB FSC
Potencia de tipo del Power Module kW 0,55...1,5 22..30 55...75 11...15
O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado
Tabla 5- 6 Resistencias de freno Blocksize PM240-2, 400 V, FSD - FSE, proteccion integrada
Fabricante Heine Resistors GmbH
Referencia JJY:023... 422620001 424020001 434020001
Resistencia Q 25 15 10
Potencia de tipo Pos kW 1,1 1,85 2,75
Potencia de pico Pmax kW 22 37 55
Duracién de la solicitacion para la S 12 12 12
potencia de pico Ta
Duracién del periodo del ciclo de carga | s 240 240 240
defreno T
Grado de proteccién P21 P21 1P21
Conexiones de potencia
(conductor de proteccién incluido)
Max. seccién conectable: 10 mm?2 (AWG 8) 10 mm?2 (AWG 8) 16 mm2 (AWG 6)
Par de apriete: 0,8 Nm (7.1 Ibf in) 0,8 Nm (7.1 Ibf in) 1,2 Nm (10.6 Ibf in)
Termostato
Max. seccién conectable: 2,5 mm2 (AWG 14) 2,5 mm2 (AWG 14) 2,5 mm2 (AWG 14)
Par de apriete: 0,5 Nm (4.4 Ibf in) 0,5 Nm (4.4 Ibf in) 0,5 Nm (4.4 Ibf in)
Termostato (contacto NC) 250 VAC/2,5A 250 VAC/2,5A 250 VAC/2,5A
Maxima carga de contacto
Cable de conexion
Peso kg 7,0 9,5 13,5
Aptas para Power Module? 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PE23-80L0 1PE26-00L0 1PE28-80L0
1PE24-50L0 1PE27-50L0 1PE31-10L0
6SL3211- 6SL3211-
1PE27-500L0 1PE31-10L0O
Tamafo FSD FSD FSE
Potencia de tipo del Power Module kW 18,5...22 30...37 45 ... 55

1) 2 resistencias de freno deben conectarse en paralelo.

2) O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado

Tabla 5-7 Resistencias de freno Blocksize PM240-2, 400 V, FSF - FSG (FSF proteccion integrada)

Fabricante Heine Resistors GmbH

Referencia JJY:023454020001 JJY:023464020001 6SL3000-1BE32-5AA0
(JJY:023434020001 + |(2x
JJY:023422620001)" | JJY:023434020001)"

Resistencia Q 71 5 2,2

Potencia de tipo Pos kW 3,85 55 12,5

Potencia de pico Pmax kW 77 110 250
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Componentes del circuito intermedio

5.1 Blocksize

Fabricante Heine Resistors GmbH

Referencia JJY:023454020001 JJY:023464020001 6SL3000-1BE32-5AA0
(JJY:023434020001 + | (2 x
JJY:023422620001)" | JJY:023434020001)"

Duracion de la solicitacion para la s 12 12 12

potencia de pico Ta

Duracion del periodo del ciclo de carga | s 240 240 240

defreno T

Grado de proteccion P21 1P21 IPOO

Conexiones de potencia
(conductor de proteccion incluido)
Max. seccién conectable:

Par de apriete:

10 mm2 (AWG 8)
0,8 Nm (7.1 Ibf in)

16 mm2 (AWG 6)
1,2 Nm (10.6 Ibf in)

Perno roscado M10
50 Nm (443 Ibf in)

Termostato
Max. seccion conectable:
Par de apriete:

2,5 mm?2 (AWG 14)
0,5 Nm (4.4 Ibf in)

2,5 mm2 (AWG 14)
0,5 Nm (4.4 Ibf in)

70 mm?2 (AWG 2/0)
25 Nm (221 Ibf in)

Termostato (contacto NC) 250 VAC/2,5 A 250 VAC/2,5A 240V AC/10 A

Maxima carga de contacto

Cable de conexion

Peso kg 20,5 27 120

Aptas para Power Module? 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PE31-50L0 1PE32-100L0 1PE33-000L0
1PE31-80L0 1PE32-500L0 1PE33-70L0

6SL3211- 1PE34-80L0
1PE32-500L0
Tamafio FSF FSF FSG
Potencia de tipo del Power Module kW 75...90 110 ... 132 160 ... 250

1 2 resistencias de freno deben conectarse en paralelo.

2)  FSF: O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado
FSG: O = A: Power Module con filtro de red C2 integrado, O = C: Power Module con filtro de red C3 integrado

Tension dered 3AC 500V ... 690 V £10 %

Tabla 5- 8 Resistencias de freno Blocksize PM240-2, 690 V, FSD - FSG (FSD - FSF proteccién integrada)
Fabricante Heine Resistors GmbH
Referencia JJY:023424020 | JJY:0234340200 |JJY:023464020002 6SL3000-1BH32-

002 02 (2x 5AA0
JJY:023434020002)"

Resistencia Q 31 21 10,5 (21 ] 21)" 49
Potencia de tipo Pps kW 1,85 2,75 5,5 (2,75 + 2,75)" 12,5
Potencia de pico Pmax kW 37 55 110 (55 + 55)" 250
Duracion de la solicitacion para |s 12 12 12 12
la potencia de pico Ta
Duracion del periodo del ciclo S 240 240 240 240
de cargade freno T
Grado de proteccién P21 1P21 1P21 IPOO
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Componentes del circuito intermedio

5.1 Blocksize

Fabricante Heine Resistors GmbH
Referencia JJY:023424020 | JJY:0234340200 |JJY:023464020002 6SL3000-1BH32-
002 02 (2 x 5AA0
JJY:023434020002)"

Conexiones de potencia
(conductor de proteccion

Perno roscado

Perno roscado

Perno roscado M5

Perno roscado

incluido) M5 M5 6,0 Nm (53.1 Ibf in) M10
Par de apriete: 6,0 Nm 6,0 Nm 50 Nm (443 Ibf in)
(53.1 Ibf in) (53.1 Ibfin)
Termostato
Max. seccidn conectable: 2,5 mm?2 2,5 mm?2 2,5 mm2 (AWG 14) 70 mm2 (AWG 2/0
Par de apriete: (AWG 14) (AWG 14) 0,5 Nm (4.4 Ibf in) )
0,5Nm (4.4 0,5Nm (4.4 25 Nm (221 Ibf in)
Ibf in) Ibf in)
Termostato (contacto NC) 250 VAC/25A |250VAC/25A [250V AC/2,5A 240V AC/10 A
Maxima carga de contacto
Cable de conexion
Peso kg 9,5 13,5 27,0 120
Aptas para Power Module? 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PH21-40L0 1PH25-200L0 1PH28-00L0 1PH31-7CLO
1PH22-00L0 1PH26-20L0 1PH31-00L0 1PH32-1CLO
1PH22-30L0 1PH31-20L0 1PH32-5CLO
1PH22-70L0 1PH31-40L0
1PH23-50L0
1PH24-20L0
Tamafio FSD FSE FSF FSG
Potencia de tipo del Power kW 11...37 45 ...55 75...132 160 ... 250
Module
1) 2 resistencias de freno deben conectarse en paralelo.
2) O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado
Ciclos de carga
P
f
Pmax
PDB B I I A
—| Ta le T t—
Figura 5-3  Diagrama de carga para la resistencia de freno, formato Blocksize
T [s]: Duracion del periodo del ciclo de carga de freno
Ta [s]: Tiempo de carga para potencia de pico
Pos [KW]: Potencia de tipo de la resistencia de freno
Pmax [kKW]: Potencia de pico de la resistencia de freno
AC Drive
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Componentes del circuito intermedio

5.2 Chassis

5.2 Chassis
5.2.1 Braking Modules
5211 Descripcion

Se necesita un Braking Module (y una resistencia de freno externa) si el accionamiento se
debe frenar esporadicamente o si se debe detener selectivamente (p. ej. parada de
emergencia de la categoria 1). El Braking Module contiene el sistema electrénico de
potencia y su correspondiente circuiteria de excitacion. La tension de alimentacién para el
sistema electronico se toma del circuito intermedio.

Durante el servicio, la energia del circuito intermedio se disipa en forma de calor en una
resistencia de freno fuera del armario.

En el Power Module se dispone de un slot para ello.

Configuracion

El montaje del Braking Module en la versién Chassis se lleva a cabo en un slot dentro del
Power Module, cuyo ventilador lo somete a refrigeracion forzada. El Braking Module se
conecta al circuito intermedio con los cables flexibles que se incluyen en el suministro.

El Braking Module lleva de serie las siguientes interfaces:
® Conexion del circuito intermedio mediante cables flexibles
® Bornes de conexién para resistencia de freno externa

® 1 entrada digital (bloquear el Braking Module con sefial Alto; confirmar fallo con flanco
negativo Alto-Bajo)

e 1 salida digital (Braking Module averiado)

® Interruptor DIP para adaptar el umbral de actuacién
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Componentes del circuito intermedio

5.2 Chassis

5.21.2 Consignas de seguridad para Braking Modules Chassis

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica debido a la carga residual de los condensadores del circuito intermedio

En los condensadores del circuito intermedio sigue quedando una tension peligrosa
durante un maximo de 5 minutos tras la desconexion de la alimentacion. Tocar piezas
sometidas a tension puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Realice trabajos en los componentes Unicamente tras haber transcurrido dicho tiempo.

e Mida la tensién antes de empezar a trabajar en los bornes DCP y DCN del circuito
intermedio.

/N\ADVERTENCIA

Incendio y dafos en el equipo por defecto a tierra/cortocircuito

Los cables de la resistencia de freno deben tenderse de tal forma que pueda descartarse
un defecto a tierra o un cortocircuito. Un defecto a tierra puede provocar un incendio con
humo.

e Aplique la normativa de instalacién local que permita excluir estos fallos.
e Proteja los cables contra los dafios mecanicos.
e Adopte también una de las siguientes medidas:

— Utilice cables con aislamiento doble.

— Respete las distancias necesarias, p. €j., mediante distanciadores.

— Tienda los cables en canales o tubos de instalacidon separados.

ATENCION

Daiios por resistencia de freno inadmisibles

Si se usa una resistencia de freno no permitida, esta puede quedar destruida.
¢ Utilice unicamente resistencias de freno autorizadas por SIEMENS para SINAMICS.
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5.2 Chassis

5.2.1.3 Braking Module para tamario FX

Tornillos de fijacion

Barra adaptadora \LJ / DCNA
&%

Figura 5-4 Braking Module para Power Module, tamafio FX

Nota

En este Braking Module las interfaces R1 y DCPA disponen de una conexion comun.
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5.2 Chassis

5.21.4 Braking Module para tamario GX

Tornillos de fijacion

S1

DCPA

Figura 5-5  Braking Module para Power Module, tamafio GX

Nota

En este Braking Module las interfaces R1 y DCPA disponen de una conexion comun.
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5.2 Chassis

5.2.1.5 Ejemplo de conexion

—— Fallo

——» Inhibir

I Resistencia de fre-l!xo
|

— 1 O DCPA R1 o

Conexion al
circuito intermedio

Conexion de la
resistencia de freno

——+—O DCPN R2 o

Figura 5-6 Ejemplo de conexién de un Braking Module

5216 X1 Conexion de la resistencia de freno

Tabla 5-9 Conexion resistencia de freno

Borne Nombre
R1 Conexién de la resistencia de freno R+
R2 Conexién de la resistencia de freno R-

Max. seccion conectable: 50 mm2 (AWG 1)

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO 173



Componentes del circuito intermedio

5.2 Chassis

5.21.7 Entradas y salidas digitales X21

Tabla 5- 10 Regleta de bornes X21

Borne Nombre" Datos técnicos

1 Pantalla Conexion apantallada para los bornes 2 ... 6
R 2 ov Nivel bajo: -3 ...5V
N 3 Entrada de inhibidor | Nivel alto: 15 ... 30 V
w DI Consumo: 2 ... 15 mA
IN 4 ov Tensién: 24 V DC
o 5 Salida de fallo DO Intensidad de carga: 0,5... 0,6 A
i 6 +24 V Tension: 18 ... 30 V

Consumo tipico (consumo propio): 10 mA con 24 V DC

Max. seccion conectable 1,5 mm2 (AWG 16)

) DI: entrada digital, DO: Salida digital

Nota

Esta es la posicidn de los bornes de la regleta de bornes X21 de los Braking Modules
cuando estan montados: El borne "1" se encuentra detras y el borne "6", delante.

Nota

Creando un nivel alto en el borne X21.3 se bloquea el Braking Module. Si el flanco es
decreciente, se confirman los mensajes de fallo que estén pendientes.
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5.2 Chassis

5.2.1.8 S1 Interruptor de valor umbral

El umbral de respuesta para la activacion del Braking Module y, en consecuencia, la tensién
del circuito intermedio que se produce en régimen de frenado se indica en la siguiente tabla.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por conmutacion del interruptor de valor umbral

Si hay tension al conmutar el interruptor de valor umbral, pueden producirse lesiones
graves o incluso la muerte.

e Elinterruptor de valor umbral solo debe conmutarse con el Power Module
desconectado y los condensadores del circuito intermedio descargados.

Tabla 5- 11 Umbrales de respuesta de los Braking Modules

Umbral de respuesta | Posicidn Comentario
interruptor
673V 1 El ajuste de fabrica es 774 V. Con tensiones de red de 3 AC 380 V a 400 V se
774 V 2 puede ajustar un umbral de respuesta de 673 V para reducir la solicitacion de

tension del motor y del Power Module. Sin embargo, de este modo también se
reduce la potencia de frenado alcanzable con el cuadrado de la tensién
(673/774)2 = 0,75.

Por lo tanto, la potencia de frenado disponible es del 75 % como maximo.

Nota

Las posiciones de los interruptores de valor umbral de los Braking Modules cuando estan
montados son:

e Posicién "1" arriba

e Posicién "2" abajo
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5.2 Chassis

5.2.1.9 Montaje de un Braking Module en un Power Module de tamaiio FX

@ | Afloje los dos tornillos M6.
Saque la cubierta frontal levantandola.

® | Afloje los dos tornillos de la cubierta superior y las
tuercas M6 del lado izquierdo.
Retire la cubierta izquierda.

® Afloje los 4 tornillos de la cubierta superior y los 3
tornillos de fijacion del lado posterior.
Retire la cubierta superior.
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5.2 Chassis

Afloje los tres 3 tornillos de la tapa ciega.
Retire la tapa ciega.

Coloque el Braking Module en el lugar de la tapa ciega 'y
fijelo con los mismos tornillos que antes sujetaban la
tapa ciega.

Fije la barra adaptadora a la conexion DCNA con una
tuerca de modo que la barra no pueda girarse. Para ello,
la barra adaptadora lleva un pequefo perno que debe
quedar en la parte inferior de la conexion DCNA.

Fije el cable de conexién con el circuito intermedio con 2
tornillos (conexion del Braking Module) y 2 tuercas
(conexion del circuito intermedio).

Fije

- la cubierta superior (paso @)
- la cubierta izquierda (paso @)
- la cubierta frontal (paso (D)

Para conectar el cable a la resistencia de freno, hay una abertura pasante en la cubierta, en
la parte superior de las conexiones para la resistencia de freno (R1, R2).

Nota

Es imprescindible respetar los pares de apriete especificados.
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5.2 Chassis

5.2.1.10 Montaje de un Braking Module en un Power Module de tamaifio GX

(@ | Afloje los dos tornillos M6.
Saque la cubierta frontal levantandola.

@ | Afloje los dos tornillos de la cubierta superior y las tuercas
M6 del lado izquierdo.
Retire la cubierta izquierda.

(® | Afloje los 4 tornillos de la cubierta superior y los 3 tornillos
de fijacion del lado posterior.
Retire la cubierta superior.
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5.2 Chassis

Afloje los tres 3 tornillos de la tapa ciega.
Retire la tapa ciega.

Coloque el Braking Module en el lugar de la tapa ciega y
fijelo con los mismos tornillos que antes sujetaban la tapa
ciega.

Fije el cable de conexion con el circuito intermedio con 2
tornillos (conexién del Braking Module) y 2 tuercas
(conexion del circuito intermedio).

Fije

- la cubierta superior (paso @)
- la cubierta izquierda (paso @)
- la cubierta frontal (paso @)

Para conectar el cable a la resistencia de freno, hay una abertura pasante en la cubierta, en
la parte superior de las conexiones para la resistencia de freno (R1, R2).

Nota

Es imprescindible respetar los pares de apriete especificados.
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5.2 Chassis

5.2.1.11 Datos técnicos

Tabla 5- 12  Datos técnicos de los Braking Modules

Referencia 6SL3300-1AE31-3AA0 6SL3300-1AE32-5AA0
Apto para el montaje en un Power Module del tamafio FX GX

Potencia Pps (potencia de tipo) 25 kW 50 kW

Potencia P15 (potencia de pico) 125 kW 250 kW

Potencia P2o 100 kW 200 kW

Potencia P40 50 kW 100 kW

Umbrales de respuesta ajustables

774V (673 V)

774V (673 V)

Entrada digital

Tension asignada -3...30V -3...30V
Nivel bajo -3...5V -3...5V
(una entrada digital abierta se interpreta como "baja")

Nivel alto 15...30V 15...30V
Consumo (tip. a 24 V DC) 10 mA 10 mA

Max. seccion conectable

1,5 mm? (AWG 16)

1,5 mm? (AWG 16)

Salida digital (resistente a cortocircuito sostenido)

Tensién asignada 24V DC 24V DC
Max. intensidad de carga de la salida digital 500 mA 500 mA
Max. seccién conectable 1,5 mm? (AWG 16) 1,5 mm? (AWG 16)
Conexion R1/R2 Tornillo M8 Tornillo M8
Max. seccién de conexion R1/R2 35 mm? (AWG 2) 50 mm? (AWG 1)
Peso 3,6 kg 7,3 kg
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5.2 Chassis

5.2.2 Resistencias de freno

5.2.21 Descripcion

En régimen generador, la energia sobrante del circuito intermedio se disipa a través de la
resistencia de freno.

La resistencia de frenado se conecta a un Braking Module. Colocando la resistencia de
freno fuera del armario eléctrico o de la sala de distribucion, el calor generado se evacua
fuera de la zona de los Power Modules, con lo que se reducen las necesidades de
climatizacion.

Se dispone de resistencias con potencia de tipo de 25 kW y 50 kW.

Como las resistencias de freno se pueden utilizar con Power Modules de gran rango de
tension, esta tension se puede adaptar -para reducir la solicitacién dieléctrica del motor y del
Power Module- ajustando los umbrales de respuesta en el Braking Module.

Un termostato de proteccidn vigila que la temperatura de la resistencia de freno no sea
excesiva y, en caso de que se sobrepase el valor limite, avisa a través de un contacto
aislado galvanicamente.

5.2.2.2 Consignas de seguridad para resistencias de freno Chassis

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por presencia de tension y carga residual de los condensadores del
circuito intermedio en el Braking Module

El contacto con las conexiones bajo tension del Braking Module puede provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

e Conecte solo el Braking Module con el Power Module sin tension.

e Conecte el Braking Module una vez transcurridos 5 minutos. Mida la tension antes de
empezar a trabajar en los bornes DCP y DCN del circuito intermedio.

AADVERTENCIA
Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacién insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacién no son suficientes, puede darse
sobrecalentamiento, con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden
producirse mas fallos y acortarse la vida util de los equipos/sistemas.

e Es imprescindible que mantenga espacios libres de 200 mm para la ventilacién en
todos los lados del componente que lleven rejillas de ventilacion.
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AADVERTENCIA
Incendio y dafios en el equipo por defecto a tierra/cortocircuito

Los cables de la resistencia de freno deben tenderse de tal forma que pueda descartarse
un defecto a tierra o un cortocircuito. Un defecto a tierra puede provocar un incendio con
humo.

e Aplique la normativa de instalacién local que permita excluir estos fallos.
e Proteja los cables contra los dafios mecanicos.
¢ Adopte también una de las siguientes medidas:

— Utilice cables con aislamiento doble.

— Respete las distancias necesarias, p. €j., mediante distanciadores.

— Tienda los cables en canales o tubos de instalacion separados.

APRECAUClON

Quemaduras por temperatura superficial elevada de la resistencia de freno

La resistencia de freno puede calentarse mucho. El contacto con la superficie puede
producir quemaduras graves.

e Monte la resistencia de freno de tal modo que no se pueda entrar en contacto con ella.
Si esto no es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos
de forma claramente visible y comprensible.

AADVERTENCIA
Incendio por sobrecalentamiento debido a cables de conexién demasiado largos

Si se utilizan cables de conexiéon demasiado largos entre el Braking Module y la resistencia
de freno externa, puede producirse un sobrecalentamiento de componentes, con el
consiguiente peligro de incendio y formacién de humo.

e Los cables de conexion entre el Braking Module y la resistencia de freno externa no
deben medir mas de 100 m.

AADVERTENCIA
Incendio por calor de escape de la resistencia de freno

Si una resistencia de freno se monta de forma inadecuada, puede producirse un
sobrecalentamiento de componentes, con el consiguiente peligro de incendio y formacion
de humo.

e Monte las resistencias de freno Uunicamente en el suelo.

e Coloque la resistencia de freno en vertical y separada. El local tiene que estar en
condiciones de evacuar la energia convertida por la resistencia de freno.

e Mantenga una distancia suficiente con respecto a los objetos inflamables.
¢ No coloque ningun objeto sobre la resistencia de freno ni por encima de ella.
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5.2 Chassis

ATENCION

Daiios en la resistencia de freno por la entrada de agua

La entrada de agua puede provocar daios en la resistencia de freno.

e En caso de instalacion a la intemperie, monte un tejado que impida la penetracién de
agua de precipitaciones para cumplir con el grado de proteccién IP20.

Nota
Interacciones entre resistencia de freno y sensor de deteccion de incendios

Si se coloca una resistencia de freno bajo un sensor de deteccién de incendios, el calor
generado puede provocar el disparo del sensor de deteccion de incendios.

5.2.2.3 Croquis acotado
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740 (29.13)
@ Placa de caracteristicas
@ Borne de tornillo T1/T2
® Perno roscado (M8)
@ Puesta atierra (M8)
® M50
® M2

Figura 5-7  Croquis acotado de la resistencia 25 kW/125 kW

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO 183



Componentes del circuito intermedio

5.2 Chassis
/@, 810 (31.89)
=" Lg L L g
® ® | HH 1 HH —|
C =] il
FTTTTTTTT T
| |
le of %{% sRsRcRcE=RT %:-_:j: s o
| I S)
L] o
,,,,,,,,,,,,, M 8
| | >
| I
lo o| HEREERE A A e /C@
| I HHH HHHTH
@ L,,,,,,,,,,,J % ﬁ' / @
7777777777777 ‘ 74
I |
| |
B=C3 . {# tReaeEcasgs %:_‘_:: ::'}é
70276)] Ny / / g
140 651 | - @ @ 4
|~ . . -=ea==9§i 3.66)
! ! T 11270 QQ{:
52,5 (2.07) 380 (14.96) 52,5 (2.07) || ;18 g;?gg 4.41)(2.76)(2 36)
@ Placa de caracteristicas
® Perno roscado (M10)
® Borne de tornillo T1/T2
@ Puesta atierra (M10)
® M50
® wMm12
Figura5-8  Croquis acotado de la resistencia 50 kW/250 kW
5224 Conexién eléctrica

Las secciones de conexion recomendadas son:
® Con 25 kW: 35 mm? (AWG 2)
® Con 50 kW: 50 mm? (AWG 1)

Termostato

Para proteger la resistencia de freno contra la sobrecarga, en el interior esta instalado un
termostato cuyos contactos aislados galvanicamente deben intercalarse en el circuito de
sefalizacion de fallo del cliente o usuario.

Tabla 5- 13 Conexién del termostato

Borne Funcién Datos técnicos

T Conexion del interruptor térmico (termostato) Tension: 240 V AC
Intensidad de carga: max. 10 A

T2 Conexion del interruptor térmico (termostato)

Max. seccién conectable: 2,5 mm? (AWG 14)
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5.2.2.5

Datos técnicos

Tabla 5- 14 Datos técnicos de las resistencias de freno

5.2 Chassis

Referencia Unidad 6SL3000-1BE31-3AA0 6SL3000-1BE32-5AA0
Potencia Pos (potencia de tipo) kW 25 50

Potencia P15 (potencia de pico) kW 125 250

Intensidad max. A 189 378

Cable de conexiodn Mediante pasacables M50 Mediante pasacables M50
Conexion de potencia Mediante borne de perno M10 Mediante borne de perno M10
Max. seccién conectable 50 mm? (AWG 1) 70 mm? (AWG 2/0)
Grado de proteccién 1P20 IP20

Ancho x alto x profundidad mm 740 x 605 x 485 740 x 1325 x 485"
Interruptor térmico (contacto NC) 240V AC/10 A 240V AC/10 A
maxima carga de contacto

cable de conexidn

Peso kg 50 120

1) Dimensiones incluidas las empufiaduras de montaje: 810 x 1325 x 485

Ciclo de carga

P/PpB
A

1,50 1

P pB= Potencia de frenado continua

P15= 5 x P pB= Potencia permitida cada 90 s durante 15 s

P20= 4 x PpB= Potencia permitida c.
P40= 2 x P pg= Potencia permitida c

ada 90 s durante 20 s
ada 90 s durante 40 s

P15 1,25

P20 1,00 1
0,75 1

0,50 1

P40

L
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Figura 5-9
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AC Drive
186 Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Componentes de potencia del motor 6

6.1 Blocksize
6.1.1 bobinas de motor
6.1.1.1 Descripcion

Las bobinas de motor reducen las corrientes transitorias capacitivas, lo que permite utilizar
cables de motor mas largos.

Al mismo tiempo, reducen los esfuerzos dieléctricos en los devanados del motor causados
por derivadas de la tension (du/dt).

Requisitos

e Maxima temperatura ambiente: 40 °C

e Frecuencia de pulsacién maxima: 4 kHz

e Frecuencia maxima de salida: 150 Hz

e Maximo limite de intensidad: 2 x intensidad asignada

e Modos de operacion: Regulacion vectorial y control por U/f
Nota

Cables de motor mas largos mediante el uso de filtros senoidales y filtros du/dt

El uso de filtros senoidales, filtros du/dt o filtros du/dt compact permite utilizar cables de
motor mas largos para los Power Modules FSD a FSG.

Solicite los filtros adecuados a nuestros Solution Partner
(https://www.automation.siemens.com/solutionpartner/partnerfinder/Home/Index?country=D
E&program=1&technology=19&lang=en).
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Componentes de pofencia del motor

6.1 Blocksize

6.1.1.2 Consignas de seguridad para bobinas de motor

/N\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacion insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacion no son suficientes, puede darse
sobrecalentamiento, con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden
producirse mas fallos y acortarse la vida util de los equipos/sistemas.

e Es imprescindible que mantenga espacios libres de 100 mm para la ventilacién por
encima y por debajo del componente.

APRECAUCK’)N
Quemaduras por temperatura superficial elevada de la bobina de motor

Las bobinas de motor pueden calentarse mucho. El contacto con la superficie puede
producir quemaduras graves.

¢ Monte las bobinas de motor de tal modo que no se pueda entrar en contacto con ellas.
Si esto no es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos
de forma claramente visible y comprensible.

ATENCION

Daiios en las bobinas de motor por utilizacién de componentes no autorizados

Si se utilizan componentes no autorizados, pueden producirse dafos o fallos de
funcionamiento en los equipos o el sistema. Existe peligro de que la bobina de motor sufra
dafos térmicos.

e Ultilice unicamente bobinas de motor autorizadas por Siemens para SINAMICS.

ATENCION

Daiios en la bobina de motor por rebase de la frecuencia de salida maxima

Si se utilizan bobinas de motor, la frecuencia de salida maxima permitida es de 150 Hz. En
caso de una frecuencia de salida mas elevada, la bobina del motor puede danarse.

¢ No utilice las bobinas de motor por encima de la frecuencia de salida maxima permitida
de 150 Hz.

ATENCION

Dafios en la bobina de motor por rebase de la frecuencia de pulsaciéon maxima

Si se utilizan bobinas de motor, la frecuencia de pulsacion maxima permitida es de 4 kHz.
En caso de una frecuencia de pulsacién mas elevada, la bobina del motor puede daharse.

¢ No utilice las bobinas de motor en el Power Module por encima de la frecuencia de
pulsacion maxima permitida de 4 kHz.
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6.1 Blocksize

6.1.1.3 Croquis acotados

Bobinas de motor 6SL3202-0AE16-1CAOQ y -0AE18-8CAOQ para PM240-2, FSA o FSB
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Figura 6-1 Croquis acotado de bobinas de motor para 6SL3202-0AE16-1CAO0 y 6SL3202-0AE 18-
8CAQ; todos los datos en mm y (pulgadas)
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6.1 Blocksize

Bobina de motor 6SL3202-0AE21-8CAOQ para PM240-2, FSB o FSC
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Figura6-2  Croquis acotado de bobina de motor 6SL3202-0AE21-8CAO; todos los datos en mmy
(pulgadas)
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6.1 Blocksize

Bobina de motor 6SL3202-0AE23-8CAOQ para PM240-2, FSC (400 V)
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Figura 6-3  Croquis acotado de bobina de motor 6SL3202-0AE23-8CAO0; todos los datos en mmy
(pulgadas)

Bobina de motor 6SE4000-3TC..-..D0 para PM240-2, FSD-FSF (400 V)
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Figura6-4  Croquis acotado de la bobina de motor 6SE4000-3TC..-..DO0, para dimensiones ver tabla
siguiente
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192

Tabla 6- 1 Dimensiones de las bobinas de motor 6SE4000-3TC..-..DO0, todas las medidas en mm y
(pulgadas)

6SE4000- Tamario B H T

3TCO07-5EDO FSD 270 (10.63) 248 (9.76) 209 (8.23)

3TC14-5FDO FSE/FSF 350 (13.80) 321 (12.64) 288 (11.34)

Bobina de motor 6SL3000-2....-.AAQ para PM240-2, FSD-FSF (400 V / 690 V)
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Figura6-5  Croquis acotado bobina de motor 6SL3000-2....-.AAQ, Typ1, para dimensiones ver tabla

siguiente
Tabla 6- 2 Dimensiones de las bobinas de motor 6SL3000-2....-.AA0, todas las medidas en mm y

(pulgadas)
6SL3000- Tamafo B H T
2BE32-1AAQ FSF (400 V) 300 (11.81) 285 (11.22) 257 (10.12)
2BE32-6AA0 FSF (400 V) 300 (11.81) 315 (12.40) 277 (10.91)
2BE33-2AA0 FSG (400 V) 300 (11.81) 285 (11.22) 257 (10.12)
2BE33-8AA0 FSG (400 V) 300 (11.81) 285 (11.22) 277 (10.91)
2AH31-0AA0 FSF (690 V) 270 (10.63) 231,7 (9.12) 203,7 (8.02)
2AH31-5AA0 FSF (690 V) 270 (10.63) 231,7 (9.12) 203,7 (8.02)
2AH31-8AA0 FSG (690 V) 300 (11.81) 285 (11.22) 212 (8.35)
2AH32-4AA0 FSG (690 V) 300 (11.81) 285 (11.22) 212 (8.35)
2AH32-6AA0 FSG (690 V) 300 (11.81) 285 (11.22) 212 (8.35)
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6.1 Blocksize

Bobina de motor 6SL3000-2BE35-0AA0 para PM240-2, FSG (400 V)
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Figura6-6  Croquis acotado bobina de motor 6SL3000-2BE35-0AA0, Typ2, para dimensiones ver
tabla siguiente

Tabla 6- 3 Dimensiones de las bobinas de motor 6SL3000-2BE35-0AA0, todas las medidas en mm

y (pulgadas)
6SL3000- FS B H T
2BE35-0AA0 FSG (400 V) 300 (11.81) 365 (14.37) 277 (10.91)

6.1.1.4 Montaje

Las bobinas de motor para Power Modules PM240-2 de los tamafos de FSA a FSG estan
disefiadas para el montaje en el armario eléctrico. La bobina de motor se monta en la
superficie de montaje junto al Power Module.

Tabla 6- 4 Fijacion de bobinas de motor para Power Modules PM240-2

Referencia Fijacion Par de apriete
6SL3202-0A16-1CAOQ 4 tornillos M4 3 Nm (26.6 Ibf in)
6SL3202-0AE18-8CA0 4 tuercas M4

4 arandelas M4
6SL3202-0AE21-8CAO0 4 tornillos M5 5 Nm (44.2 Ibf in)
6SL3202-0AE23-8CA0 4 tuercas M5

4 arandelas M5
6SE6400-3TCO07-5EDO 4 tornillos M8 25 Nm (221 Ibf in)
6SE6400-3TC14-5FDO 4 tuercas M8
6SL3000-2BE32-1AA0 4 arandelas M8

6SL3000-2BE32-6AA0
6SL3000-2BE33-2AA0
6SL3000-2BE33-8AA0
6SL3000-2BE35-0AA0
6SL3000-2AH31-0AA0
6SL3000-2AH31-5AA0
6SL3000-2AH31-8AA0
6SL3000-2AH32-4AA0
6SL3000-2AH32-6AA0
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6.1 Blocksize

6.1.1.5 Conexion eléctrica
Nota
Cables admitidos para aplicaciones UL
Utilice solo cables de cobre de 75 °C.
Tabla 6- 5 Fijacién de cables de conexién en la bobina de motor
Referencia Conexion al Power Module/conexion del Conexién de conductor de proteccion
motor
Fijacién Par de Fijacion Par de
apriete apriete
6SL3202-0AE16-1CAQ Bornes de tornillo 0,6...0,8 Nm Perno roscado M4 3 Nm (26.6 Ibf in)
6SL3202-0AE18-8CAQ 4 mm2 (AWG 12) (5.3 ... 7.1 Ibf in)
6SL3202-0AE21-8CA0 Bornes de tornillo 1,5...1,8 Nm Perno roscado M5 5 Nm (44.3 Ibf in)
10 mm?2 (AWG 8) (13.3 ... 15.9 Ibf in)
6SL3202-0AE23-8CA0 Bornes de tornillo 2,0...4,0 Nm Perno roscado M5 5 Nm (44.3 Ibf in)

16 mm2 (AWG 6)

(17.7 ... 35.4 Ibf in)

6SE6400-3TC07-5EDO

Conexion plana para
terminal de cable M6

6 Nm (53.1 Ibf in)

Tornillo M6

10 Nm (88.5 Ibf in)

6SE6400-3TC14-5FD0O

Conexion plana para
terminal de cable M8

13 Nm (115 Ibf in)

Tornillo M8

25 Nm (221 Ibf in)

6SL3000-2BE32-1AAQ
6SL3000-2BE32-6AA0
6SL3000-2BE33-2AA0
6SL3000-2BE33-8AA0

Conexion plana para
terminal de cable M10

25 Nm (221 Ibf in)

Tornillo M8

25 Nm (221 Ibf in)

6SL3000-2BE35-0AA0

Conexion plana para
terminal de cable M12

50 Nm (443 Ibf in)

Tornillo M8

25 Nm (221 Ibf in)

6SL3000-2AH31-0AAQ
6SL3000-2AH31-5AA0
6SL3000-2AH31-8AA0
6SL3000-2AH32-4AA0
6SL3000-2AH32-6AA0

Conexion plana para
terminal de cable M10

25 Nm (221 Ibf in)

Tornillo M6

10 Nm (88.5 Ibf in)
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Componentes de potencia del motor

6.1 Blocksize

6.1.1.6 Datos técnicos
Tabla 6- 6 Bobinas de motor para Power Modules PM240-2, parte 1
Referencia 6SL3202- 0AE16-1CAO0 0AE18-8CA0 0AE21-8CAO0 0AE23-8CA0
Inductancia mH 2,5 1,3 0,54 0,26
Intensidad asignada A 6,1 9,0 18,5 39,0
Pérdidas kW 0,09 0,08 0,08 0,11
Grado de proteccién IP20 1P20 IP20 1P20
Peso kg 3,4 3,9 10,1 11,2
Aptas para Power Modules? Tension de red 1/3 AC 200 V -10 % a 240 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- -
1PB13-000L0 1PB17-400L0 1PB21-000LO
1PB13-80L0 1PB21-400L0
1PB15-500L0 1PB21-80L0
6SL3211- 6SL3211-
1PB13-80L0 1PB21-000LO
1PB21-80L0
Tension de red 3 AC 380 V -10 % a 480 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PE11-80L1 1PE18-00L1 1PE21-10L0O 1PE22-700L0
1PE12-300L1 1PE21-400L0 1PE23-30L0
1PE13-200L1 1PE21-80L0
1PE14-300L1 6SL3211- 6SL3211- 6SL3211-
1PE16-10L1 1PE18-00L1 1PE21-80L0 1PE23-30L0
Tamario FSA/FSB FSA/FSB FSB/FSC FSC
Potencia de tipo del Power kW 0,55..22 1,5..3 22..75 11..18,5
Module
O = A: Power Module con filtro de red integrado, O = U: Power Module sin filtro de red integrado
AC Drive
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Componentes de pofencia del motor

6.1 Blocksize

Tabla 6-7 Bobinas de motor para Power Modules PM240-2, parte 2
Referencia 6SE6400- 3TCO07-5EDO 3TC14-5FDO
Inductancia mH 0,30 0,20
Intensidad asignada A 90 178
Pérdidas kW 0,27 0,47
Grado de proteccion IPOO IPOO
Peso kg 27 57
Aptas para Power Modules" Tension de red 3 AC 380V -10 % a 480 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210-
1PE23-80L0 1PE28-80L0
1PE24-50L0 1PE31-10L0
1PE26-000L0 1PE31-500L0
1PE27-50L0 1PE31-80L0
6SL3211- 6SL3211-
1PE27-50L0 1PE31-10L0
Tamafio FSD FSE/FSF
Potencia de tipo del Power Module kW 18,5...45 55...90

1 O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado

Tabla 6- 8 Bobinas de motor para Power Modules PM240-2, parte 3
Referencia 6SL3000- 2BE32-1AA0 2BE32-6AA0 2AH31-0AA0 2AH31-5AA0
Inductancia mH 0,053 0,04 0,16 0,11
Intensidad asignada A 210 260 100 150
Pérdidas kW 0,49 0,50 0,26 /0,30 0,32/0,34
Grado de proteccién IPOO IPOO IPOO IPOO
Peso kg 60 66 25 25,8
Aptas para Power Modules" Tension de red 3 AC 380V -10 % a 480 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210- - -
1PE32-10L0 1PE32-50L0
6SL3211-
1PE32-50L0

Tension de red 3 AC 500 V -10 % a 690 V +10 %:

- - 6SL3210- 6SL3210-
1PH28-000L0 1PH31-20L0
1PH31-00L0 1PH31-40L0

Tamafio FSF FSF FSF FSF
Potencia de tipo del Power kW 110 132 75/90 110/132
Module
1) 0O = A: Power Module con filtro de red integrado, 00 = U: Power Module sin filtro de red integrado
AC Drive
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Componentes de pofencia del motor

6.1 Blocksize

Tabla 6- 9 Bobinas de motor para Power Modules PM240-2, parte 4
Referencia 6SL3000- 2BE33-2AA0 2BE33-8AA0 2BE35-0AA0
Inductancia mH 0,032 0,027 0,020
Intensidad asignada A 310 380 490
Pérdidas kW 0,47 0,50 0,50
Grado de proteccién IPOO IPOO IPOO
Peso kg 60 73 100
Aptas para Power Modules Tension de red 3 AC 380V -10 % a 480 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PE33-0AL0 1PE33-7AL0 1PE34-8AL0
Tamafio FSG FSG FSG
Potencia de tipo del Power Module kW 160 200 250
Tabla 6- 10 Bobinas de motor para Power Modules PM240-2, parte 5
Referencia 6SL3000- 2AH31-8AA0 2AH32-4AA0 2AH32-6AA0
Inductancia mH 0,092 0,080 0,067
Intensidad asignada A 175 215 260
Pérdidas kW 0,40 0,425 0,44
Grado de proteccién IPOO IPOO IPOO
Peso kg 34 34 40
Aptas para Power Modules Tension de red 3 AC 500 V -10 % a 690 V +10 %:
6SL3210- 6SL3210- 6SL3210-
1PH31-7CLO 1PH32-1CLO 1PH32-5CLO
Tamafio FSG FSG FSG
Potencia de tipo del Power Module kW 160 200 250

AC Drive
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Componentes de pofencia del motor

6.2 Chassis

6.2 Chassis

6.2.1 Bobinas de motor
6.2.1.1 Descripcion

Las bobinas de motor reducen las corrientes transitorias capacitivas, o que permite utilizar
cables de motor mas largos.

Al mismo tiempo, reducen los esfuerzos dieléctricos en los devanados del motor causados
por derivadas de la tensién (du/dt).

Requisitos

e Maxima temperatura ambiente: 40 °C

e Frecuencia de pulsacion maxima: 4 kHz

e Frecuencia maxima de salida: 120 Hz

e Maximo limite de intensidad: 2 x intensidad asignada

¢ Modos de operacién: Regulacion vectorial y control por U/f

Soporte en STARTER

e a partir de la version 2.4: hasta 1 bobina de motor

e a partir de la version 2.5: hasta 3 bobinas de motor

AC Drive
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6.2 Chassis

6.2.1.2 Consignas de seguridad para bobinas de motor

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacion insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacion no son suficientes, puede darse
sobrecalentamiento, con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden
producirse mas fallos y acortarse la vida util de los equipos/sistemas.

e Es imprescindible que mantenga espacios libres de 100 mm para la ventilacién por
encima y por debajo del componente.

APRECAUCK’)N
Quemaduras por temperatura superficial elevada de la bobina de motor

Las bobinas de motor pueden calentarse mucho. El contacto con la superficie puede
producir quemaduras graves.

¢ Monte las bobinas de motor de tal modo que no se pueda entrar en contacto con ellas.
Si esto no es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos
de forma claramente visible y comprensible.

ATENCION

Daiios en las bobinas de motor por utilizacidon de componentes no autorizados

Si se utilizan componentes no autorizados, pueden producirse dafos o fallos de
funcionamiento en los equipos o el sistema. Existe peligro de que la bobina de motor sufra
dafos térmicos.

e Utilice unicamente bobinas de motor autorizadas por Siemens para SINAMICS.

ATENCION

Daiios en la bobina de motor por rebase de la frecuencia de salida maxima

Si se utilizan bobinas de motor, la frecuencia de salida maxima permitida es de 150 Hz. En
caso de una frecuencia de salida mas elevada, la bobina del motor puede danarse.

¢ No utilice las bobinas de motor por encima de la frecuencia de salida maxima permitida
de 150 Hz.

ATENCION

Dafios en la bobina de motor por rebase de la frecuencia de pulsaciéon maxima

Si se utilizan bobinas de motor, la frecuencia de pulsacion maxima permitida es de 4 kHz.
En caso de una frecuencia de pulsacién mas elevada, la bobina del motor puede daharse.

e No utilice las bobinas de motor en el Power Module por encima de la frecuencia de
pulsacion maxima permitida de 4 kHz.

AC Drive
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6.2 Chassis
6.2.1.3 Croquis acotado
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®  Bobina de motor tipo 1
(®  Bobina de motor tipo 2
Figura 6-7  Croquis acotado de la bobina de motor
6SL3000- 2BE32-1AA0 2BE32-6AA0 2BE33-2AA0 2BE33-8AA0 2BE35-0AA0
Tipo de conexion 1 1 1 1 2
a2 25 (0.98) 25 (0.98) 25 (0.98) 25 (0.98) 30 (1.18)
a3 5(0.19) 5(0.19) 5(0.19) 5(0.19) 6 (0.23)
a4 12.5 (0.49) 12.5 (0.49) 12.5 (0.49) 12.5 (0.49) 15 (0.59)
a5 11 (0.43) 11 (0.43) 11 (0.43) 11 (0.43) 14 (0.55)
14 300 (11.81) 300 (11.81) 300 (11.81) 300 (11.81) 300 (11.81)
15 100 (3.93) 100 (3.93) 100 (3.93) 100 (3.93) 100 (3.93)
hmax 285 (11.22) 315 (12.40) 285 (11.22) 285 (11.22) 365 (14.37)
h2 194 (7.63) 227 (8.93) 194 (7.63) 194 (7.63) 245 (9.64)
h3 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36)
n1? 163 (6.41) 183 (7.20) 163 (6.41) 183 (7.20) 183 (7.20)
n2 " 224 (8.81) 224 (8.81) 224 (8.81) 224 (8.81) 224 (8.81)
n3 257 (10.11) 277 (10.90) 257 (10.11) 277 (10.90) 277 (10.90)
n4 79 (3.11) 79 (3.11) 79 (3.11) 79 (3.11) 79 (3.11)
d3 M8 M8 M8 M8 M8
1) Las longitudes n1 y n2 corresponden a la distancia entre taladros.
AC Drive
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Componentes de pofencia del motor

6.2 Chassis
6.2.1.4 Datos técnicos
Tabla 6- 11  Datos técnicos de las bobinas de motor
Referencia 6SL3000- 2BE32-1AA0 | 2BE32-6AA0 | 2BE33-2AA0 | 2BE33-8AA0 | 2BE35-0AA0
Aptas para 6SL3310- 1TE32-1AA. | 1TE32-6AA. | 1TE33-1AA. | 1TE33-8AA. | 1TE35-0AA.
Power Module
Potencia de tipo del Power kW 110 132 160 200 250
Module
Intensidad asignada A 210 260 310 380 490
Pérdidas
-a50Hz kW 0,436 0,454 0,422 0,447 0,448
-a 150 Hz kW 0,486 0,5 0,47 0,5 0,5
Conexiones
- a Motor Module (1U1, 1V1, M10 M10 M10 M10 M12
1W1)
-acarga (1U2, 1V2, 1W2) M10 M10 M10 M10 M12
- a conductor de proteccion M8 M8 M8 M8 M8
Longitud max. admisible para
el cable entre la bobina de
motor y el motor
- con 1 bobina de motor m 300 (apantallado)/450 (sin pantalla)
- con 2 bobinas de motor en m 525 (apantallado)/787 (sin pantalla)
serie
Grado de proteccion IPO0 IPO0 IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
Ancho mm 300 300 300 300 300
Alto mm 285 315 285 285 365
Fondo mm 257 277 257 277 277
Peso kg 60 66 60 73 100
AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO 201



Componentes de pofencia del motor

6.2 Chassis

6.2.2

6.2.2.1

6.2.2.2

202

Filtro senoidal

Descripcion

El filtro senoidal instalado a la salida del Power Module permite alimentar el motor con
tensiones con forma de onda practicamente senoidal, con lo que pueden usarse motores sin
necesidad de cables apantallados ni reduccidon de potencia. Para el cableado pueden
emplearse cables no apantallados vy, si los cables de alimentacién del motor son largos, no
se requieren bobinas de motor adicionales.

Se dispone de filtros senoidales para potencias de hasta 200 kW

Para los filtros senoidales, la frecuencia de pulsacion de los Power Modules debe estar
ajustada en 4 kHz. De este modo se reduce la intensidad de salida del Power Module; ver el
capitulo Capacidad de sobrecarga (Pagina 155).

Cuando se utiliza un filtro senoidal se reduce un 15% la tensién de salida disponible.

Consignas de seguridad para filtros senoidales

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de proteccion contra contacto directo

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Ultilice para los filtros senoidales una proteccion contra contacto directo segun IPXXA o
las normativas de instalacion locales.

/N\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacion insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacién no son suficientes, se da sobrecalentamiento, con
peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden producirse mas fallos y acortarse la
vida util de los equipos/sistemas.

e Es imprescindible que mantenga un espacio libre de 100 mm para la ventilacion por
encima y por debajo del componente.

APRECAUCK’)N
Quemaduras por temperatura superficial elevada del filtro senoidal

Los filtros senoidales pueden alcanzar temperaturas superficiales de mas de 80 °C. El
contacto con la superficie puede producir quemaduras graves.

e Monte el filtro senoidal de modo que no se pueda entrar en contacto con él. Si esto no
es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos de forma
claramente visible y comprensible.

AC Drive
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6.2 Chassis

ATENCION

Daiios en el filtro senoidal por conexiones invertidas

Si se invierten las conexiones de entrada y salida, el filtro senoidal resultara dafiado.
e Conecte el cable entrante del Power Module a 1U1, 1V1y 1W1.
e Conecte el cable saliente a la carga a 1U2, 1V2, 1W2.

ATENCION

Daiios en el Power Module por utilizacion de componentes no autorizados

Si se utilizan componentes no autorizados, pueden producirse dafos o fallos de
funcionamiento en los equipos o el sistema.

e Ultilice unicamente filtros senoidales autorizados por SIEMENS para SINAMICS.

ATENCION

Daiios en el filtro senoidal por rebase de la frecuencia de salida maxima

Si se utilizan filtros senoidales, la frecuencia de salida maxima permitida es de 150 Hz. El
rebase de la frecuencia de salida puede provocar dafos en el filtro senoidal.

e Es imprescindible que active los filtros senoidales conectados al Power Module durante
la puesta en marcha (ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas).

ATENCION

Danos en el filtro senoidal si el motor no esta conectado

Los filtros senoidales que funcionan sin el motor conectado pueden resultar dafados o
destruidos.

¢ No utilice nunca los filtros senoidales conectados al Power Module sin que el motor esté
conectado.

Nota

Mantenga los cables de conexién al Power Module lo mas cortos posible (max. 5 m).

AC Drive
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6.2 Chassis
6.2.2.3 Croquis acotado
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Figura 6-8  Croquis acotado del filtro senoidal
Tabla 6- 12 Dimensiones del filtro senoidal en mm (pulgadas)
6SL3000- 2CE32-3AA0 2CE32-8AA0 2CE33-3AA0 2CE34-1AA0
B 620 (24.40) 620 (24.40) 620 (24.40) 620 (24.40)
H 300 (11.81) 300 (11.81) 370 (14.56) 370 (14.56)
T 320 (12.59) 320 (12.59) 360 (14.17) 360 (14.17)
11 140 (5.51) 140 (5.51) 140 (5.51) 140 (5.51)
h1 180 (7.08) 180 (7.08) 220 (8.66) 220 (8.66)
h2 65 (3.34) 65 (3.34) 65 (3.34) 65 (3.34)
n1? 280 (11.02) 280 (11.02) 320 (12.59) 320 (12.59)
n2 " 150 (5.90) 150 (5.90) 150 (5.90) 150 (5.90)
n3 " 225 (8.85) 225 (8.85) 225 (8.85) 225 (8.85)
n4 105 (4.13) 105 (4.13) 105 (4.13) 105 (4.13)
d1 12 (0.47) 12 (0.47) 12 (0.47) 12 (0.47)
d2 11 (0.43) 11 (0.43) 11 (0.43) 11 (0.43)
d3 22 (0.86) 22 (0.86) 22 (0.86) 22 (0.86)
1) Las longitudes n1, n2 y n3 corresponden a la distancia entre taladros.
AC Drive
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6.2 Chassis
6.2.2.4 Datos técnicos
Tabla 6- 13 Datos técnicos del filtro senoidal
Referencia 6SL3000- |2CE32-3AA0 | 2CE32-3AA0 | 2CE32-8AA0 | 2CE33-3AA0 | 2CE34-1AA0
Aptos para 6SL3310- 1TE32-1AA. | 1TE32-6AA. | 1TE33-1AA. | 1TE33-8AA. | 1TE35-0AA.
Power Module
Potencia de tipo del Power kW 90 110 132 160 200
Module con una frecuencia de
pulsacion de 4 kHz
Intensidad asignada A 225 225 276 333 408
Pérdidas
-a 50 Hz kW 0,35 0,35 0,4 0,245 0,38
-a150 Hz kW 0,6 0,6 0,69 0,53 0,7
Conexiones
- a Power Module Lengletas de conexion M10
- acarga Lengletas de conexion M10
- a conductor de proteccion Taladro M10
Longitud max. admisible para | m 300 (apantallado)
el cable entre filtro senoidal y 450 (sin pantalla)
motor
Grado de proteccién IPOO IPOO IPOO IPOO IPOO
Dimensiones
Ancho mm 620 620 620 620 620
Alto mm 300 300 300 370 370
Fondo mm 320 320 320 360 360
Peso, aprox. kg 124 124 127 136 198
AC Drive
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6.2.3 Filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter

6.2.3.1 Descripcion
El filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter esta formado por dos componentes: la bobina du/dt y
el limitador de picos de tensién (Voltage Peak Limiter), que recorta los picos de tensién y
conduce la energia de retorno al circuito intermedio.
Los filtros du/dt plus Voltage Peak Limiter se emplean con motores en los que la rigidez
dieléctrica del sistema de aislamiento es desconocida o insuficiente. En los motores
normalizados de las series 1LA5, 1LA6 y 1LAS8 solo se necesitan cuando las tensiones de
conexion son superiores a 500 V +10 %.
Los filtros du/dt plus Voltage Peak Limiter limitan la velocidad de subida de tension a valores
< 500 V/ps vy los picos tipicos de las tensiones asignadas de red a los siguientes valores
(con cables de motor < 150 m de largo):
<1000 V con Ured < 575 V.

Componentes

En la tabla siguiente se indican las referencias de los diversos componentes (bobina du/dt y
limitador de picos de tension):

Tabla 6- 14  Filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter, referencias de los distintos componentes

Filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter Bobina du/dt Limitador de picos de tension

6SL3000-2DE32-6AA0 6SL3000-2DE32-6CA0 6SL3000-2DE32-6BA0

6SL3000-2DE35-0AA0 6SL3000-2DE35-0CA0 6SL3000-2DE35-0BA0

6.2.3.2 Consignas de seguridad para filtros du/dt mas Voltage Peak Limiter
AADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de proteccion contra contacto directo

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Coloque para el filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter una proteccion contra contacto
directo segun IPXXA o las normativas de instalacion locales.

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacién insuficientes

Si los espacios libres para ventilaciéon no son suficientes, puede darse sobrecalentamiento,
con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden producirse mas fallos y
acortarse la vida util de los componentes.

e Mantenga espacios libres de 100 mm para la ventilacién por encima y por debajo del
componente.

AC Drive
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6.2 Chassis

APRECAUCK’)N

Quemaduras por temperatura superficial elevada de la bobina du/dt

Las bobinas du/dt pueden alcanzar en su superficie una temperatura de mas de 80 °C. El
contacto con la superficie puede producir quemaduras graves.

¢ Monte la bobina du/dt de modo que no se pueda entrar en contacto con ella. Si esto no
es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos de forma
claramente visible y comprensible.

ATENCION

Dariios en el limitador de picos de tensién (Voltage Peak Limiter) por conexiones invertidas
La inversion de las conexiones de entrada y salida causa dafos en el limitador de picos de
tension (Voltage Peak Limiter).

e Conecte el cable entrante del circuito intermedio del Motor Module a DCPS y DCNS.

e Conecte el cable saliente a la bobina du/dt en 1U2, 1V2, 1TW2.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt por el uso de componentes no autorizados

Si se utilizan componentes no autorizados, pueden producirse dafos o fallos de
funcionamiento en los equipos o el sistema.

e Utilice unicamente filtros du/dt autorizados por SIEMENS para SINAMICS.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt por rebase de la frecuencia de salida maxima

Si se utiliza el filtro du/dt, la frecuencia de salida maxima permitida es de 150 Hz. El rebase
de la frecuencia de salida puede provocar dafos en el filtro du/dt.

e Utilice el filtro du/dt con una frecuencia de salida maxima de 150 Hz.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt por rebase de la frecuencia de pulsacién maxima
Si se utiliza el filtro du/dt, la frecuencia de pulsacion maxima admisible es de 4 kHz. El
rebase de la frecuencia de pulsacion puede provocar danos en el filtro du/dt.

e Si usa el filtro du/dt, utilice el Motor Module con una frecuencia de pulsaciéon maxima de
4 kHz.
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6.2 Chassis
ATENCION
Daiios en el filtro du/dt por falta de activacion durante la puesta en marcha
El filtro du/dt puede sufrir dafios si no se activa durante la puesta en marcha.
e Active el filtro du/dt durante la puesta en marcha con el parametro p0230 = 2.
ATENCION
Daiios en el filtro du/dt si el motor no esta conectado
Los filtros du/dt que funcionan sin el motor conectado pueden resultar dafiados o
destruidos.
¢ No utilice nunca el filtro du/dt conectado al Motor Module sin que el motor esté
conectado.
Nota
Longitudes de cable
Mantenga los cables de conexién al Motor Module lo mas cortos posible (méx. 5 m).
6.2.3.3 Descripcion de interfaces
P
DCPS, DCNS —_—
102, 12, 1W2
Figura 6-9  Sinopsis de interfaces limitador de picos de tension, tipo 1
AC Drive
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DCPS, DCNS

PE

102, 1v2, 1w2

Figura 6-10 Sinopsis de interfaces limitador de picos de tensién, tipo 2

6.2.3.4 Conexidn del filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter
Power Module Bobina du/dt Motor
DCP 1U1 1U2
DCP U2 — U
iFeuiit DCPS V1 12
intCe;:(r:‘r:JeI}c?io V2 - Y
—IDCNS
DCN 1WA W2 W
DCN W2 L
PE PE
== PE PE
DCPS 1U2
1V2
DCNS W2
PE
P -

Limitador de pﬂ:os de tension

Figura 6-11 Conexion del filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter

AC Drive
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Secciones de cables

210

Tabla 6- 15 Secciones de cables para conexiones entre filtros du/dt y Power Module

Filtro du/dt plus Voltage Peak
Limiter

Conexién al circuito intermedio

Conexién entre la bobina du/dt y

(DCPS/DCNS) el limitador de picos de tension

[mm?] (1U2, 1V2, 1W2) [mm?]
6SL3000-2DE32-6AA0 35 (AWG 2) 10 (AWG 8)
6SL3000-2DE35-0AA0 70 (AWG 2/0) 16 (AWG 6)

/\ADVERTENCIA

Incendio y dafios en el equipo por defecto a tierra/cortocircuito

Los cables de conexion al circuito intermedio del Power Module deben tenderse de manera
que pueda descartarse un defecto a tierra o un cortocircuito. Un defecto a tierra puede
provocar un incendio con humo.

e Aplique la normativa de instalacién local que permita excluir estos fallos.

e Proteja los cables frente a dafios mecanicos.

¢ Adopte adicionalmente una de las siguientes medidas:
— Utilice cables con aislamiento doble.
— Prevea distancias de separacion suficientes utilizando, p. ej., distanciadores.
— Tienda los cables en canales o tubos de instalacién separados.

Nota
Longitud de cable maxima

Las conexiones deben ser lo mas cortas posible.
La longitud maxima de cable para las conexiones mencionadas es de 5 m.

AC Drive
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6.2 Chassis
6.2.3.5 Croquis acotado de la bobina du/dt
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Figura 6-12 Croquis acotado de la bobina du/dt

Tabla 6- 16  Dimensiones de la bobina du/dt, 3 AC 380 V - 480 V en mm (pulgadas)

6SL3000- 2DE32-6CA0Q 2DE35-0CA0

a2 25 (0.98) 30 (1.18)

a3 5(0.19) 6 (0.23)

a4 14 (0.55) 17 (0.66)

ab 10.5 x 14 (0.41 x 0.55) 14 x 18 (0.55 x 0.70)
ab 7 (0.27) 9 (0.35)

14 410 (16.14) 460 (18.11)

15 135 (5.31) 152.5 (6.00)

hmax 370 (14.56) 370 (14.56)

h2 258 (10.15) 240 (9.44)

h3 76 (2.99) 83 (3.26)

n1" 141 (5.55) 182 (7.16)

n2" 316 (12.44) 356 (14.01)

n3 229 (9.01) 275 (10.82)

n4 72 (2.83) 71(2.79)

d3 M10 [12 x 18] (0.47 x 0.70) M12 [15 x 22] (0.59 x 0.86)
) Las longitudes n1y n2 corresponden a la distancia entre taladros.

AC Drive
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6.2 Chassis

6.2.3.6

Croquis acotado del limitador de picos de tensién

265 (10,43)
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150 (5,90)
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Figura 6-13 Croquis acotado del limitador de picos de tension, tipo 1
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360 (14,17) | 180 (7,08)
392 (15,43) 210 (8,26)
|
Figura 6-14 Croquis acotado del limitador de picos de tension, tipo 2
Tabla 6- 17 Correspondencia de los limitadores de picos de tension con croquis acotados
Limitador de picos de tension Tipo de croquis acotado
6SL3000-2DE32-6BA0 Tipo 1
6SL3000-2DE35-0BA0 Tipo 2
AC Drive
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6.2.3.7 Datos técnicos
Tabla 6- 18 Datos técnicos del filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter

Referencia 6SL3000- 2DE32-6AA0 2DE35-0AA0

Apto para Power Module 6SL3310- 1TE32-1AA. (110 kW) 1TE33-1AA. (160 kW)

(potencia de tipo) 1TE32-6AA. (132 kW) 1TE33-8AA. (200 kW)

1TE35-0AA. (250 kW)

Ithmax A 260 490

Grado de proteccién IPOO IPOO

Bobina du/dt

Pérdidas

-a50Hz kW 0,701 0,874

-a60Hz kW 0,729 0,904

-a 150 Hz kW 0,78 0,963

Conexiones

- a Power Module M10 M12

- acarga M10 M12

- a conductor de proteccién M6 M6

Longitud max. admisible m 300 (apantallado)

para el cable entre bobina du/dt 450 (sin pantalla)

y motor

Dimensiones

Ancho mm 410 460

Alto mm 370 370

Fondo mm 229 275

Peso, aprox. kg 66 122

Limitador de picos de tensién (Voltage Peak Limiter)

Pérdidas

-a50Hz kW 0,029 0,042

-a60Hz kW 0,027 0,039

-a 150 Hz kW 0,025 0,036

Conexiones

- a bobina du/dt M8 Borne 70 mm?

-aDC M8 Borne 70 mm?

- a conductor de proteccién M8 Borne 35 mm?

Dimensiones

Ancho mm 265 392

Alto mm 263 285

Fondo mm 190 210

Peso, aprox. kg 6 16

AC Drive
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6.2.4 Filtro du/dt compact mas Voltage Peak Limiter

6.2.4.1 Descripcion

El filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter contiene dos componentes: la bobina du/dt
y el limitador de picos de tension (Voltage Peak Limiter). El limitador de picos de tensién
recorta los picos de tensidon y devuelve la energia al circuito intermedio.

Los filtros du/dt compact plus Voltage Peak Limiter se emplean con motores en los que la
rigidez dieléctrica del sistema de aislamiento es desconocida o insuficiente.

Los filtros du/dt compact plus Voltage Peak Limiter limitan los esfuerzos dieléctricos de los
cables de motor a los valores segun la curva limite A conforme a IEC/TS 60034-25:2007.

La velocidad de subida de tensién se limita a < 1600 V/us, los picos de tensién a < 1400 V.

6.2.4.2 Consignas de seguridad para filtros du/dt compact mas Voltage Peak Limiter

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de proteccion contra contacto directo

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Coloque para el filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter una proteccién contra
contacto directo segun IPXXA o las normativas de instalacion locales.

/N\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacion insuficientes

Si los espacios libres para ventilacion no son suficientes, puede darse sobrecalentamiento,
con peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden producirse mas fallos y
acortarse la vida Util de los componentes.

e Mantenga espacios libres de 100 mm para la ventilacién por encima y por debajo del
componente.

e Monte los filtros du/dt compact plus Voltage Peak Limiter unicamente de pie para que el
aire de refrigeracion circule de abajo arriba por los disipadores del Voltage Peak Limiter.

APRECAUClON

Quemaduras por temperaturas muy altas en la superficie del filtro du/dt compact

Los filtros du/dt compact pueden alcanzar en su superficie una temperatura de mas de 80
°C. El contacto con la superficie puede producir quemaduras graves.

¢ Monte los filtros du/dt compact de modo que no se pueda entrar en contacto con ellos.
Si esto no es posible, coloque la advertencia correspondiente en los puntos peligrosos
de forma claramente visible y comprensible.

AC Drive
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6.2 Chassis

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt compact por utilizacién de componentes no autorizados

Si se utilizan componentes no autorizados, pueden producirse dafos o fallos de
funcionamiento en los equipos o el sistema.

e Utilice unicamente filtros du/dt compact autorizados por SIEMENS para SINAMICS.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt compact por rebase de la frecuencia de salida maxima

Si se utiliza el filtro du/dt compact, la frecuencia de salida maxima permitida es de 150 Hz.
El rebase de la frecuencia de salida puede provocar danos en el filtro du/dt compact.

o Utilice el filtro du/dt compact con una frecuencia de salida maxima de 150 Hz.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt compact en caso de servicio continuo con frecuencias de salida
bajas

El funcionamiento continuo con una frecuencia de salida inferior a 10 Hz puede causar la
destruccion térmica del filtro du/dt.

e Siusa un filtro du/dt compact mas Voltage Peak Limiter no opere el accionamiento de
forma continua con una frecuencia de salida inferior a 10 Hz.

e El accionamiento puede utilizarse con una duracién maxima de carga de 5 minutos para
una frecuencia de salida inferior a 10 Hz si, a continuacion, se selecciona durante 5
minutos un servicio con una frecuencia de salida mayor que 10 Hz.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt compact por rebase de la frecuencia de pulsacion maxima

Si se utiliza el filtro du/dt compact, la frecuencia de pulsacién maxima admisible es de
4 kHz. El rebase de la frecuencia de pulsacion puede provocar dafios en el filtro du/dt
compact.

¢ Si usa el filtro du/dt compact, utilice el Motor Module con una frecuencia de pulsacion
maxima de 4 kHz.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt compact por falta de activacién durante la puesta en marcha

El filtro du/dt compact puede sufrir dafos si no se activa durante la puesta en marcha.
e Active el filtro du/dt compact durante la puesta en marcha con el parametro p0230 = 2.
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ATENCION
Daiios en el filtro du/dt compact si el motor no esta conectado
Los filtros du/dt compact que funcionan sin el motor conectado pueden resultar dafiados o
destruidos.
¢ No utilice nunca el filtro du/dt compact conectado al Motor Module sin que el motor esté
conectado.
Nota
Longitudes de cable
Mantenga los cables de conexién al Motor Module lo mas cortos posible (max. 5 m). Si se
sustituyen los cables suministrados, deben utilizarse cables de tipo equivalente.
6.24.3 Descripcion de interfaces

1uU2

DCPS, DCNS

Figura 6-15 Vista general de las interfaces del filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, tipo 1

AC Drive
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DCPS, DCNS

6.24.4

Conexion de red

Figura 6-16 Vista general de las interfaces del filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, tipo 2

Power Module

Conexion del filtro du/dt compact mas Voltage Peak Limiter

Filtro du/dt compact méas Voltage

Peak Limiter

L1 101 102
U1 u2 .

L2 V1 V2
V1 V2 ]

L3 1WA T Tl we
w1 W2 B

T T

PE PE  pcps DCNS
PE1 PE2 I\
DCNS [DCPS

iTendido seguro ante cortocircuito!

Figura 6-17 Conexion del filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter

AC Drive
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Secciones de cables

Tabla 6- 19 Secciones de cables para conexiones entre filtros du/dt y Power Module

Filtro du/dt compact plus Seccién Conexién en el filtro du/dt
Voltage Peak Limiter [mm?3]

6SL3000-2DE32-6EAQ 16 (AWG 6) Tornillo M8 /12 Nm (106 Ibf in)
6SL3000-2DE35-0EAO 25 (AWG 4) Tornillo M8 /12 Nm (106 Ibf in)
AADVERTENCIA

Incendio por defecto a tierra/cortocircuito

Una instalacién inadecuada de los cables hacia el circuito intermedio del Motor Module
puede provocar un defecto a tierra/cortocircuito con peligro de lesiones por formacién de
humo e incendio.

e Aplique la normativa de instalacién local que permita excluir estos fallos.

e Proteja los cables frente a dafios mecanicos.

¢ Adopte adicionalmente una de las siguientes medidas:
— Utilice cables con aislamiento doble.
— Prevea distancias de separacion suficientes utilizando, p. ej., distanciadores.
— Tienda los cables en canales o tubos de instalacidon separados.

ATENCION

Daiios en el filtro du/dt compact por carga mecanica de las conexiones

Las conexiones del filtro du/dt compact no estan dimensionadas para la unién mecanica
directa de los cables de motor.

e Al realizar la instalacion, habra que adoptar medidas para garantizar que las
conexiones no puedan doblarse debido a la carga mecanica de los cables conectados.

AC Drive
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6.2.4.5 Croquis acotado filtro du/dt compact mas Voltage Peak Limiter
Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, tipo 1
La disposicion del cable solo se sugiere
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Figura 6-18 Croquis acotado de filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, tipo 1
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Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, tipo 2

. La disposicién del cable sélo se sugiere
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Figura 6-19 Croquis acotado de filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter, tipo 2

Tabla 6- 20 Correspondencia de los filtros du/dt compact plus Voltage Peak Limiter con los croquis

acotados
Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter Tipo de croquis acotado
6SL3000-2DE32-6EAQ Tipo 1
6SL3000-2DE35-0EAQ Tipo 2

AC Drive
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6.2.4.6 Datos técnicos
Tabla 6-21 Datos técnicos del filtro du/dt compact mas Voltage Peak Limiter
Referencia 6SL3000- 2DE32-6EA0D 2DE35-0EAO
Apto para Power Module (potencia de | 6SL3310- 1TE32-1AA. (110 kW) 1TE33-1AA. (160 kW)
tipo) 1TE32-6AA. (132 kW) 1TE33-8AA. (200 kW)
1TE35-0AA. (250 kW)

lthmax A 260 490

Grado de proteccién IPOO IPOO
Pérdidas

-a50Hz kW 0,210 0,290
-a60Hz kW 0,215 0,296

-a150 Hz kW 0,255 0,344
Conexiones

- 1U1/1V1/1WA para perno M10 para perno M10

- DCPS/DCNS para tornillo M8 para tornillo M8

- 1U2/1V2/1W2 para perno M10 para perno M10

- conductor de proteccion tornillo M6 tornillo M6
Longitud max. admisible para el cable | m 100 (apantallado)

entre filtro du/dt y motor 150 (sin pantalla)

Dimensiones

Ancho mm 310 350

Alto mm 283 317

Fondo mm 238 260

Peso, aprox. kg 41 61
AC Drive
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Control Units, Control Unit Adapter y componentes 7
de manejo

7.1 Introduccion

711 Control Units

Descripcién breve

Las Control Units CU310-2 estan dimensionadas para el servicio en un Power Module de la
forma Blocksize o Chassis.

SIEMENS
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CU310-2 DP CU310-2 PN

AC Drive
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Caracteristicas

224

Nombre Caracteristicas Referencia
CU310-2DP |« PROFIBUS como interfaz de comunicacion 6SL3040-1LA00-0AAQ
externa

e LAN (Ethernet)
e Evaluacion de encoder TTL/HTL/SSI
e Entrada de consignas analdgica

CU310-2PN | e 2x PROFINET como interfaz de comunicacion | 6SL3040-1LA01-0AAQ
externa

e LAN (Ethernet)
e Evaluacion de encoder TTL/HTL/SSI
o Entrada de consignas analégica

Tarjeta de memoria

La tarjeta de memoria (CompactFlash Card) contiene el firmware y los parametros
preajustados para el servicio de la Control Unit.

La tarjeta de memoria para la Control Unit debe pedirse por separado.

Tabla 7- 1 Referencias de la tarjeta de memoria

Firmware Sin licencia Safety Con licencia Safety
6SL3054- 6SL3054-
V4.4 0EE00-1BAO OEE00-1BA0-Z FO1
V4.5 0EFO00-1BAQ OEF00-1BA0-Z FO1
V4.6 OEG00-1BAO 0EG00-1BA0-Z FO1
V4.7 OEH00-1BAO OEH00-1BA0-Z FO1
V4.8 0EJO0-1BAO 0EJ00-1BA0-Z FO1
V5.1 0FB00-1BAO O0FB00-1BA0-Z FO1

AC Drive
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Figura 7-1
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO

AC Drive



Control Units, Confrol Unit Adapter y componentes de manejo
7.1 Introduccion

71.2 Control Unit Adapter

Descripcién breve

Con un Control Unit Adapter puede integrarse un Power Module como eje adicional en un
grupo DC/AC existente. Siempre se requiere una unidad de regulacién superior.

SIEMENS

RDY
OUT >EV

(_f)l
O |
=
<C
=
0p)

Control Unit Adapter CUA31 Control Unit Adapter CUA32
Caracteristicas
Nombre Caracteristicas Referencia
CUA31 e Ampliacién con un eje 6SL3040-0PA00-0AA1
CUA32 e Ampliacion con un eje 6SL3040-0PA01-0AA0
e Evaluacion de encoder TTL/HTL/SSI

AC Drive
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7.2

AC Drive

7.2 Consignas de seguridad para Control Units y Confrol Unit Adapter

Consignas de seguridad para Control Units y Control Unit Adapter

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a espacios libres para ventilacion insuficientes

Si los espacios libres para la ventilacién no son suficientes, se da sobrecalentamiento, con
peligro de lesiones por humo y fuego. Ademas, pueden producirse mas fallos y acortarse la
vida util de los equipos/sistemas.

e Es imprescindible que mantenga un espacio libre de 50 mm para la ventilacion por
encima y por debajo de la Control Unit y del Control Unit Adapter.

e Asegurese de que las aberturas de ventilacion no queden cubiertas por los cables de
conexion.

/\ADVERTENCIA

Peligro de muerte por manipulacion de software cuando se utilizan dispositivos de
almacenamiento extraibles

El almacenamiento de archivos en soportes de memoria intercambiables aumenta el riesgo
de infecciones, p. €j., por virus o malware. Una parametrizacion erronea puede provocar
fallos de funcionamiento en maquinas, con consecuencias mortales o lesiones graves.

¢ Proteja los archivos de soportes de memoria intercambiables del software malicioso
mediante las correspondientes medidas de proteccion (p. €j., programa antivirus).

ATENCION

Daiios de la tarjeta de memoria por campos eléctricos o descargas electrostaticas

Los campos eléctricos o las descargas electrostaticas pueden provocar dafos en la tarjeta
de memoria.

o Al extraer e insertar la tarjeta de memoria, es imprescindible que observe las normas de
manipulacion de componentes sensibles a descargas electrostaticas (ESD).

ATENCION

Destruccion de componentes por corrientes de fuga elevadas

Pueden destruirse la Control Unit u otras estaciones PROFIBUS o PROFINET si circulan
corrientes de fuga elevadas por el cable PROFIBUS o PROFINET.

e Entre los componentes de una instalacion alejados entre si utilice conductores
equipotenciales funcionales con una seccion de al menos 10 mm3,
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7.2 Consignas de seguridad para Control Units y Conftrol Unit Adapter

ATENCION

Fallo del equipo ocasionado por cables a los sensores de temperatura no apantallados o
tendidos incorrectamente

Si los cables a los sensores de temperatura no estan apantallados o estan tendidos
incorrectamente, el lado de potencia puede acoplarse a la electrénica de procesamiento de
sefnales. Esto puede provocar desde fallos masivos de todas las sefiales (avisos de error)
hasta el fallo de componentes individuales (destruccion de los equipos).

e Los cables a los sensores de temperatura deben estar apantallados en cualquier caso.

e Silos cables a los sensores de temperatura se conducen conjuntamente con el cable
de motor, utilice cables trenzados por pares y apantallados por separado.

e Conecte la pantalla del cable con el potencial de masa por ambos lados y en una
superficie amplia.

e Recomendacion: Utilice cables MOTION-CONNECT adecuados.

ATENCION

Dafios por el uso de cables DRIVE-CLIQ incorrectos

Si se utilizan cables DRIVE-CLIiQ incorrectos o no autorizados, pueden producirse dafnos o

fallos en el funcionamiento de los equipos o del sistema.

e Ultilice exclusivamente cables DRIVE-CLiIQ adecuados que hayan sido autorizados por
Siemens para el caso de aplicacion en cuestion.

Nota

Fallos en el funcionamiento debido a interfaces DRIVE-CLiQ sucias

Si se utilizan interfaces DRIVE-CLIiQ sucias, pueden producirse fallos en el funcionamiento
del sistema.

o Cierre las interfaces DRIVE-CLIQ sin utilizar con las tapas ciegas suministradas.

Nota
Conexion equipotencial funcional en estaciones DRIVE-CLIQ descentralizadas

Integre todos los componentes que estén conectados a través de DRIVE-CLIQ en el sistema
de conexion equipotencial funcional. La conexion debe realizarse preferentemente mediante
montaje en elementos metalicos desnudos de la maquina o instalacién que estén al mismo
potencial.

También puede ejecutar la conexion equipotencial con un conductor (min. 6 mm?), a ser
posible, tendido en paralelo al DRIVE-CLIiQ. Esto afecta a todas las estaciones DRIVE-CLIQ
descentralizadas como p. ej., SME20O, SME120 y DME20 (O =00 5).

AC Drive
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7.3

7.3.1

AC Drive

7.3 Control Unit CU310-2 PN (PROFINET)

Control Unit CU310-2 PN (PROFINET)

Descripcion

La Control Unit CU310-2 PN (PROFINET) es una unidad de regulacién para accionamientos
individuales en la que se llevan a cabo las funciones de regulacion y control del
accionamiento.

Controla los Power Modules Blocksize a través de la interfaz PM-IF y se monta directamente
en el Power Module. Los Power Modules Chassis son controlados por la Control Unit a
través de la interfaz DRIVE-CLIQ. El montaje se realiza en el armario eléctrico, junto al
Power Module.

La CU310-2 PN admite hot plug. Se puede utilizar a partir de la version de firmware 4.4.

La tabla muestra una vista general de las interfaces de la CU310-2 PN.

Tabla7-2  Vista general de las interfaces de la CU310-2 PN

Tipo Namero
Entradas digitales con aislamiento galvanico 11
Entradas/salidas digitales sin aislamiento galvanico 8

Salida digital con aislamiento galvanico

Entrada analdgica sin aislamiento galvanico
Interfaz DRIVE-CLIQ

Interfaces PROFINET

Interfaz serie (RS232)

Interfaz de encoder (HTL/TTL/SSI)

LAN (Ethernet)

Entrada para sensor de temperatura

Borne EP

Hembrillas de medida

[ J (RS Ny R Ny [ N R N L N I O T (RSN I U N
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~

7.3.2 Descripcidn de interfaces
7.3.2.1 Vista general
X23

X100 - F,‘!"D';. i:'a‘ ?\\ Interfaz de encéder
DRIVE-CLIQ / VA WAy S ey, (HTL/TTL/SSI)

- \\ ‘\E \»\= 28/
X150 P1/P2 ///// P | =5 Haeor Conexion de conductor de
PROFINET “Z777 —U~aql| /A proteccion M4
2 L /

Interfaz serie

Contacto de pantalla
con tornillo M3

X124
Alimentacién de electrénica
de control

X120
Entradas digitales de seguridad/
conexion de sensor de temperatu-
ra

X121
Entradas/salidas digitales

X130
Entrada digital/salida digital de
seguridad

X131

S5
Interruptor DIP

X127
LAN (Ethernet)

Pulsador DIAG

Figura 7-2

= ,_;’;’/‘@\\FF
o | -

S L

/4,

LED
RDY
COM
OouT>5Vv
MOD

Ranura
tarjeta de memoria

Conexion para
Basic Operator Panel

TO, T1, T2, M
Hembrillas de medida

Vista general de las interfaces de la CU310-2 PN

En el lado posterior de la CU310-2 PN se encuentra la interfaz para el Power Module.
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Figura7-3  Interfaz CU310-2 PN al Power Module (PM-IF)

7.3.2.2 X22 Interfaz serie (RS232)

Tabla 7-3 Interfaz serie X22 (RS232)

Pin Seial Datos técnicos

Reservado, no ocupar -
XRXD_RS232 Datos recibidos
XTXD_RS232 Datos enviados
Reservado, no ocupar -
M Masa
Reservado, no ocupar -

Reservado, no ocupar -

Reservado, no ocupar -

O | |IN[fojga|(dlw|IN|[-

Reservado, no ocupar -

Tipo de conector Conector macho SUB-D de 9 polos

Caracteristicas
La velocidad de transferencia maxima es:
e 120 kbaudios con una capacidad de carga de 1,0 nF

e 20 kbaudios con una capacidad de carga de 2,5 nF

AC Drive
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7.3.2.3 X23 Interfaz de encoéder HTL/TTL/SSI

Tabla 7- 4 X23 Interfaz de encoder HTL/TTL/SSI

Pin Senal Datos técnicos
1 +Temp Entrada KTY, PT1000 o PTC
/6\ 2 SSI_CLK Reloj SSI positivo
3 SSI_XCLK Reloj SSI negativo
?o\ 4 P de encéder 5 V/24 V Alimentacion del encoéder
o g 5 P de encoder 5 V/24 V
8 6) 6 P_Sense Entrada Sense, alimentacion del encoder
e) 8 7 M Masa alimentacién encoder
8 o) 8 M (-Temp) Masa para KTY, PT1000 o PTC
\?/ 9 M_Sense Masa entrada Sense
@ 10 RP Pista R positivo
o~ J 11 RN Pista R negativo
12 BN Pista B negativo
13 BP Pista B positivo
14 AN_SSI_XDAT Pista A negativo/datos SSI| negativos
15 AP_SSI_DAT Pista A positivo/datos SSI positivos
Tipo de conector Conector hembra SUB-D de 15 polos
Intensidad de medida a través de la conexion del sensor de temperatura: 2 mA

ATENCION

el motor.

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Nota

Existen dos maneras de conectar el sensor de temperatura:

1. Mediante X120, bornes 1y 2

2. Mediante X23, pines 1y 8
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Encdders compatibles

Nota
Utilizacién de encéders bipolares y unipolares
Utilice encdders bipolares.

Si se utilizan encoders unipolares, las sefiales de pista negativas no utilizadas pueden
enchufarse o conectarse a masa, a eleccién. Los umbrales de conmutaciéon seran diferentes
en cada caso.

Tabla 7- 5 Especificacion de sistemas de medida conectables

Parametro Nombre Umbral Min. Tipo Max. Unidad
Nivel de sefal admisible en el modo | Udit - 2,0 - Vce \%
bipolar?;
(TTL, SSI, HTL bipolar a X23)2 3)
Frecuencia de sefial admisible fs - - - 500 kHz
Distancia de flanco necesaria tmin - 100 - - ns
Impulso cero admisible (con Ts = 1/fs) | Longitud - Va-Ts - Y% - Ts -
Posicién del - 50 135 220 Grados
centro del
impulso
Umbral de conmutacién en modo U(conm) Alto% 8,4 10,6 13,1 \Y
unipolar? y sefiales AN_SSI_XDAT, Bajo® 35 48 6.3 v
BN, RN conectadas a X23 con ' ' '
M_Encoder
Umbrales de conmutacién en modo | Uconm) Alto# 9 11,3 13,8 \
unipolar (ver SINAMICS S120/S150 Bajo4) 59 79 10.2 \V;
Manual de listas) y sefiales ’ ’ ’
AN_SSI_XDAT, BN, RN no
conectadas a X23

1)
2)
3)

4)

Ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas para el ajuste del modo.

Otros niveles de sefal segun la especificacion RS422.

El nivel absoluto de cada una de las sefiales oscila entre 0 V y Vcc del sistema de medida.
Ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas para el ajuste del umbral.
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Cables de encoder

Tipo de encéder

Longitud max. del cable del encéder en m

TTLY 100
HTL unipolar? 100
HTL bipolar 300
SSI3 Hasta 100 (en funcién de la velocidad de

transferencia)

) 100 m con Remote Sense

2)  Por tratarse de una tecnologia de transmision mas robusta, se debe dar preferencia a la conexion
bipolar. Solo se debe optar por la conexién unipolar si el tipo de encoder utilizado no proporciona

sefales en contrafase.

3 En relacion con la longitud del cable, ver el diagrama "Longitud maxima del cable en funcion de la
velocidad de transferencia SSI en los encéders SSI".

Nota

Cable confeccionado para encoders TTL de 5V

Si utiliza un encéder TTL de 5 V (encoder 6FX), use el cable de conexién 6FX8002-2CR00-

100
90

80

70
60

50

40

30
20

Longitud de cable max. [m]

10

100 200 300

600 700 800 900 1000

Velocidad de transferencia SSI [kHz]

Figura7-4  Longitud maxima del cable en funcion de la velocidad de transferencia SSI en los

encdders SSI
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7.3.2.4 X100 Interfaz DRIVE-CLIQ

Tabla7-6 X100 Interfaz DRIVE-CLIQ
Pin Seiial Datos técnicos
1 TXP Datos enviados +
2 TXN Datos enviados -
3 RXP Datos recibidos +
4 Reservado, no ocupar -
5 Reservado, no ocupar -
6 RXN Datos recibidos -
7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
A +(24 V) Alimentacion
B M (0 V) Masa de electrénica de control

Tipo de conector

Conector hembra DRIVE-CLIQ

La tapa ciega para la interfaz DRIVE-CLIQ esta incluida en el volumen de suministro.

Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AAQ

7.3.2.5 X120 Entradas digitales (de seguridad)/borne EP/sensor de temperatura
Tabla7-7 X120 Entradas digitales de seguridad/entrada para sensor de temperatura
Borne Nombre" Datos técnicos
1 +Temp 2 Sensores de temperatura: KTY84-130/ PT1000/ PTC
2 -Temp 2 Intensidad de medida a través de la conexion del sensor
@E 11b de temperatura: 2 mA
@[ 21p 3 DI 16 Tension: -3 ... +30 V DC
odszlp DI17+/EP +24 V3 |F-DI0 | Aislamiento galvanico: si
@[ 41b (Enable Pulses) M1: Potencial de referencia para DI16, DI18 y DI20
@[ s5(b 5 DI17-/EP M3 DI17-/DI19-/DI21-: Potencial de referencia para
@[ slb (Enable Pulses) DI17/DI19/DI21
@E 716 6 DI 18 Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1
Tension de entrada (ondulacion incl.)
8 F-DI 1
og . Pl DI19+ Sefial "1": 15 ... 30 V
QQep 8 DI 19- Sefial "0": -3 ... +5 V/
Qgop 9 DI 20 Intensidad de entrada
OO 10 DI 21+ F-DI2 | con 24V DC: tip. 3,2 mA
OU12lp P DI 21 con sefial "1"; > 0,5 mA
Retardo a la entrada (tip.)?
12 M1 para "0"  "1": 50 s
con"1" - "0": 150 us

Clase: borne de resorte 1 (Pégina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm?2 (AWG 16)

1) DI: entrada digital, DO: salida digital; F-DI: entrada digital de seguridad
2)  Control de Power Modules Chassis: +Temp/-Temp desactivado, entrada de temperatura por borne X41 de los Power

Modules

3) Retardo solo mediante hardware

AC Drive
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La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Entradas digitales de seguridad

Una F-DI consta de una entrada digital y una segunda entrada digital en la que se extrae
adicionalmente el catodo del optoacoplador.

Entrada para sensor de temperatura

ATENCION

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan

posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Para mas informacion sobre el sensor de temperatura, consulte el capitulo "Sensores de

temperatura en componentes SINAMICS" del manual de puesta en marcha SINAMICS
S120.

La longitud maxima del cable para conectar los sensores de temperatura es de 300 m. Los

cables deben apantallarse. Para longitudes de cable > 100 m deben utilizarse cables de
seccion =2 1 mm2,

Borne EP

La funcion de bloqueo de impulsos (EP) solo tiene lugar si estan habilitadas las Integrated
Basic Functions.

AC Drive
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7.3.2.6 X121 Entradas/salidas digitales
Tabla7-8 X121 Entradas digitales y entradas/salidas digitales bidireccionales
Borne Nombre" Datos técnicos
1 DIO Tensién: DC-3 ... +30 V
2 DI 1 Aislamiento galvanico: si
@E 1|b 3 DI 2 Potencial de referencia: M2
Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1
ogzp|| |4 DI 3
@E 3lb Tension de entrada (ondulacién incl.)
©[4 R Sefial "1": 15 ... 30V
Sefal "0": -3 ... +5V (para <2 mA)
©[ °P Intensidad de entrada
oOs|p con 24V DC: tip. 3,5 mA
odrp con sefial "1": > 0,5 mA
ogslp Retardo de entrada (tip.):
OQUelp con "0" - "1": 50 ps
OQolp con "1" - "0": 150 us
@[ 1lb Proteccion contra inversiones de polaridad
@E 12|b 5 M2 Potencial de referencia para las entradas digitales de DI 0 a DI 3
6 M Masa de referencia de la electronica
7 DI/DO 8 Como entrada:
8 DI/DO 9 Tension: DC -3 ... +30 V
9 M Aislamiento galvanico: no
10 DI/DO 10 Potencial de referencia: M
1 DI/DO 11 Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1
12 M Tension de entrada (ondulacién incl.)

Sefial "1": 15 ... 30 V

Sefal "0": -3 ... +5 V (para <2 mA)
Intensidad de entrada

con 24 V DC: tip. 3,5 mA

con sefial "1": > 0,5 mA

Retardo a la entrada (tip.):

con"0"->"1" 5 us

con"1" - "0": 50 s

DI/DO 8, 9, 10 y 11 son entradas rapidas?
Como salida:

Tension: 24 V DC

Max. intensidad de carga por salida: 500 mA
Retardo a la salida (tip./max.)%):

con "0" - "1": 150 us/400 ps

con"1" - "0": 75 us/100 ps

Resistente a cortocircuito, defecto a tierra y sobrecarga
Reconexién automatica tras desconexion por sobrecarga
Frecuencia de conmutacion:

con carga resistiva: max. 100 Hz

con carga inductiva: max. 0,5 Hz

con carga de lamparas: max. 10 Hz

Carga de lamparas maxima: 5 W

Clase: borne de resorte 1 (Pégina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm?2 (AWG 16)

" DI: entrada digital; DI/DO: entrada/salida digital bidireccional
2) Las entradas rapidas pueden utilizarse como entradas de detector o como entradas para la marca cero sustitutiva
3 Datos para: Vec = 24 V; carga 48 Q; alto ("1") = 90 % Vout; bajo ("0") = 10 % Vout
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La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Una entrada abierta se interpreta como "bajo".

Para utilizar las entradas digitales (DIO ... DI3), debe estar conectado el borne M2. Esto se
logra con una de las siguientes medidas:

e Se conduce la masa de referencia de las entradas digitales.

e Se tiende un puente hacia el borne M (con ello se anulara el aislamiento galvanico para
estas entradas digitales).

Nota
Para utilizar las salidas digitales, debe conectarse una alimentacién de 24 V al borne X124.

Si se producen breves interrupciones de la tensién de alimentacion de 24 V, se desactivan
durante ese tiempo las salidas digitales.

7.3.2.7 X124 Alimentacién de electronica de control
Tabla7-9 X124 Alimentacion de electronica de control
Borne Nombre Datos técnicos
+ Alimentacion de electrénica de | Tension: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
control Consumo: max. 1,0 A (sin DRIVE-CLiQ y salidas
+ Alimentacion de electronica de | digitales)
* ][ control Intensidad max. por el puente del conector: 20 A (15 A
M Masa de electronica de control | segun UL/CSA)
M Masa de electrénica de control

|

SHHHHS

Clase: borne de tornillo 2 (Pagina 387)
Max. seccion conectable: 2,5 mm2 (AWG 14)

238

El borne de tornillo debe atornillarse firmemente con un destornillador plano.
La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Si no esté conectada la alimentacién de 24 V, no se pueden utilizar las salidas digitales de
las siguientes interfaces:

e X121 (DO8 a DO11)
e X131 (DO12 a DO15)
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Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucion
de la tensidn de alimentacion.

El consumo aumenta el valor correspondiente a las estaciones DRIVE-CLIQ y a las salidas

digitales.

7.3.2.8 X127 LAN (Ethernet)

Tabla 7- 10 X127 LAN (Ethernet)

Pin Senial Datos técnicos

1 TXP Datos enviados Ethernet +
2 TXN Datos enviados Ethernet -
3 RXP Datos recibidos Ethernet +
4 Reservado, no ocupar -

5 Reservado, no ocupar -

6 RXN Datos recibidos Ethernet -
7 Reservado, no ocupar -

8 Reservado, no ocupar -

Tipo de conector Conector hembra RJ45
Nota

La interfaz Ethernet es compatible con Auto-MDI(X). Por ello se pueden utilizar tanto cables
cruzados como no cruzados para conectar equipos.

AC Drive
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7.3.2.9 X130 Entrada digital/salida digital (de seguridad)

Tabla7-11 X130 Entrada digital/salida digital de seguridad

Borne Nombre™

Datos técnicos

1 DI 22+

2 DI 22-

1
0 N O g b~ ON =
U U UUUUUU

Tension: DC -3 ... +30 V

Aislamiento galvanico: si

Potencial de referencia: M2

Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1
Tensién de entrada (ondulacion incl.)
Sefial"1": 15 ... 30V

Sefal "0": -3 ... +5V (para <2 mA)
Intensidad de entrada

con 24 V DC: tip. 3,5 mA

con sefial "1": > 0,5 mA

Retardo a la entrada (tip.):

con"0" -»"1": 50 ps

con"1" - "0": 150 ps

Proteccion contra inversiones de polaridad

M2

Potencial de referencia para las entradas digitales de DI 0 a DI 3

Masa de referencia de la electronica

M1

Potencial de referencia para DI 16, DI 18, DI 20 y DO 16

24 V1

Alimentacion para DO 16

DO 16+

O N[0 |~ W

DO 16-

F-DO 02

Tension: 24 V DC

Max. Intensidad de carga por salida: 500 mA

Retardo a la salida (tip./max.):

con "0" - "1": 150 us/400 ps

con"1" - "0": 75 ps/100 ps

Resistente a cortocircuito, defecto a tierra y sobrecarga
Reconexién automatica tras desconexion por sobrecarga

Clase: borne de resorte 1 (P4gina 387)

Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

1) DI: entrada digital/DO: salida digital
2) F-DO: salida digital de seguridad

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Salida digital de seguridad

La F-DO consta de un interruptor del lado "1" y un interruptor del lado "0".

En aplicaciones sin funcién Safety se puede utilizar el interruptor del lado "1" como salida
digital adicional. El interruptor del lado "0" no esta disponible.

Nota

Si se producen breves interrupciones de la alimentacién de 24 V, se desactiva durante ese
tiempo la salida digital.
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7.3.2.10 X131 Entradas/salidas digitales y entrada analégica

Tabla7-12 X131 Entradas/salidas digitales bidireccionales y entrada analdgica

Borne Nombre™ Datos técnicos

1 DI/DO 12 Como entrada:
DI/DO 13 Tensién: DC -3 ... +30 V
Aislamiento galvanico: no
M Potencial de referencia: M
DI/DO 14 Caracteristica de entrada segun IEC 61132-2, tipo 1

DI/DO 15 Tensién de entrada (ondulacion incl.)
Sefal"1":15...30V

Sefal "0": -3 ... +5V (para <2 mA)
Intensidad de entrada:

con 24 V DC: tip. 3,5 mA

con senal "1": > 0,5 mA

a |~ |W(N

M
0 N O g b~ ON =

U U U UUUUTU

Retardo a la entrada (tip.):

con "0" - "1": 5 s

con"1" ->"0": 50 ps

DI/DO 12, 13, 14 y 15 son entradas rapidas?

Como salida:

Tension: 24V DC

Max. intensidad de carga por salida: 500 mA

Retardo a la salida (tip./max.)3):

con "0" - "1": 150 us/400 ps

con"1" —»"0" 75 us/100 ps

Resistente a cortocircuito, defecto a tierra y sobrecarga
Reconexién automatica tras desconexion por sobrecarga

Frecuencia de conmutacion:

con carga resistiva: max. 100 Hz
con carga inductiva: max. 0,5 Hz
con carga de lamparas: max. 10 Hz
Carga de lamparas méaxima: 5 W

M Masa de electrénica de control

Al 0+ La entrada analdgica puede conmutarse con ayuda del interruptor
8 Al O- DIP S5 entre entrada de intensidad y de tension.

Rango de modo comin: £12 V

Como entrada de tension:-10 ... 10 V; Ri > 100 kQ
Resolucion: 12 bits + signo (referido al rango max. discriminable de -
11...11V)

Como entrada de intensidad: -20 ... 20 mA; Ri = 250 Q
Resolucion: 11 bits + signo (referido a -22 ... 22 mA),
rango maximo discriminable: -44 ... 44 mA

Clase: borne de resorte 1 (Pégina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

1) DI/DO: entrada/salida digital bidireccional; Al: entrada analdgica
2) Las entradas rapidas pueden utilizarse como entradas de detector o como entradas para la marca cero sustitutiva.
3 Datos para: Vec = 24 V; carga 48 Q; alto ("1") = 90 % Vout; bajo ("0") = 10 % Vout
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La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota
Valores de tensién admisibles en la entrada analégica

Para evitar resultados erréoneos en la conversion analédgico-digital, no debe vulnerarse el
rango de modo comun. Esto significa que las sefiales analdgicas de tension diferencial
pueden presentar una tensién de offset maxima de £15 V respecto al potencial de
referencia.

Nota
Para utilizar las salidas digitales, debe conectarse una alimentacién de 24 V al borne X124.

Si se producen breves interrupciones de la tensién de alimentacion de 24 V, se desactivan
durante ese tiempo las salidas digitales.

7.3.2.11 X150 P1/P2 PROFINET

Tabla7-13 X150 P1y X150 P2 PROFINET

Pin Senal Datos técnicos
1 RXP Datos recibidos +
2 RXN Datos recibidos -
8 3 TXP Datos enviados +
1 4 Reservado, no ocupar -
5 Reservado, no ocupar -
6 TXN Datos enviados -
7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
Tipo de conector: Conector hembra RJ45
Velocidad de 100 Mbits o 10 Mbits
transferencia:
Nota
Las interfaces PROFINET son compatibles con Auto-MDI(X). Por ello se pueden utilizar
tanto cables cruzados como no cruzados para conectar equipos.
AC Drive
242 Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Control Units, Confrol Unit Adapter y componentes de manejo

7.3 Control Unit CU310-2 PN (PROFINET)

Las dos interfaces PROFINET estan dotadas de un LED verde y de un LED amarillo para
fines de diagndstico. La tabla muestra la informacion de estado que indican.

Tabla 7- 14 Estados de los LED en la interfaz X150 P1/P2 PROFINET

LED Color Estado Descripcion
Link Port - Apagado Link no disponible o defectuoso
Verde Luz continua Link a 10 6 100 Mbits disponible
Activity Port | - Apagado Inactividad
Amarillo Luz intermitente Envio o recepcién de datos en el puerto x
7.3.2.12 Hembrillas de medida

Tabla 7- 15 Hembrillas de medida TO, T1, T2

Hembrilla Funcién Datos técnicos
oo TO Hembrilla para Tensiéon: 0 ...V
medicion 0 Resolucion: 8 bits
© T1 Hembrilla para Intensidad de carga: max. 3 mA
medicién 1 Resistente a cortocircuito sostenido
ol|r2 T2 Hembrilla para El potencial de referencia es el borne M
medicion 2
()
|| M Masa

Las hembrillas de medida sélo son apropiadas para bananas con un diametro de 2 mm.

AC Drive

Nota

Las hembrillas de medida ayudan en la puesta en marcha y el diagnéstico. No se admite la

conexién durante el funcionamiento.
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7.3.2.13 Interruptor DIP S5

El interruptor DIP S5 permite conmutar la entrada analégica alternativamente como entrada
de tensién y de intensidad. Se encuentra debajo de la tapa ciega (ver Vista general de las
interfaces de la CU310-2 PN (Pagina 230)).

Tabla7- 16 Interruptor DIP S5: conmutar entre tension e intensidad

Interruptor Funcién
S5.0 Conmutacion tension (U)/intensidad (1)
U I S5.0 S5.1 No ocupado

O ]
O ]| ss51

7.3.2.14 Tecla Diag
La tecla DIAG queda reservada para las funciones de servicio.

7.3.2.15 Tecla RESET

Pulsando la tecla RESET se reinicia la CU310-2 PN tras transcurrir un intervalo de tiempo
preajustado. Al mismo tiempo se efectla una copia de seguridad. De este modo se
conservan todos los ajustes.

AC Drive
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7.3.2.16 Tarjeta de memoria

Introduccién de la tarjeta de memoria

Utilice solo tarjetas de memoria de la empresa Siemens para el servicio de la CU310-2 PN.

Introduzca la tarjeta de memoria en la CU310-2 PN de modo que la flecha de la etiqueta de
la tarjeta (a la izquierda del rétulo de Siemens) esté orientada a la flecha que se encuentra
en el equipo.

Figura 7-5  Introduccion de la tarjeta de memoria en la CU310-2 PN

Tarjeta de memoria de una CU310-2 PN defectuosa

Si envia una CU310-2 PN defectuosa a Siemens, retire la tarjeta de memoria y guardela en
un sitio seguro.

De tal modo, volvera a disponer de todos los datos guardados (firmware, licencias,
parametros) a la hora de poner en marcha el equipo de reemplazo.

AC Drive
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7.3.3 Ejemplos de conexién

CU310-2 PN sin funcion Safety
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1) Apantallar entrada para sensor de temperatura del motor

2) Si estan activadas las Safety Integrated Basic Functions, se utiliza DI17 como borne EP.
3) Puente abierto, aislamiento galvanico para entradas digitales (DI)

4) Apantallar entradas rapidas

5) Parametrizable individualmente como entrada o salida

6) Apantallar entrada analdgica

Figura7-6  Ejemplo de conexién CU310-2 PN sin funcién Safety
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CU310-2 PN con funcién Safety
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1) Apantallar entrada para sensor de temperatura del motor

2) La inversioén se puede parametrizar

3) Puente abierto, aislamiento galvanico para entradas digitales (DI)
4) Apantallar entradas rapidas

5) Parametrizable individualmente como entrada o salida

6) Apantallar entrada analogica

Tarjeta de memoria

Figura7-7  Ejemplo de conexién CU310-2 PN con funcién Safety
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7.3.4 Significado de los LED
7.3.4.1 Funcién de los LED
En la parte frontal de la carcasa de la CU310-2 PN se encuentran cuatro LED (ver Vista
general de las interfaces de la CU310-2 PN (Pagina 230)).
Tabla7-17 LED
RDY Ready
COM Estado de la comunicacién de bus de campo
OouT>5Vv Alimentacion del encoder > 5V (TTL/HTL)
MOD Modo de operacion (reservado)
Durante el arranque de la Control Unit, cada LED estara encendido o apagado (en funcion
de la fase por la que esté pasando el sistema). Si estan encendidos, el color de los LED
muestra el estado de la fase de arranque correspondiente (ver Comportamiento de los LED
durante el arranque (Pagina 248)).
En caso de fallo, finaliza el arranque en la fase correspondiente. Los LED encendidos
mantienen el color mostrado en ese momento, de modo que el fallo puede determinarse por
medio de la combinacion de LED encendidos y apagados.
Sila CU310-2 PN ha arrancado correctamente, se apagan todos los LED brevemente. El
sistema esta listo para el servicio cuando el LED "RDY" permanece encendido en color
verde.
Durante el servicio, el software cargado controla todos los LED (ver Comportamiento de los
LED durante el servicio (Pagina 249)).
7.3.4.2 Comportamiento de los LED durante el arranque

Tabla7-18 Software de carga

LED Estado Comentario
RDY COM OouUT>5VvV MOD
Naranja Naranja Naranja Naranja POWER ON | Todos los LED encendidos durante
aprox. 1s
Rojo Rojo Apagado Apagado Hardware- Tras accionar el pulsador RESET
Reset se encienden los LED durante
aprox. 1s
Rojo Rojo Apagado Apagado BIOS loaded |-
Rojo Rojo Apagado Apagado BIOS error Ha ocurrido un error al cargar la
intermitente BIOS
2Hz
Rojo Rojo Apagado Apagado File error Tarjeta de memoria no disponible o
intermitente intermitente defectuosa
2Hz 2Hz Software no disponible en la tarjeta
de memoria o defectuoso

AC Drive
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Tabla 7- 19 Firmware
LED Estado Comentario
RDY COM ouT>5v MOD
Rojo Naranja Apagado Apagado Firmware LED COM intermitente con
loading frecuencia irregular
Rojo Apagado Apagado Apagado Firmware -
loaded
Apagado Rojo Apagado Apagado Firmware -
Check
(no CRC error)
Rojo Rojo Apagado Apagado Firmware CRC defectuoso
intermitente intermitente Check
0,5 Hz 0,5 Hz (CRC error)
Naranja Apagado Apagado Apagado Firmware -
Initialisation
7343 Comportamiento de los LED durante el servicio
Tabla7-20 Descripcion de los LED durante el servicio de la CU310-2 PN
LED Color Estado Descripcién/causa Solucién
RDY - Apagado Falta la alimentacién de la electronica de control o Compruebe la
(READY) esta esta fuera del margen de tolerancia admisible. | alimentacion.
Luz continua El equipo esta listo para el servicio. -
Verde Hay una comunicacion DRIVE-CLIQ ciclica en curso.
Luz interm. 0,5 Hz | Puesta en marcha/Reset -
Luz interm. 2 Hz Escritura en la tarjeta de memoria -
Luz intermitente El modo de ahorro de energia PROFlenergy esta -
0,5 s encendido activo. Encontrara mas informacién en el manual de
3 s apagado funciones "SINAMICS S120 Funciones de
accionamiento".
Rojo Luz interm. Fallo general Compruebe la
2 Hz parametrizacién/co
nfiguracion.
Rojo/verde | Luz interm. La Control Unit est4 lista para el servicio pero faltan | Instale las licencias
0,5 Hz licencias de software. que faltan.
Luz interm. Actualizacién en curso del firmware de los -
Naranja 0,5Hz componentes DRIVE-CLiQ conectados.
Luz interm. Fin de la actualizacion del firmware de los Conecte el
2Hz componentes DRIVE-CLiQ. Se espera el POWER componente.
ON del componente correspondiente.
Verde/ Luz interm. La deteccion del componente via LED esta activada | -
naranja 2 Hz (ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas).
o ’ . Nota:
rojoharanja Ambas posibilidades dependen del estado de los
LED al activar.
AC Drive
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LED Color Estado Descripcién/causa Solucién
COM - Apagado La comunicacion ciclica no ha tenido lugar (todavia). |-
Nota:
PROFIdrive esta preparado para la comunicacion
cuando la Control Unit esta lista para el servicio (ver
LED: RDY).
Luz continua La comunicacion ciclica esta en curso. -
Verde Luz interm. La comunicacion ciclica ain no se desarrolla por -
0,5Hz completo.
Posibles causas:
e El controlador no transmite consignas.
e En el modo isécrono, la sincronizacién aun no ha
finalizado.
Luz interm. Fallo de bus, Adapte la
Rojo 0,5Hz parametrizacién/configuracion erronea configuracién entre
el controlador y los
dispositivos.
Luz interm. La comunicacion de bus ciclica se ha interrumpido o | Elimine el fallo de
2 Hz no se ha podido establecer. la comunicacién de
bus.
MOD - Apagado - -
OouT > - Apagado - -
SV Naranja Luz continua La tension de la alimentacion de electronica de
control para el sistema de medida es 24 V.

1) Asegurese de que el encoder conectado esté dimensionado para una tension de 24 V. Si se conecta un encoder de 5V
a 24V, se puede destruir la electronica del encéder.

250
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7.3.5 Croquis acotado
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Figura7-8  Croquis acotado Control Unit CU310-2 PN, todos los datos en mm (pulgadas)
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7.3.6 Datos técnicos
Tabla 7- 21 Datos técnicos de la CU310-2 PN
6SL3040-1LA01-0AAQ Unidad Valor
Temperatura ambiente en servicio °C 0..60
Alimentacion de electrénica de control
Tensién Vbc DC 24 (20,4 ... 28,8)
Intensidad (sin DRIVE-CLIQ ni salidas digitales) Abc 0,8
Pérdidas w <20
Longitud maxima del cable DRIVE-CLIQ m 100

Conexion del conductor de proteccién/masa

En la caja con tornillo M4/3 Nm (26.6 Ibf in)

Tiempo de reaccion

El tiempo de reaccion en las entradas/salidas digitales depende de
la evaluacion.”

Peso

kg

0,95

1) Encontrard mas informacién en SINAMICS S120/S150 Manual de listas, capitulo "Esquemas de funciones".
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7.4

7.4.1

AC Drive

7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

Descripcion

La Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS) es una unidad de regulacién para accionamientos
individuales en la que se llevan a cabo las funciones de regulacion y control del

accionamiento.

Controla los Power Modules Blocksize a través de la interfaz PM-IF. Los Power Modules
Chassis son controlados por la Control Unit a través de la interfaz DRIVE-CLIQ.

La CU310-2 DP admite hot plug. Se puede utilizar a partir de la version de firmware 4.4.

La tabla muestra una vista general de las interfaces de la CU310-2 DP.

Tabla 7- 22 Vista general de las interfaces de la CU310-2 DP

Tipo

Ndmero

Entradas digitales con aislamiento galvanico

11

Entradas/salidas digitales sin aislamiento galvanico

(o]

Salida digital con aislamiento galvanico

Entrada analdgica sin aislamiento galvanico

Interfaz DRIVE-CLIQ

Interfaz PROFIBUS

Interfaz serie (RS232)

Interfaz de encoder (HTL/TTL/SSI)

LAN (Ethernet)

Entrada para sensor de temperatura

Borne EP

Hembrillas de medida

[ J0 [ [ (U Ny [T ) I G I G S (K ) (N
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742 Descripcidn de interfaces
7.4.21 Vista general
X23
X100 Interfaz de encoder
DRIVE-CLIQ (HTL/TTL/SSI)
X21
PROFIBUS Conexién de conductor de
X22 proteccion M4

Interfaz serie

Contacto de pantalla
con tornillo M3

X124
Alimentacion de electronica de
control

LED:
RDY
COM
OouT>5vV

X120 MOD

Entradas digitales de seguridad/
Conexion de sensor de temperatura

Ranura
tarjeta de memoria

X121
Entradas/salidas digitales

X130
Entrada digital/salida digital de /

seguridad
X131

Conexion

entrada analdgica Basic Operator Panel

Tecla RESET

Interruptor DIP
S5

Hembrillas de medida
TO, T1,T2, M

Bloque de interruptores

X127 de direcciéon PROFIBUS

LAN (Ethernet)

Tecla Diag

Figura 7-9  Vista general de las interfaces de la CU310-2 DP

En el lado posterior de la CU310-2 DP se encuentra la interfaz para el Power Module.

Figura 7-10 Interfaz CU310-2 DP al Power Module (PM-IF)
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7422 X21 PROFIBUS
La interfaz PROFIBUS X21 puede funcionar de forma isécrona.
Tabla 7- 23 Interfaz PROFIBUS X21
Pin Senal Significado Rango
1 - No ocupado
( @ ) 2 M24_SERV Alimentacion Teleservice, masa oV
3 RxD/TxD-P Datos P recibidos/enviados (B) RS485
1
O 4 CNTR-P Sefal de mando TTL
O O 5 DGND Potencial de referencia de datos
o O PROFIBUS
O O 6 VP Tension de alimentacion, positivo 5V+10 %
'®) 9 7 P24_SERV Alimentacion Teleservice, + (24 V) 24V (20,4 ... 28,8
V)
@ 8 RxD/TXD-N Datos N recibidos/enviados (A) RS485
~— 9 - No ocupado
Tipo de Conector hembra SUB-D de 9 polos
conector
Nota
Para el telediagnéstico se puede conectar un adaptador Teleservice a la interfaz PROFIBUS
X21.
La alimentacion para el Teleservice (bornes 2 y 7) tiene una capacidad de carga de 150 mA.
Conector PROFIBUS
Las resistencias terminales deben conectarse en la primera y ultima estacién de una linea,
ya que de lo contrario la transferencia de datos no funciona adecuadamente.
Las resistencias terminales del bus se activan en el conector.
La pantalla del cable se tiene que contactar en una amplia superficie y en ambos extremos.
AC Drive
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7.4.2.3 Bloque de interruptores de direccion PROFIBUS

La direccion PROFIBUS de la CU310-2 DP se ajusta de forma hexadecimal a través de dos
conmutadores rotativos.

Se ajustan valores entre Odec (00hex) Y 127 dec (7Fhex).

En el conmutador rotativo superior (H) se selecciona el valor hexadecimal para 16%, y en el
conmutador rotativo inferior (L), el valor hexadecimal para 160.

Tabla 7-24 Bloque de interruptores de direccion PROFIBUS

Conmutador rotativo Peso Ejemplos
21dec 35dec 126dec
15hex 23hex 7Ehex
16'=16 1 2 7
DP
H
16°0=1 5 3 E
DP

Ajuste de la direccion PROFIBUS
El ajuste de fabrica de los conmutadores rotativos es Odec (00nex).
La direccion PROFIBUS se ajusta del siguiente modo:
1. Mediante un parametro (ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas)

— Para ajustar la direccion de bus de una estacion PROFIBUS con STARTER, ajuste en
primer lugar el conmutador rotativo a Ogec (00hex) 0 bien 1274ec (7 Fnex).

— A continuacion, ajuste la direccion a un valor de 1 a 126 con el parametro.
2. Mediante interruptores de direccion PROFIBUS

— La direccion PROFIBUS se ajusta manualmente con los dos conmutadores rotativos a
un valor comprendido entre 1y 126. En este caso, mediante el parametro solo se lee
la direccion.

Nota

Los conmutadores rotativos para el ajuste de la direccion PROFIBUS se encuentran
debajo de la tapa ciega (ver Vista general de las interfaces de la CU310-2 DP
(Pagina 254)).
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7424 X22 Interfaz serie (RS232)

Tabla 7-25 Interfaz serie X22 (RS232)

Pin Seial Datos técnicos

Reservado, no ocupar -
XRXD_RS232 Datos recibidos
XTXD_RS232 Datos enviados
Reservado, no ocupar -
M Masa
Reservado, no ocupar -

Reservado, no ocupar -

Reservado, no ocupar -

O | |N[fojo|dhlwWw|IN|-

Reservado, no ocupar -

Tipo de conector Conector macho SUB-D de 9 polos

Caracteristicas
La velocidad de transferencia maxima es:
e 120 kbaudios con una capacidad de carga de 1,0 nF

e 20 kbaudios con una capacidad de carga de 2,5 nF

7425 X23 Interfaz de encéder HTL/TTL/SSI

Tabla 7-26 X23 Interfaz de encoder HTL/TTL/SSI

Pin Senal Datos técnicos
1 +Temp Entrada KTY, PT1000 o PTC
/@ 2 SSI_CLK Reloj SSI positivo
3 SSI_XCLK Reloj SSI negativo
1/055\ 4 P de encéder 5 V/24 V Alimentacion del encéder
03 5 P de encéder 5 V/24 V
8 o) 6 P_Sense Entrada Sense, alimentacion del encoder
e) 8 7 M Masa alimentacién encoder
8 @) 8 M (-Temp) Masa para KTY, PT1000 o PTC
\?/ 9 M_Sense Masa entrada Sense
@ 10 RP Pista R positivo
 J 11 RN Pista R negativo
12 BN Pista B negativo
13 BP Pista B positivo
14 AN_SSI_XDAT Pista A negativo/datos SSI| negativos
15 AP_SSI_DAT Pista A positivo/datos SSI positivos
Tipo de conector Conector hembra SUB-D de 15 polos
Intensidad de medida a través de la conexion del sensor de temperatura: 2 mA
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ATENCION

Daiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Nota

Existen dos maneras de conectar el sensor de temperatura:
1. Mediante X120, bornes 1y 2
2. Mediante X23, pines 1y 8

Encéders compatibles

Nota
Utilizacion de encdders bipolares y unipolares

Utilice encdders bipolares.

Si se utilizan encoders unipolares, las sefiales de pista negativas no utilizadas pueden
enchufarse o conectarse a masa, a eleccion. Los umbrales de conmutacién seran diferentes
en cada caso.

Tabla 7- 27  Especificacion de sistemas de medida conectables

Parametro Nombre Umbral Min. Tipo Max. Unidad
Nivel de sefnal admisible en el modo Ui - 2,0 - Vce \Y
bipolar?;
(TTL, SSI, HTL bipolar a X23)23)
Frecuencia de sefial admisible fs - - - 500 kHz
Distancia de flanco necesaria tmin - 100 - - ns
Impulso cero admisible (con Ts = 1/fs) Longitud - Va-Ts - %-Ts -
Posicién del centro | - 50 135 220 Grados
del impulso
Umbral de conmutacién en modo unipolar? | Uconm) Alto# 8,4 10,6 13,1 \Y%
Yy senales AN_SS'_XDAT, BN, RN Bajo4) 3.5 4.8 6.3 vV
conectadas a X23 con M_Encoder ’ ’ ’
Umbrales de conmutacién en modo unipolar | Uconm) Alto*) 9 11,3 13,8 Vv
(ver SINAMICS S120/S150 Manual de Bajo4) 59 7.9 10.2 vV
listas) y sefiales AN_SSI_XDAT, BN, RN no ’ ' ’
conectadas a X23
1) Ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas para el ajuste del modo.
2 Otros niveles de sefial segln la especificacion RS422.
3) El nivel absoluto de cada una de las sefales oscila entre 0 V' y Vcc del sistema de medida.
4 Ver SINAMICS S120/S150 Manual de listas para el ajuste del umbral.
AC Drive
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Cables de encoder

Tipo de encéder Longitud max. del cable del encéder en m

TTLY 100

HTL unipolar? 100

HTL bipolar 300

SSI3 Hasta 100 (en funcién de la velocidad de
transferencia)

) 100 m con Remote Sense

2)  Por tratarse de una tecnologia de transmision mas robusta, se debe dar preferencia a la conexion
bipolar. Solo se debe optar por la conexién unipolar si el tipo de encéder utilizado no proporciona
sefales en contrafase.

3 En relacion con la longitud del cable, ver el diagrama "Longitud maxima del cable en funcion de la
velocidad de transferencia SSI en los encéders SSI".

Nota
Cable confeccionado para encoders TTL de 5V

Si utiliza un encéder TTL de 5 V (encoder 6FX), use el cable de conexién 6FX8002-2CR00-

100

) ~.
80
70 ~.

60 e

50 e

40 e
30

20
10

Longitud de cable max. [m]

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Velocidad de transferencia SSI [kHz]

Figura 7-11  Longitud maxima del cable en funcion de la velocidad de transferencia SSI en los
encoders SSI
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7.4.2.6 X100 Interfaz DRIVE-CLIQ

Tabla 7-28 X100 Interfaz DRIVE-CLIQ
Pin Seiial Datos técnicos
1 TXP Datos enviados +
2 TXN Datos enviados -
3 RXP Datos recibidos +
4 Reservado, no ocupar -
5 Reservado, no ocupar -
6 RXN Datos recibidos -
7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
A +(24 V) Alimentacion
B M (0 V) Masa de electrénica de control

Tipo de conector

Conector hembra DRIVE-CLIQ

La tapa ciega para la interfaz DRIVE-CLiQ esta incluida en el volumen de suministro.

Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AAQ

7.4.2.7 X120 Entradas digitales (de seguridad)/borne EP/sensor de temperatura
Tabla7-29 X120 Entradas digitales de seguridad/entrada para sensor de temperatura
Borne Nombre" Datos técnicos
1 +Temp 2 Sensores de temperatura: KTY84-130/ PT1000 / PTC
2 -Temp 2 Intensidad de medida a través de la conexion del sensor
Qd1lp de temperatura: 2 mA
@[ 21p 3 DI 16 Tension: -3 ... +30 V DC
odszlp 4 DI17+/EP +24 V3 |F-DI0 | Aislamiento galvanico: si
@[ 41p (Enable Pulses) M1: Potencial de referencia para DI16, DI18 y DI20
@[ s5(b 5 DI17-/EP M3 DI17-/DI19-/DI21-: Potencial de referencia para
@[ slb (Enable Pulses) DI17/DI19/DI21
@E 716 6 DI 18 Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1
Tension de entrada (ondulacion incl.)
8 + F-DI 1
®E9 P ! DI 19 Sefial "1": 15 ... 30 V
QQep 8 DI 19- Sefial "0": -3 ... +5 V
Qgop 9 D120 Intensidad de entrada
OO 10 DI 21+ F-DI2 | con 24V DC: tip. 3,2 mA
Ol2|p » DI 21 con sefial "1": > 0,5 mA
Retardo a la entrada (tip.)?
12 M1 para "0" - "1": 50 us
con"1" - "0": 150 us

Clase: borne de resorte 1 (Pagina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

1) DI: entrada digital, DO: salida digital; F-DI: entrada digital de seguridad

2 Control de Power Modules Chassis: +Temp/-Temp desactivado, entrada de temperatura por borne X41 de los Power

Modules

3 Retardo solo mediante hardware

260
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7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Entradas digitales de seguridad

Una F-DI consta de una entrada digital y una segunda entrada digital en la que se extrae
adicionalmente el catodo del optoacoplador.

Entrada para sensor de temperatura

ATENCION

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan

posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Para mas informacion sobre el sensor de temperatura, consulte el capitulo "Sensores de

temperatura en componentes SINAMICS" del manual de puesta en marcha SINAMICS
S120.

La longitud maxima del cable para conectar los sensores de temperatura es de 300 m. Los

cables deben apantallarse. Para longitudes de cable > 100 m deben utilizarse cables de
seccion =2 1 mm2,

Borne EP

La funcion de bloqueo de impulsos (EP) solo tiene lugar si estan habilitadas las Integrated
Basic Functions.
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7.4.2.8 X121 Entradas/salidas digitales

Tabla7-30 X121 Entradas digitales y entradas/salidas digitales bidireccionales

Borne Nombre" Datos técnicos
1 DI O Tension: DC-3 ... +30 V
2 DI 1 Aislamiento galvanico: si
@[ 3 DI 2 Potencial de referencia: M2
4 DI 3 Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1

Tension de entrada (ondulacion incl.)
Sefal "1": 15 ... 30 V

Sefial "0": -3 ... +5 V (para <2 mA)
Intensidad de entrada

con 24 V DC: tip. 3,5 mA

con senal "1": > 0,5 mA

Retardo de entrada (tip.):

con"0" - "1": 50 us

con"1" - "0": 150 ps

Proteccion contra inversiones de polaridad

1
© ® N O O A ®wWN

U U U U UUUUUUUTU

@[ " 5 M2 Potencial de referencia para las entradas digitales de DI 0 a DI 3
()] 6 M Masa de referencia de la electrénica

7 DI/DO 8 Como entrada:

8 DI/DO 9 Tension: DC-3 ... +30 V

9 M Aislamiento galvanico: no

10 DI/DO 10 Potencial de referencia: M

1 DI/DO 11 Caraglterlstlca de entrada segfm_IEC 61131-2, tipo 1

12 M Tension de entrada (ondulacion incl.)

Sefal "1": 15 ... 30 V

Sefial "0": -3 ... +5 V (para <2 mA)
Intensidad de entrada

con 24 V DC: tip. 3,5 mA

con senal "1": > 0,5 mA

Retardo a la entrada (tip.):

con"0" ->"1": 5 us

con"1" - "0": 50 ps

DI/DO 8, 9, 10 y 11 son entradas rapidas?
Como salida:

Tensién: 24 V DC

Max. intensidad de carga por salida: 500 mA
Retardo a la salida (tip./max.)3:

con "0" - "1": 150 ps/400 ps

con"1" - "0": 75 us/100 ps

Resistente a cortocircuito, defecto a tierra y sobrecarga
Reconexién automatica tras desconexién por sobrecarga
Frecuencia de conmutacion:

con carga resistiva: max. 100 Hz

con carga inductiva: max. 0,5 Hz

con carga de ldmparas: max. 10 Hz

Carga de lamparas maxima: 5 W

Clase: borne de resorte 1 (Pagina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

1) DI: entrada digital; DI/DO: entrada/salida digital bidireccional
2) Las entradas rapidas pueden utilizarse como entradas de detector o como entradas para la marca cero sustitutiva
3) Datos para: Vec = 24 V; carga 48 Q; alto ("1") = 90 % Vout; bajo ("0") = 10 % Vout
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La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Una entrada abierta se interpreta como "bajo".

Para utilizar las entradas digitales (DIO ... DI3), debe estar conectado el borne M2. Esto se
logra con una de las siguientes medidas:

e Se conduce la masa de referencia de las entradas digitales.

e Se tiende un puente hacia el borne M (con ello se anulara el aislamiento galvanico para
estas entradas digitales).

Nota
Para utilizar las salidas digitales, debe conectarse una alimentacién de 24 V al borne X124.

Si se producen breves interrupciones de la tensidn de alimentacion de 24 V, se desactivan
durante ese tiempo las salidas digitales.

74.29 X124 Alimentacién de electronica de control
Tabla 7- 31 X124 Alimentacién de electrénica de control
Borne Nombre Datos técnicos
+ Alimentacion de electronica de | Tension: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
control Consumo: max. 1,0 A (sin DRIVE-CLIQ y salidas
+ Alimentacion de electronica de | digitales)
* H control Intensidad max. por el puente del conector: 20 A (15 A
M Masa de electrénica de control | segun UL/CSA)
M Masa de electronica de control

|

oHHHHS

Clase: borne de tornillo 2 (Pagina 387)
Max. seccion conectable: 2,5 mm?2 (AWG 14)

AC Drive
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El borne de tornillo debe atornillarse firmemente con un destornillador plano.
La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Si no esta conectada la alimentacién de 24 V, no se pueden utilizar las salidas digitales de
las siguientes interfaces:

e X121 (DO8 a DO11)
e X131 (DO12 a DO15)
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Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensidn de alimentacion.

El consumo aumenta el valor correspondiente a las estaciones DRIVE-CLIQ y a las salidas

digitales.

7.4.2.10 X127 LAN (Ethernet)

Tabla 7-32 X127 LAN (Ethernet)

Pin Senial Datos técnicos
1 TXP Datos enviados Ethernet +
2 TXN Datos enviados Ethernet -
[T — 3 RXP Datos recibidos Ethernet +
% } 4 Reservado, no ocupar -
E 5 Reservado, no ocupar -
L 6 RXN Datos recibidos Ethernet -
E— 7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
Tipo de conector Conector hembra RJ45

264

Nota

La interfaz Ethernet es compatible con Auto-MDI(X). Por ello se pueden utilizar tanto cables
cruzados como no cruzados para conectar equipos.
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7.4.2.11

Tabla 7- 33

7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

X130 Entrada digital/salida digital (de seguridad)

X130 Entrada digital/salida digital de seguridad

Borne Nombre™

Datos técnicos

1 DI 22+

2 DI 22-

1
0 N O g b~ ON =
U U UUUUUU

Tension: DC -3 ... +30 V

Aislamiento galvanico: si

Potencial de referencia: M2

Caracteristica de entrada segun IEC 61131-2, tipo 1
Tensién de entrada (ondulacion incl.)
Sefial "1": 15 ... 30V

Sefal "0": -3 ... +5V (para <2 mA)
Intensidad de entrada

con 24 V DC: tip. 3,5 mA

con sefial "1": > 0,5 mA

Retardo a la entrada (tip.):

con"0" -»"1": 50 ps

con"1" - "0": 150 ps

Proteccion contra inversiones de polaridad

M2

Potencial de referencia para las entradas digitales de DI 0 a DI 3

Masa de referencia de la electronica

M1

Potencial de referencia para DI 16, DI 18, DI 20 y DO 16

24 V1

Alimentacion para DO 16

DO 16+ |F-DO 02

DO 16-

O N[0 |~ W

Tension: 24 V DC

Max. Intensidad de carga por salida: 500 mA

Retardo a la salida (tip./max.):

con "0" - "1": 150 us/400 ps

con"1" - "0": 75 ps/100 ps

Resistente a cortocircuito, defecto a tierra y sobrecarga
Reconexién automatica tras desconexion por sobrecarga

Clase: borne de resorte 1 (Pégina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm?2 (AWG 16)

" DI: entrada digital/DO: salida digital
2)  F-DO: salida digital de seguridad

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Salida digital de seguridad

La F-DO consta de un interruptor del lado "1" y un interruptor del lado "0".

En aplicaciones sin funcién Safety se puede utilizar el interruptor del lado "1" como salida
digital adicional. El interruptor del lado "0" no esta disponible.

Nota

Si se producen breves interrupciones de la alimentacién de 24 V, se desactiva durante ese

tiempo la salida digital.

AC Drive
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7.4.2.12 X131 Entradas/salidas digitales y entrada analégica

Tabla 7- 34 X131 Entradas/salidas digitales bidireccionales y entrada analdgica

Borne Nombre™ Datos técnicos

1 DI/DO 12 Como entrada:
DI/DO 13 Tensién: DC -3 ... +30 V
Aislamiento galvanico: no
M Potencial de referencia: M
DI/DO 14 Caracteristica de entrada segun IEC 61132-2, tipo 1

DI/DO 15 Tensién de entrada (ondulacion incl.)
Sefal "1": 15 ... 30 V
Sefial "0": -3 ... +5 V (para <2 mA)

Intensidad de entrada:
con 24 V DC: tip. 3,5 mA
con senal "1": > 0,5 mA

O~ |W(N

M
0 N O g b~ ON =

U U U UUUUTU

Retardo a la entrada (tip.):
con"0"->"1"5yus

con"1" - "0": 50 ps

DI/DO 12, 13, 14 y 15 son entradas rapidas?

Como salida:

Tensién: 24 V DC

Max. intensidad de carga por salida: 500 mA

Retardo a la salida (tip./méax.)3:

con "0" - "1": 150 us/400 ps

con "1" - "0": 75 ps/100 ps

Resistente a cortocircuito, defecto a tierra y sobrecarga
Reconexién automatica tras desconexion por sobrecarga

Frecuencia de conmutacion:

con carga resistiva: max. 100 Hz
con carga inductiva: max. 0,5 Hz
con carga de lamparas: max. 10 Hz
Carga de lamparas maxima: 5 W

M Masa de electronica de control

Al 0+ La entrada analdgica puede conmutarse con ayuda del interruptor
8 Al O- DIP S5 entre entrada de intensidad y de tension.
Rango de modo comun: 12 V

Como entrada de tension:-10 ... 10 V; Ri > 100 kQ

Resolucion: 12 bits + signo (referido al rango max. discriminable de -
11...11V)

Como entrada de intensidad: -20 ... 20 mA; Ri = 250 Q

Resolucion: 11 bits + signo (referido a -22 ... 22 mA),

rango maximo discriminable: -44 ... 44 mA

Clase: borne de resorte 1 (P4gina 387)
Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

1) DI/DO: entrada/salida digital bidireccional; Al: entrada analégica
2 Las entradas rapidas pueden utilizarse como entradas de detector o como entradas para la marca cero sustitutiva.
3) Datos para: Vec = 24 V; carga 48 Q; alto ("1") = 90 % Vout; bajo ("0") = 10 % Vout

AC Drive
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La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

Nota

Valores de tensién admisibles en la entrada analégica

Para evitar resultados erréneos en la conversion analédgico-digital, no debe vulnerarse el
rango de modo comun. Esto significa que las sefiales analdgicas de tension diferencial

pueden presentar una tensién de offset maxima de £15 V respecto al potencial de

referencia.

Nota

Para utilizar las salidas digitales, debe conectarse una alimentacién de 24 V al borne X124.

Si se producen breves interrupciones de la tensién de alimentacion de 24 V, se desactivan
durante ese tiempo las salidas digitales.

7.4.213 Hembrillas de medida

Tabla 7- 35 Hembrillas de medida TO, T1, T2

Hembrilla Funcion Datos técnicos
1 TO Hembrilla para medicién 0 Tension: 0 ... V
oj|(To - — R lucion: 8 bit

T1 Hembrilla para medicién 1 esolucion: © bits )
© - . Intensidad de carga: max. 3 mA

T2 Hembrilla para medicion 2 Resistente a cortocircuito sostenido
o|[r2 M Masa El potencial de referencia es el borne M
o

Las hembrillas de medida sélo son apropiadas para bananas con un diametro de 2 mm.

Nota

Las hembrillas de medida ayudan en la puesta en marcha y el diagnéstico. No se admite la
conexion durante el funcionamiento.

AC Drive
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7.4.2.14 Interruptor DIP S5

El interruptor DIP S5 permite conmutar la entrada analégica alternativamente como entrada
de tensién y de intensidad. Se encuentra debajo de la tapa ciega (ver Vista general de las
interfaces de la CU310-2 PN (Pagina 230)).

Tabla 7-36 Interruptor DIP S5: conmutar entre tension e intensidad

Interruptor Funcién
S5.0 Conmutacion tension (U)/intensidad (1)
U I S5.0 S5.1 No ocupado

O ]
O ]| ss51

7.4.2.15 Tecla Diag
La tecla DIAG queda reservada para las funciones de servicio.

7.4.2.16 Tecla RESET

Pulsando la tecla RESET se reinicia la CU310-2 DP tras transcurrir un intervalo de tiempo
preajustado. Al mismo tiempo se efectla una copia de seguridad. De este modo se
conservan todos los ajustes.

AC Drive
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7.4.217 Tarjeta de memoria

Introduccién de la tarjeta de memoria

Utilice solo tarjetas de memoria de la empresa Siemens para el servicio de la CU310-2 DP.

Introduzca la tarjeta de memoria en la CU310-2 DP de modo que la flecha de la etiqueta de
la tarjeta (a la izquierda del rétulo de Siemens) esté orientada a la flecha que se encuentra
en el equipo.

Figura 7-12  Introduccion de la tarjeta de memoria en la CU310-2 DP

Tarjeta de memoria de una CU310-2 DP defectuosa

Si envia una CU310-2 DP defectuosa a Siemens, retire la tarjeta de memoria y guardela en
un sitio seguro.

De tal modo, volvera a disponer de todos los datos guardados (firmware, licencias,
parametros) a la hora de poner en marcha el equipo de reemplazo.

AC Drive
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743 Ejemplos de conexion

CU310-2 DP sin funcion Safety
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CU310-2 DP :

1) Apantallar entrada para sensor de temperatura del motor

2) Si estan activadas las Safety Integrated Basic Functions, se utiliza DI17 como borne EP.
3) Puente abierto, aislamiento galvanico para entradas digitales (DI)

4) Apantallar entradas rapidas

5) Parametrizable individualmente como entrada o salida

6) Apantallar entrada analdgica

Figura 7-13 Ejemplo de conexién CU310-2 DP sin funcién Safety
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CU310-2 DP con funcién Safety
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Figura 7-14 Ejemplo de conexién CU310-2 DP con funcién Safety
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7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

74.4

7441

7.44.2

Significado de los LED

Funcion de los LED

En la parte frontal de la carcasa de la CU310-2 DP hay 4 LED (ver Vista general de las
interfaces de la CU310-2 DP (Pagina 254)).

Tabla 7-37 LED

RDY Ready

COM Estado de la comunicacién de bus de campo
OouT>5Vv Alimentacion del encoder > 5V (TTL/HTL)
MOD Modo de operacion (reservado)

Durante el arranque de la Control Unit, cada LED estara encendido o apagado (en funcion
de la fase por la que esté pasando el sistema). Si estan encendidos, el color de los LED
muestra el estado de la fase de arranque correspondiente (ver Indicadores LED durante el
arranque (Pagina 272)).

En caso de fallo, finaliza el arranque en la fase correspondiente. Los LED encendidos
mantienen el color mostrado en ese momento, de modo que el fallo puede determinarse por
medio de la combinacion de LED encendidos y apagados.

Sila CU310-2 DP ha arrancado correctamente, se apagan todos los LED brevemente. El
sistema esta listo para el servicio cuando el LED "RDY" permanece encendido en color
verde.

Durante el servicio, el software cargado controla todos los LED (ver Comportamiento de los
LED durante el servicio (Pagina 273)).

Comportamiento de los LED durante el arranque

Tabla 7- 38 Software de carga

LED Estado Comentario
RDY COM OUT > 5V MOD
Naranja Naranja Naranja Naranja POWER ON | Todos los LED encendidos durante
aprox. 1s
Rojo Rojo Apagado Apagado Hardware- | Tras accionar el pulsador RESET se
Reset encienden los LED durante
aprox. 1s
Rojo Rojo Apagado Apagado BIOS loaded | -
Rojo Rojo Apagado Apagado BIOS error | Ha ocurrido un error al cargar la
intermitente BIOS
2Hz
Rojo Rojo Apagado Apagado File error Tarjeta de memoria no disponible o
intermitente intermitente defectuosa
2Hz 2Hz Software no disponible en la tarjeta
de memoria o defectuoso
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Tabla 7- 39 Firmware
LED Estado Comentario
RDY COM OUT > 5V MOD
Rojo Naranja Apagado Apagado Firmware LED COM intermitente con
loading frecuencia irregular
Rojo Apagado Apagado Apagado Firmware -
loaded
Apagado Rojo Apagado Apagado Firmware -
Check
(no CRC
error)
Rojo Rojo Apagado Apagado Firmware CRC defectuoso
intermitente intermitente Check
0,5Hz 0,5Hz (CRC error)
Naranja Apagado Apagado Apagado Firmware
Initialisation
7443 Comportamiento de los LED durante el servicio
Tabla 7- 40 Descripcion de los LED durante el servicio de la CU310-2 DP
LED Color Estado Descripcion/causa Solucion
RDY - Apagado Falta la alimentacién de la electronica de control o | Compruebe la
(READY) esta esta fuera del margen de tolerancia admisible. | alimentacion.
Luz continua El equipo esta listo para el servicio. -
Verde Hay una comunicacion DRIVE-CLIQ ciclica en
Curso.
Luz interm. Puesta en marcha/Reset -
0,5Hz
Luz interm. 2 Hz | Escritura en la tarjeta de memoria -
Rojo Luz interm. Fallo general Compruebe la
2 Hz parametrizacion/config
uracion
Rojo/verde | Luz interm. La Control Unit esta lista para el servicio pero Instale las licencias
0,5Hz faltan licencias de software. que faltan.
Luz interm. Actualizacién en curso del firmware de los -
Naranja 0,5 Hz componentes DRIVE-CLIiQ conectados.
Luz interm. Fin de la actualizacion del firmware de los Conecte el
2Hz componentes DRIVE-CLIQ. Se espera el POWER | componente.
ON del componente correspondiente.
Verde/ Luz interm. La deteccion del componente via LED esta -
naranja 2 Hz activada (ver SINAMICS S120/S150 Manual de
o listas).
rojo/naranja Nota:
Ambas posibilidades dependen del estado de los
LED al realizar la activacion.
AC Drive
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7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)

LED Color Estado Descripcién/causa Solucién
COM - Apagado La comunicacion ciclica (aun) no ha tenido lugar. -
Nota:
PROFIdrive esta listo para la comunicacion cuando
la Control Unit esta lista para el servicio (ver LED:
RDY).
Luz continua La comunicacion ciclica esta en curso. -
Verde Luz interm. La comunicacion ciclica aun no esta -
0,5Hz completamente en curso.
Causas posibles:
- El controlador no transmite consignas.
- En modo isécrono, el controlador no transmite
ningun GC (Global Control) o transmite uno
erréneo.
Luz interm. El maestro PROFIBUS envia una parametrizacion | Adapte la
Rojo 0,5 Hz incorrecta o el archivo de configuracién es erréneo. | configuracion entre el
maestro/controlador y
la Control Unit.
Luz interm. La comunicacion de bus ciclica se ha interrumpido | Elimine el fallo de la
2 Hz 0 no se ha podido establecer. comunicacioén de bus.
MOD - Apagado - -
ouT>5V |- Apagado - -
Naranja Luz continua La tensién de la alimentacion de electrénica de

control para el sistema de medida es 24 V."

1) Asegurese de que el encoder conectado esté dimensionado para una tension de 24 V. Si se conecta un encoder de 5 V
a 24V, se puede destruir la electronica del encéder.
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745 Croquis acotado

186.8 (7.35)

gal

7.4 Control Unit CU310-2 DP (PROFIBUS)
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Figura 7-15  Croquis acotado Control Unit CU310-2 DP, todos los datos en mm (pulgadas)
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7.5 Control Unit Adapter CUA37

7.4.6 Datos técnicos
Tabla 7- 41 Datos técnicos de la CU310-2 DP
6SL3040-1LA00-0AAQ Unidad Valor
Temperatura ambiente en servicio °C 0..60
Alimentacion de electrénica de control
Tensién Vbc DC 24 (20,4 ... 28,8)
Intensidad (sin DRIVE-CLIQ ni salidas digitales) Abc 0,8
Pérdidas w <20
Longitud maxima del cable DRIVE-CLIQ m 100

Conexion del conductor de proteccién/masa

En la caja con tornillo M4/3 Nm (26.6 Ibf in)

Tiempo de reaccion

El tiempo de reaccion en las entradas/salidas digitales depende de
la evaluacion.”

Peso

kg

0,95

1) Encontrard mas informacién en SINAMICS S120/S150 Manual de listas, capitulo "Esquemas de funciones".

7.5

7.5.1

276

Control Unit Adapter CUA31

Descripcion

El Control Unit Adapter CUA31 se utiliza para integrar un Power Module Blocksize en un
grupo DC/AC ya existente con una unidad de regulacién superior, p. ej. una CU320-2. Al
utilizarse una regulaciéon externa, se requiere siempre para el funcionamiento una unidad de
regulacion SINAMICS, SIMOTION o SINUMERIK para varios ejes.

Las interfaces siguientes se encuentran en el Control Unit Adapter CUA31:

Tabla 7- 42 Vista general de las interfaces del CUA31

Tipo Namero
Interfaz DRIVE-CLIQ 3
Borne EP/sensor de temperatura 1
Power Module Interface (PM-IF) 1
Alimentacion de electronica de control 24 V 1

AC Drive
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7.5.2 Descripcidn de interfaces

7.5.2.1 Vista general

X200-X202
Interfaces DRIVE-CLiIQ

Soporte de apantallamiento atornilta
M4 de la marca Weidmdiller
M4/1,8 Nm

X210
Borne EP/
Conexion del sensor de temperatura

X224
Alimentacién de electrénica de control

@
g
=
[y
=
SINAMICS

Z]

4"

7.5 Control Unit Adapter CUA317

Power Module Interface (PM-IF)

LED

RDY

Placa de caracteristicas

[
/

i

Figura 7-16  Vista general de interfaces CUA31
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7.5.2.2 Interfaces DRIVE-CLIiQ X200-X202

Tabla 7- 43  Interfaces DRIVE-CLIQ X200-X202

Pin Senal Datos técnicos

1 TXP Datos enviados +

2 TXN Datos enviados -

3 RXP Datos recibidos +

4 Reservado, no ocupar -

5 Reservado, no ocupar -

6 RXN Datos recibidos -

7 Reservado, no ocupar -

8 Reservado, no ocupar -

A + (24 V) Alimentacion

B M (0 V) Masa de electronica de control
Tipo de conector | Conector hembra DRIVE-CLIQ

Las tapas ciegas para interfaces DRIVE-CLiQ estan incluidas en el volumen de suministro.

Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AAQ
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7523 X210 Borne EP/sensor de temperatura

Tabla7-44 X210 Borne EP/entrada para sensor de temperatura

Borne Funcién Datos técnicos
1 1 +Temp " Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 /
5 2 Temp " PTC /interruptor bimetalico con contacto NC
3 3 EP +24 V (Enable Pulses) Tension de conexién: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
4 4 EP M1 (Enable Pulses) Aislamiento galvanico: si
Intensidad de entrada: tip. 4 mA con 24 V DC

Clase: Borne de tornillo 1 (Pagina 387)
Max. seccion conectable 1,5 mm?2 (AWG 16)

1 Para mas informacién, consulte el capitulo "Sensores de temperatura en componentes SINAMICS" de SINAMICS S120

Manual de puesta en marcha.

Entrada para sensor de temperatura

El sensor de temperatura se necesita para motores en los que el valor de temperatura no se
transmite a través de DRIVE-CLIiQ.

ATENCION

Daiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan

posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

La longitud maxima del cable para conectar los sensores de temperatura es de 300 m. Los
cables deben apantallarse. Para longitudes de cable > 100 m deben utilizarse cables de
seccion = 1 mm2,

Funcién "Safe Torque Off"

Si se ha seleccionado la funcién "Safe Torque Off", debe aplicarse una tension de 24 V DC
en los bornes 3 y 4 para el servicio. En caso de anulacién se activa una supresion de
impulsos.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de arcos en el sensor de temperatura

En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,
pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

e Utilice sensores de temperatura que cumplan los requisitos de separacion eléctrica
segura.

e Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. €j., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el
Terminal Module TM120.

AC Drive
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7.5 Control Unit Adapter CUA37

7.5.2.4

X224 Alimentacion de electronica de control

Tabla 7- 45 X224 Alimentacion de electrénica de control

Borne Funcién Datos técnicos
IEI R + Alimentacion de electrénica de | Tension: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
] control Consumo: max. 0,8 A (sin DRIVE-CLIQ)
L] I + Alimentacion de electronica de | |ntensidad max. por el puente del conector: 20 A (15 A
T control segtn UL/CSA)
M Masa de electrénica de control
M Masa de electrénica de control

Clase: borne de tornillo 2 (Pagina 387)
Max. seccion conectable: 2,5 mm2 (AWG 14)

7.5.3

ext.
P4V

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensién de alimentacion.

El consumo aumenta el valor correspondiente a la estacion DRIVE-CLIQ.

Ejemplo de conexién

X200 X201 X202

2)
— +Tem|

B ) 1 R ¥ 5
| < T

~ —3® —l—EP+24V
T | te(—+cepm

| +24v
ZIg -} +24v
M

v

1) Necesario para Safety

2) Se requiere apantallamiento

=M

‘ Hembra DRIVE-CLIQ 0
Hembra DRIVE-CLIQ 1
Hembra DRIVE-CLIQ 2

CUA31

Figura 7-17 Ejemplo de conexién CUA31
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754 Significado de los LED

7.5 Control Unit Adapter CUA317

Tabla 7- 46  Significado de los LED en el Control Unit Adapter 31

LED Color Estado Descripcion

RDY Rojo Luz continua Existe al menos un fallo de este componente.

(READY) Verde Luz continua El componente esta operativo y hay una comunicacion DRIVE-CLIQ
ciclica en curso.

Causa y solucion de los fallos

Para informacién sobre la causa y la solucidn de los fallos, ver el Manual de puesta en

marcha de SINAMICS S120.

(0.28)

755 Croquis acotado
X200 X201 X202 ;
M|
— g RDY «:@
2 =
: =
X224 Z
I (@)
[E, SIEMENS
73 (2.87)

30,3
(1.19)

O
- ﬂl
©
_1 s | M
©
|| ©
W M

©
00

Figura 7-18 Croquis acotado Control Unit Adapter CU31, todos los datos en mm (y pulgadas)
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7.6 Control Unit Adapter CUA32

7.5.6 Datos técnicos

Tabla 7- 47 Datos técnicos CUA31

6SL3040-0PA00-0AA0/6SL3040-0PA00-0AA1 Unidad Valor

Temperatura ambiente en servicio °C 0..55

Alimentacién de electrénica de control

Tensién Vbe DC 24 (20,4 ... 28,8)
Intensidad (sin DRIVE-CLIQ) Aoc 0,1

Pérdidas w 2,4

Longitud maxima del cable DRIVE-CLIQ

CUAZ31 con referencia 6SL3040-0PA00-0AAQ m 50

CUAZ31 a partir de la referencia 6SL3040-0PA00-0AA1 m 100

Peso kg 0,31

7.6 Control Unit Adapter CUA32

7.6.1 Descripcidn

El Control Unit Adapter CUA32 se utiliza para integrar un Power Module Blocksize en un
grupo DC/AC ya existente con una unidad de regulacion superior, p. ej. una CU320-2. Al
utilizarse una regulacién externa, se requiere siempre para el funcionamiento una unidad de
regulacion SINAMICS, SIMOTION o SINUMERIK para varios ejes.

El CUA32 ofrece una interfaz adicional de encdder (HTL/TTL/SSI).

Las interfaces siguientes se encuentran en el Control Unit Adapter CUA32:

Tabla 7-48 Vista general de las interfaces del CUA32

Tipo Numero
Interfaz DRIVE-CLIQ 3
Borne EP/sensor de temperatura 1
Power Module Interface (PM-IF) 1
Alimentacion de electronica de control 24 V 1
Interfaz de encéder (HTL/TTL/SSI") 1

1 En el CUA32 pueden funcionar exclusivamente encdders SSI sin pistas incrementales.
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7.6.2

7.6.2.1

Soporte de apantallamiento aterniliablg

M4 de la marca Weidmililler
M4/1,8 Nm

X210

Vista general

Descripcién de interfaces

X200-X202
Interfaces DRIVE-CLIQ

Borne EP/

Conexion del sensor de temperatura

X224

Alimentacion de electrénica de control

X220
Interfaz de encoder (HTL/TTL/SSI)

I@‘ e~ e~ A
[
=
[y
g/
SINA

MICS

(== N
|

Figura 7-19 Vista general de interfaces CUA32
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Placa de caracteristicas
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7.6 Control Unit Adapter CUA32

7.6.2.2 Interfaces DRIVE-CLIiQ X200-X202

Tabla 7- 49 Interfaces DRIVE-CLIQ X200-X202

Pin Senal Datos técnicos

1 TXP Datos enviados +

2 TXN Datos enviados -

3 RXP Datos recibidos +

4 Reservado, no ocupar -

5 Reservado, no ocupar -

6 RXN Datos recibidos -

7 Reservado, no ocupar -

8 Reservado, no ocupar -

A + (24 V) Alimentacion

B M (0 V) Masa de electronica de control
Tipo de conector | Conector hembra DRIVE-CLIQ

Las tapas ciegas para interfaces DRIVE-CLiQ estan incluidas en el volumen de suministro.

Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AA0
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7.6.2.3 X210 Borne EP/sensor de temperatura

Tabla7-50 X210 Borne EP/entrada para sensor de temperatura

Borne Funcién Datos técnicos
1 1 +Temp " Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 /
5 2 Temp " PTC /interruptor bimetalico con contacto NC
3 3 EP +24 V (Enable Pulses) Tension de conexién: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
4 4 EP M1 (Enable Pulses) Aislamiento galvanico: si
Intensidad de entrada: tip. 4 mA con 24 V DC

Clase: Borne de tornillo 1 (Pagina 387)
Max. seccion conectable 1,5 mm?2 (AWG 16)

1 Para mas informacién, consulte el capitulo "Sensores de temperatura en componentes SINAMICS" de SINAMICS S120

Manual de puesta en marcha.

Entrada para sensor de temperatura

El sensor de temperatura se necesita para motores en los que el valor de temperatura no se
transmite a través de DRIVE-CLIiQ.

ATENCION

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan

posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

La longitud maxima del cable para conectar los sensores de temperatura es de 300 m. Los
cables deben apantallarse. Para longitudes de cable > 100 m deben utilizarse cables de
seccion =2 1 mm2,

Funcién "Safe Torque Off"

Si se ha seleccionado la funcién "Safe Torque Off", debe aplicarse una tension de 24 V DC
en los bornes 3 y 4 para el servicio. En caso de anulacién se activa una supresion de
impulsos.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de arcos en el sensor de temperatura

En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,
pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

e Utilice sensores de temperatura que cumplan los requisitos de separacion eléctrica
segura.

e Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. €j., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el
Terminal Module TM120.
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7.6 Control Unit Adapter CUA32

7.6.2.4 X220 Interfaz de encéder HTL/TTL/SSI
Tabla 7- 51 Interfaz de encéder X220 HTL/TTL/SSI
Pin Senial Datos técnicos
1 +Temp Entrada KTY, PT1000, PTC o
A interruptor bimetalico con contacto NC
@ 2 SSI_CLK Reloj SSI positivo
@ 3 SSI_XCLK Reloj SSI negativo
8 o) 4 P de encéder 5 V/24 V Alimentacion del encoder
o) 8 5 P de encéder 5 V/24 V Alimentacion del encoder
8 @) 6 P-Sense Entrada Sense, alimentacion del
o 8 encoder
%05 7 M de encoder (M) Masa alimentacion encéder
w 8 -Temp Masa para KTY, PT1000, PTC o
@ interruptor bimetalico con contacto NC
= 9 M-Sense Masa entrada Sense
10 RP Pista R positivo
11 RN Pista R negativo
12 BN Pista B negativo
13 BP Pista B positivo
14 AN_SSI_XDAT Pista A negativo/datos SSI negativos
15 AP_SSI_DAT Pista A positivo/datos SSI positivos
Tipo de conector Conector SUB-D de 15 polos

ATENCION

el motor.

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Tabla 7- 52  Especificacion de sistemas de medida conectables

286

Parametro Nombre Umbral Min. Tipo Max. Unidad
Nivel de sefal alto UHdi - 2 - 5 Vv
(TTL bipolar en X220)
Nivel de sefal bajo ULaif - -5 - -2 \%
(TTL bipolar en X220)
Nivel de sefal alto Un Alto 17 - Vce \Y,
(HTL unipolar) Bajo 10 _ Vee \V;
Nivel de sefal bajo UL Alto 0 - 7 \Y,
(HTL unipolar) Bajo 0 . 2 Vv
Nivel de sefal alto UHdi - 3 - Vce \Y,
(HTL bipolar)
AC Drive
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7.6 Control Unit Adapter CUA32

Parametro Nombre Umbral Min. Tipo Max. Unidad

Nivel de sefial low Ui - -Vce - -3 Vv

(HTL bipolar)

Nivel de sefial alto UHaif - 2 - 5 \Y,

(SSI bipolar en X220)

Nivel de seinal bajo Ui - -5 - -2 \%

(SSI bipolar en X220)

Frecuencia de sefial fs - - - 500 kHz

Distancia de flanco tmin - 100 - - ns

Impulso cero (con Ts = 1/fs) Longitud - Ya-Ts - %-Ts -
Posicion del - 50 135 220 grados
centro del
impulso

Nota

Se recomienda utilizar encéders bipolares.

Cuando se utilizan encdders unipolares debe abrirse el conector SUB-D de 15 polos y
conectarse con masa (pin 7) las sefiales inversas que no se utilizan (AN pin 14, BN pin 12y
RN pin 11).

7.6.2.5 X224 Alimentacion de electronica de control

Tabla 7- 53 X224 Alimentacion de electrénica de control

Borne Funcion Datos técnicos
]EI . + Alimentacion de electronica de | Tension: 24 V DC (20,4 ... 28,8 V)
] I control Consumo: max. 0,8 A (sin DRIVE-CLIQ ni encoder)
L] + Alimentacion de electrénica de | |ntensidad max. por el puente del conector: 20 A (15 A
s I control segtin UL/CSA)
M Masa de electrénica de control
M Masa de electrénica de control
Clase: borne de tornillo 2 (Pagina 387)
Max. seccion conectable: 2,5 mm?2 (AWG 14)

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensién de alimentacion.

El consumo aumenta el valor correspondiente a la estacion DRIVE-CLIQ y al encéder.

AC Drive
Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO 287



Control Units, Confrol Unit Adapter y componentes de manejo

7.6 Control Unit Adapter CUA32

7.6.3 Ejemplo de conexién
+
ext. M
P4\
+ M X200 X201 X202 X220
T H O oo
X210 i i
_1® : +Temp 2 8 é a - !
N PO I S| |3 |g] !
=G T A HIEEE
[ e N— 26 —i— EP +24 V x x & E i
— i@ —+— EP M1 é g é 5 1
K ! 2] (2] 2] (2] |
! !
| !
X224 ! !
YOG 2 CUA32 |
-} +24v |
M 1 1
wlodl |
M | M 1
T I
1) Necesario para Safety i i
2) Se requiere apantallamiento i i
S SV et S S S S _|
Figura 7-20 Ejemplo de conexién CUA32
7.6.4 Significado de los LED
Tabla 7- 54  Significado de los LED en el Control Unit Adapter CUA32
LED Color Estado Descripcion
RDY Rojo Luz continua Existe al menos un fallo de este componente.
(READY) Verde Luz continua El componente esté operativo y hay una comunicacion DRIVE-CLIQ
ciclica en curso.
- Apagado Falta la alimentacion de electrénica de control o esta fuera del

margen de tolerancia admisible.
Alimentacion: <5 V.

La alimentacion de la electrénica de control del sistema de medicidon
esta disponible.
Alimentacién: >5 V.

Nota
Es preciso asegurarse de que el encdder conectado pueda funcionar
con una tension de alimentacion de 24 V.

Si se utiliza con 24 V un encoder destinado a una conexién de 5V
puede destruirse la electronica del encéder.

OuT > 5V

Naranja Luz continua

Causa y solucion de los fallos

Para informacién sobre la causa y la solucién de los fallos, ver el Manual de puesta en
marcha de SINAMICS S120.
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7.6.5 Croquis acotado
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Figura 7-21  Croquis acotado Control Unit Adapter CU32, todos los datos en mm (y pulgadas)

7.6.6 Datos técnicos

Tabla 7- 55 Datos técnicos CUA32

(0.28)

30,3 (1.19)

7.6 Control Unit Adapter CUA32

[]- |

b

|

165,8 (6.53)

6SL3040-0PA01-0AAD Unidad Valor

Temperatura ambiente en servicio °C 0..55
Alimentacién de electronica de control

Tensién Vbe DC 24 (20,4 ... 28,8)
Intensidad (sin DRIVE-CLIiQ ni encoder) Abc 0,11

Consumo maximo del encoder mA 400

Pérdidas w 2,6

Longitud maxima del cable DRIVE-CLIQ m 100

Peso kg 0,32
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7.7 Montaje de Control Units y Control Unit Adapter

7.7 Montaje de Control Units y Control Unit Adapter

Power Module Blocksize

La Control Unit (CU310-2 PN/DP) y el Control Unit Adapter (CUA31/CUA32) pueden
montarse en Power Modules Blocksize de cualquier tamano. Los equipos se comunican
entre si a través de la interfaz PM-IF.

Montaje

1. Coloque la Control Unit o el Control Unit Adapter en el PM en (.

Enchufar

s b

X
AL ARERER I aes
; ANNAMAY

Figura 7-22 Montaje (izquierda) y desmontaje (derecha) de la Control Unit

2. Empuije la Control Unit o el Control Unit Adapter hacia el fondo hasta que la lengleta de
bloqueo azul quede encajada @.

Desmontaje

1. Presione la lengiieta de bloqueo azul hacia abajo ®.

2. Retire hacia delante la Control Unit o el Control Unit Adapter.

Power Module Chassis

1. Conecte las interfaces DRIVE-CLiQ del Power Module Chassis y la Control Unit o el
Control Unit Adapter.
La interfaz DRIVE-CLIiQ del Power Module Chassis se encuentra detras de la chapa de
soporte.

2. Monte la Control Unit o el Control Unit Adapter en la chapa de soporte.
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290 Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Control Units, Confrol Unit Adapter y componentes de manejo
7.8 Basic Operator Panel BOP20

7.8 Basic Operator Panel BOP20

7.8.1 Descripcién
El Basic Operator Panel BOP 20 es un sencillo panel de mando con seis teclas y una unidad
de visualizacién con iluminacion de fondo. EI BOP20 puede insertarse y funcionar en las
Control Units SINAMICS CU310-2 DP y CU310-2 PN.
El BOP20 admite las siguientes funciones:
® Introduccién de parametros y activacion de funciones

® [ndicacién de estados operativos, parametros, fallos y alarmas

7.8.2 Descripcidn de interfaces

Figura 7-23  Basic Operator Panel BOP20
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7.8 Basic Operator Panel BOP20

292

Vista general de los indicadores y de las teclas

Drive-No.

|_Il_| RUN
_1_|

Figura 7-24  Vista general de los indicadores y de las teclas

Tabla 7- 56 Indicadores

visualizacién Significado

Arriba a la Aqui se visualiza el objeto de accionamiento activo del BOP.

izquierda Los indicadores y las pulsaciones de teclas se refieren siempre a este objeto de

2 digitos accionamiento.

RUN Se enciende cuando el accionamiento indicado se encuentra en estado RUN (en
servicio).

Arriba a la En este campo se indica lo siguiente:

der'e(.;ha o Mas de 6 cifras: caracteres existentes pero no visibles

2 digitos - L

(p. €j., "r2" - 2 caracteres a la derecha no visibles,
"L1" - 1 caracter a la izquierda no visible)

o Fallos: seleccion/visualizacion de los demas accionamientos con fallos
o |dentificacion de entradas BICO (bi, ci)
e Identificacion de salidas BICO (bo, co)
Objeto fuente de una interconexién BICO con otro objeto de accionamiento distinto
al activo.

S Se enciende cuando se ha modificado al menos un parametro y el valor aun no se
ha guardado en la memoria no volatil.

P Se enciende cuando para un parametro el valor no es efectivo hasta después de
pulsar la tecla P.

Cc Se enciende cuando se ha modificado al menos un parametro y aun no se ha

iniciado el célculo para una gestion consistente de los datos.

Abajo, 6 digitos

Visualizacion, por ejemplo, de parametros, indices, fallos y alarmas.
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Teclado del BOP20

Tabla 7- 57  Asignacion de las teclas del teclado del BOP20

Tecla Nombre Significado

@ CON Conexion de los accionamientos para los que se emite el comando
CON/DES1, DES2 o DESS3 desde el BOP.

@ DES Desconexion de los accionamientos para los que se emiten los comandos
CON/DES1, DES2 o DES3 desde el BOP.
Nota:

El efecto de estas teclas puede definirse a través de la parametrizacién BICO
(p- €j., es posible controlar simultaneamente todos los ejes disponibles por
medio de estas teclas).

La palabra de mando de BOP se forma igual que la palabra de mando de
PROFIBUS.

Funciones El significado de estas teclas depende de la indicacion actual.
Nota:

A través de la parametrizacion BICO puede definirse el efecto de esta tecla
para la confirmacion de fallos.

FN

' Parametro El significado de estas teclas depende de la indicacion actual.
u Mayor Estas teclas dependen de la indicacion actual y sirven para aumentar o
disminuir los valores.
n Bajar
7.8.3 Montaje
ATENCION

Dafios al insertar el BOP

La interfaz para el BOP20 en la CU310-2 puede resultar dafiada al insertar el BOP20.

e Tenga en cuenta que el BOP20 debe insertarse en la CU310-2 o retirarse de ella en
posicion recta y que no debe ladearse hacia arriba ni hacia abajo.
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7.8 Basic Operator Panel BOP20

Montaje

Las imagenes muestran el montaje del Basic Operator Panel BOP20 en una CU310-2.

Retire la tapa ciega presionando
simultaneamente los salientes de
retencién y extrayendo la tapa
hacia delante en posicion recta.

Presione simultdneamente los CU310-2 con BOP20 montado.
salientes de retencion del
BOP20 e inserte el BOP20 en
linea recta en la carcasa de la
CU310-2 hasta oir como encaja.

294

Nota

El BOP20 también puede insertarse en la Control Unit o retirarse de ella durante el servicio.
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7.8 Basic Operator Panel BOP20

Desmontaje
1. Presione simultaneamente los salientes de retencién del BOP20.

2. Mantenga presionados los salientes de retencion y extraiga el BOP20 hacia delante en
posicion recta.

3. Coloque la tapa ciega.

Elementos de mando e indicacion del BOP20

Encontrara informacion mas detallada sobre los elementos de mando e indicacion del
BOP20 en la siguiente bibliografia:

Bibliografia: SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER
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7.8 Basic Operator Panel BOP20

AC Drive
296 Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Componentes complementarios del sistema y
conexion del sistema de encéder

8.1 Sensor Modules
8.1.1 Consignas de seguridad para Sensor Modules Cabinet-Mounted
AADVERTENCIA

Descarga eléctrica al conectar y desconectar cables del encdder durante el funcionamiento

Al desenchufar conectores durante el funcionamiento pueden producirse arcos voltaicos

que pueden causar lesiones graves o la muerte.

¢ Sino estan homologados expresamente para la conexién y desconexién durante el
funcionamiento, los cables de encdder a motores Siemens Unicamente deben
conectarse o desconectarse en ausencia de tension.

e Al utilizar sistemas de medida directos (encdders ajenos), consulte al fabricante si esta
permitida una conexion o desconexién bajo tension.

ATENCION

Daiios al conectar un nidmero no permitido de sistemas de encoder

Si se conectan a un Sensor Module mas sistemas de encoder de los permitidos, se
produciran dafos.

e Conecte solo un sistema de encdder por Sensor Module.

ATENCION
Daiios por el uso de cables DRIVE-CLiQ incorrectos

Si se utilizan cables DRIVE-CLIQ incorrectos o no autorizados, pueden producirse dafos o
fallos en el funcionamiento de los equipos o del sistema.

e Ultilice exclusivamente cables DRIVE-CLiQ adecuados que hayan sido autorizados por
Siemens para el caso de aplicacién en cuestion.

Nota

Reduccién de la inmunidad a perturbaciones debido a corrientes de compensacion a través
de la masa de la electrénica

Asegurese de que no exista ningun contacto galvanico entre la caja del sistema de encoder
y los cables de sefal ni la electronica del sistema de encoder. Si no se observa esta
advertencia, puede que el sistema no tenga la inmunidad a perturbaciones necesaria
(peligro de corrientes de compensacion a través de la masa de la electronica).
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8.1 Sensor Modules

8.1.2

8.1.2.1

208

Nota
Conexion equipotencial funcional en estaciones DRIVE-CLIQ descentralizadas

Integre todos los componentes que estén conectados a través de DRIVE-CLIQ en el sistema
de conexion equipotencial funcional. La conexion debe realizarse preferentemente mediante
montaje en elementos metalicos desnudos de la maquina o instalacién que estén al mismo
potencial.

También puede ejecutar la conexion equipotencial con un conductor (min. 6 mm3), a ser
posible, tendido en paralelo al DRIVE-CLIiQ. Esto afecta a todas las estaciones DRIVE-CLIQ
descentralizadas, p. ej., SMCxx.

Nota

Fallos en el funcionamiento debido a interfaces DRIVE-CLiQ sucias

Si se utilizan interfaces DRIVE-CLIiQ sucias, pueden producirse fallos en el funcionamiento
del sistema.

e Cierre las interfaces DRIVE-CLIQ sin utilizar con las tapas ciegas suministradas.

Sensor Module Cabinet-Mounted SMC10

Descripcion

El Sensor Module Cabinet-Mounted SMC10 es un médulo de ampliacién para el abrochado
en un perfil DIN segun EN 60715. Evalua las sefiales del encoder y envia a la Control Unit,
via DRIVE-CLIQ, informacion sobre la velocidad de rotacion, la posicion real, la posicion del
rotor y, si procede, la temperatura del motor.

El SMC10 se utiliza para evaluar sefiales de encéder procedentes de resolvers.
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8.1 Sensor Modules

8.1.2.2 Descripcion de interfaces

Vista general

X500
Interfaz DRIVE-CLIQ

X524
Alimentacion de electrénica de control

LED

X520
Interfaz del sistema de encéder

Conexion de conductor de proteccion
M4/1,8 Nm

Figura 8-1  Vista general de interfaces SMC10
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8.1 Sensor Modules

X500: interfaz DRIVE-CLIQ

300

Tabla 8- 1 X500: Interfaz DRIVE-CLIQ

Pin Senial Datos técnicos
1 TXP Datos enviados +
2 TXN Datos enviados -
3 RXP Datos recibidos +
4 Reservado, no ocupar -
5 Reservado, no ocupar -
6 RXN Datos recibidos -
7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
A Reservado, no ocupar -
B M (0 V) Masa de electronica de control

Tipo de Conector hembra DRIVE-CLIQ

conector

La tapa ciega para la interfaz DRIVE-CLIQ esta incluida en el volumen de suministro.
Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AA0
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8.1 Sensor Modules

Interfaz del sistema de encoder X520

Tabla 8- 2 X520: Interfaz del sistema de encéder

Pin Sefal Datos técnicos
1 Reservado, no ocupar -
(—\ 2 Reservado, no ocupar -
@ 3 S2 Senial del resélver A (sen+)
% 4 S4 Sefial inversa del resolver A (sen-)
: : 5 Masa Masa (para pantalla interna)
J : 6 S1 Sefial del resélver B (cos+)
: : 7 S3 Sefial inversa del resolver B (cos-)
: . 8 Masa Masa (para pantalla interna)
. : 9 R1 Excitacion de resolver positiva
: : 10 Reservado, no ocupar -
: ° 11 R2 Excitacion de resolver negativa
\1_/ 12 Reservado, no ocupar -
@ 13 +Temp " Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
14 Reservado, no ocupar -
15 Reservado, no ocupar -
16 Reservado, no ocupar -
17 Reservado, no ocupar -
18 Reservado, no ocupar -
19 Reservado, no ocupar -
20 Reservado, no ocupar -
21 Reservado, no ocupar -
22 Reservado, no ocupar -
23 Reservado, no ocupar -
24 Masa Masa (para pantalla interna)
25 -Temp " Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
Tipo de conector: | Conector macho SUB-D de 25 polos
Intensidad de medida a través de la conexion del sensor de temperatura: 2 mA

1 Precision de la medicién de temperatura:
- KTY: £7 °C (incluida la evaluacion)
- PT1000: £5 °C (PT1000 Clase de tolerancia B segun DIN EN 60751 incluida la evaluacion)
- PTC: £5 °C (incluida la evaluacion)

ATENCION

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.
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Para mas informacién sobre la parametrizacion del sensor de temperatura KTY consulte la
siguiente bibliografia:

Bibliografia: Manual de funciones de SINAMICS S120, capitulo "Funciones de vigilancia y
proteccion/Proteccion térmica del motor"

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de arcos en el sensor de temperatura

En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,

pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

e Ultilice sensores de temperatura que cumplan los requisitos de separacion eléctrica
segura.

¢ Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. ej., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el
Terminal Module TM120.

X524: Alimentacion de electronica de control

Tabla 8- 3 X524: Alimentacion de electrénica de control

Borne Funcién Datos técnicos
IEI + Alimentacion de electrénica de control | Tension: 24 V (20,4 ... 28,8 V)
E v I + Alimentacién de electrénica de control | Consumo: max. 0,35 A
L] } I M Masa de electrénica de control Lr:)tsg(sztigidzrgéAxhpsoLesl ;;l;-::te del
L] M Masa de electronica de control UL/CSA)
Tipo: Borne de tornillo 2 (Pagina 387)

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensién de alimentacion.
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8.1 Sensor Modules

8.1.2.3 Significado de los LED

Tabla8-4  Significado de los LED del Sensor Module Cabinet-Mounted SMC10

LED Color Estado Descripcion, causa Solucién
RDY - Apagado Falta la alimentacién de electrénica de control o esta fuera |-
READY del margen de tolerancia admisible.
Verde Luz Componente operativo. La comunicacion DRIVE-CLIQ -
continua ciclica esta en curso.
Naranja |Luz Se esta estableciendo la comunicacion DRIVE-CLIQ. -
continua
Rojo Luz Hay al menos un fallo en este componente. Solucione y confirme
continua Nota: el fallo.

ElI LED es controlado independientemente de la
reconfiguracién de los avisos correspondientes.

Verde/ Luz interm. | Se esta descargando el firmware. -

rojo 0,5Hz
Luz interm. | Descarga del firmware finalizada. Esperando POWER ON. | Ejecute un POWER
2Hz ON.

Verde/ Luz La deteccion del componente via LED esta activada®. -

naranja intermitente | Nota:

o bien Ambas posibilidades dependen del estado de los LED al

Rojo/ activar.

naranja

1 Para el parametro que activa la deteccion del componente mediante LED, ver la siguiente bibliografia:
Bibliografia: SINAMICS S120/S150 Manual de listas

Causa y solucion de los fallos

Encontrara mas informacion sobre las causas y la soluciéon de fallos en la siguiente
documentacion:

e Bibliografia: SINAMICS S120/S150 Manual de listas
e Bibliografia: SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER
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8.1 Sensor Modules

8.1.24 Croquis acotado

35
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Figura 8-2
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Croquis acotado del Sensor Module Cabinet SMC10, todos los datos en mm (y
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8.1 Sensor Modules

8.1.2.5 Montaje

Montaje

1. Incline el componente ligeramente hacia atras y coléquelo con el gancho sobre el perfil
normalizado.

2. Bascule el componente sobre el perfil normalizado hasta que se oiga cémo la corredera
de montaje encaja en la parte trasera.

3. Desplace el componente sobre el perfil normalizado a la izquierda o a la derecha hasta la
posicion definitiva.

Desmontaje

1. Desplace primero la corredera de montaje hacia abajo en la lenglieta para soltar el
enclavamiento con el perfil normalizado.

2. Bascule el componente hacia delante y retirelo a continuacion hacia arriba del perfil
normalizado.

@ Corredera de montaje
®@ Perfil normalizado

Figura 8-3  Desmontaje de un perfil normalizado
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8.1 Sensor Modules

8.1.2.6 Datos técnicos

Tabla 8- 5 Datos técnicos

6SL3055-0AA00-5AA. Unidad Valor

Alimentacion de electrénica de control

Tension Vbc 24 (20,4 ... 28,8)

Intensidad (sin sistema de encoder) Abc <0,20

Intensidad (con sistema de encoder) Abc <0,35

Pérdidas W <10

Max. longitud de cable m 30

Especificacion

Relacion de transmision del resolver (U) 0,5

Tensién de excitacion en el SMC10 con i=0,5 Vet 4.1

Umbral de vigilancia de la amplitud (pistas Vet 1

secundarias) del SMC10

Tension de excitacion (no parametrizable) Vet 41

Frecuencia de excitacion (se sincroniza con el kHz 5a16

ciclo del regulador de intensidad)

Conexion del conductor de proteccion/masa En la caja con tornillo M4

Longitud max. del cable del encoder m 130

Espacios libres para la ventilacion arriba/abajo mm 50

Peso kg 0,45

Tabla 8- 6 Frecuencia evaluable maxima (velocidad de giro)
Resoélver Max. velocidad de giro resélver/motor
Numero de N.°pares |8 kHz/125 ps 4 kHz/250 ps 2 kHz/500 ps
polos polos

2 polos 1 120000 min-" 60000 min-* 30000 min-!
4 polos 2 60000 min-! 30000 min-? 15000 min-!
6 polos 3 40000 min- 20000 min- 10000 min-"
8 polos 4 30000 min- 15000 min-" 7500 min-t

A partir de la relacion entre la resistencia 6hmica R y la inductancia L (el devanado primario
del resodlver) se deduce si un resélver puede evaluarse con el SMC10. Ver figura mas abajo:
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Impedancias minimas

2,5

2,2 A
1,9 A
N N\

Rango no permitido

1,0

;- \
N \

0 10 20 30 40 50 60 70 80

Inductancia L [mH]

Resistencia 6hmica R [ohmios]

Figura 8-4  Impedancias del rotor conectables para la frecuencia de excitacion f = 5000 Hz

Para la comprobacién segun la figura superior, las impedancias Zis 0 Zr (impedancia entre
R1 y R2 con salidas cortocircuitadas o abiertas) pueden consultarse en la hoja de datos del
fabricante del encéder.

8.1.3 Sensor Module Cabinet-Mounted SMC20

8.1.3.1 Descripcion

El Sensor Module Cabinet-Mounted SMC20 es un médulo de ampliacién para fijar a un perfil
normalizado segun EN 60715. Evalua las sefiales que vienen del encoder y envia a la
Control Unit, via DRIVE-CLIQ, informacion sobre la velocidad, la posicion real, la posiciéon
del rotor y, dado el caso, la temperatura del motor y el punto de referencia.

El SMC20 se utiliza para evaluar sefales procedentes de encdders incrementales con
SEN/COS (1 Vpp) o de encdders absolutos con EnDat 2.1, EnDat 2.2 referencia 02 o SSI.
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8.1 Sensor Modules

8.1.3.2 Descripcion de interfaces

Vista general

X500
Interfaz DRIVE-CLIQ

X524
Alimentacion de electronica de control

LED

X520
Interfaz del sistema de encoder

Conexién de conductor de proteccion
M4/1,8 Nm

Figura 8-5  Descripcion de interfaces SMC20

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder
8.1 Sensor Modules

X500: interfaz DRIVE-CLIQ

Tabla8-7  X500: Interfaz DRIVE-CLIQ

Pin Senial Datos técnicos
1 TXP Datos enviados +
2 TXN Datos enviados -
3 RXP Datos recibidos +
4 Reservado, no ocupar -
5 Reservado, no ocupar -
6 RXN Datos recibidos -
7 Reservado, no ocupar -
8 Reservado, no ocupar -
A Reservado, no ocupar -
B M (0 V) Masa de electronica de control
Tipo de Conector hembra DRIVE-CLIQ
conector

La tapa ciega para la interfaz DRIVE-CLIQ esta incluida en el volumen de suministro.
Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AAQ

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

Interfaz del sistema de encoder X520

Tabla 8- 8 X520: Interfaz del sistema de encéder

Pin Senial Datos técnicos
1 P de encéder Alimentacion del encoder
r—\ 2 M de encdder Masa alimentacion encoder
@ 3 A Sefial incremental A
% 4 A* Sefial incremental inversa A
: : 5 Masa Masa (para pantalla interna)
. : 6 B Sefial incremental B
: : 7 B* Sefial incremental inversa B
: . 8 Masa Masa (para pantalla interna)
L4 : 9 Reservado, no ocupar -
: : 10 Clock Reloj interfaz EnDat, reloj SSI
: (] 11 Reservado, no ocupar -
\1-/ 12 Clock* Reloj interfaz EnDat invertido,
@ reloj SSI invertido
N 13 +Temp Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
14 P-Sense Entrada Sense alimentacion del encoder
15 Data Datos interfaz EnDat,
datos SSI
16 M-Sense Masa de entrada Sense, alimentacion del encéder
17 R Senfal de referencia R
18 R* Sefial de referencia R invertida
19 C Sefial de pista absoluta C
20 c* Sefial pista absoluta C invertida
21 D Sefial de pista absoluta D
22 D* Senial de pista absoluta D invertida
23 Data* Datos interfaz EnDat invertidos,
datos SSl invertidos
24 Masa Masa (para pantalla interna)
25 -Temp Y Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
Tipo de Conector macho SUB-D de 25 polos
conector:

Intensidad de medida a través de la conexion del sensor de temperatura: 2 mA

1) Precision de la medicién de temperatura:
- KTY: £7 °C (incluida la evaluacion)

- PT1000: 5 °C (PT1000 Clase de tolerancia B segun DIN EN 60751 incluida la evaluacion)

- PTC: £5 °C (incluida la evaluacién)
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

ATENCION

Daiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Para mas informacioén sobre la parametrizacion del sensor de temperatura KTY consulte la
siguiente bibliografia:

Bibliografia: Manual de funciones de accionamiento SINAMICS S120, capitulo "Funciones
de vigilancia y proteccion/Proteccion térmica del motor"

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de arcos en el sensor de temperatura
En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,
pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

e Utilice sensores de temperatura que cumplan los requisitos de separacion eléctrica
segura.

e Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. €j., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el

Terminal Module TM120.

X524: Alimentacion de electronica de control

Tabla 8- 9 X524 Alimentacion de electronica de control
Borne Funcién Datos técnicos
IEI + Alimentacion de electronica de Tension: 24V (20,4 ... 28,8 V)
IT] ¥ I control Consumo: max. 0,35 A
] + Alimentacion de electrénica de | |ntensidad maxima por el puente del conector: 20 A
TTIF I control . (15 A seglin UL/CSA)
M Masa de electrénica de control
M Masa de electrénica de control

Clase: borne de tornillo 2 (Pagina 387)
Max. seccién conectable: 2,5 mm? (AWG 14)

AC Drive

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensién de alimentacion.
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

8.1.3.3

Significado de los LED

Tabla 8- 10  Significado de los LED del Sensor Module Cabinet-Mounted SMC20

LED Color Estado Descripcién, causa Solucién
RDY - Apagado Falta la alimentacién de electronica de control o esta fuera -
READY del margen de tolerancia admisible.

Verde Luz Componente operativo. La comunicacion DRIVE-CLIQ -
continua ciclica esta en curso.

Naranja Luz Se esta estableciendo la comunicacion DRIVE-CLIQ. -
continua

Rojo Luz Hay al menos un fallo en este componente. Solucione y
continua Nota: confirme el fallo.

ElI LED es controlado independientemente de la
reconfiguracién de los avisos correspondientes.

Verde/rojo |Luzinterm. | Se esta descargando el firmware. -
0,5 Hz
Luz interm. | Descarga del firmware finalizada. Esperando POWER ON. Ejecute un POWER
2 Hz ON.

Verde/ Luz La deteccion del componente via LED esta activada®. -

naranja intermitente | Nota:

o bien Ambas posibilidades dependen del estado de los LED al

Rojo/ activar.

naranja

1) Para el parametro que activa la deteccion del componente mediante LED, ver la siguiente bibliografia:
Bibliografia: SINAMICS S120/S150 Manual de listas

Causa y solucion de los fallos

312

Encontrara mas informacion sobre las causas y la soluciéon de fallos en la siguiente

documentacion:

® Bibliografia: SINAMICS S120/S150 Manual de listas
e Bibliografia: SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder
8.1 Sensor Modules

8.1.34 Croquis acotado
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28
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105 (4.13)
111 (4.37)

Figura 8-6  Croquis acotado del Sensor Module Cabinet SMC20, todos los datos en mm (y
pulgadas)
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder
8.1 Sensor Modules

8.1.3.5 Montaje

Montaje

1. Incline el componente ligeramente hacia atras y coléquelo con el gancho sobre el perfil
normalizado.

2. Bascule el componente sobre el perfil normalizado hasta que se oiga cémo la corredera
de montaje encaja en la parte trasera.

3. Desplace el componente sobre el perfil normalizado a la izquierda o a la derecha hasta la
posicion definitiva.

Desmontaje

1. Desplace primero la corredera de montaje hacia abajo en la lenglieta para soltar el
enclavamiento con el perfil normalizado.

2. Bascule el componente hacia delante y retirelo a continuacion hacia arriba del perfil
normalizado.

@ Corredera de montaje
®@ Perfil normalizado

Figura 8-7  Desmontaje de un perfil normalizado

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1.3.6 Datos técnicos

Tabla 8- 11 Datos técnicos

8.1 Sensor Modules

6SL3055-0AA00-5BA. Unidad Valor

Alimentacion de electrénica de control

Tensioén Vbc 24 (20,4 ... 28,8)
Intensidad (sin sistema de encoder) Abc <0,20

Intensidad (con sistema de encoder) Abc <0,35

Pérdidas W <10

Max. longitud del cable m 30

Alimentacion del sistema de encéder

Tensiodn Vbc 5 (con Remote Sense)"
Intensidad Abpc 0,35

Frecuencia evaluable del encoder (fencoder) kHz <500

Velocidad de transferencia SSI 2 kBd 100 - 10009

Longitud max. del cable del encoder m 100

Conexion del conductor de proteccién/masa En la caja con tornillo M4
Espacios libres para la ventilacién arriba/abajo | mm 50

Peso kg 0,45

1 Un regulador compara la tensién de alimentacion del sistema de encéder, medida con los cables Remote/Sense, con la
consigna de tension de alimentacion de dicho sistema, y ajusta la tensién de alimentacion del sistema en la salida del
modulo de sensores hasta que se alcanza el valor deseado (solo con alimentacién de 5 V del sistema de encéder)

directamente en el sistema de encdder.

2)  Posible solo encdder SSI con alimentacion de 5 V.

3 Ver el diagrama "Longitud méaxima del cable en funcién de la velocidad de transferencia SSI en los encdders SSI".

Nota

Ciclo del regulador de intensidad

Para un ciclo del regulador de intensidad de 31,25 ps utilice un SMC20 con la referencia

6SL3055-0AA00-5BA3.

100
90

80
70

60
50

40

30

Longitud de cable max. [m]

20

10

Figura 8-8
encdders SSI
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder
8.1 Sensor Modules

8.14 Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30

8.14.1 Descripcion

El Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30 es un médulo de ampliacion para el abrochado
en un perfil DIN segin EN 60715. Evalua las sefiales del encoder y envia a la Control Unit,
via DRIVE-CLIQ, informacion sobre la velocidad de rotacion, la posicién real y, si procede, la
temperatura del motor y el punto de referencia.

El SMC30 se usa para evaluar sefales emitidas por encéders con interfaz TTL, HTL o SSI.

La combinacion de una sefial TTL/HTL y una sefial absoluta SSI es posible en los bornes
X521/X531 siempre que ambas sefales se deriven de la misma magnitud de medicion.

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder
8.1 Sensor Modules

8.1.4.2 Descripcion de las interfaces

Vista general

X500
Interfaz DRIVE-CLIQ

X524
Alimentacion de electrénica de control

LEDs
X520
Interfaz del sistema de encoder
HTL, TTL con
vigilancia de pista,
SSi
o
3
=
Interfaz alternativa del sistema de § 3
encoder X521 (2]
HTL, TTL con ] =
vigilancia de pista, )E
SSi S —
X531 I3 05

Conexién de pantalla

Conexién de conductor de proteccion
M4 /1,8 Nm

Figura 8-9  Descripcion de interfaces SMC30
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

X500: interfaz DRIVE-CLIQ

318

Tabla 8- 12  X500: Interfaz DRIVE-CLIQ

Pin Senial Datos técnicos

1 TXP Datos enviados +
2 TXN Datos enviados -
3 RXP Datos recibidos +
4 Reservado, no ocupar -

5 Reservado, no ocupar -

6 RXN Datos recibidos -
7 Reservado, no ocupar -

8 Reservado, no ocupar -

A Reservado, no ocupar -

B M (0 V) Masa de electronica de control

Tipo de
conector

Conector hembra DRIVE-CLIQ

La tapa ciega para la interfaz DRIVE-CLIQ esta incluida en el volumen de suministro.
Tapas ciegas (50 unidades) Referencia: 6SL3066-4CA00-0AA0

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

Interfaz del sistema de encoder X520

Tabla 8- 13  X520: Interfaz del sistema de encéder

8.1 Sensor Modules

Pin Senial Datos técnicos
1 +Temp " Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
/@ 2 Clock Reloj SSI
3 Clock* Reloj SSl invertido
1/055\ 4 P de encéder 5 V/24 V Alimentacion del encoder
03 5 P de encdder 5 V/24 V
8 ) 6 P-Sense Entrada Sense alimentacién del encoder
o) 8 7 M de encoder (M) Masa alimentacion encéder
8 0 8 -Temp Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
\?/ 9 M-Sense Masa entrada Sense
@ 10 R Sefial de referencia R
 J 11 R* Sefial de referencia R invertida
12 B* Senfal incremental inversa B
13 B Sefal incremental B
14 A*/datos* Sefial incremental inversa A/datos SSl invertidos
15 Aldatos Senfal incremental A/datos SSI
Tipo de Conector hembra SUB-D de 15 polos
conector:
Intensidad de medida a través de la conexion del sensor de temperatura: 2 mA

1) Precision de la medicion de temperatura:
- KTY: £7 °C (incluida la evaluacion)

- PT1000: £5 °C (PT1000 Clase de tolerancia B segun DIN EN 60751 incluida la evaluacion)

- PTC: +5 °C (incluida la evaluacion)

ATENCION

Daiios en el encoder por tension de alimentacién incorrecta

La tension de alimentacién del encéder se puede parametrizar a 5V 0 24 V. En caso de
parametrizacion errénea, el encéder puede resultar danado.

e Seleccione la tensién de alimentacién adecuada.

ATENCION

el motor.

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

Para mas informacién sobre la parametrizacion del sensor de temperatura KTY consulte la
siguiente bibliografia:

Bibliografia: Manual de funciones de SINAMICS S120, capitulo "Funciones de vigilancia y
proteccion/Proteccion térmica del motor"

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de arcos en el sensor de temperatura

En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,
pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

e Ultilice sensores de temperatura que cumplan los requisitos de separacion eléctrica
segura.

¢ Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. ej., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el
Terminal Module TM120.

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

X521/X531: interfaz alternativa del sistema de encoder

Tabla 8- 14 X521/X531: Interfaz alternativa del sistema de encoder

Pin Nombre Datos técnicos
X521 1 A Sefial incremental A
= 2 A* Sefial incremental inversa A
o 3 B Senfal incremental B
” 4 B* Seiial incremental inversa B
~ 5 R Sefial de referencia R
o 6 R* Senfal de referencia R invertida
o 7 CTRL Sefial de control
~ 8 M Masa
®
X531 1 P_Encoder 5 V/24 V Alimentacién del encoder
2 M_Encoder Masa alimentacién encéder
- 3 -Temp Y Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
m 4 +Temp Sensor de temperatura KTY84-130 / PT1000 / PTC
“’ 5 Clock Reloj SSI
" 6 Clock* Reloj SSI invertido
- 7 Data Datos SSI
- 8 Data* Datos SSl invertidos

Max. seccion conectable: 1,5 mm2 (AWG 16)

Intensidad de medida a través de la conexion del sensor de temperatura: 2 mA
Si se utilizan encoders HTL unipolares debera puentearse A*, B*, R* con M_Encoder (X531) en el bloque de bornes?.

" Precisiéon de la medicion de temperatura:
- KTY: £7 °C (incluida la evaluacion)

- PT1000: 5 °C (PT1000 Clase de tolerancia B segun DIN EN 60751 incluida la evaluacion)

- PTC: £5 °C (incluida la evaluacion)

2)  Por tratarse de un nivel fisico mas robusto, se debe dar preferencia a la conexién bipolar. Solo se debe optar por la
conexion unipolar si el tipo de encoder utilizado no proporciona sefiales en contrafase.

/\ADVERTENCIA

mediante bornes.

Descarga eléctrica por pantallas de cables no contactadas

El sobreacoplamiento capacitivo puede suponer un peligro mortal por tensiones de
contacto si las pantallas de cable no estan contactadas.

e Al conectar el sistema de encoder, conecte la pantalla del cable al componente

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

Conexion de sensor de temperatura

ATENCION

Dafiios en el motor si se conecta incorrectamente un sensor de temperatura KTY

Si el sensor de temperatura KTY esta conectado con los polos invertidos, no se detectan
posibles sobrecalentamientos del motor. El sobrecalentamiento puede provocar dafios en
el motor.

e Conecte un sensor de temperatura KTY en los polos correctos.

Para mas informacioén sobre la parametrizacion del sensor de temperatura KTY consulte la
siguiente bibliografia:

Bibliografia: Manual de funciones de SINAMICS S120, capitulo "Funciones de vigilancia y
proteccion/Proteccion térmica del motor"

Nota

La longitud maxima del cable para conectar los sensores de temperatura es de 100 m. Los
cables deben apantallarse.

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de arcos en el sensor de temperatura

En caso de motores sin seccionamiento eléctrico seguro de los sensores de temperatura,
pueden producirse arcos con la electrénica de senal.

e Utilice sensores de temperatura que cumplan los requisitos de separacion eléctrica
segura.

¢ Sino puede garantizarse la separacion eléctrica segura (p. ej., en motores lineales o
motores no Siemens), utilice un Sensor Module External (SME120 o SME125) o el
Terminal Module TM120.

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

X524: Alimentacion de electronica de control

Tabla 8- 15 X524: Alimentacioén de electrénica de control

Borne Funcién Datos técnicos
IEI + Alimentacion de electrénica | Tension: 24 V (20,4 ... 28,8 V)
IT] ¥ I de control Consumo: max. 0,55 A
] + Alimentacion de electronica | |ntensidad max. por el puente del
=z de control conector: 20 A (15 A segin UL/CSA
=
M Masa de electrénica de
control
M Masa de electrénica de
control
Tipo: Borne de tornillo 2 (Pagina 387)

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensidn de alimentacion.

8.14.3 Ejemplos de conexion

Ejemplo de conexién 1: Encéder HTL, bipolar, con sefial de referencia

@— | Pista A

@— | Pista A*

@— | PistaB

@— | Pista B*

@— | Senal de referencia R
@—

@—

@—

Sefial de referencia R*

CTRL

Masa

————)@— | Alimentacion del encoder 24 V
D—

Masa de la alimentacion del encoder

Figura 8-10 Ejemplo de conexion 1: Encoder HTL, bipolar, con sefial de referencia

Para mejorar la inmunidad frente a perturbaciones inducidas, los cables de sefal deben
trenzarse por pares.
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

Ejemplo de conexién 2: Encoder HTL, unipolar, con seial de referencia

T T

X521

K1 Pista A

Pista A*
Pista B
Pista B*

K2
K3
Ub

Referenzsignal R

=
|oo|\1Tou mT.ls wlm -

hdddddddd

Referenzsignal R*
CTRL

Masa

X531

1
2 Geberversorgung 24 V
Masa de la alimentacién del encéder

Figura 8-11 Ejemplo de conexion 2: Encoder HTL, unipolar, con sefial de referencia "

) Por tratarse de un nivel fisico mas robusto, se debe dar preferencia a la conexién bipolar.
Solo se debe optar por la conexion unipolar si el tipo de encdder utilizado no proporciona
sefales en contrafase.

Figura 8-12 Foto del ejemplo de conexion 2: SMC30, anchura 30 mm

La fotografia superior presenta los puentes de cables para la conexiéon de encdders HTL
unipolares con sefal de referencia.
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8.14.4

Significado de los LED

Significado de los LED del Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30

Tabla 8- 16  Significado de los LED del Sensor Module Cabinet SMC30

8.1 Sensor Modules

Alimentacién > 5V

LED Color Estado Descripcién, causa Solucién
RDY - Apagado | Falta la alimentacién de electronica de control o esta fuera | -
READY del margen de tolerancia admisible.
Verde Luz Componente operativo. La comunicacion DRIVE-CLIQ -
continua | ciclica esta en curso.
Naranja Luz Se esta estableciendo la comunicacion DRIVE-CLIQ. -
continua
Rojo Luz Hay al menos un fallo en este componente. Solucionar y confirmar
continua | Nota: el fallo
El LED se controla independientemente de la
reconfiguracion de los avisos correspondientes.
Verde/rojo | Luz Se esta descargando el firmware. -
interm.
0,5 Hz
Verde/rojo | Luz Descarga del firmware finalizada. Esperando POWER ON. | Realizar un POWER
interm. ON.
2Hz
Verde/ Luz La deteccion del componente via LED esta activada®. -
naranja intermitent | Nota:
0 bien © Ambas posibilidades dependen del estado de los LED al
Rojo/ activar.
naranja
ouT > - Apagado | Falta la alimentacion de electrénica de control o esta esta -
5V fuera del margen de tolerancia admisible.
Alimentacion <5V
Naranja Luz La alimentacion de electrénica de control del sistema de -
continua | encoder esta disponible.

1) Para el parametro que activa la deteccién del componente mediante LED, ver la siguiente bibliografia:
Bibliografia: SINAMICS S120/S150 Manual de listas

Causa y solucion de los fallos

AC Drive

Encontrara mas informacion sobre las causas y la solucion de fallos en la siguiente
documentacion:

® Bibliografia: SINAMICS S120/S150 Manual de listas
® Bibliografia: SINAMICS S120 Manual de puesta en marcha con STARTER
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

8.14.5 Croquis acotado

30
(1.18)

(1.38)

150 (5.91)

SIEMENS

=
D
e
2 ©}
®
|
5 <2
M=
105 (4.13)
111 (4.37)
120 (4.72)

Figura 8-13 Croquis acotado del Sensor Module Cabinet SMC30, todos los datos en mm (y

pulgadas)
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.1 Sensor Modules

8.1.4.6 Montaje

Montaje

1. Incline el componente ligeramente hacia atras y coléquelo con el gancho sobre el perfil
normalizado.

2. Bascule el componente sobre el perfil normalizado hasta que se oiga cémo la corredera
de montaje encaja en la parte trasera.

3. Desplace el componente sobre el perfil normalizado a la izquierda o a la derecha hasta la
posicion definitiva.

Desmontaje

1. Desplace primero la corredera de montaje hacia abajo en la lenglieta para soltar el
enclavamiento con el perfil normalizado.

2. Bascule el componente hacia delante y retirelo a continuacion hacia arriba del perfil
normalizado.

@ Corredera de montaje
®@ Perfil normalizado

Figura 8-14 Desmontaje de un perfil normalizado
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8.1 Sensor Modules

8.14.7 Conexién del conductor de proteccién y contacto de pantalla

Sélo se requieren contactos de pantalla para la conexion a X521/X531.

@  Conexion de conductor de proteccion con tornillo M4 /1,8 Nm (15.9 Ibf in)
@ Borne de conexién de pantalla, marca Weidmidiller, tipo: KLBUE CO1, referencia: 1753311001

Figura 8-15 Contacto de pantalla y conexién del conductor de proteccion

Es preceptivo respetar los radios de curvatura de los cables segun lo descrito en MOTION-
CONNECT.

ATENCION

Daiios o funcionamiento defectuoso por apantallamiento incorrecto o longitudes de cable
inadmisibles

Si no se respetan los procedimientos correctos de apantallamiento o las longitudes de

cable admisibles en cada caso, es posible que la maquina resulte dafiada o no funcione
correctamente.

e Utilice exclusivamente cables apantallados.
¢ No supere las longitudes de cable indicadas en los datos técnicos.
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8.1.4.8 Datos técnicos

Tabla 8- 17 Datos técnicos

8.1 Sensor Modules

6SL3055-0AA00-5CA2 Unidad Valor

Alimentacion de electrénica de control

Tensién Vbe 24 (204 ... 28,8)
Intensidad (sin sistema de encoder) Abc <0,20

Intensidad (con sistema de encoder) Abc <0,55

Pérdidas w <10

Max. longitud de cable m 30

Alimentacion del sistema de encéder

Tension Vbe 5 (con o sin Remote Sense)" o Vpc- 1V
Intensidad Abpc 0,35

Frecuencia evaluable del encoder (fencoder) kHz <300

Velocidad de transferencia SSI kBd 100 - 10002

Conexion del conductor de proteccion/masa En la caja con tornillo M4
Espacios libres para la ventilacion mm 50

arriba/abajo

Peso kg 0,45

1 Un regulador compara la tension de alimentacién del sistema de encdder, medida con los cables Remote/Sense, con la
consigna de tension de alimentacion de dicho sistema, y ajusta la tension de alimentacion del sistema en la salida del
modulo de sensores hasta que se alcanza el valor deseado (solo con alimentacién de 5 V del sistema de encdder)
directamente en el sistema de encdder. Remote Sense solo en X520.

2 Ver el diagrama "Longitud méaxima del cable en funcién de la velocidad de transferencia SSI en los encdders SSI".

Sistemas de encéder conectables

Tabla 8- 18  Especificacion de sistemas de encoder conectables

Parametro Nombre Umbral Min. Max. Unidad
Nivel de sefial alto UHadif - 2 5 \%
(TTL bipolar en X520 o X521/X531)
Nivel de seinal bajo ULaif - -5 -2 \Y
(TTL bipolar en X520 o X521/X531) 1
Nivel de sefial alto Und Alto 17 Vee Vv
(HTL unipolar) Bajo 10 Ve v
Nivel de sefal bajo UL Alto 0 7 Vv
(HTL unipolar) Bajo 0 2 \Y
Nivel de sefial alto UHaif - 3 Vce \%
(HTL bipolar) 2
Nivel de seial bajo ULaif - -Vce -3 \%
(HTL bipolar) 2
Nivel de sefial alto UHaif - 2 5 \%
(SSI bipolar en X520 o X521/X531) "
Nivel de seial bajo ULaif - -5 -2 \%
(SSI bipolar en X520 o X521/X531) "
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8.1 Sensor Modules

Parametro Nombre Umbral Min. Méax. Unidad
Frecuencia de sefial fs - - 300 kHz
Distancia de flanco tmin - 100 - ns
"Tiempo inactivo impulso cero" tLo - 640 (taLo-BHi - thi)/2 4 | ns

(antes y después de A=B=alto)

"Tiempo activo impulso cero" thi - 640 tALo-BHi - 2 tio® ns
(mientras A=B=alto y mas alla)®

Otros niveles de sefial, seguin norma RS422.
El nivel absoluto de cada una de las sefales oscila entre 0 V y Vcc del sistema de encoder.

Este valor solo se puede configurar por software a partir de la referencia 6SL3055-0AA00-5CA2 y la version de
firmware 2.5 SP1. Para versiones anteriores del firmware y referencias menores que 6SL3055-0AA00-5CA2 se aplica
el umbral "Bajo".

taLo-Hi NO es un valor especificado, sino la distancia temporal entre el flanco descendente de la pista A y el subsiguiente
flanco ascendente de la pista B.

Para mas informacion sobre el ajuste del "Tiempo activo impulso cero", consulte el manual: SINAMICS S120, Manual
de funciones, "Vigilancia de encéder tolerante en SMC30".

Tabla 8- 19 Encdders compatibles

X520 X521 X531 Vigilancia Remote Sense?
(SUB-D) (borne) (borne) de pista
HTL bipolar 24 V Si Si Si No
HTL unipolar 24 V1 Si Si (sin embargo, se recomienda No No
una conexion bipolar)"

TTL bipolar 24 V Si Si Si No

TTL bipolar 5V Si Si Si En X520
SSI124 V5V Si Si No No

TTL unipolar No

1)

Por tratarse de un nivel fisico méas robusto, se debe dar preferencia a la conexion bipolar. Solo se debe optar por la
conexion unipolar si el tipo de encdder utilizado no proporciona sefiales en contrafase.

Un regulador compara la tension de alimentacién del sistema de encéder, medida con los cables Remote/Sense, con la
consigna de tension de alimentacion de dicho sistema, y ajusta la tension de alimentacion del sistema en la salida del
moddulo de sensores hasta que se alcanza el valor deseado (solo con alimentacion de 5 V del sistema de encdder)
directamente en el sistema de encoder.
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8.1 Sensor Modules

Longitudes maximas del cable del encoder

Nota

No se deben superar las longitudes maximas de cable indicadas en la tabla siguiente
aunque se calculen longitudes de cable mayores.

Tabla 8-20 Longitud méxima del cable del encéder

Tipo de encéder Longitud max. del cable del encéder en m
TTLY 100
HTL unipolar? 100
HTL bipolar 300
SSI 1009

1 Con encoéder TTL en X520 - Remote Sense - 100 m

2 Por tratarse de un nivel fisico mas robusto, se debe dar preferencia a la conexion bipolar. Solo se

debe optar por la conexion unipolar si el tipo de encdder utilizado no proporciona sefales en

contrafase.

3 Ver el diagrama "Longitud maxima del cable en funcién de la velocidad de transferencia SSI en

los encoders SSI".

Encoder SSI

100
90 \

80 ~

70 ™~

60 ~.

50 ~

40 ~

30

Longitud de cable max. [m]

20

10

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Velocidad de transferencia SSI [kHz]

Figura 8-16 Longitud maxima del cable en funcion de la velocidad de transferencia SSI en los
encoders SSI
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8.1 Sensor Modules

Encoder con alimentacion de 5 V en X521/X531

En los encdders alimentados con 5 V en X521/X531 (Remote Sense no disponible), la
longitud de cable maxima" depende del consumo del encéder. Esto se representa en el
siguiente grafico tomando como ejemplo una seccion de conductor de 0,5 mma2.

100

1
80 \
,0 \
. \
50 \

40 N

. N\
. N

10

Longitud cable [m]

0 0,05 0,1 0,15 0,2 0,25 0,3 0,35 0,4
Consumo del encoder [A]
Figura 8-17 Dependencia entre la longitud maxima del cable y el consumo del encéder

) En los encdders sin Remote Sense, la longitud del cable admisible esta limitada a 100 m,
ya que la caida de tension depende de la longitud de cable y del consumo del encoder.
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8.1 Sensor Modules

B -B*

tmin tmin

< fs -

Figura 8-18 Evolucion de senales de las pistas A y B entre dos flancos: tiempo entre dos flancos en
encoders de impulsos
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Figura 8-19 Posicion del impulso cero respecto a las sefiales de pista
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8.2 Encoder DRIVE-CLIQ.
8.2 Encéder DRIVE-CLIQ.
8.2.1 Descripcién

El encéder DRIVE-CLIQ esta disponible como encoder absoluto con interfaz DRIVE-CLIQ
integrada. La version multivuelta del encdder detecta valores de posicién absolutos en 4096
vueltas. La version monovuelta detecta la posicidon absoluta dentro de una vuelta.

Las principales ventajas son:

® Puesta en marcha automatica mediante DRIVE-CLIQ
® Posibilidad de temperatura de empleo de 100 °C

® Sistema de diagndstico uniforme

® Posibilidad de aplicaciones de seguridad con Safety Integrated

Tabla 8-21 Encéder externo con DRIVE-CLIQ

Referencia Descripcion

6FX2001-5FD13-1AA0Q Encoéder absoluto con DRIVE-CLIiQ, monovuelta, brida tipo Sincro VW 6 mm
6FX2001-5QD13-1AA0 Encoéder absoluto con DRIVE-CLIiQ, monovuelta, brida de apriete VW 10 mm
6FX2001-5VD13-1AAQ Encdoder absoluto con DRIVE-CLIQ, monovuelta, eje hueco 10 mm
6FX2001-5WD13-1AA0 Encoéder absoluto con DRIVE-CLIQ, monovuelta, eje hueco 12 mm
6FX2001-5FD25-1AAQ Encoéder absoluto con DRIVE-CLIiQ, multivuelta, brida tipo Sincro VW 6 mm
6FX2001-5QD25-1AA0 Encdoder absoluto con DRIVE-CLIQ, multivuelta, brida de apriete VW 10 mm
6FX2001-5VD25-1AA0 Encoéder absoluto con DRIVE-CLIiQ, multivuelta, eje hueco 10 mm
6FX2001-5WD25-1AA0 Encoder absoluto con DRIVE-CLIiQ, multivuelta, eje hueco 12 mm

Los encoders giratorios para valores de posicion absolutos con informacién monovuelta
segura de la serie 6FX2001-5.D..-1AAQ con interfaz serie DRIVE-CLiQ cumplen los
requisitos fundamentales de las siguientes normas:

e EN 61508: Part 1-4, SIL 2
e ENISO 13849-1: 2008, categoria 3 PL d
® EN 61800-5-2 (si es aplicable)
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8.2 Encoder DRIVE-CLIQ.
8.2.2 Descripcidn de interfaces
8.2.21 Vista general
Figura 8-20 Encoder DRIVE-CLIQ.
8222 Interfaz DRIVE-CLIQ
Tabla 8- 22 Interfaz DRIVE-CLIQ M12, 8 polos/8 pines
Pin Senal Datos técnicos
1 +(24 V) Alimentacion
2 Reservado, no ocupar -
3 RXP Datos recibidos +
4 RXN Datos recibidos -
5 M (0 V) Masa de electrénica de control
6 TXN Datos enviados -
7 TXP Datos enviados +
8 Reservado, no ocupar -
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8.2 Encdder DRIVE-CLIQ.
8.2.3 Croquis acotados
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Figura 8-21 Croquis acotado brida tipo Sincro, todos los datos en mm
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Croquis acotado brida de apriete, todos los datos en mm
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Figura 8-23 Croquis acotado eje hueco, todos los datos en mm
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8.2 Encéder DRIVE-CLIQ.

8.24 Montaje

Las superficies de montaje y los tornillos deben estar limpios y sin grasa.

Tornillo M4 - 8.8 con sellador de roscas (0,1 < coeficiente de rozamiento en rosca < 0,16).
Profundidad minima de roscado 6 mm. Tener en cuenta el tiempo de endurecimiento del
sellador de roscas.

Utilizar arandelas con presion superficial admisible Pc <280 N/mm2,

En caso de sustitucion, cortar la rosca M4 y utilizar nuevos tornillos con sellador de roscas.

o
5 -
)

3x @\“““\\

M4-8.8 @

Mg = 2.65 Nm=0.1 Nm

Figura 8-24 Montaje: Brida tipo Sincro

3x
120°
/"'\ N 7‘_
‘ A1
M3
- a—
\ A\ -
N\ /] il
\69’/ «:n%—
4— 50,0599 —Pp A
4¢— 68" ———Pp|

Figura 8-25 Montaje con garras de sujecion
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8.2 Encoéder DRIVE-CLIQ.

Mg = 2.65 Nm=0.1 Nm Mg = 2.656 Nm=0.1 Nm

Figura 8-26 Montaje: Brida de apriete con tornillos axiales

- - MdS3Nm

¢ 36 >

Figura 8-27 Montaje: Brida de apriete con orificio ranurado (no apta para aplicaciones de seguridad)

2.
4x

ISO 4762-M3-8.8— MKL
ISO 7092-3 ¢

Figura 8-28 Montaje: Eje hueco

Nota
4 intentos de atornillado como maximo

Para garantizar la seguridad funcional, el nUmero maximo de intentos de atornillado esta
limitado a 4.
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8.2 Encdder DRIVE-CLIQ.
8.24.1 Accesorios de montaje
Los accesorios de montaje disponibles para el encoder giratorio son la garra de sujecion y el
acoplamiento. Las garras de sujecion se utilizan para la fijacion de los encéders con brida
tipo Sincro.
Tabla 8- 23 Datos para seleccion y pedidos
Denominacién Referencia
Garra de sujecion 6FX2001-7KP01
para encoders con brida tipo Sincro
(se precisan 3 unidades por encéder)
Acoplamiento elastico
Diametro de eje:
e 6 mm/6 mm 6FX2001-7KF10
e 6mm/5mm 6FX2001-7KF06
Acoplamiento enchufable
Diametro de eje:
e 6 mm/6 mm 6FX2001-7KS06
e 10 mm/10 mm 6FX2001-7KS10
Tabla 8- 24 Indicaciones para el montaje
Nombre del producto Acoplamiento elastico Acoplamiento enchufable
Par transmisible, max. 0,8 Nm 0,7 Nm
Diametro del eje 6 mm por ambos lados o 6 mm por ambos lados o
d1=6mm,d2=5mm 10 mm por ambos lados
Desalineamiento de los ejes, max. 0,4 mm 0,5 mm
Desalineacion axial +0,4 mm +0,5 mm
Desviacién angular de los ejes, max. 3° 1°
Rigidez torsional 150 Nm/rad 31 Nm/rad
Rigidez lateral 6 N/mm 10 N/mm
Momento de inercia 19 gcm? 20 gcm?
Velocidad, max. 12000 min-* 12000 min-*
Temperatura de empleo -20 ... +150 °C -20 ...+80 °C
Peso aprox. 16 g 2049
8.2.5 datos técnicos
Tabla 8- 25 Datos técnicos encoder DRIVE-CLIQ
Version Unidad Encéder absoluto con DRIVE-CLIQ
Tension de servicio en el encéder |V 10...28,8
Consumo
monovuelta mA aprox. 37
multivuelta mA aprox. 43
AC Drive
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8.2 Encdder DRIVE-CLIQ.
Versién Unidad Encéder absoluto con DRIVE-CLiQ
Interfaz DRIVE-CLIQ
Velocidad de transferencia Mbit/s 100
Velocidad
permitida eléctricamente min-* 14000
mecanicamente, max.
Monovuelta min-? 15000
Multivuelta min-? 12000
Longitud de cable, max. m 100
Conexion Base de enchufe M12 radial
Resolucién
monovuelta bit 24
multivuelta bit 36 (24 bits monovuelta + 12 bits multivuelta)
Pista incremental Sefales/vuelta | 2048, 1 Vpp

340

(solo a nivel interno)

Tipo de cddigo

Transferencia DRIVE-CLIQ

Precision arcseg 120

Par de fricciéon Nm < 0,01 (con 20 °C)

Par de arranque Nm < 0,01 (con 20 °C)

Capacidad de carga del eje macizo

n >6000 min-! axial 10 N/radial 20 N en el extremo del eje

n <6000 min-* axial 40 N/radial 60 N en el extremo del eje

Diametro del eje

Brida tipo Sincro mm 6 con cajeado

Brida de apriete mm 10 con cajeado

Brazo de reaccion eje hueco mm 10012

Longitud de eje

Brida tipo Sincro mm 10

Brida de apriete mm 20

Aceleracién angular, max. rad/s? 10°

Momento de inercia del rotor

eje macizo kgm? 2,90 - 106

eje hueco kgm? 4,60 - 10

Resistencia a vibraciones

(55...2000 Hz)

Eje macizo m/s? <300

Eje hueco m/s?2 <150

Resistencia al choque (6 ms)

Eje macizo m/s?2 <2000

Eje hueco m/s?2 <1000

Temperatura de empleo °C -30 ... +100

Grado de proteccion IP67 en la caja
IP64 en la entrada del eje

Peso

monovuelta kg 0,35

multivuelta kg 0,35
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8.3 Mdodulo opcional Safe Brake Relay

8.3 Mdodulo opcional Safe Brake Relay

8.3.1 Intfroduccion

Para el funcionamiento de motores con frenos de mantenimiento hasta 2 A se requiere un
Safe Brake Relay.

El Safe Brake Relay es la interfaz entre Control Unit/Power Module Blocksize y el freno de
motor de 24 V DC.

El freno de motor se controla electronicamente.

La tension de alimentacién para el freno de motor debe enchufarse por separado en el Safe
Brake Relay. Para ello se requiere una fuente de alimentacién regulada cuyo valor nominal
(para compensar la caida de tension en el cable de alimentacion de la bobina de 24 V DC
del freno de motor) debe poder ajustarse a 26 V, p. €j., SITOP modular.

Tabla 8- 26 Vista general de la interfaz Safe Brake Relay

Tipo Namero
Conexion para la bobina del freno de motor 1
Conexion para alimentacion de 24 V DC 1
Conexion para el mazo de cables (CTRL) que va 1

al Power Module, formato Blocksize

Con el Safe Brake Relay se suministran el mazo de cables para la conexion con el Power
Module y todos los conectores del cliente.

8.3.2 Consignas de seguridad para Safe Brake Relays (frenos de mantenimiento del
motor)

Nota

Para el funcionamiento de motores con freno de mantenimiento integrado es necesaria una
alimentacion DC estabilizada. La alimentacion se realiza desde las barras internas de 24 V.
Deben tenerse en cuenta las tolerancias de tensién de los frenos de mantenimiento de los
motores y las pérdidas de tension de los cables de conexion.

e Ajuste la alimentacion DC a 26 V. De esta forma se garantiza que la tensién de
alimentacion de los frenos se encuentra en el rango admitido si se cumplen las
siguientes condiciones marginales:

Utilizacién de motores trifasicos de Siemens
Utilizacién de cables de potencia MOTION-CONNECT de Siemens
Longitudes maximas de cable de motor 100 m
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8.3 Mdodulo opcional Safe Brake Relay

8.3.3

8.3.3.1

8.3.3.2

Descripcién de interfaces

Vista general

/= ’ == |
¢ _

®/¢{>

@ Conexion para la bobina del freno de motor

@ Conexion para la alimentacion de 24 V DC
® Conexion para el mazo de cables (CTRL) que va al Power Module, formato Blocksize

Figura 8-29 Descripcion de las interfaces: Safe Brake Relay

X524 Alimentacion de electronica de control

Tabla 8- 27 X524 Alimentacién de electrénica de control

Borne Funcién Datos técnicos
IEI + Alimentacion de electronica de control Tension: 24V (20,4 ... 28,8 V)
E ¥ I + Alimentacion de electronica de control Consumo: max. 0,3 A (sin freno de
] I M Masa de electronica de control mantenimiento del motor)
£ o Intensidad maxima por el puente del conector:
M Masa de electronica de control
20 A (15 A segun UL/CSA)

Clase: borne de tornillo 2 (Pagina 387)
Max. seccidn conectable: 2,5 mm? (AWG 14)

342

La longitud maxima conectable del cable es de 30 m.

Nota

Los bornes "+"y "M" estan puenteados en el conector. Con ello se asegura la distribucién
de la tensién de alimentacion.
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8.3 Mdodulo opcional Safe Brake Relay

8.3.3.3 Conexion del freno

Tabla 8-28 Conector

Nombre Datos técnicos

Conexion del freno Salida de relé (cerrar)

Conexion de conductor de proteccion | M4 / 3 Nm (26.6 Ibf in)

8.34 Ejemplo de conexién

Power Module

Power Module Interface (PM-IF)
Interfaz a Control Unit |:

Mazo de cables [}(:

U2 | V2 (W2 | PE

Safe Brake Relay

Q
Q
=

ext.
24V

|||—<Z ¥

|_{ |
==
Q
e c— e c— . —— — — — — — —
3 3
+
4
)
L\

Figura 8-30 Ejemplo de conexién del Safe Brake Relay
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8.3 Mdodulo opcional Safe Brake Relay

8.3.5

Croquis acotado

63 (2.5)

33 (1.29)

68,8 (2.7)

Figura 8-31 Croquis acotado del Safe Brake Relay; todos los datos en mm y (pulgadas)

8.3.6 Montaje

Power Modules PM240-2 FSA a FSC

e FE| Safe Brake Relay se monta junto al Power Module en el lado posterior del armario
eléctrico.

Power Modules PM240-2 FSD a FSG

e Monte el Safe Brake Relay en el lado posterior de la chapa de pantalla inferior.

® Fije el Safe Brake Relay antes de montar la chapa de pantalla.

8.3.7 Datos técnicos

Tabla 8-29 Datos técnicos

6SL3252-0BB01-0AA0 Unidad

Tension de alimentacion Voc 20,4 ... 28,8
Valor nominal recomendado de tension de alimentacién de
26 v DC
(para compensar la caida de tensién en el cable de alimentacion
de la bobina de 24 V DC del freno de motor)

Consumo max.

freno del motor A 2

con 24V DC A 0,05 + consumo del freno de motor

Seccion de conexién, max. 2,5 mm2 (AWG 14)

Medidas (An x Al x P) mm 69 x 63 x 33

Peso kg aprox. 0,17
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8.4 Modulo opcional Safe Brake Adapter

8.4 Maédulo opcional Safe Brake Adapter

8.4.1 Descripcion

El Safe Brake Adapter (SBA) se requiere para implementar un mando de freno seguro
(SBC) en combinacién con Power Modules de la forma Chassis.

El mando de freno seguro (SBC) es una funcion de seguridad que se utiliza en aplicaciones
relevantes para la seguridad, p. €j. en prensas o laminadoras. Cuando no hay corriente, el
freno actua sobre el motor del accionamiento por fuerza de resorte. Con la circulacion de
corriente, el freno se suelta (= Low active).

En el borne X12 del Safe Brake Adapter se debe conectar una alimentacion.

Para controlar el freno, debe establecer una conexion entre el borne X14 del Safe Brake
Adapter y el freno de mantenimiento del motor.

Con fines de control, debe establecerse una conexion entre el Safe Brake Adapter y el
Control Interface Module.
Para ello puede utilizarse el mazo de cables con referencia 6SL3060-4DX04-0AA0.

Desexcitacion rapida

Para la desexcitacion rapida, los frenos por corriente continua llevan a veces un rectificador
de freno (230 V AC en el lado de entrada) aguas arriba. Algunos rectificadores de freno
disponen de dos conexiones adicionales para la conmutacion en el lado DC de la carga de
frenado. De esta forma es posible una desexcitacidn rapida de la bobina de freno, es decir,
el efecto de frenado se inicia antes.

El Safe Brake Adapter admite este tipo de desexcitacidn rapida a través de las dos
conexiones adicionales X15.1 y X15.2. Esta funcién no pertenece al mando de freno seguro.

Nota
Calculo del tiempo hasta la actuacion del freno sin desexcitacion rapida

Dado que la desexcitacién rapida no forma parte de la funcién de seguridad, esta
funcionalidad no se vigila. Por lo tanto, durante el funcionamiento puede producirse un fallo
inadvertido de la desexcitacion rapida. Por este motivo, para calcular el tiempo hasta la
actuacion del freno en una prueba de recepcién/aceptacion de una maquina, debe
puentearse la desexcitacion rapida cortocircuitando los bornes de X15:1 y X15.2.

AC Drive
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8.4 Mdodulo opcional Safe Brake Adapter

8.4.2

346

Consignas de seguridad para Safe Brake Adapter

/\ADVERTENCIA

Peligro de muerte al aflojarse el freno de motor por cable de conexién dafiado

Si el cable que conecta el Safe Brake Adapter y el freno del motor se rompe o sufre un
cortocircuito, es posible que el freno del motor reciba corriente y se afloje. Si el motor no
puede frenarse, pueden producirse lesiones graves o incluso la muerte.

e Compruebe el freno del motor por medio de la Safety Integrated Extended Function
"Safe Brake Test".

ATENCION

Daiios en el Safe Brake Adapter con conexién de un freno de 24 V DC

Si a nivel de la instalacion se conecta un freno de 24 V DC al Safe Brake Adapter 230 V
AC, pueden producirse dafos en el Safe Brake Adapter. Pueden producirse los siguientes
efectos no deseados:

- El cierre del freno no se indica via LED.
- El fusible se dispara.

- La vida util de los contactos del relé se reduce.

¢ No conecte un freno de 24 V DC al Safe Brake Adapter 230 V AC a nivel de la
instalacion.

Nota

A partir de los bornes de entrada Safety Integrated (Sl) de los componentes SINAMICS
(Control Unit, Motor Module), las funciones de seguridad integradas cumplen los requisitos
segun EN 61800-5-2, EN 60204-1, categoria 3 de DIN EN ISO 13849-1 (antigua EN 954-1)
para Performance Level (PL) d y SIL2 de IEC 61508.

Con el Safe Brake Adapter se cumplen los requisitos segun la norma EN 61800-5-2, la
norma EN 60204-1, la categoria 3 de la norma DIN EN ISO 13849-1 (antigua EN 954-1) y el
Performance Level (PL) d y SIL 2 de IEC 61508.

AC Drive
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Componentes complementarios del sistema y conexion del sistema de encoder

8.4.3

8.4.3.1

Fusible F2

AC Drive

8.4 Mddulo opcional Safe Brake Adapter

Descripcién de interfaces

Vista general

X12 X14 X15

LED 230 V OK

LED K2 on

LED K1 on

X11

Figura 8-32 Vista general de interfaces Safe Brake Adapter 230 V AC

Tipo de fusible de repuesto: fusible de 2 A lento
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8.4 Mdodulo opcional Safe Brake Adapter

8.4.3.2

X11 Interfaz con el Control Interface Module

Tabla 8- 30 X11 Interfaz con el Control Interface Module

Borne Seiial Descripcién Datos técnicos

X11.1 BR+ Canal de mando 1 Conexioén a la Control Interface Board, X46.1
X11.2 BR- Canal de mando 2 Conexion a la Control Interface Board, X46.2
X11.3 FB+ Respuesta de relé Conexion a la Control Interface Board, X46.3
X11.4 FB- Masa de la respuesta de relé Conexién a la Control Interface Board, X46.4
X11.5 P24 P24 de la tension auxiliar para Conexion a la Control Interface Board, X42.2

alimentacion de la respuesta
X11.6 M Masa de la tension auxiliar Conexion a la Control Interface Board, X42.3

Max. seccion conectable: 2,5 mm?2 (AWG 14)

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a cables de potencia demasiado largos

Los cables de potencia demasiado largos pueden provocar el sobrecalentamiento de
componentes con peligro de incendio y formacién de humo.

e Los cables entre el Safe Brake Adapter 230 V AC y el Control Interface Module no
deben superar los 10 m de longitud.

Utilice el mazo de cables (longitud: 4 m) con la referencia 6SL3060-4DX04-0AA0.

8.43.3 X12 Alimentacién 230 V AC
Tabla 8- 31 X12 Alimentacion 230 V AC

Borne Senial Datos técnicos

X121 L Tension de conexién: 230 V AC

X12.2 N Consumo: 2 A, proteccién segun IEC 60269-1, clase de servicio gG
Max. seccién conectable: 2,5 mm?2 (AWG 14)

8.43.4

Conexién de carga X14

Tabla 8- 32 Conexion de carga X14

Borne Seiial Datos técnicos
X141 BRL Tension de conexion: 230 V AC
X14.2 BR N Consumo: 2 A, solo para frenado con rectificador de freno

Max. seccion conectable: 2,5 mm?2 (AWG 14)
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8.4 Modulo opcional Safe Brake Adapter

/\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a longitudes de cable de demasiado largas

Los cables demasiado largos pueden provocar el sobrecalentamiento de componentes con
peligro de incendio y formacién de humo.

e Los cables entre el Safe Brake Adapter 230 V AC y el freno no deben superar los 300 m
de longitud.

Para calcular de forma exacta la longitud maxima de cable, ver el manual de
configuracion: SINAMICS Low Voltage.

8.4.3.5 X15 Desexcitacion rapida

Tabla 8- 33  X15 Desexcitacion rapida

Borne Senal Datos técnicos

X15.1 AUX 1 Tension de conexién: 230 V AC
X15.2 AUX 2 Consumo

Max. seccion conectable: 2,5 mm2 (AWG 14)

844 Ejemplo de conexién

X11J_ Safe Brake Adapter
SBA |_/ X15

. ] @
Freno

=D l AC 230V
T {6 o}

L= =)
X12
1AC 230V

N

Power Module
Chassis

S —s

A
%
-NH

Figura 8-33 Ejemplo de conexién para un Safe Brake Adapter
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8.4 Mdodulo opcional Safe Brake Adapter

8.4.5 Croquis acotado
89 (3.50)

i
—

55

o

TR
— ———
\

Figura 8-34 Croquis acotado del Safe Brake Adapter; todos los datos en mm (y pulgadas)

8.4.6 Montaje

Safe Brake Adapter

75 (2.95)

El Safe Brake Adapter esta pensado para el montaje en perfil normalizado segun EN 60715.

Tapa de la carcasa después del cambio del fusible

En la tapa de la carcasa hay un adhesivo donde se indica la posicion del conector. Monte la
tapa de la carcasa de modo que la indicacion del adhesivo coincida con los conectores.

8.4.7 Datos técnicos

Tabla 8- 34 Datos técnicos

6SL.3355-2DX00-1AA0 Unidad Valor
Alimentacion de electrénica de control Vbe 24 (204 ... 28,8)
(tension de alimentacion a través del Control Interface Module)
Alimentacion Vac 230
freno de mantenimiento del motor
Consumo max.
freno de mantenimiento del motor A 2
desexcitacion rapida A 2
Peso kg 0,25
AC Drive
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Accesorios 9

9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ

9.1.1 Descripcion

Un pasatapas de armario DRIVE-CLIQ sirve para conectar los cables DRIVE-CLIiQ entre la
parte interior y la exterior del armario eléctrico. Se instala en una pared del armario eléctrico.
Los cables de datos se pasan junto con los contactos de la alimentacién de tensiéon de
DRIVE-CLIQ. El pasatapas de armario DRIVE-CLIQ esta disponible para los cables DRIVE-
CLiQ con conector DRIVE-CLIQ y M12 macho/hembra.

Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ para conector DRIVE-CLIQ

El pasatapas de armario tiene, de fuera hacia dentro, el grado de proteccion IP54 segun
IEC 60529. En el interior del armario se realiza una conexién con grado de proteccion P20
o IPXXB segun IEC 60529. Para que el exterior completo del pasatapas del armario,
incluida la interfaz DRIVE-CLIQ, alcance el grado de proteccién IP54, es preciso utilizar un
cable DRIVE-CLIQ que también tenga por lo menos el grado de proteccién IP54.

Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ para conector M12 macho/hembra

El pasatapas de armario tiene, de fuera hacia dentro, el grado de proteccion IP67 segun
IEC 60529. En ambos casos, en el interior del armario se realiza una conexion con grado de
proteccion IP67 segun IEC 60529.

ATENCION

Dafios por el uso de cables DRIVE-CLIQ incorrectos

Si se utilizan cables DRIVE-CLIiQ incorrectos o no autorizados, pueden producirse dafnos o
fallos en el funcionamiento de los equipos o del sistema.

e Utilice exclusivamente cables DRIVE-CLiQ adecuados que hayan sido autorizados por
Siemens para el caso de aplicacion en cuestion.

AC Drive
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9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

9.1.2 Descripcidn de interfaces

9.1.21 Vista general

Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ para cables DRIVE-CLiQ con conector DRIVE-CLIQ

Caperuza de proteccion, marca Yamaichi, referencia: Y-ConAS-24-S

Lado exterior de la interfaz DRIVE-CLIQ (para conectar cables de sefial DRIVE-CLIQ
MOTION-CONNECT con grado de proteccion IP67)

Orificios de fijacion
Junta embridada para garantizar el grado de proteccién IP54 en el lado exterior del armario

Lado interior de la interfaz DRIVE-CLIQ (para conectar cables de sefial DRIVE-CLiIQ MOTION-
CONNECT con grado de proteccion 1P20)

©Oee® 0

Figura 9-1  Vista general de las interfaces de pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ para cables DRIVE-CLiQ con conector M12 macho/hembra

Interfaz DRIVE-CLIQ con conector hembra M12 (8 polos)

Brida, SW18

Junta

Interfaz DRIVE-CLiQ con machos M12 (8 polos)

Junta térica, SW20, par de apriete: 3 ... 4 Nm (26.6 ... 35.4 Ibf in)

O
®
®
®
O]
®

Figura 9-2  Vista general de las interfaces de pasatapas de armario DRIVE-CLiQ M12

AC Drive
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9.1.3 Croquis acotados

47,9 (1.89)

9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

69,3 (2.73)

l—

£8€6680035Y

09V0-00VAZ-990ETSY dL

IO OO O O
Bugdno? peBuby BNMO-FARA

SOIWVNIS

suUSWB|S

62,1 (2.44)

Figura 9-3  Croquis acotado de pasatapas de armario DRIVE-CLIQ, todos los datos en mmy

(pulgadas)
35 (1.38)
10 (0.39)
10,5 (0.41) 3(0.12)
SW20
— -7

@14 (0.55)
\
\
H

M12 x 1

M16 x 1,5

@ | max 4,5(0.18)

(@  Pared del armario
@  Brida, SW18

Figura 9-4  Croquis acotado de pasatapas de armario DRIVE-CLIQ M12, todos los datos en mm (y

pulgadas)
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9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

9.1.4 Montaje

9.14.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ para cables con conector DRIVE-CLIQ

Para el montaje del pasatapas de armario DRIVE-CLiQ se debe realizar un recorte en la
pared del armario eléctrico segun la figura siguiente.

40 (1.57)
54 (2.12)

€ J

Figura 9-5  Recorte del armario eléctrico, todas las medidas en mm y (pulgadas)

AC Drive
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9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

1. Introduzca el pasatapas de armario DRIVE-CLiQ desde la parte exterior del armario
eléctrico a través del recorte de este.

2. Fije el pasatapas de armario DRIVE-CLIQ a la pared exterior del armario eléctrico con 2
tornillos M3 y 2 tuercas. Para una buena compatibilidad electromagnética, el pasatapas
DRIVE-CLIQ debe estar conectado plano y de manera conductiva con la pared.

@ Pared del armario eléctrico
® Tornillo M3, par de apriete 0,8 Nm (7.1 Ibf in)
@ Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

Figura9-6  Montaje del pasatapas de armario DRIVE-CLiQ para cables con conector DRIVE-CLIQ

AC Drive
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9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

9.1.4.2 Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ para cables con M12 macho/hembra

Prepare la pared del armario eléctrico para el montaje del pasatapas de armario DRIVE-
CLiQ M12 como se representa a continuacién. La junta térica extraible se puede atornillar
desde dentro o desde fuera.

Montaje con la junta térica atornillada desde dentro

1x45°
7 o
A
Al ok <«
vle €8
(=3 o

S8 B
max. 4,5 (0.18)

@ Orificio pasante con chaflan

Figura 9-7  Orificio pasante para el montaje del pasatapas de armario DRIVE-CLiQ M12 con la junta
térica atornillada desde dentro

Montaje con la junta térica atornillada desde fuera

1x45° ’ 2 ; /CD

4 o
Q =
o x
ST R
s =
i

Q

max. 5 (0.197)

©) Agujero roscado con chaflan

Figura 9-8  Agujero roscado para el montaje del pasatapas de armario DRIVE-CLiIQ M12 con la
junta térica atornillada desde fuera

AC Drive
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9.1 Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

Montaje

1. Introduzca el pasatapas de armario DRIVE-CLIQ a través de la abertura del armario

eléctrico.

2. Fije el pasatapas de armario DRIVE-CLiQ mediante la junta térica correspondiente con
un par de apriete de 3 ... 4 Nm (26.6 ... 35.4 Ibf in).

®EEeO

Brida SW18
Junta

Pared del armario
Junta térica, SW20, par de apriete: 3 ... 4 Nm (26.6 ... 35.4 Ibf in)

Figura 9-9  Montaje del pasatapas de armario DRIVE-CLiQ para cables con conector M12

9.1.5 Datos técnicos

Tabla 9- 1 Datos técnicos de los pasatapas de armario DRIVE-CLIQ

Unidad 6SL3066-2DA00-0AA0 6FX2003-0DT67
DRIVE-CLIQ M12
Peso kg 0,165 0,035
Grado de proteccién IP54 fuera del armario eléctrico | IP67
segun IEC 60529 IP20 o IPXXB en el armario
eléctrico

AC Drive
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9.2 Acoplador DRIVE-CLIQ

9.2

9.2.1

9.2.2

9.2.2.1

358

Acoplador DRIVE-CLIQ

Descripcion

El acoplador DRIVE-CLIQ sirve para la conexion de 2 cables DRIVE-CLIQ con el grado de
proteccion IP67 segun IEC 60529.

Junto con los cables de datos se guian también los contactos de la alimentacion de tension
de DRIVE-CLIQ.

La informacién sobre la longitud admitida de los cables se encuentra en el capitulo Cables
de sefal DRIVE-CLIiQ (Pagina 379).

ATENCION

Daiios por el uso de cables DRIVE-CLIiQ incorrectos

Si se utilizan cables DRIVE-CLIQ incorrectos o no autorizados, pueden producirse dafos o
fallos en el funcionamiento de los equipos o del sistema.

e Ultilice exclusivamente cables DRIVE-CLiIQ adecuados que hayan sido autorizados por
Siemens para el caso de aplicacién en cuestion.

Descripcién de interfaces

Vista general

@ Placa de caracteristicas
@ Caperuza de proteccion, marca Yamaichi, referencia: Y-ConAS-24-S

Figura 9-10 Vista general de las interfaces de acoplador DRIVE-CLIQ
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9.2 Acoplador DRIVE-CLIQ

9.2.3 Croquis acotado

104,7 (4.12) 37,9 (1.49)

34,3 (1.35)

57,1 (2.25)

S

30,5 (1.20)

SIEMIENS

\o/

Figura 9-11  Croquis acotado de acoplador DRIVE-CLIiQ, todos los datos en mm y (pulgadas)

60,9 (2.40)

9.2.4 Montaje
20 (0.78)
@ 5,4 (0.21) 10
M573 Nm 3!
A
! 20 (0.78)
c “
|
8 / 2
3 / 3
77 g
Z :
3
Z
/
39,4 203 (1,55 001 35,4 (0.21)
M5/3 Nm

@ Superficie de contacto

Figura 9-12 Plantilla de taladrado para el montaje
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9.3 Rack

Montaje

1. Fije el acoplador DRIVE-CLIQ en la superficie de montaje guiandose por la plantilla de
taladrado.

2. Retire las caperuzas de proteccion del acoplador DRIVE-CLIQ.
3. Encaje el conector DRIVE-CLiIQ en ambos lados del acoplador DRIVE-CLIQ.

9.2.5 Datos técnicos

Tabla 9- 2

Datos técnicos

Acoplador DRIVE-CLIQ Unidad
6SL3066-2DA00-0AB0O

Peso

kg

0,272

Grado de proteccién IP67 segun IEC 60529

9.3 Rack

9.3.1 Descripcion

Con la utilizacion y el montaje adecuado de los racks de Siemens, los Power Modules Push
Through cumplen el grado de proteccién IP54.

Referencias

e FSA:
e FSB:
® FSC:
e FSD:
e FSE:
e FSF:

6SL3260-6AA00-0DA0
6SL3260-6AB00-0DA0
6SL3260-6AC00-0DA0
6SL.3200-0SM17-0AA0
6SL3200-0SM18-0AA0
6SL.3200-0SM20-0AA0

El paquete adjunto correspondiente contiene todas las tuercas y juntas necesarias.

360
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9.3 Rack

9.3.2 Croquis acotados

Croquis acotados de rack, tamaiios FSA a FSF

126 (4.96) . 18 (0.71) 154 (6.06) N 18 (0.71)
22 (0.87) 8 (0.31) 22 (0.87) 8 (0.31)
7 | H o7 | E
N| S g < 2
N DT
o o -©
88 (3.46) o 116 (4.57)
o
N =
M= [ce]
FSA 9 o
== FSB =
© hE 5
o o |o o /= T
= o
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() = 1
s
106 (4.17)
o 1 —
J
o J -

134 (5.28)

Figura 9-13 Croquis acotado de rack, tamafios FSA y FSB; todos los datos en mm (pulgadas)
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9.3 Rack

362
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Figura 9-14 Croquis acotado de rack, tamafo FSC; todos los datos en mm (pulgadas)
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Figura 9-15 Croquis acotado de rack, tamafio FSD a FSF, todos los datos en mm y (pulgadas)
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9.3 Rack

9.3.3 Montaje

Nota
Cumplimiento de los requisitos sobre CEM

Para cumplir los requisitos sobre CEM, asegurese de que el area de contacto del disipador
no tenga pintura.

Pasos de montaje

1. Realice el recorte de montaje y los orificios para el Power Module y el rack conforme a la
plantilla de taladrado.

Fije el rack en la parte exterior del armario eléctrico. Apriete a mano los 2 tornillos.
Fije la junta a la parte interior del armario eléctrico.

Fije el Power Module. Apriete a mano los tornillos.

o > v DN

Apriete todos los tornillos con un par de 3,5 Nm (31.0 Ibf in).

AC Drive
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9.4 Empunaduras de montaje para Power Modules Push Through

9.4 Empuiaduras de montaje para Power Modules Push Through

Para los Power Modules Push Through de los tamafos FSD ... FSF se pueden pedir
empunaduras de montaje. Las empufiaduras permiten montar el Power Module sin
dispositivo de elevacion.

Monte las cuatro empufiaduras de elevacion como se muestra en la figura siguiente.
Referencia: 6SL3200-0SM22-0AA0

Figura 9-16 Empufaduras de montaje para Power Modules Push Through FSD-FSF
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AC Drive

Generalidades

Los componentes de la serie SINAMICS S estan disefiados como equipos incorporados de
acuerdo con el grado de proteccion 1IP20 o IPXXB segun IEC 60529 y como equipos

open type segun UL 50. Esto garantiza que no se puedan tocar piezas bajo tension con los
dedos.

Para garantizar también la proteccion contra solicitaciones mecanicas y meteorolégicas, los
componentes deben utilizarse solo dentro de cajas, armarios o recintos técnicos cerrados
que cuenten al menos con el grado de proteccion IP54 conforme a la especificacion europea
de cajas o que estén clasificados como cajas de tipo 12 segun NEMA 250 conforme a los
requisitos de Estados Unidos, Canada y México.

Nota
Proteccién contra la propagacion del fuego

El funcionamiento del Power Module solo se permite en carcasas cerradas o dentro de
armarios eléctricos mas externos con cubiertas de proteccién cerradas utilizando todos los
dispositivos de proteccion.

Los Power Modules con grado de proteccion Open Type/IP20 deben montarse en un
armario eléctrico metalico o protegerse mediante otra medida equivalente que impida que el
fuego y las emisiones se propaguen fuera del armario.

Nota
Proteccién contra la condensacion y la suciedad conductora

A fin de garantizar la seguridad funcional y las funciones de seguridad de Safety Integrated,
proteja el Power Module, p. €j., alojandolo en un armario eléctrico con el grado de
proteccion IP54 conforme a IEC 60529 o del tipo 12 conforme a NEMA 250. En caso de
condiciones de uso especialmente criticas, deben tomarse las medidas adicionales
necesarias.

Si es posible descartar totalmente la formacién de condensacion y suciedad conductora en
el lugar de instalacion, se podra utilizar un armario eléctrico con un grado de proteccién
menor.

Conjuntos de aparamenta de baja tension

Si se utiliza el grupo de accionamientos SINAMICS S para el equipamiento eléctrico de
maquinas, se aplican también los requisitos pertinentes de EN 60204-1.

Seguridad de las maquinas, equipamiento eléctrico de las maquinas

Todas las indicaciones para la seleccion de dispositivos que se dan en este capitulo son
validas para:

® Servicio en sistemas de red TNy TT con neutro a tierra y conductor de fase a tierra, asi
como en sistemas de red IT.

® Rango de tension de empleo desde 1/3 AC 200 V hasta 3 AC 690 V.
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10.2 Consignas de sequridad para la construccion del armario

10.2 Consignas de seguridad para la construccion del armario

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por corrientes de fuga elevadas en caso de interrupcion del conductor
de proteccion en el cable de red

Los componentes de accionamiento conducen una elevada corriente de fuga a través del
conductor de proteccion. Si se interrumpe el conductor de proteccion, el contacto con los
elementos conductores puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.

e Siga las normas sobre el dimensionamiento del conductor de proteccion (Pagina 388).

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica si los cables de freno estan tendidos de forma inadecuada

Si se tienden cables de freno sin separacion eléctrica segura, puede producirse un fallo de
aislamiento con descarga eléctrica.

e Conecte el freno de mantenimiento con el cable MOTION-CONNECT previsto.

e Utilice unicamente cables de otros fabricantes con conductores de freno aislados
eléctricamente de forma segura o tienda los conductores de freno aislados
eléctricamente de forma segura.

/N\ADVERTENCIA

Incendio por sobrecalentamiento debido a cables de potencia demasiado largos

Los cables de potencia demasiado largos pueden provocar el sobrecalentamiento de
componentes con peligro de incendio y formacién de humo.

e No deben rebasarse las longitudes de cable (p. €j. cable del motor, cable del circuito
intermedio) indicadas en los datos técnicos.

/\ADVERTENCIA

Peligro de lesiones por cuerpos extrafios en el equipo

La caida de piezas en el equipo (p. €j., virutas de taladrado, punteras de cables) puede
provocar cortocircuitos y dafos en el aislamiento. Esto puede causar lesiones graves (arco
eléctrico, explosion, piezas despedidas).

e Por lo general, realice las tareas de montaje y cualquier otro tipo de trabajo estando los
equipos desconectados de tension.

e Cubra las ranuras de ventilacion durante el montaje del armario eléctrico y retire dicha
cubierta antes de la conexion.
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10.3

10.3.1

AC Drive

10.3 Consignas relativas a compatibilidad electromagnética (CEM)

ATENCION

Daiios por uso de acoplamientos o pasatapas de armario indebidos para conexiones
DRIVE-CLIQ

Si se utilizan acoplamientos o pasatapas de armario indebidos o no autorizados para
conexiones DRIVE-CLIQ, pueden producirse dafios o fallos en el funcionamiento de los
equipos o del sistema.

o Ultilice exclusivamente los acoplamientos y pasatapas de armario DRIVE-CLIQ
descritos en el capitulo Accesorios (Pagina 351).

Consignas relativas a compatibilidad electromagnética (CEM)

Generalidades

Los requisitos para la implementacion de medidas de CEM pueden encontrarse en la norma
EN 61800-3 y en el manual de configuracién "Directiva de montaje CEM" (referencia
6FC5297-0AD30-0.P.). Con las medidas descritas en el manual de configuracion "Directiva
de montaje CEM" puede garantizarse la conformidad con la directiva CEM de la UE.

Para la integracién de componentes en armarios eléctricos deben cumplirse ademas las
siguientes condiciones a fin de ajustarse a la directiva CEM:

e Alimentacion desde un sistema de red TN o TT con neutro a tierra
® Filtro de red SINAMICS

e Consideracion de las instrucciones relativas al apantallamiento de cables y a la conexion
equipotencial

e Uso de los cables de potencia y de sefial de Siemens recomendados

® Uso exclusivo de cables de Siemens para conexiones DRIVE-CLIQ (ver capitulo Cables
de sefal DRIVE-CLIiQ (Pagina 379))
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10.3 Consignas relativas a compatibilidad electromagnética (CEM)

Autorizacion de conexion
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Nota
Autorizacion de conexion

Convertidores con una potencia de tipo <1 kW:

No es posible garantizar el cumplimiento de los valores limite conforme a IEC 61000-3-2.
El instalador o el usuario del equipo utilizado de forma profesional debe obtener una
autorizacion de conexion del operador de redes referida a las corrientes arménicas
(Pagina 134).
Convertidores con una potencia de tipo >1 kW y una intensidad asignada de entrada
<16 A:
Estos equipos no estan sujetos a ninguna restriccion en lo que se refiere a limites y por
eso se pueden conectar directamente a la red publica de baja tensién sin necesidad de
contar con permisos especiales.
Convertidores con una intensidad asignada de entrada >16 Ay <75 A:
En caso de conexion trifasica, los equipos cumpliran la norma IEC/EN 61000-3-12 bajo el
supuesto de que la potencia de cortocircuito SSC en el punto de conexion de la
instalacion del cliente con la red publica sea mayor o igual que el valor de la férmula que
figura mas abajo.
SSC2120-+v3-Uin-IN
Con el PM240-2 FSB y FSC se debe intercalar adicionalmente una bobina de red con
Uk =4 %.
Es responsabilidad del instalador o del usuario garantizar la conexién del equipo en un
solo punto y con una potencia de cortocircuito lo suficientemente alta.
En los siguientes casos, el instalador o el usuario del equipo debe obtener una
autorizacion de conexion del operador de redes referida a las corrientes armonicas.
— Conexion trifasica a una red con una potencia de cortocircuito reducida
— Conexion trifasica FSB o FSC sin bobina de red o bien con una bobina de red con

Uk <4 %
— Conexion monofasica de equipos con una intensidad asignada de entrada >16 A
Convertidores con una intensidad asignada de entrada >75 A:
Para la instalacidon de este tipo de equipos no existen normativas concretas. No obstante,

se recomienda solicitar informacién al operador de la red sobre la conexion de equipos
de este tipo.
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10.3.2

Entornos

Categorias

AC Drive

10.3 Consignas relativas a compatibilidad electromagnética (CEM)

Entornos y categorias

Los entornos CEM vy las categorias CEM se definen en la norma de producto CEM EN
61800-3 de la siguiente manera:

La norma IEC/EN 61800-3 distingue entre primer y segundo entorno, y establece requisitos
diferentes para estos entornos.
Primer entorno

Edificios residenciales o lugares de instalacion en los que el sistema de accionamiento va
conectado directamente a la red publica de baja tension sin necesidad de transformador
intermedio.

Segundo entorno

Todos los lugares de instalacién fuera de las zonas residenciales. Se trata, normalmente, de
zonas industriales que se alimentan de la red de media tension con transformadores
propios.

La norma IEC/EN 61800-3 distingue cuatro categorias de sistemas de accionamiento:

Categoria C1

Sistemas de accionamiento para tensiones nominales <1000 V para uso sin restricciones en
el primer entorno.

Categoria C2

Sistemas de accionamiento fijos para tensiones nominales <1000 V para uso en el segundo
entorno.

La instalacion del sistema de accionamiento debe correr a cargo de personal especializado.
Para la utilizacion en el primer entorno, se requieren medidas adicionales.

Categoria C3

Sistemas de accionamiento para tensiones nominales <1000 V para uso exclusivo en el
segundo entorno.

Categoria C4

Sistemas de accionamiento para redes IT para uso en sistemas complejos en el segundo
entorno. Es preciso elaborar un plan de CEM.

Los equipos SINAMICS S120 estan concebidos para el uso en el segundo entorno.
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10.4 Apantallamiento y tendido de los cables

10.3.3

Emisién de perturbaciones e inmunidad a perturbaciones

Emisién de perturbaciones

Para limitar la emisién de perturbaciones se necesitan filtros antiparasitarios. Estos filtros
pueden ir integrados en el equipo o instalarse en el exterior.

Inmunidad a perturbaciones

10.4

372

Con respecto a la inmunidad a perturbaciones, los equipos SINAMICS S120 también
pueden utilizarse en el primer entorno.

Nota
Integracién de equipos SINAMICS S120 en otras maquinas/instalaciones
Si se integran juegos de datos de etapa de potencia (PDS) en otras maquinas o

instalaciones, puede ser necesario adoptar otras medidas para cumplir las normas del
producto.

En lo que atafie al cumplimiento de los limites para las emisiones de corrientes arménicas,
la norma de producto sobre CEM EN 61800-3 para PDS remite al cumplimiento de las
normas EN 61000-3-2 y EN 61000-3-12.

Los convertidores estan clasificados como aparatos de uso profesional que se utilizan en
empresas, en determinados oficios o en la industria, y no se distribuyen al publico en
general.

Si se utilizan en el primer entorno, deben observarse las siguientes condiciones:

e |ainstalaciéon del sistema de accionamiento conforme a las reglas de CEM debe ser
efectuada por personal cualificado.

® | os convertidores deben llevar un filtro de red de categoria C2.

® Deben respetarse las notas especificas del equipo sobre el cumplimiento de los limites
de emisiones de corrientes arménicas. Consultar los valores tipicos en el capitulo
"Corrientes armoénicas (Pagina 134)".

Apantallamiento y tendido de los cables

Especialmente para el cumplimiento de los requisitos sobre CEM, determinados cables
deben tenderse lo suficientemente separados de otros cables y determinados componentes
deben montarse a la distancia suficiente. Para el cumplimiento de los requisitos sobre CEM,
los siguientes cables deben tenderse apantallados:

® (Cables de entrada de red desde filtro de red por bobina de red al Power Module

® Todos los cables del motor, incluidos en caso necesario los cables del freno de
mantenimiento del motor

® (Cables para entradas "rapidas" de la Control Unit

® Cables para sefales analdgicas de tension continua o corriente continua
® Cables de sefal para encoder

® (Cable de los sensores de temperatura
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10.4 Apantallamiento y tendido de los cables

También se pueden aplicar otras medidas que produzcan resultados comparables (p. €.
tendido detras de placas de montaje, correspondientes distancias). Quedan excluidas las
medidas referidas a la ejecucion, al montaje y al tendido de cables de potencia del motor y
cables de sefial. Si se utilizan cables sin pantalla desde el punto de conexioén de red hasta el
filtro de red, hay que asegurarse de que ningun cable que emita perturbaciones discurra en
paralelo a ellos.

Las pantallas de los cables deben contactarse en una superficie amplia lo mas cerca posible
de los puntos de conexion de los cables de tal forma que se garantice la conexién a masa
del armario eléctrico con baja impedancia.

Pared posterior metalica

Abrazadera para fijar la pantalla del cable de motor y red a la pared posterior metalica
Cable de motor (apantallado)

®EOO

Entrada de red (apantallada)

Figura 10-1  Apantallamiento de un Power Module PM240-2, tamafio FSA

Como alternativa, las pantallas de los cables pueden contactarse en la placa de montaje
metalica mediante abrazaderas de pantalla y barras dentadas. Los cables entre el punto de
conexion de pantalla y los bornes de conexién para los conductores de los cables deben ser
lo mas cortos posible.
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10.4 Apantallamiento y tendido de los cables

Para contactar las pantallas de los cables de potencia de los Power Modules se dispone de
chapas de conexion para pantalla o juegos de abrazaderas de pantalla preparados para
abrazaderas.

Dentro del armario, todos los cables deben tenderse lo mas cerca posible de las partes
estructurales unidas a la masa del armario (p. €j., placa de montaje o partes de la
envolvente del armario). Por lo que respecta al apantallamiento, basta con canales de chapa
de acero o con tender los cables protegidos mediante chapa de acero, por ejemplo, entre la
placa de montaje y la pared posterior.

Debe evitarse en la maxima medida el tendido de cables sin pantalla conectados al grupo
de accionamientos en las inmediaciones de fuentes de perturbaciones, p. €j.,
transformadores. Los cables de sefial (con y sin pantalla) conectados al grupo de
accionamientos deben tenderse bien alejados de campos magnéticos intensos (p. €j.,
transformadores o bobinas de red). En ambos casos, una distancia = 300 mm es
normalmente suficiente.

Tendido de los cables de 24 V

374

Para el tendido de los cables de 24 V, ha de tenerse en cuenta ademas lo siguiente:
® Se agrupara como max. 1 par de conductores.

® | os cables de 24 V se tenderan separados de otros cables y conductores que puedan
llevar corriente de servicio.

® | os cables de 24 V no deben tenderse en paralelo a cables de potencia.

® | os cables de 24 V deben guiarse hasta los componentes igual que los de potencia, de
forma que no cubran las ranuras de ventilacion.

Condiciones de aplicacion de cables de 24 V

® Temperatura ambiente 55 °C

e Temperatura limite del conductor < 70 °C para el servicio con intensidad de carga
asignada

® | ongitud de cable maxima de 30 m para cables de alimentacién de 24 V o para cables de
sefal sin cargas adicionales conectadas
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10.5

10.5.1

AC Drive

10.5 Alimentacion 24 V DC

Alimentacion 24 V DC

Generalidades

La tension de 24 V DC es necesaria para la alimentacion:

1. De la tensién de carga de las salidas digitales de las Control Units.
Las Control Units se alimentan con tension a través de interfaces PM-IF. En los casos
siguientes deben conectarse adicionalmente 24 V:

— Puesta en marcha/diagndstico con la tension de alimentacion de los Power Modules
desconectada.

— Funcionamiento de las salidas digitales CU310-2
2. De la electrénica de Sensor Modules.
3. De los Safe Brake Relays (frenos de mantenimiento del motor).

Otros consumidores pueden estar conectados a dichas fuentes de alimentacion si se
protegen separadamente contra sobreintensidad.

Nota

El usuario debe proporcionar la alimentacion de electrénica de control (PELV/SELV) tal
como se describe en el capitulo Datos de sistema de Power Modules PM240-2 Blocksize
(Pagina 37).

En caso de conexién a una "fuente de alimentacion DC" segun la norma EN 60204-1,
pueden producirse fallos de funcionamiento debido a las interrupciones de tension de
alimentacioén alli permitidas.

ATENCION

Daiios en otros consumidores por sobretension

La sobretensién en inductancias conectadas (contactores, relés) puede provocar dafios en
consumidores conectados.

¢ Instale una proteccioén contra sobretensiones adecuada.

Nota

Fallos en el funcionamiento por una tensién de alimentacioén de 24 V insuficiente

Si la tensidén de alimentacion de 24 V cae por debajo del valor minimo indicado para un
equipo del grupo, pueden producirse fallos en el funcionamiento.

e Seleccione una tensiéon de entrada lo suficientemente elevada para que el ultimo equipo
reciba una tension suficiente. Al hacerlo, no rebase el valor maximo de la tensién de
alimentacion. Si es necesario, inyecte tension de alimentacion en diferentes puntos del

grupo.
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10.5.2

376

Nota

Para el servicio de motores con freno de mantenimiento incorporado, es necesaria una
fuente de alimentacién DC estabilizada. La alimentacion se realiza a través de la conexiéon
de 24 V (Safe Brake Relay). Deben tenerse en cuenta las tolerancias de tension de los
frenos de mantenimiento del motor (24 V £ 10 %) y las caidas de tensién por los cables de
conexion.

La alimentaciéon DC debe ajustarse a 26 V. De este modo se puede asegurar que la tension
de alimentacion del freno permanece dentro del margen admisible si se cumplen las
condiciones siguientes:

e Utilizacién de motores trifasicos de Siemens
e Ultilizacién de cables de potencia MOTION-CONNECT de Siemens
e Longitudes maximas de cable de motor 100 m

Proteccion contra sobreintensidad

Los cables en el primario y en el secundario de la fuente de alimentacién de 24 V deben
estar protegidos contra sobreintensidad.

La proteccién en el primario depende de las indicaciones del fabricante.

La proteccion en el secundario depende de las circunstancias locales. Para ello, se tienen
que observar los siguientes puntos:

® (Carga generada por los consumidores, incl. el factor de simultaneidad en funcién del
funcionamiento de la maquina

® |a intensidad maxima admisible de los cables y conductores que vayan a utilizarse
durante el funcionamiento normal y en caso de cortocircuito;

® |a temperatura ambiente;
® Agrupacién en mazos de los cables (tendido en canal comun)
® Tipo de tendido de cables segin EN 60204-1

Los dispositivos de proteccion contra sobreintensidad se pueden determinar conforme a
EN 60204-1.

Como dispositivo de proteccion contra sobreintensidad en el lado del primario se
recomiendan interruptores automaticos segun los catalogos de Siemens LV 1y LV 1T.
Como dispositivo de proteccion contra sobreintensidad en el lado del secundario se
recomiendan automaticos magnetotérmicos o SITOP select (referencia 6EP1961-2BA00).
Los automaticos magnetotérmicos también se pueden seleccionar segun los catalogos de
Siemens LV 1y LV 1T.

Como dispositivos de proteccién contra sobreintensidad para cables y barras se recomienda
el uso de automaticos magnetotérmicos. El potencial de masa M debe conectarse con el
sistema de conductor de proteccion (PELV/SELV).

En la seleccidn de los automaticos magnetotérmicos, deben tenerse en cuenta las normas
de instalacion locales.
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10.5 Alimentacion 24 V DC

Tabla 10- 1  Automaticos magnetotérmicos segun la seccion de conductor y la temperatura

Seccién de los conductores Valor max. hasta 40 °C Valor max. hasta 55 °C
1,5 mm2 (AWG 16) 10 A 6 A
2,5 mm2 (AWG 14) 16 A 10 A
4 mm2 (AWG 12) 25A 16 A
6 mm2 (AWG 10) 32A 20A

El comportamiento de disparo de los automaticos magnetotérmicos debe elegirse de tal
modo que los consumidores queden protegidos contra la intensidad maxima que pueda
producirse en caso de cortocircuito de la fuente de alimentacion.

Proteccion contra sobretension

Cuando la longitud del cable supera los 30 m se requieren dispositivos de proteccion contra
sobretension.

Para proteger de sobretensién la alimentacién de 24 V de los componentes y los cables de
sefnal de 24 V se recomiendan los siguientes elementos de proteccién contra sobretensién
de la marca Weidmidiller:

Tabla 10-2 Recomendaciones para la proteccién contra sobretension

Alimentacion de 24 V Cables de sefial de 24 V

Weidmuller Weidmudiller
N.° art.: PU Ill R 24V N.° art.: MCZ OVP TAZ
Referencia: 8860360000 Referencia: 844915 0000

Los elementos de proteccion contra sobretension deben colocarse siempre en el limite de la
zona que se va a proteger, por ejemplo, a la entrada del armario eléctrico.

Consumo tipico de 24 V de los componentes

Para el grupo de accionamientos SINAMICS S120 debe emplearse una fuente de
alimentacion de 24 V separada.

Para el célculo de la alimentacion de 24 V DC para los componentes puede emplearse la
tabla siguiente. Los valores de consumo tipicos sirven como base para la configuracion.

Tabla 10- 3  Vista general de consumos a 24 V DC

Componente

Consumo tipico [Apc]

Control Units y Control Unit Adapter

CU310-2 DP sin carga 0,8
por cada salida digital 0,1
CU310-2 PN sin carga 0,8
por cada salida digital 0,1
CUA31 sin DRIVE-CLIQ 0,15

AC Drive
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Componente

Consumo tipico [Abc]

encoder (max.)

CUA32 sin DRIVE-CLIQ ni encoder

0,15
0,4

DRIVE-CLIQ y freno

DRIVE-CLIQ (p. ej. motores con interfaz DRIVE-CLiQ)

tip. 0,25/max. 0,45

Freno (p. j. freno de mantenimiento del motor)

tip. 0,4 a1,1; max. 2

Sensor Modules Cabinet

SMC10

sin/con sistema de encoder 0,20/0,35
SMC20

sin/con sistema de encoder 0,20/0,35
SMC30

sin/con sistema de encoder 0,20/0,55
Sensor Modules External

SME20

sin/con sistema de encoder 0,15/0,25
SME25

sin/con sistema de encoder 0,15/0,25
SME120

sin/con sistema de encoder 0,20/0,30
SME125

sin/con sistema de encoder 0,20/0,30

10.5.5

Se recomienda el uso de las fuentes indicadas en la tabla siguiente.

Seleccion de las fuentes de alimentacion

los requisitos correspondientes de EN 60204-1.

Tabla 10-4 Recomendaciones SITOP Power modular

Estas fuentes cumplen

Intensidad de Fases Tensién nominal de entrada [V] | Intensidad de cortocircuito | Referencia
salida asignada Rango de tensién de trabajo [V] | [A]
[Al
5 1/2 AC 120 ... 230/230 ... 500 Aprox. 5,5 (arranque) 6EP1333-3BA00-8ACO
85 ... 264/176 ... 550 Tip. 15 para 25 ms
(servicio)
10 1/2 AC 120 ... 230/230 ... 500 Aprox. 12 (arranque) 6EP1334-3BA00-8AB0
85 ... 264/176 ... 550 Tip. 30 para 25 ms
(servicio)
20 1/2 AC 120/ 230 Aprox. 23 (arranque) 6EP1336-3BA00-8AA0
85 ... 132/176 ... 264 Tip. 60 para 25 ms
3 3 AC 230/400 ... 288/500 (servicio) BEP1436-3BA00-8AA0
320 ... 550
40 1/2 AC 120/230 Aprox. 46 (arranque) 6EP1337-3BA00-8AA0
85 ... 132/176 ... 264 Tip. 120 para 25 ms
3 3 AC 230/400 ... 288/500 (servicio) 6EP1437-3BA00-8AA0
320 ... 550
AC Drive
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10.6

10.6.1

10.6.1.1

AC Drive

10.6 Cables de conexion

/\ADVERTENCIA

Tension peligrosa al conectar una alimentacion externa

Al conectar una fuente de alimentacion inadecuada es posible que algunas piezas del
equipo estén sometidas a tension. Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar
lesiones graves o incluso la muerte.

e Conecte el potencial de masa con la conexién del conductor de proteccion.
¢ Monte la alimentacién cerca del grupo de accionamientos.

Lo ideal es montarla en una placa de montaje comun. Si se utilizan diferentes placas de
montaje, su conexién eléctrica debe cumplir los requisitos del manual de configuracion
"Directrices de montaje CEM".

Cables de conexion

Cables de seinal DRIVE-CLIQ

Resumen

Para conectar componentes DRIVE-CLIQ hay disponibles distintos cables de sefal DRIVE-
CLiQ confeccionados y no confeccionados. En los proximos capitulos se trataran en detalle
los siguientes cables de sefial DRIVE-CLIQ confeccionados:

® (Cables de senal sin conductores de 24 V con conectores RJ45
® Cables de sefal MOTION-CONNECT con conectores DRIVE-CLIQ
® Cables de seifial MOTION-CONNECT con conector DRIVE-CLIQ y conector hembra M12

Tabla 10-5 Resumen de cables de sefial DRIVE-CLiQ confeccionados

Tipo de los cables de seial | Conductores de 24 Grado de proteccion Tipo de conector
DRIVE-CLIQ Vv IP20 IP67

6SL3060-4A.. - X X RJ45
6FX2002-1DC..

6FX5002-2DCO00.. X X X DRIVE-CLIQ
a..-2DC20..

6FX8002-2DCO00..

a .. -2DC20..

6FX5002-2DC30.. X X X DRIVE-CLiQ/M12
6FX8002-2DC30.. (DRIVE-CLIQ) (M12)
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10.6.1.2 Cables de sefial DRIVE-CLIQ sin conductores de 24 V DC

Los cables de sefal confeccionados DRIVE-CLIQ sin conductores de 24 V DC se utilizan
para conectar componentes con conexién DRIVE-CLiQ que disponen de una alimentacion
de 24 V DC propia o externa. Estan previstos principalmente para el uso en el armario
eléctrico. Los cables de sefal con conectores RJ45 estan disponibles con grados de
proteccion IP20 e IP67.

Tabla 10- 6 Longitud real de los cables de los puentes DRIVE-CLIQ

Puente DRIVE-CLiIQ Longitud del cable L"
50 mm 110 mm
100 mm 160 mm
150 mm 210 mm
200 mm 260 mm
250 mm 310 mm
300 mm 360 mm
350 mm 410 mm

1 Longitud del cable sin conector

Los cables con longitud superior a 600 m sirven para el cableado de otras aplicaciones
(p. €j. instalacion de una 2.2 linea en un grupo de accionamientos, tendido de un cableado
en estrella, etc.).

AN nan
I gy

45 (1.77) 45 (1.77)

Figura 10-2 Cable de senal DRIVE-CLIiQ sin conductores de 24 V DC (IP20)

AC Drive
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10.6.1.3 Cables de sefial DRIVE-CLiIQ MOTION-CONNECT con conectores DRIVE-CLIQ

Los cables de sefal DRIVE-CLIQ MOTION-CONNECT con conectores DRIVE-CLIQ tienen
conductores de 24 VV DC. Se utilizan para componentes con conexion DRIVE-CLIQ en
situaciones en las que se deben satisfacer requisitos exigentes, como esfuerzos mecanicos
y resistencia al aceite. Los cables de senal se utilizan, p. ej., para las conexiones fuera del
armario eléctrico.

La longitud maxima de los cables de seial DRIVE-CLIQ MOTION-CONNECT con
conectores DRIVE-CLIQ es de:

® 100 m para cables MOTION-CONNECT 500
® 75 m para cables MOTION-CONNECT 800PLUS

Los cables de sefal estan disponibles con grados de proteccién IP20 e IP67.

Nota
Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ para conector DRIVE-CLiQ

Los datos del pasatapas de armario se encuentran en Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ
(Pagina 351).

10.6.1.4 Cables de seiial DRIVE-CLiIQ MOTION-CONNECT con conector DRIVE-CLiIQ y
conector hembra M12

Los cables de sefial DRIVE-CLIQ MOTION-CONNECT con conector DRIVE-CLIQ y
conector hembra M12 tienen conductores de 24 V DC. Permiten realizar conexiones entre
componentes con conexion DRIVE-CLIQ y un sistema de medida directo con DRIVE-CLIQ
ASIC y conector M12 de 8 polos. De esta forma, se pueden conectar directamente sistemas
de medida de otros fabricantes a SINAMICS S120.

Cable base
El cable base confeccionado consta de ocho conductores, de los cuales cuatro se utilizan
para la transferencia de datos y dos para la alimentacién de 24 V. Permite adaptar un
conector DRIVE-CLIQ (IP20) a un conector hembra M12 (IP67).
Figura 10-3 Cable base DRIVE-CLiQ con conector DRIVE-CLIiQ y conector hembra M12

AC Drive
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Prolongaciones

Las prolongaciones confeccionadas del cable base disponen de un conector macho M12
(IP67) y un conector hembra M12 (IP67).

Figura 10-4  Prolongacién DRIVE-CLIQ con conector macho M12 y conector hembra M12

Nota
Numero maximo de prolongaciones

Se pueden instalar un maximo de dos prolongaciones. Si se instalan mas de dos
prolongaciones, se pueden producir perturbaciones en la transferencia de datos.

Nota

Longitud total de los cables maxima admisible

La longitud total de los cables maxima admisible entre el sistema de medida y el conector
hembra DRIVE-CLIQ de los componentes de SINAMICS S120 es de 30 m. Con una longitud

total de los cables mayor pueden producirse perturbaciones en la transferencia de datos.
Por lo tanto, no se puede conectar ninguna prolongacion adicional a un cable base de 30 m.

Nota
Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ con conector M12

Los datos del pasatapas de armario se encuentran en Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ
(Pagina 351).

10.6.1.5 Comparacién de los cables de sefal DRIVE-CLIQ

Los cables de senal DRIVE-CLIQ estan disefiados para distintos casos de aplicacion. En la
siguiente tabla se ofrece un resumen de sus principales propiedades.

Tabla 10-7 Propiedades de los cables de sefial DRIVE-CLIQ

Cable de sefial DRIVE- DRIVE-CLIQ DRIVE-CLIQ DRIVE-CLIQ
CLiQ MOTION-CONNECT 500 MOTION-CONNECT 800PLUS
Homologaciones

AC Drive
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Cable de sefial DRIVE- DRIVE-CLIQ DRIVE-CLIQ DRIVE-CLiIQ
CLiQ MOTION-CONNECT 500 MOTION-CONNECT 800PLUS
cURus o UR/CSA" Si Si Si
Conformidad con RoHS Si Si Si

Tension asignada Uo/U 30V 30V 30V

segun EN 50395

Tension de ensayo, eficaz | 500 V 500 V 500V
Temperatura de empleo en la superficie

Tendido fijo -20 ... +80 °C -20 ... +80 °C -20 ... +80 °C
Movil - 0...60°C -20 ... +60 °C
Resistencia a traccién, max.

Tendido fijo 45 N/mm?2 80 N/mm?2 50 N/mm2
Movil - 30 N/mm?2 20 N/mm?2
Radio de flexién minimo

Tendido fijo 25 mm 35 mm 35 mm

Movil - 125 mm 75 mm

Resistencia a la torsién

30 °/m absoluta

30 °/m absoluta

Flexiones - 100000 10 millones

Velocidad de - 30 m/min 300 m/min
desplazamiento max.

Aceleracion max. - 2 m/s? 50 m/s2 (3 m recorrido de

desplazamiento)?

Material de aislamiento

Sin CFC/sin silicona

Sin CFC/sin silicona

Sin CFC/sin halégeno/sin silicona
IEC 60754-1/DIN VDE 0472-815

Resistencia al aceite EN 60811-2-1 EN 60811-2-1 EN 60811-2-1
(solo aceite mineral)
Cubierta exterior PVC PVC PUR, HD22.10 S2

gris RAL 7032

Color DESINA verde
RAL 6018

(VDE 0282, parte 10)
Color DESINA verde, RAL 6018

Retardante de llama

EN 60332-1-1a 1-3

EN 60332-1-1a 1-3

EN 60332-1-1 a 1-3

1)
2)

Curvas caracteristicas para MOTION-CONNECT 800PLUS

El nimero de registro UR/CSA esta impreso en la cubierta exterior.

Para las curvas caracteristicas de aceleracion ver abajo.

El posible uso de los cables se situa en la zona que queda por debajo de la curva. Las

curvas representan los puntos de utilizacidon probados.

*50 T A

m/s? \‘ MOTION-CONNECT 800PLUS

5 40

8 30

§ 20

< 10 n v =300 m/min—
0 o |
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50m55

Recorrido de desplazamiento —»

I O
5
* m/s? A MOTION-CONNECT 800PLUS
g 40 AN
8 30
§ 20
< 410 v = 300 m/min_|
el |
0 | 1 1
0 25 5 75 10 125 15 175 20 m225

Recorrido de desplazamiento =

mm?)

Aceleracion para cables de sefial y de potencia (hasta 16

50 mm?)

Aceleracién para cables de potencia (25 mm?, 35 mm?y

AC Drive
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10.6.1.6

Aplicacion mixta de MOTION-CONNECT 500 y MOTION-CONNECT 800PLUS

En principio se pueden emplear combinaciones de cables MOTION-CONNECT 500 y cables
MOTION-CONNECT 800PLUS.

Los cables base y las prolongaciones para cables MOTION-CONNECT con conector
DRIVE-CLIQ y conector hembra M12 se pueden combinar sin restricciones.

En el caso de las aplicaciones mixtas de cables MOTION-CONNECT con conectores
DRIVE-CLIQ se aplican las siguientes condiciones.

Utilizacién de acopladores DRIVE-CLIQ

Para combinar cables MOTION-CONNECT 500 y MOTION-CONNECT 800PLUS con
conectores DRIVE-CLIQ se utilizan acopladores DRIVE-CLIiQ. La longitud maxima permitida
se calcula de la forma siguiente:

>MC500 + 4/3 * XMC800PLUS + nc *5m < 100 m
>MC500: longitud total de todos los segmentos de cable MC500 (tendido fijo)

>MCB800PLUS: longitud total de todos los segmentos de cable MC800PLUS (cadenas
portacables)

n¢: numero de acopladores DRIVE-CLIQ (0 a 3 como max.)

Esta combinacion permite realizar cables DRIVE-CLiIQ con mas de 75 m de longitud maxima
también para aplicaciones con cadena portacables.

Tabla 10- 8 Ejemplos de longitudes de cable maximas con un acoplador DRIVE-CLIQ

>MC500 87 m 80 m 66 m 54 m 40m 30m 20m 10m 5m
(tendido fijo)

>MCB800PLUS 5m 10m 20m 30m 40m 48 m 55m 63 m 66 m
(cadena portacables)

>MC500+ 92 m 90 m 86 m 84 m 80m 78 m 75m 73 m 71m
>MCB800PLUS

Utilizacion de un DRIVE-CLiQ Hub Module

384

Un DRIVE-CLIQ Hub Module (DMC20 o DME20) permite duplicar la longitud maxima
admisible de los cables en el caso de cables MOTION-CONNECT con conectores DRIVE-
CLiQ. Las condiciones de longitud son las mismas antes y después del Hub.

2MC500 + 4/3 * ZMC800PLUS + nc * 5 m < 100 m antes del Hub
2MC500 + 4/3 * ZMC800PLUS + nc * 5 m < 100 m después del Hub

También existe la posibilidad de conectar en serie (conexidén en cascada) dos DRIVE-CLIQ
Hub Modules.

AC Drive
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10.6.2 Cables de potencia para motores

10.6.2.1 Configuracién de las longitudes de cable

Las pérdidas 6hmicas del cable del motor deben ser inferiores al 5 % de la potencia del
Power Module.

Tabla 10-9 Longitudes de cable max. para Power Modules Blocksize

Tamafio Power Modules sin filtro Power Modules con filtro y cumplimiento
de los limites de la categoria C2/C3
segun EN 61800-3

apantallado no apantallado apantallado no apantallado
FSA -FSC 200 V/400 V 50 m 100 m 50 m (C2)" -
FSD - FSE 200 V/400 V2 200 m 300 m 150 m (C2) -
690 V 200 m 300 m 100 m (C2) -
FSF 200 V/400 V 300 m 450 m 150 m (C2) -
690 V 300 m 450 m 150 m (C3) -
FSG 400V - - 150 m (C2) -

300 m (C3)

690 V - - 300 m (C3) -

1 Una longitud de cable de hasta 150 m es posible para C2 si utiliza un Power Module sin filtro equipado con un filtro de

red externo para la categoria C2 y una bobina de motor.

2 Tenga en cuenta ademas las limitaciones para los Power Modules 6SL3210-1PE27-5UL0 y 6SL3210-1PE31-1ULO
® | ongitud del cable de motor de 50 a 100 m: ajuste la frecuencia de pulsacion a 2 kHz.
® [ ongitud del cable de motor > 100 m: reduzca la intensidad con carga béasica en un 1 % por cada 10 m.

Tabla 10- 10 Longitudes de cable méax. para Power Modules Chassis

Tamaiio

Power Module sin filtro

Power Modules con filtro y cumplimiento
de los limites de la categoria C2/C3
segun EN 61800-3

apantallado

no apantallado

apantallado

no apantallado

FX-GX

400 V

300 m

450 m

100 m (C2)

AC Drive
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10.6.2.2

Comparacién de los cables de potencia MOTION-CONNECT

Los cables de potencia MOTION-CONNECT 500 son adecuados para tendidos
predominantemente fijos. Los cables de potencia MOTION-CONNECT 800PLUS cumplen
todos los requisitos mecanicos para el uso en cadenas portacables. Son resistentes a

aceites de corte.

Tabla 10- 11 Comparacion de los cables de potencia MOTION-CONNECT 500 y MOTION-CONNECT 800PLUS

Cable de potencia

MOTION-CONNECT 500

MOTION-CONNECT 800PLUS

Conductores de sefial

Homologaciones

VDE" Si Si

cURus o UL/CSA UL758-CSA-C22.2-N.210.2-M90 UL758-CSA-C22.2-N.210.2-M90
UR-CSA N.° archivo 2 Si Si

Conformidad con RoHS Si Si

Tensién asignada Uo/U segtin EN 50395

Conductores de alimentacién 600 V/1000 V 600 V/1000 V

24V (EN) 1000 V (UL/CSA)

24V (EN) 1000 V (UL/CSA)

Tension de ensayo, eficaz

Conductores de alimentacién 4 kV 4 kV
Conductores de senal 2 kV 2 kV
Temperatura de empleo en la superficie

Tendido fijo -20...80°C -50 ... 80 °C
Movil 0...60°C -20...60°C
Resistencia a traccién, max.

Tendido fijo 50 N/mm? 50 N/mm?
Movil 20 N/mm? 20 N/mm?
Radio de flexién minimo

Tendido fijo 5 X Dmax 4 X Dmax
Movil aprox. 18 x Dmax aprox. 8 X Dmax

(para detalles, ver SIEMENS Industry
Mall
(https://mall.industry.siemens.com/mall/

(para detalles, ver SIEMENS Industry
Mall
(https://mall.industry.siemens.com/mall/

de/ww/catalog/products/7519999?activ

de/ww/catalog/products/7519999?activ

eTab=order&regionUrl=/))

eTab=order&regionUrl=/))

Resistencia a la torsién

30°/m absoluta

30°/m absoluta

Flexiones 100000 10 millones

Desde 10 mm2: 3 millones
Velocidad de desplazamiento max. 30 m/min Hasta 300 m/min
Aceleracion max. 2 m/s? 50 m/s2 (3 m)3

Material de aislamiento

Sin CFC/sin silicona

Sin CFC/sin halégeno/sin silicona
IEC 60754-1

Resistencia al aceite

EN 60811-2-1 (solo aceite mineral)

EN 60811-2-1

Cubierta exterior

PVC
Color DESINA naranja RAL 2003

PUR, HD22.10 S2
(VDE 0282, parte 10)
Color DESINA naranja, RAL 2003

Retardante de llama

EN 60332-1-1 a 1-3

EN 60332-1-1a 1-3

1) El nimero de registro correspondiente esta impreso en la cubierta exterior.

2 El numero de archivo esta impreso en

la cubierta exterior.

3) Para las curvas caracteristicas de aceleracion, ver el capitulo "Comparacion de los cables DRIVE-CLIQ".
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10.6.3 Bornes de resorte

Tabla 10- 12 Bornes de resorte

Tipo borne de resorte
1 Secciones de cable que se Rigido 0,2 ...1,5mm2
pueden conectar Flexible 0,2...1,5mm?2
Flexible con puntera sin manguito de plastico 0,25 ... 1,5 mm?
Flexible con puntera con manguito de plastico 0,25 ... 0,75 mm?2
AWG/kemil 24 ... 16
Longitud de pelado 10 mm
Herramientas Destornillador 0,4 x 2,0 mm
10.6.4 Bornes de tornillo

Secciones de cable conectables de los bornes de tornillo

El tipo de borne de tornillo esta indicado en la descripcion de las interfaces del
correspondiente componente.

Tabla 10- 13 Bornes de tornillo

Tipo borne de tornillo
1 Secciones de cable Flexible 0,14 ... 1,5 mm?2
que se pueden Con puntera sin manguito de plastico 0,25 ... 1,5 mm2 (AWG 24 ... AWG 16)
conectar Con puntera con manguito de plastico 0,25 ... 0,5 mm? (AWG 24 ... AWG 20)
Longitud de pelado 7 mm
Herramientas Destornillador 0,4 x 2,0 mm
Par de arranque 0,22 ... 0,25 Nm (2 ... 4 Ibf in)
2 Secciones de cable Rigido/flexible 0,2...2,5mm?2
que se pueden Con puntera sin manguito de plastico 0,2 ...2,5 mm?
conectar Con puntera con manguito de plastico 0,2...1,5mm?
AWG/kemil 22 ...12
Longitud de pelado 6...7mm
Herramientas Destornillador 0,5 x 3 mm
Par de arranque 0,4...0,5Nm (3.5... 4.4 Ibfin)
AC Drive
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10.7 Conexion de proteccion y conexién equipotencial

Conexiones de proteccion

El sistema de accionamiento SINAMICS S esta disefiado para el uso en armarios eléctricos
con conexion de conductor de proteccion.

La conexién de conductor de proteccion de los componentes SINAMICS se conecta a la
conexion de conductor de proteccion del armario eléctrico como se indica a continuacion:

Tabla 10- 14 Seccion de cable para conexiones de proteccion de cobre

Cable de red en mm? Conexién de protecciéon en mm? de cobre
Hasta 16 mm?2 (AWG 6) Como cable de red

De 16 ... 35 mm2 (AWG 6 ... 2) 16 mm?2

A partir de 35 mm2 (AWG 2) 0,5 x cable de red

En otros materiales diferentes al cobre hay que ampliar la seccion de forma que se alcance
al menos el mismo valor de conductancia.

Todos los componentes de la maquina y la instalacion se deben incluir en el sistema de
proteccion.

La conexion de proteccion de los motores utilizados se debe realizar a través del cable del
motor.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por corrientes de fuga elevadas en caso de interrupcién del conductor
de proteccion en el cable de red

Los componentes de accionamiento conducen una elevada corriente de fuga a través del
conductor de proteccion. En caso de una interrupcion del conductor de proteccion, tocar
piezas conductoras puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Siga las normas sobre el dimensionamiento del conductor de proteccion (ver abajo).

Sistema de conexién de proteccion SINAMICS Blocksize

Por principio, los Power Modules Blocksize deben conectarse siempre con un conductor de
proteccion con la barra PE central o la placa de montaje conductora en el armario eléctrico
(ver la siguiente figura).

Nota

Asegurese de que se cumplen las normas locales para conductores de proteccién con
corriente de fuga elevada en el lugar de operacion.

AC Drive
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Power Module
Dispositivo de proteccion
contra sobreintensidad

@ Barra PE

Armario eléctrico

Cable de red Cable de motor

©) Dentro de una maquinal/instalacion, asegurese de que el conductor de proteccién del cable de
red cumple al menos una de las siguientes condiciones:

Con conexidn fija:

e El conductor de proteccion esta tendido de forma que queda protegido contra dafios
mecanicos en toda su longitud.”

e Al tratarse de un conductor de un cable multifilar, el conductor de proteccion tiene una
seccion 2 2,5 mm2 Cu.

e Si se trata de un conductor individual, el conductor de proteccion tiene una seccién
210 mm2 Cu.

e El conductor de proteccion esta compuesto por dos conductores individuales con la misma
seccion.

Con conexién mediante un conector industrial segun EN 60309:

e Al tratarse de un conductor de un cable multifilar, el conductor de proteccion tiene una
seccion 2 2,5 mm2 Cu.

) Los cables tendidos dentro de armarios eléctricos o carcasas de maquina cerradas se

consideran suficientemente protegidos contra dafios mecanicos.

® Las secciones de cables deben dimensionarse segun las reglas de instalacion locales para la
intensidad asignada del Power Module.

@ Seccion minima 6 mm?2 Cu. Las medidas de esta conexién pueden reducirse oportunamente
solo si la seccién de los cables @ es menor que 6 mmz2,

©) Misma seccién que el conductor de fase.
Figura 10-5 Sistema de conexién de proteccion para Power Modules Blocksize

AC Drive
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Conexion equipotencial funcional

390

Por razones de CEM, la pantalla de cable del motor ha de conectarse en una superficie
plana amplia del Power Module y del propio motor.

Para cumplir los valores limite de CEM el grupo de accionamientos debe colocarse sobre
una placa de montaje metalica desnuda. La placa de montaje se debe conectar a la
conexion de conductor de proteccidn del armario eléctrico con baja impedancia. También se
utiliza como superficie de conexién equipotencial funcional. De este modo, dentro del grupo
de accionamientos no se necesita ninguna conexion equipotencial funcional adicional.

Si no existe ninguna placa de montaje metalica desnuda comun, se debe ejecutar una
conexion equipotencial funcional equivalente en la medida de lo posible con secciones de
cables como se indica en la tabla superior o, al menos, con el mismo valor de conductancia.

Para el montaje de componentes sobre perfiles DIN, se utilizan los datos indicados en la
tabla. Si solo se admiten secciones de conexidon mas pequenas en los componentes, debe
utilizarse la mayor seccion posible, p. ej., 6 mm?2 para SMC. Estos requisitos también son
validos para componentes dispuestos de forma descentralizada fuera del armario eléctrico.

Para la conexién equipotencial funcional de las estaciones PROFIBUS deben utilizarse
cables de cobre con una seccion adecuada (> 2,5 mm?).

ATENCION

Destruccion de componentes por corrientes de fuga elevadas

Pueden destruirse la Control Unit u otras estaciones PROFIBUS o PROFINET si circulan
corrientes de fuga elevadas por el cable PROFIBUS o PROFINET.

e Entre los componentes de una instalacion alejados entre si, utilice conductores
equipotenciales funcionales con una seccion de al menos 10 mm2,

En el interior de un armario eléctrico no son necesarios conductores equipotenciales
funcionales para PROFIBUS. En el caso de las conexiones PROFIBUS entre distintos
edificios o partes de edificios se debe tender una conexién equipotencial funcional en
paralelo al cable PROFIBUS. Para ello deben respetarse las siguientes secciones minimas
segun IEC 60364-5-54:

® cobre 6 mm?
® aluminio 16 mm?
® acero 50 mm?

Para mas informacion sobre la conexién equipotencial en PROFIBUS, consulte:
http://www.profibus.com/fileadmin/media/wbt/WBT_Assembly_V10_Dec06/index.html

Nota

Si no se cumplen los requisitos indicados arriba con respecto a la conexién equipotencial
funcional, las interfaces de bus de campo pueden sufrir perturbaciones o los equipos
pueden sufrir dafos.

AC Drive
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Nota
PROFINET

Encontrara las directrices de montaje y consignas relativas a la puesta a tierra de proteccion
y la conexién equipotencial para todos los tipos y topologias de PROFINET en el apartado
DOWNLOADS, en:

http://www.profibus.com

10.8 Indicaciones sobre la disipacién del calor del armario

10.8.1 Generalidades
Las posibilidades para disipar el calor del armario son, entre otras, la utilizacién de:
e Ventilador de filtro
® |ntercambiador de calor
e Enfriador

Debe decidirse por una u otra opcién en funcién de las condiciones ambientales existentes y
de la potencia refrigerante necesaria.

Debe mantenerse la conduccién del aire en el interior del armario y los espacios libres que
se indican aqui para la ventilacién. En dichos espacios no deberan montarse componentes
ni tenderse cables adicionales.

Al montar componentes SINAMICS, deben observarse las siguientes especificaciones:
® Espacios libres para ventilacion
® Tendido de cables

® Conduccién del aire, climatizadores

Tabla 10- 15 Espacios libres para la ventilacion alrededor de los componentes

Componente Distancia por encima y por debajo | Distancia delante del
en mm (y pulgadas) componente
en mm (y pulgadas)
CU310-2 DP 50 (1.97)
CU310-2 PN 50 (1.97)
CUA31 50 (1.97)
SMCxx 50 (1.97)
Filtro de red 100 (3.93)
Bobina de red 100 (3.93)
PM240-2 Blocksize, tamafio FSA ... FSC Por encima: 80 (3.15)
Por debajo: 100 (3.93)
PM240-2 Blocksize, tamafio FSD ... FSF Por encima: 300 (11.81) 100 (3.94)
Por debajo: 350 (13.78)
AC Drive
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Figura 10-6  Espacios libres para la ventilacion
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AC Drive

10.8 Indicaciones sobre la disijpacion del calor del armario

Instrucciones sobre la ventilacion

Los equipos SINAMICS disponen de ventilacion forzada integrada y estan refrigerados
parcialmente por conveccién natural.

El aire de refrigeracion debe barrer los componentes en sentido vertical de abajo (zona fria)
a arriba (zona caliente debido al funcionamiento).

En caso de utilizar ventiladores con filtro, intercambiadores de calor o climatizadores se
tiene que prestar atencién a la direccion de flujo del aire correcta. También hay que
cerciorarse de que el aire caliente pueda salir por la parte de arriba. Arriba y abajo debe
respetarse el espacio libre para la ventilacion.

ATENCION

Daiios por sobrecalentamiento

Un sobrecalentamiento puede danar el sistema.
¢ Al montar los componentes respete la alineacién indicada.
e Respete las distancias minimas indicadas respecto a otros componentes.

¢ |Instale en el armario eléctrico una ventilacion adecuada para disipar las pérdidas de los
distintos componentes.

¢ Instale filtros de aire adecuados y mantenga limpios los disipadores.

e Asegurese de que puede pasar el aire por las aberturas de ventilacion de los
componentes. Sobre todo los cables de potencia y de sefial no deben cubrir las
aberturas de ventilacion.

e Asegurese de que ningun equipo bloquea la circulacién del aire de refrigeracion y de
que este no se mezcla con el aire de salida de otros equipos. Si fuera necesario, instale
chapas deflectoras del aire.
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@ Enfriador
@ Armario eléctrico

Figura 10-7 Ejemplos de ventilacion del armario eléctrico

En caso de utilizar climatizadores, debe considerarse que, al enfriarse el aire en el
climatizador, la humedad relativa del aire expulsado aumenta y puede llegar a superar el
punto de rocio. Para evitar la condensacion, los climatizadores deben colocarse de forma
que el aire de refrigeracion expulsado no incida directamente en los componentes
SINAMICS. Si es necesario, use chapas deflectoras de aire para asegurar una mezcla

suficiente con el aire del armario. Con la mezcla con el aire caliente del armario, la humedad
relativa desciende a valores no criticos.

ATENCION

Dafios por condensacion

Si se produce condensacion en los componentes, estos pueden fallar.

e Opte por una conduccion de aire y una disposicion del dispositivo de refrigeracion que
impidan condensaciones en los componentes. Entre el orificio de expulsién del
climatizador y los equipos electronicos debe haber una separacién minima de 200 mm.

e En caso necesario, instale una calefaccién anticondensaciones.

AC Drive
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10.8.3 Pérdidas de los componentes en servicio nominal

10.8.3.1 Generalidades

En las tablas siguientes se indican las pérdidas de los componentes en servicio nominal.
Los valores caracteristicos son validos para las condiciones siguientes:

® Tensién de red para Power Modules:
— 1AC 200V a 240 V con desviacion admisible
— 3 AC 200V a 240 V con desviacion admisible
— 3 AC 380V a 480 V con desviacion admisible
— 3 AC 500V a 690 V con desviacion admisible
® Frecuencia de pulsacion asignada del Power Module correspondiente

® Servicio de los componentes con potencia de tipo

10.8.3.2 Pérdidas para Control Units, Control Unit Adapter y Sensor Modules

Tabla 10- 16 Vista general de las pérdidas en servicio nominal para Control Units, Control Unit
Adapter, Sensor Modules

Componente Unidad Pérdidas
Control Unit

CU310-2 DP w <20
CU310-2 PN w 20
Control Unit Adapter

CUA31 w 2,4
CUA32 w 2,6
Sensor Modules

SMC10 w <10
SMC20 w <10
SMC30 w <10

AC Drive
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10.8.3.3

Pérdidas para bobinas de red y filtros de red

Tabla 10- 17 Vista general de pérdidas en servicio nominal para bobinas de red y filtros de red

Intensidad asignada de salida In Tamafio Tensién de red Unidad Pérdidas 50/60
Hz

Bobinas de red para Power Modules Blocksize

40A FSA (1,1 kW) 3 AC 380...480V w 23/25,3
11,3 A FSA (4,0 kW) 3 AC 380 ...480V w 36/39,6
22,3 A FSB 3 AC 380...480V w 53/58,3
47,0 A FSC 3 AC 380...480V w 88/96,8
Bobinas de red para Power Modules Chassis

210 A FX 3 AC 380...480V w 274

260 A FX 3 AC 380...480V w 247

310 A GX 3 AC 380...480V w 267

380 A GX 3 AC 380...480V w 365

490 A GX 3 AC 380...480V w 365
Filtros de red para Power Modules Blocksize

15 A FSA 3 AC 380...480V w 13
235A FSB 3 AC 380...480V w 22

49,4 A FSC 3 AC 380...480V w 39

Filtro de red para Power Modules Chassis

210 A/260 A FX 3 AC 380...480V w 49

310 A/380 A GX 3 AC 380...480V w 49

490 A GX 3 AC 380...480V w 55
10.8.3.4 Pérdidas para Power Modules
Tabla 10- 18 Vista general de pérdidas en servicio nominal para Power Modules

Intensidad asignada de salida Tamarfo Tensién de red Unidad Pérdidas
In/potencia de tipo segun In

PM240-2 Blocksize

3,0A /0,55 kW FSA 1AC/3AC200...240V kw 0,04
3,9A/0,75 kW FSA 1AC/3AC200...240V kW 0,04
55A/1,1kW FSB 1AC/3AC200...240V kW 0,05

74 A/15kW FSB 1AC/3AC200...240V kW 0,07
10,4 A/2,2 kW FSB 1AC/3AC200...240V kW 0,12
13,6 A /3,0 kW FSC 1AC/3AC200...240V kW 0,14
17,5 A /4,0 kW FSC 1AC/3AC200...240V kW 0,18
22,0 A/55kW FSC 3AC200...240V kW 0,20
28,0A/7,5kW FSC 3AC200...240V kW 0,26

42 A/ 11 kW FSD 3AC200...240V kW 0,45

54 A/ 15 kW FSD 3AC200...240V kW 0,61
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Intensidad asignada de salida Tamanio Tensién de red Unidad Pérdidas
In/potencia de tipo segun In

68 A/ 18,5 kW FSD 3AC200...240V kW 0,82
80 A/ 22 kW FSE 3AC200...240V kW 0,92
104 A /30 kW FSE 3AC200...240V kW 1,28
130 A/ 37 kW FSF 3AC200...240V kW 1,38
154 A /45 kW FSF 3AC200...240V kW 1,72
178 A/ 55 kW FSF 3AC200...240V kW 2,09
1,7 A/0,55 kW FSA 3 AC 380...480V kW 0,04
22A/0,75 kW FSA 3 AC 380...480V kW 0,04
3,1A/1,1 kW FSA 3 AC 380...480V kW 0,04
4,1A/71,5kW FSA 3 AC 380...480V kW 0,07
59A/22kW FSA 3 AC 380...480V kW 0,10
7,7 A 13,0 kW FSA 3 AC 380...480V kW 0,12
10,2 A/ 4,0 kW FSB 3 AC 380 ...480V kW 0,11
13,2 A/5,5kW FSB 3 AC 380...480V kW 0,15
18,0A/7,5kW FSB 3 AC 380...480V kW 0,20
26,0 A/ 11 kW FSC 3 AC 380...480V kW 0,30
32,0 A/ 15 kW FSC 3 AC 380...480V kW 0,37
38 A/18,5 kW FSD 3 AC 380...480V kW 0,57
45 A/ 22 kW FSD 3 AC 380...480V kW 0,70
60 A /30 kW FSD 3 AC 380...480V kW 0,82
75 A/ 37 kW FSD 3 AC 380...480V kW 1,09
90 A/ 45 kW FSE 3 AC 380...480V kW 1,29
110 A/ 55 kW FSE 3 AC 380...480V kW 1,65
145 A/ 75 kW FSF 3 AC 380...480V kW 1,91
178 A /90 kW FSF 3 AC 380...480V kW 2,46
205 A/ 110 kW FSF 3 AC 380...480V kW 2,28
250 A/ 132 kW FSF 3 AC 380...480V kW 2,98
302 A/ 160 kW FSG 3 AC 380...480V kW 3,67
370 A /200 kW FSG 3 AC 380...480V kW 4,62
477 A /250 kW FSG 3 AC 380...480V kW 6,18
14 A/ 11 kKW FSD 3 AC 500 ...690V kW 0,35
19 A/ 15 kW FSD 3 AC 500 ...690V kW 0,44
23 A/18,5kW FSD 3 AC500...690V kW 0,52
27 A 122 kW FSD 3 AC 500 ...690V kW 0,60
35 A /30 kw FSD 3 AC 500 ...690V kW 0,77
42 A/ 37 kW FSD 3 AC500...690V kW 0,93
52 A/ 45 kW FSE 3 AC 500 ...690V kW 1,07
62 A /55 kW FSE 3 AC 500 ...690V kW 1,30
80 A/75kW FSF 3 AC500...690V kW 1,37
100 A /90 kW FSF 3 AC500...690V kW 1,74
115 A/ 110 kW FSF 3 AC 500 ...690V kW 1,95
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Intensidad asignada de salida Tamaro Tensién de red Unidad Pérdidas
In/potencia de tipo segun In
142 A/ 132 kW FSF 3 AC 500 ... 690V kW 2,48
171 A/ 160 kW FSG 3 AC500...690V kw 3,0
208 A /200 kW FSG 3 AC 500 ... 690V kw 3,5
250 A /250 kW FSG 3 AC 500 ... 690V kW 41
Power Modules Blocksize Push Through
3,9A /0,75 kW FSA 1AC/3AC200...240V kw 0,04
10,4 A /2,2 kW FSB 1AC/3AC200...240V kW 0,12
17,5 A /4,0 kW FSC 1AC/3AC200...240V kw 0,18
22 A/5,5kW FSC 3AC200...240V kw 0,20
28 A/7,5kW FSC 3AC200...240V kW 0,26
68 A/ 18,5 kW FSD 3AC200...240V kw 0,82
104 A /30 kW FSE 3AC200...240V kw 1,28
178 A/ 55 kW FSF 3AC200...240V kw 2,09
7,7 A/3,0 kW FSA 3 AC 380...480V kw 0,12
18 A/7,5kW FSB 3 AC 380...480V kw 0,20
32A/15 kW FSC 3 AC 380...480V kw 0,37
75 A /37 kW FSD 3 AC 380...480V kW 1,09
110 A/ 55 kW FSE 3AC 380...480V kw 1,65
250 A/ 132 kW FSF 3 AC 380...480V kw 2,98
Power Modules Chassis
210 A/ 110 kW FX 3 AC 380...480V kW 2,46
260 A/ 132 kW FX 3 AC 380...480V kw 3,27
310 A/ 160 kW GX 3 AC 380...480V kW 4,00
380 A /200 kW GX 3 AC 380...480V kw 4,54
490 A / 250 kW GX 3 AC 380...480V kw 5,78
AC Drive
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AC Drive

Consignas de seguridad para servicio técnico y mantenimiento

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica debido a la carga residual de los condensadores del circuito intermedio

En los condensadores del circuito intermedio sigue quedando una tension peligrosa
durante un maximo de 5 minutos tras la desconexion de la alimentacion. Tocar piezas
sometidas a tension puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Realice trabajos en los componentes unicamente tras haber transcurrido dicho tiempo.

e Mida la tensién antes de empezar a trabajar en los bornes DCP y DCN del circuito
intermedio.

/\ADVERTENCIA

Choque eléctrico por alimentaciones auxiliares

En caso de alimentaciones auxiliares existentes con 230 V AC, en los componentes sigue
habiendo tensiones peligrosas incluso con el interruptor principal desconectado. Tocar
piezas sometidas a tensién puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Deje los circuitos de tensién auxiliar sin tension.

/\ADVERTENCIA

Transporte o montaje inadecuado de los equipos 0 componentes
El transporte o el montaje inadecuados de los equipos pueden causar lesiones graves o
incluso la muerte, asi como dafios materiales de consideracion.

e Transporte, monte y desmonte los equipos y componentes Unicamente si cuenta con
cualificacién para ello.

e Tenga en cuenta que parte de los equipos y componentes son pesados y tienen el
centro de gravedad alto, y tome las medidas de precaucién necesarias.

Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO 399




Servicio técnico y mantenimiento

11.2 Servicio técnico y mantenimiento con componentes de formato Blocksize

11.2 Servicio técnico y mantenimiento con componentes de formato
Blocksize
11.2.1 Cambio de componentes de hardware

Los siguientes componentes se pueden sustituir por componentes de reemplazo con la
misma referencia:

e Power Modules
® Componentes DRIVE-CLIQ

e Control Units

11.2.2 Sustitucién del ventilador de CU310-2 DP y CU310-2 PN

El ventilador esta situado en la parte inferior de la CU310-2. Se conecta en funcién de la
temperatura interior del equipo.

Si la temperatura interior de la CU310-2 supera el valor limite admisible, se emite un aviso
de alarma para la categoria "CU" que indica que la unidad de regulacién presenta un exceso
de temperatura.

En tal caso, compruebe lo siguiente:

1. ¢Se encuentra la temperatura del armario eléctrico dentro del rango admisible?
2. ¢Es posible una conveccion libre?

3. ¢Esta bloqueado el ventilador por suciedad o cuerpos extranos?

4. ;Gira libremente el ventilador?

El aviso de alarma desaparece en cuanto se ha solucionado el fallo y se ha descendido del
valor limite de temperatura admisible.

Nota

Si el ventilador no gira y pueden descartarse todas las causas del fallo (puntos 1 a 4),
significa que el ventilador esta defectuoso y debe sustituirse.
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Sustitucién del ventilador
El ventilador esta disponible como repuesto con la referencia: 6SL3064-1AC00-0AAO.

Desconecte el grupo de accionamientos de la alimentacion.

2. | Desmonte la CU310-2 del grupo de accionamientos
(ver capitulo Montaje de Control Units y Control Unit Adapter (Pagina 290)).

3. | Empujando hacia dentro, suelte los ganchos de 4. | Extraiga el ventilador de la carcasa de la CU310-2
abrochado de los lados izquierdo y derecho del tirando hacia atras.
ventilador.

5.° | Coloque el bastidor de centrado del ventilador de 6. | Empuje el ventilador de repuesto por el saliente de
repuesto en el saliente de montaje de la CU310-2. montaje hacia el interior de la Control Unit.
Asegurese de que el conector del ventilador entre
correctamente en el bastidor de centrado del circuito
impreso.

Haga encajar los dos ganchos de abrochado del
ventilador en la carcasa de la Control Unit.

7.° | Monte la CU310-2 en el grupo de accionamientos.

AC Drive
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11.2.3 Sustitucion del ventilador del PM240-2

Los ventiladores para el PM240-2 de todos los tamafos se pueden solicitar como repuesto.

Nota

El ventilador solo debe ser sustituido por personal debidamente formado y de conformidad
con las directivas ESD.

En los tamafnos FSA a FSC, el médulo de ventiladores esta montado abajo. En los tamafos
FSD a FSG se encuentra arriba.

Al extraer e insertar el médulo de ventiladores se separan y empalman también las
conexiones eléctricas.

Tamaio FSA ... FSC

Figura 11-1  Sustitucion del ventilador del PM240-2, tamafios FSA ... FSC

En los tamafios FSA y FSB el médulo de ventiladores tiene un ventilador; en el tamano FSC
dispone de 2 ventiladores.

Para sustituir el modulo de ventiladores, proceda del siguiente modo:

1. Desconecte el Power Module y espere 5 minutos hasta que los condensadores del
circuito intermedio estén descargados.

2. Desenchufe los conectores a la red, al motor y a la resistencia de freno del Power
Module.

3. Desatornille la chapa de pantalla del Power Module.
4. Retire el médulo de ventiladores del Power Module como se muestra en la figura.

5. Monte el nuevo médulo de ventiladores siguiendo los pasos anteriores en orden inverso.
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Tamario FSD ... FSF

Figura 11-2  Sustitucion del ventilador del PM240-2, tamafios FSD ... FSF

Para sustituir el médulo de ventiladores, proceda del siguiente modo:

1. Desconecte el Power Module y espere 5 minutos hasta que los condensadores del
circuito intermedio estén descargados.

2. Empuije las lenglietas laterales hacia el centro del equipo y extraiga verticalmente el
modulo de ventiladores por la parte superior del equipo.

3. Monte el nuevo médulo de ventiladores siguiendo los pasos anteriores en orden inverso.
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Tamarfo FSG

Figura 11-3  Sustitucion del ventilador PM240-2, tamafio FSG

Para sustituir el modulo de ventiladores, proceda del siguiente modo:

1. Desconecte el Power Module y espere 5 minutos hasta que los condensadores del
circuito intermedio estén descargados.

2. Retire el médulo de ventiladores del Power Module como se muestra en los pasos @ y
@ de la figura. Utilice un destornillador.

3. Monte el nuevo médulo de ventiladores siguiendo los pasos anteriores en orden inverso.
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Servicio técnico y mantenimiento con componentes de formato
Chassis

La conservacion sirve para preservar el estado nominal de los equipos. Es necesario
eliminar regularmente la suciedad y sustituir las piezas desgastadas.

De forma general, se tienen que observar los siguientes puntos.

Acumulacién de polvo

El polvo acumulado en el interior del equipo debe ser eliminado a fondo a intervalos
regulares, pero al menos una vez al aio, por personal cualificado y en cumplimiento de la
normativa de seguridad necesaria. La limpieza se realiza con un pincel y un aspirador o, en
puntos inaccesibles, con aire comprimido seco (max. 100 kPa).

Ventilacion
Las ranuras de ventilacion de los equipos deben mantenerse siempre libres. Tiene que estar
asegurado el perfecto funcionamiento de los ventiladores.

Sujetacables y bornes de tornillo

Es necesario comprobar regularmente el asiento firme de los sujetacables y bornes de
tornillo, y reapretarlos en caso de necesidad. El cableado se tiene que examinar en cuanto a
defectos. Los elementos defectuosos se tienen que cambiar sin demora.

Nota

Los intervalos efectivos para la conservacién dependen de las condiciones de instalacion
(entorno del armario) y de funcionamiento.

Siemens ofrece la posibilidad de firmar un contrato para la conservacion. Para mas
informacion al respecto, consulte a su delegacion o su distribuidor.
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11.3.1 Mantenimiento
El mantenimiento periddico abarca las medidas dirigidas a conservar y restablecer el estado
operativo de los equipos.
Herramientas necesarias
Las siguientes herramientas se necesitan para eventuales trabajos de cambio:
® Juego de herramientas estandar con destornilladores, llaves fijas, llaves de vaso, etc.
® Llave dinamométrica de 1,5 Nm a 100 Nm (13.3 ... 885 Ibf in)

® Prolongacion de 600 mm para llaves de vaso

Pares de apriete de las uniones atornilladas

Al atornillar uniones que conducen corriente (conexiones del circuito intermedio y del motor,
barras colectoras, terminales de cable) y otras uniones (conexiones a tierra, conexiones del
conductor de proteccion, uniones atornilladas de acero), se aplican los siguientes pares de
apriete.

Tabla 11-1 Pares de apriete de las uniones atornilladas

Rosca Conexiones a tierra, uniones Uniones atornilladas de aluminio,
atornilladas del conductor de plastico, barras colectoras, terminales
proteccion, uniones atornilladas de de cable
acero
M3 1,3 Nm (11.5 Ibf in) 0,8 Nm (7.1 Ibf in)
M4 3 Nm (26.6 Ibf in) 1,8 Nm (15.9 Ibf in)
M5 6 Nm (53.1 Ibf in) 3 Nm (26.6 Ibf in)
M6 10 Nm (88.5 Ibf in) 6 Nm (53.1 Ibf in)
M8 25 Nm (221 Ibf in) 13 Nm (115 Ibf in)
M10 50 Nm (443 Ibf in) 25 Nm (221 Ibf in)
M12 88 Nm (779 Ibf in) 50 Nm (443 Ibf in)
AC Drive
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

11.3.2 Util de montaje

Descripcién

El Gtil de montaje esta previsto para montar y desmontar los Powerblocks en los Power
Modules en formato Chassis.

Se coloca delante del médulo y se fija al mismo. Las barras telescopicas permiten adaptar el
dispositivo contenedor a la altura de montaje de los Powerblocks. Tras soltar las conexiones
mecanicas y eléctricas es posible sacar el Powerblock del moédulo. Durante la operacion el
Powerblock se guia y apoya en las barras telescopicas.

Figura 11-4  Util de montaje

Referencias del util de montaje: 6SL3766-1FA00-0AAQ.

AC Drive
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

11.3.3 Cambio de componentes

11.3.3.1 Sustitucion del Powerblock, Power Module tamano FX

Sustitucion del Powerblock
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Figura 11-5 Sustitucién del Powerblock, Power Module tamafio FX
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AC Drive

11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

Pasos preparatorios
® Deje el grupo de accionamientos sin tension.
e Asegure el acceso libre al Powerblock.

® Retire la cubierta frontal.

Pasos de desmontaje

Las numeraciones de los pasos de desmontaje corresponden a los numeros reflejados en la
figura anterior.

1. Suelte la conexidn con la salida del motor (3 tornillos).
Suelte la conexién con la alimentacién de red (3 tornillos).
Quite los tornillos de fijacion superiores (2 tornillos).

Quite los tornillos de fijacion inferiores (2 tornillos).

o > w BN

Quite las tuercas de retencién de la chapa de soporte para la Control Unit y retire la
chapa de soporte (3 tuercas).

6. Quite los cables DRIVE-CLIQ y retire las conexiones a —X41/-X42/-X46 (6 conectores).
Los cables DRIVE-CLiIQ deben marcarse para garantizar que luego se montan
correctamente.

7. Quite los tornillos de fijacidn de la tarjeta IPD (2 tornillos) y retire dicha tarjeta del
conector -X45 del Control Interface Module.

8. Desenchufe los conectores de los cables de fibra dptica y de seial (5 conectores).

9. Retire los tornillos de fijacién de la unidad electronica insertable (2 tornillos) y extraigala
con cuidado.
Al extraer la unidad electrénica insertable se deben retirar sucesivamente 5 conectores
mas (2 arriba y 3 abajo).

10.Suelte los 2 tornillos de fijacion del ventilador y fije en esta posicién el util de montaje del
Powerblock.

A continuacién, se puede extraer el Powerblock.

Nota

El Powerblock pesa aproximadamente 65 kg.

ATENCION

Dafiios en el equipo debido a cables de sefial dafiados al desmontar

Al extraer el Powerblock pueden dafiarse los cables de sefial, lo cual puede provocar un
fallo del equipo.

e Tenga cuidado de no dafar ningun cable de sefial al extraer el Powerblock.
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

Pasos de montaje

El montaje se realiza como el desmontaje, pero en orden inverso.

Nota
Conexién de los cables de fibra 6ptica
Los conectores macho de los cables de fibra 6ptica se tienen que volver a montar en sus

hembras originales. Para hacerlos corresponder correctamente, los cables de fibra éptica y
los conectores hembra estan pertinentemente rotulados (U11, U21, U31).

Nota
Estribo de conexién del condensador de supresiéon de perturbaciones

En el Powerblock de repuesto esta montado el estribo de conexion del condensador de
supresion de perturbaciones y ademas lleva un rétulo de advertencia amarillo.

A este respecto tenga en cuenta lo indicado en el capitulo "Conexién eléctrica" del equipo
correspondiente.

AC Drive
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

11.3.3.2 Sustitucion del Powerblock, Power Module tamaro GX

Sustitucion del Powerblock

I

(9)
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Figura 11-6  Sustitucién del Powerblock, Power Module tamafio GX
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

Pasos preparatorios
® Deje el grupo de accionamientos sin tension.
e Asegure el acceso libre al Powerblock.

® Retire la cubierta frontal.

Pasos de desmontaje

Las numeraciones de los pasos de desmontaje corresponden a los numeros reflejados en la
figura anterior.

1. Suelte la conexidn con la salida del motor (6 tornillos).
Suelte la conexién con la alimentacion de red (3 tornillos).
Quite los tornillos de fijacion superiores (2 tornillos).

Quite los tornillos de fijacion inferiores (2 tornillos).

o > w BN

Quite las tuercas de retencién de la chapa de soporte para la Control Unit y retire la
chapa de soporte (3 tuercas).

6. Quite los cables DRIVE-CLIQ y retire las conexiones a —X41/-X42/-X46 (6 conectores).
Los cables DRIVE-CLiIQ deben marcarse para garantizar que luego se montan
correctamente.

7. Quite los tornillos de fijacidn de la tarjeta IPD (2 tornillos) y retire dicha tarjeta del
conector -X45 del Control Interface Module.

8. Desenchufe los conectores de los cables de fibra dptica y de seial (5 conectores).

9. Retire los tornillos de fijacién de la unidad electronica insertable (2 tornillos) y extraigala
con cuidado.
Al extraer la unidad electrénica insertable se deben retirar sucesivamente 5 conectores
mas (2 arriba y 3 abajo).

10.Suelte los 2 tornillos de fijacion del ventilador y fije en esta posicién el util de montaje del
Powerblock.

A continuacién, se puede extraer el Powerblock.

Nota

El Powerblock pesa aproximadamente 96 kg.

ATENCION

Daiios en el equipo debido a cables de sefial dafiados al desmontar

Al extraer el Powerblock pueden dafarse los cables de sefial, lo cual puede provocar un
fallo del equipo.

e Tenga cuidado de no dafar ningun cable de sefial al extraer el Powerblock.

AC Drive
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AC Drive

11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

Pasos de montaje

El montaje se realiza como el desmontaje, pero en orden inverso.

Nota
Conexién de los cables de fibra 6ptica
Los conectores macho de los cables de fibra 6ptica se tienen que volver a montar en sus

hembras originales. Para hacerlos corresponder correctamente, los cables de fibra éptica y
los conectores hembra estan pertinentemente rotulados (U11, U21, U31).

Nota
Estribo de conexién del condensador de supresiéon de perturbaciones

En el Powerblock de repuesto esta montado el estribo de conexion del condensador de
supresion de perturbaciones y ademas lleva un rétulo de advertencia amarillo.

A este respecto tenga en cuenta lo indicado en el capitulo "Conexién eléctrica" del equipo
correspondiente.
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

11.3.3.3 Sustitucion del Control Interface Module, Power Module, tamaiio FX

Sustitucion del Control Interface Module

Figura 11-7  Sustitucién del Control Interface Module, Power Module, tamafio FX
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

Pasos preparatorios
® Deje el grupo de accionamientos sin tension.
e Asegure el acceso libre al Powerblock.

® Retire la cubierta frontal.

Pasos de desmontaje

Las numeraciones de los pasos de desmontaje corresponden a los numeros reflejados en la
figura anterior.

1. Quite las tuercas de retencién de la chapa de soporte para la Control Unit y retire la
chapa de soporte (3 tuercas).

2. Desenchufe los conectores de los cables de fibra dptica y de sefial (5 conectores).

3. Quite los cables DRIVE-CLIQ y retire las conexiones a —X41/-X42/-X46 (6 conectores).
Los cables DRIVE-CLiQ deben marcarse para garantizar que luego se montan
correctamente.

4. Quite los tornillos de fijacion de la tarjeta IPD (2 tornillos) y retire dicha tarjeta del
conector -X45 del Control Interface Module.

5. Retire los tornillos de fijacion del Control Interface Module (2 tornillos).

Al extraer el Control Interface Module se deben quitar sucesivamente 5 conectores mas (2
arriba, 3 abajo).

ATENCION

Daiios en el equipo debido a cables de sefial dafiados al desmontar

Al extraer el Control Interface Module pueden danarse los cables de sefal, lo cual puede
provocar un fallo del equipo.

e Tenga cuidado de no dafar ningun cable de sefial al extraer el Control Interface
Module.

Pasos de montaje

El montaje se realiza como el desmontaje, pero en orden inverso.

Nota
Conexion de los cables de fibra optica
Los conectores macho de los cables de fibra Optica se tienen que volver a montar en sus

hembras originales. Para hacerlos corresponder correctamente, los cables de fibra éptica y
los conectores hembra estan pertinentemente rotulados (U11, U21, U31).
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

11.3.3.4 Sustitucion del Control Interface Module, Power Module, tamaio GX

Sustitucion del Control Interface Module
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Figura 11-8 Sustitucién del Control Interface Module, Power Module, tamafio GX
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

Pasos preparatorios
® Deje el grupo de accionamientos sin tension.
e Asegure el acceso libre al Powerblock.

® Retire la cubierta frontal.

Pasos de desmontaje

Las numeraciones de los pasos de desmontaje corresponden a los numeros reflejados en la
figura anterior.

1. Quite las tuercas de retencién de la chapa de soporte para la Control Unit y retire la
chapa de soporte (3 tuercas).

2. Desenchufe los conectores de los cables de fibra dptica y de sefial (5 conectores).

3. Quite los cables DRIVE-CLIQ y retire las conexiones a —X41/-X42/-X46 (6 conectores).
Los cables DRIVE-CLiQ deben marcarse para garantizar que luego se montan
correctamente.

4. Quite los tornillos de fijacion de la tarjeta IPD (2 tornillos) y retire dicha tarjeta del
conector -X45 del Control Interface Module.

5. Retire los tornillos de fijacion del Control Interface Module (2 tornillos).

Al extraer el Control Interface Module se deben quitar sucesivamente 5 conectores mas (2
arriba, 3 abajo).

ATENCION

Daiios en el equipo debido a cables de sefial dafiados al desmontar

Al extraer el Control Interface Module pueden danarse los cables de senal, lo cual puede
provocar un fallo del equipo.

e Tenga cuidado de no dafar ningun cable de sefial al extraer el Control Interface
Module.

Pasos de montaje

El montaje se realiza como el desmontaje, pero en orden inverso.

Nota
Conexion de los cables de fibra optica
Los conectores macho de los cables de fibra optica se tienen que volver a montar en sus

hembras originales. Para hacerlos corresponder correctamente, los cables de fibra éptica y
los conectores hembra estan pertinentemente rotulados (U11, U21, U31).
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

11.3.3.5 Sustitucion del ventilador, Power Module, tamaiio FX

Sustitucion del ventilador
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Figura 11-9  Sustitucidn del ventilador, Power Module, tamafio FX
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

Descripcion

La vida util tipica de los ventiladores del equipo es de 50000 horas. Sin embargo, la vida util
real depende de mas factores, como la temperatura ambiente y el grado de proteccién del
armario, por lo cual puede diferir de dicho valor en casos particulares.

Los ventiladores deben cambiarse a su debido tiempo para garantizar la disponibilidad del
equipo.

Pasos preparatorios

® Deje el grupo de accionamientos sin tension.

® Asegure el libre acceso.

® Retire la cubierta frontal.

Pasos de desmontaje

Las numeraciones de los pasos de desmontaje corresponden a los numeros reflejados en la
figura anterior.

1. Quite los tornillos de fijacion del ventilador (2 tornillos).
2. Suelte los cables de alimentacién (1 x "L", 1 x "N").

Ahora, el ventilador se puede retirar con cuidado.

ATENCION

Daiios en el equipo debido a cables de sefial dafiados al desmontar

Al extraer el ventilador pueden danarse los cables de sefial, lo cual puede provocar un fallo
del equipo.

e Tenga cuidado de no dafar ningun cable de sefial al extraer el ventilador.

Pasos de montaje

El montaje se realiza como el desmontaje, pero en orden inverso.

Nota
Reseteo del contador de horas de funcionamiento

Tras la sustitucion del ventilador, el contador de horas de funcionamiento del ventilador
debe ponerse a cero mediante p0251 = 0.
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11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafto Chassis

11.3.3.6 Sustitucion del ventilador, Power Module, tamaiio GX

Sustitucion del ventilador
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Figura 11-10 Sustitucidn del ventilador, Power Module, tamafio GX

AC Drive
420 Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO



Servicio técnico y mantenimiento

11.3 Servicio técnico y mantenimienfo con componentes de formafo Chassis

Descripcion

La vida util tipica de los ventiladores del equipo es de 50000 horas. Sin embargo, la vida util
real depende de mas factores, como la temperatura ambiente y el grado de proteccién del
armario, por lo cual puede diferir de dicho valor en casos particulares.

Los ventiladores deben cambiarse a su debido tiempo para garantizar la disponibilidad del
equipo.

Pasos preparatorios

® Deje el grupo de accionamientos sin tension.

® Asegure el libre acceso.

® Retire la cubierta frontal.

Pasos de desmontaje

Las numeraciones de los pasos de desmontaje corresponden a los numeros reflejados en la
figura anterior.

1. Quite los tornillos de fijacion del ventilador (3 tornillos).
2. Suelte los cables de alimentacién (1 x "L", 1 x "N").

Ahora, el ventilador se puede retirar con cuidado.

ATENCION

Daiios en el equipo debido a cables de sefial dafiados al desmontar

Al extraer el ventilador pueden danarse los cables de sefial, lo cual puede provocar un fallo
del equipo.

e Tenga cuidado de no dafar ningun cable de sefial al extraer el ventilador.

Pasos de montaje

El montaje se realiza como el desmontaje, pero en orden inverso.

Nota
Reseteo del contador de horas de funcionamiento

Tras la sustitucion del ventilador, el contador de horas de funcionamiento del ventilador
debe ponerse a cero mediante p0251 = 0.
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11.4 Formacion de los condensadores del circuito infermedio

11.4

Formacion de los condensadores del circuito intermedio

ATENCION

Daiios tras un periodo prolongado sin usar

Después de mas de dos afos sin usar, los componentes pueden sufrir dafios al
conectarlos.

e Forme de nuevo los condensadores del circuito intermedio de los Power Modules.

Si la puesta en marcha tiene lugar en un periodo de dos afios después de la fabricacion, no
es necesaria una nueva formacién de los condensadores del circuito intermedio. La fecha
de fabricacién puede consultarse en el nimero de serie de la placa de caracteristicas.

Nota

El tiempo de almacenamiento se calcula a partir del momento de la fabricacion y no a partir
del momento de la entrega.

Fecha de fabricacion

422

La fecha de fabricacion se puede obtener del numero de serie segun la clave siguiente
(p. €j., T-E92067000015 para septiembre de 2014):

Tabla 11-2 Mes y afio de fabricacion

Ao de fabricacion Simbolo Mes de fabricacion
2010 1a9 Enero a Septiembre
2011 (0] Octubre

2012 N Noviembre

2013 D Diciembre

2014
2015
2016
2017
2018
2019
2020
2021
2022

2]
3
<3
o
o

ZZ|Ir|X|«|ZT(MmMmO|O |0 |>

@]

El nUmero de serie se encuentra en la placa de caracteristicas.

Durante la formacion, los condensadores del circuito intermedio se ven sometidos a una
tension definida y una intensidad limitada, y se restablecen las condiciones internas
necesarias para el funcionamiento de dichos condensadores.

AC Drive
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11.4 Formacion de los condensadores del circuito intermedio

Circuito de formacion

El circuito de formacién se crea con ayuda de lamparas incandescentes o bien con
resistencias.

Componentes necesarios para la formacion fuera del grupo de accionamientos
e 1 interruptor fusible triple 400 V/10 A o doble 230 V/10 A
e (Cable 1,5 mm2 (AWG 16)

® 3 lamparas incandescentes de 230 VV/100 W para una tensién de red de 3 AC 380 - 480
Y

También pueden emplearse 3 resistencias de 1 kQ/100 W cada una (p. €j.,
GWK150J1001KLX000, marca Vishay) en lugar de las ldamparas incandescentes.

® 2 lamparas incandescentes de 230 VV/100 W para una tensién de red de 1 AC 200 - 240
Y

También pueden emplearse 2 resistencias de 1 kQ/100 W cada una (p. €j.,
GWK150J1001KLX000, marca Vishay) en lugar de las lamparas incandescentes.

® Diversas piezas pequenas, como portalamparas, etc.

Tension de red

Tu TLz oLs bpe
N

Interruptor fusibles

Lamparas incandescentes ® @ ®

Conexion
de motor

Power Module

U2

\

PE L W2

Médulo que debe configurarse

Figura 11-11 Circuito de formacién para Power Modules 3 AC con lamparas incandescentes
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11.4 Formacion de los condensadores del circuito intermedio

Tension de red

TU TLZ TLS J)PE
A

Interruptor fusibles

Resistencias

b = 39 3
Power Module
Conexion
de motor
U2
V2
W2
PE

Médulo que debe configurarse

Figura 11-12 Circuito de formacién para Power Modules 3 AC con resistencias

Tension de red

TL TN J)PE

Interruptor fusibles \ \

Resistencias

9 3

Power Module
Conexion
de motor
U2
V2
w2
PE

Médulo que debe configurarse

Figura 11-13 Circuito de formacién para Power Modules 1 AC con resistencias
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11.4 Formacion de los condensadores del circuito intermedio

Procedimiento

® Asegurese de que el equipo no reciba ninguna orden de conexion (p. €j., a través del
teclado o la regleta de bornes).

® Conecte el circuito de formacion.

® Durante el tiempo de formacion, las lamparas incandescentes deben perder
intensidad/apagarse. Si las lamparas incandescentes contindan brillando con la misma
intensidad, significa que se ha producido un fallo en el equipo o en el cableado.

e Para la formacion con resistencias, el moédulo debe permanecer aprox. 1 h en el circuito.
Si hay un fallo en el equipo, las resistencias se calientan mucho (temperatura superficial
>80 °C).
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11.5 Eliminacion del equipo

11.5 Eliminacién del equipo

Por tratarse de un equipo eléctrico o electrénico, el presente producto no debe eliminarse
con la basura doméstica. Elimine el equipo de acuerdo con la normativa especifica que rige

en su pais.

AC Drive
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Anexo

A.1

Lista de abreviaturas

Nota

La siguiente lista de abreviaturas contiene todas las abreviaturas que se utilizan en la familia
de accionamientos SINAMICS asi como su explicacion.

Manual de producto, 02/2018, 6SL3097-5AL00-0EPO

Abreviatura Origen de la abreviatura Significado
A
A... Alarm Alarma
AC Alternating Current Corriente alterna
ADC Analog Digital Converter Convertidor analdgico-digital
Al Analog Input Entrada analdgica
AIM Active Interface Module Active Interface Module
ALM Active Line Module Active Line Module
AO Analog Output Salida analdgica
AOP Advanced Operator Panel Advanced Operator Panel
APC Advanced Positioning Control Advanced Positioning Control
AR Automatic Restart Rearranque automatico
ASC Armature Short-Circuit Cortocircuitado del inducido
ASCII American Standard Code for Information Cddigo estandar estadounidense para el
Interchange intercambio de la informacion
AS-i AS-Interface (Actuator Sensor Interface) AS-Interface (sistema de bus abierto en
automatizacion)
ASM Asynchronmotor Motor asincrono
AVS Active Vibration Suppression Amortiguacioén activa de vibraciones
B
BB Betriebsbedingung Condicion operativa (CO)
BERO - Serie de detectores de proximidad
Bl Binector Input Entrada de binector
BIA Berufsgenossenschaftliches Institut fir Instituto aleman de seguridad e higiene en el
Arbeitssicherheit trabajo
BICO Binector Connector Technology Tecnologia de binector/conector
BLM Basic Line Module Basic Line Module
BO Binector Output Salida de binector
BOP Basic Operator Panel Basic Operator Panel
C
Cc Capacitance Capacidad
AC Drive
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Anexo

A.1 Lista de abreviaturas

Abreviatura Origen de la abreviatura Significado

C... - Aviso Safety

CAN Controller Area Network Sistema de bus serie

CBC Communication Board CAN Tarjeta de comunicaciones CAN

CBE Communication Board Ethernet Tarjeta de comunicaciones PROFINET (Ethernet)

CD Compact Disc Disco compacto

CDS Command Data Set Juego de datos de mando

CF Card CompactFlash Card Tarjeta de memoria CompactFlash

Cl Connector Input Entrada de conector

CLC Clearance Control Regulacion de distancia

CNC Computerized Numerical Control Control numérico computerizado

CcO Connector Output Salida de conector

CO/BO Connector Output/Binector Output Salida de conector/binector

COB-ID CAN Object-ldentification Identificacidon de objeto CAN

ColL Certificate of License Certificado de licencia

COM Common contact of a change-over relay Comun de un contacto conmutado

COMM Commissioning Puesta en marcha

CP Communication Processor Procesador de comunicaciones

CPU Central Processing Unit Unidad central de proceso

CRC Cyclic Redundancy Check Control ciclico de redundancia

CSM Control Supply Module Control Supply Module

Cu Control Unit Control Unit

CUA Control Unit Adapter Control Unit Adapter

CubD Control Unit DC Control Unit DC

D

DAC Digital Analog Converter Convertidor digital-analogico

DC Direct Current Corriente continua

DCB Drive Control Block Drive Control Block

DCBRK DC Brake Frenado por corriente continua

DCC Drive Control Chart Drive Control Chart

DCN Direct Current Negative Corriente continua negativa

DCP Direct Current Positive Corriente continua positiva

DDC Dynamic Drive Control Dynamic Drive Control

DDS Drive Data Set Juego de datos de accionamiento

DI Digital Input Entrada digital

DI/DO Digital Input/Digital Output Entrada/salida digital bidireccional

DMC DRIVE-CLiQ Hub Module Cabinet DRIVE-CLiQ Hub Module Cabinet

DME DRIVE-CLiQ Hub Module External DRIVE-CLiQ Hub Module External

DMM Double Motor Module Double Motor Module

DO Digital Output Salida digital

DO Drive Object Objeto de accionamiento

DP Decentralized Peripherals Periferia descentralizada

DPRAM Dual Ported Random Access Memory Memoria de doble acceso
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A.1 Lista de abreviaturas

Abreviatura Origen de la abreviatura Significado
DQ DRIVE-CLIQ DRIVE-CLIQ
DRAM Dynamic Random Access Memory Memoria RAM dinamica
DRIVE-CLIQ Drive Component Link with 1Q Drive Component Link with 1Q
DSC Dynamic Servo Control Dynamic Servo Control
DSM Doppelsubmodul Submoddulo doble
DTC Digital Time Clock Programador horario
E
EASC External Armature Short-Circuit Cortocircuitado externo del inducido
EDS Encoder Data Set Juego de datos de encoder
EEPROM Electrically Erasable Programmable Read-Only Memoria de solo lectura programable y borrable
Memory eléctricamente
EGB Elektrostatisch gefédhrdete Baugruppen Dispositivos sensibles a las cargas electrostaticas
ELCB Earth Leakage Circuit Breaker Interruptor diferencial
ELP Earth Leakage Protection Vigilancia de defectos a tierra
EMC Electromagnetic Compatibility Compatibilidad electromagnética
EMF Electromotive Force Fuerza electromotriz (FEM)
EMK Elektromotorische Kraft Fuerza electromotriz (FEM)
EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit Compatibilidad electromagnética
EN Europaische Norm Norma Europea
EnDat Encoder-Data-Interface Interfaz de encoder
EP Enable Pulses Habilitacién de impulsos
EPOS Einfachpositionierer Posicionador simple
ES Engineering System Sistema de ingenieria
ESB Ersatzschaltbild Esquema equivalente (EEQ)
ESD Electrostatic Sensitive Devices Dispositivos sensibles a las cargas electrostaticas
ESM Essential Service Mode Servicio de emergencia
ESR Extended Stop and Retract Parada y retirada ampliada
F
F... Fault Fallo
FAQ Frequently Asked Questions Preguntas frecuentes
FBLOCKS Free Blocks Bloques de funcién libres
FCC Function Control Chart Function Control Chart
FCC Flux Current Control Regulacion de flujo
FD Function Diagram Esquema de funciones
F-DI Failsafe Digital Input Entrada digital de seguridad
F-DO Failsafe Digital Output Salida digital de seguridad
FEPROM Flash-EPROM Memoria no volatil de lectura y escritura
FG Function Generator Generador de funciones
Fl - Corriente de defecto
FOC Fiber-Optic Cable Cable de fibra éptica
FP Funktionsplan Esquema de funciones
FPGA Field Programmable Gate Array Field Programmable Gate Array
AC Drive
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A.1 Lista de abreviaturas

Abreviatura Origen de la abreviatura Significado
FwW Firmware Firmware
G
GB Gigabyte Gigabyte
GC Global Control Telegrama de control global (telegrama Broadcast)
GND Ground Potencial de referencia para todas las tensiones
de sefial y servicio, generalmente definido con 0 V
(también se denomina M)
GSD Geratestammdatei Archivo de datos del dispositivo: describe las
caracteristicas de un esclavo PROFIBUS
GSV Gate Supply Voltage Gate Supply Voltage
GUID Globally Unique Identifier Identificador global Unico
H
HF High frequency Alta frecuencia
HFD Hochfrequenzdrossel Bobina de alta frecuencia
HLA Hydraulic Linear Actuator Accionamiento hidraulico lineal
HLG Hochlaufgeber Generador de rampa
HM Hydraulic Module Maédulo hidraulico
HMI Human Machine Interface Interfaz hombre-maquina
HTL High-Threshold Logic Légica de alto umbral de perturbacion
HW Hardware Hardware
|
i. V. In Vorbereitung En preparacion: indica que esta caracteristica no
esta actualmente disponible
I/0 Input/Output Entrada/salida
12C Inter-Integrated Circuit Bus serie interno de datos
IASC Internal Armature Short-Circuit Cortocircuitado interno del inducido
IBN Inbetriebnahme Puesta en marcha (PeM)
ID Identifier Identificador
IE Industrial Ethernet Industrial Ethernet
IEC International Electrotechnical Commission Comision Electrotécnica Internacional
IF Interface Interfaz
IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor Transistor bipolar de puerta aislada
IGCT Integrated Gate-Controlled Thyristor Semiconductor de potencia con electrodo de
control integrado
IL Impulsléschung Supresién de impulsos
IP Internet Protocol Protocolo de Internet
IPO Interpolator Interpolador
IT Isolé Terre Red de alimentacion trifasica sin puesta a tierra
IVP Internal Voltage Protection Proteccion interna contra sobretensiones
J
JOG ‘ Jogging | Modo JOG
K
KDV ‘ Kreuzweiser Datenvergleich | Comparacion cruzada de datos
AC Drive
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A.1 Lista de abreviaturas

Abreviatura Origen de la abreviatura Significado

KHP Know-how protection Proteccion de know-how

KIP Kinetische Pufferung Respaldo cinético

Kp - Ganancia proporcional

KTY84 - Sensor de temperatura

L

L - Simbolo de la inductancia en formulas
LED Light Emitting Diode Diodo luminiscente

LIN Linearmotor Motor lineal

LR Lageregler Regulador de posicion

LSB Least Significant Bit Bit menos significativo

LSC Line-Side Converter Convertidor lado red

LSS Line-Side Switch Interruptor lado red

LU Length Unit Unidad de longitud

LWL Lichtwellenleiter Cable de fibra éptica (FO)

M

M - Simbolo del par en formulas

M Masse Potencial de referencia para todas las tensiones

de sefal y servicio, generalmente definido con 0 V
(también se denomina GND)

MB Megabyte Megabyte
MCC Motion Control Chart Motion Control Chart
MDI Manual Data Input Entrada manual de datos
MDS Motor Data Set Juego de datos de motor
MLFB Maschinenlesbare Fabrikatebezeichnung Referencia de producto legible por maquina
MM Motor Module Motor Module
MMC Man-Machine Communication Comunicaciéon hombre-maquina
MMC Micro Memory Card Tarjeta de memoria micro
MSB Most Significant Bit Bit mas significativo
MSC Motor-Side Converter Convertidor lado motor
MSCY_C1 Master Slave Cycle Class 1 Comunicacion ciclica entre maestro (clase 1) y
esclavo
MSR Motorstromrichter Convertidor lado motor
MT Messtaster Detector
N
N. C. Not Connected No conectado
N... No Report Sin avisos o aviso interno
NAMUR Normenarbeitsgemeinschaft fiir Mess- und Asociacion alemana para la estandarizacion de
Regeltechnik in der chemischen Industrie sistemas de instrumentacion y control en la
industria quimica
NC Normally Closed (contact) Contacto normalmente cerrado
NC Numerical Control Control numérico (CN)
NEMA National Electrical Manufacturers Association Gremio de normalizacion de EE.UU.
NM Nullmarke Marca cero (MC)
AC Drive
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Abreviatura Origen de la abreviatura Significado

NO Normally Open (contact) Contacto normalmente abierto (NA)

NSR Netzstromrichter Convertidor lado red

NTP Network Time Protocol Estandar de sincronizacion horaria

NVRAM Non-Volatile Random Access Memory Memoria no volatil de lectura y escritura

o]

OA Open Architecture Componente de software (paquete tecnoldgico)
que aporta funciones adicionales al sistema de
accionamiento SINAMICS

OAIF Open Architecture Interface Version del firmware SINAMICS a partir de la cual
se puede utilizar la aplicacion OA

OASP Open Architecture Support Package Amplia la herramienta de puesta en marcha
STARTER con la aplicacion OA correspondiente

oC Operating Condition Condicion operativa (CO)

OoCC One Cable Connection Conexion de cable unico

OEM Original Equipment Manufacturer Fabricante original de equipos

OLP Optical Link Plug Conector de bus para fibra 6ptica

OoMmI Option Module Interface Option Module Interface

P

p... - Parametros ajustables

P1 Processor 1 Procesador 1

P2 Processor 2 Procesador 2

PB PROFIBUS PROFIBUS

PcCitrl PC Control Maestro de mando

PD PROFIdrive PROFIdrive

PDC Precision Drive Control Precision Drive Control

PDS Power unit Data Set Juego de datos de etapa de potencia

PDS Power Drive System Sistema de accionamiento

PE Protective Earth Tierra de proteccion

PELV Protective Extra Low Voltage Muy baja tensién de proteccion (MBTP)

PFH Probability of dangerous failure per hour Probabilidad media de fallo peligroso por hora

PG Programmiergeréat Programadora

Pl Proportional Integral Proporcional Integral

PID Proportional Integral Differential Proporcional Integral Diferencial

PLC Programmable Logical Controller Automata programable

PLL Phase-Locked Loop Phase Locked Loop

PM Power Module Power Module

PMSM Permanent-magnet synchronous motor Motor sincrono excitado por imanes permanentes

PN PROFINET PROFINET

PNO PROFIBUS Nutzerorganisation Organizacion de usuarios de PROFIBUS

PPI Point to Point Interface Interfaz punto a punto

PRBS Pseudo Random Binary Signal Ruido blanco

PROFIBUS Process Field Bus Bus de datos serie

PS Power Supply Fuente de alimentacion
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Abreviatura Origen de la abreviatura Significado

PSA Power Stack Adapter Power Stack Adapter

PT1000 - Sensor de temperatura

PTC Positive Temperature Coefficient Coeficiente de temperatura positivo

PTP Point To Point Punto a punto

PWM Pulse Width Modulation Modulacién de ancho de impulsos

PZD Prozessdaten Datos de proceso

Q

R

r... - Parametros visualizables (solo lectura)

RAM Random Access Memory Memoria de lectura y escritura

RCCB Residual Current Circuit Breaker Interruptor diferencial

RCD Residual Current Device Dispositivo de proteccion por corriente diferencial

RCM Residual Current Monitor Dispositivo de vigilancia por corriente diferencial

REL Reluctance motor textile Motor de reluctancia textil

RESM Reluctance synchronous motor Motor sincrono de reluctancia

RFG Ramp-Function Generator Generador de rampa (GdR)

RJ45 Registered Jack 45 Nombre de un sistema de conectores de 8 polos
para la transferencia de datos con cables de cobre
de varios conductores con o sin pantalla

RKA Ruckkuhlanlage Unidad de refrigeracion

RLM Renewable Line Module Renewable Line Module

RO Read Only De solo lectura

ROM Read-Only Memory Memoria de solo lectura

RPDO Receive Process Data Object Receive Process Data Object

RS232 Recommended Standard 232 Norma de interfaces para la transferencia de datos
serie por cable entre un emisor y un receptor
(también se denomina EIA232)

RS485 Recommended Standard 485 Norma de interfaces para un sistema de bus
paralelo/serie diferencial por cable (transferencia
de datos entre varios emisores y receptores,
también se denomina EIA485)

RTC Real Time Clock Reloj de tiempo real

RZA Raumzeigerapproximation Aproximacion de vector tension

S

S1 - Servicio continuo

S3 - Servicio intermitente

SAM Safe Acceleration Monitor Vigilancia segura de la aceleracién

SBC Safe Brake Control Mando de freno seguro

SBH Sicherer Betriebshalt Parada operativa segura

SBR Safe Brake Ramp Vigilancia de rampa de frenado segura

SBT Safe Brake Test Prueba de frenado segura

SCA Safe Cam Leva segura

SCC Safety Control Channel Safety Control Channel

SCSE Single Channel Safety Encoder Encoéder monocanal
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A.17 Lista de abreviaturas

Abreviatura Origen de la abreviatura Significado
SD Card SecureDigital Card Tarjeta SD
SDC Standard Drive Control Standard Drive Control
SDI Safe Direction Sentido de movimiento seguro
SE Sicherer Software-Endschalter Final de carrera por software seguro
SESM Separately-excited synchronous motor Motor sincrono excitado de forma externa
SG Sicher reduzierte Geschwindigkeit Velocidad reducida de forma segura
SGA Sicherheitsgerichteter Ausgang Salida de seguridad
SGE Sicherheitsgerichteter Eingang Entrada de seguridad
SH Sicherer Halt Parada segura
Sl Safety Integrated Safety Integrated
SIC Safety Info Channel Safety Info Channel
SIL Safety Integrity Level Nivel de integridad de seguridad
SITOP - Sistema de fuentes de alimentacion de Siemens
SLA Safely-Limited Acceleration Aceleracion limitada con seguridad
SLM Smart Line Module Smart Line Module
SLP Safely-Limited Position Posicion limitada con seguridad
SLS Safely-Limited Speed Velocidad limitada con seguridad
SLVC Sensorless Vector Control Regulacion vectorial sin sensores
SM Sensor Module Sensor Module
SMC Sensor Module Cabinet Sensor Module Cabinet
SME Sensor Module External Sensor Module External
SMI SINAMICS Sensor Module Integrated SINAMICS Sensor Module Integrated
SMM Single Motor Module Single Motor Module
SN Sicherer Software-Nocken Leva de software segura
SOS Safe Operating Stop Parada operativa segura
SP Service Pack Service Pack
SP Safe Position Posicion segura
SPC Setpoint Channel Canal de consigna
SPI Serial Peripheral Interface Interfaz serie para conexion a periferia
SPS Speicherprogrammierbare Steuerung Automata programable (PLC)
SS1 Safe Stop 1 Parada segura 1 (vigilada en funcién del tiempo y
de la rampa)
SS1E Safe Stop 1 External Safe Stop 1 con parada externa
SS2 Safe Stop 2 Parada segura 2
SS2E Safe Stop 2 External Safe Stop 2 con parada externa
SSi Synchronous Serial Interface Interfaz serie sincrona
SSL Secure Sockets Layer Protocolo de encriptado para una transferencia
segura de datos (nuevo: TLS)
SSM Safe Speed Monitor Respuesta segura de vigilancia de velocidad
SSP SINAMICS Support Package SINAMICS Support Package
STO Safe Torque Off Desconexion segura de par
STW Steuerwort Palabra de mando
AC Drive
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Abreviatura Origen de la abreviatura Significado

T

B Terminal Board Terminal Board

TEC Technology Extension Componente de software que se instala como
paquete tecnoldgico adicional para ampliar la
funcionalidad de SINAMICS (antes denominado
aplicacion OA)

TIA Totally Integrated Automation Totally Integrated Automation

TLS Transport Layer Security Protocolo de encriptado para una transferencia
segura de datos (anteriormente SSL)

™ Terminal Module Terminal Module

TN Terre Neutre Red de alimentacion trifasica puesta a tierra

Tn - Tiempo de accion integral

TPDO Transmit Process Data Object Transmit Process Data Object

TSN Time-Sensitive Networking Time-Sensitive Networking

TT Terre Terre Red de alimentacion trifasica puesta a tierra

TTL Transistor-Transistor-Logic Logica transistor-transistor

Tv - Tiempo de accién derivada

U

UL Underwriters Laboratories Inc. Underwriters Laboratories Inc.

UPS Uninterruptible Power Supply Sistema de alimentacion ininterrumpida (SAI)

usv Unterbrechungsfreie Stromversorgung Sistema de alimentacion ininterrumpida (SAl)

uTC Universal Time Coordinated Tiempo universal coordinado

\'

VC Vector Control Regulacion vectorial

Vdc - Tension del circuito intermedio

VdcN - Tension en circuito intermedio parcial negativa

VdcP - Tensiodn en circuito intermedio parcial positiva

VDE Verband Deutscher Elektrotechniker Asociacién alemana de ingenieros eléctricos

VDI Verein Deutscher Ingenieure Asociacion alemana de ingenieros

VPM Voltage Protection Module Voltage Protection Module

Vpp Volt peak to peak Voltios pico a pico

VSM Voltage Sensing Module Voltage Sensing Module

w

WEA Wiedereinschaltautomatik Rearranque automatico

WzZM Werkzeugmaschine Maquina herramienta

X

XML Extensible Markup Language Lenguaje de marcado extensible (lenguaje
estandar para publicacién web y gestién de
documentacion)

Y
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Abreviatura Origen de la abreviatura Significado
z
ZK Zwischenkreis Circuito intermedio (CI)
ZM Zero Mark Marca cero (MC)
ZSW Zustandswort Palabra de estado
AC Drive
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A.2 Vista general de la documentacion

Vista general de la documentacion

Documentacion general y catalogos

SINAMICS

G110

D11 - Convertidores compactos de 0,12 kW a 3 kW

G120

D 31 - Convertidores SINAMICS para accionamientos monoeje y motores SIMOTICS

G130, G150

D11 - Convertidores compactos
- Convertidores en armario

§120, 150

D21 - Convertidores SINAMICS S120 en formato Chassis y Cabinet Modules
- Convertidores en armario SINAMICS S150

§120

D 21.4 |- SINAMICS S120y SIMOTICS

Documentacion para el fabricante o servicio técnico

SINAMICS

G110

- Getting Started (primeros pasos)
- Instrucciones de servicio
- Manuales de listas

G120

- Getting Started (primeros pasos)

- Instrucciones de servicio

- Manuales de montaje

- Manual de funciones Safety Integrated
- Manuales de listas

G130

- Instrucciones de servicio
- Manual de listas

G150

- Instrucciones de servicio
- Manual de listas

GM150,

- Instrucciones de servicio

SM120/SM150, - Manuales de listas

GL150, SL150

S110

- Manual de producto

- Getting Started (primeros pasos)
- Manual de funciones

- Manual de listas

$120

- Getting Started con Startdrive

- Manual de puesta en marcha con Startdrive

- Getting Started (primeros pasos) con STARTER (hasta SINAMICS V5.1)
- Manual de puesta en marcha con STARTER (hasta SINAMICS V5.1)

- Manual de puesta en marcha CANopen (hasta SINAMICS V5.1)

- Manual de funciones Funciones de accionamiento (hasta SINAMICS V5.1)
- Manual de funciones Comunicacién Startdrive (a partir de SINAMICS V5.2)
- Manual de funciones Safety Integrated

- Manual de funciones DCC

- Manual de listas

- Manual de producto Control Units y componentes complementarios del sistema
- Manual de producto EP Booksize

- Manual de producto EP Booksize tipos C/D

Manual de producto LT Chassis refrigerados por aire

Manual de producto LT Chassis refrigerados por liquido

- Manual de producto Combi

- Manual de producto Cabinet Modules

- Manual de producto AC Drive

- SINAMICS S120M Manual de producto Accionamientos descentralizados

- SINAMICS HLA Manual de sistema Hydraulic Drive

- Manual de funciones Funciones de accionamiento Startdrive (a partir de SINAMICS V5.2)

$150

- Instrucciones de servicio
- Manual de listas

Motores

- Manual de configuracion Motores

|General

- Manual de configuracion Directiva de montaje CEM
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Acoplador DRIVE-CLIiQ, 358

Ajuste de la direccion PROFIBUS
CU310-2 DP, 256

Alimentacion de 24 V, 375

Apantallado, 372

Armoénicos, 134

Autotransformador, 71

B

Basic Operator Panel BOP20, 291
Bobinas de motor, 198
Blocksize, 187
Bobinas de red, 58
Bornes de resorte, 387
Bornes de tornillo, 387
Braking Modules, 169

C

Cables de senal DRIVE-CLIQ, 379
Aplicaciéon mixta de MC500 y MC800PLUS, 384
Propiedades, 382
Cambio de componentes, 400
Categoria CEM, 371
Categoria de sobretension, 37, 41
Clase de proteccion, 38, 41
Componentes
acoplador DRIVE-CLIQ, 358
Basic Operator Panel BOP20, 291
bobinas de red, 58
Braking Modules, 169
Control Unit Adapter CUA31, 276
Control Unit Adapter CUA32, 282
Control Unit CU310-2 DP, 253
Control Unit CU310-2 PN, 229
Encdéder DRIVE-CLIQ, 334
filtro de red, 48
filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter
Chassis, 214
filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter Chassis, 206
filtro senoidal Chassis, 202
pasatapas de armario DRIVE-CLIQ, 351
Power Modules Chassis, 139
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Power Modules PM240-2 Blocksize, 74

rack, 360

Resistencias de freno Blocksize, 157
Resistencias de freno Chassis, 181

Safe Brake Adapter, 345

Safe Brake Relay, 341

Sensor Module Cabinet-Mounted SMC10, 298
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC20, 307
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30, 316

Condiciones ambientales, 38, 41
conexién

Braking Modules Chassis, 173

Conexion

bobinas de motor Blocksize, 194
bobinas de red, 64
Control Unit Adapter CUA31, 280
Control Unit Adapter CUA32, 288
Control Unit CU310-2 DP, 270
Control Unit CU310-2 PN, 246
filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter
Chassis, 217
filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter Chassis, 209
Power Modules Blocksize PM240-2, 92
Power Modules Chassis, 147
resistencias de freno Blocksize, 159
resistencias de freno Chassis, 184
Safe Brake Adapter, 349
Safe Brake Relay, 343
Conexion de conductor de proteccion, 388
Conexion de proteccion, 388
Conexion equipotencial, 388
Consignas de seguridad
bobinas de motor, 188, 199
bobinas de red, 59
Braking Modules Chassis, 170
Construccion de armarios, 368
Control Units, 227
filtro de red, 49
Filtro du/dt, 206
Filtro du/dt compact, 214
filtro senoidal Chassis, 202
Power Module, 73
resistencias de freno Blocksize, 157
resistencias de freno Chassis, 181
Safe Brake Adapter, 346
Safe Brake Relay, 341
Sensor Modules Cabinet-Mounted, 297
servicio técnico y mantenimiento, 399
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Construccién de armarios, 367
Consumo de 24 V, 377
Contactor de red, 47
Control Unit Adapter CUA31, 276
Control Unit Adapter CUA32, 282
Control Unit CU310-2 DP, 253
Control Unit CU310-2 PN, 229
Corrientes armonicas, 134
Croquis acotados
acoplador DRIVE-CLIQ, 359
bobina du/dt, 211
bobinas de motor Chassis, 200
bobinas de red Chassis, 62
Control Unit Adapter CUA31, 281
Control Unit Adapter CUA32, 289
Control Unit CU310-2 DP, 275
Control Unit CU310-2 PN, 251
Encoéder DRIVE-CLIQ., 336
filtro de red Chassis, 55
filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter
Chassis, 219
filtro senoidal Chassis, 204
limitador de picos de tension, 212
pasatapas de armario DRIVE-CLIQ, 353
Power Modules Chassis, 148
rack, 361
resistencias de freno Chassis, 183
Safe Brake Adapter, 350
Safe Brake Relay, 344
Sensor Module Cabinet SMC10, 304
Sensor Module Cabinet SMC20, 313
Sensor Module Cabinet SMC30, 326
Curvas caracteristicas
ciclo de carga de resistencias de freno
Blocksize, 168
ciclo de carga para resistencias de freno
Chassis, 185
Ciclos de carga de Power Modules Blocksize
PM240-2, 137
ciclos de carga Power Modules Chassis, 155

D

Datos técnicos
acoplador DRIVE-CLIQ, 360
bobinas de motor Blocksize, 195
bobinas de motor Chassis, 201
bobinas de red Blocksize, 65
bobinas de red Chassis, 66
Braking Modules Chassis, 180
Control Unit Adapter CUA31, 282
Control Unit Adapter CUA32, 289
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Control Unit CU310-2 DP, 276

Control Unit CU310-2 PN, 252

Encoder DRIVE-CLIQ, 339

filtro de red Chassis, 58

Filtro du/dt compact mas Voltage Peak Limiter

Chassis, 221

filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter Chassis, 213

filtro senoidal Chassis, 205

filtros de red Blocksize, 57

Pasatapas de armario DRIVE-CLiQ, 357

Power Modules Blocksize PM240-

2,114,116, 118, 119, 120

Power Modules Chassis, 152

resistencias de freno Blocksize, 163

resistencias de freno Chassis, 185

Safe Brake Adapter, 350

Safe Brake Relay, 344

Sensor Module Cabinet SMC10, 306

Sensor Module Cabinet SMC20, 315

Sensor Module Cabinet SMC30, 329
Descripciones de interfaces

acoplador DRIVE-CLIQ, 358

Basic Operator Panel BOP20, 291

Control Unit Adapter CUA31, 277

Control Unit Adapter CUA32, 283

Control Unit CU310-2 DP, 254

Control Unit CU310-2 PN, 230

filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter

Chassis, 216

filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter Chassis, 208

Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ, 352

Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ M12, 352

Power Modules Blocksize PM240-2, 80

Power Modules Chassis, 140

Safe Brake Adapter, 347

Safe Brake Relay, 342

Sensor Module Cabinet SMC10, 299

Sensor Module Cabinet SMC20, 308

Sensor Module Cabinet SMC30, 317
Diagndstico mediante LED

Sensor Module Cabinet SMC10, 303

Sensor Module Cabinet SMC20, 312

Sensor Module Cabinet SMC30, 325
Directiva CEM, 369
Dispositivo de proteccion diferencial

RCD, 46

E

Encéder DRIVE-CLIQ, 334
Entorno CEM, 371
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Espacios libres para la ventilacién, 391
Power Modules Blocksize PM240-2, 107
Especificacion sistemas de encdder y encoders
Sensor Module Cabinet SMC30, 329

F

Filtro de red, 48

Filtro du/dt compact plus Voltage Peak Limiter
Chassis, 214

Filtro du/dt plus Voltage Peak Limiter Chassis, 206
Filtro senoidal Chassis, 202

Formacion de los condensadores del circuito
intermedio, 422

Frecuencia de red, 37, 41

Fuentes de alimentacion, 378

G

Grado de ensuciamiento, 39, 41

Intensidad de cortocircuito asignada, 38, 41
Interruptor automatico, 45

L

LED

Control Unit Adapter CUA31, 281
Control Unit Adapter CUA32, 288
Control Unit CU310-2 DP, 272
Control Unit CU310-2 PN, 248
Sensor Module Cabinet SMC10, 303
Sensor Module Cabinet SMC20, 312
Sensor Module Cabinet SMC30, 325
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Montaje
acoplador DRIVE-CLIQ, 359
Basic Operator Panel BOP20, 294
Bobinas de motor Blocksize, 193
bobinas de red, 63
Braking Modules Chassis, 177
Control Unit, 290
Control Unit Adapter, 290
Encoder DRIVE-CLIQ, 337
filtro de red, 56
Pasatapas de armario DRIVE-CLIQ, 355
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Pasatapas de armario DRIVE-CLiIQ M12, 356
Power Modules Blocksize PM240-2, 107
rack, 364

resistencias de freno Blocksize, 162

Safe Brake Adapter, 350

Safe Brake Relay, 344

Sensor Modules Cabinet, 305, 314, 327
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pasatapas de armario DRIVE-CLIQ, 351
Pérdidas, 395
bobinas de red y filtros de red, 396
Control Unit, 395
Control Unit Adapter, 395
Power Module, 396
Sensor Modules, 395
Plataforma comun, 32
Posicion de montaje, 36
Power Modules Chassis, 139
Power Modules PM240-2 Blocksize, 74
Proteccion contra sobreintensidad 24 V DC, 376
Proteccion contra sobretension 24 V DC, 377

R

Rack, 360

Red IT, 66

Red TN, 66

Red TT, 66

Resistencias de freno Blocksize, 157
resistencias de freno Chassis, 181

S

Safe Brake Adapter, 345
Safe Brake Relay, 341
Seccionador de red, 45
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC10, 298
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC20, 307
Sensor Module Cabinet-Mounted SMC30, 316
Servicio técnico y mantenimiento, 400
Single Phase Grounded Midpoint, 70
Sustitucion
Control Interface Module tamaino FX, 414
Control Interface Module tamano GX, 416
Powerblock tamafo FX, 408
Powerblock tamafno GX, 411
ventilador CU310-2, 401
ventilador PM240-2, 402
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Tendido de cables, 372
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