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Notas juridicas

Filosofia en la sefializacién de advertencias y peligros
Este manual contiene las informaciones necesarias para la seguridad personal asi como para la prevencion de
dafios materiales. Las informaciones para su seguridad personal estan resaltadas con un triangulo de
advertencia; las informaciones para evitar Unicamente dafos materiales no llevan dicho triangulo. De acuerdo al
grado de peligro las consignas se representan, de mayor a menor peligro, como sigue.

/\PELIGRO

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte, o bien lesiones
corporales graves.

/\ADVERTENCIA

Significa que, si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o bien lesiones
corporales graves.

/\PRECAUCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse lesiones corporales.

ATENCION
Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas, pueden producirse dafios materiales.

Si se dan varios niveles de peligro se usa siempre la consigna de seguridad mas estricta en cada caso. Si en una
consigna de seguridad con triangulo de advertencia de alarma de posibles dafios personales, la misma consigna
puede contener también una advertencia sobre posibles dafios materiales.

Personal cualificado
El producto/sistema tratado en esta documentacion sélo debera ser manejado o manipulado por personal
cualificado para la tarea encomendada y observando lo indicado en la documentaciéon correspondiente a la
misma, particularmente las consignas de seguridad y advertencias en ella incluidas. Debido a su formacion y
experiencia, el personal cualificado esta en condiciones de reconocer riesgos resultantes del manejo o
manipulacion de dichos productos/sistemas y de evitar posibles peligros.

Uso previsto de los productos de Siemens
Considere lo siguiente:

/\ADVERTENCIA

Los productos de Siemens solo deberan usarse para los casos de aplicacion previstos en el catalogo y la
documentacién técnica asociada. De usarse productos y componentes de terceros, éstos deberan haber sido
recomendados u homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro de los productos exige que su
transporte, almacenamiento, instalacion, montaje, manejo y mantenimiento hayan sido realizados de forma
correcta. Es preciso respetar las condiciones ambientales permitidas. También deberan seguirse las
indicaciones y advertencias que figuran en la documentacién asociada.

Marcas registradas
Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y
designaciones contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizaciéon por terceros
para sus propios fines puede violar los derechos de sus titulares.

Exencion de responsabilidad
Hemos comprobado la concordancia del contenido de esta publicacion con el hardware y el software descritos.
Sin embargo, como es imposible excluir desviaciones, no podemos hacernos responsable de la plena
concordancia. El contenido de esta publicacion se revisa periddicamente; si es necesario, las posibles
correcciones se incluyen en la siguiente edicion.

Siemens AG A5E34560109-009 Copyright © Siemens AG 2014 - 2018.
Division Digital Factory ® 02/2018 Sujeto a cambios sin previo aviso Reservados todos los derechos
Postfach 48 48

90026 NURNBERG
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Prefacio

Finalidad de este manual

En este manual se ofrece informacién sobre la instalacién, puesta en marcha,
funcionamiento y mantenimiento correctos de los conversores SINAMICS V20.

Componentes de la documentacion del usuario de SINAMICS V20

Parametrizadores

Méodulos de frenado dinamico

Basic Operator Panels (BOP) externos
Maodulos de interfaz de BOP

Juego de montaje de migracion

Kits de conexion de pantalla
SINAMICS V20 Smart Access

Maddulo de ampliacion de E/S

Ventiladores de repuesto

Documento Contenido Idiomas disponibles
Instrucciones de servicio Este manual Inglés
Chino
Francés
Aleman
Italiano
Coreano
Portugués
Espaiiol
Instrucciones de servicio resumi- | Describe la instalacion, utilizacion y puesta Inglés
das en marcha basica del convertidor SINAMICS | chino
V20.
Informacion del producto Describe la instalacion y la utilizaciéon de las | Inglés
opciones o los repuestos siguientes: Chino
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Mantenimiento del producto

Los componentes estan sometidos a un proceso de desarrollo continuo en el ambito de
mantenimiento del producto (mejoras de la robustez, descatalogaciéon de componentes, etc.).

Este desarrollo continuo es "compatible con los repuestos" y no modifica la referencia.

En el marco de este desarrollo posterior compatible con los repuestos, las posiciones de los
conectores cambian a veces ligeramente. Esto no genera problema alguno con el uso
adecuado de los componentes. Tenga en cuenta este hecho en situaciones de instalacion
especiales (p. €j., deje una distancia suficiente para la longitud del cable).

Uso de productos de terceros

Soporte técnico

En este documento se presentan recomendaciones relativas a productos de terceros.
Siemens acepta la adecuacion basica de estos productos de terceros.

Puede utilizar productos equivalentes de otros fabricantes.

Siemens no acepta garantia alguna en relacién con las propiedades de los productos de
terceros.

Pais Linea directa
China +86 400 810 4288
Francia +33 0821 801 122
Alemania +49 (0) 911 895 7222
Italia +39 (02) 24362000
Brasil +55 11 3833 4040
India +91 22 2760 0150
Corea +82 2 3450 7114
Turquia +90 (216) 4440747
EE. UU. +1 423262 5710
Polonia +48 22 870 8200

Para obtener mas informacién péngase en contacto con el servicio técnico: Contactos para soporte
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps)

Convertidor SINAMICS V20
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https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps

indice

L =7 = Lo 3PP 3
1 Consignas basicas de SeguUIidad...............coooiiiiiiiiiiiiei e e e e e e e e e ean 9
1.1 Consignas generales de seguridad .............eeeiiiiiiiiiiiiiii e e e | 9
1.2 Dafos en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica ..............ccccvvveeeeeennndd 14
1.3 Garantia y responsabilidad para ejemplos de aplicacion............cccccoeecvvieiieeeeiiiciiiieeee e 14
1.4 Seguridad INAUSTTIAL ..........ooiiiiiiie e e e e e e ar e e e e e e e snnnreeeaaaes] 15
1.5 Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive Systems)...........ccccceeeennl 16
2 111400 11T o o PP 17
2.1 Componentes del sistema CONVEITIAOT ...........cceiiiiiiiiiiiiee e a e | 17
2.2 Placa de caracteristicas del CONVErtidOr...........ocuiiiiiiiiiiiiiec e 19
3 [ T51 €= E= ot (o g T g g 1= o= o T o= U PP 21
3.1 Orientacion de montaje y €Spacio lIDre...........ueeviiiiiiiiiiiiee e 21
3.2 Montaje en el panel del armMario ................uuueuureieieiiieieieereeeeaerererererererarererernrnrnrnns| 22
3.3 SINAMICS V20 variante Flat Plate ...........cccoiiiiiiiiiceeee e | 26
3.4 Montaje atravesado (tamafios de bastidor B ... E) .....cccoooiiiiiiiiiiiici e 27
3.5 Montaje en perfil DIN (tamafos de bastidor AA ... B)..o.ooooiiiieiiii e 31
4 1 ES] €= E= ot o =Y 1=y T PPN 35
4.1 Conexiones del SiStema tiPICaAS .....c.cceeiiiiiiiiiiie e e | 36
4.2 DescripCion de 10S DOMES ........uiiiiiiiiiceeee et e e e e e e e e e e sanrnaeeaaeeeeenans| 41
4.3 Instalacion conforme a los requisitos de CEM ...........cooooiiiiiiiiiiiie e 48
4.4 Disefio de armario conforme a los requisitos de CEM ............ccceeeeiiiiiiiieeee e 51
5 Puesta en marcha mediante el BOP integrado .............ooomimiiiii e e e 53
5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado............ccoccciiiiiiiiiiiiiieeee e 53
511 Introduccion al BOP inte€grado..........coccuiiiiiiiice ettt e e ae e e e e e e | 53
5.1.2 Estructura de menus del CONVErtidor............cuviiiiiiiiiiii e 55
5.1.3 Visualizacion del estado del CONVErtidor...........c.cooiiiiiiiiiiiie e 57
51.4 EdiCiON de ParameEtroS ..........uviiiiiie ettt e e e e e e e e e e e e e rraraaaeeenenns| 58
5.1.5 Visualizaciones de la pantalla................eeeeieiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieieiereierereeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesereseseresesseenees| 60
5.1.6 EStados eI LED ......ooiiiiiiiiiiiie ettt e e e e e s e e e e e e e e ennn | 62
5.2 Comprobacidn antes de 18 CONEXION ........cccuuviiiieiiii i e e e e e eeaa e 62
5.3 Configuracion del menu de seleccion de 50/60 Hz ...........cccoeiiiiiieiiiee e 63
54 Arranque del motor para la marcha de prueba................ovvviiiiiiiiiiiiiiie e | 64
5.5 Puesta en marcha rapida.............ooviiiiiiiiiieiec e e e e a e e 64

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009 5



Indice

5.5.1 Puesta en marcha rapida a través del menu de configuracion ...........ccoooccoeiieiiniiiiiennn. 64
5511 Estructura del menu de configuracCion .............ccoooii i 64
5.5.1.2 Configuracion de datos del MOLOF ........cooii e 66
55.1.3 Configuracion de macros de CONEXION ........couuuiiiiiie e e e e e e e e e e e 67
5514 Configuracion de macros de apliCacion ...........c...oiiiii oo 81
5515 Configuracion de parametroS COMUNES .......oooieiiiiiiee e e e e 84
5.5.2 Puesta en marcha rapida a través del menu de parametros..........cccccveeeeiiiiiiiiee e 85
5.6 Funcidn de puesta en mMarcha ....... ... 89
5.6.1 Resumen de funciones del convertidor .............ooo e 89
5.6.2 Funciones basicas de puesta en marcha ... 91
5.6.2.1 Seleccion del MOdO STOP ... e e e e eas 91
5.6.2.2 Funcionamiento del convertidor en modo JOG ... 93
5.6.2.3 Configuracion de la elevacion de teNSION ...........ccuueii i 95
5.6.24 Configuracion del regulador PID ...t 97
5.6.2.5 Configuracion de la funcidon de frenNado ..........coooiiiiiiiiiii e 100
5.6.2.6 Configuracion del tiempo de ramPa.......ccooeii oo 110
5.6.2.7 Configuracion del regulador IMEAX ...........eii i 112
5.6.2.8 Configuracion del regulador VAC............eiiiiiiiiei e 114
5.6.2.9 Configuracioén de la funcidn de vigilancia del par de carga ..........ccccoveeeeiiiiiciniieeeeieen 115
5.6.3 Funciones avanzadas de puesta en marcha ...........oooccuiiiiiiie e 117
5.6.3.1 Arranque del motor en MOdo de Par SUPEIION ... .eeeiiieeeeeieieeieee e e e e e e e e eeeneeeeea e 117
5.6.3.2 Arranque del motor en modo de arranque PulSAdO ..........ooiiiiiiiiiiiiee e 119
5.6.3.3 Arranque del motor en modo de eliminacién de obturaciones ............................ 121
5.6.3.4 Funcionamiento del convertidor en modo economizador............ccceevieeeiiiiiiiieeee e 123
5.6.3.5 Configuracion de la proteccion contra sobretemperatura del motor conforme a
ULB08BC/ULBTBO0-5-T ...ccceiuriieeeetieee e ettt e e etiee e e ettt e e ettt e e e stee e e s sstaee e s snbeeeeassteeaeennteeesennseeeeannes 124
5.6.3.6 Configuracion de los bloques funcionales libres (FFB) ..........coooiiiiiiiiieen 125
5.6.3.7 Configuracion de la funcidn de rearranque al VUEIO ..........ooceiiiiiiiiiiiiiiiieee e 126
5.6.3.8 Configuracion de la funcion de rearranque automatiCo...........ooviiieiiiiiiii i, 127
5.6.3.9 Funcionamiento del convertidor en modo de proteccion antiescarcha .............cccccoveeennne 128
5.6.3.10 Funcionamiento del convertidor en modo de proteccién contra la condensacion............... 129
5.6.3.11 Funcionamiento del convertidor en modo de rePOSO0........c.uuieeiiiiieeiiiiie e 130
5.6.3.12 Configuracion del OSCIlAAON . ...........eiii e 133
5.6.3.13 Funcionamiento del convertidor en modo de secuenciacion de motores .........c.cccceeuveeeen. 134
5.6.3.14 Funcionamiento del convertidor en modo de proteccién contra cavitacion......................... 137
5.6.3.15 Configuracion del juego de parametros predeterminados del usuario............ccccccevvveeernnes 138
5.6.3.16 Configuracion de la funcion de doble rampa ...........oooieiiiiiiiiiie e 139
5.6.3.17 Configuracion de la funcion de acoplamiento en DC...........ccoiiiiiiiiiniiii e, 140
5.6.3.18 Ajuste de modo de sobrecarga alta/baja (HO/LO)........cocuieiiiiiiiiiiiieee e, 143
5.7 Restauracion de los ajustes predeterminados...........cccvviiiiiieiiiciiiiiie e 145
Puesta en marcha utilizando SINAMICS V20 Smart ACCESS...........ccuuiiiiiiiiiiiii e 147
6.1 Requisitos del SISTEMA ......ooooi e 148
6.2 Acceso a las paginas web de SINAMICS V20 .........oeviiiiiiiiiiii e 148
6.2.1 SINOPSIS A€ 105 PASOS ...ttt e e e e e et e e e e e e e e st nee e e e e e e e e e nrneeeeaeeaaaannn 149
6.2.2 Montar SINAMICS V20 Smart Access en el convertidor...........ccccooeiiiiiiiiie e, 149
6.2.3 Establecimiento de la conexién de red inalambrica.............oooooiiiiiiiii 149
6.2.4 ACCESO @ 188 PAGINAS WED ..o 151
6.3 Vista general de 1as pAginas WeED ... 152
6.4 Visualizacion del estado de 1a CoONEXiON .......cooi oo 153

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Indice

6.5 Visualizacion de la informacion del convertidor.............ooevveeeiiiiiiieeeee e 153
6.6 Ajustes opcionales de acCeS0O WED .......oooii i 154
6.6.1 ConfiGUracion Wifii..........ooiueiiiii e 154
6.6.2 Configuracion del idioma de la pantalla.............ooooi e 156
6.6.3 ] 1aler0] a174= o1 (o] g a 1] =14 £= TP TTT TR 156
6.6.4 Y03 (U= 1[72= Tl o] DN TR | 156
6.6.5 Visualizacion de mas infOrmMacCION ...........oueiiiiiieeeee et e e e e e e aa e aeen) 157
6.7 Puesta en marcha radpida........ ..o e | 157
6.8 Configuracion de PardmMetrOS ........oocuuiii i 162
6.9 Inicio de la prueba de funcionamiento del motor (JOG/HAND)...........cocoviiiiieiiiniiineinenn 167
6.10 RV To 1= g Lo = D PP OPPRPOPPPR | 169
6.11 (D IF= o 1013 1 el o IO OO PPPPPPPRPPIN 170
6.12 Copia de seguridad ¥ restauracCion ...........c...eeiiieiii i e e e e 172
6.12.1 (O70T o1 1= o LI To U {4 To F= Lo [ PP PRSP 172
6.12.2 RIS F= (U= T3 o] o FR TR 174
6.13 Actualizacioén de la aplicacion web y la version de firmware de SINAMICS V20 Smart
Yol oY1= T TR | 176
6.14 Visualizacion de la informacion de SOPOrte ... 179
7 (070) 0 ¢ [0 a1 (o= Tox (o T a T oo ) 1= 1N 103 181
71 ComMUNICACION USS ... ettt e et e e e e e e e et e e e e e e e e saa e e seaeeeanenns] 181
7.2 Comunicacion MODBUS ... ..o et e e e e e e e e e e e e e e e e e e eenanns ) 186
8 LTS 7 W0 Lo =T =T 4T o TR 195
8.1 INtroduccion @ 10S PAramMELrOS .......coiiiiiieiiei et e e e e e e e e e eneneeeeaeeeeeenne| 195
8.2 Iy = 0 Lo o F= T =T 0 =T (o 1SR | 200
9 L= 0L A= 1 = 32T T 349
9.1 FallOS. .. 349
9.2 YN E= T 1 0= LTI | 359
A D= 10 TR 1= o o] [ o = 363
B OPCIONES Y TEPUESEOS ...ceiiiiiiieeeriieaeeeeaaanrreeeeesessaasnrreeeessesasaannrreeeaeesaaasnnrneeeseeaaaasnnnnneeessssasannnrnnees 373
B.1 1 o Tox (o] o =T PSRRI 373
B.1.1 = 1= T =] (4= Lo (o] TR 373
B.1.2 Maodulo de interfaz BOP y BOP €XErN0 ......cc.uviiiiiiiiiiiiiii et 378
B.1.3 Modulo de frenado AINAMICO ........ooeueieiee et e e e e e e e e e e e e e e eeanns ) 384
B.1.4 ReSIStENCIA B frENAUO ...t e e e e e e e e e e e e e e e e e eennns 387
B.1.5 BT (o1 ez Ta Lo F= We LY (=T FR T 392
B.1.6 BT (o1 ez Ta Lo F= We [ XY= 1o = T T 397
B.1.7 Filtro de red exterNO de ClaSE@ Bh..........o e e e e 402
B.1.8 Kits de conexion de pantalla......... .o 407
B.1.9 Tarjeta A€ MEMOTIA ... ...ooiiiiiii ettt s b e e s sbe e e e sbeeeeea 411
B.1.10 Resistencia de CIErre RSA8D ... ..ot e e e e e e e e eaas 411
B.1.11 Interruptor automatico de médulo diferencial (RCCB)..........cceeiiiiiiiiiiiiiiieieeeee e 411
B.1.12 Juegos de montaje en perfil DIN (solo para FSAA ... FSB).....coooiiiiiiiieiiiiiciiieec e 413

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009 7



Indice

B.1.13 Juego de montaje de migracion para FSAA ... FSAC ... 414
B.1.14 SINAMICS V20 SMArt ACCESS ..ociuveiieiieiiieeeetieeeeeiieeeesstteeeessaseeeessssaeeessssaeeesessaeeesnssaeeeanssaeens 416
B.1.15 Médulo de ampliaCion de E/S ... 419
B.1.16 [DToTe10] 0 41701 7=TedTo] o Te [STNT =1 U = 4 o TSRS 420
B.2 Repuestos: Ventiladores de repuesto...........oeoeiii i 420
Condiciones generales de lICENCIA ............ccoevvviiiiiiiiiii ) 425
INAICE... i 431

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Consignas basicas de seguridad

1.1

Consignas generales de seguridad

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica y peligro de muerte por otras fuentes de energia

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.
e Trabaje con equipos eléctricos solo si tiene la cualificacion para ello.
e Observe las reglas de seguridad especificas del pais en todos los trabajos.

Por lo general rigen los siguientes pasos para establecer la seguridad:
1. Prepare la desconexion. Informe a todos los implicados en el procedimiento.

2. Desconecte el sistema de accionamiento de la tension y asegurelo contra la
reconexion.

3. Espere el tiempo de descarga indicado en los rétulos de advertencia.

4. Compruebe que no exista tension entre las conexiones de potencia ni entre estas y la
conexion de conductor de proteccion.

5. Compruebe si los circuitos de tension auxiliar disponibles estan libres de tension.
6. Asegurese de que los motores no puedan moverse.

7. ldentifique todas las demas fuentes de energia peligrosas, p. e€j., aire comprimido,
hidraulica o agua. Lleve las fuentes de energia a un estado seguro.

8. Cerciorese de que el sistema de accionamiento esté totalmente bloqueado y de que se
trate del sistema de accionamiento correcto.

Tras finalizar los trabajos, restablezca la disponibilidad para el funcionamiento en orden
inverso.

/A\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica al conectar una fuente de alimentacién inapropiada

La conexion de una fuente de alimentacion inapropiada puede provocar que las piezas
susceptibles de contacto directo estén sometidas a una tension peligrosa que puede
causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Para todas las conexiones y bornes de los médulos electrénicos, utilice solo fuentes de
alimentacioén que proporcionen tensiones de salida SELV (Safety Extra Low Voltage) o
PELV (Protective Extra Low Voltage).

Convertidor SINAMICS V20
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de seguridad

10

> b b P

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por equipos dafiados

Un manejo inadecuado puede causar dafios en los equipos. En los equipos dafados
pueden darse tensiones peligrosas en la caja o en los componentes al descubierto que, en
caso de contacto, pueden causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Durante el transporte, almacenamiento y funcionamiento, observe los valores limite
indicados en los datos técnicos.

¢ No utilice ningun equipo dafado.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por pantallas de cables no contactadas

El sobreacoplamiento capacitivo puede suponer un peligro mortal por tensiones de
contacto si las pantallas de cable no estan contactadas.

¢ Contacte las pantallas de los cables y los conductores no usados de los cables de
potencia (p. €j., conductores de freno) como minimo en un extremo al potencial de la
caja puesto a tierra.

/\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de puesta a tierra

Si los equipos con clase de proteccion | no disponen de conexién de conductor de
proteccion, o si se realiza de forma incorrecta, puede existir alta tension en las piezas al
descubierto, lo que podria causar lesiones graves o incluso la muerte en caso de contacto.

e Ponga a tierra el equipo de forma reglamentaria.

/N\ADVERTENCIA

Arco eléctrico al desenchufar un conector durante el funcionamiento
Si se desenchufa un conector durante el funcionamiento, puede producirse un arco
eléctrico que puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Abra los conectores solo cuando estén desconectados de la tensién, a menos que esté
autorizado expresamente para abrirlos durante el funcionamiento.

/N\ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por cargas residuales de los componentes de potencia

En los condensadores sigue quedando una tension peligrosa durante un maximo de 5
minutos tras la desconexién de la alimentacion. Tocar piezas conductoras de tension
puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Espere 5 minutos antes de comprobar la ausencia de tensiéon y comenzar los trabajos.
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Consignas bdsicas de seguridad
1.1 Consignas generales de seguridad

ATENCION

Dafios materiales por conexiones de potencia flojas

Los pares de apriete insuficientes o las vibraciones pueden aflojar las conexiones de
potencia. Como consecuencia, pueden producirse dafos por incendio, defectos en el
equipo o fallos de funcionamiento.

e Apriete todas las conexiones de potencia con el par de apriete prescrito.

e Controle periddicamente todas las conexiones de potencia, especialmente después de
un transporte.

/\ADVERTENCIA
Propagacion de incendio en aparatos con caja/carcasa insuficiente

Si se produjera un incendio, la caja/carcasa de los aparatos no puede impedir que se
propague fuego y humo. En consecuencia, pueden producirse danos personales o
materiales graves.

¢ Instale los aparatos con envolvente insuficiente dentro de un armario eléctrico metalico
adecuado que proteja a las personas del fuego y del humo, o bien tome otras medidas
de proteccién personal adecuadas.

e Asegurese de que el humo salga solo por rutas predefinidas.

/A\ADVERTENCIA

Fallos en marcapasos o perturbaciones en implantes por campos electromagnéticos

Las instalaciones eléctricas de fuerza, p. €j., transformadores, convertidores o motores,
generan campos electromagnéticos (EMF) durante el funcionamiento. Por esta razén
suponen un riesgo especialmente para las personas con marcapasos o implantes que se
encuentren cerca de las instalaciones.

e Siusted es una persona afectada, manténgase a una distancia minima de 2 m de
instalaciones eléctricas de fuerza.

/\ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de maquinas causado por equipos radiofénicos o teléfonos moéviles

Si se utilizan equipos radiofénicos o teléfonos méviles con una potencia de emision > 1 W
cerca de los componentes, pueden producirse fallos en el funcionamiento de los equipos.
Los fallos en el funcionamiento pueden afectar a la seguridad funcional de las maquinas vy,
en consecuencia, poner en peligro a las personas o provocar dafos materiales.

e Desconecte los equipos radioeléctricos o teléfonos méviles cuando se acerque a menos
de 2 m de los componentes.

e Ultilice la "SIEMENS Industry Online Support App" solo en el equipo desconectado.

Convertidor SINAMICS V20
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de seguridad

/\ADVERTENCIA

Incendio del motor por sobrecarga del aislamiento

En caso de un defecto a tierra en una red IT se produce una carga elevada del aislamiento
del motor. Una posible consecuencia es un fallo del aislamiento con peligro de lesiones
graves o incluso la muerte debido al humo y al fuego.

e Ultilice un dispositivo de vigilancia que avise en caso de un defecto de aislamiento.
e Solucione el error lo antes posible para no sobrecargar el aislamiento del motor.

/\ADVERTENCIA

Incendio por espacios libres para la ventilacién insuficientes

Si los espacios libres para ventilacion no son suficientes, puede producirse
sobrecalentamiento de los componentes, con peligro de incendio y humo. La consecuencia
pueden ser lesiones graves o incluso la muerte. Ademas, pueden producirse mas fallos y
acortarse la vida util de los equipos/sistemas.

e Observe las distancias minimas indicadas destinadas a espacios libres para la
ventilacion del componente correspondiente.

/\ADVERTENCIA

Peligros desconocidos por ausencia o ilegibilidad de los rétulos de advertencia

La ausencia o ilegibilidad de los rétulos de advertencia pueden provocar peligros
desconocidos. Estos peligros desconocidos pueden tener como consecuencia accidentes
con resultado de lesiones graves o incluso la muerte.

e Asegurese de que no falte ningun rétulo de advertencia especificado en la
documentacion.

¢ Fije en los componentes los rétulos de advertencia que falten en el idioma local.
e Sustituya los rotulos de advertencia ilegibles.

ATENCION

Desperfectos en los equipos por ensayos dieléctricos o de aislamiento inadecuados

Los ensayos dieléctricos o de aislamiento inadecuados pueden provocar desperfectos en
los equipos.

e Antes de efectuar un ensayo dieléctrico o de aislamiento en la maquina o la instalacion,
desemborne los equipos, ya que todos los convertidores y motores han sido sometidos
por el fabricante a un ensayo de alta tensioén y, por tanto, no es preciso volver a
comprobarlos en la maquina/instalacion.

Convertidor SINAMICS V20
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Consignas bdsicas de seguridad
1.1 Consignas generales de seguridad

/\ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de maquinas por funciones de seguridad inactivas

Las funciones de seguridad inactivas o no adaptadas pueden provocar movimientos
inesperados en las maquinas que podrian causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Antes de la puesta en marcha, tenga en cuenta la informacion de la documentacion del
producto correspondiente.

¢ Realice un analisis de las funciones relevantes para la seguridad del sistema completo,
incluidos todos los componentes relevantes para la seguridad.

e Mediante la parametrizacion correspondiente, asegurese de que las funciones de
seguridad utilizadas estan activadas y adaptadas a su tarea de accionamiento y
automatizacion.

e Realice una prueba de funcionamiento.

¢ No inicie la produccién hasta haber comprobado si las funciones relevantes para la
seguridad funcionan correctamente.

Nota
Consignas de seguridad importantes para las funciones Safety Integrated

Si desea utilizar las funciones Safety Integrated, observe las consignas de seguridad de los
manuales Safety Integrated.

/\ADVERTENCIA

Fallos de funcionamiento de la maquina a consecuencia de una parametrizacién errénea o
modificada

Una parametrizacion errébnea o modificada puede provocar en maquinas fallos de
funcionamiento que pueden producir lesiones graves o la muerte.
e Proteja las parametrizaciones del acceso no autorizado.

e Controle los posibles fallos de funcionamiento con medidas apropiadas, p. €j.,
DESCONEXION o PARADA DE EMERGENCIA.

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009 13



Consignas bdsicas de seguridad

1.2 Daros en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

1.2 Daios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Los ESD son componentes, circuitos integrados, moédulos o equipos susceptibles de ser
dafnados por campos o descargas electrostaticas.

ATENCION
A Daiios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Los campos eléctricos o las descargas electrostaticas pueden provocar fallos en el
funcionamiento como consecuencia de componentes, circuitos integrados, médulos o
equipos dafados.

e Embale, almacene, transporte y envie los componentes eléctricos, médulos o equipos
solo en el embalaje original del producto o en otros materiales adecuados, p. €].
gomaespuma conductora o papel de aluminio.

e Toque los componentes, médulos y equipos solo si usted esta puesto a tierra a través
de una de las siguientes medidas:
— Llevar una pulsera antiestatica.

— Llevar calzado antiestatico o bandas de puesta a tierra antiestaticas en areas
antiestaticas con suelos conductivos.

e Deposite los médulos electronicos, médulos y equipos Unicamente sobre superficies
conductoras (mesa con placa de apoyo antiestatica, espuma conductora antiestatica,
bolsas de embalaje antiestaticas, contenedores de transporte antiestaticos).

1.3 Garantia y responsabilidad para ejemplos de aplicacién

Los ejemplos de aplicacién no son vinculantes y no pretenden ser completos en cuanto a la
configuracién y al equipamiento, asi como a cualquier eventualidad. Los ejemplos de
aplicacién tampoco representan una solucién especifica para el cliente; simplemente
ofrecen una ayuda para tareas tipicas. El comprador es responsable del correcto manejo y
uso de los productos descritos. Los ejemplos de aplicacién no le eximen de la obligacién de
trabajar de forma segura durante la aplicacién, la instalacion, el funcionamiento y el
mantenimiento.

Convertidor SINAMICS V20
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Consignas bdsicas de seguridad

1.4 Seguridad industrial

1.4 Seguridad industrial

Nota
Seguridad industrial

Siemens ofrece productos y soluciones con funciones de seguridad industrial con el objetivo
de hacer mas seguro el funcionamiento de instalaciones, sistemas, maquinas y redes.

Para proteger las instalaciones, los sistemas, las maquinas y las redes de amenazas
cibernéticas, es necesario implementar (y mantener continuamente) un concepto de
seguridad industrial integral que sea conforme a la tecnologia mas avanzada. Los productos
y las soluciones de Siemens constituyen unicamente una parte de este concepto.

El cliente es responsable de impedir el acceso no autorizado a sus instalaciones, sistemas,
maquinas y redes. Los sistemas, las maquinas y los componentes solo deben estar
conectados a la red corporativa o a Internet cuando y en la medida que sea necesario y
siempre que se hayan tomado las medidas de proteccion adecuadas (p. €j., uso de
cortafuegos y segmentacion de la red).

Adicionalmente, deberan observarse las recomendaciones de Siemens en cuanto a las
medidas de proteccion correspondientes. Encontrara mas informacién sobre seguridad
industrial en:

Seguridad industrial (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Los productos y las soluciones de Siemens estan sometidos a un desarrollo constante con
el fin de mejorar todavia mas su seguridad. Siemens recomienda expresamente realizar
actualizaciones tan pronto como estén disponibles y utilizar Unicamente las ultimas
versiones de los productos. El uso de versiones anteriores o que ya no se soportan puede
aumentar el riesgo de amenazas cibernéticas.

Para mantenerse siempre informado de las actualizaciones de productos, suscribase al
Siemens Industrial Security RSS Feed en:

Seguridad industrial (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

/A\ADVERTENCIA

Estados operativos no seguros debidos a una manipulacion del software

Las manipulaciones del software (p.ej., virus, troyanos, malware, gusanos) pueden
provocar estados operativos inseguros en la instalacion, con consecuencias mortales,
lesiones graves o dafios materiales.

e Mantenga actualizado el software.

¢ Integre los componentes de automatizacion y accionamiento en un sistema global de
seguridad industrial de la instalacién o maquina conforme a las ultimas tecnologias.

¢ En su sistema global de seguridad industrial, tenga en cuenta todos los productos
utilizados.

e Proteja los archivos almacenados en dispositivos de almacenamiento extraibles contra
software malicioso tomando las correspondientes medidas de proteccion, p. e;.
programas antivirus.

Convertidor SINAMICS V20
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Consignas bdsicas de seguridad

1.5 Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive Systems)

1.5

16

Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive
Systems)

Durante la evaluacion de riesgos de la maquina que exige la normativa local (p. €j., Directiva
de maquinas CE), el fabricante de la maquina o el instalador de la planta deben tener en
cuenta los siguientes riesgos residuales derivados de los componentes de control y
accionamiento de un sistema de accionamiento:

1.

Movimientos descontrolados de elementos accionados de la maquina o planta durante
las labores de puesta en marcha, funcionamiento, mantenimiento y reparacion, p. €j., los
debidos a

— fallos de hardware o errores de software en los sensores, el controlador, los
actuadores y el sistema de conexién

— tiempos de reaccion del controlador y del accionamiento

— funcionamiento y/o condiciones ambientales fuera de lo especificado

— condensacion/suciedad conductora

— errores de parametrizacion, programacion, cableado y montaje,

— uso de equipos inalambricos/teléfonos moviles cerca de componentes electronicos
— influencias externas/desperfectos

— efecto de rayos X, radiaciones ionizantes o césmicas (por altitud)

En caso de fallo pueden reinar dentro y fuera de los componentes temperaturas
extraordinariamente altas, incluso formarse fuego abierto, asi como producirse emisiones
de luz, ruido, particulas, gases, etc., debido, p. €j., a:

— fallo de componentes

— errores de software

— funcionamiento y/o condiciones ambientales fuera de lo especificado
— influencias externas/desperfectos

. Tensiones de contacto peligrosas debido, p. €j., a:

— fallo de componentes

— influencia de cargas electrostaticas

— induccidn de tensiones causadas por motores en movimiento

— funcionamiento y/o condiciones ambientales fuera de lo especificado

— condensacion/suciedad conductora

— influencias externas/desperfectos

Campos eléctricos, magnéticos y electromagnéticos, habituales durante el

funcionamiento, que pueden resultar peligrosos, p. €j., para personas con marcapasos,
implantes u objetos metalicos, si no se mantienen lo suficientemente alejados.

Liberacion de sustancias y emisiones contaminantes por eliminacién o uso inadecuados
de componentes.

Interferencia de sistemas de comunicacion via la red eléctrica como p. €j. emisores de
telemando por portadora o comunicacion de datos por cables eléctricos.

Si desea mas informacion sobre los riesgos residuales que se derivan de los componentes
de un sistema de accionamiento, consulte los capitulos correspondientes de la
documentacién técnica para el usuario.

Convertidor SINAMICS V20
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Introduccién

2.1

Componentes del sistema convertidor

SINAMICS V20 es una gama de convertidores disefiados para regular la velocidad de

motores asincronos trifasicos.

Variantes de 400 V AC trifasicas

Los convertidores de 400 V AC trifasicos estan disponibles en cinco tamafos.

> @

Sin ventilador

Tamaiio de bastidor A (FSA)

LR

:

Con ventilador

Tamaiio de bastidor B
(FSB)

Tamaiio de bastidor C (FSC)

Componente | Potencia Corriente | Corriente | Corriente de Referencia

nominal de | nominal de | nominal salidaa 480V | gin filtro Con filtro

salida entrada de salida |a4 kHz/40 °C
FSA 0,37 kW 1,7A 1,3A 1,3A 6SL3210-5BE13-7UV0 | 6SL3210-5BE13-7CV0
(sin ventila- 0,55 kW 2,1A 1,7A 1,6 A 6SL3210-5BE15-5UV0 | 6SL3210-5BE15-5CV0
dor) 0,75 kW 26A 22A 22A 6SL3210-5BE17-5UV0 | 6SL3210-5BE17-5CV0

0,75kW" |26 A 22A 22A - 6SL3216-5BE17-5CV0
FSA 1,1 kW 4,0 A 3,1A 3,1A 6SL3210-5BE21-1UV0 | 6SL3210-5BE21-1CV0
(conun venti- | 1,5 kW 5,0A 41A 41A 6SL3210-5BE21-5UV0 | 6SL3210-5BE21-5CV0
lador) 2,2 kW 6,4 A 56 A 48A 6SL3210-5BE22-2UV0 | 6SL3210-5BE22-2CV0

Convertidor SINAMICS V20
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Infroduccion

2.1 Componentes del sistema convertidor

Componente | Potencia Corriente Corriente | Corriente de Referencia
nominal de | nominal de | nominal salidaa480V | gin filtro Con filtro
salida entrada de salida | a4 kHz/40 °C
FSB 3,0 kW 8,6 A 7,3A 7,3A 6SL3210-5BE23-0UV0 | 6SL3210-5BE23-0CV0
I(cgn ;Jn venti- |4,0 kW 11,3A 8,8A 8,24 A 6SL3210-5BE24-0UV0 | 6SL3210-5BE24-0CV0
ador
FSC 5,5 kW 15,2 A 12,5 A 11A 6SL3210-5BE25-5UV0 | 6SL3210-5BE25-5CV0
(con un venti-
lador)
FSD 7,5 kW 20,7 A 16,5 A 16,5 A 6SL3210-5BE27-5UV0 | 6SL3210-5BE27-5CV0
(con dos venti- | 11 kW 304 A 25A 21A 6SL3210-5BE31-1UV0 | 6SL3210-5BE31-1CV0
ladores) 15 kW 38,1A 31A 31A 6SL3210-5BE31-5UV0 | 6SL3210-5BE31-5CV0
FSE 18,5 kW 45 A 38A 34 A 6SL3210-5BE31-8UV0 | 6SL3210-5BE31-8CV0
(con dos venti- (HO) 2
ladores) 22 kW (LO) | 54 A 45 A 40 A
(ZHZ(;()W 54 A 45 A 40 A 6SL3210-5BE32-2UV0 | 6SL3210-5BE32-2CV0
30 kW (LO) |72 A 60 A 52 A

1) Esta variante se refiere al convertidor de placa plana con un disipador de placa plana.

2 "HO"y "LO" significan sobrecarga alta y sobrecarga baja respectivamente. El modo HO/LO se puede ajustar mediante
los pardmetros relevantes.

Variantes de 230 V AC monofasicas

Los convertidores de 230 V AC monoféasicos estan disponibles en tres tamanos.

Tamario de bastidor
AA/AB (FSAA/FSAB)

1
|
I
|
|
|
|
I
I
I
I
1
|
I
1
I
I
|
I
I
I
1

Tamaiio de bastidor AC
(FSAC)

Tamaiio de
bastidor B (FSB)

Tamaiio de bastidor C (FSC)

Componente Potencia nomi- | Corriente nomi- | Corriente no- | Referencia
nal de salida nal de entrada minal de salida | gin, filiro Con filtro
FSAA 0,12 kW 2,3A 0,9A 6SL3210-5BB11-2UV1 | 6SL3210-5BB11-2BV1
(sin ventilador) | 0,25 kW 45A 1,7 A 6SL3210-5BB12-5UV1 | 6SL3210-5BB12-5BV1
0,37 kW 6,2 A 2,3A 6SL3210-5BB13-7UV1 | 6SL3210-5BB13-7BV1
FSAB 0,55 kW 7,7A 32A 6SL3210-5BB15-5UV1 | 6SL3210-5BB15-5BV1
(sin ventilador) | 0,75 kW 10 A 42 A 6SL3210-5BB17-5UV1 | 6SL3210-5BB17-5BV1
FSAC 1,1 kW 14,7 A 6,0 A 6SL3210-5BB21-1UV1 | 6SL3210-5BB21-1BV1
(con un ventila- | 1,5 kW 19,7 A 7,8 A 6SL3210-5BB21-5UV1 | 6SL3210-5BB21-5BV1
dor)

18
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Introduccion

2.2 Placa de caracteristicas del convertidor

Componente Potencia nomi- | Corriente nomi- | Corriente no- | Referencia

nal de salida nal de entrada minal de salida | gjn, filtro Con filtro
FSB 1,1 kKW 14,7 A 6,0 A 6SL3210-5BB21-1UV0 | 6SL3210-5BB21-1AV0
(con un ventila- | 1,5 kW 19,7 A 7.8 A 6SL3210-5BB21-5UV0 | 6SL3210-5BB21-5AV0
dor)
FSC 2,2 kW 272 A 1A 6SL3210-5BB22-2UV0 | 6SL3210-5BB22-2AV0
(con un ventila- | 3,0 kW 32A 13,6 A 6SL3210-5BB23-0UV0 | 6SL3210-5BB23-0AV0

dor)

Opciones y repuestos

2.2

Numero de pieza

Para obtener mas informacién sobre opciones y repuestos, consulte los apéndices

"Opciones|(Pagina 373)" y "Repuestos: Ventiladores de repuesto (Pagina 420)".

Referencia

Placa de caracteristicas del convertidor

Placa de caracteristicas del

convertidor (ejemp

lo)

f,

SIEMENS

SINAMICS V20

INPUT:3@ ACA400-480V +/-10% 14.9A 50/60Hz
OUTPUT:0-inputV 12.5A 0-550Hz
MOTOR:7.5HP

IND.
5B33

CONTEQ. !®U

LISTED

INPUT:3@ AC 380-480V -15%+10% 15.2A 50/60Hz
MOTOR:5.5KW IP20 Filtered Class C3

FS: 10

Cddigo QR

Use in PD2 and OVC Ill environment only

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

Refer to user manual

i ! KCC-REM-S49-
| ; c € & Eswm\mcs

1P 6SL3210-5BE25-5CV0 S ZVH7Y16001420 Numero de serie del
SCCR: 65kA producto
SNC-A5E03262691 Use 75°C CopperWires only

Made in China

Siemens AG, Frauenauracher Str. 80, DE-91056 Erlangen

o

J
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Infroduccion

2.2 Placa de caracteristicas del convertidor

Explicacién del nimero de serie (ejemplo)

S Z V H7Y160014220

Siemens SNC ID de tipo Numero correlativo
Fecha de produccion (afio/mes)
Cédigo * | Afo Cédigo * | Mes
A 1990, 2010 1 Enero
B 1991, 2011 2 Febrero
C 1992, 2012 3 Marzo
D 1993, 2013 4 Abril
E 1994, 2014 5 Mayo
F 1995, 2015 6 Junio
H 1996, 2016 7 Julio
J 1997, 2017 8 Agosto
K 1998, 2018 9 Septiembre
L 1999, 2019 0 Octubre
M 2000, 2020 N Noviembre
N 2001, 2021 D Diciembre
P 2002, 2022 * Segun EN 60062
R 2003, 2023
S 2004, 2024
T 2005, 2025
u 2006, 2026
\ 2007, 2027
w 2008, 2028
X 2009, 2029

20
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Instalacidon mecanica

Proteccion contra la propagacion del fuego

El funcionamiento del equipo solo se permite en carcasas cerradas o dentro de armarios
eléctricos de mayor jerarquia con cubiertas de proteccién cerradas utilizando todos los
dispositivos de proteccion. El montaje del equipo en un armario eléctrico metalico o la
proteccion mediante otra medida equiparable debe evitar la propagacion de fuego y
emisiones fuera del armario eléctrico.

Proteccion contra la condensacion o la suciedad conductora

Proteja el equipo, p. €j., alojandolo en un armario eléctrico con el grado de proteccién P54
conforme a IEC 60529 o NEMA 12, segun corresponda. En caso de condiciones de uso
especialmente criticas, deben tomarse las medidas adicionales necesarias.

Si es posible descartar totalmente la condensacion y la entrada de suciedad conductora en
el lugar de instalacion, se podra utilizar un armario eléctrico con un grado de proteccién
correspondientemente reducido.

3.1 Orientacion de montaje y espacio libre

El convertidor se debe montar en un area cerrada que opere eléctricamente o en un armario
de control.

Orientacién de montaje

Monte siempre el convertidor verticalmente en una superficie plana y no combustible.

/W |
7
| Convertido

- [

Conver-
tidor

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.2 Montaje en el panel del armario

Espacio libre de montaje

Superior | 2100 mm
Inferior 2100 mm (para los tamafios B a E, y el tamafio A sin ventilador)
=85 mm (para el tamano A refrigerado por ventilador)

Lateral 20 mm

3.2 Montaje en el panel del armario

El convertidor se puede montar directamente en la superficie del panel del armario.

También se dispone de dos métodos de montaje adicionales para distintos tamafios de
bastidor. Encontrara mas informacion en las secciones siguientes:

Montaje atravesado (tamafos de bastidor B ... E) (Pagina|27)

Montaje en perfil DIN (tamafos de bastidor AA ... B) (Pagina 31)

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.2 Montaje en el panel del armario

Dimensiones exteriores y plantilla de taladros

Dimensiones (mm) Plantilla de taladros (mm)
Tamarno de bastidor AA/AB

107.8 , 127.8" , 58
87.8
N
)
N
=
»@'7
o)
' Fijaciones: 2 x tornillos, tuercas, arandelas

M4

! Profundidad de FSAB Par de apriete: 1,8 Nm £10%

Tamano de bastidor AC

147 ; 79

; \{@

103

140

160.9

- Fijaciones: 2 x tornillos, tuercas, arandelas
M4

Par de apriete: 1,8 Nm £10%

Tamano de bastidor A

| 145.5 |

166 2
140

Fijaciones: 4 x tornillos, tuercas, arandelas
M4

Par de apriete: 1,8 Nm £10%

2) Altura del tamafo de bastidor A con ventilador

3) Profundidad del convertidor Flat Plate (solo para variante de 400 V, 0,75
kW)

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.2 Montaje en el panel del armario

Dimensiones (mm) Plantilla de taladros (mm)
Tamafio de bastidor B

| 164.5 127

\§@

160
135

DANGER

Fijaciones: 4 x tornillos, tuercas, arandelas
M4

Par de apriete: 1,8 Nm £10%

Tamaio de bastidor C

169 . | 184 170

140

Fijaciones: 4 x tornillos, tuercas, arandelas
M5

Par de apriete: 2,5 Nm +10%

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecanica

3.2 Montaje en el panel del armario

Dimensiones (mm)

Plantilla de taladros (mm)

Tamano de bastidor D

172.5 |

E e

Lol

223

166

Fijaciones: 4 x tornillos, tuercas, arandelas

M5

Par de apriete: 2,5 Nm +10%

Tamano de bastidor E

209 P

245

228

\@@

o

(C

G

206

Fijaciones: 4 x tornillos, tuercas, arandelas

M5

Par de apriete: 2,5 Nm +10%

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.3 SINAMICS V20 variante Flat Plate

3.3

Datos técnicos

26

SINAMICS V20 variante Flat Plate

La variante Flat Plate de SINAMICS V20 esta pensada para permitir una instalacion del
convertidor mas flexible. Se deben adoptar las medidas pertinentes para garantizar una
correcta disipacion de calor, que puede necesitar un disipador externo fuera de la
envolvente eléctrica.

/N\ADVERTENCIA

Carga térmica adicional

El funcionamiento con una tensién de entrada superior a 400 V y 50 Hz, o con una
frecuencia de pulsacién mayor que 4 kHz, aumentara la carga térmica del convertidor. Se
deben considerar esos factores al proyectar las condiciones de instalacion y deben
verificarse con un ensayo de carga practico.

/\PRECAUCION

Consideraciones de refrigeracion

Debe mantenerse la distancia libre vertical minima de 100 mm sobre y bajo el convertidor.
No se permite el montaje apilado de convertidores SINAMICS V20.

Variante Flat Plate Potencia de salida media
6SL3216-5BE17-5CV0 370 W 550 W 750 W
Rango de temperatura de funcionamiento |de -10°Ca 40 °C

Pérdidas max. en disipador 24 W 27T W 31W
Pérdidas max. en control * 9,25 W 9,25 W 9,25 W
Resistencia térmica del disipador reco- 1,8 KIW 1,5 KIW 1,2 KIW
mendada

Corriente de salida recomendada 1,3A 1,7A 22A

* Con E/S a plena carga

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.4 Montaje afravesado (famaros de bastidor B ... E)

Instalacion

1. Prepare la superficie de montaje para el convertidor con las dimensiones indicadas en la

\n

seccion "Montaje en el panel del armario (Pagina|22)".

2. Asegurese de que los taladros estén desbarbados, de que el disipador de placa plana
esté limpio y sin polvo ni grasa, y de que la superficie de montaje y el disipador externo,
si lo hay, sean lisos y acabados en metal desnudo (acero o aluminio).

3. Aplique uniformemente una pasta térmica sin silicona que tenga un coeficiente de
transferencia térmica minimo de 0,9 W/m.K, en la superficie posterior del disipador de
placa plana y en la superficie de la placa posterior.

4. Fije el convertidor con cuatro tornillos M4 apretados a 1,8 Nm (tolerancia: £ 10%).

5. Si es necesario un disipador externo, primero aplique uniformemente la pasta
especificada en el paso 3 en la superficie del disipador externo y en la de la placa
posterior, y una el disipador externo al otro lado de la placa posterior.

6. Una vez terminada la instalacion, haga funcionar el convertidor en la aplicacion a la que
esté destinado mientras controla la r0037[0] (temperatura del disipador medida) para
verificar la eficacia de la refrigeracion.

La temperatura del disipador no debe superar los 90 °C durante el funcionamiento
normal, teniendo en cuenta el rango de temperatura circundante esperado para la
aplicacion.

Ejemplo:

Si las mediciones se realizan a 20 °C de temperatura circundante y la maquina esta
especificada para hasta 40 °C, la lectura de temperatura del disipador debe aumentarse
[40 - 20] = 20 °C, y el resultado debe ser menor que 90 °C.

Si la temperatura del disipador supera ese limite, debe afiadirse mas refrigeracion (p. €j.,
un disipador adicional) hasta cumplir con las especificaciones.

Nota

El convertidor se disparara con el fallo F4 si la temperatura del disipador supera los
100 °C. Esto protege al convertidor de posibles dafios por sobrecalentamiento.

3.4 Montaje atravesado (tamafios de bastidor B ... E)

Los tamanos de bastidor de B a E estan disefiados para ser compatibles con aplicaciones
de montaje atravesado, que permiten montar el disipador del convertidor a través de la parte
trasera del panel del armario. Cuando el convertidor se monta segun la variante atravesada,
no se consigue una clasificacién IP mayor. Asegurese de que se mantiene la clasificacion IP
requerida para la envolvente.

También se dispone de dos métodos de montaje adicionales para distintos tamafios de
bastidor. Encontrard mas informacion en las secciones siguientes:

® Montaje en el panel del armario|(Pagina 22)

® Montaje en perfil DIN (tamafios de bastidor AA ... B)|(Pagina 31)

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecanica
3.4 Montaje afravesado (tamarios de bastidor B ... E)

Dimensiones exteriores, plantillas de taladros y recortes

Dimensiones (mm) Plantilla de taladros y recortes (mm)

Tamano de bastidor B

164.5
106" 140
125
118
N
s
o
(o]
b 100
Zona recortada = o
o G
e}
o)
<
Fijaciones: 4 x tornillos M4
Par de apriete: 1,8 Nm +10%
Tamaro de bastidor C
169 170

108 1 | 184 | 161

116

197

Zona recortada

61

Fijaciones: 4 x tornillos M5
Par de apriete: 2,5 Nm +10%

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecanica

3.4 Montaje afravesado (famaros de bastidor B ... E)

Dimensiones (mm) Plantilla de taladros y recortes (mm)
Tamano de bastidor D
172.5 240
98 1) ,
o d
N
=
Zona recortada §
) e
D
Yol
Fijaciones: 4 x tornillos M5
Par de apriete: 2,5 Nm £10%
Tamano de bastidor E
209 245 |
118.5 1
&? D
&
Zona recortada -
AN
[o0]
N
le) S
[32]
[ce]
Fijaciones: 4 x tornillos M5
Par de apriete: 2,5 Nm £10%
1) Profundidad dentro del armario
Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.4 Montaje afravesado (tamarios de bastidor B ... E)

Montaje

n Para FSB a FSD: presione un lado del disipador haciendo que atraviese la parte
trasera del panel del armario.
Para FSE: presione el lado derecho del disipador haciendo que atraviese la parte
trasera del panel del armario.

9 Mueva el disipador hacia el borde de la zona recortada hasta que la
rendija concava del disipador encaje en el borde de la zona recortada.

B Presione el otro lado del disipador haciendo que atraviese la parte trasera del
panel del armario.

n Mueva el disipador hacia el borde de la zona recortada hasta que quede el
suficiente espacio como para empujar todo el disipador haciendo que pase por la
parte trasera del panel del armario.

B Presione el disipador completo hasta que atraviese la parte trasera del panel del
armario.

a Alinee los cuatro orificios de montaje del convertidor con los correspondientes
orificios del panel del armario. Fije los orificios alineados con cuatro tornillos.

Nota

Se reserva un hueco en la parte inferior del area de recorte para permitir la extraccion del
ventilador desde el exterior del armario sin quitar el convertidor.

30

Hueco para
extraer el
ventilador
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Instalacion mecéanica

3.5 Montaje en perfil DIN (tamarios de bastidor AA ... B)

3.5 Montaje en perfil DIN (tamafios de bastidor AA ... B)

Mediante el kit opcional de montaje en perfil DIN, puede montar el bastidor de tamafo AA,
AB, AC, A o B en el perfil DIN.

También se dispone de dos métodos de montaje adicionales para distintos tamafios de
bastidor. Encontrara mas informacion en las secciones siguientes:

® Montaje en el panel del armario|(Pagina 22)
® Montaje atravesado (tamanos de bastidor B ... E)|(Paginal|27)

Nota

Para instalar o desinstalar el convertidor, utilice un destornillador de estrella o de punta
plana.

Instalacién y desinstalacion de FSAA/FSAB/FSAC en y del perfil DIN

Encontrara mas informacion en la seccion "Juego de montaje de migracién para FSAA ...
FSAC (Pagina 414)".

Instalacién de FSA/FSAC en el perfil DIN

| A
T | ettt R T

iy N
see[Ell

[V
'5\\—'
L 0/

@] ZO)(G]!I ©)

FSAC FSA
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Instalacion mecéanica

3.5 Montaje en perfil DIN (famarios de bastidor AA ... B)

Desinstalacion de FSA/FSAC del perfil DIN

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.5 Montaje en perfil DIN (tamarios de bastidor AA ... B)

Instalacién de FSB en el perfil DIN

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion mecéanica

3.5 Montaje en perfil DIN (famarios de bastidor AA ... B)

34
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Instalacion eléctrica

Motores de otros fabricantes que se pueden utilizar

Con el convertidor se pueden utilizar motores asincronos estandar de otros fabricantes:

ATENCION

Daiios en el motor por el uso de un motor no compatible de otro fabricante

La carga que debe soportar el aislamiento del motor es mayor si se alimenta desde un

convertidor que directamente desde la red eléctrica. Como consecuencia, pueden
producirse danos en el devanado del motor.
[ ]

Tenga en cuenta las notas del manual de sistema sobre "Requisitos para motores de
otros fabricantes".

Encontrara informacion adicional en Internet: Requisitos para motores de otros fabricantes
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/79690594)

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica
4.1 Conexiones del sistema tipicas

4.1 Conexiones del sistema tipicas

Conexiones del sistema tipicas

Modulo de ampliacion de E/S
=1 (opcion, solo para variantes de
= 400 V)

—_

200vVa240VviAC | . )
380V a480V 3AC

BOP externo
(opcién)

Modulo de interfaz
Fusible, interr. autom. o controla- BOP (opcion)

II dor motor combinado tipo E

Contactor

Parametrizador
(opcién)

Reactancia de red
(opcidn)

SINAMICS V20
Smart Access

(opcion) P

Filtro (opcién)

PE L1, L2/N (230 V) Resistencia de frenado
(Tierrade © (opcion) . |
proteccién) L1, LZ/N, L3 (400 V) c LlJ

O 0
_§ Esta opcion solo es para
—g tamafios AA a C.
[
|
V20 g R[TR
8 )
N Médulo de
frenado dinamico
R2/ R1/ (erclon)
DC- DC+
.................................... s

Reactancia de salida
(opcién)

YPE, Y

=
(Tierra de prot-eccién)

1) Encontrara mas informacion sobre tipos admisibles para estos dispositivos de proteccion
de circuitos de derivacién en Informaciéon de producto de los dispositivos de proteccion para
el convertidor SINAMICS V20
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/13208/man).
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Instalacion eléctrica
4.1 Conexiones del sistema tipicas

Nota
Requisitos para instalaciones en Estados Unidos y Canada (UL/cUL)

Para configuraciones conforme a UL/cUL, se deben utilizar los fusibles, los interruptores
automaticos y los controladores de motor combinados de tipo E (CMC) aprobados por
UL/cUL. Consulte la Informacion de producto de los dispositivos de proteccion para el
convertidor SINAMICS V20 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/13208/man)
para conocer los tipos de proteccion especificos de circuitos derivados para cada
convertidor y la corriente nominal de cortocircuito correspondiente (SCCR). Para todos los
tamanos solo se debe usar hilo de cobre para 75 °C.

Este equipo es capaz de proporcionar proteccion contra sobrecargas al motor interno segun
UL508C/UL61800-5-1. Para cumplir la norma UL508C/UL61800-5-1, no se debe cambiar el
valor de fabrica del parametro P0610 establecido en 6.

Para las instalaciones en Canada (cUL), la alimentacion de red del convertidor debe estar
equipada con cualquier limitador externo recomendado que tenga las caracteristicas
siguientes:

e Dispositivos protectores contra sobretensiones; el dispositivo debe aparecer indicado
como protector contra sobretensiones (cédigo de categoria VZCA y VZCA7).

e Tension nominal de 480/277 V AC (para variantes de 400 V) 0 240 V AC (para variantes
de 230 V), 50/60 Hz, trifasica (para variantes de 400 V) o monofasica (para variantes de
230 V).

e Tension residual asignada VPR = 2000 V (para variantes de 400 V)/1000 V (para
variantes de 230 V), IN = 3 kA min., MCOV = 508 V AC (para variantes de 400 V)/264 V
AC (para variantes de 230 V), corriente nominal de cortocircuito (SCCR) = 40 kA

e Apropiado para aplicaciones SPD de tipo 1 o tipo 2.

e Se instalaran protecciones contra sobretensiones entre fases y también entre cada fase
y tierra.

/N\ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica e incendio en una red con impedancia excesivamente alta

Una intensidad de cortocircuito excesivamente baja puede dar lugar a que los dispositivos
de proteccion no se disparen o lo hagan demasiado tarde, y causar asi una descarga
eléctrica o un incendio.

e En caso de cortocircuito fase-fase o fase-tierra, asegurese de que la intensidad de
cortocircuito en el punto en que el convertidor se conecta al cable de alimentacion se
corresponde al menos con los requisitos minimos para que responda el dispositivo de
proteccion utilizado.

e Debe utilizar un dispositivo de proteccién diferencial (RCD) adicional si la intensidad de
cortocircuito fase-tierra no alcanza la intensidad de cortocircuito requerida para que
responda el dispositivo de proteccion. La intensidad de cortocircuito necesaria puede
ser demasiado baja, especialmente en sistemas TT.

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.1 Conexiones del sistema tipicas

38

/\ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica e incendio en una red con impedancia demasiado baja

Una intensidad de cortocircuito excesivamente alta puede dar lugar a que los dispositivos
de proteccion no sean capaces de interrumpir estas corrientes de cortocircuito y se
destruyan, y causen asi una descarga eléctrica o un incendio.

e Asegurese de que la intensidad de cortocircuito no influenciada en el borne de linea del
convertidor no supere la capacidad de interrupciéon (SCCR o lcc) del dispositivo de
proteccion utilizado.

/N\ADVERTENCIA

Peligro de muerte por descarga eléctrica y peligro de incendio por dispositivos de
proteccion que no se disparan o lo hacen demasiado tarde

Los dispositivos de proteccion contra sobreintensidad que no se disparan o lo hacen
demasiado tarde pueden provocar una descarga eléctrica o un incendio.

e En caso de cortocircuito fase-fase o fase-tierra, asegurese de que la intensidad de
cortocircuito en el punto en que el convertidor se conecta al cable de alimentacion se
corresponde como minimo con los requisitos del dispositivo de proteccion utilizado.

e Ademas, debe utilizar un modulo diferencial (RCD) si no se alcanza la intensidad de
cortocircuito requerida en el caso de cortocircuito fase-tierra. Especialmente en redes
TT, la intensidad de cortocircuito necesaria puede ser demasiado baja.

¢ Laintensidad de cortocircuito no debe superar la intensidad nominal de cortocircuito
(SCCR) ni la Icc del convertidor o el poder de corte de las protecciones.

/N\ADVERTENCIA

Peligro de muerte debido a las corrientes de grandes fugas a tierra de un conductor de
proteccion interrumpido

Los componentes del convertidor conducen una corriente de grandes fugas a tierra a
través del conductor de proteccion. La corriente de fuga a tierra del convertidor SINAMICS
V20 puede superar los 3,5 mA AC.

Tocar las partes conductoras cuando el conductor de proteccidn esta interrumpido puede
ocasionar la muerte o lesiones graves.

Se requiere una conexion fija de tierra o un cable de suministro multiple con conectores
para aplicaciones industriales de acuerdo con IEC 60309, y la seccién minima del
conductor de proteccion debe cumplir los reglamentos locales de seguridad para equipos
eléctricos con grandes fugas a tierra.

/N\ADVERTENCIA

Peligro de muerte debido a la propagacion del fuego causado por una resistencia de
frenado inadecuada o mal instalada

Utilizar una resistencia de frenado inadecuada o mal instalada puede originar fuego y
humo. La propagacion de fuego y humo puede provocar lesiones graves y danos
materiales.

e Utilizar unicamente resistencias de frenado aprobadas para el convertidor.
e Instalar la resistencia de frenado de acuerdo con los reglamentos.
¢ Vigilar la temperatura de la resistencia de frenado.
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Instalacion eléctrica

4.1 Conexiones del sistema tipicas

Diagrama de cableado

[} 1
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1
= |
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PR —1 1
1 | | 1
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: | Puerto de ampliacion
Nota

En todas las entradas analdgicas, la resistencia del potenciometro debe ser = 4,7 kQ.
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Instalacion eléctrica

4.1 Conexiones del sistema tipicas

El mdédulo opcional de ampliacion de E/S permite ampliar el numero de bornes de E/S del
V20. A continuacién se muestra el diagrama de cableado del médulo de ampliacion de E/S:

Médulo de ampliacion de E/S
SINAMICS V20
Entradas digitales | 1 ! Salidas !
] [} [}
' Alimentacion de 24 V Alimentacion de 24 V : E digitales :
' externa interna i ! DO 3NO } salidas a relé '
| DI 5 —~oDI5 ——oDI5 DI5 | : |
|z 3 . o[ | : r i
' $ ——oDI6 F|——oDI6 Zt——oDI6 DI 6 ! 1\DO 4 NO § saiias a relé |
i DIC DIC i : l
L iy + o \‘; i V2024V 20 24 v | R (S i
I [}
| DIC V20Dl Co—<DIC :
| V20DIC V20 DI C ]
! —o V20 DIC I
PP EPRpRpPp.
____________________________ .
i Puerto de ampliacion [
/N\ADVERTENCIA
Descarga eléctrica y peligro de muerte debido a sistema de alimentacion eléctrica
inadecuado

Si se utilizan DO3 y DO4 en un sistema de alimentacion eléctrica que supera la categoria
de sobretension Il (OVC 1), el contacto con piezas bajo tensién del convertidor V20 y sus
opciones, incluidos los puertos de ampliacion, los bornes SELV (Safety Extra Low Voltage)
y los hilos conectados puede causar la muerte o lesiones graves.

e Solo use DO3 y DO4 en un sistema de alimentacion eléctrica que no supere OVC II.

Nota

e Sidesea utilizar las DI tanto en el V20 como en el médulo de ampliacion de E/S como un
grupo unico de DI, conecte la DI C de V20 a la DI C del médulo de ampliacién de E/S
(véase la figura anterior).

e Sidesea utilizar las DI tanto en el V20 como en el médulo de ampliacion de E/S como
dos grupos separados de DI, no conecte la DI C de V20 a la DI C del médulo de
ampliacién de E/S.

Encontrara mas informacion sobre el diagrama de cableado en la seccion "Configuracion de
macros de conexion|(Pagina|67)".
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcién de los bornes

Disposicién de los bornes

4.2 Descripcion de los bornes

Bornes de red

400 V3AC EMC L1 L2/N L3

FSE e OO

Tapita superior
(solo FSE)

Para abrir la tapita superior, mover el cierre hacia abajo
usando un destornillador de punta plana

Tipos de cables recomendados para conectar los bornes de red y

400V 3AC L1 L2/NL3 230V 1AC L1 L2/N los bornes del motor:
FSAA/ FSC/ FSE
FsAaFsD & @ & rsaaaFrsc © 8 FSAB FsD
FSA/
FSB

Cable con terminal de
v v X horquilla certificado UL/cUL

Cable con terminal de ojal
X X v certificado UL/cUL

Borne PE ——< ol uunis o
= © & &
SINAMICS V20
[-]
Tamafo de bastidor A — —I
A
_[@°
m o)
Lad
e |
Puerto de ampliacién

Bornes de usuario

Borne de tierra en salida

Colocar un destornillador de punta plana (tamafio: 0,4 x 2,5
mm) en el borne. Con él, empuje, con una fuerza max. de 12
N, la palanca de apertura hacia abajo e inserte por abajo el
hilo del cable de control.

Convertidor SINAMICS V20
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Bornes del motor

FSAA/ | ] ' B de DC
FSAB | @ @ @: : orne de
ESACIL U voow | DC- DC+!
e DO O OO D
P @1 U V. W IDC- DC+;
sy DO O 606 9
@ U v w:!R2;DC- DS
Tierra Bornes de la resistencia de frenado
(R1, R2)
Tapita inferior
(solo FSE)
@llu]v W@I 2 DO-IID'%
S L e s S A S R e

Para abrir la tapita inferior, mover el cierre hacia arriba
usando un destornillador de punta plana
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcion de los bornes

Bornes de usuario para FSAA/FSAB:

Entrada digital

Potencial de referencia para Salidas a transistor
entradas digitales

A

N

24V |24V |0V | OV |DIC|DO 14DO 1-

3 183 14 14 12 15 16

——

Salidas digitales Salidas arelé

1ov|a1]|a2|ao1|ov | P+ | N-|Di1|DI2|DI3|DI4 DO2|DO21D02

NC | NO| C

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 N 17 18 19

i N \ ) \ )
Entradas analogicas RS485 Entradas digitales Salidas digitales

Potencial de referencia para E/S analdgicas y RS485

Salida analogica

Bornes de usuario para FSA a FSE:

Salidas a transistor Salidas a relé

A A

r N N\
1ov|a1|a2]aot|ov|pP+| N-|Di1|Di2|Di3]|DI4]|DICc|24V |0V |DO14DO 1- D'\?CZ D,\‘OOZ DgZ
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

—_— —_— ¢ ) |\ J
Y Y
Entradas analdgicas RS485 Entradas digitales Salidas digitales

Potencial de referencia para E/S analégicasy Potencial de referencia
RS485 para entradas digitales
Salida analégica

Nota

Para desconectar el filtro CEM integrado en FSE desde el punto de puesta a tierra, se
puede utilizar un destornillador Pozidriv o plano para retirar el tornillo de CEM.

Bornes de usuario para el médulo de ampliacién de E/S (opcién):

Reservado para uso futuro Salidas arelé
r—% - A A
DO3 | DO3| DO4 | DO4
NC | NC |DI5| DI6|DIC nol clnol c
[\ J AN J
hg Y
Entradas digitales Salidas digitales
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcion de los bornes

Secciones de cable recomendadas, tipos de engaste y pares de apriete de tornillos

Material
Cuerpo del terminal: co-

bre

Aislamiento: nylon
Recubrimiento: estafio

Engaste en horquilla

d,

Engaste en anillo

4]

Tama- | Potencia | Tipo |Bornes de PE y de red Bornes de tierra de motor/DC/resistencia de
fio nominal de frenado/salida
desalida |en- |geccionde [d  |W |L  |Parde Seccion |d |W |[L  |Parde
gaste | capje * (mm) | (mm) | (mm) | apriete de | de cable | (mm) | (mm) | (mm) | apriete de
tornillos * tornillos
(tolerancia: (tolerancia:
+10%) +10%)
400 V
A 0,37 kWa | U 1,0 mm?2 23,7 |<8 >22 1,0 Nm 1,0mm2 | 23,7 |<8 >22 | 1,0 Nm
0,75 kW (14) (14)
1,1kW a 1,5 mm?2 1,5 mm?2
2,2 kW (14) (14)
B 3,0kW a 4 mmz2(10) | 23,7 |<8 [>25 25mm2 (242 (<8 |>22 |1,5Nm
4,0 kw (12)
Cc 5,5 kW 4 mmz2(10) |25,2 |{<12 |>25 [2,4Nm 4 mm2 252 <12 |>25 |2,4Nm
(10)
D 7,5 kW 6 mm2(10) |25,2 |<12 (>28 6 mm? 252 |<12 [>28
11 kW a 10 mm? (6) (10)
15 kW
E 18,5kW | O 10 mm2 (6) |25,2 |<13 |>30 10mm2 |[252 |<13 [>30
(6)
22 kW 16 mmz2 (4) 6 mm?
(8)
30 kW 25 mm2 (3) 10 mm?
(6)

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcion de los bornes

Tama- | Potencia | Tipo |Bornes de PE y de red Bornes de tierra de motor/DC/resistencia de
fio nominal de frenado/salida
de salida |en- | geccignde |d w L Par de Seccién | d w L Par de
gaste | cgple * (mm) | (mm) | (mm) | apriete de | de cable | (mm) | (mm) | (mm) | apriete de
tornillos * tornillos
(tolerancia: (tolerancia:
+10%) +10%)
230V
AA/AB [0,12kW a | U 1,0 mm2 24,2 |<7 [>22 |1,0Nm 1,0mm2 [23,2 [<7 |[>22 |1,0Nm
0,25 kW (14) (14)
0,37 kW a 1,5 mm?2
0,55 kW (14)
0,75 kW 2,0 mm?
(14)
AC 1,1kW a 4,0 mm?2 2,5 mm?
1,5 kW (12) (12)
B 1,1 kW a 6,0 mm? 23,7 |[<8 [>25 242 (<8 [>22 [1,5Nm
1,5 kW (10)
C 2,2kW a 10 mm2 (6) | 25,2 |<12 [>25 (2,4 Nm 40mm2 |252 |<12 |>25 |2,4Nm
3,0 kw (10)

* Los datos entre paréntesis indican los calibres AWG correspondientes.

ATENCION

Daiio en los bornes de red

Durante la instalacion eléctrica del convertidor de tamafnos AA a D, solo se pueden utilizar

cables con engastes en horquilla certificados por UL/cUL para las conexiones de bornes de
red; para el tamafio E solo se pueden utilizar cables con engastes en anillo certificados por
UL/cUL para las conexiones de bornes de red.

Longitudes de cable del motor maximas

Variante del Longitudes de cable maximas

convertidor Conforme a los requisitos de CEM | Sin reactancia de salida Con reactancia de salida

400V Con filtro CEM | Con filtro de red | No apantallado | Apantallado No apantallado | Apantallado

integrado” externo 2

FSA 10m 25m 50 m 25m 150 m 150 m

FSB a FSD 25m 25m 50 m 25m 150 m 150 m

FSE 50 m 25m 100 m 50m 300 m 200 m

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcion de los bornes

Variante del Longitudes de cable maximas

convertidor Conforme a los requisitos de CEM | Sin reactancia de salida Con reactancia de salida

230V Con filtro CEM | Con filtro de red | No apantallado | Apantallado No apantallado | Apantallado
integrado externo

FSAA/FSAB 5m?3 5m?3 50 m 25m 200 m 200 m

FSAC 10m?3 10 m?2 50 m 25m 200 m 200 m

FSB aFSC 25m?2 5m?3 50 m 25m 200 m 200 m

1)

Conforme con CEM (RE/CE C3), segundo ambiente (area industrial). RE/CE C3 se refiere a la conformidad con CEM

respecto a EN61800-3 Categoria C3 (nivel equivalente a EN55011, Clase A2) para emisiones radiadas y conducidas.

2)

Conforme con CEM (RE/CE C2), primer ambiente (&rea residencial). RE/CE C2 se refiere a la conformidad con CEM

respecto a EN61800-3 Categoria C2 (nivel equivalente a EN55011, Clase A1) para emisiones radiadas y conducidas.
Consulte la seccién B1.7 para conocer las especificaciones de filtros de red externos.

3)

Conforme con CEM (RE/CE C1), primer ambiente (area residencial). RE/CE C1 se refiere a la conformidad con CEM

respecto a EN61800-3 Categoria C1 (nivel equivalente a EN55011, Clase B) para emisiones radiadas y conducidas.

Conexion en estrella-triangulo del motor

Seleccione la conexion en triangulo si se supone que un motor de 230/400 V en un
convertidor de 400 V o un motor de 120/230 V en un convertidor de 230 V tiene que
funcionar a 87 Hz en lugar de a 50 Hz.

4 )
3~Mot. EN 60034
1LA7130-4AA10

No UD 0013509-0090-0031 TICIF 1325 IP55 IMB3

[s0Hz | |230/400 Vv A|]|[60Hz | | 460V]
(5.5 kw | [ 19.7711. A [[6.5 kW | | 109A]
[Cosp 0.81| | 1455/min|||Cosp 0.82| [ 1755 /min|
[Ary 220-240/380-420V | | | [Y 440480V | | 95.75%|
[197-206114-11.9A | [[114-113A | [ 45kg]

(. J
Placa de caracteristicas con datos de motor

Conexion en Conexion en

triangulo estrella

r | Twz2 U2 v2 |

IQu2Qu2Qvz; | QO _O |

i Plurovowr g

QU1 Ovt owil

Yy ¥ Yy 1LY Y Y.
U1

U1

V1 V1

W1 W1

Bornes de usuario

En la ilustracion siguiente se toma como ejemplo la disposicion de los bornes de usuario
para FSA a FSE.

10V | Al1 | AlI2 |JAO1| OV | P+ | N- |DI1|DI2 |DI3|DI4|DIC|24V]|O0V |DO1+|DO1-|DO2|DO2|DO2
NC | NO C
1 2 3 4 5 6 7 8 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcion de los bornes

N.° Marcado de | Descripcién
bornes
1 10V Salida de 10 V (tolerancia + 1 % para el rango de temperatura de 20 °C a 30 °C)
referida a 0 V, maximo 11 mA, protegida contra cortocircuito
Entradas 2 Al1 Modo: Al1: modo de tension y corriente bipolary en
analégicas 3 Al2 un sentido
Al2: Modo de tension y corriente unipolar y en
un sentido
Aislamiento a circuito de control: Ninguno
Rango de tension: Al1:-10Va10V;Al2:0Va10V
Rango de corriente: 0 mA a 20 mA (4 mA a 20 mA, seleccionable
por software)
Precision del modo de tension: + 1% del fondo de escala para el rango de
temperatura de 20 °C a 30 °C
Precision del modo de corriente: + 1% del fondo de escala para el rango de
temperatura de 20 °C a 30 °C
Impedancia de entrada: Modo de tensién: >30 K
Modo de corriente: 235 R
Resolucion: 12 bits
Deteccion de rotura de hilo: Si
Umbral 0 = 1 (usado como DIN): 4,0V
Umbral 1 = 0 (usado como DIN): 1,6V
Tiempo de respuesta (modo de 4mst4ms
entrada digital):
Salida anal6- | 4 AO1 Modo: Modo de corriente unipolar y en un sentido
gica Aislamiento a circuito de control: Ninguno
Rango de corriente: 0 mA a 20 mA (4 mA a 20 mA, seleccionable
por software)
Precision (de 0 mA a 20 mA): 1+ 0,5 mA para el rango de temperatura de -
10°Ca60°C
Capacidad de salida: 20 mA en 500 R
5 ov Potencial de referencia global para comunicacion RS485 y salida/entradas analogi-
cas
6 P+ RS485 P +
7 N- RS485 N -
Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.2 Descripcion de los bornes

N.° Marcado de | Descripcion
bornes
Entradas 8 DI1 Modo: PNP (borne de referencia bajo)
digitales * 9 DI2 NPN (borne de referencia alto)
10 DI3 Valores de caracteristicas invertidos para el
11 Dl4 modo NPN
12 DI C Aislamiento a circuito de control: Aislado eléctricamente
Tension maxima absoluta: 135 V para 500 ms cada 50 segundos
Tension de funcionamiento: -3Va3oVv
Umbral 0 = 1 (maximo): 11V
Umbral 0 = 1 (minimo): 5V
Corriente de entrada (abierto ga- 0,6 mMAa2mA
rantizada):
Corriente de entrada (cerrado ma- | 15 mA
xima):
Compatibilidad con BERO a 2 No
hilos:
Tiempo de respuesta: 4ms+4ms
Entrada de tren de impulsos: No
13 24V Salida de 24 V (tolerancia de - 15 % a +20 %) referida a 0 V, maximo 50 mA, no
aislada
14 ov Potencial de referencia global para entradas digitales
Salidas digi- | 15 DO1 + Modo: Bornes normalmente abiertos aislados, polariza-
tales (transis- | ¢ DO1 - dos
tor) Aislamiento a circuito de control: | 500 V DC (baja tension funcional)
Tensién maxima entre bornes: 35V
Corriente de carga maxima: 100 mA
Tiempo de respuesta: 4ms+4ms
Salidas digi- |17 DO2 NC Modo: Bornes inversores aislados, no polarizados
tales (relé)* |18 | po2NO Aislamiento a circuito de control: |4 kV (red de 230 V)
19 DO2C Tension maxima entre bornes: 240 V AC/30 V DC + 10%
Corriente de carga maxima: 0,5A a 250V AC, resistiva
0,5A a 30V AC, resistiva
Tiempo de respuesta: Abierto: 7 ms £ 7 ms
Cerrado: 10 ms £ 9 ms

* El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona DI y DO adicionales con los mismos datos técnicos que las del
convertidor SINAMICS V20.

/A\ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica

Los bornes de entrada y salida, numerados del 1 al 16, son bornes de tension muy trabaja
de seguridad (SELV) y solo deben conectarse a alimentaciones de baja tension.

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.3 Instalacion conforme a los requisitos de CEM

Seccion de cable de bornes de E/S recomendada

Tipo de cable Secciones de cable recomendadas *
Cable rigido o flexible 0,5 mm2a 1 mm2 (20 a 18)
Férrula con cubierta aislante 0,25 mm?2 (24)

* Los datos entre paréntesis indican los calibres AWG correspondientes.

Puerto de ampliacién

4.3

El puerto de ampliacion se ha disefiado para conectar el convertidor al médulo opcional
externo (modulo de interfaz de BOP, parametrizador, SINAMICS V20 Smart Access o
modulo de ampliacién de E/S) para llevar a cabo las funciones siguientes:

e Utilizacion del convertidor desde el BOP externo que esta conectado al médulo de
interfaz BOP

® Clonacion de parametros entre el convertidor y una tarjeta SD estandar a través del
parametrizador

e Alimentacion del convertidor desde el parametrizador cuando la alimentacién de red no
esta disponible

® Acceso al convertidor desde un dispositivo conectado (PC convencional con adaptador
de red inalambrico instalado, tableta o smartphone) con SINAMICS V20 Smart Access

e Suministro de DI y DO adicionales para llevar a cabo mas funciones de control del
convertidor a través del médulo de ampliacion de E/S.

Encontrara mas informacién sobre estos modulos opcionales en las secciones
Parametrizador|(Pagina 373)", 'Modulo de interfaz BOP y BOP externo|(Pagina 378)",
"Puesta en marcha utilizando SINAMICS V20 Smart Access|(Pagina 147)", y 'Médulo de
ampliacion de E/S|(Pagina|419)".

Instalacién conforme a los requisitos de CEM

Instalacién conforme a los requisitos de CEM del convertidor

48

El kit de conexion de pantalla se suministra como opcion para cada tamafio de bastidor.
Para obtener mas informacioén sobre esta opcion, consulte el apéndice "Kits de conexion de
pantalla(Pagina 407)". Permite una conexién sencilla y eficiente de la pantalla necesaria
para lograr una instalacién conforme a los requisitos de CEM del convertidor. Si no se utiliza
un kit de conexion de pantalla, alternativamente se puede montar el dispositivo y los
componentes adicionales en una placa de montaje metalica con una conductividad eléctrica
excelente y una gran area de contacto. Esta placa de montaje debe estar conectada al
panel del armario y a la barra de PE o bien a la de CEM.

En el diagrama siguiente se muestra un ejemplo de una instalacién conforme a los
requisitos de CEM del convertidor con tamano B/C.

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Instalacion eléctrica
4.3 Instalacion conforme a los requisitos de CEM

Placa de

apantallado
Abrazaderas
Motor CEM para
pantalla de
cable

ATENCION

Daiios en el convertidor debidos a una desconexién de red inadecuada

Una desconexion de red inadecuada puede causar danos en el convertidor.

No corte la tensién en el lado del motor del sistema si esta funcionando el convertidor y la
corriente de salida no es igual a cero.

Nota
Conexion de cables

Separe los cables de control de los cables de alimentacion lo maximo posible.

Mantenga los cables de conexidn alejados de las piezas mecanicas giratorias.

Instalacién conforme a los requisitos de CEM de las opciones de filtros de red externos

Todos los convertidores de 400 V se deben montar en un armario que disponga de una
junta CEM especial alrededor de la puerta.

Todos los nucleos de ferrita siguientes se recomiendan de acuerdo con la norma EN 55011.

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.3 Instalacion conforme a los requisitos de CEM

50

Para los convertidores sin filtro de 400 V y tamafo C equipados con los filtros especificados
en la secciéon B1.7:

Para cumplir con la Clase A de emisiones radiadas y conducidas, monte 1 nucleo de ferrita
del tipo "Wurth 742-715-4" o equivalente en las proximidades de los bornes de red del
convertidor.

Para los convertidores sin filtro de 400 V y tamafo D equipados con los filtros especificados
en la secciéon B1.7:

Para cumplir con la Clase A de emisiones radiadas y conducidas, monte 2 nucleos de ferrita
del tipo "Wurth 742-715-5" o equivalente en las proximidades de los bornes de red del
convertidor y 1 nucleo de ferrita del tipo "Wurth 742-712-21" o equivalente en las
proximidades de los bornes de red de filtro de red externo.

Para los convertidores sin filtro de 400 V y tamafio E equipados con los filtros especificados
en la secciéon B1.7:

Para cumplir con la Clase A de emisiones radiadas y conducidas, monte 1 nucleo de ferrita
del tipo "Seiwa E04SRM563218" o0 equivalente en las proximidades de los bornes de red del
convertidor y 2 nucleos de ferrita del tipo "Seiwa E0O4SRM563218" o equivalente en las
proximidades de los bornes del motor del convertidor.

Para convertidores de 230 V con filtro y tamafio AA/AB:

Para cumplir con la Clase B de emisiones radiadas y conducidas, monte 1 nucleo de ferrita
del tipo "K3 NF-110-A(N)GY0Q" o equivalente en las proximidades de los bornes de salida del
motor (U, V y W, excluido el borne PE) del convertidor, 1 nucleo de ferrita del tipo "K3 NF-
110-A(N)GYOQ" o equivalente en el cable del motor fuera del agujero roscado del armario y 2
nucleos de ferrita del tipo "K3 NF-110-A(N)GYQ" o equivalente en el cable del motor en las
proximidades del motor.

Armario

V20

D|>=(w
= o
Nucleo 1

[ —1ZosonN

Nucleo 3
Nucleo 4

Convertidor SINAMICS V20
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Instalacion eléctrica

4.4 Diserio de armario conforme a los requisitos de CEM

Para convertidores de 230 V con y sin filtro con tamafio de bastidor AC con max. longitud
del cable al motor de 10 m:

Para cumplir con la Clase B de emisiones radiadas y conducidas, monte 1 nucleo de ferrita
del tipo "BRH A2 RC 16*28*9 MB" o equivalente en las proximidades de los bornes de
salida del motor (U, V y W, excluido el borne PE) del convertidor.

Para convertidores de 230 V con filtro y tamafio C:

Para cumplir con la Clase A de emisiones radiadas y conducidas, monte 1 nucleo de ferrita
del tipo "TDG TPW33" o equivalente en las proximidades de los bornes de red del
convertidor.

Método de apantallado
En la ilustracion siguiente se muestra un ejemplo con y sin la placa de apantallado.

Presione la pantalla

del cable sobre la
placa de apantallado I Placa de
@ Pele el cable o la placa de montaje apantallado
- metélica E
TA Placa de
montaje
4.4 Disefio de armario conforme a los requisitos de CEM

El método mas rentable de implementar medidas de supresién de interferencias dentro del
armario de control es asegurarse de que esas fuentes de interferencias y el equipo
potencialmente susceptible se instalan por separado el uno del otro.

Convertidor SINAMICS V20
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4.4 Diserio de armario conforme a los requisitos de CEM

52

El armario de control tiene que estar dividido en zonas de CEM y los dispositivos alojados
en el armario de control tienen que estar asignados a esas zonas segun las reglas

siguientes.

e | as distintas zonas deben estar desacopladas electromagnéticamente usando
alojamientos metélicos independientes o placas de separacion puestas a tierra.

® Si es necesario, se deben usar filtros y/o médulos de acoplamiento en las interfaces de

las zonas.

® | os cables que conectan las distintas zonas deben estar separados y no se deben tender
dentro del mismo mazo de cables ni canal para cables.

® Todos los cables de comunicacion (p. ej., RS485) y sefiales que salgan del armario

deben estar apantallados.

Red
Armario
|
Fusible |
______ Zona A | Zona C
Contactor |
L
|
____________ _|
Reactancia de red |
- — —.—- - - | | Control
F"I"O I |p.ej. sIMATIC
|
Zona B - - - -
— Convertidor | Sensores
| (p. €j., posicién,
| temperatura, presion)
|
| Reactancia de | |
|

Resistencia de

dinamico ‘
frenado

d—h
Zona D

- tierra
Médulo de frenado o o
— Motor - :”I:

Placa de separacion puesta a

accionada

Maquina
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Puesta en marcha mediante el BOP integrado 5

Nota

Para obtener una descripcion detallada de los ajustes de parametros para la puesta en
marcha rapida, consulte el tema "Puesta en marcha rapida (Pagina 64)".

/N\ADVERTENCIA

Superficie caliente

Durante el funcionamiento y por un espacio de tiempo breve después de apagar el
convertidor, las superficies marcadas del convertidor pueden alcanzar una temperatura
elevada. Evite entrar en contacto directo con esas superficies.

5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado
5.1.1 Introduccién al BOP integrado
Alarma Inversién
Funciona-

Fallo Modo AUTO/HAND/JOG

miento

O A & D LED de estado

e (-B.8888 [T e

V A Hz 1minkW %

e — BAJAR

PARADA FUNCION

MARCHA OK

Convertidor SINAMICS V20
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Puesta en marcha mediante el BOP infegrado

5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

Funciones de los botones

Detiene el convertidor

Una pulsacion Reaccion parada OFF1: El convertidor hace que el motor pase a una parada
en el tiempo de deceleracion definido en el parametro P1121.

Excepcioén:

El botdn esta inactivo si el convertidor esta configurado para el control des-
de bornes o USS/MODBUS en RS485 (P0700 = 2 o PO700 = 5) en modo

AUTO.
Pulsacion doble (<2 s) o | Reaccion parada OFF2: El convertidor permite que el motor haga una para-
pulsacion larga (>3 s) da natural sin emplear ningun tiempo de deceleracion.

Arranca el convertidor

Si el convertidor arranca en modo HAND/JOG/AUTO, aparece el icono de convertidor en funcionamien-
to(@).

Excepcion:

Este botdn esta inactivo si el convertidor esta configurado para el control desde bornes o USS/MODBUS
por RS485 (P0700 = 2 o PO700 = 5) en modo AUTO.

Botén multifuncion

M Pulsacion breve (<2 s) o Entra en el ment de ajuste de parametros o pasa a la pantalla siguiente
del menu de configuracion.
¢ Reinicia la edicion digito a digito del elemento seleccionado.
e Vuelve a la visualizacion de cédigos de fallo.
e Sise pulsa dos veces en la edicion digito a digito, vuelve a la pantalla
anterior sin cambiar el elemento que se esta editando.
Pulsacion larga (< 2 s) e Vuelve ala pantalla de estado.
e Entra en el menu de configuracion.
Pulsacion breve (<2 s) e Cambia entre los valores de estado.
LS e Entra en el modo de edicién de valores o cambia al digito siguiente.
e Borra los fallos.
e Vuelve a la visualizacion de codigos de fallo.
Pulsacion larga (< 2 s)  Edicién rapida de valores o nimeros de parametro.
e Accede a los datos de informacion de fallo
Hand/Jog/Auto
M + 0K Se debe pulsar para cambiar entre los distintos modos:

[« ][

i} (] [

Modo AUTO Modo HAND Modo JOG

(Con icono de mano)

(Sin icono) (Con icono de mano parpadeante)

2 a\
Nota:
El modo Jog solo esta disponible si el motor esta detenido.

54
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Puesta en marcha mediante el BOP integrado

5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

N e Al desplazarse por un menu, mueve la seleccion hacia arriba por las pantallas disponibles.
e Al editar un valor de parametro, aumenta el valor mostrado.
e Cuando el convertidor estd en modo RUN, aumenta la velocidad.
e La pulsacion larga (>2 s) de la tecla sirve para desplazarse rapidamente hacia arriba por numeros,
indices o valores de parametros.
e Al desplazarse por un menu, mueve la seleccion hacia abajo por las pantallas disponibles.
v e Al editar un valor de parametro, reduce el valor mostrado.
e Cuando el convertidor estd en modo RUN, reduce la velocidad.
e La pulsacion larga (>2 s) de la tecla sirve para desplazarse rapidamente hacia abajo por numeros,
indices o valores de parametros.
A Invierte la direccidn de rotacion del motor. Al pulsar las dos teclas una vez activa la rotacién inversa del
motor. Al pulsar las dos teclas otra vez desactiva la rotacion inversa del motor. El icono de reserva
( ¥~ ) de la pantalla indica que la velocidad de salida es opuesta a la consigna.

Nota

A menos que se especifique lo contrario, el manejo de las teclas anteriores se refiere
siempre a presion breve (< 2 's).

Iconos de estado del convertidor

Q El convertidor tiene como minimo un fallo pendiente.

A El convertidor tiene como minimo una alarma pendiente.

fa ) Q: El convertidor esta funcionando (la velocidad del motor puede ser de 0 rpm).
& (parpadea): El convertidor se puede energizar de forma inesperada (por ejemplo, en

modo de proteccién antihelada).

N El motor gira en la direccién inversa.

a\ A El convertidor estad en modo HAND.
3\ (parpadea): El convertidor esta en modo JOG.

5.1.2 Estructura de menus del convertidor

Menu

Descripcion

Menu de seleccién de 50/60
Hz

Este menu solo es visible en el primer encendido o tras un restable-
cimiento de los ajustes de fabrica.

Menu principal

Menu de visualizacion (visua-
lizacion predeterminada)

Vista de vigilancia basica de parametros clave como frecuencia,
tension, corriente, tension de la interconexion de DC, etc.

Convertidor SINAMICS V20
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5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

Menu

Descripcion

Menu de configuracién

Permite acceder a los parametros para la puesta en marcha rapida
del sistema convertidor.

Menu de parametros

Permite acceder a todos los parametros disponibles del convertidor.

( Primer encendido/reset valores de fabrica )

Seleccion de 50/60 Hz: P0100 A A
507 60RPP 60.°
v v
M | 0K
Menu de visualizacion Menu de configuracion
Frecuencia de salida (Hz)
(r0024) Datos del motor
) ) LED verde
g}lfzr;&gna de frecuencia tEEe}/\Z?gg EI intermitente
(r1078) (>25s)
<
ension de salida (V) 3
Parametros Macro de
(r0025) comunes conexion
Vdc (V) Corriente de salida (A)
(r0026) (r0027) Macro de aplicacion
(>2s) IEI T l IEI
Menu de parametros
Menu de registro de fallos
Visualizacién actual Consigna de frecu((:ggisa4()Hz) después de GdR
Tension de salida _
m Fallo activo (V)
(r0958)

[ox] 29

Visualizacion codigos de fallo g
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(B[]

Corriente de salida

Estado del
convertidor
(r0955)

(r0957) (r0956)
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5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

513 Visualizacion del estado del convertidor

El menu de visualizacion proporciona una vista de vigilancia basica de algunos parametros
clave como frecuencia, tension, corriente, etc.

Menu de
parametros
A

|| @ees
y

v =

Ment de recuencia ension de Corriente
R G |:> de salida salida del motor
Hz V A
(El valor parpadea)
ez
Menu de
configuracion
Nota

e Si ha establecido P0O005 con un valor distinto de cero que representa el numero de
parametro seleccionado en P0005, entonces el convertidor muestra el valor del
parametro seleccionado en el menu de visualizacion de forma predeterminada. Para
obtener mas informacién sobre la edicion normal de parametros, consulte la seccién
"Edicion de parametros (Pagina|58)".

e Para obtener mas informacién acerca de la estructura del menu de visualizacién con
fallos activos, véase la seccion Fallos|(Pagina 349)".
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5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

5.1.4 Edicién de parametros

En esta seccion se describe cémo editar los parametros.

Tipos de parametros

Tipo de parametro

Descripcion

Parametros dependientes de CDS

o Dependientes de juego datos de senales de
mando (CDS, Command Data Set)

e Indexados siempre con [0...2] *

e Disponibles para conmutacion CDS mediante
P0810 y P0811

Parametros dependientes de DDS

o Dependientes de juego de datos del converti-
dor (DDS, Inverter Data Set)

e Indexados siempre con [0...2]

e Disponibles para conmutacion DDS mediante
P0820 y P0821

Otros parametros

Parametros con varios indi-
ces

Estos parametros estan indexados con el rango
de indices dependientes del parametro individual.

Parametros sin indexar

Estos parametros no estan indexados.

* Cada parametro dependiente de CDS tiene un solo valor predeterminado a pesar de tener tres
indices. Excepciones: De forma predeterminada, P1076[0] y P1076[2] estan ajustados a 1 mien-
tras que P1076[1] esta ajustado a 0.

Edicién normal de parametros

Nota

Pulsar [4] o [¥] durante mas de dos segundos para aumentar o disminuir rapidamente los
indices o numeros de los parametros solo es posible en el menu de parametros.

Este método de ediciéon es mas apropiado cuando es necesario hacer pequefios cambios en
numeros, indices o valores de parametros.

® Para aumentar o disminuir el numero, indice o valor del parametro, pulse 4] o [v]
durante menos de dos segundos.

® Para aumentar o disminuir rapidamente el numero, indice o valor del parametro, pulse
[4] o [¥] durante mas de dos segundos.

® Para confirmar el ajuste, pulse (o]

® Para cancelar el ajuste, pulse [u].
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Ejemplo:

Edicion de valores de parametros

[v] | Pooio |
A

(>2s)

W
[}
=]

L

4
>2s) E 1. Entre en la lista de parametros desde
A la pantalla de estado
]

A

|Z| |Z| 2. Seleccione el parametro

[nen ]

4. Cambie el valor

3. Entre en la edicién de parametros

y
5. Confirme el ajuste

Edicién digito a digito

Nota

La edicidn digito a digito de nimeros o indices de parametros solo es posible en el menu de
parametros.

La edicidn digito a digito se puede realizar para numeros, indices o valores de parametros.
Este método de edicion es mas apropiado cuando es necesario hacer grandes cambios en
numeros, indices o valores de parametros. Para obtener mas informacion sobre la
estructura de menus del convertidor, consulte la seccién Estructura de menus del

convertidor (Pagina 55)".

Convertidor SINAMICS V20

\n

En cualquier modo de edicion o desplazamiento, se entra en la edicidn digito a digito
mediante una pulsacion larga (>2 s) de [oc].

La edicidn digito a digito siempre empieza por el digito situado mas a la derecha.

Cada digito se selecciona de forma consecutiva pulsando [oc].

Al pulsar [#] una vez se mueve el cursor al digito situado mas a la derecha del elemento
actual.

Al pulsar [#] dos veces de forma sucesiva se sale del modo digito a digito sin cambiar el
elemento que se esta editando.

Al pulsar sobre un digito cuando no hay mas digitos a la izquierda se guarda el valor.
Si se necesitan mas digitos a la izquierda, se deben afiadir desplazando el digito situado
mas a la izquierda existente por encima de 9 para afiadir mas digitos a la izquierda.

Al pulsar [4] o [¥] durante mas de dos segundos se entra en el desplazamiento rapido
de digitos.
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5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

Ejemplo 1:

Edicién de nimeros de parametros

Ejemplo 2:
Edicién de indices de parametros

Si un parametro es una matriz, edite
los indices segun se indica a continua-
cion:

Ejemplo 3:
Edicién de valores de parametros

(Doble pulsacion)
o
ca
=1
(==}
1-4

PO3YT
\ =

R
| ]

Valor/indice de

arametro

(Pulsacién doble)
3
C:
©
Iy
(Pulsacién doble)

]

y
Ediciéon del valor
del parametro

5.1.5

Visualizaciones de la pantalla

En las dos tablas siguientes se muestran las visualizaciones basicas de la pantalla:

Informacién de la | Pantalla Significado
pantalla
"88888" El convertidor esta ocupado con el procesamiento interno

BB8B6686 de los datos.
M- " La accién no se ha completado o no es posible.
"Pxxxx" Parametro editable.

PO3CH4
"rxxxx" Parametro de solo lectura.

r0026
"inxxx" Parametro indexado.

n00 !
Convertidor SINAMICS V20
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5.1 Basic Operator Panel (BOP) integrado

Informacién de la | Pantalla Significado
pantalla
Numero hexade- 0 Valor de parametro en formato hexadecimal.
cimal Eb3 |
"bxx x" Valor de parametro en formato bit.
b6 § P
== 2

NUmero de bit |_Estado de la senal:

0: Baja
1: Alta
"Fxxx" Cadigo de fallo.
F3385
"AXxx" A93q Caodigo de alarma.
"Cnxxx" Ca00! Macro de conexion configurable.
"-Cnxxx" - Macro de conexion seleccionada actualmente.
Lnu
"APxxX" Macro de aplicacién configurable.
RPO3C
"-APxxx" -APO IO Macro de aplicacién seleccionada actualmente.
u iy
llAll R llGll 9 llNll n llTll t
llBll llHll lloll D llUIl ' ,
b h U
IlCll r IlIIl ' IIPII llVIl u
L P
IlDll d IlJll l IIQII llxll
u 9 H
llEll llLll ' IIRII r llYll
c L u
llFll IIMII n llSll llle
F & 5 c
De0Oa9 " :
n i T ’j
gi123456 189 ,
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5.2 Comprobacion antes de la conexion

5.1.6

5.2

62

Estados del LED

SINAMICS V20 tiene un unico LED para indicaciones de estado. ElI LED se puede visualizar
en naranja, verde o rojo.

Si existe mas de un estado del convertidor, el LED los muestra en el siguiente orden de
prioridad:

® Clonacion de parametros

® Modo de puesta en marcha
® Todos los fallos

® Listo (sin fallo)

Por ejemplo, si hay un fallo activo cuando el convertidor esta en el modo de puesta en
marcha, el LED parpadea en verde a 0,5 Hz.

Estado del convertidor Color del LED

Encendido Naranja |:|
Listo (sin fallo) Verde -
Modo de puesta en marcha Parpadeo lento en verde a 0,5 Hz E
Todos los fallos Parpadeo rapido en rojo a 2 Hz E
Clonacion de parametros Parpadeo en naranja a 1 Hz |:|

Comprobacion antes de la conexién

Realice las comprobaciones siguientes antes de conectar el sistema convertidor:

® Compruebe que todos los cables se han conectado correctamente y que se observen
todas las precauciones de seguridad pertinentes de la planta/ubicacién y producto.

® Asegurese de que el motor y el convertidor estan configurados para la tension de
alimentacion correcta.

® Apriete todos los tornillos al par de apriete especificado.

Convertidor SINAMICS V20
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5.3 Configuracion del menu de seleccion de 50/60 Hz

5.3 Configuracién del menu de seleccién de 50/60 Hz

Nota

El menu de seleccion de 50/60 Hz solo es visible en el primer encendido o tras un
restablecimiento de los ajustes de fabrica (P0970). Puede realizar una seleccién usando el
BOP o salir del menu sin hacer ninguna seleccion y el menu no se mostrara a menos que se
realice un restablecimiento de los ajustes de fabrica.

La frecuencia basica del motor también se puede seleccionar cambiando P0100 al valor

deseado.

Funciones

Este menu se utiliza para definir la frecuencia basica del motor en funcién de la region del
mundo en la que se usa. El menu determina si los parametros de potencia (por ejemplo,
potencia nominal del motor P0307) se expresan en [kW] o [hp].

Parametro Valor Descripcién

P0100 0 La frecuencia basica del motor es 50 Hz (predeterminada) -~ Europa [kW]
1 La frecuencia basica del motor es 60 Hz — Estados Unidos/Canada [hp]
2 La frecuencia basica del motor es 60 Hz -~ Estados Unidos/Canada [kW]

de fabrica

U

Primer encendido/reset valores

Menu de seleccion de
50/60 Hz

Convertidor SINAMICS V20
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5.4 Arranque del motor para la marcha de prueba

5.4 Arranque del motor para la marcha de prueba

En esta seccidn se describe cdmo arrancar el motor para una marcha de prueba para asi
comprobar que la velocidad del motor y la direcciéon de rotacion son correctas.

Nota

Para arrancar el motor, el convertidor debe estar en el menu de visualizacién (visualizacion
predeterminada) y el estado predeterminado de conexién debe tener PO700 (seleccion de la
fuente de sefales de mando) = 1.

Si ya esta en el menu de configuracion (el convertidor muestra "P0304"), pulse [#] durante
mas de dos segundos para salir del menu de configuracién y entrar en el menu de
visualizacion.

Puede arrancar el motor en modo HAND o JOG.

Arranque del motor en modo HAND
1. Pulse - para arrancar el motor.

2. Pulse - para parar el motor.

Arranque del motor en modo JOG
1. Pulse [*] + para pasar del modo HAND al JOG (el icono & parpadea).

2. Pulse - para arrancar el motor. Suelte - para parar el motor.

5.5 Puesta en marcha rapida
5.5.1 Puesta en marcha rapida a través del menu de configuracién
5.5.1.1 Estructura del menu de configuracién

Funciones del menu de configuracion

El menu de configuracion le guia por los pasos necesarios para la puesta en marcha rapida
del sistema convertidor. Se compone de los cuatro submenus siguientes:

Submenu Funciones

Datos del motor Define los parametros nominales del motor para la puesta en marcha rapida.

Seleccion de macro de conexion Define las macros necesarias para las disposiciones de cableado esténdar.

Seleccion de macro de aplicacion | Define las macros necesarias para determinadas aplicaciones comunes.

BIWIN [~

Seleccion de parametros comunes | Define los parametros requeridos para la optimizacion del rendimiento del convertidor.

Convertidor SINAMICS V20
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5.5 Puesta en marcha rapida

Estructura de menus

Menu de
parametros

exos]|

y
Menu de
visualizacién

| Bees
Menu de |:>
configuracion Datos del motor ) I:>

—>

v

PO 100

PO304|.-|P1300

v

Edicién del valor

A

HE BB =2E EHE

@acro de conexion )I:> -LA000

Y ra00 il a0t

A

v |E|
@acro de aplicacién) I:> -RPOOD

RPO I0|...|RPO30

A

A

o[
Garémetros comune9|:> P 108D

=

\ 4

P 1082 |- |P2ao3

v
Edicién del valor

A
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5.5 Puesta en marcha rapida

5.5.1.2 Configuracion de datos del motor

Funciones

Este menu se ha disefiado para la configuracién sencilla de los datos nominales de la placa
de caracteristicas del motor.

Menu de texto

Si establece P8553 en 1, los numeros de los parametros de este menu se sustituyen por un
texto breve.

Configuracién de parametros

Nota

En la tabla siguiente, "®" indica que el valor de este parametro se debe introducir segun la
placa de caracteristicas del motor.

Parametro Nivel de Funcién Meni de texto
acceso (si P8553 = 1)
P0100 1 Seleccién de 50/60 Hz
=0: Europa [kW], 50 Hz (valor predeterminado de fabrica) EU-US
=1: Norteamérica [hp], 60 Hz
=2: Norteamérica [kW], 60 Hz (EU-US)
P0304[0] e 1 Tensién nominal del motor [V]
Tenga en cuenta que la entrada de los datos de la placa de caracteristi- Mot u
cas tiene que coincidir con el cableado del motor (en estrella/triangulo).
(MOT V)
P0O305[0] ® |1 Corriente nominal del motor [A]
Tenga en cuenta que la entrada de los datos de la placa de caracteristi- Mok A
cas tiene que coincidir con el cableado del motor (en estrella/triangulo).
(MOT A)
P0307[0] ® 1 Potencia nominal del motor [kW/hp] P0100 =00 2:
Si P0100 = 0 0 2, unidad de potencia del motor = [kW]
Si P0100 = 1, unidad de potencia del motor = [hp] ok P
(MOT P)
P0100 = 1:
Mot hP
(MOT HP)

Convertidor SINAMICS V20
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Parametro Nivel de Funcién Meni de texto
acceso (si P8553 = 1)
P0308[0] ® Factor de potencia nominal del motor (coseo)
Visible solamente cuando P0100 =00 2 n L 05
(M COS)
P0309[0] Eficiencia nominal del motor [%]
Visible solamente cuando P0100 = 1 n EFF
El ajuste 0 produce el calculo interno del valor.
(M EFF)
P0310[0] ® Frecuencia nominal del motor [Hz]
nFrEQ
(M FREQ)
P0311[0] ® Velocidad nominal del motor [RPM]
n rPN
(M RPM)
P1900 Seleccién de la identificacién de datos del motor
= 0: Deshabilitada Mok «d
= 2: Identificacion de todos los parametros en parada
(MQOT ID)
5.5.1.3 Configuracién de macros de conexion

ATENCION

Configuraciéon de macros de conexién

Al poner en marcha el convertidor, la configuracién de las macros de conexion se hace una
Unica vez. Asegurese de proceder de la siguiente manera antes de cambiar la
configuracién de macros de conexién a un valor diferente del ultimo ajuste:

1. Haga un restablecimiento de los ajustes de fabrica (P0O010 = 30, P0970 = 1).
2. Repita la puesta en marcha rapida y cambie la macro de conexién.

Si no se realiza este procedimiento puede suceder que el convertidor acepte los ajustes de
los parametros de las macros seleccionadas actualmente y las anteriores, lo que puede
provocar un funcionamiento indefinido e inexplicable del convertidor.

Sin embargo, los parametros de comunicacion P2010, P2011, P2021 y P2023 de las
macros de conexion Cn010 y Cn011 no se restablecen automaticamente después del
restablecimiento de los ajustes de fabrica. Si es necesario, debe restablecerlos
manualmente.

Después de cambiar la configuracion de P2023 para Cn010 o Cn011, desconecte y vuelva
a conectar el convertidor. Durante este proceso, espere a que se haya apagado el LED o
la pantalla se haya puesto en blanco (puede tardar unos segundos) antes de volver a
conectar la alimentacion.

Nota

Los diagramas de cableado que aparecen mas tarde en esta seccion utilizan el modo de
control PNP como ejemplo.

Convertidor SINAMICS V20
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5.5 Puesta en marcha rapida

Funciones
En este menu se selecciona qué macro se necesita para las disposiciones de cableado
estandar. La macro predeterminada es "Cn000" para la macro de conexion 0.
Todas las macros de conexion solo cambian los parametros de CDS0 (Command Data Set
0, juego de datos de senales de mando 0). Los parametros de CDS1 se utilizan para el
control de BOP.

Macro de | Descripcion Pantalla de ejemplo

conexion

Cn000 Ajuste predeterminado de fabrica. No hace cambios en los parametros.

Cn001 BOP como la unica fuente de regulacion. -Ln000

Cn002 Control desde los bornes (PNP/NPN).

Cn003 Velocidades fijas. CA00 !

Cn004 Velocidad fija en modo binario

Cn005 Entrada analdgica y frecuencia fija. El signo menos indica que esta

macro es la macro seleccionada

Cn006 Control con pulsador externo. actualmente.

Cn007 Pulsador externo con consigna analdgica.

Cn008 Regulacion PID con referencia de entrada analégica.

Cn009 Regulacion PID con referencia de valor fija.

Cn010 Regulacion USS.

Cn011 Regulacion MODBUS RTU.

Configuracién de macros de conexion

68

El signo menos indica la macro
seleccionada actualmente

Gatos del motor ) ; |Z| (>2s)
|

] | [¥]c29
|

— | [] ,

@acrodeconexnon )I:> ‘CHBBU > [n[,'[,' .. Enﬂ [

! n [o]
@acro de apIicacién} (-Cnxxx) | Macro seleccionada

actualmente
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Macro de conexién Cn001: BOP como la unica fuente de regulacion

5.5 Puesta en marcha rapida

1 2 3 5

— |
r
oV

AO+ AO- DO1+ DO1-

4[5 .]i5

8 9 10 11 12 13 14
10V Al1 A2 OV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV
DO2
oV
P+ N-
6 171 18 |19 ¢ 7
220V
Fallo

Velocidad Funcionamiento

0~20 mA=0~50/60 Hz

Configuracion de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes predeter- | Ajustes predeter- | Observaciones
minados de fabrica | minados de Cn001

P0700[0] | Seleccién de la fuente de sefales | 1 1 BOP

de mando
P1000[0] | Seleccion de frecuencia 1 1 MOP de BOP
P0731[0] | BI: Funcion de la salida digital 1 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 | 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo
P0771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0810[0] | BI: Bit 0 de CDS (Hand/Auto) 0 0 Modo HAND

Macro de conexion Cn002: Control desde los bornes (PNP/NPN)

Control externo: Potenciémetro con consigna

Tanto NPN como PNP se pueden realizar con los mismos parametros. Puede cambiar la
conexion del borne comun de entrada digital a 24 V o 0 V para decidir el modo.

Convertidor SINAMICS V20
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5.5 Puesta en marcha rapida

0~10 V=0~50/60 Hz

ON/OFF1

10V Al1 AlI2 OV DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

Inversién

Confirmacion de fallo
JOG hacia delante

0~10 V=0~50/60 Hz

r—— DO2
oV
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N-
0—0O
5 19
_j— 220v 67
Velocidad Funcionamiento Fallo
0~20 mA=0~50/60 Hz PNP
ON/OFF1

Inversién

_ |
r

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V ov

14

Confirmacion de fallo

JOG hacia delante

D02
O+A0 D1+ (\)/1- P+ N- BmC
17 19 6 7
220V
Velocidad Funcionamiento Fallo
0~20 mA=0~50/60 Hz NPN
Configuracion de macros de conexion:
Parametro | Descripcion Ajustes predeter- | Ajustes predeter- | Observaciones
minados de fabrica | minados de Cn002
P0700[0] | Seleccion de la fuente de 1 2 Borne como fuente de sefnales de
sefiales de mando mando
P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 2 Analdgica como consigna de velocidad
P0701[0] | Funcién de la entrada digital 1 | O 1 ON/OFF
P0702[0] | Funcién de la entrada digital 2 | 0 12 Inversion
P0703[0] | Funcién de la entrada digital 3 | 9 9 Confirmacion de fallo
P0704[0] | Funcién de la entrada digital 4 | 15 10 JOG hacia delante
P0O771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0731[0] | BI: Funcién de la salida digital 1 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo

70
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Macro de conexién Cn003: Velocidades fijas
Tres velocidades fijas con ON/OFF1

Si se selecciona mas de una frecuencia fija al mismo tiempo, las frecuencias seleccionadas
se suman, es decir, FF1 + FF2 + FF3.

5.5 Puesta en marcha rapida

1 2 3 5

ON/OFF1

[——

ov

AO+ AO- DO1+ DO1-

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV
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Configuracién de macros de conexion:

Parametro | Descripcién Ajustes predetermi- | Ajustes predetermi- | Observaciones
nados de fabrica nados de Cn003
P0O700[0] | Seleccién de la fuente de 2 Borne como fuente de sefales
sefiales de mando de mando
P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 3 Frecuencia fija
P0701[0] | Funcion de la entrada digital 1 | 0 1 ON/OFF
P0702[0] | Funcién de la entrada digital 2 | 0 15 Bit 0 de velocidad fija
P0703[0] | Funcion de la entrada digital 3 | 9 16 Bit 1 de velocidad fija
P0704[0] | Funcion de la entrada digital 4 | 15 17 Bit 2 de velocidad fija
P1016[0] | Modo de frecuencia fija 1 1 Modo de seleccion directa
P1020[0] | BI: Bit 0 de seleccion de fre- 722,3 7221 DI2
cuencia fija
P1021[0] | BI: Bit 1 de seleccion de fre- 722,4 722,2 DI3
cuencia fija
P1022[0] | BI: Bit 2 de seleccion de fre- 722,5 722,3 Di4
cuencia fija
P1001[0] | Frecuencia fija 1 10 10 Velocidad baja
P1002[0] | Frecuencia fija 2 15 15 Velocidad media
P1003[0] | Frecuencia fija 3 25 25 Velocidad alta
P0771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0731[0] | BI: Funcion de la salida digital 1 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo
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5.5 Puesta en marcha rapida

Macro de conexién Cn004: Velocidades fijas en modo binario
Velocidades fijas con sefial de mando ON en modo binario.

Hasta 16 valores de frecuencia fija diferentes (0 Hz, P1001 a P1015) se pueden seleccionar
por medio de los selectores de frecuencia fija (de P1020 a P1023). Encontrara mas
informacion sobre las frecuencias fijas en modo binario en las descripciones de los
parametros P1001 a P1016, en la seccion "Lista de parametros (Pagina 200)".
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[——

oV oV
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0~20 mA=0~50/60 Hz

10V Al1 Al2 O?/ DI1 DI2 DI3 D4 DIC 24V 0V
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Bit 1 de velocidad fija (ON)
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Configuracién de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes pre- | Ajustes pre- | Observaciones
determinados | determinados
de fabrica de Cn004
P0700[0] | Seleccion de la fuente de sefiales de 1 2 Bornes como fuente de sefiales
mando de mando
P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 3 Frecuencia fija
P0701[0] | Funcién de la entrada digital 1 0 15 Bit 0 de velocidad fija
P0702[0] | Funcién de la entrada digital 2 0 16 Bit 1 de velocidad fija
P0703[0] | Funcién de la entrada digital 3 9 17 Bit 2 de velocidad fija
P0704[0] | Funcién de la entrada digital 4 15 18 Bit 3 de velocidad fija
P1001[0] | Frecuencia fija 1 10 10 Velocidad fija 1
P1002[0] | Frecuencia fija 2 15 15 Velocidad fija 2
P1003[0] | Frecuencia fija 3 25 25 Velocidad fija 3
P1004[0] | Frecuencia fija 4 50 50 Velocidad fija 4
P1016[0] | Modo de frecuencia fija 1 2 Modo binario
P0840[0] |BI: ON/OFF1 19,0 1025,0 El convertidor arranca a la velo-
cidad fija seleccionada
P1020[0] | Bl: Bit O de seleccion de frecuencia fija 722,3 722,0 Di1
P1021[0] | BI: Bit 1 de seleccion de frecuencia fija 7224 7221 DI2
P1022[0] | BI: Bit 2 de seleccion de frecuencia fija 722,5 722,2 DI3
P1023[0] | BI: Bit 3 de seleccion de frecuencia fija 722,6 722,3 Di4
P0771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0731[0] | BI: Funcién de la salida digital 1 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] |BI: Funcion de la salida digital 2 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo
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5.5 Puesta en marcha rapida

Macro de conexién Cn005: Entrada analégica y frecuencia fija
La entrada analdgica funciona como una consigna adicional.

Si la entrada digital 2 y la entrada digital 3 estan activas al mismo tiempo, las frecuencias
seleccionadas se suman, es decir, FF1 + FF2.

ON/OFF1
Velocidad fija, bit 0

——— Velocidad fija, bit 1

0~10 V=0~50/60 Hz

o—— Confirmacién de fallo
8 ]9 10 11 |12 |13 [14

10V Al1 Al2 0V DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V 0V -[n005S
oV DO2 :
AO+ AO- DO1+ DO1- P+ N- om ELQIJE‘
o. o o o0—o-

16 17 1 19 6 7
220V

Velocidad  Funciona- Fallo
miento

0~20 mA=0~50/60 Hz

Esquema de funcionamiento

Cuando se selecciona la velocidad fija, se deshabilita el canal de consigna adicional de la
analdgica. Si no hay ninguna consigna de velocidad fija, el canal de consigna se conecta a
la entrada analdgica.

Consigna adicional
deshabilitada

Entrada
analogica

FF 01

Consigna

FF 02
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Configuracién de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes prede- | Ajustes prede- Observaciones
terminados de | terminados de
fabrica Cn005
P0700[0] | Seleccion de la fuente de sefiales de 1 2 Bornes como fuente de sefiales
mando de mando
P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 23 Frecuencia fija + consigna
analdgica
P0701[0] | Funcién de la entrada digital 1 0 1 ON/OFF
P0702[0] | Funcién de la entrada digital 2 0 15 Bit 0 de velocidad fija
P0703[0] | Funcién de la entrada digital 3 9 16 Bit 1 de velocidad fija
P0704[0] | Funcién de la entrada digital 4 15 9 Confirmacion de fallo
P1016[0] | Modo de frecuencia fija 1 1 Modo de seleccion directa
P1020[0] | BI: Bit 0 de seleccién de frecuencia fija | 722,3 7221 DI2
P1021[0] | BI: Bit 1 de seleccion de frecuencia fija | 722,4 722,2 DI3
P1001[0] | Frecuencia fija 1 10 10 Velocidad fija 1
P1002[0] | Frecuencia fija 2 15 15 Velocidad fija 2
P1074[0] | BIl: Deshabilitacion de consigna adi- 0 1025,0 FF deshabilita la consigna
cional adicional
P0771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0731[0] | BI: Funcion de la salida digital 1 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo
Convertidor SINAMICS V20
74 Instrucciones de servicio, 01/2018, ASE34560109-009




Puesta en marcha mediante el BOP integrado

Macro de conexién Cn006: Control de pulsador externo

5.5 Puesta en marcha rapida

Tenga en cuenta que las fuentes de sefiales de mando son sefiales de impulsos.
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Configuracion de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes predeter- | Ajustes predeter- | Observaciones
minados de fabrica | minados de Cn006
P0O700[0] | Seleccién de la fuente de sefia- 2 Bornes como fuente de sefiales
les de mando de mando

P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 1 MOP como consigna

P0701[0] | Funcién de la entrada digital 1 | 0 2 OFF1/HOLD

P0702[0] | Funcion de la entrada digital 2 |0 1 Impulso ON

P0703[0] | Funcion de la entrada digital 3 |9 13 Impulso subir MOP

P0704[0] | Funcién de la entrada digital 4 | 15 14 Impulso bajar MOP

P0727[0] | Seleccién de método de 2/3 0 3 3 hilos

hilos Impulso ON + OFF1/HOLD +

Inversion

P0O771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real

P0731[0] | BI: Funcion de la salida digital 1 | 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento

P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 | 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo

P1040[0] | Consigna del MOP 5 0 Frecuencia inicial

P1047[0] | Tiempo acel. MOP del GdR 10 10 Tiempo de aceleracién desde
cero hasta la frecuencia maxima

P1048[0] | Tiempo decel. MOP del GdR 10 10 Tiempo de deceleracion desde la
frecuencia maxima hasta cero
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5.5 Puesta en marcha rapida

Macro de conexién Cn007: Pulsadores externos con control analégico

Tenga en cuenta que las fuentes de sefiales de mando son sefiales de impulsos.

0~10 V=0~50/60 Hz
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Senal de mando ignorada

Giro horario

Inversion

T

L

Configuracion de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes pre- | Ajustes predetermi- | Observaciones
determinados | nados de Cn007
de fabrica
P0700[0] | Seleccion de la fuente de sefiales | 1 2 Bornes como fuente de sefales de
de mando mando
P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 2 Analdgica
P0701[0] | Funcién de la entrada digital 1 0 1 Mantenimiento OFF
P0702[0] | Funcién de la entrada digital 2 0 2 Impulso giro horario + ON
P0703[0] | Funcién de la entrada digital 3 9 12 Impulso inversion + ON
P0704[0] | Funcién de la entrada digital 4 15 9 Confirmacion de fallo
P0727[0] | Seleccién de método de 2/3 hilos |0 2 3 hilos
STOP + Impulso giro horario +
Impulso inversion
P0771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0731[0] |BI: Funcion de la salida digital 1 | 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 | 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo
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Macro de conexién Cn008: Regulacién PID con referencia analégica

5.5 Puesta en marcha rapida

0~20mA
Valor real

PID
consigna

[——

oV

0~20 mA=0~50/60 Hz

Velocidad Funcionamiento

ON/OFF1

10V Al1 Al2 O?/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV

DO2
oV

Fallo

P+ N-
6 7

Impulso de confirmacion de fallo

Regulador PID

Nota

Si se desea una consigna negativa para la regulacion PID, cambie la consigna y el cableado
de realimentacién segun sea necesario.

Cuando se cambia del modo HAND desde el modo de regulacién PID, P2200 se convierte
en 0 para deshabilitar la regulacion PID. Cuando se vuelve a cambiar al modo AUTO, P2200
se convierte en 1 para habilitar de nuevo la regulacion PID.

Configuracién de macros de conexion:

Parametro | Descripcién Ajustes pre- | Ajustes prede- Observaciones

determinados | terminados de

de fabrica Cn008
P0O700[0] | Seleccion de la fuente de sefiales | 1 2 Bornes como fuente de sefales de

de mando mando

P0701[0] | Funcion de la entrada digital 1 0 1 ON/OFF
P0703[0] | Funcién de la entrada digital 3 9 9 Confirmacién de fallo
P2200[0] | BI: Habilitacion de regulador PID |0 1 Habilitacién de PID
P2253[0] | CI: Consigna PID 0 755,0 Consigna PID = Al1
P2264[0] | Cl: Realimentacién PID 755,0 755,1 Realimentacion PID = Al2
P0756[1] | Tipo de entrada analdgica 0 2 Al2, de 0 mA a 20 mA
P0771[0] | Cl: Salida analdgica 21 21 Frecuencia real
P0731[0] | BI: Funcion de la salida digital 1 52,3 52,2 Convertidor en funcionamiento
P0732[0] | BI: Funcion de la salida digital 2 | 52,7 52,3 Fallo del convertidor activo
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5.5 Puesta en marcha rapida

Macro de conexién Cn009: Regulacién PID con la referencia de valor fija

0~20 mA
Valor real
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Configuracion de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes predetermi- | Ajustes predetermi- | Observaciones
nados de fabrica nados de Cn009
P0O700[0] | Seleccion de la fuente de sefia- | 1 2 Bornes como fuente de sefia-
les de mando les de mando
P0701[0] | Funcién de la entrada digital 1 |0 1 ON/OFF
P0702[0] | Funcién de la entrada digital 2 |0 15 DI2 = Valor fijo de PID 1
P0703[0] | Funcién de la entrada digital 3 |9 16 DI3 = Valor fijo de PID 2
P0704[0] | Funcidén de la entrada digital 4 |15 17 DI4 = Valor fijo de PID 3
P2200[0] | BI: Habilitacién de regulador PID 0 1 Habilitacién de PID
P2201[0] | Consigna PID fija 1 [%] 10 10 -
P2202[0] | Consigna PID fija 2 [%] 20 20 -
P2203[0] | Consigna PID fija 3 [%] 50 50 -
P2216[0] | Modo de consigna PID fija 1 1 Seleccion directa
P2220[0] |BI: Bit 0 de seleccion de con- 722,3 7221 Conexion BICO DI2
signa PID fija
P2221[0] |BI: Bit 1 de seleccion de con- 722,4 722,2 Conexion BICO DI3
signa PID fija
P2222[0] |BI: Bit 2 de seleccion de con- 722,5 722,3 Conexion BICO DI4
signa PID fija
P2253[0] | Cl: Consigna PID 0 2224 Consigna PID = valor fijo
P2264[0] | Cl: Realimentacion PID 755,0 7551 Realimentacion PID = Al2
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Macro de conexién Cn010: Regulacién USS

5.5 Puesta en marcha rapida
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@ 220V
Velocidad Funcionamiento Fallo
RS-485 USS

ON/OFF1, velocidad

Configuracién de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes prede- Ajustes prede- Observaciones
terminados de terminados de
fabrica Cn010
P0700[0] | Seleccién de la fuente de 1 5 RS485 como la fuente de senales de
sefiales de mando mando
P1000[0] | Seleccion de frecuencia 1 5 RS485 como la consigna de velocidad
P2023[0] | Seleccién de protocolo 1 1 Protocolo USS
RS485
P2010[0] | Velocidad de transmision 6 8 Velocidad transmisién 38 400 bps
USS/MODBUS
P2011[0] | Direccién USS 0 1 Direccion USS para convertidor
P2012[0] | Longitud PZD en USS 2 2 Numero de palabras PZD
P2013[0] | Longitud PKW en USS 127 127 Palabras PKW variables
P2014[0] | Tiempo de interrupcion de 2000 500 Tiempo para recibir datos
telegrama USS/MODBUS
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5.5 Puesta en marcha rapida

Macro de conexién Cn011: Regulacién MODBUS RTU

1 2 3 5

8 9 10
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10V Al1 Al2 0}/ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V oV
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_j— 220v
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19 6 |7

RS-485 MODBUS RTU
ON/OFF1, velocidad

Configuracién de macros de conexion:

Parametro | Descripcion Ajustes prede- | Ajustes pre- | Observaciones
terminados de | determinados
fabrica de Cn011
P0700[0] | Seleccion de la fuente de 1 5 RS485 como la fuente de sefiales de man-
sefiales de mando do
P1000[0] | Seleccién de frecuencia 1 5 RS485 como la consigna de velocidad
P2023[0] | Seleccién de protocolo RS485 | 1 Protocolo MODBUS RTU
P2010[0] | Velocidad de transmisién 6 6 Velocidad transmision 9600 bps
USS/MODBUS
P2021[0] | Direccion MODBUS 1 1 Direccion MODBUS para convertidor
P2022[0] | Tiempo excedido de respues- | 1000 1000 Tiempo maximo para enviar la respuesta de
ta MODBUS vuelta al maestro
P2014[0] | Tiempo de interrupcion de 2000 100 Tiempo para recibir datos
telegrama USS/MODBUS
P2034 Paridad MODBUS en RS485 |2 2 Paridad de telegramas MODBUS en RS485
P2035 Bits de parada MODBUS en 1 1 Numero de bits de parada en telegramas
RS485 MODBUS en RS485
Convertidor SINAMICS V20
80 Instrucciones de servicio, 01/2018, ASE34560109-009




Puesta en marcha mediante el BOP integrado

5.5.1.4

Funciones

5.5 Puesta en marcha rapida

Configuracién de macros de aplicacion

ATENCION

Configuracion de macros de aplicacion

Al poner en marcha el convertidor, la configuracién de las macros de aplicacion se hace
una unica vez. Asegurese de proceder de la siguiente manera antes de cambiar la
configuracién de macros de aplicacion a un valor diferente del Ultimo ajuste:

1. Haga un restablecimiento de los ajustes de fabrica (P0010 = 30, P0970 = 1).
2. Repita la puesta en marcha rapida y cambie la macro de aplicacion.
Si no se realiza este procedimiento puede suceder que el convertidor acepte los ajustes de

los parametros de las macros seleccionadas actualmente y las anteriores, lo que puede
provocar un funcionamiento indefinido e inexplicable.

En este menu se definen determinadas aplicaciones comunes. Cada macro de aplicacion
proporciona un juego de ajustes de parametros para una aplicacion especifica. Después de
seleccionar una macro de aplicacion, se aplican los ajustes correspondientes al convertidor
para simplificar el proceso de puesta en marcha.

La macro de aplicacién predeterminada es "AP00Q" para la macro de aplicacion 0. Si
ninguna de las macros se ajusta a su aplicacion, se puede seleccionar la que mas se
acerque y hacer mas cambios en los parametros si asi se desea.

Macro de
aplicaciéon

Descripcién

Pantalla de ejemplo

APQ00

Ajuste predeterminado de fabrica. No
hace cambios en los parametros.

AP010

Aplicaciones de bombas sencillas

AP020

Aplicaciones de ventiladores sencillas

AP021

Aplicaciones de compresores

APO030

Aplicaciones de cintas transportadoras

-RPCOED

ARPO 1D

El signo menos indica que esta macro es la macro seleccionada
actualmente.
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5.5 Puesta en marcha rapida

Configuracién de macros de aplicacion

El signo menos indica la macro

.z !
(Macro de conexién )

A 4

(]

CMacro de aplicacién):>

seleccionada actualmente

[a]e29

[¥]e29

[4]

-ARP0OED

A

[v]

A\ 4

[+]

CParémetros comune}l
-

|c]

ARPO 1D RPO30
Macro seleccionada
(-APxxx) actualmente

Macro de aplicacion AP010: Aplicaciones de bombas sencillas

Parametro | Descripcion Ajustes pre- | Ajustes pre- | Observaciones
determinados | determinados
de fabrica de AP010
P1080[0] | Frecuencia minima 0 15 Convertidor funcionando a velocidad inferior inhibido
P1300[0] | Modo de regulacion 0 7 U/f cuadratica
P1110[0] |BI: Inhibicién consigna 0 1 Rotacién de bomba inversa inhibida
de frecuencia negativa
P1210[0] | Reinicio automatico 1 2 Rearranque tras corte de red
P1120[0] | Tiempo de aceleracién |10 10 Tiempo de aceleraciéon desde cero hasta la frecuen-
cia maxima
P1121[0] | Tiempo de deceleracion |10 10 Tiempo de deceleracion desde la frecuencia méaxima
hasta cero

Macro de aplicacion AP020: Aplicaciones de ventiladores sencillas

Parametro | Descripcion Ajustes pre- | Ajustes pre- | Observaciones
determinados | determinados
de fabrica de AP020
P1110[0] |BI: Inhibicién consigna 0 1 Rotacién de ventilador inversa inhibida
de frecuencia negativa
P1300[0] | Modo de regulacion 0 7 U/f cuadratica
P1200[0] | Rearranque al vuelo 0 2 Busqueda de la velocidad del motor en funcionamiento
con una carga de inercia elevada de tal manera que el
motor marche hasta alcanzar la consigna
P1210[0] | Reinicio automatico 1 2 Rearranque tras corte de red
P1080[0] | Frecuencia minima 0 20 Convertidor funcionando a velocidad inferior inhibido
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5.5 Puesta en marcha rapida

Parametro | Descripcién Ajustes pre- | Ajustes pre- | Observaciones
determinados | determinados
de fabrica de AP020
P1120[0] | Tiempo de aceleracién |10 10 Tiempo de aceleracién desde cero hasta la fre-
cuencia maxima
P1121[0] | Tiempo de deceleracion |10 20 Tiempo de deceleracion desde la frecuencia ma-

xima hasta cero

Macro de aplicacion AP021: Aplicaciones de compresores

Parametro | Descripcion Ajustes predetermi- | Ajustes predeter- | Observaciones
nados de fabrica minados de AP021

P1300[0] | Modo de 0 0 U/f lineal
regulacion

P1080[0] | Frecuencia 0 10 Convertidor funcionando a velocidad inferior
minima inhibido

P1312[0] |Elevaciénen |0 30 La elevacion solo es efectiva al acelerar por
arranque primera vez (parada)

P1311[0] |Elevaciénen |0 0 La elevacion solo es efectiva al acelerar o frenar
aceleracion

P1310[0] | Elevacion 50 50 Elevacion adicional en todo el rango de frecuen-
continua cia

P1120[0] | Tiempo de 10 10 Tiempo de aceleraciéon desde cero hasta la fre-
aceleracion cuencia maxima

P1121[0] | Tiempo de 10 10 Tiempo de deceleracion desde la frecuencia
deceleracion maxima hasta cero

Macro de aplicacion AP030: Aplicaciones de cintas transportadoras

deceleracién

Parametro | Descripcion Ajustes predetermi- | Ajustes predeter- | Observaciones
nados de fabrica minados de AP030

P1300[0] | Modo de 0 1 U/f con FCC
regulacion

P1312[0] |Elevaciénen |0 30 La elevacion solo es efectiva al acelerar por
arranque primera vez (parada)

P1120[0] | Tiempo de 10 5 Tiempo de aceleraciéon desde cero hasta la fre-
aceleracion cuencia maxima

P1121[0] | Tiempo de 10 5 Tiempo de deceleracion desde la frecuencia

maxima hasta cero
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5.5.1.5

Funciones

rendimiento del convertidor.

Menu de texto

Configuracioén de parametros comunes

En este menu se proporcionan algunos parametros comunes para la optimizacién del

Si establece P8553 en 1, los numeros de los parametros de este menu se sustituyen por un
texto breve.

Configuracién de parametros

Parametro | Nivel de | Funcién Mend de texto | Parametro | Nivel de | Funcién Meni de texto
acceso (si P8553 = acceso (si P8553 = 1)
1)
P1080[0] |1 Frecuencia minima P1001[0] |2 Consigna de
del motor T .n F frecuencia fija 1 F I HF!
(MIN F) (FIXF1)
P1082[0] |1 Frecuencia maxima P1002[0] |2 Consigna de
del motor NAH F frecuencia fija 2 FIHF?
(MAX F) (FIXF2)
P1120[0] |1 Tiempo de acelera- P1003[0] |2 Consigna de
cion rAPYUP frecuencia fija 3 F I HF3
(RMP UP) (FIXF3)
P1121[0] |1 Tiempo de decele- P2201[0] |2 Consigna de
racion rNMPdn frecuencia PID Pi/dF !
fija 1
(RMP DN) (PID F1)
P1058[0] |2 Frecuencia de JOG P2202[0] |2 Consigna de
J o 9 P frecuencia PID P.d F EI
fija 2
(JOG P) (PID F2)
P1060[0] |2 Tiempo de acelera- P2203[0] |2 Consigna de
cion de JOG Jo9UuP~r frecuencia PID P/.dF3
fija 3
(JOG UP) (PID F3)
P1061[0] |2 Tiempo de decele-
racion de JOG J o g dn
(JOG DN)
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5.5 Puesta en marcha rapida

5.5.2 Puesta en marcha rapida a través del menu de parametros

Como alternativa a la puesta en marcha rapida a través del menu de configuracion, la
puesta en marcha usando el menu de parametros constituye otra solucién para la puesta en
marcha rapida. Es util para quienes estén acostumbrados a poner en marcha el convertidor
de esta manera.

Métodos de puesta en marcha rapida:

Puesta en marcha rapida convencional

Este método requiere completar la puesta en marcha rapida con todos los datos del
motor que se proporcionan en la tabla de ajuste de parametros siguiente.

Puesta en marcha rapida estimada

Este método proporciona un modo mas facil de completar la puesta en marcha rapida
con datos de motor limitados. En lugar de introducir todos los datos del motor, se
introduce la potencia nominal del motor (P0301, en kW) y después el convertidor estima
y luego establece los valores del resto de los datos del motor, incluidos P0304, P0305,
P0307, P0308, P0310 y P0311.

Restricciones a la puesta en marcha rapida estimada:

Esta funcionalidad se recomienda a la tension de alimentacion nominal.

Esta funcionalidad se ha disefiado en torno a los datos para los motores Siemens
1LEO0001, 1TLO001, 1LE1 y 1LA7, aunque puede realizar aproximaciones razonables
para otros tipos de motor.

Esta funcionalidad ofrece una estimacion de los valores de datos del motor; no
obstante, si el motor debe funcionar cerca de los limites de su capacidad (potencia e
intensidad nominal), entonces se debe llevar a cabo la puesta en marcha rapida
convencional.

Los calculos de valores solo funcionan con motores conectados en configuracion en
estrella y presuponen que la frecuencia de alimentacion es de 50 Hz.

Los calculos utilizan la medicion de la tensién de la interconexién de DC vy, por lo
tanto, solo funcionan si la red de alimentacion esta conectada.

Los calculos solo son precisos para los motores de 4 polos.

No se admite la caracteristica de 87 Hz.

Configuracién de parametros

Nota

En la tabla siguiente, "®" indica que el valor de este parametro se debe introducir segun la
placa de caracteristicas del motor cuando se lleva a cabo la puesta en marcha rapida
convencional.

Convertidor SINAMICS V20
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Parametros para | Parametros para | Funcion Configuracion
la puesta en la puesta en
marcha rapida marcha rapida
convencional estimada
P0003 =3 P0003 =3 Nivel de acceso de usuario | =3 (nivel de acceso experto)
P0010 =1 P0010 =1 Parametro de puesta en =1 (puesta en marcha rapida)
marcha
P0100 P0100=0 Seleccion de 50/60 Hz Establecer un valor, si es necesario:
=0: Europa [kW], 50 Hz (valor predeterminado de
fabrica)
=1: Norteamérica [hp], 60 Hz
=2: Norteamérica [kW], 60 Hz
Nota:
Ajuste este parametro a O si desea llevar a cabo la
puesta en marcha rapida estimada.
P0301 =0 P0301 >0 Potencia nominal del motor | Rango: De 0 a 2000
(kW] = 0: Puesta en marcha rapida convencional (ajuste
predeterminado de fabrica)
> 0: Puesta en marcha rapida estimada
Cuando haya ajustado este parametro a un valor
distinto de cero, solo tiene que introducir la potencia
nominal del motor; después, el convertidor calcula y
ajusta los valores del resto de los datos del motor
(P0304, P0305, P0307, P0308, P0310 y P0311).
P0304[0] ® - Tensiéon nominal del motor Rango: De 10 a 2000
(V] Nota:
La entrada de los datos de la placa de caracteristicas
tiene que coincidir con el cableado del motor (en
estrella/tridngulo).
P0305[0] ® - Corriente nominal del motor | Rango: De 0,01 a 10000
[Al Nota:
La entrada de los datos de la placa de caracteristicas
tiene que coincidir con el cableado del motor (en
estrella/triangulo).
P0307[0] ® - Potencia nominal del motor | Rango: De 0,01 a 2000,0
(kW/hp] Nota:
Si P0100 = 0 0 2, unidad de potencia del motor = [kW]
Si P0100 = 1, unidad de potencia del motor = [hp]
P0308[0] e - Factor de potencia nominal | Rango: De 0,000 a 1,000
del motor (coso) Nota:
Este parametro es visible solamente cuando P0100 =
0o2.
P0309[0] ® - Eficiencia nominal del motor | Rango: De 0,0 a 99,9
[%] Nota:
Visible solamente cuando P0100 = 1
El ajuste 0 produce el calculo interno del valor.
P0310[0] ® - Frecuencia nominal del mo- | Rango: De 12,00 a 550,00
tor [HZz]
Convertidor SINAMICS V20
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5.5 Puesta en marcha rapida

Parametros para
la puesta en
marcha rapida
convencional

Parametros para
la puesta en
marcha rapida
estimada

Funcién

Configuracion

P0311[0] ®

Velocidad nominal del motor
[RPM]

Rango: De 0 a 40000

P0335[0]

P0335[0]

Refrigeracion del motor

Establecer segun el método real de refrigeracion del
motor:

= 0: Ventilacién natural (ajuste predeterminado de
fabrica)

= 1: Ventilacion forzada

= 2: Ventilacién natural y ventilador interno

= 3: Ventilacion forzada y ventilador interno

P0640[0]

P0640[0]

Factor de sobrecarga del
motor [%]

Rango: De 10.0 a 400.0 (ajuste predeterminado de
fabrica: 150,0)

Nota:

El parametro define el limite de corriente de sobre-
carga del motor en relacién con P0305 (corriente
nominal del motor).

P0700[0]

P0700[0]

Seleccion de la fuente de
sefiales de mando

= 0: Ajuste predeterminado de fabrica

= 1: Panel de mando (ajuste predeterminado de fabri-
ca)

= 2: Borne
= 5: USS/MODBUS por RS485

P1000[0]

P1000[0]

Seleccion de consigna de
frecuencia

Rango: De 0 a 77 (ajuste predeterminado de fabrica:
1)

= 0: Sin consigna principal

= 1: Consigna MOP

= 2: Consigna analégica

= 3: Frecuencia fija

= 5: USS/MODBUS por RS485

= 7: Consigna analdgica 2

Para ver ajustes adicionales, véase el capitulo Lista
de parametros |(Pagina 195)".

P1080[0]

P1080[0]

Frecuencia minima [Hz]

Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de
fabrica: 0,00)

Nota:

El valor configurado aqui es vélido para ambos senti-
dos de giro, horario y antihorario.

P1082[0]

P1082[0]

Frecuencia maxima [Hz]

Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de
fabrica: 50,00)

Nota:

El valor configurado aqui es valido para ambos senti-
dos de giro, horario y antihorario.
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5.5 Puesta en marcha rapida

Parametros para
la puesta en
marcha rapida
convencional

Parametros para
la puesta en
marcha rapida
estimada

Funcién

Configuracion

P1120[0]

P1120[0]

Tiempo de aceleracion [s]

Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de
fabrica: 10,00)

Nota:

El valor configurado aqui simboliza el tiempo que
tarda el motor en acelerar estando parado hasta la

frecuencia maxima del motor (P1082) cuando no se
utiliza redondeo.

P1121[0]

P1121[0]

Tiempo de deceleracion [s]

Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de
fabrica: 10,00)

Nota:

El valor configurado aqui simboliza el tiempo que
tarda el motor en decelerar desde la frecuencia ma-

xima del motor (P1082) hasta quedarse parado cuan-
do no se utiliza redondeo.

P1300[0]

P1300[0]

Modo de regulacién

= 0: U/f con caracteristica lineal (ajuste predetermina-
do de fabrica)

=1: U/fcon FCC

= 2: U/f con caracteristica cuadratica

= 3: U/f con caracteristica programable

= 4: U/f con eco lineal

= 5: U/f para aplicaciones textiles

= 6: U/f con FCC para aplicaciones textiles
= 7: U/f con eco cuadratico

= 19: Modo U/f con consigna de tension independien-
te

P3900 =3

P3900 =3

Fin de la puesta en marcha
rapida

= 0: Sin puesta en marcha rapida (ajuste predetermi-
nado de fabrica)

= 1: Fin de la puesta en marcha rapida con restable-
cimiento de los ajustes de fabrica

= 2: Fin de la puesta en marcha rapida

= 3: Fin de la puesta en marcha rapida solamente
para datos del motor

Nota:

Tras finalizar los calculos, P3900 y PO010 se resta-
blecen automaticamente a su valor original, 0.

El convertidor muestra "8.8.8.8.8", lo que indica que
esta ocupado con el procesamiento de datos interno.

P1900 =2

P1900 =2

Seleccion de la identificacion
de datos del motor

= 0: Deshabilitada (ajuste predeterminado de fabrica)
= 2: Identificacion de todos los parametros en parada
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6 Funcién de puesta en marcha

5.6.1 Resumen de funciones del convertidor

En la lista siguiente se proporciona un resumen de las principales funciones que admite el
convertidor SINAMICS V20. Para obtener una descripcion detallada de los parametros
individuales, véase el capitulo "Lista de parametros|(Pagina 195)".

Control de 2/3 hilos (P0727)

Personalizacion de 50/60 Hz|(Pagina 63) (P0100)

Modulacion PWM ajustable (de P1800 a P1803)

Control de funcién de bornes de entrada analdgica (P0712, P0713, de r0750 a P0762)
Control de funcién de bornes de salida analogica (de P0773 a r0785)

Rearranque automatico (Pagina 127) (P1210, P1211)

Funcién BICO (r3978)

Modo de eliminacion de obturacion|(Pagina 121) (P3350 a P3353, P3361 a P3364)
Proteccion contra cavitacion|(Pagina 137) (de P2360 a P2362)

Seleccién de fuente de consigna y sefiales de mando (P0700, P0719, de P1000 a r1025,
de P1070 ar1084)

Juego de datos de senales de mando (CDS, Command Data Set) y juego de datos del
convertidor (DDS, Inverter Data Set) (r0050, r0051, de P0809 a P0821)

Proteccion contra la condensacion (Pagina 129) (P3854)

Control de nivel de elevacion continua de tension, elevacion en aceleracién y elevacion
en arranque |(Pagina 95) (de P1310 a P1316)

Funcion de acoplamiento en DC|(Pagina 140)

Regulaciéon de tension de la interconexiéon de DC (Pagina 114) (P0210, de P1240 a
P1257)

Control de funcién de bornes de entrada digital (de P0701 a P0713, r0722, r0724)
Control de funcién de bornes de salida digital (P0731, P0732, P0747, P0748)
Funcionamiento en rampa doble (Pagina 139) (de r1119 a r1199, P2150 a P2166)
Modo economizador |(Pagina|123) (P1300, r1348)

Vigilancia del consumo de energia (r0039, P0040, P0042, P0043)

Ajuste de reaccion de aviso y fallo (de r0944 a p0952, de P2100 a P2120, r3113, P3981)
Rearranque al vuelo (Pagina 126) (de P1200 a r1204)

Bloques funcionales libres (FFB) (Pagina 125) (de P2800 a P2890)

Proteccion antiescarcha (Pagina 128) (P3852, P3853)

Modo de arranque pulsado|(Pagina|119) (P3350 a P3354, P3357 a P3360)
Modos de sobrecarga alta/baja (HO/LO)|(Pagina|143) (P0205)

Se anade un nuevo parametro P0205 para permitir la seleccion HO/LO para aplicaciones
de carga elevada/reducida.
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Regulacion de Imax (Pagina 112) (de P1340 a P1346)
Funcionamiento continuado del convertidor (P0503)
Estado de convertidor en fallo (Pagina 349) (r0954, r0955, r0956, r0957 y r0958)

Esta funcién le permite leer la informacion relevante de fallos a través de los parametros
en cuestion.

Funcionamiento en modo JOG (Pagina 93) (de P1055 a P1061)
Lista de parametros modificados (P0004)

Se anade un nuevo valor al parametro PO004 para habilitar el filtro de parametros, que
permite observar los parametros modificados.

Seleccidén de paridad/bits de parada MODBUS (P2034, P2035)

Se afiaden nuevos parametros P2034 y P2035 para permitir la seleccion de paridad/bit
de parada MODBUS.

Blogueo de motor, ausencia de carga, vigilancia del par de carga|(Pagina|115) (de P2177
ar2198)

Controles de freno del motor|(Pagina|100) (freno de mantenimiento, freno por DC, freno
combinado y freno dindmico) (de P1215 a P1237)

Escalado de visualizacién de frecuencia del motor (P0511, r0512)
Secuenciaciéon de motores (Pagina 134) (de P2370 a P2380)

Seleccién de modo de potenciémetro motorizado (MOP) (de P1031 a r1050)
Funcion ON/OFF2 para entradas digitales (P0701)

Se anade un nuevo valor al parametro P0701 para operar el motor con la sefial de
mando ON o cancelar los impulsos del convertidor con la sefial de mando OFF2.

Clonacién de parametros (Pagina 373) (de P0802 a P0804, P8458)
Regulador PID (Pagina|97) (de P2200 a P2355)

Macros de conexion y macros de aplicacion preconfiguradas (P0507, P0717) (véase
también "Configuracién de macros de conexion (Pagina 67)" y "Configuracion de macros
de aplicacioén (Pagina 81)")

Coordenadas U/f programables (de P1320 a P1333)

Proteccion de parametros definidos por el usuario (P0011, P0012, P0013)
Frecuencia inhibible y amortiguacién de resonancias (de P1091 a P1101, P1338)
Modo de reposo (hibernacién) (Pagina 130) (de P2365 a P2367)

Compensacion de deslizamiento (de P1334 a P1338)

Modo de par superior|(Pagina|117) (P3350 a P3356)

Visualizacién de menu de texto (P8553) (véase también ''Configuracion de datos del
motor|(Pagina 66)" y "Configuracion de parametros comunes |(Pagina|84)")

Control de nivel de acceso de usuario (P0O003)

Comunicacion USS/MODBUS por RS485 (de P2010 a P2037)|(Pagina|181)
Seleccién de diversos modos STOP (Pagina 91) (de P0840 a P0886)
Funcion de oscilacion|(Pagina|133) (de P2940 a r2955)
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5.6.2

5.6.2.1

Funciones

OFF1

5.6 Funcion de puesta en marcha

Funciones basicas de puesta en marcha

Seleccion del modo STOP

Tanto el convertidor como el usuario tienen que responder a una amplia variedad de
situaciones y detener el convertidor si es necesario. Por eso, se deben tener en cuenta los
requisitos de funcionamiento asi como las funciones de proteccién del convertidor (p. €j.,
sobrecarga eléctrica o térmica), o las funciones de proteccion de hombre-maquina. Debido a
las diferentes funciones OFF (OFF1, OFF2, OFF3), el convertidor puede responder de
forma flexible a los requisitos mencionados. Tenga en cuenta que, después de una senal de
mando OFF2/OFF3, el convertidor estara en el estado "Bloqueo ON". Para volver a conectar
el motor, se necesita una sefal baja — alta de la sefial de mando ON.

La sefial de mando OFF1 esta estrechamente relacionada con la sefial de mando ON.
Cuando la sefal de mando ON se retira, OFF1 se activa directamente. OFF1 frena el
convertidor con el tiempo de deceleracion P1121. Si la frecuencia de salida cae por debajo
del valor del parametro P2167 y si el tiempo de P2168 ha vencido, entonces se cancelan los
impulsos del convertidor.

fact

P1082 A
fmax \\\ &
f2 = (OFF1
P2167
4:\ >t
P2168"
-— t >
r0052 Bit 02 down, OFF1
A — P1121 >

Funcionamiento [f2]

P1082

Cancelacién tgown, oFF1 = P1121 -

de pulsos
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OFF2

92

Nota

OFF1 se puede introducir usando una amplia variedad de fuentes de sefiales de mando
mediante el parametro BICO P0840 (Bl: ON/OFF1) y P0842 (Bl: ON/OFF1 con
inversion).

El parametro BICO P0840 se preasigna definiendo la fuente de senales de mando con
P0700.

La sefial de mando ON vy la siguiente sefial de mando OFF1 deben tener la misma
fuente.

Si la sefial de mando ON/OFF 1 se ha configurado para mas de una entrada digital,
entonces solo es valida la Ultima entrada digital que se configuro.

OFF1 es activa baja.

Cuando se seleccionan varios comandos OFF simultaneamente, se aplica la prioridad
siguiente: OFF2 (prioridad mas alta) - OFF3 — OFF1.

OFF1 se puede combinar con frenado por corriente DC o frenado combinado.

Cuando se activa el freno de mantenimiento del motor MHB (P1215), para una OFF1,
P2167 y P2168 no se tienen en cuenta.

La sefal de mando OFF2 cancela inmediatamente los impulsos del convertidor. De este
modo, el motor hace una parada natural y no es posible detenerlo de forma controlada.

Funcionamiento

fact

plos2 & Ll
Fmax Y OFF2

r0052 Bit 02

Cancelacion -
de pulsos

Nota

La sefal de mando OFF2 puede tener una o varias fuentes. Las fuentes de senales de
mando se definen usando los parametros BICO P0844 (BI: 1. OFF2) y P0845 (BI: 2.
OFF2).

Como resultado de la preasignacion (ajuste predeterminado), la sefial de mando OFF2
se establece en el BOP. Esta fuente sigue estando disponible aunque se defina otra
fuente de senales de mando (p. ej., borne como fuente de sefiales de mando -~ P0700 =
2 y OFF2 se selecciona usando entrada digital 2 -~ P0702 = 3).

OFF2 es activa baja.

Cuando se seleccionan varios comandos OFF simultaneamente, se aplica la prioridad
siguiente: OFF2 (prioridad mas alta) — OFF3 — OFF1.
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OFF3
Las caracteristicas de frenado de OFF3 son idénticas a las de OFF1, con la excepcion del
tiempo de deceleracion P1135 de OFF3 independiente. Si la frecuencia de salida cae por
debajo del valor del parametro P2167 y si el tiempo de P2168 ha vencido, entonces se
cancelan los impulsos del convertidor como con la seial de mando OFF1.
fact
P1082 A
fmax \\ &
f2 > OFF3
P2167
\ >t
P2168 . |+
t >
r0052 Bit 02 4~ "down, OFF3
A «— P1135 >
Funcionamiento . _ | f2]
Cancelacion o MmO P1135- 082
de pulsos o
Nota
¢ OFF3 se puede introducir usando una amplia variedad de fuentes de sefales de mando
mediante los parametros BICO P0848 (Bl: 1. OFF3) y P0849 (BI: 2. OFF3).
e OFF3 es activa baja.
e Cuando se seleccionan varios comandos OFF simultaneamente, se aplica la prioridad
siguiente: OFF2 (prioridad mas alta) - OFF3 — OFF1.
5.6.2.2 Funcionamiento del convertidor en modo JOG
Funciones

La funcion JOG se puede controlar mediante el BOP (integrado) o las entradas digitales.
Cuando se controla mediante el BOP, al pulsar el botén RUN el motor arrancara y girara a la
frecuencia JOG predefinida (P1058). EI motor se detiene cuando se suelta el botén RUN.

Cuando se usan las entradas digitales como fuente de senales de mando de JOG, la
frecuencia JOG se establece mediante P1058 para JOG a la derecha y P1059 para JOG a
la izquierda.
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La funcion JOG permite:

e Comprobar la funcionalidad del motor y del convertidor después de completarse la
puesta en marcha (primer movimiento de desplazamiento, comprobacién de la direccion
de rotacion, etc.)

® |levar un motor o una carga de motor a una posicion especifica

® Desplazar un motor, p. €j., después de la interrupciéon de un programa

f A
P1060 | | |
P1058 f---- : : :
I I |P1061
| i —
— | i t
|P1061° |
P1058 b e e e ittt ————— L ....... J .....
f—— |

|
i iP1060 |
i i i

[4])+[v]

\

[ ‘

Configuracién de parametros

Funcionamiento JOG utilizando BOP

Parametro | Funcién Configuracion
P1055[0...2] | Bl: Habilitacion JOG a | Este parametro define la fuente de JOG a la derecha cuando P0719 = 0 (seleccién
la derecha automatica de la fuente de sefiales de mando/consignas).
Ajustes predeterminados de fabrica: 19.8
P1056[0...2] | Bl: Habilitacién JOG a | Este parametro define la fuente de JOG a la izquierda cuando P0719 = 0O (selec-
la izquierda cion automatica de la fuente de sefiales de mando/consignas).
Ajustes predeterminados de fabrica: 0
P1057 Habilitacion JOG = 1: El modo JOG esta habilitado (ajuste predeterminado).
P1058[0...2] | Frecuencia JOG [Hz] | Este parametro determina la frecuencia a la que funcionara el convertidor mientras
el modo JOG esta activo.
Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.00)
P1059[0...2] | Frecuencia JOG a la Este parametro determina la frecuencia a la que funcionara el convertidor mientras
izquierda [Hz] esta seleccionado JOG a la izquierda.
Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.00)
P1060[0...2] | Tiempo de aceleracién | Este parametro define el tiempo de aceleracion de JOG que se utiliza mientras el
de JOG [s] modo JOG esta activo.
Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10,00)
P1061[0...2] | Tiempo de decelera- Este parametro define el tiempo de deceleracién de JOG que se utiliza mientras el
cion de JOG [s] modo JOG esta activo.
Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10,00)
Convertidor SINAMICS V20
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5.6.2.3 Configuracion de la elevacién de tension
Funciones
Para las frecuencias de salida bajas, las caracteristicas de U/f solo proporcionan una
tension de salida baja. Las resistencias éhmicas del devanado del estator juegan un papel
importante en las frecuencias bajas, que se desprecian al determinar el flujo del motor en el
modo U/f. Esto quiere decir que la tensién de salida puede ser demasiado baja para:
® |mplementar la magnetizacién del motor asincrono
e Mantener la carga
® Compensar las pérdidas en el sistema
La tension de salida se puede aumentar (elevar) en el convertidor usando los parametros
que se muestran en la tabla siguiente.
Parametro | Tipo de elevacién | Descripcion
P1310 Elevacion continua | Este parametro define el nivel de elevacion referido a PO305 (corriente nominal del mo-

de tension [%]

tor) aplicable a las caracteristicas U/f lineal y cuadratica.

Rango: De 0,0 a 250,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 50.0)
La elevacion de tension es efectiva en el rango de frecuencias completo mientras que el

valor disminuye continuamente a altas frecuencias.
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Parametro

Tipo de elevacion

Descripcién

P1311 Elevacion en ace- | Este parametro aplica una elevacion respecto a P0305 (corriente nominal del motor) tras
leracion [%] un cambio de consigna positivo, y disminuye una vez que se alcanza la consigna.
Rango: De 0,0 a 250,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.0)
La elevacion de tension solo es efectiva al acelerar o frenar.
VA
Vmax iiiiiiiiiiiiiiiiiii
|
Vn ,\&b :
(PO304) T~~~ T T T T T T T~ >
¥ \ !
Ko |
- &° !
\ \
N ‘ |
! |
\
VaccBoost - : | l
[
I
\ ‘ |
GdR ! | !
activo : | |
‘ | ' Y
0 fset fn fmax f
(P0310) (P1082)
P1312 Elevacion en Este parametro aplica un offset lineal constante respecto a P0305 (corriente nominal del

arranque [%]

motor) a la caracteristica U/f activa (lineal o cuadratica) después de una sefial de mando
ON y se mantiene activo hasta que:

e La salida del generador de rampas llega a la consigna por primera vez respectivamente.

e La consigna se reduce a un valor menor al actual en la salida del generador de rampas.
Rango: De 0,0 a 250,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.0)
La elevacion de tension solo es efectiva al acelerar por primera vez (parada).
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5.6.2.4

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Configuracién del regulador PID

El regulador PID integrado (regulador tecnolégico) admite toda clase de tareas de control de
procesos simples, como control de presiones, niveles o caudales. El regulador PID
especifica la consigna de velocidad del motor de tal manera que la variable del proceso que
se va a controlar corresponde a su consigna.

P2200
Habilitaciéon

regulador PID

PID filtro

P2254 X P2256 Regulador PID
. Factor ganancia
Fuente ajuste PID > ajuste PID
P2280
Ganancia proporcional
P2253 X P2255 + i -
. —»= Factor ganancia o o
Consigna PID consigna PID
— P2285
Tiempo integracion PID
P2269
Canarci pleage
P2274 regulacion
Tiempo diferencial PID *
P2264 P2265 X
Realimentacion | —p Constante iempo | | Sensor

realimentacion
PID

!

Configuracién de parametros

Parametros relacionados de regulador PID

Parametro

Funcioén

Configuracion

Parametros de funciones principales

MOP (sefial de mando
BAJAR)

P2200[0...2] | Bl: Habilitacion de Este parametro permite al usuario habilitar/deshabilitar el regulador PID. Si se
regulador PID establece en 1, habilita el regulador PID de lazo cerrado.
El establecimiento en 1 deshabilita automaticamente los tiempos de rampa norma-
les definidos en P1120 y P1121 y las consignas de frecuencia normales.
Ajustes predeterminados de fabrica: 0
P2235[0...2] | Bl: Habilitaciéon PID- Este parametro define el origen de la sefial de mando SUBIR.
'\S/'S; és)eﬁa' de mando | Fyentes posibles: 19.13 (BOP), 722.x (entrada digital), 2036.13 (USS por RS485)
P2236[0...2] | Bl: Habilitacion PID- Este parametro define la fuente de la sefial de mando BAJAR.

Fuentes posibles: 19,14 (BOP), 722.x (entrada digital), 2036,14 (USS por RS485)
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Parametro

Funcién

Configuracion

Parametros de puesta en marcha adicionales

P2251 Modo PID = 0: PID como consigna (ajuste predeterminado de fabrica)
= 1: PID como fuente de ajuste
P2253[0...2] | Cl: Consigna PID Este parametro define la fuente para la entrada de consigna PID.
Fuentes posibles: 755[0] (entrada analdgica 1), 2018.1 (PZD USS 2), 2224 (con-
signa PID fija real), 2250 (consigna de salida de PID-MOP).
P2254[0...2] | Cl: Fuente de ajuste Este parametro selecciona la fuente de ajuste de la consigna PID.
PID Fuentes posibles: 755[0] (entrada analégica 1), 2018.1 (PZD USS 2), 2224 (con-
signa PID fija real), 2250 (consigna de salida de PID-MOP).
P2255 Factor de ganancia de | Rango: De 0,00 a 100,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 100.00)
consigna PID
P2256 Factor de ganancia de | Rango: De 0,00 a 100,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 100.00)
ajuste PID
P2257 Tiempo de aceleracion | Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 1.00)
de consigna PID [s]
P2258 Tiempo de decelera- Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 1.00)
cion de consigna PID
[s]
P2263 Tipo de regulador PID | = 0: Componente D de la sefial de realimentacion (ajuste predeterminado de fabri-
ca)
=1: Componente D de la sefial de error
P2264[0...2] | Cl: Realimentacion Fuentes posibles: 755[0] (entrada analdgica 1), 2224 (consigna PID fija real), 2250
PID (consigna de salida de PID-MOP)
Ajustes predeterminados de fabrica: 755[0]
P2265 Constante de tiempo Rango: De 0,00 a 60,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
del filtro de realimen-
tacion PID [s]
P2267 Valor maximo de re- Rango: De -200.00 a 200.00 (ajuste predeterminado de fabrica: 100.00)
alimentacion de PID
[%]
P2268 Valor minimo de re- Rango: De -200.00 a 200.00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
alimentacién de PID
[%]
P2269 Ganancia aplicada a Rango: De 0,00 a 500,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 100.00)
realimentacion PID
P2270 Selector de funcion de | = 0: Deshabilitada (ajuste predeterminado de fabrica)
realimentacion PID = 1: Raiz cuadrada (raiz(x))
= 2: Cuadrado (x*x)
= 3: Cubo (X*x*x)
P2271 Tipo de sensor PID = 0: Deshabilitada (ajuste predeterminado de fabrica)
= 1: Inversion de sefial de realimentacion PID
P2274 Tiempo diferencial del | Rango: De 0,000 a 60,000
PID [s] Ajustes predeterminados de fabrica: 0.000 (el tiempo diferencial no tiene ningun
efecto)
P2280 Ganancia proporcional | Rango: De 0,000 a 65,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 3.000)

del PID
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Parametro | Funcién Configuracion
P2285 Tiempo de integracién | Rango: De 0,000 a 60,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.000)
del PID [s]
P2291 Limite superior de Rango: De -200.00 a 200.00 (ajuste predeterminado de fabrica: 100.00)
salida del PID [%]
P2292 Limite inferior de sali- | Rango: De -200.00 a 200.00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
da del PID [%]
P2293 Tiempos de acelera- Rango: De 0,00 a 100,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 1.00)
cion/deceleracion del
limite del PID [s]
P2295 Ganancia para salida | Rango: De -100,00 a 100,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 100.00)
del PID
P2350 Habilitacion autotuning | = 0: Autotuning PID deshabilitado (ajuste predeterminado de fabrica)
PID = 1: Iniciar autotuning con el método de Ziegler-Nichols (ZN)
= 2: Autotuning PID como 1 con sobreoscilaciones (O/S)
= 3: Autotuning PID como 2 con algunas o sin sobreoscilaciones (O/S)
= 4: Autotuning PID solo parte PI, respuesta a una entrada escaldn
P2354 Autotuning PID tiempo | Rango: De 60 a 65000 (ajuste predeterminado de fabrica: 240)
excedido [s]
P2355 Offs. autotun. PID [%] | Rango: De 0,00 a 20,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.00)

Valores de salida

r2224 CO: Consigna PID fija real [%]

r2225.0 BO: Estado frecuencia PID fija

r2245 CO: Frecuencia de entrada del GdR PID-MOP [%]
r2250 CO: Consigna salida de PID-MOP [%]

r2260 CO: Consigna PID tras GdR PID [%]

P2261 Constante de tiempo del filtro de consigna PID [s]
r2262 CO: Consigna PID filtrada tras GdR [%]

r2266 CO: Realimentacion filtrada PID [%]

r2272 CO: Realimentacion escalada PID [%]

r2273 CO: Error PID [%]

r2294 CO: Salida PID real [%]
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5.6.2.5 Configuracién de la funcién de frenado

Funciones

Frenado por DC

Secuencia 1

100

El motor se puede frenar eléctricamente o mecanicamente por medio del convertidor
mediante los frenos siguientes:

® Frenos eléctricos
— Freno por DC
— Freno combinado
— Freno dinamico

® Freno mecanico

— Freno de mantenimiento del motor

El frenado por DC hace que el motor se detenga rapidamente al aplicar una corriente de
frenado de DC (la corriente aplicada produce también un par de frenado estacionario). Para
el frenado por DC, se aplica una corriente DC en el devanado del estator que produce un
par de frenado significativo para un motor asincrono.

El frenado por DC se selecciona de la manera siguiente:

® Secuencia 1: seleccionada después de OFF1 u OFF3 (el frenado por DC se libera
mediante P1233)

® Secuencia 2: seleccionada directamente con el parametro BICO P1230

1. Se habilita mediante P1233.

2. Elfrenado por DC se activa con la sefial de mando OFF1 u OFF3 (véase la figura
siguiente).

3. La frecuencia del convertidor se desacelera a lo largo de la deceleracion parametrizada
de OFF1 u OFF3 hasta la frecuencia en la que tiene que iniciarse el frenado por DC:
P1234.

4. Los impulsos del convertidor se inhiben mientras dura el tiempo de desmagnetizacion
P0347.

5. A continuacion, se aplica la corriente de frenado necesaria P1232 durante el tiempo de
frenado seleccionado P1233. El estado se muestra mediante la sefial r0053 bit 00.
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Los impulsos del convertidor se inhiben tras vencer el tiempo de frenado.

A
ON -—l
OFF1/ OFF3 Pt
P0347
OFF2A By
P t
1] A Y AY Y
P1234 ,OFF2
{?) por DC
Pt
Frenado por DC activo
F0053 T e e = = 2 = 3
Bit00 0 i

H » t
l— P1233 —

Secuencia 2
1. Se habilita y selecciona con el parametro BICO P1230 (véase la figura siguiente).

2. Los impulsos del convertidor se inhiben mientras dura el tiempo de desmagnetizacion
P0347.

3. La corriente de frenado solicitada P1232 se aplica durante el tiempo seleccionado y el
motor se frena. Este estado se muestra mediante la sefial r0053 bit 00.

4. Después de que se haya cancelado el frenado por DC, el convertidor acelera a la
consigna de frecuencia hasta que la velocidad del motor coincide con la frecuencia de
salida del convertidor.

ON / OFF1 T
>
BI: Habilitacion freno por DC t
P1230C] 1
) (00] , | >
t
L Y foset
f*
Frenado por DC
A N
f_act
L
</ - t
i A P0347

—_

o I

r0053 1 |
Bit 00 O

A /
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Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion

P1230[0...2] | Bl: Habilitacién | Este parametro permite frenar por DC a través de una sefial aplicada desde una fuente
freno por DC externa. La funcién permanece activa mientras la sefal de entrada externa esté activa.

Ajustes predeterminados de fabrica: 0

P1232[0...2] | Corriente fre- Este parametro define el nivel de corriente DC respecto a la corriente nominal del motor (P0305).
nado DC [%] Rango: De 0 a 250 (ajuste predeterminado de fabrica: 100)

P1233[0...2] | Duracion del Este parametro define cuanto dura el frenado por DC tras una sefial de mando OFF1 u
frenado por DC | OFF3.
[s] Rango: De 0,00 a 250,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)

P1234[0...2] | Frecuencia de | Este parametro define la frecuencia inicial de frenado por DC.
inicio del frena- | Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 550,00)
do por DC [Hz]

P0347[0...2] | Tiempo de Este parametro cambia el tiempo permitido tras una condicion de OFF2/fallo antes de que
desmagnetiza- | se puedan volver a habilitar los impulsos.
cion [s] Rango: De 0,000 a 20,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 1,000)

/N\ADVERTENCIA

102

Sobrecalentamiento del motor

En el frenado por corriente DC, la energia cinética del motor se convierte en energia
térmica en el motor. Si el frenado dura demasiado tiempo, entonces el motor se puede
sobrecalentar.

Nota

La funcion de frenado por DC solo es practica para los motores de induccion.

El frenado por DC no es adecuado para mantener cargas suspendidas.

Mientras actua el frenado por DC, no hay otra forma de influir en la velocidad del convertidor
usando un control externo. Cuando se parametriza y configura el sistema convertidor, se
deberia probar usando cargas reales en la medida de lo posible.
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Frenado combinado

5.6 Funcion de puesta en marcha

Para el frenado combinado (habilitado mediante P1236), el frenado por DC se afiade al
frenado regenerativo (en el que el convertidor regenera la alimentacién de la interconexion
de DC a medida que frena a lo largo de una rampa). El frenado efectivo se obtiene sin tener
que usar componentes adicionales optimizando el tiempo de deceleracion (P1121 para
OFF1 o al frenar desde f1 hasta f2, P1135 para OFF3) y usando frenado combinado P1236.

P1236 =0
Sin frenado combinado

P1236 >0
Con frenado combinado

If1A  set [f] A ¢ sot
_f_act  f_act
| > t
i i
] N[ g
UUh h VvV |V
VDC-ink DC-link
A
VDC-Comp e
Pt » t
P1254 = 0: Vo oom = 113 -4/2 - P0210
P1254 £0: Voo =0.98 - r1242
Configuracién de parametros
Parametro | Funcién Configuracion
P1236[0...2] | Corriente de | Este parametro define el nivel de DC que se afade a la forma de onda de AC después de
frenado que se sobrepase la tension de la interconexiéon de DC del frenado combinado. Este valor se
combinado | introduce en [%] respecto a la corriente nominal del motor (P0305).
[%] Rango: De 0 a 250 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)
P1254 Autodetec- | Con este parametro se habilita/deshabilita la autodeteccion del nivel de conexion para el
cion del regulador Vdc_max.
nivel de 4o | = 0: Deshabilitada
i:/c()jr;exmn ®l= 1: Habilitado (ajuste predeterminado de fabrica)

Se recomienda ajustar P1254 = 1 (autodeteccion del nivel de conexién de Vdc habilitada).
Nétese que la autodeteccion solo funciona cuando el convertidor ha estado en reposo duran-
te mas de 20 s.
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5.6 Funcion de puesta en marcha

/\ADVERTENCIA

Sobrecalentamiento del motor

Para el frenado combinado, el frenado regenerativo se anade al frenado por DC (frenado a
lo largo de una rampa). Esto significa que los componentes de la energia cinética del motor
y la carga del motor se convierten en energia térmica en el motor. Esto puede provocar
que el motor se sobrecaliente si esta pérdida de potencia es demasiado elevada o el
funcionamiento del freno dura demasiado.

Nota

El frenado combinado solo depende de la tensién de la interconexién de DC (véase el
umbral del diagrama anterior). Esto se producira en OFF1, OFF3 y en cualquier situacién
regenerativa. El frenado combinado se desactiva si:

e Elrearranque al vuelo esta activo.
e Elfrenado por DC esta activo.

Frenado dinamico

104

El frenado dinamico convierte la energia de regeneracion, liberada cuando el motor decelera,
en calor. Para el frenado dinamico se requiere un chopper de frenado interno o un modulo
de frenado dinamico externo, que pueda controlar una resistencia de frenado externa. El
convertidor o el médulo de frenado dinamico externo controla el frenado dinamico
dependiendo de la tensién de la interconexion de DC. Al contrario que el frenado combinado
y por DC, esta técnica requiere que esté instalada una resistencia de frenado externa.

Tamaio de bastidor A/B/C

Resistencia de frenado

rRe[ T— &

Médulo de frenado
dinamico

Para obtener mas informacién sobre el médulo de frenado dinamico, consulte el apéndice
"Médulo de frenado dinamico|(Pagina 384)".
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Tamarno de bastidor D

Resistencia de frenado

- i

| = | = .

: —— | Chopper de |
T frenado |
Il ~ ~ :

La potencia continua Pps y el ciclo de carga de la resistencia de frenado se pueden
modificar usando el moédulo de frenado dinamico (para los tamafios de bastidor A/B/C) o el
parametro P1237 (para el tamafio de bastidor D).

ATENCION

Daiio a la resistencia de frenado

La potencia media del médulo de frenado dinamico (chopper de frenado) no puede superar
la potencia nominal de la resistencia de frenado.

A
Pioo [ [ | [ |
Nivel de conexion de frenado dinamico
P1254 = 0: Ve cpomper = 113 -4/2 - P0210
Pog .t P1254%0: Vo o =0.98 - r1242
—toE— topr ——
D P
Ciclo de carga ton (s) torr (S) tduracien (S) Pos
5% 12,0 228,0 240,0 0,05
10% 12,6 114,0 126,6 0,10
20% 14,2 57,0 71,2 0,20
50% 22,8 22,8 45,6 0,50
100% Infinito 0 Infinito 1,00
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Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracién
P1237 Frenado dinami- | Este pardmetro define el ciclo de carga nominal de la resistencia de frenado (resistencia
co del chopper). El frenado dinamico esta activo cuando la funcion esta habilitada y la ten-
sion de la interconexion de DC supera el nivel de activacion del frenado dinamico.
= 0: Deshabilitada (ajuste predeterminado de fabrica)
= 1: Ciclo de carga del 5%
= 2: Ciclo de carga del 10%
= 3: Ciclo de carga del 20%
= 4: Ciclo de carga del 50%
= 5: Ciclo de carga del 100%
Nota: Este parametro solo es aplicable para convertidores de tamafio de bastidor D.
Para tamafos de bastidor de A hasta C, el ciclo de carga de la resistencia de frenado se
puede seleccionar con el médulo de frenado dinamico.
P1240[0...2] | Configuracion del | Este parametro habilita/deshabilita el regulador Vdc.
regulador Vdc = 0: Regulador Vdc deshabilitado
Nota: Este parametro debe estar establecido en 0 (regulador Vdc deshabilitado) para
activar el frenado dinamico.
P1254 Autodeteccion Con este parametro se habilita/deshabilita la autodeteccion del nivel de conexién para el
del nivel de co- regulador Vdc_max.
nexion de Vdc | = 0: peshabilitada
= 1: Habilitado (ajuste predeterminado de fabrica)
Se recomienda ajustar P1254 = 1 (autodeteccion del nivel de conexidn de Vdc habilita-
da). Notese que la autodeteccion solo funciona cuando el convertidor ha estado en re-
poso durante mas de 20 s. Cuando P1240 = 0, P1254 solo se puede aplicar a
convertidores de tamafio de bastidor D.
/N\ADVERTENCIA
Riesgos del uso de resistencias de frenado inapropiadas
Las resistencias de frenado, que se tienen que montar en el convertidor, deben estar
disefiadas para que puedan tolerar la potencia disipada. Si se utiliza una resistencia de
frenado inadecuada, existe peligro de incendio y el convertidor asociado sufrira dafios
importantes.
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Freno de mantenimiento del motor

El freno de mantenimiento del motor impide que el motor funcione de forma no deseada
cuando el convertidor estd desconectado. El convertidor tiene l6gica interna para controlar
un freno de mantenimiento del motor.

ON / OFF1/OFF3:

ONT
OFF1/OFF3

Excitacién de motor [ =t
finaIizadaT ! |
Bit 04 de r0056 — | > t
¢ A |P0346l \
\ * |
| T \
| | | \
| | | \
fmin l | | \
(P1080) + — — —| - - - - = — = = 1
— : : : >t
| [« P1216 P1217 — |
. | | \
Bit 12 de roosz.c1T - I_Y | \ 4 ‘
| | |
oo o | | =
Estado Ab|ertoT N |
freno Cerrado L : >t
— -~ —>I -
Tiempo liberacion freno Tiempo cierre freno
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5.6 Funcion de puesta en marcha

ON / OFF2:

Inactivo
OFF2

Activo >t

ONT
OFF1/OFF3 »

L >t

Excitacién de motor

|
|
Bit 12 de r0052.C T v Y
1 - — '

Estado

finalizadaT l |
Bit 04 de r0056 —.

[—>
i A P0346 |

frmin

(P1080)

Y

Abierto T
freno Gerrado

-+
I I
Tiempo liberacion freno

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion
P1215 Habilitacion del | Este parametro habilita/deshabilita la funcién de freno de mantenimiento. El freno de mante-
Ifer)o _detma”‘ nimiento del motor (MHB) se controla mediante la palabra de estado 1 r0052 bit 12.
enimiento = 0: Freno de mantenimiento del motor deshabilitado (ajuste predeterminado de fabrica)
= 1: Freno de mantenimiento del motor habilitado
P1216 Tiempo de Este parametro define el tiempo durante el cual el convertidor trabaja a la frecuencia minima
retardo para | P1080 antes de acelerar.
[at;rlr el freno | Rango: De 0,0 a 20,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 1,0)
S
P1217 Tiempo de Este parametro define el tiempo durante el cual el convertidor trabaja a la frecuencia minima
mantenimien- | (P1080) después de decelerar.
to tras dece- | Rango: De 0,0 a 20,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 1,0)
leracion [s]
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Conexion del freno de mantenimiento del motor

El freno de mantenimiento del motor se puede conectar al convertidor por medio de las
salidas digitales (DO1/D0O2). También se necesita un relé adicional para permitir que la
salida digital habilite o deshabilite el freno de mantenimiento del motor.

SINAMICS V20 Fuente alimenta-| |Fuente alimenta-|
cién relé freno cién freno
Control freno mante- PQ732 mantenim. motor|
nim. motor 11005212 ) 52.12 “": DO 2NC
r DO 2NO dh
A DO 2 cOM
P0731 (: DO 1 POS
DO 1 NEG
| ol |
Motor con freno de mantenimiento
/A\ADVERTENCIA

Carga potencialmente peligrosa

Si el convertidor controla el freno de mantenimiento del motor, entonces no se puede
realizar una puesta en marcha para cargas potencialmente peligrosas (p. €j., cargas
suspendidas para aplicaciones de gruas) hasta que la carga se haya asegurado.

No esta permitido utilizar el freno de mantenimiento del motor como freno operativo. El
motivo de esta restriccion es que, por lo general, solo se ha disefiado para un nimero
limitado de operaciones de frenado de emergencia.
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.2.6

Funciones

Configuracion del tiempo de rampa

El generador de funcion de tiempo de rampa en el canal de consigna limita la velocidad de
los cambios de consigna. Esto hace que el motor acelere y decelere con mayor suavidad,
de forma que se protegen los componentes mecanicos de la maquina accionada.

Configuracién del tiempo de aceleracién/deceleracion

Los tiempos de aceleracion y deceleracion pueden configurarse con independencia el uno
del otro mediante P1120 y P1121.

A
f, -
top = 122004 b0
<  _P1082 . 082
L / :
§ Consigna fa4.-.=.-.-. : : :
° : : : P1080
g | . | /Frecuencia min.
S i 1 i
s 0} g 5 5 \ >
— typ—> 5 PoP1M21 ! t
P P1120 ! —
Configuracién de parametros
Parametro | Funcién Configuracion
P1082[0...2] | Frecuencia Este parametro establece la frecuencia maxima a la que funcionara el motor sin tener en
maxima [Hz] cuenta la consigna de frecuencia.
Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 50,00)
P1120[0...2] | Tiempo de Este parametro establece el tiempo que tarda el motor en acelerar estando parado hasta
aceleracion [s] | la frecuencia maxima del motor (P1082) cuando no se utiliza redondeo.
Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10,00)
P1121[0...2] | Tiempo de Este parametro establece el tiempo que tarda el motor en decelerar de la frecuencia ma-

deceleracion [s]

xima del motor (P1082) hasta su parada cuando no se utiliza redondeo.
Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10,00)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Configuracién del tiempo de redondeo de aceleracion/deceleracién

Se recomiendan tiempos de redondeo, puesto que evitan una respuesta abrupta y se evitan
de este modo efectos adversos en la mecanica.

No se recomiendan tiempos de redondeo cuando se utilizan entradas analdgicas, puesto
que pueden dar como resultado oscilaciones en la respuesta del convertidor.

A
f (C
2 D))
fy - E : ¥ >
P1130 P1131 P1132 'P1133 t
< tup > — tdown —p
=1 fo-f1
tup 5 (P1130 + P1131) + P1082 P1120
taown = = (P1132 + P1133) + 211 pq121
own 2 P1082
Configuracién de parametros
Parametro | Funcién Configuracién
P1130[0...2] | Tiempo redondeo inicial | Este parametro define el tiempo de redondeo al inicio de la aceleracion.
de aceleracion [s] Rango: De 0,00 a 40,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
P1131[0...2] | Tiempo redondeo final Este parametro define el tiempo de redondeo al final de la aceleracion.
de aceleracion [s] Rango: De 0,00 a 40,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
P1132[0...2] | Tiempo redondeo inicial | Este parametro define el tiempo de redondeo al inicio de la deceleracion.
de deceleracion [s] Rango: De 0,00 a 40,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
P1133[0...2] | Tiempo redondeo final Este parametro define el tiempo de redondeo al final de la deceleracion.
de deceleracion [s] Rango: De 0,00 a 40,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.2.7 Configuracién del regulador Imax

Funciones

Si el tiempo de aceleracion es demasiado corto, el convertidor puede mostrar la alarma
A501, lo que significa que la corriente de salida es demasiado alta. El regulador Imax reduce
la corriente del convertidor si la corriente de salida supera el limite maximo de corriente de
salida (r0067). Para ello se reduce la frecuencia de salida o la tensién de salida del
convertidor.

Corriente del motor

A
r0067
>
Regulador Imax activo t
<4—— A501 ——»
Bit 13 de !
r0056 0 >
IfIA
|
t

A
Imax deshabilitado

Imax habilitado

v

Corriente de I

—_

1
1
1
1
1
1
1
i
1
| 1
:
1
h

corriente

1
]
. : | F1
salida | ! Sobrecorriente
: 1 '
L |
. ! ! Imax habilitado
Corriente nominal I '\(
150% he - !
*A501 yImax deshabili- |
Limite de 'tado H
I 1
1 1
1 1

[l 4
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Configuracién de parametros

5.6 Funcion de puesta en marcha

Tan solo tiene que cambiar los ajustes predeterminados de fabrica del regulador Imax si el
convertidor tiende a oscilar cuando alcanza el limite de corriente o se apaga debido a

sobrecorriente.
Parametro Funcion Configuracién
P0305[0...2] Corriente nominal del Este parametro define la corriente nominal del motor a partir de la placa de
motor [A] caracteristicas.
P0640][0...2] Factor de sobrecarga Este parametro define el limite de corriente de sobrecarga del motor en rela-
del motor [%] cion con P0305 (corriente nominal del motor).
P1340[0...2] Ganancia proporcional Este parametro define la ganancia proporcional del regulador Imax.
del regulador Imax Rango: De 0,000 a 0,499 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.030)
P1341[0...2] Tiempo de integracion Este parametro define la constante del tiempo de integracién del regulador
del regulador Imax [s] Imax. Si se establece P1341 en 0 se deshabilita el regulador Imax.
Rango: De 0,000 a 50,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.300)
P1345[0...2] Ganancia proporcional Este parametro establece la ganancia proporcional del regulador de tension
del regulador de tension | Imax. Si la corriente de salida (r0068) supera la corriente maxima (r0067), el
Imax convertidor se regula dinamicamente mediante la reduccion de la tension de
salida.
Rango: De 0,000 a 5,499 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.250)
P1346[0...2] Tiempo integral del Este parametro define la constante del tiempo de integracion del regulador de
regulador de tension tensiéon Imax.
Iméx [s] Rango: De 0,000 a 50,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.300)
r0056.13 Estado de la regulaciéon del motor: Regulador Iméax activo.
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.2.8

Funciones

Si el tiempo de

Configuracion del regulador Vdc

deceleracion es demasiado corto, el convertidor puede mostrar la alarma

A911, lo que significa que la tension de la interconexion de DC es demasiado alta. El
regulador Vdc controla dinamicamente la tensién de la interconexién de DC para evitar

disparos por so

bretension en sistemas con gran momento de inercia.

Vbe A
r1242 \
A=
>
Regulador Vdc_max activo t
4+— A1l —»
Bit 14 de !
r0056 0 >
t
Ifl A
f_act
‘\K
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\\
o foset \\
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N\
Az A L
-
t
f A
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion
P1240[0...2] | Configuracion | Este parametro habilita/deshabilita el regulador Vdc.
delregulador | = o: Regulador Vdc deshabilitado
vde = 1: Regulador Vdc_max habilitado (ajuste predeterminado de fabrica)
= 2: Respaldo cinético (regulador Vdc_min) habilitado
= 3: Regulador Vdc_max y respaldo cinético (KIP) habilitados
Nota: Este parametro debe estar ajustado a 0 (regulador Vdc deshabilitado) si se utiliza
una resistencia de frenado.
P0210 Tensién de Este parametro define la tension de alimentacion. Su valor predeterminado depende del
alimentacion tipo de convertidor.
(V] Rango:
e 380 a 480 (para convertidores de 400 V AC trifasicos)
e 200 a 240 (para convertidores de 230 V AC monofasicos)
5.6.2.9 Configuracién de la funcién de vigilancia del par de carga
Funciones

La funcion de vigilancia del par de carga permite la transmisién de fuerza mecanica entre el
motor y la carga accionada que debe vigilarse. Esta funcién puede detectar si la carga
accionada se bloquea, o si se ha interrumpido la transmision de fuerza.

El convertidor vigila el par de carga del motor de diferentes maneras:

® Deteccion de bloqueo del motor

® Vigilancia de ausencia de carga

e Vigilancia del par de carga dependiente de la velocidad
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Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracién
P2177[0...2] | Tiempo de retardo para motor Define el tiempo de retardo para identificar que el motor esta bloquea-
bloqueado [ms] do.
Rango: De 0 a 10000 (ajuste predeterminado de fabrica: 10)
P2179 Limite de corriente para detectar Este parametro define el umbral de corriente para A 922 (convertidor
marcha sin carga [%] sin carga) en relacion con P0305 (corriente nominal del motor).
Rango: De 0,0 a 10,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 3.0)
P2180 Tiempo de retardo para la identifi- | Define el tiempo de retardo para detectar la ausencia de carga.
cacion de ausencia de carga [Ms] | Rango: De 0 a 10000 (ajuste predeterminado de fabrica: 2000)
P2181[0...2] | Modo de vigilancia de carga La vigilancia de carga se logra comparando la curva de frecuencia/par
real con una curva envolvente programada (definida por los parame-
tros de P2182 a P2190). Si la curva queda fuera de la curva envolven-
te, se genera un aviso o un disparo.
= 0: Vigilancia de carga deshabilitada (ajuste predeterminado de fabri-
ca)
= 1: Aviso: Par/frecuencia bajo
= 2: Aviso: Par/frecuencia alto
= 3: Aviso: Par/frecuencia alto/bajo
= 4: Disparo: Par/frecuencia bajo
= 5: Disparo: Par/frecuencia alto
= 6: Disparo: Par/frecuencia alto/bajo
P2182[0...2] | Frecuencia de umbral de vigilancia | Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.00)
de carga 1 [Hz]
P2183[0...2] | Frecuencia de umbral de vigilancia | Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 30.00)
de carga 2 [HZz]
P2184[0...2] | Frecuencia de umbral de vigilancia | Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 30.00)
de carga 3 [Hz]
P2185[0...2] | Umbral de par superior 1 [Nm] Rango: De 0,0 a 99999,0 (ajuste predeterminado de fabrica: valor de
r0333)
P2186[0...2] | Umbral de par inferior 1 [Nm] Rango: De 0,0 a 99999,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,0)
P2187[0...2] | Umbral de par superior 2 [Nm] Rango: De 0,0 a 99999,0 (ajuste predeterminado de fabrica: valor de
r0333)
P2188[0...2] | Umbral de par inferior 2 [Nm] Rango: De 0,0 a 99999,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,0)
P2189[0...2] | Umbral de par superior 3 [Nm] Rango: De 0,0 a 99999,0 (ajuste predeterminado de fabrica: valor de
r0333)
P2190[0...2] | Umbral de par inferior 3 [Nm] Rango: De 0,0 a 99999,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,0)
P2192[0...2] | Tiempo de retardo de vigilancia de | Rango: De 0 a 65 (ajuste predeterminado de fabrica: 10)
carga [s]
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5.6.3

5.6.3.1

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Funciones avanzadas de puesta en marcha

Arranque del motor en modo de par superior

Este modo de arranque aplica un pulso de par durante un cierto tiempo para ayudar a

arrancar el motor.

Campo de aplicacion tipico

Bombas de fluidos viscosos

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion
P3350[0...2] | Modos de par superior = 1: Habilitar modo de par superior
Nota: Cuando cambia el valor de P3350, se cambia el valor de P3353 como
sigue:
e P3350=2:P3353=0.0s
e P3350 * 2: P3353 = valor predeterminado
El tiempo de rampa de 0 s ofrece un efecto de sacudida adicional cuando se
utiliza el arranque pulsado.
P3351[0...2] | Bl: Habilitacion de par supe- | Este parametro define la fuente de la habilitacion del par superior. El ajuste es
rior efectivo cuando P3352 = 2.
Ajustes predeterminados de fabrica: 0 (nunca habilitado)
P3352[0...2] | Modo de arranque con par | Este parametro define cuando la funcién de par superior pasa a estar activa.
superior = 0: Habilitada en la primera ejecucion después del encendido.
= 1: Habilitada en cada ejecucion.
= 2: Habilitada por entrada digital (la fuente de la habilitacion la define P3351;
0 = nunca habilitada, 1 = habilitada en cada ejecucion).
P3353[0...2] | Tiempo de rampa del par Este parametro define el tiempo de rampa que debe utilizarse cuando se
superior [s] acelera a la frecuencia de par superior.
Rango: De 0,0 a 650,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.0)
P3354[0...2] | Frecuencia de par superior | Este parametro define la frecuencia a la que se aplica la elevacion adicional
[HZ] para el modo de par superior.
Rango: De 0,0 a 550.0 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.0)
P3355[0...2] | Nivel de elevacion de par Este parametro establece el nivel de elevacién temporal para el modo de par
superior [%] superior.
Aplica la elevacion en porcentaje en relacion con PO305 (corriente nominal
del motor) una vez que se ha alcanzado la frecuencia de par superior durante
el tiempo especificado en P3356.
Rango: De 0,0 a 200,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 150.0)
P3356[0...2] | Tiempo de elevacion de par | Este parametro establece el tiempo durante el que se aplica la elevacion

superior [s]

adicional cuando se mantiene la frecuencia de salida de P3354.

Rango: De 0,0 a 20,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.0)
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Esquema de funcionamiento
Descripcion:

El modo de par superior se habilita cuando se emite una seial de mando ON, y se realiza la
secuencia siguiente:

® Aceleracion hasta P3354 Hz con el nivel de elevacion especificado por P1310, P1311 y
P1312.

® Mantenimiento durante P3356 s al nivel de elevacion especificado por P3355
e Restablecimiento del nivel de aumento al valor especificado por P1310, P1311 y P1312

e Restablecimiento de la consigna "normal" y permiso para salida a rampa mediante
P1120

Elevacion (%)
A

P3355

N

tiemBo

Frecuencia de salida
(H2)
A

P3356

A
Y.

P3354

[

I I tiemBo

Tiempo de rampa de par superior Tiempo de aceleracion

P3353 P1120
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5.6.3.2

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Arranque del motor en modo de arranque pulsado

Este modo de arranque aplica una secuencia de pulsos de par para arrancar el motor.

Campo de aplicacién tipico

Bombas de fluidos muy viscosos

Configuracién de parametros

Parametro Funcién Configuracion

P3350[0...2] | Modos de par = 2: Habilitar modo de arranque pulsado
superior Nota: Cuando cambia el valor de P3350, se cambia el valor de P3353 como sigue:

e P3350=2:P3353=00s

e P3350 * 2: P3353 = valor predeterminado

El tiempo de rampa de 0 s ofrece un efecto de sacudida adicional cuando se utiliza el
arranque pulsado.

P3351[0...2] |BI: Habilitacion de | Este parametro define la fuente de la habilitacidn del par superior. El ajuste es efecti-
par superior vo cuando P3352 = 2.

Ajustes predeterminados de fabrica: 0 (nunca habilitado)

P3352[0...2] |Modo de arranque | Este parametro define cuando la funcidn de par superior pasa a estar activa.

con par superior = 0: Habilitada en la primera ejecucion después del encendido.
= 1: Habilitada en cada ejecucion.
= 2: Habilitada por entrada digital (la fuente de la habilitacion la define P3351; 0 =
nunca habilitada, 1 = habilitada en cada ejecucién).

P3353[0...2] | Tiempo de rampa | Este parametro define el tiempo de rampa que debe utilizarse cuando se acelera a la
del par superior [s] | frecuencia de par superior.

Rango: De 0,0 a 650,0 (ajuste predeterminado de fdbrica: 5.0)

P3354[0...2] | Frecuencia de par | Este parametro define la frecuencia a la que se aplica la elevacién adicional para el
superior [Hz] modo de par superior.

Rango: De 0,0 a 550.0 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.0)

P3357[0...2] | Nivel de elevacion | Este parametro establece el nivel de elevacion temporal para el modo de arranque
de arranque pulsa- | pulsado.
do [%] Aplica la elevacion en porcentaje en relacion con P0305 (corriente nominal del mo-

tor) una vez que se ha alcanzado la frecuencia de par superior durante el tiempo
especificado en P3356.
Rango: De 0,0 a 200,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 150.0)

P3358[0...2] | Numero de ciclos | Este parametro define el numero de veces que se aplica el nivel de elevacion para el
de pulsacion arranque pulsado.

Rango: De 1 a 10 (ajuste predeterminado de fabrica: 5)

P3359[0...2] | Tiempo de aplica- | Este parametro establece el tiempo durante el que se aplica la elevacion adicional
cion de la pulsa- para cada repeticion (debe ser de al menos 3 veces el tiempo de magnetizacion del
cion [ms] motor).

Rango: De 0 a 1000 (ajuste predeterminado de fabrica: 300)
P3360[0...2] | Tiempo de inte- Este parametro establece el tiempo durante el que se interrumpe la elevacion adicio-

rrupcion de la pul-
sacion [ms]

nal para cada repeticion (debe ser de al menos 3 veces el tiempo de magnetizacién
del motor).

Rango: De 0 a 1000 (ajuste predeterminado de fabrica: 100)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Esquema de funcionamiento
Descripcion:

El modo de arranque pulsado se habilita cuando se emite una sefial de mando ON, y se
realiza la secuencia siguiente:

® Aceleracion hasta P3354 Hz con el nivel de elevacion especificado por P1310, P1311 y
P1312.

e Restablecimiento del nivel de aumento al valor especificado por P1310, P1311 y P1312

e Restablecimiento de la consigna "normal" y permiso para salida a rampa mediante
P1120

Elevacion (%) P3359 P3360
A

P3357

N

tiemBo
F i li
(Fré():uenma de salida N.° de ciclos de pulsacién
A P3358
P3354
tiemEo
Tiempo de rampa de par superior Tiempo de aceleracién
P3353 P1120
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5.6.3.3

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Arranque del motor en modo de eliminacién de obturaciones

Este modo de arranque invierte momentaneamente la rotacion del motor para eliminar una
obturacion de la bomba.

Campo de aplicacién tipico

Limpieza de bombas

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion

P3350[0...2] | Modos de par supe- | = 3: Habilitar modo de eliminacién de obturaciones
rior Nota: Cuando cambia el valor de P3350, se cambia el valor de P3353 como sigue:

e P3350=2:P3353=00s

e P3350 * 2: P3353 = valor predeterminado

El tiempo de rampa de 0 s ofrece un efecto de sacudida adicional cuando se utiliza el
arranque pulsado.

Si el modo de eliminacion de obturaciones esta habilitado (P3350 = 3), asegurese de
que la direccion inversa no esté inhibida, es decir, P1032 = P1110 = 0.

P3351[0...2] | Bl: Habilitacion de Este parametro define la fuente de la habilitacion del par superior. El ajuste es efecti-
par superior vo cuando P3352 = 2.

Ajustes predeterminados de fabrica: 0 (nunca habilitado)

P3352[0...2] | Modo de arranque Este parametro define cuando la funcién de par superior pasa a estar activa.
con par superior = 0: Habilitada en la primera ejecucion después del encendido.

= 1: Habilitada en cada ejecucion.
= 2: Habilitada por entrada digital (la fuente de la habilitacion la define P3351; 0 =
nunca habilitada, 1 = habilitada en cada ejecucién).

P3353[0...2] | Tiempo de rampa del | Este parametro define el tiempo de rampa que debe utilizarse cuando se acelera a la
par superior [s] frecuencia de par superior.

Rango: De 0,0 a 650,0 (ajuste predeterminado de fdbrica: 5.0)

P3361[0...2] | Frecuencia de elimi- | Este parametro define la frecuencia a la que el convertidor funciona en direccion
nacion de obturacio- |inversa a la consigna durante la secuencia de inversion para la eliminacion de obtu-
nes [Hz] raciones.

Rango: De 0,0 a 550.0 (ajuste predeterminado de fdbrica: 5.0)

P3362[0...2] | Tiempo de inversion | Este parametro define el tiempo durante el que el convertidor funciona en direccion
para la eliminacion inversa a la consigna durante la secuencia de inversion.
de obturaciones [s] | Rango: De 0,0 a 20,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.0)

P3363[0...2] | Habilitar acelera- Este parametro selecciona si el convertidor acelera/decelera hasta la frecuencia de
cion/deceleracion eliminacion de obturaciones o bien arranca directamente con ella.
rapida = 0: Deshabilitar aceleracion/deceleracion rapida para la eliminacion de obturaciones

(utilice el tiempo de rampa especificado en P3353).
= 1: Habilitar aceleracién/deceleracion rapida para la eliminacion de obturaciones
(saltar a frecuencia inversa: esto provoca un efecto de sacudida que ayuda a elimi-
nar las obturaciones).
Rango: De 0 a 1 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)

P3364[0...2] | Numero de ciclos de | Este parametro establece el nUmero de veces que se repite el ciclo de inversion para

eliminacion de obtu-
raciones

la eliminacion de obturaciones.
Rango: De 1 a 10 (ajuste predeterminado de fabrica: 1)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Esquema de funcionamiento

Descripcion:

El modo de eliminacién de obturaciones se habilita cuando se emite una sefial de mando

ON, y se realiza la secuencia siguiente:

e Rampa o escaldn (en funcion de P3363) a P3361 Hz en direccién inversa a la consigna

® Para repeticiones de P3364:

— Deceleracion a 0 Hz utilizando el tiempo de rampa normal especificado en P1121

— Rampa o escalén (en funcion de P3363) a P3361 Hz en direccion inversa a la

consigna
e Restablecimiento de la consigna "normal" y permiso para salida a rampa mediante
P1120
Frecuencia de salida (Hz)
N.° de ciclos de eliminacién de obturaciones
A
P P.ej., P3364 =2 R
Consi
gna Tiempo de inversion para
eliminacion obturaciones
P3362
P3361 T EE LR . Jrmmmmm - -
\\\ t'
A T \\
P3361
P1120 R
P3353 Tiempo de aceleracion

Tiempo de rampa de par superior, solo \\

activo con rampa rapida (P3363) AN

deshabilitada \\
Consi- AN

gna Consigna positiva =~ -=-------- Consigna negativa
v
ON

OFF1 >
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5.6.3.4

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Funcionamiento del convertidor en modo economizador

El modo economizador funciona aumentando o reduciendo ligeramente la tension de salida
para encontrar la potencia de entrada minima.

Nota

La optimizacion del modo economizador solo esta activa cuando se opera en la consigna de
frecuencia solicitada. El algoritmo de optimizacion se activa 5 segundos después de
alcanzar la consigna, y se deshabilita si cambia la consigna o el regulador Imax 0 Vmax esta

activo.

Aplicaciones tipicas

Motores con cargas estables o con cambios lentos

Configuracién de parametros

Parametro Funcion Configuracion
P1300[0...2] Modo de regulacién = 4: Modo economizador U/f con caracteristica lineal

= 7: Modo economizador U/f con caracteristica cuadratica
r1348 Factor de modo economizador [%] Este parametro muestra el factor calculado del modo economi-

zador (rango: de 80% a 120%) que se aplica a la tension de
salida requerida.

Si este valor es demasiado bajo, el sistema puede ser inesta-
ble.

Esquema de funcionamiento

V //—120%
. 100%
7
A __80%
/// /// Factor
y 4 ECO
// ///
/////
/i/ 1
ECO, lineal
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.3.5 Configuracion de la proteccién contra sobretemperatura del motor conforme a
UL508C/UL61800-5-1

Funciones

Esta funcion protege el motor de la sobretemperatura. Define la reaccion del convertidor
cuando la temperatura del motor alcanza el umbral de aviso. El convertidor puede recordar
la temperatura actual del motor al apagarse y reaccionar en el siguiente encendido en
funcion del ajuste de P0610. Si se define un valor de P0610 distinto de 0 o 4 provocara el
disparo del convertidor (F11) si la temperatura del motor esta un 10% por encima del umbral
de aviso P0604.

Nota

Para cumplir la norma UL508C/UL61800-5-1, no se debe cambiar el valor de fabrica del
parametro P0610 establecido en 6.

Configuracién de parametros

Parametro Funcién Configuracién
P0610[0...2] Reaccion a la temperatura del motor | Este parametro define la reaccidén que se adopta cuando la
12t temperatura del motor alcanza el umbral de aviso.

Los valores de 0 a 2 no recuperan la temperatura del motor
(almacenada al apagarse) en el momento del encendido:

= 0: Solo aviso

= 1: Aviso con control de Imax (reduccion de la corriente del
motor) y disparo (F11)

= 2: Aviso y disparo (F11)

Los valores de 4 a 6 recuperan la temperatura del motor (alma-
cenada al apagarse) en el momento del encendido:

= 4: Solo aviso

= 5: Aviso con control de Iméax (reduccion de la corriente del
motor) y disparo (F11)

= 6: Aviso y disparo (F11)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.3.6 Configuracién de los bloques funcionales libres (FFB)

Funciones

Pueden establecerse interconexiones de sefales adicionales en el convertidor mediante los
bloques funcionales libres (FFB). Cada sefal digital y analégica disponible mediante la
tecnologia BICO puede direccionarse a las entradas correspondientes de los bloques
funcionales libres. Las salidas de los bloques funcionales libres también se interconectan
con otras funciones utilizando la tecnologia BICO.

1
o
iiBit:O 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
i1 ror22 porzlpisfoia] | [ | [ | [ [ois|oe|
Lo \
Lo
! 1
oi3' ! b2 \\ r2811 = AND (722.1, 722.2)
— [ P2810
r0722.2 ) ) [(Porst

L L r0722.1 ) ) [[(1)]]: & L)) :

Configuracién de parametros

Parametro Funcién Configuracion

P0702 Funcién de la entrada digital 2 = 99: Habilitar parametrizacion de BICO para entrada digital 2

P0703 Funcion de la entrada digital 3 = 99: Habilitar parametrizacion de BICO para entrada digital 3

P2800 Habilitar FFB = 1: Habilitar (habilitacion general para todos los bloques
funcionales libres)

P2801[0] Activar FFB = 1: Habilitar AND 1

P2810[0] Bl: AND 1 =722.1 P2810[0] y P2810[1] definen las entradas del

P2810[1] =7222 elemento AND 1 y la salida es r2811.0.

P0O731 Bl: Funcién de la salida digital 1 Este parametro define la fuente de la salida digital 1.
=r2811.0: Utilice AND (DI2, DI3) para encender el LED

\n

En el capitulo 'Lista de parametros (Pagina 195)" encontrara mas informacién sobre FFB y
ajustes adicionales de los diferentes parametros.
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.3.7

Funciones

Configuracién de la funcién de rearranque al vuelo

La funcion de rearranque al vuelo (habilitada mediante P1200) permite conmutar el
convertidor a un motor que todavia gira cambiando rapidamente la frecuencia de salida del
convertidor hasta encontrar la velocidad real del motor. A continuacién, el motor alcanza el
valor de consigna utilizando el tiempo de rampa normal.

El rearranque al vuelo debe utilizarse en aquellos casos en los que el motor todavia puede
estar girando (por ejemplo, después de un breve corte de la alimentacion) o se puede
accionar gracias a la carga. De lo contrario, se produciran disparos por sobrecorriente.

fA
f_busq, max Consigna de frecuencia
P0347 P1202 P0346 Aceleracion >t
Tiempo P1203 Tiempo magneti-
desmagnetizaci- Rearranque al zacion
vuelo
Configuracién de parametros
Parametro | Funcién Configuracion
P1200 Rearranque al | Los ajustes de 1 a 3 buscan en ambas direcciones:
vuelo = 0: Rearranque al vuelo deshabilitado
= 1: Rearranque al vuelo siempre activo
= 2: Rearranque al vuelo activo tras encendido, fallo, OFF2
= 3: Rearranque al vuelo activo tras fallo, OFF2
Los ajustes de 4 a 6 solo buscan en la direccion de consigna:
= 4: Rearranque al vuelo siempre activo
= 5: Rearranque al vuelo activo tras encendido, fallo, OFF2
= 6: Rearranque al vuelo activo tras fallo, OFF2
P1202[0...2] | Corriente del Este parametro define la corriente de busqueda utilizada para el rearranque al vuelo:
E‘Ot‘::: . | Rango: De 10 a 200 (ajuste predeterminado de fabrica: 100)
sto?%?ue a Nota: Los ajustes de corriente de busqueda de P1202 inferiores al 30% (y a veces otros
ajustes de P1202 y P1203) pueden causar que se encuentre la velocidad del motor de-
masiado pronto o demasiado tarde, lo que puede provocar disparos de F1 o F2.
P1203[0...2] | Gradiente de Este parametro establece el factor (solo en modo U/f) mediante el cual cambia la frecuen-
busqueda: cia de salida durante el rearranque al vuelo para sincronizarse con el motor que esta gi-
Rearranque al | rando.
vuelo [%] Rango: De 10 a 500 (ajuste predeterminado de fabrica: 100)
Nota: Un valor superior produce un gradiente mas plano y, por lo tanto, un tiempo de
busqueda mas largo. Un valor inferior tiene el efecto opuesto.
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5.6.3.8

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Configuracién de la funcién de rearranque automatico

Tras un fallo de alimentacién (F3 "Subtensién"), la funcién de rearranque automatico
(habilitada mediante P1210) enciende automaticamente el motor si hay activa una sefial de
mando ON. El convertidor confirma automaticamente cualquier anomalia.

Cuando se trata de un fallo de alimentacién (corte de la alimentacion de red), se distingue
entre las condiciones siguientes:

e Una "subtensién de red (brownout)" es una situacién en la que la alimentacién de red se
interrumpe y vuelve antes de que la pantalla del BOP integrado se apague (es una
interrupcion de la alimentacién sumamente breve en la que la interconexién de DC no se
ha colapsado por completo).

e Un "fallo de red (corte de red)" es una situacion en la que la pantalla del BOP integrado
se apaga (es una interrupcion de la alimentaciéon mas larga en la que la interconexion de
DC se ha colapsado por completo) antes de que se restablezca la alimentacién de red.

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracién
P1210 Reinicio Este parametro configura la funcion de rearranque automético.
automatico | = o: Deshabilitada
= 1: Rearme disparo tras conexion, P1211 deshabilitado
= 2: Rearranque tras corte de red, P1211 deshabilitado
= 3: Rearranque tras subtension de red o fallo, P1211 habilitado
= 4: Rearranque tras subtensién de red, P1211 habilitado
= 5: Rearranque tras corte de red y fallo, P1211 deshabilitado
= 6: Rearranque tras subtension/corte de red o fallo, P1211 habilitado
= 7: Rearranque tras subtensién/corte de red o fallo, disparo cuando vence P1211
= 8: Rearranque tras subtension/corte de red con F3 y dejar un intervalo en segundos determi-
nado por P1214; P1211 deshabilitado
P1211 Cantidad de | Este parametro especifica la cantidad de veces que el convertidor intentara rearrancar si el
intentos de | rearranque automatico P1210 esta activado.
arranque Rango: De 0 a 10 (ajuste predeterminado de fabrica: 3)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.3.9

Funciones

fout

P3853 (Hz)

Funcionamiento del convertidor en modo de proteccién antiescarcha

Si la temperatura circundante cae por debajo de un determinado umbral, el motor se
enciende automaticamente para evitar la congelacion.

%

]

ON /T
OFF1/ OFF3

OFF1

[ loFFa:

|

OFF1

A

OFF2

A

Fallo

P3852T

—>

[

® OFF1/OFF3: La funcién de proteccion antiescarcha esta deshabilitada cuando se activa
OFF3, y se vuelve a habilitar cuando se activa OFF1.

e OFF2/fallo: El motor se detiene y se desactiva la proteccién antiescarcha.

Configuracién de parametros

Parametro

Funcién

Configuracion

P3852[0...2]

Bl: Habilitar
proteccion
antiescarcha

Este parametro define la fuente de sefiales de mando de habilitacion de la proteccion. Si
la entrada binaria es igual a uno, se iniciara la proteccién (ajuste predeterminado de fabri-
ca: 0).

Si P3853 * 0, se aplicara la proteccion antiescarcha aplicando la frecuencia dada al mo-
tor.

Tenga en cuenta que la funcién de proteccion puede corregirse en las circunstancias
siguientes:
e Si el convertidor esta en marcha y la sefial de proteccion se activa, se ignora la seial.

e Si el convertidor hace girar el motor debido a una sefial de proteccion activa y se reci-
be una senal de mando RUN, la sefial de mando RUN corrige la sefial de proteccion
antiescarcha.

e Si se emite una sefal de mando OFF mientras la proteccion esta activa se detendra el
motor.

P3853[0...2]

Frecuencia de
proteccion
antiescarcha
[HZ]

Este parametro especifica la frecuencia que se aplica al motor cuando la proteccién anti-
escarcha esta activa.

Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 5.00)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.3.10 Funcionamiento del convertidor en modo de proteccién contra la condensaciéon

Funciones

Si un sensor de condensacion externa detecta una condensacion excesiva, el convertidor
aplica corriente DC para mantener el motor caliente y evitar la condensacion.

lout -~""'/_~-~-._._._,_,_.-'-'-/—| _______________________________ 7| ----- P3854 (%)
1 f T r/_! Y T >
four + 1 : : : : | | |
| | | | | | | |
: /—\ /_ A :
1 | ! | | | 1 1 1
1 | : | | | 1 1 1
: ! T : - : — : g
1 1 ! 1 1 ! 1 1 1 1
on/t ! ! . I b !
OFF /OFF3T ' OFF1 loFFst  oFF1 | L | | | | R
' i ' i ' ' '
4! | : | L '
OFF2 [ | : [ I T
| I 1 |
| 1 | | |
Fallo A | | | |
a
: : L | T .
| i |
P3852T : : !

® OFF1/OFF3: La funcién de proteccion contra la condensacion esta deshabilitada cuando
se activa OFF3, y se vuelve a habilitar cuando se activa OFF1.

e OFF2/fallo: El motor se detiene y se desactiva la proteccién contra la condensacion.

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracién

P3852[0...2] | Bl: Habilitar pro- | Este parametro define la fuente de sefiales de mando de habilitacion de la proteccion. Si
teccion anties- la entrada binaria es igual a uno, se iniciara la proteccion (ajuste predeterminado de
carcha fabrica: 0).

Si P3853 = 0y P3854 * 0, se activara la proteccion contra la condensacion aplicando la
corriente dada al motor.

Tenga en cuenta que la funcién de proteccion puede corregirse en las circunstancias
siguientes:
e Si el convertidor esta en marcha y la sefial de proteccion se activa, se ignora la sefial.

e Si el convertidor hace girar el motor debido a una sefial de proteccion activa y se
recibe una sefial de mando RUN, la sefal de mando RUN corrige la sefial de protec-
cion antiescarcha.

¢ Si se emite una sefal de mando OFF mientras la proteccién esta activa se detendra
el motor.

P3854[0...2] | Corriente de pro- Este parametro especifica la corriente DC (como porcentaje de la corriente nominal) que

teccion CO”_tfa la se aplica al motor cuando la proteccién contra la condensacién esta activa.
condensacion [%]

Rango: De 0 a 250 (ajuste predeterminado de fabrica: 100)
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5.6 Funcion de puesta en marcha

5.6.3.11 Funcionamiento del convertidor en modo de reposo

Funciones

Para lograr un funcionamiento con ahorro de energia, puede habilitar el convertidor para
que funcione en modo de reposo de frecuencia (P2365 = 1) o en modo de reposo de PID
(P2365 = 2).

® Modo de reposo de frecuencia (hibernacion): si la demanda de frecuencia cae por debajo
de la frecuencia minima (P1080), se inicia el retardo de desconexion (P2366). Una vez
que transcurre el retardo de desconexion, el convertidor desacelera hasta parar y pasa al
modo de reposo. El convertidor debe llevar a cabo el retardo de conexion (P2367) antes
de volver a arrancar.

P2365 =1

Frecuencia de
demanda

e 1] T e e~ dttt bl

-Fmin f------------------

|
|
1
|
|
|
T
|
|
|
|
|
|
|
|
1
|
|
1
|

F2366
Retardo de desconexién

i R2366 !
Retardo de desconexion

Frecuencia de !

salida

p2367
etardlo de conexién

! R2367
i Retalrdo de cdnexién

5:

> -

A x““ -

Modo de reposo activo wde reposo activo
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5.6 Funcion de puesta en marcha

® Modo de reposo de PID (hibernacién): si el convertidor con regulacién PID cae por
debajo de la consigna de hibernacién PID (P2390), se inicia el temporizador de
hibernacion (P2391). Una vez que transcurre el temporizador, el convertidor desacelera
hasta parar y pasa al modo de reposo. El convertidor vuelve a arrancar cuando alcanza
el punto de reinicio tras hibernacion PID (P2392).

P2365 = 2
Realimentacién PID
% A (Sensor)
Consigna PID
P2392
» t
fA APID
fset
(Consigna fnotor
PID) /
f 0/ 1—
frestart restart [%]=P2390 + 5%
P2390 [Hz] t= P1080 py4nq
P1082
f
tos Restart' P1120
P1080 Y™ P1082
K_ ld > t
P2391 tx ty
¢ >«
PID activo Modo de reposo activo PID activo
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5.6 Funcion de puesta en marcha

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion
P2365[0...2] | Habilitacion/deshabilitacién hi- Selecciona o deshabilita la funcion de hibernacion.
bernacion = 0: Deshabilitada
= 1: Hibernacion de la frecuencia (consigna de frecuencia como desper-
tador).
= 2: Hibernacion de PID (error PID como despertador).
Rango: De 0 a 2 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)
P2366[0...2] | Retardo antes de detener el Con la hibernacion habilitada, este parametro define el retardo antes de
motor [s] activarse el modo de reposo del convertidor.
Rango: De 0 a 254 (ajuste predeterminado de fabrica: 5)
P2367[0...2] | Retardo antes de arrancar el Con la hibernacion habilitada, este parametro define el retardo antes de
motor [s] "despertarse" (deshabilitarse) el modo de reposo del convertidor.
Rango: De 0 a 254 (ajuste predeterminado de fabrica: 2)
p2390 Consigna de hibernacion PID [%] | Si el valor de p2365 se ajusta a 2 y el convertidor con regulacién PID
cae por debajo de la consigna de hibernacion PID, se inicia el tempori-
zador de hibernacion PID p2391. Una vez que transcurre el temporiza-
dor de hibernacién PID, el convertidor desacelera hasta parar y pasa al
modo de hibernacion PID.
Rango: De -200.00 a 200.00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)
p2391 Temporizador de hibernacion PID | Una vez que transcurre el temporizador de hibernaciéon PID P2391, el
[s] convertidor desacelera hasta parar y pasa al modo de hibernacion PID.
Rango: De 0 a 254 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)
p2392 Punto de reinicio tras hibernacion | Mientras estd en modo de hibernacién PID, el regulador PID continda
PID [%] generando el error r2273. Cuando se alcanza el punto de reinicio
P2392, el convertidor acelera inmediatamente hasta la consigna calcu-
lada por el regulador PID.
Rango: De -200.00 a 200.00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)
r2399 CO/BO: Palabra de estado de Muestra la palabra de estado de la hibernacion PID.
hibernaciéon PID Bit 00: No usado
Bit 01: Hibernacion PID habilitada (la hibernacion PID esta habilitada y
el convertidor no se encuentra en hibernacién PID)
Bit 02: Hibernacion activa (la hibernacion PID esta habilitada y el con-
vertidor se encuentra en hibernacion PID)
Ajustes predeterminados de fabrica: 0
P1080[0...2] | Frecuencia minima [Hz] Ajusta la frecuencia minima a la cual funcionara el motor independien-

temente de la consigna de frecuencia. El valor ajustado aqui es valido
para ambos sentidos de giro.

Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,00)
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5.6.3.12

Funciones

5.6 Funcion de puesta en marcha

Configuracién del oscilador

El oscilador ejecuta interrupciones periédicas predefinidas que se anaden a la consigna
principal para su uso tecnolégico en la industria de la fibra. La funcion de oscilacién puede
activarse mediante P2940. Es independiente de la direcciéon de consigna, asi que solo es
relevante el valor absoluto de la consigna. La sefial de oscilacion se afiade a la consigna
principal como consigna adicional. Durante el cambio de la consigna, la funcién de
oscilacion esta inactiva. La sefal de oscilacidon también esta limitada por la frecuencia
maxima (P1082).

Entradas digitales

| [P0840 | 1 ----- -
r0722.x 0

BOP/ARRANC.

r0019

USS por RS485

r2036

FE] )

P2945

L
|
|
|
|
1
O N S

P2946 i P2947
! i
nsigna de!'frecuen
|
|
|
I
| S e
| |
: |
| |
-P2946 | |
0 . P1120 : : P1121 :
Senal perturb. funcién oscilacion
Configuracién de parametros
Parametro | Funcién Configuracion
P2940 Bl: Liberar funcién de Este parametro define la fuente para liberar la funcidon de oscilacion.

oscilacién

Ajustes predeterminados de fabrica: 0.0

P2945 Frecuencia de la sefial | Este parametro establece la frecuencia de la sefial de oscilacion.
de oscilacion [HZ] Rango: De 0,001 a 10,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 1.000)
P2946 Amplitud de la sefial de | Este parametro establece el valor de amplitud de la sefial de oscilacién como pro-

oscilacion [%]

porcion de la salida del generador de rampa (GdR) presente.
Rango: De 0,000 a 0,200 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.000)
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Parametro | Funcién Configuracion
P2947 Paso decreciente de la | Este parametro establece el valor del paso decreciente al final del periodo de sefal
sefial de oscilacion positiva.
Rango: De 0,000 a 1,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.000)
P2948 Paso creciente de la Este parametro establece el valor del paso creciente al final del periodo de sefial
sefial de oscilacién negativa.
Rango: De 0,000 a 1,000 (ajuste predeterminado de fabrica: 0.000)
P2949 Anchura de pulso de la | Este parametro ajusta la anchura relativa de los pulsos de subida y de bajada.
sefial de oscilacion [%] | Rango: De 0 a 100 (ajuste predeterminado de fabrica: 50)
5.6.3.13 Funcionamiento del convertidor en modo de secuenciacién de motores
Funciones

134

La secuenciacion de motores permite el control de hasta dos bombas o ventiladores
adicionales secuenciados, basados en un sistema de regulacién PID. El sistema completo
consta de una bomba controlada por el convertidor y hasta 2 bombas/ventiladores mas,
controlados por contactores o arrancadores de motor. Los contactores o arrancadores de
motor se controlan mediante salidas digitales del convertidor.

En el diagrama siguiente se muestra un sistema de bombeo tipico.

Red

Convertidor

Arrancadores de motor

g

Sensor de presién

«—

A la entrada de PID

iy o — iy

=

iy

=

del convertidor
e P e ]
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Secuenciacion:

5.6 Funcion de puesta en marcha
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Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracién

P2370[0...2] | Modo de parada | Este parametro selecciona el modo de parada para motores externos cuando la secuen-
de secuenciacion | ciacién de motores esta en uso.
de motores = 0: Parada normal (ajuste predeterminado de fabrica)

= 1: Parada de secuencia

P2371[0...2] | Configuracion de | Este parametro selecciona la configuracion de motores externos (M1, M2) utilizada para
secuenciacion de | la funcién de secuenciacion de motores.
motores = 0: Secuenciacién de motores deshabilitada

=1:M1=1x MV, M2 = No instalado
=22M1=1xMV,M2=1xMV
=3:M1=1xMV,M2=2xMV

P2372[0...2] | Ciclo de secuen- Este parametro habilita el equilibrado de utilizacién de motores para la funcion de se-
ciacion de motores | cuenciacion de motores.

= 0: Deshabilitada (ajuste predeterminado de fabrica)
= 1: Habilitada

P2373[0...2] | Histéresis de P2373 como porcentaje de la consigna PID que debe superar el error PID r2273 antes
secuenciacion de | de iniciar el retardo de secuenciacion.
motores [%] Rango: De 0,0 a 200,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 20.0)

P2374[0...2] | Retardo de se- Este parametro define el tiempo durante el que el error PID r2273 debe exceder la histé-
cuenciacion de resis de secuenciacion de motores P2373 antes de que se produzca la secuenciacion.
motores [s] Rango: De 0 a 650 (ajuste predeterminado de fabrica: 30)

P2375[0...2] | Retardo de Este parametro define el tiempo durante el que el error PID r2273 debe exceder la histé-
desecuenciacion | resis de secuenciacion de motores P2373 antes de que se produzca la desecuenciacion.
de motores [s] Rango: De 0 a 650 (ajuste predeterminado de fabrica: 30)

P2376[0...2] | Correccién del P2376 como porcentaje de la consigna PID. Cuando el error PID r2273 supera este
retardo de se- valor, se secuencia/desecuencia un motor sin tener en cuenta los temporizadores de retardo.
cuenciacién de | Rango: De 0,0 a 200,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 25.0)
motores [%] , . s

Nota: El valor de este pardmetro siempre debe ser mayor que la histéresis de secuen-
ciacion P2373.

P2377[0...2] | Temporizador de | Este parametro define el tiempo durante el que se evita la correccidn del retardo des-
bloqueo de la pués de secuenciar o desecuenciar un motor.
secuenciacion de | Rango: De 0 a 650 (ajuste predeterminado de fabrica: 30)
motores [s]

P2378[0...2] | Frecuencia de Este parametro define la frecuencia a la que se conmuta la salida digital durante un
secuenciacion de | evento de (de)secuenciacion mientras el convertidor decelera o acelera de la frecuencia
motores f_sec maxima a la minima o viceversa.

[%] Rango: De 0,0 a 120,0 (ajuste predeterminado de fabrica: 50,0)

r2379.0...1 | CO/BO: Palabra | Este parametro muestra la palabra de estado de salida para la funcién de secuenciacién
de estado de de motores, que permite establecer conexiones externas.
sectuenmamon de | Bjt 00: Arrancar motor 1 (si es 1, no es 0)
motores Bit 01: Arrancar motor 2 (si es 1, no es 0)

P2380[0...2] | Horas de funcio- | Este parametro muestra las horas de funcionamiento de los motores externos.

namiento de la
secuenciacion de
motores [h]

indice:

[0]: Horas de funcionamiento del motor 1

[1]: Horas de funcionamiento del motor 2

[2]: No usado

Rango: De 0,0 a 4294967295 (ajuste predeterminado de fabrica: 0,0)
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5.6.3.14 Funcionamiento del convertidor en modo de proteccién contra cavitaciéon

Funciones

La proteccién contra cavitacién generara un fallo/aviso cuando se estime que existen
condiciones de cavitacion. Si el convertidor no obtiene respuesta del sensor de la bomba, se
disparara para detener los dafios por cavitacion.

Realimentacion
Sensor  escalada PID [%]

presion/realimentac
ién caudal r2272
Umbral de cavitacion <
Nivel de disparo  De 0,00 a 200,00 [%]
|—> Retardo de proteccion contra cavitacion
P2361 (40.00)
Palabra estado 2 bit 10 PID limite minimo alcanzado 0...65000[s]
P2362 (30)
R53.10
Palabra estado 2 bit 11 PID limite maximo | & ol
alcanzado > 1 l l
R53.11
Palabra estado 1 bit 2 PID convertidor funcionando
R52.02)
Habilitar/deshabilitar PID >
P2200.CDS T
0
0
Habilitacion proteccion contra cavitacic’mu
0...2
P2360 (0) [ i
Proteccion contra cavitacion deshabilitada  -----1 Lo 00
Fallo disparo cavitacién F410  ———--- Lo 01 \G#
Aviso disparo cavitacion A930 --—Jo 10
No usado 11
Esquema de la l6gica de proteccion contra cavitacion
Configuracién de parametros
Parametro | Funcién Configuracion
P2360[0...2] | Habilitar proteccion Este parametro habilita la funcién de proteccion contra cavitacion.
contra cavitacion =1 Fallo
= 2: Aviso
P2361[0...2] | Umbral de cavitacién | Este parametro define el umbral de respuesta, en porcentaje (%), por encima del
[%] cual se dispara un fallo/aviso.

Rango: De 0,00 a 200,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 40.00)

P2362[0...2] | Tiempo de proteccion | Este parametro establece el tiempo durante el que deben existir condiciones de
contra cavitacion [s] cavitacion antes de que se dispare un fallo/aviso.

Rango: De 0 a 65000 (ajuste predeterminado de fabrica: 30)
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5.6.3.15 Configuracion del juego de parametros predeterminados del usuario

Funciones

El juego de parametros predeterminados del usuario permite almacenar un juego de ajustes
predeterminados diferente de los de fabrica. Después de un restablecimiento de los
parametros se utilizarian estos valores predeterminados modificados. Seria necesario un
restablecimiento de los ajustes de fabrica adicional para borrar los valores predeterminados
del usuario y restaurar los ajustes predeterminados de fabrica en el convertidor.

Creacidn del juego de parametros predeterminados del usuario
1. Parametrice el convertidor segun convenga.

2. Establezca P0971 = 21. El estado actual del convertidor se almacenara como ajuste
predeterminado del usuario.

Modificacion del juego de parametros predeterminados del usuario

1. Establezca P0010 = 30 y P0970 = 1 para restablecer el convertidor a su estado
predeterminado. El convertidor adoptara entonces el estado predeterminado del usuario,
si esta configurado; de lo contrario, adoptara el estado predeterminado de fabrica.

2. Parametrice el convertidor segun convenga.

3. Establezca P0971 = 21 ara almacenar el estado actual como ajuste predeterminado del
usuario.

Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion
P0010 Parametro de puesta | Este parametro filtra los parametros de modo que solo se seleccionen aquellos rela-
en marcha cionados con un determinado grupo funcional. Debe establecerse en 30 para almace-

nar o borrar los ajustes predeterminados del usuario.
= 30: Ajuste de fabrica

P0970 Restablecimiento de | Este parametro restablece todos los parametros a sus ajustes predeterminados del
los ajustes de fabrica | usuario o de fabrica.

= 1: Restablecimiento de los parametros a los ajustes predeterminados del usuario si
estan almacenados; en caso contrario, restablecimiento de los ajustes predetermina-
dos de fabrica

= 21: Restablecimiento de los parametros a sus ajustes predeterminados de fabrica
mediante el borrado de los ajustes predeterminados del usuario si estan almacenados

P0971 Transferir datos de la | Este parametro transfiere los valores de la RAM a la EEPROM.
RAM a la EEPROM | = 1: njciar transferencia

= 21: Iniciar la transferencia y almacenar los cambios en los parametros como ajustes
predeterminados del usuario

Para obtener informacién sobre como restaurar los ajustes predeterminados de fabrica del
convertidor, consulte la seccion "Restauracion de los ajustes predeterminados|(Pagina|145)".
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5.6.3.16 Configuracion de la funcién de doble rampa
Funciones
La funcion de doble rampa permite al usuario parametrizar el convertidor de forma que
pueda pasar de un tiempo de rampa a otro cuando acelera o decelera para alcanzar una
consigna. Esto puede ser util para cargas delicadas, cuando el arranque con una
aceleracion/deceleracion rapida puede causar danos. La funcién opera del modo siguiente:
Aceleracioén:
® E| convertidor empieza la aceleracion utilizando el tiempo de rampa de P1120.
e Cuando f_real > P2157, cambia al tiempo de rampa de P1060.
Deceleracion:

® E| convertidor empieza la deceleracion utilizando el tiempo de rampa de P1061.

e Cuando f_real > P2159, cambia al tiempo de rampa de P1121.

Frecuencia de salida

(Hz) Tiempo de Tiempo_ ’de
aceleracion deceleracion de Tiempo
Tiempo de de JOG '511%%51 de
aceleracion P1060 decelera-
P1120 cion
P2159 (Hz) l p1121
P2157 (Hz)
.s'\.\\'\‘ ,!.,. Tiempo
-P2157 (Hz) ~r Y . (s)
\_\‘ .,‘/
N, /
-P2159 (Hz) S _
N, e
—— Consigna +ve ., P
------- Consigna -ve RN P
ON
OFF 1 |
P1175 1 |
0

Tenga en cuenta que el algoritmo de doble rampa utiliza los bits 1y 2 de r2198 para

determinar f_real > P2157 y f_real < P2159.
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Configuracién de parametros

Parametro | Funcién Configuracion
P1175[0...2] | Bl: Habilitacién | Este parametro define la fuente de sefiales de mando de habilitacion de doble rampa. Si
de doble rampa | la entrada binaria es igual a uno, se aplicara la doble rampa. El ajuste predeterminado de
fabrica es 0.
P1060[0...2] | Tiempo de Este parametro establece el tiempo de aceleracion de JOG.
jg%eg']cién de | Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10.00)
P1061[0...2] | Tiempo de Este parametro establece el tiempo de deceleracion de JOG.
deceleracion de | Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10.00)
JOG [s]
P1120[0...2] | Tiempo de Este parametro establece el tiempo que tarda el motor en acelerar estando parado hasta
aceleracion [s] | la frecuencia maxima (P1082) cuando no se utiliza redondeo.
Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10.00)
P1121[0...2] | Tiempo de Este parametro establece el tiempo que tarda el motor en decelerar de la frecuencia ma-
deceleracion [s] | xima (P1082) hasta su parada cuando no se utiliza redondeo.
Rango: De 0,00 a 650,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 10.00)
P2157[0...2] | Frecuencia Este parametro define umbral_2 para comparar la velocidad o la frecuencia con los umbrales.
umbral f_2 [Hz] | Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 30.00)
P2159[0...2] | Frecuencia Este parametro define umbral_3 para comparar la velocidad o la frecuencia con los umbrales.
umbral f_3 [Hz] | Rango: De 0,00 a 550,00 (ajuste predeterminado de fabrica: 30.00)
5.6.3.17 Configuracién de la funcién de acoplamiento en DC
Funciones

140

El convertidor SINAMICS V20 permite acoplar eléctricamente dos convertidores de igual
tamafo mediante las interconexiones de DC. Las ventajas clave de esta conexion son:

® Reduccion de los costes de energia al hacer que un convertidor utilice la energia de
regeneracion de otro.

® Reduccion de los costes de instalacion al permitir que los convertidores compartan un
moddulo de frenado dinamico comun cuando sea necesario.

® En algunas aplicaciones, ya no resulta necesario utilizar un médulo de frenado dinamico.

En la aplicacion mas habitual, que se muestra en la figura siguiente, interconectar dos
convertidores SINAMICS V20 de igual tamafo y potencia nominal permite que la energia de
un convertidor, que actualmente decelera una carga, alimente el segundo convertidor a
través de la interconexion de DC. Esto requiere un menor consumo de energia de la
alimentacion de red. En este caso, se reduce el consumo total de electricidad.
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Conexion para el acoplamiento en DC

En la siguiente figura se muestra la conexion del sistema mediante el acoplamiento en DC.

De200Va240V 1AC
De 380V a480V 3 AC

| Fusible

|
_gj Contactor
4

£

PE L1, L2/N (230 V)
o bien

L1, L2/N, L3 (400 V)

Resistencia de
frenado

(opcion) L' |

Esta opcion es solo

PE L1, L2/N (230 V)
o bien

L1, L2/N, L3 (400 V)
. i

V20

PE UVW

para tamafos de
bastidor A/B/C.

V20

Puerto de
ampliacion
Puerto de
ampliacion

Moédulo de
frenado
dinamico
(opcién)

Hro/ R/
DC-DC+

Motor

PE = Tierra de proteccion

"

Consulte la seccion "Descripcion de los bornes (Pagina/41)" para saber cuales son las
secciones de cable y pares de apriete de tornillos recomendados.

Consulte la Informacién de producto de los dispositivos de proteccién para el convertidor
SINAMICS V20 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/13208/man)| para
conocer los tipos de fusible recomendados.

/N\ADVERTENCIA
Destruccion del convertidor

Es extremadamente importante garantizar que la polaridad de las interconexiones de DC
entre los convertidores sea correcta. Si se invierte la polaridad de las conexiones entre los
bornes DC, se podria destruir el convertidor.

/\PRECAUCION

Recomendaciones de seguridad

Los convertidores SINAMICS V20 acoplados deben tener la misma tension de
alimentacion y potencia nominales.

Los convertidores acoplados se deben conectar a la alimentacion de red mediante la
misma combinacioén de contactor y fusible, dimensionada para un solo convertidor del tipo
que se esta utilizando.

Se puede interconectar un maximo de dos convertidores SINAMICS V20 mediante la
metodologia de acoplamiento en DC.

Convertidor SINAMICS V20
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ATENCION

Chopper de frenado integrado

El chopper de frenado integrado en el convertidor con tamarfo de bastidor D solo esta
activo si el convertidor recibe la sefial de mando ON y esta funcionando. Con el convertidor
apagado, la energia de regeneracion no se puede enviar a la resistencia de frenado
externa.

Limitaciones y restricciones
® Lalongitud maxima del cable de acoplamiento es de 3 metros.

® Para los convertidores con tamafo de bastidor de A a C, si se va a utilizar un médulo de
frenado dinamico, se debe utilizar un conector adicional con una corriente nominal igual
a la del cable de alimentacién de un convertidor para conectar los cables del médulo de
frenado dinamico a DC+ y DC-, ya que es posible que los bornes del convertidor no
admitan una conexién adicional.

® Para una potencia nominal total de 5,5 kW, el cable que va al médulo de frenado
dinamico debe tener una intensidad asignada minima de 9,5 A (medida con un valor de
resistencia minimo de 56 Q). Se debe utilizar cable apantallado.

® Para los convertidores con tamafo de bastidor D trifasicos, el circuito de frenado
dinamico esta autocontenido, y solo se debe conectar una resistencia de frenado externa
a uno de los convertidores. Consulte el apéndice "Resistencia de frenado (Pagina 387)"
para la seleccion de una resistencia de frenado adecuada.

® No se debe activar nunca el frenado combinado.

Nota
Rendimiento y potencial de ahorro energético

El rendimiento y el potencial de ahorro energético con la funcién de acoplamiento en DC
dependen en gran medida de cada aplicaciéon especifica. Por lo tanto, Siemens no
proporciona datos especificos acerca del rendimiento y el potencial de ahorro energético de
la metodologia de acoplamiento en DC.

Nota
Normas y exenciones de responsabilidad sobre CEM

La configuracion del acoplamiento en DC con los convertidores SINAMICS V20 no esta
certificada para utilizarse en aplicaciones UL/cUL.

No se proporcionan datos concretos acerca del nivel de CEM de esta configuracion.

Consulte también

Conexiones del sistema tipicas (Pagina 36)
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5.6.3.18

Funciones

Ajuste de modo de sobrecarga alta/baja (HO/LO)

5.6 Funcion de puesta en marcha

El ajuste de la sobrecarga HO/LO le permite seleccionar el modo de sobrecarga para

bombas y ventiladores, las aplicaciones especificas mas importantes de los convertidores

SINAMICS V20. El modo de sobrecarga baja puede mejorar la corriente nominal de salida
del convertidor, lo que le permite accionar motores mas potentes.

Par M ~ % M = const. M~ f M ~f2
Potencia p = const. p~f
A
M
. I .
Caracteristica yZ
s
//
_ P
//

Aplicaciéon

Bobinadoras
Tornos frontales
Cortadoras giratorias

Maquinaria de
elevacion

Cintas transportado-
ras

Conformadoras
Trenes de laminacion
Cepilladoras
Compresores

Calandras con friccion

viscosa

Frenos de corriente
inducida

Bombas
Ventiladores
Centrifugadoras

Campos de aplicacion tipicos
® Sobrecarga alta: cintas transportadoras, agitadores y centrifugadoras

® Sobrecarga baja: bombas y ventiladores

Convertidor SINAMICS V20
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Puesta en marcha mediante el BOP infegrado

5.6 Funcion de puesta en marcha

Potencias nominales

Potencia nominal (modo HO)

18,5 kW 22 kW

Potencia nominal (modo LO)

30 kW

Tomando el convertidor SINAMICS 22 kW como ejemplo, cuando se selecciona el modo HO,
significa que la potencia nominal es de 22 kW; cuando se selecciona el modo LO, la

potencia nominal cambia a 30 kW.

¢ Modo HO

Capacidad de sobrecarga: 150% de la corriente nominal de salida durante 60 s

Tiempo de ciclo: 300 s
® Modo LO:

Capacidad de sobrecarga: 110% de la corriente de salida nominal durante 60 s

Tiempo de ciclo: 300 s

Parametros de ajuste

Parametro Funcioén

Configuracion

convertidor

P0205 Seleccionar aplicaciones del | Este parametro selecciona las aplicaciones del con-

vertidor en sobrecarga alta y sobrecarga baja:
=0: sobrecarga alta

=1: sobrecarga baja

Esquema de funcionamiento

Sobrecarga admisible para
sobrecarga baja (LO)

% A

110% de sobrecarga durante 60 s

150%— / Carga base
durante 240 s
>98% —

»
Ll
t

i
|
60 120 180 240 300

144

Sobrecarga admisible para
sobrecarga alta (HO)

% A
150% de sobrecarga durante 60 s
/ Carga base
150% /durante 240's
94.5% !
]
I I R
60 120 180 240 300

Convertidor SINAMICS V20
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5.7

5.7 Restauracion de los ajustes predeterminados

Restauracion de los ajustes predeterminados

Restauracién de los ajustes predeterminados de fabrica

Parametro Funcion Configuracion
P0003 Nivel de acceso de usuario =1 (nivel de acceso de usuario estandar)
P0010 Parametro de puesta en marcha = 30 (ajuste de fabrica)
P0970 Restablecimiento de los ajustes de | = 21: Restablecimiento de los parametros a sus ajustes prede-
fabrica terminados de fabrica mediante el borrado de los ajustes prede-
terminados del usuario si estan almacenados

Restauracién de los ajustes predeterminados del usuario

Parametro Funcion Configuracion
P0003 Nivel de acceso de usuario =1 (nivel de acceso de usuario estandar)
P0010 Parametro de puesta en marcha = 30 (ajuste de fabrica)
P0970 Restablecimiento de los ajustes de | = 1: Restablecimiento de los parametros a los ajustes prede-
fabrica terminados del usuario si estan almacenados; en caso contra-
rio, restablecimiento de los ajustes predeterminados de fabrica

Después de ajustar el parametro P0970, el convertidor muestra "8 8 8 8 8" y después se
muestra en pantalla "P0970". P0970 y PO010 se restablecen automaticamente a su valor

original, 0.

Convertidor SINAMICS V20
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5.7 Restauracion de los ajustes predeterminados

Convertidor SINAMICS V20
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Access

El uso del SINAMICS V20 Smart Access (Pagina|416) opcional para poner en marcha el
convertidor es una solucion inteligente para la puesta en marcha.

SINAMICS V20 Smart Access es un modulo de servidor web con conectividad wifi integrada.
Permite el acceso basado en web al convertidor desde un dispositivo conectado (PC
convencional con adaptador de red inalambrico instalado, tableta o smartphone).

Nota

Para evitar cualquier acceso web no autorizado, utilice SINAMICS V20 Smart Access con el
convertidor solamente cuando realice la puesta en marcha del convertidor basada en web.

Nota

Para poder usar SINAMICS V20 Smart Access para controlar el convertidor, el firmware de
este debe tener una versioén 3.92 o superior.

Con SINAMICS V20 Smart Access puede efectuar las siguientes operaciones facilmente
mediante el acceso web al convertidor:

® Puesta en marcha rapida del convertidor (Pagina 157)

e Parametrizacion del convertidor (Pagina 162)

® Funcionamiento del motor en modo JOG/HAND (Pagina 167)

® Vigilancia del estado del convertidor (Pagina 169)

® Diagndstico de fallos/alarmas|(Pagina|170)

e Copia de seguridad y restauracién (Pagina 172)

e Configuracion wifi (Pagina 154)

® Seleccién del idioma de la interfaz de usuario (Pagina 156)

® Actualizacion del firmware del convertidor y la aplicacion web |(Pagina|176)

® Sincronizacion horaria del convertidor con el dispositivo conectado (Pagina 156)

Convertidor SINAMICS V20
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6.1 Requisitos del sistema

6.1 Requisitos del sistema
Dispositivo con adaptador | Sistema Navegador web recomendado
de red inaldmbrico instalado | operativo
PC Windows 7 | e Google Chrome version 56.0 o posterior
e Firefox version 53.0 o posterior
o Internet Explorer version 11.0.9600 o posterior
Smartphone/tableta Apple iOS |«  Google Chrome version 55.0 o posterior
10.2 o pos- . ., .
: e Firefox version 6.1 o posterior
terior
o Safari
Android .7.0 e Google Chrome version 58.0 o posterior
0 posterior e Firefox version 53.0 o posterior

Resolucion minima admisible

SINAMICS V20 Smart Access muestra las paginas en un formato y tamafio compatibles con
el dispositivo utilizado para acceder a las paginas web. Soporta una resolucién minima de
320 x 480 pixeles.

6.2 Acceso a las paginas web de SINAMICS V20

Puede acceder a las paginas web de SINAMICS V20 desde un PC o un dispositivo movil
que conecte a SINAMICS V20 Smart Access.

Nota

Solo es necesario montar SINAMICS V20 Smart Access en el convertidor cuando se quiera
habilitar el acceso basado en web al convertidor desde el PC o dispositivo mavil.

ATENCION

Daiios en el médulo debidos a un montaje o desmontaje inadecuados

Si se monta o desmonta SINAMICS V20 Smart Access cuando su interruptor de
alimentacion esta en la posicion "ON", el médulo puede resultar dafiado.

Asegurese de conmutar el interruptor de alimentacion a la posicion "OFF" antes de
montar/desmontar el modulo.

Convertidor SINAMICS V20
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Puesta en marcha utilizando SINAMICS V20 Smart Access
6.2 Acceso a las paginas web de SINAMICS V20

6.2.1 Sinopsis de los pasos

Nota
Requisitos

Antes de instalar SINAMICS V20 Smart Access en el V20, si se dispone de comunicacion
RS485, debe ajustar P2010[1] = 12 desde el BOP.

1. 'Montar SINAMICS V20 Smart Access en el convertidor (Pagina 149)
2. |Establecimiento de la conexion de red inalambrica (Pagina|149)

3. /Acceso a las paginas web (Pagina 151)

6.2.2 Montar SINAMICS V20 Smart Access en el convertidor

Par de apriete recomendado: 0,8 Nm £10%

6.2.3 Establecimiento de la conexion de red inalambrica

ATENCION

Funcionamiento incorrecto del equipamiento como resultado de un acceso no autorizado al
convertidor

Un ataque informatico puede dar lugar a un acceso no autorizado al convertidor a través
de SINAMICS V20 Smart Access. Esto puede causar un funcionamiento incorrecto del
equipamiento.

¢ Antes de iniciar sesién en las paginas web de V20, asegurese de que no hay riesgos de
seguridad de la red.

— Si el LED de estado esta encendido o parpadeando en color verde, asegurese de
que no se haya producido ningun acceso no autorizado al convertidor.

— En caso de acceso no autorizado al convertidor, desconecte el interruptor de
alimentacion de SINAMICS V20 Smart Access y vuélvalo a conectar para reiniciar la
conexion de red inalambrica.

Convertidor SINAMICS V20
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6.2 Acceso a las pdginas web de SINAMICS V20

Establecimiento de la conexion inicial de red inalambrica

1.

8.

150

Después de haber montado SINAMICS V20 Smart Access|(Pagina 416) en el convertidor,
encienda el SINAMICS V20 Smart Access conmutando su interruptor a la posicién "ON".

Active la interfaz wifi del PC o dispositivo movil. Si desea establecer la conexion de red
inaldmbrica en su PC, asegurese de haber activado previamente las opciones de IP
automatica.

Busque la SSID de la red inalambrica de SINAMICS V20 Smart Access: V20 smart
access_xxxxxx ("xxxxxx" representa los seis ultimos caracteres de la direcciéon MAC de
SINAMICS V20 Smart Access).

Introduzca la contrasefia de la red inalambrica para iniciar la conexién (contrasena
predeterminada: 12345678).

Puede configurar el nombre de la red wifi y el canal a su conveniencia. Encontrard mas

\n

informacion en la seccion "Configuracién wifi (Pagina 154)".

Introduzca la direccion IP del convertidor conectado (http://192.168.1.1) en el navegador
soportado.

Una vez que se abra la pagina web para modificar la contrasefa, introduzca una nueva
contrasefia.

Para obtener mayor seguridad en el acceso a la red, introduzca una contrasefia nueva
que contenga de 8 a 12 caracteres de cada una de las tres categorias siguientes de
caracteres: (D letras: A-Z, a-z; @ numeros: 0-9; @ caracteres especiales: _, -, ~, |, @, #,
$, %, A, & y *; el espacio no esta permitido.

Esta pagina de modificacion de la contrasefia incluye un indicador del nivel de seguridad.
Este indicador utiliza diferentes colores para mostrar el nivel de seguridad de su
contrasefa actual. Encontrara mas informacion en la tabla siguiente:

Nivel de seguridad de | Descripcién

New password: la contrasefia
O} Bajo Contraseia que solo contiene un
1 tipo de caracteres.
Security: - . - .
Medio Contrasefa que contiene dos
OK tipos de caracteres.

/ Alto Contrasefa que contiene tres
\J tipos de caracteres.

Para mostrar/ocultar la contrasefa,
haga clic en s,

Tras haber confirmado la nueva contrasefa introducida, el médulo se reinicia
automaticamente.

Seleccione la SSID de la red inaldambrica de SINAMICS V20 Smart Access e introduzca
la nueva contrasena wifi para iniciar la conexion.

Introduzca la direccion IP (http://192.168.1.1) para abrir la pagina de inicio.

Convertidor SINAMICS V20
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Ejemplos de conexiones de red inalambricas

6.2 Acceso a las paginas web de SINAMICS V20

Nota
Requisitos

Asegurese de que el wifi esté activado en el dispositivo.

Windows 7 Android e iOS (en tabletas/smartphones)
1. Haga clic en @ en la barra de tareas del PC. Abra la ventana de ajustes wifi de la tableta o el smartpho-
2. Seleccione la red de destino e introduzca la contrasefia | "€ seleccione la red de destino e introduzca la contrasena
wifi para iniciar la conexion. wifi para iniciar la conexion.
Not connected 4 2
[ﬂ | Connections are available
Wireless Network Connection -~
emathed =
i Sect <a
SWSGPO1 ELUNN) ————————————
(oo e o)
V20Web_XHL M |2 A}
ESP_APP_Test U\ :
V20 smart access_a4d3el 11’11
| Connect automatically Connect e
LieBaoWiFi738 11
vienna hotel WIFI 1"! 11—
Advanced
6.2.4 Acceso a las paginas web

Si ha establecido previamente la conexién de red inalambrica (Pagina 149) entre su PC o
dispositivo mévil y el convertidor a través de SINAMICS V20 Smart Access, abra un
navegador web soportado (Pagina 148) desde su PC o dispositivo movil e introduzca la
direccion IP (http://192.168.1.1) para abrir la pagina web de SINAMICS V20 (pagina de

inicio).

Restriccion

Algunas funciones de SINAMICS V20 Smart Access tienen restricciones si no se cumplen

las condiciones siguientes:

® |as paginas web estandar utilizan JavaScript. Si JavaScript esta deshabilitado en su
navegador web, primero debera habilitarlo.

® Cuando acceda a las paginas web de V20 desde un dispositivo mévil, no utilice el modo

de visualizacién horizontal.

Convertidor SINAMICS V20
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6.3 Vista general de las pdginas web

6.3

152

Vista general de las paginas web

» -

[~
1)

Y

e Back up&Restore

@0 00V O®OE®EBOOL

SINAMICS V20

- @ |nverter ready

Quick
Commissioning

%

Monitoring
Monitoring
Diagnostics Diagnostics Backup&Restord]

7 T

Indicacion de estado de conexién|(Pagina 153)

Indicacion de fallo/alarma(Pagina 170)

Asistente de puesta en marcha répida|(Pagina|157)

Ajuste de parametros (Pagina 162)

Prueba de funcionamiento del motor en modo JOG/HAND (Pagina|167)
Vigilancia del estado del convertidor (Pagina 169)
Diagnostico|(Pagina|170) (fallos, alarmas, estado de E/S)

Copia de seguridad y restauracion de datos (Pagina 172)

Barra lateral de navegacion (visible solo en paginas de nivel inferior)
Retroceso (visible solo en paginas de nivel inferior)

Ajustes opcionales de acceso web|(Pagina|154) (configuracion wifi, ajuste de idioma
de la interfaz de usuario, sincronizacién horaria y actualizacion)

Datos de identificacion del convertidor (Pagina 153)

Informacioén de soporte (Pagina|179)

Nota

Las ilustraciones de la pagina web a partir de este capitulo solamente representan el
aspecto estandar de una pagina web en el PC.

Convertidor SINAMICS V20
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6.4 Visualizacion del estado de la conexion

6.4 Visualizacion del estado de la conexion

Puede observar el estado de conexién en la esquina superior izquierda de las paginas web
de V20. El estado de la conexion se actualiza cada cinco segundos.

Icono

Estado

Descripcion

Conectado

Se ha establecido la comunicacion entre el PC/dispositivo movil y el con-
vertidor.

El icono de estado verde indica uno de los estados reales de convertidor
siguientes (véase r0002):

Modo de puesta en marcha
Convertidor preparado

Fallo del convertidor activo
Convertidor arrancando
Convertidor en funcionamiento
Convertidor parando
Convertidor inhibido

Desconectado

No se ha establecido la comunicacion entre el PC/dispositivo movil y el
convertidor.

6.5 Visualizacion de la informacion del convertidor

En la pagina web de identificacion del convertidor se muestra informacion detallada del
convertidor conectado actualmente:

Identification

X

Inverter type: V20

Firmware version: 3.92
Rated voltage: 230V
Rated power: 0.75kW

Rated current: 4.18A

Article number: 65L3210-5BB17-5UV1

Convertidor SINAMICS V20
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Puesta en marcha utilizando SINAMICS V20 Smart Access

6.6 Ajustes opcionales de acceso web

6.6 Ajustes opcionales de acceso web
Puede realizar los siguientes ajustes opcionales de acceso web:
e Configuracién wifi (Pagina 154)
® Seleccién del idioma de la interfaz de usuario (Pagina 156)
e Sincronizacion horaria del convertidor con el dispositivo conectado | (Pagina 156)
e Actualizacién de la versién del firmware y la aplicacion web (Pagina 156)

® Consulta de informacién adicional del médulo|(Pagina 157)

Settings X ]
i . Y

Wi-Fi configuration » 9

Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency \

channel: 1

Language

Current language: English

Time setting
Current time: 12:37 2017-05-08

Upgrade

Current version: V01.02.01

Additional information

J Lt

—

0
Y

6.6.1 Configuracion wifi

Si no quiere utilizar los ajustes wifi predeterminados, puede modificar la configuracién wifi en
el cuadro de dialogo siguiente:

Settings X WI-Fi configuration

Wi-Fi configuration > Wi-Fi SSID:
Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Freque?‘

-y - Password: |8~12 lett S (7
Language @j Security: -

Current language: English

Frequency channel: 1
Time setting >

Current time: 12:37 2017-05-08 lé |
1 11

Upgrade N

Current version: V01.02.01

e . . Note: After you complete the r.
Additional information > configuration, restart the SIN?{
Smart Access to activate the ¢

—~
o o 0

Tenga en cuenta que la nueva configuraciéon wifi solo se aplicara después de reiniciar
SINAMICS V20 Smart Access.

Convertidor SINAMICS V20
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6.6 Ajustes opcionales de acceso web

SSID (Service Set Identifier) wifi

SSID predeterminada: V20 smart access_xxxxxx ("xxxxxx" representa los seis ultimos
caracteres de la direccion MAC de SINAMICS V20 Smart Access).

Ejemplo de SSID: V20 smart access_a4d3e1

Restricciones de caracteres en la SSID: 30 caracteres, como maximo, limitados a: A-Z, a-z,
09, _,-~! @#§9, %" & *yespacio. El primer caracter y el tltimo no deben ser
espacios.

Contraseiia wifi
Contrasefa predeterminada: 12345678

Restricciones de la contrasefia: entre 8 y 12 caracteres limitados a: A-Z, a-z, 0-9, _, -, ~, !,
@, #, %, %, *, &y *. Observe que el caracter espacio no esta permitido.

Esta pagina de configuracion de la contrasefa incluye un indicador del nivel de seguridad de
la contrasena. Se pueden indicar los tres niveles de seguridad siguientes, dependiendo de
la complejidad de la contrasefa nueva:

Nivel de seguridad de la contrasefia | Significado

Bajo Contrasefa que solo contiene un tipo de caracteres.
Medio Contrasefia que contiene dos tipos de caracteres.
Alto Contrasefa que contiene tres tipos de caracteres.

Para mostrar/ocultar la contrasefia, haga clic en .

Canal de frecuencia
Canal predeterminado: canal 1.

Total de canales: 11. Cada canal representa una frecuencia de transmision. La diferencia de
frecuencia entre dos canales adyacentes es de 5 MHz. Puede seleccionar el canal deseado
con el control deslizante.

Restablecimiento de la configuracion wifi

Cuando el convertidor esta encendido, al pulsar el botén de reset de SINAMICS V20 Smart
Access se restablecen los valores predeterminados de la configuracion wifi.

Nota

Asegurese de que el LED de estado esta encendido en color verde/amarillo o parpadea en
color verde antes de pulsar el botdn de reset para restablecer la configuracion wifi. Cuando
pulse el botén de reset, manténgalo pulsado hasta que el LED de estado parpadee en color
amarillo. Solo entonces podra restablecer correctamente la configuracion wifi con el botén
de reset.

Convertidor SINAMICS V20
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6.6 Ajustes opcionales de acceso web

6.6.2 Configuracion del idioma de la pantalla

Las paginas web de SINAMICS V20 soportan los siguientes idiomas de interfaz del usuario:
Inglés (predeterminado), chino, aleman, italiano y francés. Seleccione el idioma deseado en
la lista siguiente:

Settings P

Wi-Fi configuration > Language

Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency

channel: 1 ® English
nglis|

FAnoUge 2 Deutsch

Current language: English
Y
B—> =

Current time: 12:37 2017-05-08 Italiano

Upgrade > Francais
Current version: V01.02.01

Additional information > m
\v@/—

J e (i

6.6.3 Sincronizacion horaria

Cuando se ha establecido la conexién entre el convertidor y el PC/dispositivo movil, la
pagina web muestra la informacion de fecha y hora actual del PC/dispositivo movil
conectado (véase a continuacion). Puede habilitar la sincronizacion horaria entre el
convertidor y el PC/dispositivo movil conectado para registrar la hora de aparicion de los
fallos/alarmas del convertidor. Al habilitar la sincronizacion el convertidor recibe la hora del
PC/dispositivo movil conectado.

Settings X

Wi-Fi configuration »

Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency
channel: 1

Language » . .
Current language: English Time setting
Time setting >

Current time: 12:37 2017-05-08

e
Upgrade b K 9
Current version: V01.02.01 ‘ Apply

(
Additional information » :@J
g o (i}
6.6.4 Actualizacion

La actualizacion incluye la actualizacion convencional y la actualizacion basica. Encontrara
mas informacion en la seccion "Actualizacion de la aplicacién web vy la version de firmware
de SINAMICS V20 Smart Access|(Pagina 176)".
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6.6.5 Visualizacion de mas informacion

6.7 Puesta en marcha rapida

La siguiente ventana proporciona mas informacién sobre SINAMICS V20 Smart Access:

Settings X

channel

Wi-Fi configuration >
Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency

1

Language >
Current language: English

Time setting 5
Current time: 12:37 2017-05-08

Upgrade S

Current version: V01.02.01

Additional information

s

6.7 Puesta en marcha rapida

Additional information

Client agent:

Mozilla/5.0 (Linux; Android 5.0; SM-G900P
Build/LRX21T) AppleWebKit/537.36 (KHTML,
like Gecko) Chrome/48.0.2564.23 Mobile
Safari/537.36

Web application version:

V01.02.01

Web firmware version
V01.02.01.00

MAC address:
98:7b:13:d5:20:be

v
@ Service package:
o 0 \_‘/2.6.0.5_1.4.0.1_1.0.3.34

La funcién de puesta en marcha rapida permite ajustar parametros del motor, macros de
conexion y macros de aplicacion del convertidor SINAMICS V20.

Secuencia de operaciones

1.  Abra la pagina web de puesta en marcha rapida seleccionando el icono del asistente
de puesta en marcha rapida en la pagina inicial o en la barra lateral de navegacion.

2.  Proceda del modo siguiente. La puesta en marcha rapida cambiara los tres grupos de

parametros siguientes de una vez.

Quick commissioning includes:

Motor data
Connection macros

Application macros

Do you want to start quick
commissioning?

i

Convertidor SINAMICS V20
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6.7 Puesta en marcha rapida

3. Sino conoce los ajustes actuales del convertidor, restablezca el convertidor a los ajus-
tes de fabrica.

It is recommended that you
perform a factory reset first if the
status of the current settings is
unknown.

Do you want to perform a factory
reset first?

“

4. Cambie los ajustes de datos del motor (Pagina 66), si lo desea.
Tenga presente que existen tres métodos para editar valores de parametros (véase el
ejemplo siguiente en que se cambian los valores PO100 y P0304):
e Seleccione directamente la opcién deseada (ejemplo: P0O100).
e Mueva el control deslizante para seleccionar el valor deseado (ejemplo: P0304).

o Utilice el teclado numérico de la pantalla (ejemplo: P0304). Tenga en cuenta que si
hace clic de forma continuada en la tecla Borrar (la tecla con el signo "x") del
teclado numérico, se borra el valor actual del parametro.

— /I\ Quick

Commissioning
P0100 0
Motor Europe / North Ame

P0100 0 N @ 0:Europe [kW], motor base frequency is 50
Exinon6 IO Anorica Hz!
P0304[0] 400 enca [hp], motor base frequency
Rated motor voltage-Drive Dataset 0(DDSO =5
P0_305[0] s ?86 ~ @ 2:North America [kW], motor base

; frequency is 60 Hz
P0307[0] 0.75 j
Rated motor power-Drive Dataset 0 (DDS0 Acc. Level I
P0308[0] 0 — Dependency:
s % P0304[0] 400
P0309[0] i 0% L B T R
— = 400

P0310[0] B0 | -
Rated motor frequency-Drive Dataset 0 (DDS0 )
=oceo 10 \ / 2000

Acc.Level
Dependency:

B;
Y/ o

oo L O e

400

—4;
®

2000

Convertidor SINAMICS V20
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5.

Seleccione Ia|macro de conexién|(Pégina deseada.

6.7 Puesta en marcha rapida

=1 Quick  Cno01 .
Commlssmnmg ~  BOP as the only control source
Connection Application P0700 1
Selection of command source
Cn000(keep current settings) A P1000 .
& Factory default setting. Makes no Selection of frequency setpoint
parameter changes X rear P
Cn001 Function of digital output 0 B
»
P0732
\\;‘> Function of digital output 1 52.3
PO771
@ AO Z
Cn003 R
Fixed speeds
Cn004 .
Fixed speed in binary mode
Cn005 R
Analog input and fixed frequency v,
oy
6.  Seleccione Ia|macro de aplicacién|(Pégina deseada.
=1 Quick « AP010 .
COmmlssmmng ~  Simple pump applications
Application P1080 15
Min. frequency
AP000(keep current settings) , ) P1300 .
® Factory default setting. Makes no Control mode
parameter changes P1110 ;
AP010 Inhibit neg. freq. setpoint
»
v P1210
'\> Automatic restart 2
P1120
9 Ramp-up time o
AP021 R
Compressor applications
AP030 5
Conveyor applications
/
&)
% =/ o
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6.7 Puesta en marcha rapida

7. Confirme para empezar a escribir los ajustes de parametros en el convertidor.
SINAMICS V20 Smart Access inicia entonces el proceso de optimizacién automatica.

Commissioning completed Optimizing...
Motor data

Connection macros -
Application macros N

Before switching on the motor, make s I; / Started
A\ that there is no person in the vicinity of the
motor.

Do you want to write the
parameter settings to the inverter?

I
\YOJ
8.  Confirme la finalizacién de la puesta en marcha rapida cuando aparezca la ventana

siguiente. Si la pagina web indica que la optimizacion ha fallado, puede elegir repetir la
optimizacion.

Successful!

RO
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6.7 Puesta en marcha rapida

9. Una vez que la puesta en marcha rapida ha finalizado correctamente, la pagina web
cambia a la siguiente pagina, donde puede cambiar los ajustes de los parametros de-
finidos por el usuario si lo desea. Si no ha definido ningun parametro como parametro
definido por el usuario, los parametros comunes|(Pagina|84) se afiaden automatica-
mente a este grupo de parametros.

=1 Parameters

ooe @ Y +

My parameters

it ' , [ P1oo3 .
P1058 . Y @)/ NEREDed equo

i \ 9 P1003[0] 25.00¢2

P1060 » \J Fixed frequency 3-Drive Dataset 0 (DDSO

P P1003[1] 25.00: @)/
P1061 P ),

»
25.001z
P1080 » 51—00%[2]— 3-Drive Dataset 2 (DDS2
i dh ° Pi003[0] 25004
P1003[0] 25001

a)
25.00 Hz ﬁ
-550 550

+ e evel

=0 S Dependency -
Acc.Level £ Ngtic,e, o N
Dependency See parameter P1001 (fixed freque

Notice

n
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6.8 Configuracion de parametros

6.8 Configuracién de parametros

Puede abrir la pagina web de parametros seleccionando el icono de parametros en la

pagina inicial o en la barra lateral de navegacion.

@O

O

r0002

P0003

P0004

Parameters

Q

All parameters

P0005

|

P0007

P0010

P0011

P0012 7

® 0 06

s
® ®

Buscar parametros

usuario

162

Filtrar parametros por grupo

@ Editar parametros
(® Restablecer parametros

Especificar parametros definidos porel (@ Guardar parametros

Convertidor SINAMICS V20
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6.8 Configuracion de parametros

Editar parametros

En la figura anterior se muestran distintos métodos para editar los parametros. Si al editar
un parametro BICO (ejemplo: P0810) no quiere desplazarse rapidamente a un valor
introduciendo los primeros numeros, omita el paso 2.

User defined parameter list - see P0013 for 607 0x 4

details on use
# iy LT [ s

@ Standard: Allows access into most 0 1 2000 0 0 0
fre - d parameters. ]
o° Acc.Level E bito4 bit05 bit06 1
. Allows extended access e.g. to Dependency 0

v L HIOEIS bit08 bit09 bit10

vays on (defaults

ds after which the
Expert: For expert use only.

- . bit12 bit13 bit14 bit15
Service: Only for use by authorized service,
password protected
Acc.Level [
Dependency Acc.Level B
Notice ) Dependency
dnly valid for control units with OP. Notice
| owco B o WAPNY cnce B o (AP cren QY ox (L UP
P0810 0 P0007 0 P0927
CDS bit 0 (Hand/Auto Backlight delay time Parameter changeable via
. . 1
2036.0 - h v bIOD bitO1 bito3
Acc. Level 2036.1 \@L 0 @ 2000 0 0 0
Dep N——~" E e =
P 2036.2 Acc.Level B bit04 bit05 bit06 bit07
P08 et (CDS Dependency 0
select
bit08 bit09 bit10 bit11
bit12 bit13 bit14 bit15

Acc.Level [l

[ |
[ |
I |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
I |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ 2 v 0x |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
[ |
I |
[ |
[ |
| |
[ |
[ |
I |
[ |
I |
[ |
[ |
[ |
I |
[ |
[ |
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6.8 Configuracion de parametros

Buscar parametros

Puede buscar parametros introduciendo una palabra clave, ya sea el numero de parametro
completo o parte de él. Si no introduce ninguna palabra clave y selecciona el icono de la
lupa, en la pagina se mostrara una lista de todos los parametros visibles en la pagina web.

96|

]

o >

Fieas v >

ro967

r0968

P0969 0

Filtrar parametros

Puede visualizar y ajustar parametros en el grupo de parametros de destino.

®

| ]

(@ Lista completa de todos los parametros

000

—7 All parameters

ord O\ Y

o)

Modified parameters

—— My parameters

13

+ |

0

w@

Inverter

31

Motor

Technology application/units

—— Commands, binary /O

~ Analog inputs and outputs

—

41
4 E M ?/
96
29

visibles

Motor

P0003

Q

Y+

P0004

P0010

r0035

® Parametros definidos por el usuario

@ Lista de todos los parametros modificados (@ Otros grupos de parametros

164
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6.8 Configuracion de parametros

Especificar parametros definidos por el usuario

Si desea definir ciertos parametros (incluidos los parametros indexados especificos) de un
grupo de destino para convertirlos en parametros definidos por el usuario, proceda como se
muestra en el ejemplo siguiente:

= ’l\ Parameters

Keyword ; Q Y +

All parameters {@j
¥ P0O11 0 S

n P0013 7 v PO013
\ ;  PO014 ,u ?[

- roo17

| 10019

&)

Tenga presente que todos los parametros que se hayan definido iran a parar al grupo de
parametros siguiente:

Keyword q Y + -
o %

A All parameters

Modified parameters

— My parameters

Convertidor SINAMICS V20
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6.8 Configuracion de parametros

Restablecer valores predeterminados para los parametros

Puede optar por restablecer los valores predeterminados de fabrica o de usuario para todos

los parametros.

Do you want to reset all
parameters to their default
settings?

You can choose between:
¢ Reset to user defaults

i Reset to factory defau
| 38
POO10 0 J

P0011 0
P0012 0
P0013 | ,

& rh i

Guardar parametros en la EEPROM

166

Puede optar por guardar todos los ajustes de parametros en la EEPROM solamente o
guardarlos como nuevos valores predeterminados de usuario en la EEPROM.

All parameter settings will be
saved to the non-volatile memory
(EEPROM).

e Save to EEPROM only

Save to EEPROM as 2
user defaults I
Y
o.oo\@

0o
0022 .
0024 .
r0025 ’

& o

Convertidor SINAMICS V20
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6.9 Inicio de la prueba de funcionamiento del motor (JOG/HAND)

6.9 Inicio de la prueba de funcionamiento del mofor (JOG/HAND)

Esta pagina web se utiliza para iniciar la prueba de funcionamiento del motor en modo JOG

o HAND.

Secuencia de operaciones

1.  Abra la pagina web JOG seleccionando el icono JOG en la pagina inicial o en la barra
lateral de navegacion.
2.  Haga lo siguiente para tomar el mando del motor.

=1 Jog

Actual speed
Actual torque
Actual current

Overload utilization

vicinity of the motor.

Speed

B [ E

0 rpm
0 nm
0a
0%

A Please make sure that there is no person in the

0

50.00Hz

Hz

Convertidor SINAMICS V20
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| A\ Attention |

You can use this function only when
strictly observing the safety
instructions for operating inverters.

Failure to observe may cause risks
of personal injury or device damage.

Before switching on the motor, make
sure that there is no person in the
vicinity of the motor.

]
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6.9 Inicio de la prueba de funcionamiento del motor (JOG/HAND)

3. Haga funcionar el motor en modo JOG o HAND (modo predeterminado: JOG).
Tenga en cuenta que, si lo desea, también puede probar la direccidn de rotacion del
motor con el botén correspondiente ("(M"). En la pagina se muestra la direccién de
rotacién seleccionada actualmente ("®@").

e Pulse el botén deseado ("(M") para hacer funcionar el motor en modo JOG:

=1 JOG
Actual speed O rpm
Actual torque Onm
Actual current Oa

Overload utilization 0%

A Please make sure that there is no person in the
vicinity of the motor.

Speed p 0 Hz

60.00Hz

e Haga lo siguiente para hacer funcionar el motor en modo HAND:

=1 JOG

Actual speed 0 rpm

Actual torque O nm

Actual current 0a Speed 0.00 fz
Overload utilization 0%

Please make sure that there is no person in the
vicinity of the motor.

b -l
& ]

Free CTRL

]
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6.10 Vigilancia

4. Después de finalizar la marcha de prueba del motor, haga lo siguiente para devolver el
mando del motor:

iy

'

oo ibommed +0bMbsattisns | A\ Attention |
Returning the control to the normal
setpoint and command sources may

lead to dangerous situations, if the
safety instructions are not strictly
observed.

To avoid unintentional motor start,
make sure that before terminating the
control function, no ON-commands are
active from other command sources.

o — LI L-mv
Uj

Antes de devolver el mando, asegurese de que no haya ninguna salida del convertidor
y el motor se detenga.

6.10 Vigilancia

Puede abrir la pagina web de vigilancia de estado del convertidor seleccionando el icono de
vigilancia en la pagina inicial o en la barra lateral de navegacion.

=1 Monitoring

Running status

Setpoint 5 —-— r1114
Output frequency 0.00 — 10024
Actual speed 0 — 10022
Actual power 0 —— r0032
Motor temperature 20.00 — 10035
Output voltage 0.00 — 10025
Motor current 0.00 ~ —— r0027
Vdc 303.23 — r0026
Inverter status Inverter ready — r0002

(i}
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6.117 Diagndstico

6.11

Diagnéstico

Puede abrir la pagina web de diagndstico seleccionando el icono de diagndstico en la
pagina inicial o en la barra lateral de navegacion. En esta pagina puede visualizar
fallos/alarmas, confirmar todos los fallos o enviarlos por correo electrénico; también puede

ver el estado de E/S e informacion de bits de estado.

Significado de los iconos de fallo/alarma

Los iconos de fallo y alarma se muestran en la esquina superior derecha de la pagina web

de V20. El ejemplo siguiente ilustra una posible indicacién de iconos:

O— —@

!

O "—®

Iconos de fallo

@ Ausencia de fa

llos activos

® Presencia de fallo activo (en este ejemplo: hay un fallo activo)

Iconos de alarma

® Ausencia de al

armas activas

® Presencia de alarmas activas (en este ejemplo: hay dos alarmas activas)

Si el icono de fallo/alarma indica la presencia de fallos/alarmas activos, siempre debe ir a la
pagina de diagnéstico para ver la informacion detallada.

Diagnéstico de fallos/alarmas

170

En esta subpagina puede visualizar informacion detallada de fallos/alarmas, confirmar todos
los fallos o enviar todos los fallos por correo electronico (recomendado en PC).

Diagnostics 81

v 503

v 922

»

®

@/

Faults/Alarms [ €
R ) m—p )

]

08:39:11
v

Convertidor SINAMICS V20
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6.117 Diagndstico

El botdn de filtro le permite mostrar todos los fallos y alarmas o bien solo los que estan
activos.

Estado del bot6n Descripcién

Muestra solo los fallos y alarmas activos.

Muestra todos los fallos y alarmas.

( )

Nota: El modulo no lee las actualizaciones de los fallos o alarmas activos del convertidor hasta que
no se contraen todos los fallos y alarmas.

Para mas informacién sobre el numero maximo de fallos/alarmas que pueden registrarse,
consulte los parametros r0947/r2110 en la seccion "Lista de parametros|(Pagina|200)".

Diagnéstico de estado de E/S

Esta subpagina muestra la informacién de estado de E/S detallada.

— /[\ Diagnostics @1 = ’I\ Diagnostics @1
Faults/Alarms (¢ [[o]
Q3 08:39:11
— Al
v 503 >
— - Al 0.01
7 922 .
ad applied to in - Al2 0.01
AO
- A0 1 0.00
Acknowledge DI
L
& D1 |
o & )
@ ] o (i}
=~
Parametros relevantes
Parametro Funcién
r0722.0...12 | CO/BO: Valores de las entradas digitales
r0747.0...1 CO/BO: Estado de las salidas digitales
r0752[0...1] Entrada analdgica real [V] o [mA]
P0756[0...1] | Tipo de entrada analdgica
PO771[0] Cl: Salida analégica
r0774[0] Valor de la salida analdgica real [V] o [mA]

Convertidor SINAMICS V20
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6.12 Copia de sequridad y restauracion

Diagnéstico de bits de estado

Esta subpagina muestra la informacion de bits de estado detallada.

= " Diagnostics € = I Dpiagnostics (Y

110 Status bits

Al 00 Rated voltage
01 Inverter ready to run
Gl L 02 Inverter running

Al 2 0.01 03 Inverter fault active

|:> 04 OFF2 active
05 OFF3 active
AO

06 ON inhibit active

AOC1 0.00 07 Inverter warning active

08 Deviation setpoint / act. value

09
DI PZD control

IEEENNEENEEENNN

10 |f_act|>=P1082(f_max)
NI 1 4 P - o
o °

g

Parametros relevantes

Parametro Funcién
r0052.0...15 | CO/BO: Palabra de estado activa 1
r0053.0...11 | CO/BO: Palabra de estado activa 2

6.12 Copia de seguridad y restauracién

Puede abrir la pagina web de copia de seguridad y restauracion seleccionando el icono de
copia de seguridad y restauracion en la pagina inicial o en la barra lateral de navegacion.

6.12.1 Copia de seguridad

Puede utilizar la pagina de copia de seguridad para realizar una copia de seguridad de los
parametros deseados en SINAMICS V20 Smart Access y descargarla (como archivo *.xml)
en su unidad local (recomendado en PC).

Nota

En el proceso de copia de seguridad se copian todos los parametros de los niveles de acceso
<4 y puede hacerse una copia de hasta 20 archivos en el SINAMICS V20 Smart Access. Si
intenta hacer una nueva copia de seguridad, se muestra un mensaje pidiéndole que borre
alguno de los archivos de copia de seguridad existentes.

Convertidor SINAMICS V20
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6.12 Copia de sequridad y restauracion

1. Abra la pagina web de copia de seguridad y restauracion seleccionando el icono de co-
pia de seguridad y restauracién en la pagina inicial o en la barra lateral de navegacion.

2. Haga lo siguiente para realizar la copia de seguridad del archivo de parametros seleccio-
nado en SINAMICS V20 Smart Access.

— ’T\ Backup&Restore

Backup
File name: Backing up the file...
2016-09-28 2
®) All parmeters
My parameters E_I\ .
—

° 4

<

Restricciones de caracteres para el nombre de archivo: 30 caracteres como maximo
limitados a: A-Z, a-z, 0-9, _, -, (, ), punto o espacio. Si un archivo de copia de seguridad
se llama igual que el nuevo archivo que desea guardar, se muestra un mensaje pregun-
tando si desea sobrescribir el archivo existente.

Nota:

Si cuando realice la operacion de copia de seguridad en un dispositivo movil los menus y
botones de la pagina web desaparecen al terminar de editar el nombre del archivo de
copia de seguridad, haga clic en el area en blanco de la pagina web para restaurarlos.

3. Cuando aparezca la ventana que se muestra a continuacion, haga lo siguiente para fina-
lizar el proceso de copia de seguridad. Si la pagina web indica que la copia de seguridad
ha fallado, puede elegir repetir la copia de seguridad.

Tenga en cuenta que la descarga en la unidad local (recomendado en PC) solo es un
paso opcional. Si intenta la descarga desde la pagina web de V20 a través del navega-
dor web Internet Explorer soportado, la pagina web de V20 abre el archivo. Debe guardar
el archivo de copia de seguridad en la unidad local manualmente.

v

Successful!
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6.12 Copia de sequridad y restauracion

6.12.2

Cargar un archivo existente (recomendado en PC)

Restauracion

Puede utilizar la pagina de restauracion para cargar, descargar, borrar o restaurar el archivo

seleccionado (archivo *.xml).

Nota

En el proceso de restauracion se restauran todos los parametros de los niveles de acceso < 4.

= ’T‘ Backup&Restore

Restore Backup
®  2017-05-11.xml 4
2016-10-11.xml 4
2016-11-29.xml 4

Upload existing file
1

Restore

Delete selected file
[ ]

Please select a file

— -

Descargar un archivo existente (recomendado en PC)

174

= ’I‘ Backup&Restore

Restore Backup

®  2017-05-11.xml
2016-10-11.xml
2016-11-29.xml

®  2017-05-11.xml v

&

Upload existing file

Delete selected file

Restore

All parameters

NMy parzmeters

p
of % INAMICS V20
D¢ INAMICS V20
F A/3.92

Date:2017-05-11

Time:14:43:59 Downlo

__
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6.12 Copia de sequridad y restauracion

Si intenta la descarga desde la pagina web de V20 a través del navegador web Internet
Explorer soportado, la pagina web de V20 abre el archivo. Debe guardar el archivo de copia

de seguridad en la unidad local manualmente.

Borrar un archivo seleccionado

= /" Backup&Restore

Restore Backup
®,_2017,05-11.xml »
@, Ye 70-11.xml ’
O \2/11-29.xml »

Upload existing file
Delete selected file

[ ]

Yl

Restaurar el archivo seleccionado

1.

Convertidor SINAMICS V20

Proceda del modo siguiente para iniciar la restauracion.

= “]* Backup&Restore

Restore Backup

® .\ 2016:09-15.xml

@ @ 70-18.xml

Upload existing file

Delete selected file

_A2)

\J)
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6.13 Actualizacion de la aplicacion web y la version de firmware de SINAMICS V20 Smart Access

2. El proceso de restauracion finaliza cuando aparece la ventana siguiente. Si la pagina
web indica que la restauracién ha fallado, puede elegir repetir la restauracion.

En la ventana siguiente puede guardar los ajustes de parametros en la memoria no
volatil si lo desea:

v v

Successful! Successful!

Do you want to save the parameter

settings to the non-volatitle memory

(EEPROM)?

E -
@—

T
Dy

6.13 Actualizacién de la aplicacién web y la version de firmware de
SINAMICS V20 Smart Access

Al actualizar la pagina web de V20 siempre se actualizan a la vez la version de la aplicacion
web de V20 y la versién de firmware de SINAMICS V20 Smart Access. Ademas de
actualizar la version de la aplicacion web y la version de firmware, también es posible
actualizar la versidn del paquete de servicio para mejorar el nivel de seguridad de la red de
SINAMICS V20 Smart Access.

Nota

Antes de actualizar la versién del paquete de servicio, asegurese de que la versién de
firmware de Smart Access es V01.02.05 o superior.

Se pueden elegir dos métodos para actualizar:
e Actualizacion convencional

e Actualizacién basica (se aplica cuando no se puede efectuar la actualizacion
convencional)
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6.13 Actualizacion de la aplicacion web y la version de firmware de SINAMICS V20 Smart Access

Actualizacion convencional

1.  Descargue el archivo de actualizacion de destino (archivo *.bin) del siguiente sitio web
en la unidad local (recomendado en PC):

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208

2.  Acceda a la pagina web de V20: http://192.168.1.1. Proceda del modo siguiente para
efectuar la actualizacién. Tenga presente que debe seleccionar el archivo de actuali-
zacioén descargado en la unidad local.

Settings G Upgrade
Wi-Fi configuration > Upgrade
Wi-Fi SSID: V20 smart access_d520be Frequency 3
channel: 1
Current version: V01.02.00.04
Language » Note: If your mobile phone does n Tt
Current language: English uploading files other than pictures o —os,
upgrade on your PC.

Time setting » ]

Current time: 12:37 2017-05-08 &\] o=l
Upgrade > Please select a file

Current version: V01.02.01 Y N/
Additional information » \ 9

v o @ | selt

3.  Confirme la finalizacién de la actualizaciéon cuando aparezca la ventana siguiente. Si la
pagina web indica que la actualizacion ha fallado, puede elegir repetir la actualizacion.

v

Successful!

Next steps:

1. Restart the Smart Access module.
2. Clear the browser cache.

3. Refresh your Web application.

&y

4. Reinicie SINAMICS V20 Smart Access.
5.  Borre la caché del navegador web.
6. Actualice la aplicaciéon web.
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6.13 Actualizacion de la aplicacion web y la version de firmware de SINAMICS V20 Smart Access

Actualizacion basica

1.  Descargue el archivo de actualizacion de destino (archivo *.bin) del siguiente sitio web
en la unidad local (recomendado en PC):

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208

2. Apague SINAMICS V20 Smart Access conmutando el interruptor de alimentacion a
"OFF". Mantenga pulsado el botén de reset y a continuacién conmute el interruptor de
alimentacion a "ON".

3.  Abra el siguiente sitio web especifico para la actualizacion basica:
http://192.168.1.1/factory/basicupgrade.html
4.  Proceda del modo siguiente:

Connection status: connected Connection status: connected

Select file: Select file: lw

Lo ‘ C:\fakepath\V20SAM.BIN

B ®)
Response data: Response data

Formatting successfull Upgrading successful!

Next steps:

1. Restart the Smart Access module.
2. Clear the browser cache.

3. Refresh your Web application.

Page version:V1.2 Page version:V1.2
Firmware version:\/01.02.05.00 Firmware version:\/01 02 05 00

5. Reinicie SINAMICS V20 Smart Access.
6. Borre la caché del navegador web.
7. Actualice la aplicacion web.

Nota

Recargue la pagina de actualizacion basica si el estado de la conexidn pasa a
"disconnected" de forma inesperada durante la actualizacion.
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6. 14 Visualizacion de /a informacion de soporte

6.14 Visualizacién de la informacion de soporte

Para ver la informacion de soporte en caso necesario, haga lo siguiente:

o
+

Support X ]

T &7
~

E-mail address:

\

Monitoring
Siemens Industry Online Support:

https://support.industry siemens.com

Jo _ W
. e
Diagnostics Backup&Restore]
s
\@

Edicién de la informacién de soporte

Para editar el numero de teléfono y la direccién de correo electrénico del servicio de soporte,
haga lo siguiente:

Support
Pr X Edit

Telephone number:

- Telephone number:

E-mail address: I:I; ‘l ‘
E-mail address: ( f
| N~

Siemens Industry Online Support: ‘
https://support.industry siemens.com

mz@,; @—

Al introducir el numero de teléfono y la direccién de correo electrénico deben seguirse las
reglas siguientes para superar la comprobacion de validez:

® Para el niUmero de teléfono: hasta 22 caracteres empezando por "+" y limitado a numeros,
espacios y "-".

® Para el correo electrénico: hasta 48 caracteres empezando por nimeros o letras.
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6. 14 Visualizacion de /a informacion de soporte
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Comunicacion con el PLC

Resistencia terminadora

7.1

Resumen

[4

SINAMICS V20 admite la comunicacion con PLC de Siemens a través de USS por RS485.
Puede parametrizar si la interfaz RS485 aplicara el protocolo USS o MODBUS RTU. USS es
el ajuste predeterminado del bus. Se recomienda un cable de par trenzado apantallado para
la comunicacion RS485.

Asegurese de terminar el bus correctamente instalando una resistencia terminadora de bus
120 R entre los bornes del bus (P+, N-) del dispositivo en un extremo del bus y una red
terminadora entre los bornes del bus del dispositivo en el otro extremo del bus. La red
terminadora debe ser una resistencia de 1,5 k de 10 V a P+, de 120 R de P+ a N-y de 470
R de N- a 0 V. Su distribuidor de Siemens dispone de una red terminadora adecuada.

Maestro Esclavo 1 Esclavo 2 Esclavo 31
® & & . |€
[e]
©
PLC V20 V20 2 V20
E
o w
Sl 53
§ | |ov| @lovlmlw @) ©) ov|P+|N-|@ e @FO\—/IP+|N-|OV|@
. Apantallado | L
@ , i AP | Apantallado Apantaliado oA A A
I———"D—D—ﬂ : . I {/I[
: I
1 /]
Comunicacion USS

Un PLC (maestro) puede conectar un maximo de 31 convertidores (esclavos) mediante una
interfaz serie y controlarlos con el protocolo de bus serie USS. Un esclavo no podra
transmitir si antes no lo inicia el maestro, de modo que no es posible la transferencia directa
de informacion entre los diferentes esclavos.

Intercambio de datos:

—

Palabra de mando

—

Consigna principal

V20

PLC

Palabra de estado

- -

Valor real principal

Convertidor SINAMICS V20
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7.1 Comunicacion USS

Los mensajes se envian siempre en el formato siguiente (comunicacion semiduplex):

s | LGE [ADR [1.] - [n]BCC sTx | Siguiente mensaje
maestro
3 B Envio maestro B B
. Envio esclavo
Retardo de arranque Tiempo de retardo Retardo de arranque
l BCC de respuesta | STX | LGE |ADR |1| """ |n| BCC

1 bit Datos de 8 bits 1 'blt 1/2 bits
Arranque Paridad Parada

e Tiempo de retardo de respuesta: 20 ms

e Tiempo de retardo de inicio: Depende de la velocidad de transferencia (tiempo de
funcionamiento minimo para una cadena de 2 caracteres: de 0,12 a 2,3 ms)

® Secuencia de transferencia de mensajes:
— El maestro consulta al esclavo 1, el esclavo 1 responde
— El maestro consulta al esclavo 2, el esclavo 2 responde
e Caracteres de trama fija que no pueden alterarse:
— 8 bits de datos
— 1 bit de paridad
— 102 bits de parada

Abreviatura | Significado Longitud Explicacién

STX Inicio de texto Caracteres ASCII | 02 hex.

LGE Longitud de telegrama | 1 byte Contiene la longitud del telegrama.

ADR Direccion 1 byte Contiene la direccién del esclavo y el tipo
de telegrama (codificacion binaria).

1. .. n. Caracteres netos Cada byte El contenido de datos netos depende de
la solicitud.

BCC Caracter de compro- 1 byte Caracteres de seguridad de datos.

bacion de bloque

ID de solicitud y respuesta

Los ID de solicitud y respuesta se escriben en los bits del 12 al 15 de la parte PKW (valor de
ID de parametro) del telegrama USS.

ID de solicitud (maestro — esclavo)

ID de solicitud | Descripcion ID de respuesta
Positivo | Negativo
0 Sin solicitud. 0 7/8
Solicitar valor de parametro. 1/2 7/8
2 Modificar valor de parametro (palabra). 1 7/8
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182 Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009




Comunicacion con el PLC

7.1 Comunicacion USS

ID de solicitud | Descripcién ID de respuesta
Positivo | Negativo
3 Modificar valor de parametro (palabra doble). 2 7/8
4 Solicitar elemento descriptivo. 3 7/8
6 Solicitar valor de parametro (matriz). 4/5 718
7 Modificar valor de parametro (matriz, palabra). 4 7/8
8 Modificar valor de parametro (matriz, palabra doble). 5 7/8
9 Solicitar numero de elementos de matriz. 6 718
11 Modificar valor de parametro (matriz, palabra doble) y almacenarlo en la EEPROM. |5 7/8
12 Modificar valor de parametro (matriz, palabra) y almacenarlo en la EEPROM. 4 7/8
13 Modificar valor de parametro (palabra doble) y almacenarlo en la EEPROM. 2 718
14 Modificar valor de parametro (palabra) y almacenarlo en la EEPROM. 1 7/8

ID de respuesta (esclavo - maestro)

ID de respuesta | Descripciéon
Sin respuesta.

Transferir valor de parametro (palabra).

Transferir valor de parametro (palabra doble).

Transferir elemento descriptivo.

Transferir valor de parametro (matriz, palabra).

Transferir valor de parametro (matriz, palabra doble).

Transferir nGmero de elementos de matriz.

No puede procesarse la solicitud, no puede ejecutarse la tarea (con numero de error).

o |IN[oOojg|h[WIND|~|O

No se tienen derechos para cambiar parametros/el estado del controlador maestro de la interfaz PKW.

Numeros de error en el ID de respuesta 7 (no se puede procesar la solicitud)

<
(-]

Descripcion
PNU ilegal (numero de parametro ilegal; numero de pardmetro no disponible).

El valor del parametro no puede cambiarse (el parametro es de solo lectura).

Infraccién del limite minimo o maximo (limite superado).

Subindice incorrecto.

Sin matriz.

Tipo de parametro o tipo de datos incorrecto.

Ajuste no permitido (el valor del parametro solo puede restablecerse a cero).

El elemento descriptivo no puede modificarse y solo puede leerse.

Datos descriptivos no disponibles.

Grupo de acceso incorrecto.

S 2O (N[O |W|IN|~|O

- | O

No se tienen derechos para cambiar pardmetros. Véase el pardmetro P0927. Se debe tener un estado de
control maestro.

Contrasena incorrecta.

El estado operativo actual del convertidor no permite procesar la solicitud.

Aala|la
o NN

Otros errores.
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7.1 Comunicacion USS

N.° Descripcion

20 Valor ilegal. La solicitud de cambio de un valor esta dentro de los limites, pero no se permite por otros moti-
vos (parametro con valores unicos definidos).

101 El parametro esta desactivado actualmente; el parametro no tiene funcién en el estado actual del convertidor.

102 La anchura del canal de comunicaciones es insuficiente para la respuesta; depende del niumero de PKW y la
longitud de datos netos maxima del convertidor.

104 Valor de parametro ilegal.

105 El parametro esta indexado.

106 La solicitud no esta incluida/la tarea no es compatible.

109 Tiempo excedido de acceso a la solicitud de PKW/se ha superado el nimero de reintentos/a la espera de
respuesta de la CPU.

110 El valor del parametro no puede cambiarse (el parametro esta bloqueado).

200/201 Se han superado los limites maximo y minimo modificados.

202/203 No hay visualizacion en el BOP.
204 La autorizacién de acceso disponible no cubre cambios en los parametros.
300 Los elementos de la matriz difieren.

Ajustes basicos del convertidor

Parametro Funcién

Configuracion

P0010 Parametro de puesta en marcha

= 30: Restablece los ajustes de fabrica.

P0970 Restablecimiento de los ajustes de

fabrica

Ajustes posibles:

= 1: restablece todos los parametros (no los ajustes prede-
terminados del usuario) a sus valores

predeterminados.

= 21: restablece todos los parametros y todos los ajustes
predeterminados del usuario a los ajustes

de fabrica.

Nota: Los parametros P2010, P2011 y P2023 conservan
sus valores tras restablecer los ajustes de fabrica.

P0003 Nivel de acceso de usuario

=3

P0700 Seleccion de la fuente de sefnales de

mando

= 5: USS/MODBUS por RS485
Ajustes predeterminados de fabrica: 1 (panel de mando).

P1000 Seleccion de consigna de frecuencia

=5: USS/MODBUS por RS485
Ajustes predeterminados de fabrica: 1 (consigna MOP).

P2023 Seleccion de protocolo RS485

=1: USS (ajuste predeterminado de fabrica).

Nota: Después de cambiar P2023, desconecte y reconecte
el convertidor. Durante este ciclo de desconexion y reco-
nexion, espere a que se haya apagado el LED o la pantalla
se haya quedado en blanco (puede tardar unos segundos)
antes de volver a conectar la alimentacion. Si P2023 se ha
cambiado a través de un PLC, asegurese de que se haya
guardado el cambio en la EEPROM mediante P0971.

184

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Comunicacion con el PLC

7.1 Comunicacion USS

Parametro Funcion Configuracion
P2010[0] Velocidad de transmision Ajustes posibles:
USS/MODBUS = 6: 9600 bps (valor predeterminado de fabrica).
=7:19200 bps
= 8: 38400 bps
=12: 115200 bps.
P2011[0] Direccion USS Establece la direccion exclusiva del convertidor.
Rango: De 0 a 31 (ajuste predeterminado de fabrica: 0)
P2012[0] Longitud de PZD en USS (datos de Define el numero de palabras de 16 bits en la parte PZD
proceso) del telegrama USS.
Rango: De 0 a 8 (ajuste predeterminado de fabrica: 2)
P2013[0] Longitud de PKW en USS (valor de ID | Define el numero de palabras de 16 bits en la parte PKW
de parametro) del telegrama USS.
Ajustes posibles:
=0, 3,4: 0, 304 palabras.
= 127: Longitud variable (ajuste predeterminado de fabri-
ca).
P2014[0] Tiempo de interrupcion de telegrama Si el tiempo esta establecido en 0, no se generan fallos (es
USS/MODBUS [ms] decir, se deshabilita la vigilancia).
r2024[0] Estadisticas de errores de Se notifica el estado de la informacién del telegrama por
USS/MODBUS RS485 con independencia del protocolo establecido en
12031[0] P2023.
r2018J[0...7] CO: PZD de USS/MODBUS por RS485 | Se muestran los datos de proceso recibidos mediante
USS/MODBUS por RS485.
P2019[0...7] Cl: PZD a USS/MODBUS por RS485 Se muestran los datos de proceso transmitidos mediante
USS/MODBUS por RS485.
P2034 Paridad MODBUS en RS485 Define la paridad de telegramas MODBUS en RS485.
Ajustes posibles:
= 0: sin paridad
= 1: paridad impar
= 2: paridad par
P2035 Bits de parada MODBUS en RS485 Define el numero de bits de parada en telegramas

MODBUS en RS485.
Ajustes posibles:

= 1: 1 bit de parada
= 2: 2 bits de parada

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

185



Comunicacion con el PLC

7.2 Comunicacion MODBUS

7.2

Resumen

Comunicacion MODBUS

En MODBUS, solo el maestro puede iniciar la comunicacion, y el esclavo respondera. Hay
dos formas de enviar un mensaje a un esclavo. Una es el modo de difusién unica
(direcciones de 1 a 247), en el que el maestro se dirige al esclavo directamente; la otra es el
modo de difusién general (direccion 0), en el que el maestro se dirige a todos los esclavos.

Cuando un esclavo recibe un mensaje destinado a él, el cédigo de funcién le indica qué
hacer. Para la tarea definida mediante el cddigo de funcion, el esclavo puede recibir ciertos
datos. Ademas, para la comprobacion de errores, también se incluye un cédigo CRC.

Tras recibir y procesar un mensaje de difusion unica, el esclavo MODBUS enviara una
respuesta, pero solo si no se ha detectado ningun error en el mensaje recibido. Si se
produce un error de proceso, el esclavo respondera con un mensaje de error. Los siguientes
caracteres de trama fija de un mensaje no pueden alterarse: 8 bits de datos, 1 bit de paridad
y 1 0 2 bits de parada.

Pausa inicial

dad de datos de aplicacio Pausa final

daad de aato ae protocolio CRC

Direccién

>=3.5
Tiempo de

esclavo

ejecucion de
caracteres

1 byte

Cédigo de
funcion

Datos

2 bytes

1 byte

0 ... 252 bytes

CRC baja | CRC alta

>=3.5
Tiempo de
ejecucion de
caracteres

Cédigos de funcién admitidos

SINAMICS V20 solo admite tres codigos de funcién. Si se recibe una solicitud con un codigo
de funcién desconocido, se devolvera un mensaje de error.

FC3: Leer registros de retencion

Cuando se recibe un mensaje con el FC = 0x03, se esperan 4 bytes de datos; es decir, FC3
tiene 4 bytes de datos:

® 2 bytes para la direccion de inicio del registro

® 2 bytes para el numero de registros

Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Direccion FC (0x03) Direccion de inicio Numero de registros CRC
High | Low High | Low High | Low
Respuesta del convertidor
Byte 1 Byte 3 Byte 4 | Byte 5 Byte N*2 - 1 | Byte N*2 | Byte N*2 + 1 | Byte N*2 + 2
Direccion | FC (0x03) | Numero | Valor registro 1 ... | Valor registro N CRC
debytes | jign | Low High [Low  |[High | Low
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FC6: Escribir en un registro

7.2 Comunicacion MODBUS

Cuando se recibe un mensaje con el FC = 0x06, se esperan 4 bytes de datos; es decir, FC6

tiene 4 bytes de datos:

® 2 bytes para la direccion de inicio del registro

® 2 bytes para el valor de registro

Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Direccion FC (0x06) Direccion de inicio Nuevo valor de registro CRC
High | Low High | Low High | Low
Respuesta del convertidor
Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Direccion FC (0x06) Direccion de inicio Nuevo valor de registro CRC
High | Low High | Low High | Low

FC16: Escribir en varios registros

Cuando se recibe un mensaje con el FC = 0x10, se esperan 5 + N bytes de datos; es decir,
FC16 tiene 5 + N bytes de datos:

® 2 bytes para la direccion de inicio del registro

® 2 bytes para el numero de registros

® 1 byte para el recuento de

bytes

® N bytes para los valores de registro

Byte 1 |Byte 2 |Byte 3 ‘Byte4 Byte 5 |Byte6 Byte 7 Byte N - 1 ‘ByteN Byte N + 1 ‘ByteN+2
Direc- |FC Direccion de Numero de Nume- Valor registro N CRC
cion (0x10) |inicio registros ro de
High |Low |High |[Low |bytes High [Low | High | Low
Respuesta del convertidor

Byte 1 Byte 2 Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7 | Byte 8
Direccion FC (0x10) Direccion de inicio Numero de registros CRC

High | Low High | Low High | Low

Respuestas de excepcién

Si se detecta un error mediante el proceso de MODBUS, el esclavo respondera con el
cédigo de funcién (FC) de la solicitud, pero con el bit mas significativo del FC alto y con el
cbdigo de excepcidn en el campo de datos. Sin embargo, cualquier error detectado en la
direccion global 0 no dara como resultado una respuesta, puesto que no todos los esclavos

pueden responder al mismo ti
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7.2 Comunicacion MODBUS

Si se detecta un error en el mensaje recibido (por ejemplo, un error de paridad, un CRC

incorrecto, etc.), NO se enviara ninguna respuesta al maestro.

Tenga en cuenta que, si se recibe una solicitud con FC16 que contiene una operacion de
escritura que el convertidor no puede realizar (incluida la escritura en una entrada cero), las
otras operaciones de escritura validas se realizaran aunque se haya devuelto una respuesta

de excepcion

SINAMICS V20 admite los siguientes codigos de excepcion MODBUS:

Cédigode | Nombre de MODBUS Significado

excepcion

01 Cédigo de funcion ilegal No se admite el codigo de funcién: solo se admiten los
cédigos de funcion FC3, FC6 y FC16.

02 Direccion de datos ilegal Se ha consultado una direccién no valida.

03 Valor de datos ilegal Se ha reconocido un valor de datos no valido.

04 Fallo de dispositivo esclavo | Se ha producido un error irrecuperable mientras el dis-
positivo procesaba la accion.

En la tabla siguiente se muestran los casos en los que se devuelve un codigo de excepcion:

Descripcion del error

Cédigo de excepcién

Cdédigo de funcion desconocido 01
Lectura de registros que estan fuera de los limites 02
Escritura de registros que estan fuera de los limites 02
Solicitud de lectura de demasiados registros (>125) 03
Solicitud de escritura de demasiados registros (>123) 03
Longitud de mensaje incorrecta 03
Escritura en un registro de solo lectura 04
Error en el acceso a los parametros al escribir en un registro 04
Error en el gestor de parametros al leer en un registro 04
Escritura en una entrada cero 04
Error desconocido 04

Ajustes basicos del convertidor

Parametro | Funcién Configuracion
P0010 Parametro de puesta | = 30: Restablece los ajustes de fabrica.
en marcha
P0970 Restablecimiento de Ajustes posibles:
los ajustes de fabrica | = 1. restablece todos los parametros (no los ajustes predeterminados del usuario)
a sus valores
predeterminados.
= 21: restablece todos los parametros y todos los ajustes predeterminados del
usuario a los ajustes
de fabrica.
Nota: Los parametros P2010, P2021 y P2023 conservan sus valores tras un resta-
blecimiento de los ajustes de fabrica.
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7.2 Comunicacion MODBUS

Parametro | Funcién Configuracion
P0003 Nivel de acceso de =3
usuario
P0700 Seleccion de la fuente | =5: USS/MODBUS por RS485
de sefales de mando | Ajystes predeterminados de fabrica: 1 (panel de mando).
P2010[0] Velocidad de transmi- | Ajustes posibles:
sion USS/MODBUS = 6: 9600 bps (ajuste predeterminado de fabrica).
=7:19200 bps
= 8: 38400 bps
=12: 115200 bps
P2014[0] Tiempo de interrupcion | Si el tiempo esta establecido en 0, no se generan fallos (es decir, se deshabilita la
de telegrama vigilancia).
USS/MODBUS [ms]
P2021 Direccion Modbus Establece la direccién exclusiva del convertidor.
Rango: 1 a 247 (ajuste predeterminado de fabrica: 1)
P2022 Tiempo excedido de Rango: De 0 a 10000 (ajuste predeterminado de fabrica: 1000)
respuesta de Modbus
[ms]
P2023 Seleccion de protocolo | = 2: Modbus
RS485 Ajustes predeterminados de fabrica: 1 (USS)
Nota: Después de cambiar P2023, desconecte y reconecte el convertidor. Durante
este ciclo de desconexién y reconexion, espere a que se haya apagado el LED o la
pantalla se haya quedado en blanco (puede tardar unos segundos) antes de volver
a conectar la alimentacién. Si P2023 se ha cambiado a través de un PLC, asegu-
rese de que se haya guardado el cambio en la EEPROM mediante P0971.
r2024[0] Estadisticas de errores | Se notifica el estado de la informacién del telegrama por RS485 con independencia
de USS/MODBUS del protocolo establecido en P2023.
r2031[0]
r2018[0...7] | CO: PZD de Se muestran los datos de proceso recibidos mediante USS/MODBUS por RS485.
USS/MODBUS por
RS485
P2019[0...7] | Cl: PZD a Se muestran los datos de proceso transmitidos mediante USS/MODBUS por
USS/MODBUS por RS485.
RS485
P2034 Paridad MODBUS en | Define la paridad de telegramas MODBUS en RS485.
RS485 Ajustes posibles:
= 0: sin paridad
= 1: paridad impar
= 2: paridad par
P2035 Bits de parada Define el nUmero de bits de parada en telegramas MODBUS en RS485.

MODBUS en RS485

Ajustes posibles:
= 1: 1 bit de parada
= 2: 2 bits de parada
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7.2 Comunicacion MODBUS

Tabla de correspondencias

La tabla siguiente muestra los registros que el convertidor SINAMICS V20 admite. "R", "W" y
"R/W" en la columna "Acceso" indican lectura, escritura y lectura/escritura, respectivamente.
Los registros con * solo estan disponibles si el moédulo opcional de ampliacién de E/S esta
conectado.

HSW (consigna de velocidad), HIW (velocidad real), STW (palabra de mando) y ZSW
(palabra de estado) se refieren a datos de control. Para obtener mas informacién, consulte
los parametros r2018 y P2019 en el capitulo "Lista de parametros|(Pagina|195)".

N.° de registro Descripcion Ac- | Uni- |Factorde | Textoderangou |Lectura |Escritura
Convertidor | MODBUS ceso |dad |escalado | On/Off
0 40001 Tiempo de vigilancia | R/'W | ms 1 0 - 65535 - -
1 40002 Accidn de vigilancia |R/W |- 1 - - -
2 40003 Consigna de fre- RW | % 100 0,00 - 100,00 HSW HSW
cuencia
3 40004 Habilitacién de fun- R/W |- 1 0-1 STW:3 STW:3
cionamiento
4 40005 Comando adelan- R/W |- 1 0-1 STW:11 | STW:11
te/atras
5 40006 Orden de arranque R/W |- 1 0-1 STW:0 STW:0
6 40007 Confirmacion de fallo | RIW | - 1 0-1 STW:7 STW:7
7 40008 Referencia de con- RW | % 100 -200,0 - 200,0 P2240 P2240
signa PID
8 40009 Habilitacion de PID R/W |- 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
9 40010 Limite de corriente RW | % 10 10,0 - 400,0 P0640 P0640
10 40011 Tiempo de acelera- |R/W |s 100 0,00 - 650,0 P1120 P1120
cion
11 40012 Tiempo de decelera- |R/W |s 100 0,00 - 650,0 P1121 P1121
cion
12 40013 (Reservado)
13 40014 Salida digital 1 R/W |- 1 HIGH LOW r0747.0 | (BICO) P0731
14 40015 Salida digital 2 R/W |- 1 HIGH LOW r0747.1 (BICO) P0O732
15 40016 Frecuencia de refe- |R/W |Hz 100 1,00 - 550,00 P2000 P2000
rencia
16 40017 Limite superior de RW | % 100 -200,0 - 200,0 P2291 P2291
PID
17 40018 Limite inferior de PID | RIW | % 100 -200,0 - 200,0 P2292 P2292
18 40019 Ganancia proporcio- |R/W |- 1000 0,000 - 65,000 P2280 P2280
nal
19 40020 Ganancia integral R/W |s 1 0-60 P2285 P2285
20 40021 Ganancia diferencial |R/W |- 1 0-60 P2274 P2274
21 40022 Ganancia de reali- RW | % 100 0,00 - 500,00 P2269 P2269
mentacion
22 40023 Paso bajo R/W |- 100 0,00 - 60,00 P2265 P2265
23 40024 Salida de frecuencia | R Hz 100 -327,68 - 327,67 r0024 r0024
24 40025 Velocidad R RPM | 1 -16250 - 16250 r0022 r0022
25 40026 Corriente filtrada R A 100 0-163,83 r0027 r0027
26 40027 Par R Nm | 100 -325,00 - 325,00 r0031 r0031
27 40028 Potencia real R kW 100 0 - 327,67 r0032 r0032
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7.2 Comunicacion MODBUS

N.° de registro Descripcion Ac- |Uni- | Factorde | Textoderangou |Lectura |Escritura
Convertidor | MODBUS ceso |dad |escalado | On/Off

28 40029 Total kWh R kWh |1 0 - 32767 r0039 r0039

29 40030 Tension del emba- R \Y 1 0 - 32767 r0026 r0026

rrado DC

30 40031 Referencia R Hz 100 -327,68 - 327,67 r0020 r0020

31 40032 Potencia nominal R kW 100 0 - 327,67 r0206 r0206

32 40033 Salida de tensién R \Y 1 0 - 32767 r0025 r0025

33 40034 Adelante/atras R - 1 FWD REV ZSW:14 | ZSW:14

34 40035 Parada/marcha R - 1 STOP RUN ZSW:2 ZSW:2

35 40036 Funcionamiento a R - 1 MAX NO ZSW:10 |ZSW:10

frecuencia maxima

36 40037 Modo de regulacién | R - 1 SERIAL |LOCAL |ZSW:9 ZSW:9

37 40038 Habilitado R - 1 ON OFF ZSW:0 ZSW:0

38 40039 Listo para funcionar | R - 1 READY | OFF ZSW:1 ZSW:1

39 40040 Entrada analégica1 |R % 100 -300,0 - 300,0 r0754[0] | r0754[0]

40 40041 Entrada analégica2 |R % 100 -300,0 - 300,0 r0754[1] | r0754[1]

41 40042 Salida analdgica 1 R % 100 -100,0 - 100,0 r0774[0] | r0774[0]

43 40044 Frecuencia real R % 100 -100,0 - 100,0 HIW HIW

44 40045 Salida de consigna PID | R % 100 -100,0 - 100,0 r2250 r2250

45 40046 Salida PID R % 100 -100,0 - 100,0 r2294 r2294

46 40047 Realimentacion PID | R % 100 -100,0 - 100,0 r2266 r2266

47 40048 Entrada digital 1 R - 1 HIGH LOW r0722.0 | r0722.0

48 40049 Entrada digital 2 R - 1 HIGH LOW r0722.1 r0722.1

49 40050 Entrada digital 3 R - 1 HIGH LOW r0722.2 | r0722.2

50 40051 Entrada digital 4 R - 1 HIGH LOW r0722.3 | r0722.3

53 40054 Fallo R - 1 FAULT |OFF ZSW:3 ZSW:3

54 40055 Ultimo fallo R - 1 0 - 32767 r0947[0] |r0947[0]

55 40056 Fallo 1 R - 1 0 - 32767 r0947[1] | r0947[1]

56 40057 Fallo 2 R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]

57 40058 Fallo 3 R - 1 0 - 32767 r0947[3] |r0947[3]

58 40059 Aviso R - 1 WARN | OK ZSW:7 ZSW:7

59 40060 Ultimo aviso R - 1 0 - 32767 r2110 r2110

60 40061 Version de convertidor | R - 100 0,00 - 327,67 r0018 r0018

61 40062 Modelo de convertidor | R - 1 0 - 32767 r0201 r0201

99 40100 STW R/W |- 1 PZD 1 PZD 1

100 40101 HSW R/W |- 1 PZD 2 PZD 2

109 40110 ZSW R - 1 PZD 1 PZD 1

110 40111 HIW R - 1 PZD 2 PZD 2

199 40200 Salida digital 1 R/W |- 1 HIGH LOW r0747.0 | (BICO) P0731
200 40201 Salida digital 2 R/W |- 1 HIGH LOW r0747.1 (BICO) P0O732
201 40202 Salida digital 3* R/W |- 1 HIGH LOW r0747.2 | (BICO) p0733
202 40203 Salida digital 4* R/W |- 1 HIGH LOW r0747.3 | (BICO) p0734
219 40220 Salida analogica 1 R % 100 -100,0 - 100,0 r0774[0] |r0774[0]

239 40240 Entrada digital 1 R - 1 HIGH LOW r0722.0 | r0722.0

240 40241 Entrada digital 2 R - 1 HIGH LOW r0722.1 r0722.1
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N.° de registro Descripcion Ac- | Uni- |Factorde | Textoderangou |Lectura |Escritura
Convertidor | MODBUS ceso |dad |escalado | On/Off
241 40242 Entrada digital 3 R - 1 HIGH LOW r0722.2 | r0722.2
242 40243 Entrada digital 4 R - 1 HIGH LOW r0722.3 | r0722.3
243 40244 Entrada digital 5* R - 1 HIGH LOW r0722.4 | r0722.4
244 40245 Entrada digital 6* R - 1 HIGH LOW r0722.5 |r0722.5
259 40260 Entrada analégica1 |R % 100 -300,0 - 300,0 r0754[0] | r0754[0]
260 40261 Entrada analoégica2 |R % 100 -300,0 - 300,0 r0754[1] | r0754[1]
299 40300 Modelo de convertidor | R - 1 0 - 32767 r0201 r0201
300 40301 Version de convertidor | R - 100 0,00 - 327,67 r0018 r0018
319 40320 Potencia nominal R kW 100 0-327,67 r0206 r0206
320 40321 Limite de corriente RW | % 10 10,0 - 400,0 P0640 P0640
321 40322 Tiempo de aceleracion | R/W |s 100 0,00 - 650,0 P1120 P1120
322 40323 Tiempo de deceleracion | R'W | s 100 0,00 - 650,0 P1121 P1121
323 40324 Frecuencia de refe- |R/W |Hz 100 1,00 - 650,0 P2000 P2000
rencia
324 40325 Frecuencia fija 1 R/W |Hz 100 -327,68 - 327,67 P1001 P1001
325 40326 Frecuencia fija 2 R/W |Hz 100 -327,68 - 327,67 P1002 P1002
326 40327 Frecuencia fija 3 R/W |Hz 100 -327,68 - 327,67 P1003 P1003
327 40328 Frecuencia fija 4 R/W |Hz 100 -327,68 - 327,67 P1004 P1004
329 40330 Consigna fija 1 RW | % 100 -200 - 200 P2889 P2889
330 40331 Consigna fija 2 RW | % 100 -200 - 200 P2890 P2890
339 40340 Referencia R Hz 100 -327,68 - 327,67 r0020 r0020
340 40341 Velocidad R RPM | 1 -16250 - 16250 r0022 r0022
341 40342 Salida de frecuencia |R Hz 100 -327,68 - 327,67 r0024 r0024
342 40343 Salida de tensién R V 1 0-32767 r0025 r0025
343 40344 Tension del emba- R \% 1 0- 32767 r0026 r0026
rrado DC
344 40345 Corriente filtrada R A 100 0-163,83 r0027 r0027
345 40346 Par R Nm | 100 -325,00 - 325,00 r0031 r0031
346 40347 Potencia real R kW 100 0-327,67 r0032 r0032
347 40348 Total kWh R kWh |1 0 - 32767 r0039 r0039
348 40349 HAND/AUTO R - 1 HAND | AUTO r0807 r0807
349 40350 Corriente sin filtro R A 100 0-163,83 r0068 r0068
399 40400 Fallo 1 R - 1 0-32767 r0947[0] |r0947[0]
400 40401 Fallo 2 R - 1 0-32767 r0947[1] | r0947[1]
401 40402 Fallo 3 R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]
402 40403 Fallo 4 R - 1 0 - 32767 r0947[3] | r0947[3]
403 40404 Fallo 5 R - 1 0-32767 r0947[4] | r0947[4]
404 40405 Fallo 6 R - 1 0-32767 r0947[5] | r0947[5]
405 40406 Fallo 7 R - 1 0 - 32767 r0947[6] |r0947[6]
406 40407 Fallo 8 R - 1 0 - 32767 r0947[7] | r0947[7]
407 40408 Aviso R - 1 0-32767 r2110[0] | r2110[0]
498 40499 Cadigo de error de R - 1 0-254 - -
parametro
499 40500 Habilitaciéon de PID R/W |- 1 0-1 r0055.8 | (BICO) P2200
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7.2 Comunicacion MODBUS

N.° de registro Descripcion Ac- |Uni- | Factorde | Textoderangou |Lectura |Escritura

Convertidor | MODBUS ceso |dad |escalado | On/Off

500 40501 Referencia de con- RW | % 100 -200,0 - 200,0 P2240 P2240
signa PID

509 40510 Paso bajo R/W |- 100 0,00 - 60,0 P2265 P2265

510 40511 Ganancia de reali- RW | % 100 0,00 - 500,00 P2269 P2269
mentacién

511 40512 Ganancia proporcional | R/W | - 1000 0,000 - 65,000 P2280 P2280

512 40513 Ganancia integral R/W |s 1 0-60 P2285 P2285

513 40514 Ganancia diferencial |R/W |- 1 0-60 P2274 P2274

514 40515 Limite superiorde PID  |R/W | % 100 -200,0 - 200,0 P2291 P2291

515 40516 Limite inferior de PID | RIW | % 100 -200,0 - 200,0 P2292 P2292

519 40520 Salida de consigna PID | R % 100 -100,0 - 100,0 r2250 r2250

520 40521 Realimentacion PID |R % 100 -100,0 - 100,0 r2266 r2266

521 40522 Salida PID R % 100 -100,0 - 100,0 r2294 r2294

549 40550 Numero de pardmetro | RW |- 1 0 - 65535 - -

550 40551 indice de parametro |RW |- 1 0 - 65535 - -

551 40552 Reservado RO |- - - - -

553 40554 Palabra superiorde |[RW |- 1 0 - 65535 - -
parametro

554 40555 Palabra inferior de RwW |- 1 0 - 65535 - -
parametro

557 40558 Palabra superiorde |[RO |- 1 0 - 65535 - -
parametro

558 40559 Palabra inferior de RO |- 1 0 - 65535 - -
parametro

Ejemplo de programa

El siguiente programa ofrece un ejemplo de calculo del CRC para MODBUS RTU.
unsigned int crc_16 (unsigned char *buffer, unsigned int length)
{
unsigned int i, j, temp_bit, temp_int, crc;
crc = OxFFFF;
for (i1 =0; 1 < length; i++ )
{
temp_int = (unsigned char) *buffer++;
crc "= temp_int;
for ( J =0; J <8; j++)
{
temp_bit = crc & 0x0001;
crc >>= 1;
if ( temp_bit =0 )
crc = 0xA001;
}
}
}

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009 193



Comunicacion con el PLC

7.2 Comunicacion MODBUS

Escalado de parametros

Debido a los limites de los datos enteros en el protocolo MODBUS, es necesario convertir
los parametros del convertidor antes de transmitirlos. Esto se realiza mediante el escalado,
de forma que un parametro que tiene una posicion tras el punto decimal se multiplica por un
factor para deshacerse de la parte fraccionaria. El factor de escalado es el que se define en
la tabla anterior.

Parametros BICO

Fallo

194

La actualizacion de los parametros BICO también se realizara en el procesamiento de
parametros en segundo plano. Dadas las limitaciones del valor de registro, solo es posible
escribir un "0" o un "1" en un parametro BICO. De este modo se establecera un valor
estatico de "0" 0 "1" para la entrada BICO. Se perdera la conexion anterior con otro
parametro. Al leer el parametro BICO se devolvera el valor actual de la salida BICO.

Por ejemplo: Numero de registro MODBUS 40200. Si se escribe un valor de 0 0 1 en ese
registro, la entrada BICO P0731 adoptara estaticamente ese valor. La lectura devolvera la
salida BICO, que se almacena en r0747.0.

El convertidor muestra el fallo F72 cuando se cumplen las tres condiciones siguientes:
® E| parametro P2014 (tiempo de interrupcion de telegrama USS/MODBUS) no es igual a 0.
® Se han recibido datos de proceso del maestro desde el arranque del convertidor.

e E|tiempo entre recepciones de dos telegramas de datos de proceso consecutivos supera
el valor de P2014.
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8.1 Introduccion a los parametros

Ndmero de parametro

Juego de datos

Los numeros con el prefijo "r" indican que el parametro es de solo lectura.
Los numeros con el prefijo "P" indican que puede escribirse en el parametro.

[index] indica que el parametro es un parametro indexado y especifica el rango de indices
disponibles. Si el indice es [0...2] y el significado no consta, véase "Juego de datos".

.0...15 indica que el parametro tiene varios bits, que pueden evaluarse o conectarse por
separado.

Nota

El capitulo "indice" al final de este manual proporciona listas completas de parametros
CDS/DDS.

En el convertidor, los parametros utilizados para definir las fuentes de sefales de mando y
las consignas se combinan en juegos de datos de sefiales de mando (CDS, Command Data
Set), mientras que los parametros para el control de lazo abierto y cerrado del motor se
combinan en juegos de datos del convertidor (DDS, Inverter Data Set).

El convertidor puede operarse desde fuentes de sefal diferentes conmutando entre juegos
de datos de sefales de mando. Cuando se conmuta entre juegos de datos del convertidor,
es posible conmutar entre diferentes configuraciones del convertidor (tipo de regulacion,
motor).

Son posibles tres ajustes independientes para cada juego de datos. Estos ajustes pueden
realizarse utilizando el indice [0...2] del parametro en cuestion.

indice | CDS DDS

[0] Juego de datos de sefiales de mando 0 Juego de datos del convertidor 0
[1] Juego de datos de sefiales de mando 1 Juego de datos del convertidor 1
[2] Juego de datos de sefiales de mando 2 Juego de datos del convertidor 2
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8.1 Introduccion a los parametros

SINAMICS V20 posee una funcién de copia integrada que se utiliza para transferir juegos de
datos. Puede utilizarse para copiar parametros de CDS/DDS correspondientes a la
aplicacién especifica.

Copiar CDS | Copiar DDS | Observaciones
P0809[0] P0819[0] Juego de datos que debe copiarse (origen)
P0809[1] P0819[1] Juego de datos en el que deben copiarse los datos (destino)
P0809[2] P0819[2] = 1: Iniciar copia
= 0: Copia completada

Por ejemplo, la copia de todos los valores de CDS0 a CDS2 puede efectuarse como sigue:
1. Establezca P0809[0] = 0: Copiar de CDSO.

2. Establezca P0809[1] = 2: Copiar a CDS2.

3. Establezca P0809[2] = 1: Iniciar copia.

Juego de datos de sefiales de mando

Los juegos de datos de senales de mando se alternan utilizando los parametros BICO
P0810 y P0811, mientras que el juego de datos de sefales de mando activo se muestra en
el parametro r0050. El cambio es posible en los estados "Ready" y "Run".

P0810=0 CDSO0
P0811 =0
P0810 =1 CD$1
P0811=0
P0810=001 CDS2
P0811 =1

Juego de datos del convertidor

Los juegos de datos del convertidor se alternan utilizando los parametros BICO P0820 y
P0821, mientras que el juego de datos del convertidor activo se muestra en el parametro
r0051. Los juegos de datos del convertidor solo pueden alternarse en el estado "Ready".

P0820 =0 DDSO0
P0821 =0
P0820 =1 DDS1
P0821 =0
P0820=001 DDS2
P0821 =1
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8.1 Introduccion a los parametros

Bl, BO, CI, CO, CO / BO en nombres de parametros

Nota

El capitulo "indice" al final de este manual proporciona grupos de parametros BICO.

Determinados nombres de parametros incluyen los siguientes prefijos abreviados: Bl, BO,
Cl, COy CO/BO, seguidos de dos puntos. Estas abreviaturas tienen los significados
siguientes:

Bl

= Entrada de binector: El parametro selecciona la fuente de una sefial binaria.

|
0
©
©
©
©
2

Todos los parametros Bl se pueden conectar como entrada para cualquier
parametro BO o CO/BO.

BO

= 5355 Salida de binector: El parametro se conecta como sefial binaria.

Todos los parametros BO se pueden conectar como salida para cualquier pa-
rametro Bl.

Cl

Entrada de conector: El pardmetro selecciona la fuente de una sefial analdgica.

(999:9) Todos los parametros Cl se pueden conectar como entrada para cualquier
parametro CO o CO/BO.

r9999

CO

= 79999 [99] Salida de conector: El parametro se conecta como sefal analégica.

Todos los parametros CO se pueden conectar como salida para cualquier pa-
rametro Cl.

CO/BO

75555 Salida de conector/binector: El parametro se conecta como sefial analégica y/o
r9999 sefal binaria.

Todos los parametros CO/BO se pueden conectar como salida para cualquier
parametro Bl o Cl.

Ejemplo de BICO

Bt 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
10722 |DI1|DI2|DI3|DI4| | | | | | | |DI5|DI6|

@ P0702 = 99 (habilitar BICO de DI2)

(2) P0731 = 722.1 (conectar DO1 a DI2)
DI2 P0731

— r0722.1 ) ) F--

Conexion virtual entre DI2 y DO1
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BICO, o la tecnologia de interconexion binaria, puede ayudar al usuario a conectar
funciones y valores internos para obtener mas prestaciones personalizadas.

La funcionalidad de BICO es una forma diferente y mas flexible de configurar y combinar las
funciones de entrada y salida. En la mayoria de casos, puede utilizarse en combinacion con
los ajustes sencillos de nivel de acceso 2.

El sistema BICO permite programar funciones complejas. Pueden establecerse relaciones
booleanas y matematicas entre entradas (digitales, analdgicas, en serie, etc.) y salidas
(corriente del convertidor, frecuencia, salida analégica, salidas digitales, etc.).

El parametro predeterminado con el que esta conectado un parametro Bl o Cl se muestra
en la columna de ajustes predeterminados de fabrica de la lista de parametros.

Nivel de acceso (P0003)

Define el nivel de acceso del usuario a juegos de parametros.

Nivel de | Descripcidn Observaciones

acceso

0 Lista de parame- Define un juego limitado de parametros al que tiene acceso el usua-
tros definidos por | rio final. Véase P0013 para obtener mas informacion sobre su uso.
el usuario

1 Estandar Permite el acceso a los parametros utilizados con mayor frecuencia.

2 Ampliado Permite un acceso ampliado a mas parametros.

3 Experto Solo para uso experto.

4 Servicio técnico Solo para su uso por parte de personal de servicio técnico autoriza-

do, protegido por contrasefa.

Tipo de datos

Los tipos de datos disponibles se muestran en la tabla siguiente.

us

8 bits sin signo

u16

16 bits sin signo

U3z

32 bits sin signo

116

Entero de 16 bits

132

Entero de 32 bits

Float

Numero de 32 bits con punto flotante

198
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Escalado

8.1 Introduccion a los parametros

En funcion del tipo de datos del parametro de entrada BICO (en sumidero) y el parametro de
salida BICO (fuente de la sefial), son posibles las siguientes combinaciones al crear
interconexiones BICO:

Parametro de entrada BICO
Parametro ClI Parametro Bl
Parametro de salida U32/116 U32/132 U32/Float U32/Bin
BICO
CO: U8 v v - -
CO: U16 v v - -
CO: U32 v N - -
CO: 116 v N - -
CO: 132 v v - -
CO: Float v v v -
BO: U8 - - - N
BO: U16 - - - N
BO: U32 - - - v
BO: 116 - - - v
BO: 132 - - - N
BO: Float - - - -
Leyenda:

'z Interconexién BICO permitida
-: Interconexion BICO no permitida

Especificacion de la cantidad de referencia con la que se convertira automaticamente el
valor de la sefal.

Son necesarias cantidades de referencia, correspondientes al 100%, para la expresion de
unidades fisicas como porcentajes. Estas cantidades de referencia se especifican de P2000
a P2004.

Ademas de P2000 a P2004, se utilizan las siguientes normalizaciones:
TEMP: 100 °C = 100%

PERCENT: 1,0 =100 %

® 4000H: 4000 hex = 100%

Se puede cambiar

Estado del convertidor en el que el parametro puede modificarse. Hay tres estados posibles:
® Puesta en marcha: C, C(1) o C(30)

® Funcionamiento: U

® Listo para funcionar: T

Esto indica cuando puede cambiarse el parametro. Pueden especificarse uno, dos o los tres
estados. Si se especifican los tres estados, significa que es posible cambiar el valor de este
parametro en los tres estados del convertidor. C muestra que el parametro puede cambiarse
para cualquier valor de P0010; C(1) muestra que el parametro solo puede cambiarse
cuando P0010 = 1; C(30) muestra que el parametro solo puede cambiarse cuando P0010 =
30.
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8.2

Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0002 Estado del convertidor | - - - - - u16 2

Muestra el estado real del convertidor.

0 Modo de puesta en marcha (P0010 % 0)

1 Convertidor preparado

2 Fallo del convertidor activo

3 Convertidor arrancando (solo visible mientras se precarga la interconexion de
DC)

4 Convertidor en funcionamiento

5 Parando (deceleracion)

6 Convertidor inhibido

P0003 Nivel de acceso de 0-4 1 urT - - uU16 1

usuario

Define el nivel de acceso del usuario a juegos de parametros.

0 Lista de parametros definidos por el usuario (véase P0013 para conocer detalles
sobre su uso)

1 Estandar: Permite el acceso a los parametros utilizados con mayor frecuencia

2 Ampliado: Permite el acceso ampliado; por ejemplo, a funciones de E/S del con-
vertidor

3 Experto: Solo para uso experto

4 Servicio técnico: Solo para su uso por parte del servicio técnico autorizado, pro-
tegido por contrasefa

P0004 Filtro de pardmetros | 0 - 24 0 lut |- - lute |1

Filtra los parametros segun la funcionalidad para permitir un enfoque mas especifico para la puesta en

marcha.

0 Todos los parametros

2 Convertidor

3 Motor

5 Aplicacion tecnolégica/unidades

7 Senales de mando, E/S binaria

8 Entrada y salida analdgicas

10 Canal consigna/GdR

12 Caracteristicas del convertidor

13 Regulacion del motor

19 Identificaciéon del motor

20 Comunicacion

21 Avisos/fallos/vigilancia

22 Regulador tecnoldgico

24 Lista de parametros modificados
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

P0005 Seleccién de visualiza- | 0 - 9580 0 C,uUT |- - u16 2
cién de parametros
Selecciona el pardmetro de visualizacion predeterminado (visualizacion del convertidor).

Ejemplo: El convertidor muestra el valor del parametro seleccionado aqui de forma predeterminada.

Atencién: Si ha establecido PO005 con un valor distinto de cero que represente un nimero de parametro real, el
convertidor muestra el valor del parametro seleccionado como valor de visualizacion predeterminado; si
ha establecido PO005 como 0 o un valor distinto de cero que no represente un numero de parametro real,
la visualizacién predeterminada no cambia.

PO007 Retardo de la ilumina- | 0 - 2000 0 urt - - u16 3
cion de fondo
Define el periodo de tiempo tras el cual la iluminacion de fondo de la pantalla del panel de mando se apa-
gara si no se pulsan botones.

0 lluminacién de fondo constante
1-2000 Numero de segundos tras el cual se apagara la iluminacién de fondo

P0010 Parametro de puesta |0 - 30 0 T - - u16 1
en marcha
Filtra los parametros de modo que solo se seleccionen aquellos relacionados con un determinado grupo
funcional.

0 Listo

1 Puesta en marcha rapida
2 Convertidor

29 Descarga

30 Ajuste de fabrica

Dependencia: | Para poder arrancar el convertidor, restablecer a 0.

P0003 (nivel de acceso de usuario) también determina el acceso a los parametros.

Nota: e P0010 =1

Se puede poner en marcha el convertidor rapida y facilmente ajustando P0010 = 1. Tras este ajuste
solo son visibles los parametros méas importantes (p. ej., P0304, P0305, etc.). Debe especificarse el
valor de estos parametros uno tras otro. El final de la puesta en marcha rapida y el inicio del calculo in-
terno se realizaran al ajustar P3900 = 1 - 3. Después, los parametros P0010 y P3900 se restableceran
a cero automaticamente.

e P0010=2

Solo para fines de servicio técnico.
e P0010=30

Cuando se restablezcan los parametros o los valores predeterminados del usuario del convertidor,
P0010 debe ajustarse a 30.

El restablecimiento de los parametros se iniciara al ajustar el parametro P0970 = 1. El convertidor res-
tablecera automaticamente todos los parametros a sus ajustes predeterminados. Esto puede resultar

ventajoso si se producen problemas al configurar los parametros y hay que volver a empezar la confi-
guracion.

El restablecimiento de los valores predeterminados del usuario se inicia al ajustar el parametro P0970
= 21. El convertidor restablecera automaticamente todos los parametros a sus ajustes predetermina-
dos de fabrica. La duracion del ajuste de fabrica tardard unos 60 segundos.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

P0011 Bloqueo para parame- |0 - 65535 0 urT - - u16 3

tro definido por el
usuario
Véase P0013.
P0012 Clave para parametro |0 - 65535 0 urT - - u16 3
definido por el usuario
Véase P0013.
P0013[0...19] | Parametro definido por | 0 - 65535 [0...16] 0 urT - - u16 3
el usuario [17]3
[18] 10
[19] 12

Define un juego limitado de parametros al que tiene acceso el usuario final.

Instrucciones de uso:

1. Ajuste PO003 = 3 (usuario experto).

2. Consulte P0013, indices de 0 a 16 (lista del usuario).

3. Introduzca en P0013, indices de 0 a 16, los pardmetros que tengan que visualizarse en la lista definida

por el usuario.

Los siguientes valores son fijos y no pueden modificarse:

- P0013, indice 17 = 3 (nivel de acceso de usuario)

- P0013, indice 18 = 10 (filtro de parametros de puesta en marcha)

- P0013, indice 19 = 12 (clave para parametro definido por el usuario)

4. Ajuste P0O003 = 0 para activar el parametro definido por el usuario.

indice: [0] Parametro de usuario 1
[1] Parametro de usuario 2
[19] Parametro de usuario 20
Dependencia: | Primero, ajuste P0011 ("bloqueo") a un valor diferente de P0012 ("clave") para impedir modificaciones en

el parametro definido por el usuario.

Después, ajuste PO003 = 0 para activar la lista definida por el usuario.

Cuando la lista esté bloqueada y el parametro definido por el usuario esté activado, la unica forma de salir
del pardmetro definido por el usuario (y visualizar otros parametros) es ajustar P0012 ("clave") al valor de

P0011 ("bloqueo").
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

P0014[0...2] | Modo guardar 0-1 0 urT - - u16 3

Establece’el modo de guardar los parametros. El modo guardar se puede configurar para todas las inter-
faces en "Indice".
0 Volatil (RAM)
1 No volatil (EEPROM)
indice: [0] USS/MODBUS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)
[2] Reservado
Nota: Una solicitud de guardar independiente puede formar parte de las comunicaciones serie (p. €j., los bits
PKE 15-12 del protocolo USS). En la tabla siguiente se muestra la influencia de los ajustes de P0014.
Valor de P0014 [x] Solicitud de guardar mediante USS Resultado
RAM EEPROM EEPROM
EEPROM EEPROM EEPROM
RAM RAM RAM
EEPROM RAM EEPROM
1. P0014 siempre se guardara en la EEPROM.
2. P0014 no cambiara al efectuar un restablecimiento de los ajustes de fabrica.
Al transferir el parametro P0014, el convertidor utiliza su procesador para realizar calculos internos.
Las comunicaciones (mediante USS y Modbus) se interrumpen mientras duren estos calculos.
ro017 CO/BO: Estado de - - - - - u16 3
botones del BOP
Muestra el estado inmediato de los botones del BOP.
Bit Nombre de sefial Senial 1 Senal 0
00 Botén de marcha Si No
01 Boton de paro Si No
02 Combinacién de botones HAND/AUTO (OK + M) Si No
03 Boton OK Si No
05 Botdn arriba Si No
06 Botdn abajo Si No
07 Biestable de marcha/paro Si No

Nota: El bit 07 (ON/OFF) se mantiene en nivel alto si el botdn de funcionamiento se ha pulsado y soltado. Solo

se restablecera cuando se pulse el botén de parada.

r0018 Version de firmware | - - | - | - ‘ - ‘ Float 1

Muestra el niUmero de version del firmware instalado.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0019.0...14 | CO/BO: Palabra de - - - - - u16 3

mando del panel de

mando

Muestra el estado de las sefiales de mando del panel de mando. Los ajustes siguientes se utilizan como
cédigos "fuente" para los comandos procedentes del teclado cuando se conectan a los parametros de
entrada BICO.

Bit Nombre de sefial Senal 1 Sefial 0

00 ON/OFF1 Si No

01 OFF2: Parada natural No Si

08 JOG a la derecha Si No

11 Inversion (inversion de consigna) Si No

13 Subir potenciometro motorizado (MOP) Si No

14 Bajar potenciometro motorizado (MOP) Si No

Nota: Cuando se utiliza la tecnologia BICO para asignar funciones a botones del panel, este parametro muestra

el estado real de la sefial de mando pertinente.
r0020 CO: Consigna de fre- | - - - - - Float 3
cuencia antes de GdR
[HZ]
Visualiza la consigna de frecuencia real (entrada del generador de rampa). Se puede disponer de este
valor filtrado (r0020) y no filtrado (r1119). La consigna de frecuencia real después de GdR se muestra en
r1170.
r0021 CO: Frecuencia filtrada | - - - - - Float 2
real [Hz]
Muestra la frecuencia de salida real del convertidor (r0024), excluida la compensacién de deslizamiento (y
la amortiguacion de resonancias y la limitacion de frecuencias en modo U/f).

r0022 Velocidad del rotor - - - - - Float 3
filtrada real [RPM]
Visualiza la velocidad del rotor calculada segun r0021 (frecuencia de salida filtrada [Hz] x 120 / nimero de
polos). El valor se actualiza cada 128 ms.

Nota: Este calculo no considera el deslizamiento dependiente de la carga.

r0024 CO: Frecuencia de - - - - - Float 3

salida filtrada real [Hz]

Muestra la frecuencia de salida real filtrada (que incluye compensacion de deslizamiento, amortiguacion
de resonancias y limitacion de frecuencias). Véase también r0021. Se puede disponer de este valor filtra-
do (r0024) y no filtrado (r0066).

r0025 CO: Tensién de salida | - - - - - Float 2

real [V]

Muestra la tension filtrada [rms] aplicada al motor. Se puede disponer de este valor filtrado (r0025) y no
filtrado (r0072).

204

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0026[0] CO: Tension de la - - - - - Float 2

interconexién de DC

filtrada real [V]

Muestra la tension filtrada de la interconexion de DC. Se puede disponer de este valor filtrado (r0026) y no
filtrado (r0070).

indice: [0] | Compensacion del canal de tensién DC

Nota: r0026[0] = Tension de la interconexion de DC principal.

r0027 CO: Corriente de sali- | - - - P2002 | - Float 2

dareal [A]
Muestra el valor eficaz de la corriente del motor. Se puede disponer de este valor filtrado (r0027) y no
filtrado (r0068).

r0028 CO: Mddulo de co- - - - P2002 | - Float 3

rriente del motor
Muestra el valor eficaz estimado de la corriente del motor calculado a partir de la corriente de la intercone-
xion de DC.

r0031 CO: Par filtrado real - - - - - Float 2

[Nm]
Muestra el par eléctrico. Se puede disponer de este valor filtrado (r0031) y no filtrado (r0080).

Nota: El par eléctrico no es lo mismo que el par mecanico, que puede medirse en el eje. Debido a la resistencia

del aire y la friccion, dentro del motor se pierde parte del par eléctrico.

r0032 CO: Potencia filtrada - - - r2004 |- Float 2

real

Muestra la potencia (mecanica). El valor se muestra en [kW] o [hp] dependiendo del ajuste de PO100
(aplicaciones en Europa/Norteamérica).

P_méc=2*Pi*f*M-->

r0032[kW] = (2 * Pi/1000) * (r0022/60)[1/min] * r0031[Nm]

r0032[hp] = r0032[kW]/0,75

r0035[0...2] CO: Temperaturareal |- - - - DDS Float 2

del motor [°C]
Muestra la temperatura calculada del motor.
r0036 CO: Utilizacién de - - - PERC |- Float 3
sobrecarga del conver- ENT
tidor [%]

Muestra la utilizacién de sobrecarga del convertidor calculada con el modelo I2t.

El valor 12t real relativo al valor It maximo posible proporciona la utilizacion en [%].

Si la corriente supera el umbral para P0294 (aviso de sobrecarga 12t del convertidor), se genera el aviso
A505 (convertidor [2t) y la corriente de salida del convertidor se reduce mediante P0290 (reaccion del
convertidor ante sobrecarga).

Si se supera el 100% de utilizacion, se dispara el fallo F5 (12t del convertidor).
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0037[0...1] CO: Temperatura del | - - - - - Float 3

convertidor [°C]
Muestra la temperatura medida del disipador y la temperatura de union de los IGBT calculada en base al
modelo térmico.
indice: [0] Temperatura del disipador medida
[1] Temperatura total de la unién del chip

Nota: Los valores se actualizan cada 128 ms.

r0038 CO: Factor de potencia | - - - - - Float 3
filtrado
Muestra el factor de potencia filtrado.

r0039 CO: Contador de con- | - - - - - Float 2
sumo de energia [KWh]
Muestra la energia eléctrica consumida por el convertidor desde que su visualizacion se restablecié por
ultima vez (véase P0040, restablecimiento del contador de consumo de energia).

Dependencia: | El valor se restablece si P0040 = 1 (restablecimiento del contador de consumo de energia).

P0040 Restablecer el conta- [0 -1 0 T - - u16 2

dor de consumo de
energia y el contador
de energia ahorrada.
Restablece a cero el valor de r0039 (contador de consumo de energia) y r0043 (contador de energia aho-
rrada).
0 Sin restablecimiento
1 Restablecimiento a cero de r0039
P0042[0...1] | Escalado de ahorro de | 0,000 - 100,00 |0,000 T - - Float 2
energia
Escala el valor de ahorro de energia calculado.
indice: [0] Factor de conversion de kWh a moneda
[1] Factor de conversion de kWh a CO2
r0043[0...2] Energia ahorrada - - - - - Float 2
[kWh]
Muestra la energia ahorrada calculada.
indice: [0] Ahorro energético en kWh

(]

Ahorro energético en moneda

(2]

Ahorro energético en CO2
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0050 CO/BO: Juego de - - - - - u16 2

datos de senales de
mando activo
Muestra el juego de datos de sefiales de mando activo actualmente.
0 Juego de datos de sefiales de mando 0 (CDS)
1 Juego de datos de sefiales de mando 1 (CDS)
2 Juego de datos de sefiales de mando 2 (CDS)
Nota: Véase P0810.
r0051[0...1] CO: Juego de datos - - - - - u16 2
del convertidor activo
(DDS)
Muestra el juego de datos del convertidor (DDS) seleccionado y activo actualmente.
0 Juego de datos del convertidor 0 (DDS0)
1 Juego de datos del convertidor 1 (DDS1)
2 Juego de datos del convertidor 2 (DDS2)
indice: [0] Juego de datos del convertidor seleccionado
[1] Juego de datos del convertidor activo
Nota: Véase P0820.
r0052.0...15 | CO/BO: Palabra de - - - - - u16 2
estado activa 1
Muestra la primera palabra de estado activa del convertidor (formato bit) y puede utilizarse para diagnosti-
car el estado del convertidor.
Bit Nombre de sefal Seial 1 Sefial 0
00 Convertidor preparado Si No
01 Convertidor listo para funcionar Si No
02 Convertidor en funcionamiento Si No
03 Fallo del convertidor activo Si No
04 OFF2 activo No Si
05 OFF3 activo No Si
06 Blogueo ON activo Si No
07 Aviso de convertidor activo Si No
08 Desviacién consignalvalor real No Si
09 Mando PZD Si No
10 |f_real| >= P1082 (f_max) Si No
11 Aviso: Limite de corriente del motor/par No Si
12 Freno abierto Si No
13 Sobrecarga del motor No Si
14 Giro a la derecha del motor Si No
15 Convertidor sobrecargado No Si
Dependencia: | r0052, bit 03: "Fallo del convertidor activo": La salida del bit 3 (fallo) se invertira en la salida digital (bajo =
fallo, alto = sin fallo);
r0052 bit 06 "Bloqueo ON" esta activo con OFF2 o OFF3 y se desactiva con OFF1, NOT OFF2 y NOT
OFF3.
Nota: Véase r2197 y r2198.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0053.0...11 | CO/BO: Palabra de - - - - - u16 2

estado activa 2

Muestra la segunda palabra de estado del convertidor (en formato bit).

Bit Nombre de sefial Senal 1 Sefal 0
00 Freno DC activo Si No
01 [f_real] > P2167 (f_off) Si No
02 [f_real| > P1080 (f_min) Si No
03 Corriente real [r0068| >= P2170 Si No
04 |f_real| > P2155 (f_1) Si No
05 |f_real| <= P2155 (f_1) Si No
06 f_real >= consigna (f_cna) Si No
07 Vdc real sin filtrar < P2172 Si No
08 Vdc real sin filtrar > P2172 Si No
09 Final de rampa Si No
10 Salida PID r2294 == P2292 (PID_min) Si No
11 Salida PID r2294 == P2291 (PID_max) Si No

Atencion: r0053, bit 00 "Freno DC activo" ==> véase P1233.

Nota: Véase r2197 y r2198.

r0054.0...15 | CO/BO: Palabra de - - - - - u16 3

mando activa 1
Muestra la primera palabra de mando del convertidor (en formato bit), que puede utilizarse para diagnosti-
car qué sefiales de mando estan activas.
Bit Nombre de sefal Sefal 1 Sefial 0
00 ON/OFF1 Si No
01 OFF2: parada natural No Si
02 OFF3: parada rapida No Si
03 Habilitacién de impulsos Si No
04 Habilitacion de GdR Si No
05 Arranque del GdR Si No
06 Habilitacion de consigna Si No
07 Confirmacion de fallo Si No
08 JOG a la derecha Si No
09 JOG a laizquierda Si No
10 Mando desde PLC Si No
11 Inversion (inversion de consigna) Si No
13 Subir potenciometro motorizado (MOP) Si No
14 Bajar potenciometro motorizado (MOP) Si No
15 Bit 0 de CDS (Hand/Auto) Si No
Atenciodn: r0054 es idéntico a r2036 si se ha seleccionado USS mediante P0700 o PO719 como fuente de sefiales de

mando.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0055.0...15 | CO/BO: Palabra de - - - - - u16 3

mando activa 2

Muestra la palabra de mando adicional del convertidor (en formato bit), que puede utilizarse para diagnos-
ticar qué sefales de mando estan activas.

Bit Nombre de sefal Senal 1 Sefial 0
00 Bit de frecuencia fija 0 Si No

01 Bit de frecuencia fija 1 Si No

02 Bit de frecuencia fija 2 Si No

03 Bit de frecuencia fija 3 Si No

04 Bit del juego de datos del convertidor (DDS) 0 Si No

05 Bit del juego de datos del convertidor (DDS) 1 Si No

06 Deshabilitacion parada rapida Si No

08 Habilitacion de PID Si No

09 Habilitacién freno DC Si No

13 Fallo externo 1 No Si

15 Bit del juego de datos de sefiales de mando (CDS) 1 | Si No

Atencion: r0055 es idéntico a r2037 si se ha seleccionado USS mediante P0700 o PO719 como fuente de sefales de

mando.

r0056.0...15 | CO/BO: Estadodela |- - - - - u16 3

regulacién del motor

Muestra el estado de regulaciéon del motor (en formato bit), que puede utilizarse para diagnosticar el esta-
do del convertidor.

Bit Nombre de sefal Seial 1 Sefial 0
00 Inicializacion regulacion finalizada Si No
01 Desmagnetizacion del motor finalizada Si No
02 Impulsos habilitados Si No
03 Seleccion tensién arranque suave Si No
04 Excitacion de motor finalizada Si No
05 Elevacion en arranque activa Si No
06 Elevacion en aceleracion activa Si No
07 Frecuencia negativa Si No
08 Debilitamiento de campo activo Si No
09 Consigna de tension limitada Si No
10 Frecuencia de deslizamiento limitada Si No
11 f_sal > f_max, frecuencia limitada Si No
12 Inversion de fase seleccionada Si No
13 Regulador Imax activado/limite par alcanzado Si No
14 Regulador Vdc_max activo Si No
15 KIP (regulacién Vdc_min) activo Si No
Atencién: El regulador I_max (r0056, bit13) se activa si la corriente de salida real (r0027) sobrepasa el limite de

corriente de r0067.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0066 CO: Frecuencia de - - - - - Float 3

salida real [Hz]
Muestra la frecuencia de salida real en Hz. Se puede disponer de este valor filtrado (r0024) y no filtrado
(r0066).
Nota: La frecuencia de salida est4 limitada por los valores introducidos en P1080 (frecuencia minima) y P1082
(frecuencia maxima).
r0067 CO: Limite de corriente | - - - P2002 |- Float 3
de salida real [A]
Muestra la corriente de salida maxima valida del convertidor.
Los factores siguientes influyen en r0067 o determinan su valor:
e Aplicacion de convertidor P0205.
e Corriente nominal del motor P0305.
o Factor de sobrecarga del motor P0640.
e Proteccion del motor dependiendo de P0610.
e r0067 es menor o igual que la corriente maxima del convertidor r0209.
e Proteccion del convertidor dependiendo de P0290.

Nota: Una reduccion de r0067 posiblemente indica sobrecarga en el motor o en el convertidor.

r0068 CO: Corriente de sali- | - - - P2002 |- Float 3

da[A]
Muestra el valor no filtrado (rms) de corriente del motor. Se puede disponer de este valor filirado (r0027) y
no filtrado (r0068).

Nota: Usado para fines de regulacion de procesos (al contrario de r0027, que esta filtrado y se utiliza para visua-

lizar el valor via USS).

r0069[0...5] CO: Corrientes de fase | - - - P2002 |- Float 4

reales [A]
Muestra las corrientes de fase medidas.
indice: [0] Fase_U/Emisor1/
[1] InterconexionDC/Emisor2
[2] InterconexionDC
[3] Decalaje fase_U/Emisor
[4] Offset interconexionDC
[5] No usado
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0070 CO: Tensién real dela | - - - - - Float 3

interconexién de DC

M

Muestra la tension de la interconexion de DC. Se puede disponer de este valor filtrado (r0026) y no filtrado
(r0070).

Nota: Usado para fines de regulacién de procesos (al contrario de r0026, tension real de la interconexién de DC,

que esta filtrado).

r0071 CO: Tension de salida | - - - - - Float 3

maxima [V]
Muestra la tension de salida maxima.
Dependencia: | La tension de salida maxima real depende de la tension de red real en la entrada.
r0072 CO: Tensién de salida | - - - - - Float 3
real [V]
Muestra la tension de salida. Se puede disponer de este valor filtrado (r0025) y no filtrado (r0072).

r0074 CO: Modulacién real - - - PERC |- Float 4

[%] ENT

Muestra el grado de modulacién real. El grado de modulacién se define como la relacion entre el valor
absoluto de la onda fundamental de la tension de fase de salida del convertidor y la mitad de la tension de
la interconexién de DC.

r0078 CO: Corriente real Isq | - - - P2002 |- Float 3

(Al
Muestra la componente de corriente generadora de par. Se puede disponer de este valor filtrado (r0030) y
no filtrado (r0078).

r0080 CO: Parreal Nm] |- - |- |- - [Float |4

Muestra el par real. Se puede disponer de este valor filtrado (r0031) y no filtrado (r0080).
r0084 CO: Flujo real entre- - - - PERC |- Float 4
hierro [%] ENT
Muestra el flujo en el entrehierro relativo al flujo nominal del motor.

r0085 CO: Corriente reactiva | - - - P2002 |- Float 3
real [A]
Muestra la corriente reactiva del motor (parte imaginaria).

Dependencia: | Se aplica solo cuando se selecciona el modo U/f en P1300 (modo de regulacién); en caso contrario, se
visualiza el valor 0.

r0086 CO: Corriente activa - - - P2002 |- Float 3
real [A]
Muestra la corriente activa del motor (parte real).

Dependencia: | Véase r0085.

r0087 CO: Factor de potencia | - - - - - Float 3

real

Muestra el factor de potencia real.

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

211



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos
r0094 CO: Angulo de trans- | - 0,0 - 4000H | - Float 3
formacién [°]
Muestra el &ngulo de transformacion (angulo de flujo en modo VC o angulo a partir de la frecuencia en
moddulo V).

P0095[0...9] | ClI: Visualizacion de 0-4294967295 | 0 T 4000H | - u32 3
sefales PZD
Selecciona la fuente de visualizacién de las sefiales PZD.

indice: [0] 1.2 sefial PZD
[1] 2.2 sefial PZD
[9] 10.2 sefial PZD

r0096[0..9] | Sefiales PZD [%] - - |- |- - |Float |3
Muestra las sefiales PZD.

indice: [0] 1.2 sefial PZD
[1] 2.2 sefial PZD
[9] 10.2 sefial PZD

Nota: r0096 = 100% corresponde a 4000 hex.

P0100 Europa/Norteamérica | 0 - 2 0 lc(y |- - lute |1
Determina si los ajustes de potencia se expresan en [kW] o [hp] (p. €j., potencia nominal del motor
P0307).
Los ajustes predeterminados para la frecuencia nominal del motor, P0310, y la frecuencia maxima, P1082,
se ajustan aqui automaticamente, ademas de la frecuencia de referencia, P2000.
0 Europa [kW], frecuencia basica del motor de 50 Hz
1 Norteamérica [hp], frecuencia basica del motor de 60 Hz
2 Norteamérica [kW], frecuencia basica del motor de 60 Hz

Dependencia: | Donde:

e Primero debe detener el convertidor (esto es, deshabilitar todos los impulsos) antes de cambiar este
parametro.

e P0100 solo puede cambiarse con P0010 = 1 (modo de puesta en marcha) mediante la interfaz respec-
tiva (por ejemplo, USS).

e Al modificar PO100 se restablecen todos los parametros nominales del motor, asi como otros parame-
tros que dependen de los parametros nominales del motor (véase P0340, calculo de los parametros
del motor).
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode | Nivelde
determinados | de cam- | lado de datos acceso
de fabrica biar datos

r0191[0...2] Configuracion del - 0 - - - u32 4

convertidor
Muestra la configuracion real de hardware (vector SZL) del convertidor.
indice: [0] Vector SZL del convertidor y médulo de potencia
[1] Vector SZL del convertidor
[2] Vector SZL del médulo de potencia
P0199 Numero de equipoen |0 - 65535 0 urT - - u16 2
el sistema
Especifica el nimero de equipo en el sistema exclusivo del convertidor.
P0201[0...2] | Cédigo real del médulo | 0 - 65535 0 T - - u16 3
de potencia
Identifica la variante de hardware.
indice: [0] Cddigo del convertidor
[1] Version de la funcionalidad, ultima cifra de la referencia
[2] Ultima ID de convertidor usada
Atencion: El parametro P0201 = 0 indica que no se ha identificado ningin médulo de potencia.
r0204 Caracteristicas del - 0 - - - u32 3
médulo de potencia
Muestra las caracteristicas de hardware del modulo de potencia.
Bit Nombre de sefial Senial 1 Senal 0
00 Tensién entrada DC Si No
01 Filtro RFI Si No
02 Active Line Module Si No
03 SLM Si No
04 BLM con tiristor Si No
05 BLM con diodo Si No
06 Refrigerado por agua Si No
07 Convertidor F3E Si No
12 Freno seguro Si No
13 Safety habilitada Si No
14 Filtro de salida integrado Si No
Nota: El parametro r0204 = 0 indica que no se ha identificado ningin moédulo de potencia.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego |Tipode |Nivel de
determinados | de cam- |lado de datos acceso
de fabrica biar datos

P0205 Aplicacion convertidor |0 - 1 0 C1 - - u16 3

Selecciona la aplicacion del convertidor.

Los requisitos del convertidor y del motor vienen determinados por los requisitos de rango de velocidad y
par de la carga. La relacion entre la velocidad y el par para diferentes cargas (sobrecargas altas o bajas)
se muestra en la figura siguiente:

Par M~ % M = const. M~ f M ~f2
Potencia p = const. p~f
A
M
- " .
Caracteristica
/
Ve
_ P
//
Bobinadoras Maquinaria de Calandras con friccién |Bombas
Tornos frontales elevacion viscosa Ventiladores

. Cortadoras giratorias Cintas transportado- |Frenos de corriente Centrifugadoras
Aplicacion ras inducida
Conformadoras
Trenes de laminacion
Cepilladoras
Compresores

e Sobrecarga alta (HO):

El modo HO se utiliza si la aplicacion necesita una sobrecarga alta en todo el rango de frecuencias.
Muchas cargas se pueden considerar sobrecargas altas. Tipicas sobrecargas altas: cintas transporta-
doras, compresores y bombas de desplazamiento positivo.

e Sobrecarga baja (LO):
El modo LO se utiliza si la aplicacion tiene una caracteristica parabdlica de frecuencia/par, como mu-

chos ventiladores y bombas. La sobrecarga baja ofrece las siguientes posibilidades con el mismo con-
vertidor:

— Corriente nominal mas alta del convertidor r0207
— Potencia nominal mas alta del convertidor r0206
— Mayor umbral para proteccion 12t

Si P0205 se modifica en la puesta en marcha rapida, calcula inmediatamente varios parametros del
motor:

— P0305 Corriente nominal del motor
— P0307 Potencia nominal del motor
— PO0640 Factor de sobrecarga del motor

Se recomienda modificar primero P0205. Mas tarde, los parametros del motor se podran adaptar.

Los parametros del motor seran corregidos al cambiar esta secuencia.
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Parametro

Nivel de
acceso

Esca-
lado

Funcién Rango Ajustes pre-
determinados

de fabrica

Se pue-
de cam-
biar

Juego
de
datos

Tipo de
datos

Valores:

0 Sobrecarga alta

1 Sobrecarga baja

Atencioén:

Utilizar el ajuste 1 (sobrecarga baja) solo para aplicaciones de sobrecarga baja (por ejemplo, bombas y
ventiladores).

Si se utiliza para aplicaciones de sobrecarga alta, el aviso de 12t se genera demasiado tarde, causando el
sobrecalentamiento del motor.

Nota:

Este parametro selecciona la aplicacion del convertidor para FSE Unicamente. El valor del parametro no
se restablece con el ajuste de fabrica (véase P0970).

r0206

Potencia nominal del - - - - - Float 2

convertidor [kW]/[hp]

Muestra la potencia nominal del motor del convertidor.

Dependencia:

El valor se muestra en [kW] o [hp] dependiendo del ajuste de P0100 (aplicaciones en Euro-
pa/Norteamérica).

r0207[0...2]

Corriente nominal del Float 2

convertidor [A]

Muestra la corriente nominal del convertidor.

indice:

[0] Corriente nominal del convertidor

Corriente nominal LO

(]

Corriente nominal HO

(2]

Nota:

Los valores de corriente de sobrecarga alta (HO) nominal, r0207[2], corresponden a los de motores estan-
dar (IEC) de 4 polos Siemens adecuados para el ciclo de carga seleccionado (véase el diagrama).
r0207[2] es el valor predeterminado de P0305 en asociacion con la aplicacién de HO (ciclo de carga).

Corriente/potencia convertidor

% Corriente instantanea
A

r0209 150%

Corriente nominal del convertidor (continua)
r0207[0] 100%
94.5%

Corriente de carga de base (con capacidad
de sobrecarga)

60s = 240's >

r0208

Tensiéon nominal del - - - - - u32 2

convertidor [V]

Muestra la tension de alimentacion AC nominal del convertidor.

Nota:

r0208 = 230: De 200 V a 240 V (tolerancia: de -10% a +10%)
r0208 = 400: De 380 V a 480 V (tolerancia: de -15% a +10%)

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

215



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos |datos |acceso
r0209 Corriente maxima del | - - - - - Float |2
convertidor [A]
Muestra la corriente de salida maxima del convertidor.

Dependencia: | r0209 depende de la reduccién de potencia, que a su vez se ve afectada por la frecuencia de pulsacion
P1800, la temperatura circundante y la altitud. Los valores para la reduccién de potencia se encuentran
en las Instrucciones de servicio.

P0210 Tension de alimenta- | 380 - 480 400 T - - uie |3
cion [V]

P0210 define la tensidén de alimentacion. Su valor predeterminado depende del tipo de convertidor. Si
P0210 no concuerda con la tensién de alimentacion, se debe modificar.

Dependencia: | Optimiza el regulador Vdc, que prolonga el tiempo de deceleracion si la energia de regeneracion del

motor provoca disparos por sobretension en la interconexién de DC.

Si se reduce el valor, el regulador interviene antes y reduce el peligro de sobretension.

Establezca P1254 ("Autodeteccion del nivel de conexion de Vdc") = 0. Los umbrales de actuacion del
regulador Vdc y del frenado combinado se derivan directamente de P0210 (tension de alimentacion):
¢ Nivel de conexién Vdc_min (r1246) = P1245 * raiz(2) * P0210

¢ Nivel de conexién Vdc_max (r1242) = 1,15 * raiz(2) * P0210

¢ Nivel de conexién de frenado dinamico = 1,13 * raiz(2) * P0210

¢ Nivel de conexién de frenado combinado = 1,13 * raiz(2) * P0210

Establezca P1254 ("Autodeteccion del nivel de conexion de Vdc") = 1. Los umbrales de actuacion del
regulador Vdc y del frenado combinado se derivan entonces de r0070 (tensién de la interconexion de
DC):

¢ Nivel de conexion Vdc_min (r1246) = P1245 * r0070

¢ Nivel de conexién Vdc_max (r1242) = 1,15 * r0070

¢ Nivel de conexién de frenado dinamico = 0,98 * r1242

¢ Nivel de conexion de frenado combinado = 0,98 * r1242

Los calculos de autodeteccion solo se realizan cuando el convertidor ha estado en reposo durante mas
de 20 s. Cuando los impulsos se habilitan, los valores calculados se mantienen hasta 20 s después de
que cesen los impulsos.

Nota: Para obtener los mejores resultados, se recomienda utilizar la autodeteccion de niveles de conexion de
Vdc (P1254 = 1). Solo se recomienda establecer P1254 = 0 cuando hay un alto grado de fluctuacion de la
interconexion de DC cuando se acciona el motor. En este caso, asegurese de que el valor de P0210 sea
correcto.

Si la tensién de red es superior al valor indicado, puede producirse la desactivacion automatica del regu-
lador Vdc para evitar la aceleracion del motor. En este caso, se generara un aviso (A910).
El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.

r0231[0...1] Longitud de cable - - - - - u16 3
maxima [m]

Parametro indexado para visualizar la longitud de cable maxima admisible entre el convertidor y el motor.
indice: [0] Longitud de cable no apantallado maxima admisible
[1] Longitud de cable apantallado maxima admisible

Atencion: Para cumplir las normativas sobre CEM, el cable apantallado no debe ser de longitud superior a 25 m
cuando se utilice un filtro CEM.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos | datos |acceso

P0290 Reaccion del conver- |0 -3 2 T - - uie |3

tidor ante sobrecarga

Selecciona la reaccion del convertidor ante una condicion de sobrecarga por temperatura interna excesiva.

0 Disminucién de frecuencia y corriente de salida

1 Sin disminucion, disparo (F4/5/6) al alcanzar el limite térmico

2 Disminucion de la frecuencia de pulsacioén, corriente de salida y frecuencia de salida

3 Solo disminucién de frecuencia de pulsacién y disparo (F6) cuando la sobrecarga
es demasiado alta

Dependencia: | Los siguientes valores fisicos influyen en la proteccion contra sobrecargas del convertidor (véase el dia-

grama):
e Temperatura del disipador (r0037[0]); desencadena A504 y F4.
e Temperatura de la unién IGBT (r0037[1]); desencadena F4 o F6.
o Diferencia entre las temperaturas del disipador y la union; desencadena A504 y F6.
e 2t del convertidor (r0036); desencadena A505 y F5.
o ) ) Reaccion del convertidor ante sobrecarga
Vigilancia del convertidor P0290
e —————— ._._._._._._._._._i
r0036 | 12t - i—>| A504 |
Regulacién i_max
| P0294 .
i ! A505
+  |Temperatura del |
r0037
! P disipador |‘_’| A506 |
| P0292 .
i Temperatura IGBT Regulacién f_puls I
™ : F5
! S020 i—L |
. F6
Lommmmmmom I T o L
Atencion: P0290 =0, 2:

e La reduccion de la frecuencia de salida solo es efectiva si también se reduce la carga.
Esto es valido, por ejemplo, para aplicaciones con sobrecarga baja y una caracteristica cuadratica de
par, como en bombas o ventiladores.

e Para los ajustes P0290 = 0 o 2, el regulador I_max condiciona el limite de la corriente de salida
(r0067) cuando se produce sobretemperatura.

P0290 = 0:

o Sila frecuencia de pulsacion es mayor que el valor nominal, se reducira al valor nominal inmediata-
mente en caso de que r0027 sea mayor que r0067 (limite de corriente).

P0290 =2, 3:

e La frecuencia de pulsacién P1800 solo se reduce si es superior a 2 kHz y la frecuencia de funciona-
miento es menor que 2 Hz.

e La frecuencia de pulsacion real se visualiza en r1801[0], la frecuencia de pulsacién minima a la que
se reduce se muestra en r1801[1].

¢ |2t del convertidor condiciona la corriente y la frecuencia de salida, pero no la frecuencia de pulsacion.

Se producira siempre un disparo cuando la temperatura interna no se logre reducir suficientemente con
estas medidas.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos |datos |acceso
P0291[0...2] Proteccion del conver- |0 - 7 1 T - DDS |U16 |4
tidor
Bit 00 para habilitar/deshabilitar la reduccion automatica de la frecuencia de pulsacién a frecuencias de
salida por debajo de 2 Hz. La ventaja es que se reducen los ruidos a frecuencias por debajo de 2 Hz.
Bit Nombre de sefal Sefal 1 Sefal 0
00 Frec. puls. reducida por debajo 2 Hz Si No
01 Reservado Si No
02 Vigilancia de fallo de fase habilitada Si No
Nota: Véase P0290.
P0292 Aviso de temperatura |0 - 25 5 urT - - uU16 3
del convertidor [°C]
Determina la diferencia de temperatura (en °C) entre el umbral de disparo por sobretemperatura (F4) y el
umbral de aviso (A504) del convertidor. El convertidor almacena internamente el umbral de disparo y el
usuario no lo puede modificar.
P0294 Aviso It del converti- | 10,0 - 100,0 95,0 urT - - Float |3
dor [%]
Define el valor [%] con el que se genera un aviso A505 (12t del convertidor).
El calculo de 12t del convertidor se utiliza para determinar un periodo maximo tolerable de sobrecarga del
convertidor.
El valor de calculo de 12t se considera = 100% cuando se ha alcanzado este periodo maximo tolerable.
Dependencia: |« La corriente de salida del convertidor se ha reducido.
e El valor de I?t no supera el 100%.
Nota: P0294 = 100% corresponde a la carga nominal permanente.
P0295 Retardo de descone- |0 - 3600 0 urt - - U1 |3
xién del ventilador del
convertidor [s]
Define el tiempo de retardo de desconexion del ventilador del convertidor (en segundos) después de que
se detenga el convertidor.
Nota: Ajustado a 0, el ventilador del convertidor se apagara cuando se pare el convertidor, es decir, sin retardo.
P0301[0...2] Datos de motor faci- | 0 - 2000 0 Cc(1) - DDS |Float |1
les, potencia nominal
del motor [kW]
Potencia nominal del motor de la placa de caracteristicas. No se necesita ningun otro dato. Si se utiliza
este parametro, el firmware calcula luego el resto de los datos del motor.
Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).
Precaucion: Esta funcionalidad solo es valida con alimentacién de 50 Hz, configuracién en estrella en motores de 4
polos. Debe ajustar este parametro a cero si desea ajustar los demas datos del motor.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos | datos |acceso

P0304[0...2] Tension nominal del 10 - 2000 400 c(1) - DDS |U16 1

motor [V]
Tensién nominal del motor de la placa de caracteristicas.

Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).

El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.

Precaucion: La entrada de los datos de la placa de caracteristicas tiene que coincidir con el cableado del motor (en

estrella/triangulo). Esto significa que, si se utiliza cableado en triangulo para el motor, deben introducirse
los datos de la placa de caracteristicas correspondientes a la conexién en triangulo.
Motor IEC
- w2 w2 ve |

w2Quz Qv21 . Q_ QO O |
' Put vt owr
1Qut Ovi W1|!???i

U1
U1
V1 VA1
W1 W1
Conexion en Conexion en
triangulo estrella
Nota: El siguiente diagrama muestra una placa de caracteristicas tipica con la situacion de los datos mas im-

P0310 P0304

portantes del motor.
3~Mot.

i ——— .
3 — 7 N
| O Ok
— 1LA70964-4AA10
E0107/471101 01 001 IEC/EN 60034

== [SIEMIENS ®
i — IHEUEE ST 16kg IMB3 090L IP55 Th.CLF (€
50 Hz 230/400 V Al 60 Hz 460 VA

() 15kw593,4A 1,75 KW 3,4 A
. — c|s® 0,81 | 1420/min cos@ 0,81 1720/min
> 220-24c|38([-42( v [y 440-480 VA
6,2-5,4/},6-1,2 A 3,6-33A
P0307 | PO305
P0308 P0311
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos | datos |acceso

P0305[0...2] Corriente nominal del | 0,01 - 10000,00 1,86 c(1) - DDS |Float |1

motor [A]
Corriente nominal del motor de la placa de caracteristicas.
Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).
También depende de P0320 (corriente de magnetizacion del motor).
Nota: El valor méximo de P0305 depende de la corriente maxima del convertidor r0209 y del tipo de motor:
Motor asincrono: P0305_max = P0209
Se recomienda que la relacion entre P0305 (corriente nominal del motor) y r0207 (corriente nominal del
convertidor) no sea menor de: (1/8) <= (P0305/r0207)
Si la relacién entre la corriente nominal del motor PO305 y la mitad de la corriente maxima del convertidor
(r0209) es mayor que 1,5, se aplica una reduccion de corriente adicional. Esto es necesario para proteger
al convertidor de corrientes armonicas.
Imax,lnv
A
r0209
0.7 -r0209
2-P0305 >
r0209
El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.
P0307[0...2] Potencia nominal del | 0,01 - 2000,00 0,75 Cc(1) - DDS |Float |1
motor
Potencia nominal del motor [kW/hp] de la placa de caracteristicas.
Dependencia: | Si P0100 = 1, los valores se daran en [hp].
Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).
Nota: El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.
P0308[0...2] Factor de potencia 0,000 - 1,000 0,000 Cc(1) - DDS |Float |1
(cos®) nominal del
motor
Factor de potencia (cosg) nominal del motor de la placa de caracteristicas.
Dependencia: | Solo modificable cuando P0O010 = 1 (puesta en servicio rapida).
Visible solo si P0100 = 0 o 2 (potencia del motor en [kW]).
El ajuste 0 produce el calculo interno del valor. El valor se visualiza en r0332.
P0309[0...2] Eficiencia nominal del | 0,0 - 99,9 0,0 Cc(1) - DDS |Float |1
motor [%]
Eficiencia nominal del motor de la placa de caracteristicas.
Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).

Visible solo si P0100 = 1 (potencia del motor en [hp]).

El ajuste 0 produce el calculo interno del valor. El valor se visualiza en r0332.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos | datos |acceso

P0310[0...2] Frecuencia nominal 12,00 - 550,00 50,00 c(1) - DDS |Float |1

del motor [Hz]
Frecuencia nominal del motor de la placa de caracteristicas.

Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).

Se vuelve a calcular el niumero de pares de polos si se cambia el parametro.

Nota: La frecuencia maxima del motor puede quedar afectada por cambios en P0310. Para obtener mas infor-

macion, véase P1082.

P0311[0...2] Velocidad nominal del | 0 - 40000 1395 c(1) - DDS |U16 1

motor [RPM]
Velocidad nominal del motor de la placa de caracteristicas.
Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).
El ajuste 0 produce el calculo interno del valor.
La compensacion del deslizamiento en modo U/f necesita la velocidad nominal del motor para funcionar
correctamente.
Se vuelve a calcular el niumero de pares de polos si se cambia el parametro.
Nota: El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.
r0313[0...2] Pares de polos del - - - - DDS |U16 3
motor
Muestra el nimero de pares de polos del motor que el convertidor utiliza actualmente para los calculos
internos.
Dependencia: | Se vuelve a calcular automaticamente cuando se cambia P0310 (frecuencia nominal del motor) o P0311
(velocidad nominal del motor).
r0313 = 1: Motor de 2 polos
r0313 = 2: Motor de 4 polos

P0314[0...2] N.° de pares de polos |0 -99 0 C(1) - DDS |U16 3

del motor
Especifica el numero de pares de polos del motor.
Dependencia: | Solo modificable cuando P0010 = 1 (puesta en servicio rapida).
Si se ajusta a 0 se utilizara r0313 (pares de polos del motor calculados) durante el funcionamiento. Si se
ajusta a >0, corrige el valor de r0313.
P0314 = 1: Motor de 2 polos
P0314 = 2: Motor de 4 polos
P0320][0...2] Corriente magnetizan- | 0,0 - 99,0 0,0 C,T - DDS Float |3
te del motor [%]
Define la corriente de magnetizacion del motor en relacién con P0305 (corriente nominal del motor).

Dependencia: | El ajuste a 0 motiva el calculo por parte de P0340 = 1 (introduccion de datos de la placa de caracteristi-

cas) o de P3900 = 1 - 3 (fin de la puesta en marcha rapida). El valor calculado se visualiza en r0331.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos |datos |acceso

r0330[0...2] Deslizamiento nomi- | - - - PER |DDS |Float |3

nal del motor [%] CENT
Muestra el deslizamiento nominal del motor relativo a P0310 (frecuencia nominal del motor) y P0311
(velocidad nominal del motor). r0330[%] = ((P0310 - r0313 * (P0311/60))/P0310) * 100%
r0331[0...2] Corriente nominal de | - - - - DDS |Float |3
magnetizacion [A]
Muestra la corriente magnetizante del motor calculada.
r0332[0...2] Factor de potencia - - - - DDS |Float |3
nominal
Muestra el factor de potencia del motor.

Dependencia: | El valor se calcula internamente si P0308 (factor de potencia nominal del motor, cosg) se ajusta a 0; en

caso contrario, se visualiza el valor que se ha introducido en P0308.

r0333[0...2] Par nominal del motor | - - - - DDS |Float |3

[Nm]
Muestra el par nominal del motor.

Dependencia: | El valor se calcula a partir de P0307 (potencia nominal del motor) y de P0311 (velocidad nominal del

motor). r0333[Nm] = (P0307[kW] * 1000)/((P0311[1/min]/60) * 2 * Pi)

P0335[0...2] Refrigeracion del 0-3 0 C,T - DDS |U16 |2

motor
Selecciona el sistema de refrigeracion del motor utilizado.
0 Ventilacion natural: Motor con ventilador incorporado en el eje
1 Ventilacion forzada: Ventilador accionado por separado
2 Ventilacion natural y ventilador interno
3 Ventilacion forzada y ventilador interno
P0340[0...2] Calculo de parame- 0-4 0 T - DDS (U166 |2
tros del motor
Calcula varios parametros del motor.
PO | P0340 =2 P0340 =3 |P0340 =4
34
0
1
P0341[0...2] Inercia del motor [kg*m”2] X
P0342[0...2] Relaciéon momento inercia total/motor X
P0344][0...2] Peso del motor X
P0346[0...2] Tiempo de magnetizacion X X
P0347[0...2] Tiempo de desmagnetizacion X
P0350[0...2] Resistencia de estator (fase a fase) X X
P0352[0...2] Resistencia de cable X X
P0354[0...2] Resistencia del rotor X X
P0356][0...2] Inductancia dispersa del estator X X
P0358[0...2] Inductancia dispersa del rotor X X
P0360[0...2] Inductancia principal X X
P0625[0...2] Temperatura circundante del motor X X
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de

de fabrica datos | datos |acceso
P1253[0...2] Limitacién de salida del regulador

P1316[0...2] Frecuencia final de elevacion

X

P1338[0...2] Ganancia de amortiguacién de resonancias U/f

P1341[0...2] Tiempo de integracion del regulador Imax

X [ X | X | X [X

X | X [ X | X
X

P1345[0...2] Ganancia proporcional del regulador de ten-
sion Imax

x
x
x

P1346[0...2] Tiempo de integracion del regulador de ten-
sion Imax

P2002[0...2] Corriente de referencia

P2003[0...2] Par de referencia

P2185[0...2] Umbral de par superior 1

P2187[0...2] Umbral de par superior 2

P2189[0...2] Umbral de par superior 3

Sin calculo

X | X | X [ X | X

Parametrizacién completa

Calculo de los datos del esquema equivalente

w | N|~|O

Calculo de datos de modo U/f

4 Solo célculo de ajustes del regulador

Nota: Se necesita este parametro durante la puesta en marcha para optimizar el funcionamiento del converti-
dor. Si hay una gran discrepancia entre la potencia nhominal del motor y la del convertidor es posible que
no se puedan calcular correctamente r0384 y r0386. En ese caso, utilice P1900.

Al transferir P0340, el convertidor usa su procesador para realizar los calculos internos. Las comunica-
ciones con el convertidor pueden interrumpirse.

Los fallos pueden confirmarse en cuanto se completan los calculos en el convertidor. Estos calculos pue-
den tardar unos 10 s en completarse.

P0341[0...2] | Inercia del motor 0,0001 - 0,0018 uT - DDS |Float |3
[kg*m*2] 1000,0

Indica el momento de inercia sin carga del motor.

Junto con P0342 (relacién entre momento de inercia total y del motor) y P1496 (factor de escalado de
aceleracion), este valor genera el par de aceleracién (r1518), que puede sumarse a cualquier par adicio-
nal generado desde una fuente BICO (P1511) e incorporarse en la funcion de regulacion de par.

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.

Nota: El resultado de P0341 * P0342 se incluye en el calculo del regulador de velocidad.
P0341 * P0342 = momento de inercia total del motor.

P1496 = 100% activa la pre-regulacién de aceleracion para el regulador de velocidad y calcula el par
segun P0341 y P0342.

P0342[0...2] Relaci6n momento 1,000 - 400,00 1,000 urT - DDS Float |3
inercia total/motor

Especifica la relacion entre el momento de inercia total (carga + motor) y el momento de inercia del motor.

Dependencia: | Véase P0341.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos |datos |acceso

P0344[0...2] Peso del motor [kg] 1,0 - 6500,0 9,4 urT - DDS |Float |3
Especifica el peso del motor [kg].

Dependencia: | Véase P0341.

Nota: Se utiliza este valor para el modelo térmico. Se calcula normalmente a partir de P0340 (parametros del
motor) pero también puede introducirse manualmente. El valor predeterminado depende del tipo de con-
vertidor y de sus caracteristicas nominales.

r0345[0...2] Tiempo de arranque - - - - DDS |Float |3
del motor [s]

Muestra el tiempo de arranque del motor. Este tiempo corresponde al momento de inercia del motor nor-
malizado. El tiempo de arranque es el tiempo que se tarda en alcanzar la velocidad nominal del motor
acelerando desde velocidad cero con el par nominal (r0333).

P0346[0...2] Tiempo de magneti- 0,000 - 20,000 1,000 urT - DDS Float |3
zacion [s]

Determina el tiempo de magnetizacion [s], es decir, el tiempo de espera entre la habilitacién de impulsos
y el comienzo de la aceleracion. La magnetizacion del motor se realiza durante este tiempo. El tiempo de
magnetizacion normalmente se calcula automaticamente a partir de los datos del motor y corresponde a

la constante de tiempo del rotor.

Dependencia: | Véase P0341.

Atencion: Una reduccion excesiva de este tiempo puede provocar una magnetizacion insuficiente del motor.

Nota: Si la elevacion de tension es superior al 100%, se puede reducir el tiempo de magnetizacion. El valor
predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.

P0347[0...2] Tiempo de desmagne- | 0,000 - 20,000 1,000 urT - DDS Float |3
tizacion [s]

Cambia el tiempo permitido tras una condicion de OFF2/fallo antes de que se puedan volver a habilitar
los impulsos.

Dependencia: | Véase P0341.

Atencion: No activo después de una deceleracion finalizada normalmente, p. €j., tras OFF1, OFF3 o JOG. Se pro-
duciran disparos por sobrecorriente si el tiempo se reduce excesivamente.

Nota: El tiempo de desmagnetizacion es de aproximadamente 2,5 veces la constante de tiempo del rotor en
segundos. El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.

P0350[0...2] Resistencia del esta- | 0,00001 - 2000,0 2,0000 urT - DDS |Float |3
tor (fase) [Q]

Valor de resistencia del estator para el motor conectado (valor de fase). El valor del parametro no incluye
la resistencia del cable.

Dependencia: | Véase P0341.

Nota: Hay tres formas de determinar el valor de este parametro:

e Caélculo con:
— PO0340 = 1 (datos de la placa de caracteristicas) o
— P0010 =1, P3900 =1, 2 o 3 (fin de la puesta en marcha rapida)

e Medicion con P1900 = 2 (identificacidon estandar de datos de motor; se corrige el valor de la resisten-
cia del estator).

e Medicion manual con un ohmimetro.

Como la resistencia medida manualmente es un valor de fase a fase, que incluye las resistencias de los
cables, el valor medido se tiene que dividir por 2 y la resistencia del cable debe restarse de ese valor.

El valor introducido en P0350 es el que se obtiene del ultimo método utilizado. El valor predeterminado
depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos | datos |acceso

P0352[0...2] Resistencia cable [Q] | 0,0 - 120,0 0,0 urT - DDS |Float |3
Valor de la resistencia del cable entre el convertidor y el motor para una fase.

Dependencia: | Véase P0341.

P0354[0..2] | Resistencia rotor [Q] | 0,0 - 300,0 10,0 luT |- |pps [Fioat |3
Determina la resistencia del rotor del circuito equivalente del motor (valor por fase).

Dependencia: | Se calcula automaticamente utilizando el modelo del motor o se determina utilizando P1900 (identifica-
cion del motor). Este parametro se ve influido por los célculos automaticos definidos por P0340.

P0356][0...2] Inductancia dispersa | 0,00001 - 1000,0 10,000 urT - DDS Float |3
del estator [mH]

Determina la inductancia dispersa del estator del esquema equivalente del motor (valor por fase).

Dependencia: | Véase P0354.

P0358[0...2] Inductancia dispersa | 0,0 - 1000,0 10,0 urT - DDS |Float |3
del rotor [mH]

Determina la inductancia dispersa del rotor del esquema equivalente del motor (valor por fase).

Dependencia: | Véase P0354.

P0360[0...2] Inductancia principal | 0,0 - 10000,0 10,0 urT - DDS |Float |3
[mH]

Determina la inductancia principal del esquema equivalente del motor (valor por fase).

Dependencia: | Véase P0354.

Precaucion: Los datos del esquema equivalente se refieren al esquema de conexiones en estrella. Si se tienen datos
para los esquemas equivalentes en triangulo, tienen que transformarse en el esquema de conexiones en
estrella equivalente antes de introducirlos en el convertidor.

r0370][0...2] Resistencia del esta- | - - - PER |DDS |Float |4
tor [%] CENT
Muestra la resistencia del estator normalizada del circuito equivalente del motor (valor por fase).

r0372[0...2] Resistencia del cable |- - - PER |DDS |Float |4
[%] CENT
Muestra la resistencia del cable normalizada del circuito equivalente del motor (valor por fase). Se estima
que es un 20% de la resistencia del estator.

r0373[0...2] Resistencia nominal - - - PER |DDS |Float |4
del estator [%] CENT
Muestra la resistencia nominal del estator del circuito equivalente del motor (valor por fase).

r0374[0...2] Resistencia del rotor | - - - PER |DDS |Float |4
[%] CENT
Muestra la resistencia del rotor normalizada del circuito equivalente del motor (valor por fase).

r0376][0...2] Resistencia nominal - - - PER |DDS |Float |4
del rotor [%] CENT
Muestra la resistencia nominal del rotor del circuito equivalente del motor (valor por fase).

r0377[0...2] Reactancia dispersa | - - - PER |DDS |Float |4
total [%] CENT

Muestra la reactancia dispersa total normalizada del circuito equivalente del motor (valor por fase).
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de fabrica datos |datos |acceso

r0382[0...2] Reactancia principal - - - PER |DDS |Float |4

[%] CENT
Muestra la reactancia principal normalizada del circuito equivalente del motor (valor por fase).
r0384[0...2] Constante de tiempo |- - - - DDS |Float |3
del rotor [ms]
Muestra la constante de tiempo calculada del rotor.
r0386|0...2] Constante de tiempo |- - - - DDS |Float |4
total de reactancia
dispersa [ms]
Muestra la constante de tiempo total de reactancia dispersa del motor.
r0395 CO: Resistencia total | - - - PER |- Float |3
del estator [%] CENT
Muestra la resistencia del estator del motor de la combinacion de resistencia de estator/cable.
P0503[0...2] Habilitar funciona- 0-1 0 T - - u1ie |3
miento continuado
Habilita el funcionamiento continuado. Intenta evitar que el convertidor se dispare habilitando todas las
caracteristicas reductoras posibles y la funcion de rearranque automatico. Puede utilizarse con P2113 = 1
(avisos del convertidor deshabilitados) para enmascarar los avisos resultantes del usuario.
0 Modo de funcionamiento continuado deshabilitado
1 Modo de funcionamiento continuado habilitado
indice: [0] Juego de datos del convertidor 0 (DDS0)
[1] Juego de datos del convertidor 1 (DDS1)
[2] Juego de datos del convertidor 2 (DDS2)
Atencién: P0503 =1
Establece los siguientes valores de parametro para minimizar la posibilidad de disparo:
e P0290 = 2 (reaccion del convertidor ante sobrecarga: disminucion de la frecuencia de pulsacion, co-
rriente de salida y frecuencia de salida)
e P1210 =7 (funcion de rearranque automatico: rearranque tras subtension/corte de red o fallo, disparo
cuando transcurre P1211)
e P1211 =10 (numero de veces que el convertidor intenta rearrancar)
e P1240 = 3 (configuracion del regulador Vdc: Regulador Vdc_max y respaldo cinético (KIP) habilitados)
P0503 =0
Restablece los parametros a sus valores predeterminados:
e P0290 = 2 (reaccion del convertidor ante sobrecarga: disminucion de la frecuencia de pulsacién, co-
rriente de salida y frecuencia de salida)
e P1210 =1 (funcion de rearranque automatico: rearme disparo tras conexion, P1211 deshabilitado)
¢ P1211 = 3 (numero de veces que el convertidor intenta rearrancar)
e P1240 =1 (configuracion del regulador Vdc: regulador Vdc_max habilitado)
Nota: Véase también P0290, P1210, P1211, P1240 y P2113
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- | Juego | Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado |de de de
de fabrica datos | datos |acceso

P0507 Macro de aplicacion 0-255 0 c(1) - - u16 1
Selecciona una macro de aplicacién dada, que es un juego de valores de parametros para una determi-
nada aplicacion. Existe una serie de macros de aplicacion que cubren un conjunto de aplicaciones basi-
cas como una bomba sencilla, una cinta transportadora, un compresor, etc.

Nota: Tenga en cuenta que para garantizar el ajuste correcto de la macro de aplicacion, el numero de dicha
macro de aplicacion solo se debe cambiar durante la configuracién, justo después de un restablecimiento
de parametros.

P0511[0...2] Escalado para visuali- | 0,00 - 100,00 [0] 1,00 [1] urT - - Float |3
zacion 1,00 [2] 0,00
Permite al operador especificar los factores de escalado de la visualizacion de frecuencia del motor.
indice 0 = valor de multiplicador (a)
indice 1 = valor de divisor (b)
indice 2 = valor de constante (c)

Con el parametro establecido en un valor no predeterminado, el valor mostrado de frecuencia y consigna
en los BOP internos y externos se escala en consonancia. Nota: Las unidades "Hz" ya no se visualizan si
se escala el valor. La formula utilizada para escalar la visualizacion es: (a/b) * N + c.

indice: [0] Multiplicador para el escalado de la visualizacidon
[1] Divisor para el escalado de la visualizacién
[2] Constante para el escalado de la visualizacion

r0512 CO: Frecuencia filtra- | - - - - - Float |2
da escalada
Muestra la frecuencia de salida real del convertidor (r0024), excluida la compensacion de deslizamiento
(y la amortiguacion de resonancias y la limitacién de frecuencias en modo U/f).

P0604[0...2] Umbral de temperatu- | 0,0 - 200,0 130,0 urT - DDS Float |2
ra del motor [°C]

Introduce el umbral de aviso para la proteccion de temperatura del motor. La temperatura de disparo
definida siempre es un 10% mayor que el umbral de aviso P0604. Cuando la temperatura real del motor
supera la temperatura de aviso, el convertidor reacciona como se define en P0610.

Dependencia: | Este valor debe ser al menos 40 °C mas alto que la temperatura circundante del motor P0625.

P0610][0...2] Reaccioén a la tempe- |0-6 6 T - DDS |U16 3
ratura del motor 1%

Define la reaccién cuando la temperatura del motor alcanza el umbral de aviso.

0 Solo aviso. No recupera la temperatura del motor (almacenada al apagarse) al encenderse.

1 Aviso con regulacién de Imax (reduccién de la corriente del motor) y disparo (F11). No recu-
pera la temperatura del motor (almacenada al apagarse) al encenderse.

2 Aviso y disparo (F11). No recupera la temperatura del motor (almacenada al apagarse) al
encenderse.
Solo aviso. Recupera la temperatura del motor (almacenada al apagarse) al encenderse.

5 Aviso con regulacién de Imax (reduccion de la corriente del motor) y disparo (F11). Recupera
la temperatura del motor (almacenada al apagarse) al encenderse.

6 Aviso y disparo (F11). Recupera la temperatura del motor (almacenada al apagarse) al en-
cenderse.

Dependencia: | Nivel de disparo = P0604 (umbral de temperatura del motor) * 110%
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Nota: e P0610 = 0 (sin reaccién, solo aviso)
Cuando la temperatura alcanza el nivel de aviso definido en P0604, el convertidor muestra el aviso A511,
sin reaccionar.
e P0610 =1 (aviso, reduccion de Imax y disparo)
Cuando la temperatura alcanza el nivel de aviso definido en P0604, el convertidor muestra el aviso A511,
reduce la frecuencia y dispara F11 cuando la temperatura supera el nivel de disparo.
e P0610 =2 (aviso y disparo F11)
Cuando la temperatura alcanza el nivel de aviso definido en P0604, el convertidor muestra el aviso A511
y dispara F11 cuando la temperatura supera el nivel de disparo.
La finalidad de 12t del motor consiste en calcular la temperatura del motor y deshabilitar el convertidor si el
motor esta en peligro de sobrecalentarse.
Funcionamiento I2t:
La corriente medida del motor se muestra en r0027. La temperatura del motor en °C se visualiza en
r0035.
Esta temperatura se obtiene de un valor calculado utilizando el modelo térmico del motor.
Puede cambiarse el valor predeterminado de la reaccién ante el aviso mediante P0610.
r0035 es especialmente util para supervisar si la temperatura del motor calculada se eleva excesivamen-
te.
P0622[0...2] Tiempo de magneti- 0,000 - 20000 0,000 urT - DDS |Float |3
zacién para la identifi-
cacién de la
temperatura tras el
arranque [ms]
Especifica el tiempo de magnetizacién para la identificacion de resistencia del estator.
r0623|0...2] CO: Visualizaciébn de |- - - - DDS |Float |4
la resistencia estatéri-
ca identificada [Q]
Muestra la resistencia real identificada del estator después de identificar la temperatura.
P0625[0...2] Temperatura circun- -40,0 - 80,0 20,0 C,UT - DDS Float |3
dante del motor [°C]
Temperatura circundante del motor al identificar los datos del motor. Solo se puede modificar el valor
cuando el motor esta frio. Después de modificar el valor se tiene que realizar la identificacion del motor.
Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode (de de
de fabrica biar datos | datos | acceso

P0626[0...2] Sobretemperatura del 20,0 - 200,0 50,0 urT - DDS |Float |4
hierro del estator [°C]

Sobretemperatura del hierro del estator.

Nota: Las subidas de temperatura solo son vélidas en régimen senoidal (aumentos de temperatura de alimen-
tacion de red). También se tendran en cuenta los aumentos de temperatura por funcionamiento del con-
vertidor (pérdidas de modulacion) y por el filtro de salida.

P0627[0...2] Sobretemperatura deva- | 20,0 - 200,0 80,0 urT - DDS |Float |4
nado estator [°C]

Sobretemperatura en el devanado del estator. Solo se puede modificar el valor cuando el motor est3 frio.
Después de modificar el valor se tiene que realizar la identificacion del motor.

Nota: Véase P0626.

P0628[0...2] Sobretemperatura deva- | 20,0 - 200,0 100,0 urT - DDS |Float |4
nado rotdrico [°C]

Sobretemperatura en el devanado del rotor.

Nota: Véase P0626.

r0630][0...2] CO: Temp. circundante | - - - - DDS |Float |4
del modelo motor [°C]

Muestra la temperatura circundante del modelo de masa del motor.

r0631[0...2] CO: Temperatura del - - - - DDS |Float |4
hierro del estator [°C]

Muestra la temperatura del hierro del modelo de masa del motor.

r0632[0...2] CO: Temperaturaenel |- - - - DDS |Float |4
devanado del estator
[°C]

Muestra la temperatura del devanado del estator del modelo de masa del motor.

r0633[0...2] CO: Temperaturaenel |- - - - DDS |Float |4
devanado del rotor [°C]

Muestra la temperatura del devanado del rotor del modelo de masa del motor.

P0640][0...2] Factor de sobrecarga del | 10,0 - 400,0 150,0 C,UT |- DDS |Float |2
motor [%]

Define el limite de corriente de sobrecarga del motor en relacion con P0305 (corriente nominal del motor).

Dependencia: | Limitada a la corriente maxima del convertidor o al 400% de la corriente nominal del motor (P0305), el
valor que sea inferior. P0640_max = (min(r0209, 4 * P0305)/P0305) * 100

Nota: Las modificaciones en P0640 solo seran efectivas después del siguiente estado OFF.

P0700[0...2] Seleccion de la fuente 0-5 1 C, T - CDS |U16 1

de senales de mando

Selecciona la fuente digital de sefiales de mando.

0 Ajuste predeterminado de fabrica
1 Panel de mando (teclado)

2 Borne

5 USS/MODBUS por RS485
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode |de de
de fabrica biar datos | datos |acceso
Dependencia: | Si se cambia este parametro, todos los ajustes del elemento seleccionado se ponen al valor predetermi-
nado. Se trata de los parametros siguientes: P0701, ... (funcién de entrada digital), P0840, P0842, P0844,
P0845, P0848, P0849, P0852, P1020, P1021, P1022, P1023, P1035, P1036, P1055, P1056, P1074,
P1110, P1113, P1124, P1140, P1141, P1142, P1230, P2103, P2104, P2106, P2200, P2220, P2221,
P2222, P2223, P2235, P2236
Precaucion: Tenga en cuenta que al cambiar PO700 todos los parametros Bl se restablecen al valor predeterminado.
Nota: RS485 admite el protocolo MODBUS asi como el USS. Todas las opciones de USS por RS485 también
son aplicables a MODBUS.
Si PO700 = 0, los valores de los siguientes parametros relevantes para la funcion de entrada digital se
restringiran a sus ajustes predeterminados: P0701, P0702, P0703, P0704, P0712 y PO713.
P0701[0...2] Funcion de la entrada 0-99 0 T - CDS |U16 2
digital 1
Selecciona la funcién de la entrada digital 1.
0 Entrada digital deshabilitada
1 ON/OFF1
2 ON inverso/OFF1
3 OFF2: Parada natural
4 OFF3: Deceleracion rapida
5 ON/OFF2
9 Confirmacién de fallo
10 JOG a la derecha
11 JOG a laizquierda
12 Inversion
13 Subir MOP (elevar frecuencia)
14 Bajar MOP (reducir frecuencia)
15 Selector de frecuencias fijas bit 0
16 Selector de frecuencias fijas bit 1
17 Selector de frecuencias fijas bit 2
18 Selector de frecuencias fijas bit 3
22 Fuente parada rapida 1
23 Fuente parada rapida 2
24 Correccion de parada rapida
25 Habilitacién freno por DC
27 Habilitacion de PID
29 Disparo externo
33 Deshabilitar consigna de frecuencia adicional
99 Habilitar parametrizacion BICO
Dependencia: | El restablecimiento 99 (habilitar parametrizacion BICO) requiere:
e Fuente de sefales de mando P0700 o
e PO0010=1,P3900 =1, 2 0 3 (puesta en marcha rapida) o
e P0010 =30, P0970 = 1 restablecimiento a los ajustes de fabrica para restablecer parametros
Nota: "ON/OFF1" solo se puede seleccionar para una entrada digital (p. ej., P0700 = 2 y P0701 = 1). Si se con-
figura DI2 con P0702 = 1, se deshabilita la entrada digital 1 al ajustar P0701 = 0. Solo la ultima entrada
digital activada sirve como fuente de sefiales de mando. "ON/OFF1" en una entrada digital se puede
combinar con "ON inverso/OFF1" en otra entrada digital.
Convertidor SINAMICS V20
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode (de de
de fabrica biar datos | datos | acceso

P0702[0...2] Funcion de la entrada 0-99 0 T - CDS |U16 2
digital 2
Selecciona la funcién de la entrada digital 2.

Véase P0701.

P0703[0...2] Funcién de la entrada 0-99 9 T - CDS |U16 2
digital 3
Selecciona la funcién de la entrada digital 3.

Véase P0701.

P0704[0...2] Funcion de la entrada 0-99 15 T - CDS |U16 2
digital 4
Selecciona la funcién de la entrada digital 4.

Véase P0701.

p0705[0...2] Funcién de la entrada 0-99 16 T - CDS |U16 2
digital 5
Selecciona la funcién de la entrada digital 5.

Véase P0701.

Nota: El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona esta entrada digital.

p0706][0...2] Funcién de la entrada 0-99 17 T - CDS |U16 2
digital 6
Selecciona la funcién de la entrada digital 6.

Véase P0701.

Nota: El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona esta entrada digital.

P0712[0...2] Entrada analégica/digital | O - 99 0 T - CDS |U16 2
1
Selecciona la funcién de la entrada digital Al1 (via entrada analdgica).

Véase P0701.

Nota: Véase P0701. Sefiales > 4 V activas, sefiales < 1,6 V inactivas.

P0713|0...2] Entrada analégica/digital | O - 99 0 T - CDS |U16 2
2
Selecciona la funcién de la entrada digital Al2 (via entrada analdgica).

Véase P0701.

Nota: Véase P0701. Sefiales > 4 V activas, sefiales < 1,6 V inactivas.

P0717 Macro de conexién 0- 255 o0 lcoy |- - Jute |1
Selecciona una macro de conexién dada, que es un juego de valores de parametros para un determinado
juego de conexiones de control. Hay una serie de macros de conexion que definen la configuracion de
conexion de control basica, como bornes, BOP, PID con consigna analégica, etc.

Nota: Tenga en cuenta que para garantizar el ajuste correcto de la macro de conexién, el nUmero de dicha

macro de conexion solo se debe cambiar durante la configuracion, justo después de un restablecimiento
de parametros.

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009 231



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode |de de
de fabrica biar datos | datos |acceso
P0719[0...2] Seleccion de consignas | 0 - 57 0 T - CDS |uU16 |4
de frecuencia y de sefa-
les de mando
Interruptor central para seleccionar la fuente de sefales de mando del convertidor. Conmuta las fuentes
de sefales de mando y consignas entre parametros BICO libres y perfiles de sefales de man-
do/consignas fijos. Las fuentes de sefiales de mando y consignas pueden cambiarse independientemen-
te. Las decenas seleccionan la fuente de sefiales de mando y las unidades seleccionan la fuente de
consignas.
0 Sefial de mando = Parametro BICO, Consigna = Pardmetro BICO
1 Sefal de mando = Parametro BICO, Consigna = Consigna MOP
2 Sefal de mando = Parametro BICO, Consigna = Consigna analdgica
3 Sefial de mando = Parametro BICO, Consigna = Frecuencia fija
4 Sefial de mando = Parametro BICO, Consigna = USS por RS232 (reservado)
5 Sefial de mando = Parametro BICO, Consigna = USS/MODBUS por RS485
7 Sefal de mando = Parametro BICO, Consigna = Consigna analdgica 2
40 Sefial de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = Parametro BICO
41 Sefial de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = Consigna MOP
42 Sefal de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = Consigna analé-
gica
43 Sefial de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = Frecuencia fija
44 Sefial de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = USS por RS232
(reservado)
45 Sefal de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = USS/MODBUS
por RS485
47 Sefal de mando = USS por RS232 (reservado), Consigna = Consigna analé-
gica 2
50 Sefial de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = Parametro BICO
51 Sefal de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = Consigna MOP
52 Sefal de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = Consigna analdgica
53 Sefal de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = Frecuencia fija
54 Sefal de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = USS por RS232
(reservado)
55 Sefal de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = USS/MODBUS por
RS485
57 Sefal de mando = USS/MODBUS por RS485, Consigna = Consigna analégica
2
Dependencia: | P0719 tiene mayor prioridad que P0700 o P1000. Si se ajusta un valor diferente a 0 (esto es, el parame-
tro BICO no se toma como fuente de consignas), no actuan P0844/P0848 (primera fuente de
OFF2/OFF3); en su lugar, se aplican P0845/P0849 (segunda fuente de OFF2 u OFF3). Las sefales de
mando OFF se toman desde la fuente que se ha establecido. Los enlaces BICO anteriores permanecen
inalterables.
Atencion: Especialmente util, p. ej., si la fuente de sefiales de mando debe cambiarse provisionalmente desde

P0700 = 2. Los ajustes de P0719 (al contrario que los ajustes de P0700) no restablecen las entradas
digitales (P0701, P0702, etc.).
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode (de de
de fabrica biar datos | datos | acceso

r0720 Cantidad de entradas - - - - - U1 |3

digitales
Muestra la cantidad de entradas digitales.
r0722.0...12 CO/BO: Valores de las | - - - - - u16 2
entradas digitales
Muestra el estado de las entradas digitales.
Bit Nombre de sefial Senal 1 Sefial 0
00 Entrada digital 1 Si No
01 Entrada digital 2 Si No
02 Entrada digital 3 Si No
03 Entrada digital 4 Si No
04 Entrada digital 5 Si No
05 Entrada digital 6 Si No
11 Entrada analdgica 1 Si No
12 Entrada analdgica 2 Si No
Nota: El segmento se ilumina cuando la sefal esta activa.
El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona las entradas digitales 5y 6.
P0724 Tiempo antirrebotes 0-3 3 T - - u16 3
para entradas digitales
Define el tiempo antirrebotes (tiempo de filtrado) para entradas digitales.
0 Sin tiempo antirrebotes
1 Tiempo antirrebotes de 2,5 ms
2 Tiempo antirrebotes de 8,2 ms
3 Tiempo antirrebotes de 12,3 ms
P0727[0...2] Seleccién de métodode |0-3 0 C, T - CDS |U16 2
2/3 hilos
Determina el método de regulacion de los bornes. Este parametro permite seleccionar la filosofia de regu-
lacion. Estos métodos se excluyen entre si.
El control de 2/3 hilos permite iniciar, parar e invertir el convertidor de una de las formas siguientes:
e Control de 2 hilos con el control estandar de Siemens
con ON/OFF1 y REV como sefales permanentes
ON / OFF1
Sefales de >
mando de | |
control REV : | : | l >
I Py I |
I by I |
I by I |
f_out | Fy I !
| oo '
0 " : i : L
t
‘ \VKOFH

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

233



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode |de de
de fabrica biar datos | datos |acceso

e Control de 2 hilos con el control estandar de Siemens

con ON/OFF1 y ON_REV/OFF1 como sefiales permanentes

Sefial de mando ignorada
oN/OFF1 [ ] - ]

ON_REV/ : Sefal de mando ignorada
|

Sefales de
mando de
control

f_out T
0

e Control de 2 hilos

OFF1

:/]'

con ON_FWD y ON_REV como sefiales permanentes

oN.FwD [ | [ ] [ ] .

Sefales de
mando de
control

f_out T
0

ON_REV

Ly

|
|
|
t
|
|
|
|
|

T LI | T >
| I t
OFF1 ~ "OFF1

OFF1

_l

e Control de 3 hilos

con STOP como sefal permanente, FWD y REVP como impulsos.

stop | Y |
Sefial de mando ignorada

Sefiales de FWDP ﬂ A.
mando de
control

f_out T
0

I

|

| 4]

f T

| I

| I

|

/_\

|

] ! ) t’
OFF1 OFF1
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode (de de
de fabrica biar datos | datos | acceso

e Control de 3 hilos
con OFF1/HOLD y REV como sefales permanentes, y ON como sefial de impulsos
Sefal de mando ignorada
ON_PULSE
ruse f L I,
| |
Sefales de OFF1/HOLD | Yyl v o
mando de : | |
control | | I '
: ' —
[ | b
| | | | | |
[ by
f_out | I : | Lo
| | N
O v : — >
| IR
V" "OFF1  OFF1
0 Siemens (arranque/giro)
1 2 hilos (hor./antih.)
2 3 hilos (hor./antih.)
3 3 hilos (arranque/giro)
Nota: Donde:
e P significa impulso.
¢ FWD significa hacia adelante (sentido horario).
e REV significa inversion (sentido antihorario).
Si se selecciona uno de los modos de control por medio de P0727, se redefine el ajuste de las entradas
digitales (P0701 - P0704) como se muestra en la siguiente tabla:
Ajustes de P0727 = 0 (control P0727 =1 P0727 =2 P0727 = 3 (control de 3
P0701 - PO706 | estandar de Siemens) | (control de 2 (control de 3 hilos)
hilos) hilos)
=1 (P0840) ON/OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
=2 (P0842) ON_REV/OFF1 ON_REV FWDP OFF1/HOLD
=12 (P1113) REV REV REVP REV
Para utilizar el control de 2/3 hilos, las fuentes para ON/OFF1 (P0840), ON_REV/OFF1 (P0842) y REV
(P1113), que corresponden a los valores redefinidos, deben establecerse en consecuencia.
La funcién ON/OFF2 no se admite en los modos de 2/3 hilos. No seleccione ON/OFF2 a menos que
P0727 = 0.
Sobre el uso de frecuencias fijas, véase P1000 y P1001.
r0730 Cantidad de salidas - - - - - u16 3
digitales
Muestra la cantidad de salidas digitales.
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de fabrica biar datos | datos | acceso

P0731][0...2] Bl: Funcion de la salida | 0 - 4294967295 52,3 urT - CDS |U32/B |2

digital 1 in
Define la fuente de la salida digital 1.
Atencion: Invirtiendo las salidas digitales de P0748 se puede invertir la légica.
Nota: La emision del fallo, bit 52.3, se invierte en la salida digital. Por lo tanto, con P0748 = 0, la salida digital se
establece en estado bajo cuando se dispara un fallo y en estado alto cuando no hay ningun fallo.
Funciones de vigilancia ==> véase r0052 y r0053.
Freno de mantenimiento del motor ==> véase P1215.
Freno por DC ==> véase P1232 y P1233.
P0732[0...2] Bl: Funcién de la salida | 0 - 4294967295 52,7 urT - CDS |U32/B |2
digital 2 in
Define la fuente de la salida digital 2.
p0733[0...2] Bl: Funcién de la salida | 0 - 4294967295 0 urT - CDS |U32/B |2
digital 3 in
Define la fuente de la salida digital 3.
Nota: El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona esta salida digital.
p0734[0...2] Bl: Funcién de la salida | 0 - 4294967295 0 urT - CDS |U32/B |2
digital 4 in
Define la fuente de la salida digital 4.
Nota: El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona esta salida digital.
r0747.0..1 CO/BO: Estado de las - - - - - u16 3
salidas digitales
Muestra el estado de las salidas digitales (con inversién de las salidas digitales a través de P0748).
Bit Nombre de senal Senal 1 Seial 0
00 Salida digital 1 activada Si No
01 Salida digital 2 activada Si No
02 Salida digital 3 activada Si No
03 Salida digital 4 activada Si No
Dependencia: | Bit = sefial 0: Los contactos se abren.
Bit = sefial 1: Los contactos se cierran.
Nota: El moédulo opcional de ampliacion de E/S proporciona las salidas digitales 3 y 4.
P0748 Invertir salidas digitales | - 0000 bin ut |- - Jute |3
Define los estados alto y bajo de salida digital para una funcién dada.
Bit Nombre de senal Senal 1 Seial 0
00 Invertir salida digital 1 Si No
01 Invertir salida digital 2 Si No
02 Invertir salida digital 3 Si No
03 Invertir salida digital 4 Si No
Nota: El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona las salidas digitales 3 y 4.

236

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

real tras el escalado
[4000h]

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode (de de
de fabrica biar datos | datos | acceso

r0750 Cantidad de entradas - - - - - u16 3

analégicas
Muestra la cantidad disponible de entradas analdgicas.
r0751.0...9 CO/BO: Palabra de - - - - - u16 3
estado de la entrada
analégica
Muestra el estado de la entrada analdgica.
Bit Nombre de senal Senal 1 Seial 0
00 Falta sefial en entrada analdgica 1 Si No
01 Falta sefial en entrada analdgica 2 Si No
08 No falta sefal en entrada analégica 1 Si No
09 No falta sefal en entrada analégica 2 Si No
r0752[0...1] Entrada analogica real - - - - - Float |2
[Vlo [mA]
Muestra el valor alisado en la entrada analdgica en voltios o miliamperios antes del bloque de escalado.
indice: [0] Entrada analdgica 1 (Al1)
[1] Entrada analdgica 2 (Al2)
P0753[0...1] Tiempo de alisadode la |0 - 10000 3 urT - - u16 3
entrada analégica [ms]
Define el tiempo de filtrado (filtro PT1) de la entrada analdgica.
indice: Véase r0752.
Nota: Incrementando este tiempo (alisado) se reduce el jitter, pero se ralentiza la respuesta a la entrada anal6-
gica.
P0753 = 0: Sin filtrado

r0754[0...1] Valor real de la entrada | - - - - - Float |2

analégica tras el escala-
do [%]
Muestra el valor alisado de la entrada analdgica tras el bloque de escalado.

indice: Véase r0752.

Dependencia: | De P0757 a P0760 define el rango (escalado de la entrada analdgica).

r0755[0...1] CO: Entrada analégica - - - 4000H |- 116 2

Muestra la entrada analdgica escalada utilizando el ASPmin y el ASPmax (ASP = consigna analégica).
La consigna analodgica (ASP) del bloque de escalado analégico puede variar desde la consigna analdgica

minima (ASPmin) a la maxima (ASPmax).

La magnitud superior (valor sin signo) de ASPmin y ASPmax define el escalado de 16384.
Si el pardmetro r0755 se conecta con una magnitud interna (p. €j., la consigna de frecuencia), el converti-

dor calcula internamente un valor escalado.

El valor de frecuencia resulta de la siguiente ecuacion:
r0755 [Hz] = (r0755 [hex]/4000 [hex]) * P2000 * (max(JASP_max|, [ASP_min|)/100%)
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determinados | de cam- |lado gode |de de
de fabrica biar datos | datos |acceso

Ejemplo: Caso a:

ASPmin = 300 %, ASPmax = 100%, entonces 16384 representa 300 %.
Este parametro variara desde 5461 a 16384.
Caso b:
ASPmin =-200%, ASPmax = 100%, entonces 16384 representa 200%.
Este parametro variara desde -16384 a +8192.
4000 h = max (|ASPmax |,|ASPmin |)
ASP s 4000 h £ 16384 dez T PR ISR
300% @
ASPmin  f--mmmmmmmmmeeeeee S ASP max
100% Y 100% v
0 10V " mA 0 10V" mA
20 mA ® 20 mA
L L ASP min
200% 7FFF h 2 -16383 dez

indice: Véase r0752.

Nota: Este valor se utiliza como una entrada para los conectores analdgicos BICO. ASPméax representa la con-
signa analégica maxima (que puede ser de 10 V). ASPmin representa la consigna analégica minima (que
puede ser de 0 V). Véanse los parametros de P0757 a P0760 (escalado de la entrada analégica).

P0756[0...1] Tipo de entrada analégi- |0 -4 0 T - - u16 2
ca
Define el tipo de entrada analdgica y habilita la vigilancia de la entrada analégica.

0 Entrada de tensién unipolar (de 0 a 10 V)

1 Entrada de tension unipolar (de 0 a +10 V) con vigilancia

2 Entrada de corriente unipolar (de 0 a 20 mA)

3 Entrada de corriente unipolar (de 0 a 20 mA) con vigilancia
4 Entrada de tension bipolar (de -10 a 10 V)

indice: Véase r0752.

Dependencia: | La funcion de vigilancia se deshabilita si se programa el bloque de escalado analdgico a una consigna
negativa de salida (véase de P0757 a P0760).

Atenciodn: Cuando la vigilancia se ha habilitado y se ha definido una zona muerta (P0761), se generara el fallo F80
si la tension de la entrada analdgica cae por debajo del 50% de la tension de la zona muerta. No es posi-
ble seleccionar la tension bipolar para la entrada analégica 2.

Para P0756 = 4, debe asegurar el escalado de la entrada analdgica, por ejemplo, si desea obtener una
frecuencia de salida comprendida en el rango de -50 Hz a 50 Hz, puede establecer los parametros P0757
a P0760 dentro de sus rangos negativos (ejemplos: P0757 =-10 V, P0758 = -100%).
Nota: Véanse los parametros de P0757 a PO760 (escalado de la entrada analogica).
En modo de corriente, si la entrada supera los 24 mA, el convertidor se disparara con el fallo F80/11 para
la entrada analdgica 1y con el fallo F80/12 para la entrada analégica 2. Esto provocara que el canal
vuelva a cambiar al modo de tensién. Las lecturas de los parametros de entrada analdgica para el canal
en cuestion ya no se actualizaran hasta que el fallo (F80) se haya restablecido. Una vez que se haya
restablecido el fallo, la entrada volvera al modo de corriente y se reanudara las lecturas normales.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode (de de
de fabrica biar datos | datos | acceso
P0O757[0...1] Valor x1 del escalado de | -20 - 20 0 urT - - Float |2
la entrada analdgica
Los parametros P0757 - PO760 configuran el escalado de la entrada; x1 es el primer valor de los dos
pares de variantes x1/y1 y x2/y2 que determinan la linea recta. El valor x2 del escalado de la entrada
analdgica P0759 debe ser mayor que el valor x1 del escalado de la entrada analédgica P0757.
indice: Véase r0752.
Atencion: e Las consignas analdgicas representan un [%] de la frecuencia normalizada de P2000.
e Las consignas analodgicas pueden ser >100%.
o ASPmax representa la consigna analégica maxima (esta puede ser de 10 V o 20 mA).
e ASPmin representa la consigna analdgica minima (esta puede ser 0 V o 20 mA).
e Los valores predeterminados proporcionan un escaladode 0 Vo O mA=0%y 10 V 0 20 mA = 100%.
P0758[0...1] Valor y1 del escalado de |-99999,9 - 0,0 urT - - Float |2
la entrada analdgica [%] | 99999,9
Ajusta el valor y1 como se describe en P0757 (escalado de la entrada analdgica).
indice: Véase r0752.
Dependencia: | Afecta de P2000 a P2003 (frecuencia de referencia, tension, corriente o par) dependiendo de la consigna
que se genere.
P0759[0...1] Valor x2 del escalado de | -20 - 20 10 urT - - Float |2
la entrada analdgica
Ajusta el valor x2 como se describe en P0757 (escalado de la entrada analdgica).
indice: Véase r0752.
Atencién: El valor x2 del escalado de la entrada analdgica P0759 debe ser mayor que el valor x1 del escalado de la
entrada analdgica P0757.
P0760[0...1] Valor y2 del escalado de |-99999,9 - 100,0 urT - - Float |2
la entrada analdgica [%] | 99999,9
Ajusta el valor y2 como se describe en P0757 (escalado de la entrada analogica).
indice: Véase r0752.
Dependencia: | Véase P0758.
P0761[0...1] Anchura de la zona 0-20 0 urT - - Float |2

muerta de la entrada
analogica

Define la anchura rango de la zona muerta de la entrada analégica.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Jue- |Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado gode |de de
de fabrica biar datos | datos |acceso

Ejemplo: El siguiente ejemplo da como resultado una entrada analégica de 2 a 10 V y de 0 a 50 Hz (valor de en-
trada analdgica de 2 a 10 Vy de 0 a 50 Hz):

e P2000=50Hz

e P0759=8.75V, P0760 = 75%

e P0757 =1.25V, P0758 = -75%

e P0761=0,1V

e P0756=001

El siguiente ejemplo da como resultado una entrada analdgica de 0 a 10 V (de -50 a +50 Hz) con punto
central cero y un punto de parada de 0,2 V de ancho (0,1 V a la derecha y 0,1 V a la izquierda del centro,
valor de entrada analdgica de 0 a 10 V y de =50 a +50 Hz):

e P2000=50Hz

e P0759 =8V, P0760 =75%

e P0757 =2V, P0758 = -75%

e P0761=0,1V

e P0756=001

indice: Véase r0752.

Atencion: La zona muerta va de 0 V al valor de P0761, si los valores de P0758 y P0760 (coordenadas y del escala-
do de la entrada analdgica) tienen el mismo signo. Sin embargo, la zona muerta esté activa en ambas
direcciones desde el punto de interseccién (eje x con curva del escalado de la entrada analdgica), si
P0758 y P0760 tienen signos diferentes.

Nota: P0761[x] = 0: Ninguna zona muerta activa.

La frecuencia minima (P1080) deberia ser cero cuando se utiliza el ajuste de cero central.
No hay histéresis al final de la zona muerta.

P0762[0...1] Retardo de reaccion a 0 - 10000 10 urT - - u16 3
pérdida de seiial [ms]

Define el tiempo de retardo entre la pérdida de la consigna analdgica y la apariciéon del cédigo de fallo F80.

indice: Véase r0752.

Nota: Los usuarios expertos pueden escoger la reaccion deseada a F80 (el ajuste predeterminado es OFF2).

r0770 Cantidad de salidas - - - - - u16 3
analégicas
Muestra la cantidad disponible de salidas analogicas.

PO771[0] Cl: Salidaanalégica | 0 - 4294967295 | 21[0] lut |- - Jus2 |2
Define la funcién de la salida analdgica.

indice: [0] Salida analdgica 1 (AO1)

Ajuste: 21 CO: Frecuencia real (escalada a P2000)

24 CO: Frecuencia de salida real (escalada a P2000)

25 CO: Tension de salida real (escalada a P2001)

26 CO: Tensioén real de interconexién de DC (escalada a P2001)
27 CO: Corriente de salida real (escalada a P2002)

PO773[0] Tiempo de alisadode la |0 - 1000 2 urT - - u16 2
salida analégica [ms]

Define el tiempo de alisado para la sefial de salida analdgica. Este parametro habilita el alisado de la
salida analégica utilizando un filtro PT1.

indice: Véase P0O771.

Dependencia: | P0773 = 0: Desactiva el filtro.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos | acceso

r0774[0] Valor de la salida anal6é- | - - - - - Float |2
gica real [V] o [mA]

Muestra el valor filtrado y escalado de la salida analégica.

indice: Véase PO771.

Nota: La salida analdgica es solo una salida de corriente. Conectando una resistencia externa de 500 Q en los
bornes (4/5) resulta una tension de salida en el rangode 0 a 10 V.

P0775[0] Permite valor absoluto | 0 - 1 0 Ki - - lute |2
Decide si se utiliza el valor absoluto de la salida analégica. Si esta habilitado, este parametro toma el
valor absoluto para su salida. Si el valor original era negativo, se establece el bit correspondiente en
r0785; de lo contrario, se borra.

indice: Véase PO771.

PO777[0] Valor x1 del escalado de |-99999 - 99999 | 0,0 urT - - Float |2
la salida analdgica [%]

Define la caracteristica de salida x1. El bloque de escalado es responsable del ajuste del valor de salida
definido en PO771 (entrada del conector de salida analdgica); x1 es el primer valor de los dos pares de
variantes x1/y1 y x2/y2 que determinan la linea recta. Los dos puntos P1 (x1, y1) y P2 (x2, y2) se pueden
escoger libremente.

Nota: Véase PO771.

Dependencia: | Véase P0758.

P0O778[0] Valor y1 del escaladode |0 - 20 0 urT - - Float |2
la salida analdgica
Define la caracteristica de salida y1.

indice: Véase PO771.

PO779[0] Valor x2 del escalado de |-99999 - 99999 | 100,0 urT - - Float |2
la salida analdgica [%]

Define la caracteristica de salida x2.

indice: Véase PO771.

Dependencia: | Véase P0758.

P0780[0] Valor y2 del escaladode |0 -20 20 urT - - Float |2
la salida analdgica
Define la caracteristica de salida y2.

indice: Véase PO771.

P0781[0] Anchura de la zona muer- | 0 - 20 0 urT - - Float |2
ta de la salida analégica
Ajusta la anchura de la zona muerta para la salida analdgica.

indice: Véase PO771.

r0785.0 CO/BO: Palabra de esta- |- - - - - u16 2
do de la salida analdgica

Muestra el estado de la salida analégica. Bit O significa que el valor en |

a salida analdgica 1 es negativo.

Bit

Nombre de seiial

Sefial 1

Sefial 0

00 Salida analdgica 1 negativa

Si

No
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos |acceso
P0802 Transmision de datosde [0 -2 0 C(30) - - u16 3
EEPROM
Transferir valores desde el convertidor a un dispositivo externo si el valor es P0802 + 0. Para que esto
sea posible, hay que ajustar P0010 a 30.
0 Deshabilitada
2 Iniciar transferencia de datos a la tarjeta SD

Nota: Una vez que se ha llevado a cabo la transferencia, el parametro se restablece automaticamente a 0 (ajus-
te predeterminado).
P0010 se restablece a 0 una vez que la operacion se ha finalizado correctamente.
Antes de transferir los datos (8 KB) asegurese de que haya espacio suficiente en la tarjeta SD.

P0803 Transmision de datos a 0-3 0 C(30) - - u16 3
EEPROM
0 Deshabilitada
2 Iniciar transferencia de datos desde la tarjeta SD
3 Iniciar transferencia de datos desde la tarjeta SD (excepto datos de motor)
Transferir valores de parametros desde el archivo de clonacién SD al convertidor cuando P0803 # 0. PO010 debe
ajustarse en 30 para activar este parametro. Véase P0802 para obtener los valores de los parametros.

Nota: Una vez que se ha llevado a cabo la transferencia, el parametro se restablece automaticamente a 0 (ajus-

te predeterminado).
P0010 se restablece a 0 una vez que la operacion se ha finalizado correctamente.

P0804 Seleccionar archivo de 0-99 0 C(30) - - u16 3

clonacién
Seleccionar archivo de clonacién para cargar/descargar.
Si P0804 = 0, el nombre del archivo es clone00.bin.
Si P0804 = 1, el nombre del archivo es clone01.bin.
Y asi sucesivamente.
P0806 BI: Blogueo acceso panel | 0 - 4294967295 | 0 uT |- |- EE
Entrada de binector para bloguear el acceso al panel de control a través de un cliente externo.
r0807.0 BO: Muestra el acceso de | - - - - - u16 3
cliente
Salida de binector para mostrar si la fuente de sefales de mando y consignas esta conectada a un cliente externo.
Bit Nombre de sefial Seial 1 Seiial 0
00 Control maestro activo Si No
P0809[0...2] Copiar juego de datosde |0-2 [010[M]11[2] |T - - u16 2
sefiales de mando (CDS) 0
Ejecuta la funcion "Copiar juego de datos de sefiales de mando (CDS)". La lista de todos los parametros
de los juegos de datos de senales de mando (CDS) puede verse en "Indice", al final del manual.
Ejemplo: La copia de todos los valores de CDS0 a CDS2 puede efectuarse como sigue:
P0809[0] = 0 Copiar de CDS0
P0809[1] = 2 Copiar a CDS2
P0809[2] = 1 Iniciar copia
indice: [0] Copiar de CDS
[1] Copiar a CDS
[2] Iniciar copia
Nota: El valor de comienzo del indice 2 se restablece automaticamente a 0 después de ejecutarse la funcion.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos | acceso
P0810 BI: Bit 0 de juego de 0-4294967295 |0 urT - - u32 2
datos de sefiales de
mando (Hand/Auto)
Selecciona la fuente de sefiales de mando desde la cual se lee el bit 0 para seleccionar un juego de da-
tos de sefales de mando (CDS). El CDS actualmente seleccionado se visualiza en r0054.15 (CDS bit 0) y
r0055.15 (CDS bit 1). EI CDS actualmente activo se visualiza en r0050.
Ajuste: 722,0 Entrada digital 1 (requiere que P0701 se ajuste a 99, BICO)
7221 Entrada digital 2 (requiere que P0702 se ajuste a 99, BICO)
722,2 Entrada digital 3 (requiere que P0703 se ajuste a 99, BICO)

Nota: P0811 también es importante para seleccionar el juego de datos de sefiales de mando (CDS).

P0811 BI: Bit 1 de juego de 0-4294967295 |0 urT - - u32 2
datos de seiiales de
mando
Selecciona la fuente de sefiales de mando desde la cual se lee el bit 1 para seleccionar un juego de da-
tos de sefales de mando (véase P0810).

Ajuste: Véase P0810.

Nota: P0810 también es importante para seleccionar el juego de datos de sefiales de mando (CDS).

P0819[0...2] Copiar juego de datos del |0 - 2 [010[M11[2] |T - - u16 2

convertidor (DDS) 0
Ejecuta la funcion "Copiar juego de datos del convertidor (DDS)". La lista de todos los parametros del
juego de datos del convertidor (DDS) puede verse en "Indice", al final del manual.
Ejemplo: La copia de todos los valores de DDS0 a DDS2 puede efectuarse como sigue:
P0819[0] = 0 Copiar de DDS0
P0819[1] = 2 Copiar a DDS2
P0819[2] = 1 Iniciar copia

indice: [0] Copiar de DDS
[1] Copiar a DDS
[2] Iniciar copia

Nota: Véase P0809.

P0820 BI: Bit 0 de juego de 0-4294967295 |0 T - - u32 3
datos del convertidor
Selecciona la fuente de sefiales de mando desde la cual se lee el bit 0 para seleccionar un juego de da-
tos del convertidor (DDS). El juego de datos del convertidor (DDS) actualmente seleccionado se visualiza
en el parametro r0051[0]. El juego de datos del convertidor (DDS) actualmente activo se visualiza en el
parametro r0051[1].

Ajuste: Véase P0810.

Nota: P0821 también es importante para seleccionar el juego de datos del convertidor (DDS).

P0821 BI: Bit 1 de juego de 0-4294967295 |0 T - - u32 3

datos del convertidor
Selecciona la fuente de sefiales de mando desde la cual se lee el bit 1 para seleccionar un juego de da-
tos del convertidor (véase P0820).

Ajuste: Véase P0810.

Nota: P0820 también es importante para seleccionar el juego de datos del convertidor (DDS).
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determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
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P0840I0...2] BI: ON/OFF1 0 - 4294967295 | 19,0 T - CDS u32 3
Permite seleccionar la fuente de sefiales de mando para ON/OFF1 mediante BICO. Los digitos que pre-
ceden a la coma muestran el niumero de parametro de la fuente de sefiales de mando; los digitos que
siguen a la coma indican el ajuste de bit para ese parametro.

Ajuste: Véase P0810.

Dependencia: | Las entradas digitales como fuente de sefiales de mando BICO requieren que P0700 esté ajustado a 2
(habilitar BICO). El ajuste predeterminado (ON a la derecha) es la entrada digital 1 (722.0). La fuente
alternativa solo es posible cuando se cambia (mediante P0701) la funcién de la entrada digital 1 antes de
cambiar el valor de P0840.

P0842[0..2] | BI: ON inverso/OFF1 0 - 4294967295 | 0 T |- |cps  |us2 |3
Permite seleccionar la fuente de sefiales de mando de inversion para ON/OFF1 mediante BICO. Gene-
ralmente, una consigna de frecuencia positiva se aplica en sentido antihorario (frecuencia negativa).

Ajuste: Véase P0810.

P0843J0...2] Bl: ON/OFF2 0 - 4294967295 |1 T - CDS U32/Bi | 3

n
Permite seleccionar la fuente de sefiales de mando para ON/OFF2 mediante BICO. El ajuste predetermi-
nado 1.0 deshabilitara este parametro.

Ajuste: Véase P0810.

Dependencia: | Las entradas digitales como fuente de sefiales de mando BICO requieren que P0700 esté ajustado a 2
(habilitar BICO). Si se ha seleccionado una de las entradas digitales para ON/OFF2, el convertidor no
funcionara a menos que la entrada digital esté activa. OFF2 significa deshabilitacién inmediata de los
impulsos, el motor se para de forma natural (gira por inercia hasta la detencion). OFF2 es activa baja, es
decir: 0 = deshabilitacion de impulsos. 1 = habilitacién de impulsos. (Mientras no haya otras condiciones
OFF activas.)

Nota: La funcién ON/OFF2 no se admite en los modos de 2/3 hilos. No seleccione ON/OFF2 a menos que
P0727 = 0.

P0844[0..2] |BI: 1. OFF2 0 - 4294967295 | 19,1 ki |- |cps  [us2 |3
Determina la primera fuente de OFF2 cuando P0719 = 0 (BICO).

Ajuste: Véase P0810.

Dependencia: | Si se ha seleccionado una de las entradas digitales para OFF2, el convertidor no funcionara a menos que
la entrada digital esté activa.

Nota: OFF2 significa deshabilitacion inmediata de los impulsos, el motor se para de forma natural (gira por
inercia hasta la detencién). OFF2 es activa baja, es decir:

0 = Deshabilitaciéon de impulsos.
1 = Condicién operativa.

P0845[0..2] |BLI: 2. OFF2 | 0 - 4294967295 | 1 T |- Jcps  [us2 |3
Determina la segunda fuente de OFF2.

Ajuste: Véase P0810.

Dependencia: | Al contrario de P0844 (primera fuente de OFF2), este parametro siempre esta activo, independientemen-
te de P0719 (seleccion de consignas de frecuencia y de sefiales de mando). Véase P0844.

Nota: Véase P0844.
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P0848|0...2] BI: 1. OFF3 0 - 4294967295 |1 T - CDS u32 3
Determina la primera fuente de OFF3 cuando P0719 = 0 (BICO).
Ajuste: Véase P0810.
Dependencia: | Si se ha seleccionado una de las entradas digitales para OFF3, el convertidor no funcionard a menos que
la entrada digital esté activa.
Nota: OFF3 significa deceleracién rapida hasta velocidad 0.
OFF3 es activa baja, es decir:
0 = Deceleracion rapida.
1 = Condicién operativa.
P0849[0..2] |BI: 2. OFF3 | 0 - 4294967295 | 1 T |- |cos |us2 |3
Determina la segunda fuente de OFF3.
Ajuste: Véase P0810.
Dependencia: | Al contrario de P0848 (primera fuente de OFF3), este pardmetro siempre esta activo, independientemen-
te de P0719 (seleccion de consignas de frecuencia y de sefales de mando). Véase P0848.
Nota: Véase P0848.
P0852|0...2] BI: Habilitacion de impul- | 0 - 4294967295 | 1 T - CDS u32 3
S0S
Define la fuente de la sefal de habilitacion/deshabilitacion de impulsos.
Ajuste: Véase P0810.
Dependencia: | Activo solo cuando P0719 = 0 (seleccion automatica de la fuente de sefiales de mando/consignas).
P0881[0...2] Bl: Parada rapida fuente |0 -4294967295 | 1 T - CDS u32 3
1
Permite seleccionar la sefal de mando de parada rapida de la fuente 1 mediante BICO. Se espera que la
sefal sea activa baja (ajuste predeterminado P0886 = 2).
Ajuste: Véase P0810.
P0882[0...2] Bl: Parada rapida fuente | 0 - 4294967295 |1 T - CDS u32 3
2
Permite seleccionar la sefal de mando de parada rapida de la fuente 2 mediante BICO. Se espera que la
sefal sea activa baja (ajuste predeterminado P0886 = 2).
Ajuste: Véase P0810.
P0883[0...2] BI: Correccion de parada | 0 - 4294967295 |0 T - CDSs u32 3
rapida
Permite seleccionar la fuente de sefiales de mando de correccion de parada rapida mediante BICO. Se
espera que la senal sea activa alta.
Ajuste: Véase P0810.
P0886][0...2] Tipo de entrada de para- |0-4 2 T - CDS u16 3
da rapida
Palabra de mando para seleccionar el tipo de entrada de parada rapida.
0 Parada rapida no seleccionada
1 Entrada de parada rapida activa alta
2 Entrada de parada rapida activa baja
3 Parada rapida activada por flanco positivo en la entrada
4 Parada rapida activada por flanco negativo en la entrada
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos |acceso

P0927 Parametro modificablea |0 - 31 31 urT - - u16 2

través de interfaces es-
pecificadas
Especifica la interfaz que puede ser utilizada para cambiar parametros. Mediante este parametro, el
usuario puede proteger el convertidor de modificaciones no deseadas de los parametros.
Observacion: P0927 no esta protegido por contraseia.
Bit Nombre de sefial Seial 1 Seiial 0
00 No usado Si No
01 BOP (incluidos BOP integrado y BOP externo) Si No
02 USS por RS 232 Si No
03 USS por RS 485 Si No
04 Script de terminal en RS485 Si No
Ejemplo: Ajuste predeterminado: Todos los bits se ajustan.
El ajuste predeterminado permite modificar parametros desde todas las interfaces.
r0944 Cantidad total de mensa- |- - - - - u16 3
jes
Muestra la cantidad total de mensajes.

r0947[0...63] | CO: Ultimo cédigo de - - - - - u16 2

fallo

Visualiza el historial de fallos.

Fallo borrado Fallo borrado
Fallos activos inmediatos Fallos activos previos
A
b A N )

lroo47l[0]112]3141516]7] [819]10l11 12113114 [15] [16]-- 1]
A A

0954 [0T112]

[[o956] >~ Registro de informacion de fallo
[oos7] [0 TTT2]
jof1]2] J

indice: [0] Disparo anterior por fallo --, fallo 1
[7] Disparo anterior por fallo --, fallo 8
[8] Disparo anterior por fallo -1, fallo 1
[15] Disparo anterior por fallo -1, fallo 8
[16] Disparo anterior por fallo -2, fallo 1
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Parametro

Funcién

Rango

Ajustes pre-
determinados
de fabrica

Se pue-
de cam-
biar

Esca

lado

Juego
de datos

Tipo
de
datos

Nivel
de
acceso

[23] Disparo anterior por fallo -2, fallo 8

[63] Disparo anterior por fallo -7, fallo 8

Atencioén:

Es posible que este parametro esté vacio y aun asi el convertidor sefalice un fallo. La razén mas proba-
ble de ello es que aun exista una condicion SAFE en el sistema. En esta situacién, se elimina el fallo de
este parametro y no tiene sentido volver a un estado READY. Primero se debe eliminar la causa de la
condicion SAFE y después el convertidor podra cambiar a un estado READY (un ejemplo de condicion
SAFE es "funcién safety esté activa").

Nota:

La funcién "Estado de convertidor en fallo" (Pagina 349) sirve como un registro de instantaneas a lo largo
del tiempo de los parametros relativos que se vigilan cuando aparece un fallo. Algunos de los parametros
registrados son valores filtrados. Por lo tanto, si se produce un disparo del hardware, (r0949 = 0), algunos
valores filtrados pueden parecer no reflejar los valores que causaron el disparo.

Ejemplo:

Si se produce un disparo del hardware por sobretension, (r0947 = 2 y r0949 = 0), el valor de la tensién del
circuito intermedio filtrada en r0956 puede parecer estar por debajo del limite de disparo. En este caso, el
valor filtrado del circuito intermedio no ha tenido tiempo suficiente para subir al nivel de disparo; sin em-
bargo, el limite real se ha excedido y, por tanto, el hardware se ha disparado como medida de autopro-
teccion.

r0948[0...63]

Tiempo de fallo ] - |- R EEE

Sello de tiempo que indica cuando ha ocurrido el fallo.
P0969 (contador de tiempo de funcionamiento del sistema) es la fuente posible del sello de tiempo.

indice: [0] Disparo anterior por fallo --, tiempo de fallo 1
[7] Disparo anterior por fallo --, tiempo de fallo 8
[8] Disparo anterior por fallo -1, tiempo de fallo 1

[15] Disparo anterior por fallo -1, tiempo de fallo 8

[16] Disparo anterior por fallo -2, tiempo de fallo 1
[23] Disparo anterior por fallo -2, tiempo de fallo 8
[63] Disparo anterior por fallo -7, tiempo de fallo 8

r0949[0...63]

CO: Valor de fallo ] ] |- - |- NEE

Muestra los valores de fallo del convertidor. Es para el servicio técnico y muestra el tipo de fallo.
Los valores no se documentan. Se encuentran bajo su codigo respectivo en la lista de fallos.

indice: [0] Disparo anterior por fallo --, valor de fallo 1
[7] Disparo anterior por fallo --, valor de fallo 8
[8] Disparo anterior por fallo -1, valor de fallo 1

[15] Disparo anterior por fallo -1, valor de fallo 8

[16] Disparo anterior por fallo -2, valor de fallo 1

[23] Disparo anterior por fallo -2, valor de fallo 8

[63] Disparo anterior por fallo -7, valor de fallo 8
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos | acceso

P0952 Cantidad total de disparos 0 - 65535 0 T - - u1e 3
Muestra la cantidad total de disparos almacenados en r0947 (ultimo cédigo de fallo).

Dependencia: | Si se ajusta a 0 se restablece el historial de fallos (si se cambia a 0 también se restablece el parametro
r0948, tiempo de fallo).

Nota: Si la fuente de un fallo no momentaneo permanece activa antes de un restablecimiento a los valores de
fabrica, el convertidor elimina en primer lugar la fuente y, a continuacion, introduce el fallo en el historial
de fallos durante un restablecimiento a los valores de fabrica. Esto significa que P0952 todavia tiene un
valor distinto de cero después del restablecimiento a los valores de fabrica. Si desea borrar el historial de
fallos, debe volver a restablecer los valores de fabrica o bien ajustar P0952 = 0.

r0954[0...2] CO: Consigna frec. tras | - - - - - Float |3
GdR con fallo [Hz]

Muestra la consigna tras GdR cuando se produce el primer fallo instantaneo (ver r1170).

indice: [0] Disparo anterior - Informacion de fallo
[1] Disparo anterior - Informacién de fallo 1
[2] Disparo anterior - Informacion de fallo 2

Nota: Solo se almacena un conjunto de informaciones de fallo por bloque de fallos instantaneos. r0954[0] co-
rresponde a r0947[0...7], r0954[1] corresponde a r0947[8...15] y r0954[2] corresponde a r0947[16...23].

r0955[0...2] CO/BO: Palabra de esta- |- - - - - u16 3
do 2 con fallo
Muestra la palabra de estado 2 cuando se produce el primer fallo instantaneo (ver r0053).

indice: [0] Disparo anterior - Informacién de fallo
[1] Disparo anterior - Informacion de fallo 1
[2] Disparo anterior - Informacion de fallo 2

Nota: Solo se almacena un conjunto de informaciones de fallo por bloque de fallos instantaneos. r0955[0] co-
rresponde a r0947[0...7], r0955[1] corresponde a r0947[8...15] y r0955[2] corresponde a r0947[16...23].

r0956|0...2] CO: Tensién de interco- | - - - - - Float |3
nexién DC con fallo [V]

Muestra la tension de interconexién DC cuando se produce el primer fallo instantaneo (véase r0026).
indice: [0] Disparo anterior - Informacion de fallo

[1] Disparo anterior - Informacion de fallo 1

[2] Disparo anterior - Informacién de fallo 2

Nota: Solo se almacena un conjunto de informaciones de fallo por bloque de fallos instantaneos. r0956[0] co-
rresponde a r0947[0...7], r0956[1] corresponde a r0947[8...15] y r0956[2] corresponde a r0947[16...23].

r0957[0...2] CO: Intensidad de salida | - - - - - Float |3
real con fallo [A]

Muestra la corriente eficaz de salida cuando se produce el primer fallo instantaneo (véase r0027).
indice: [0] Disparo anterior - Informacién de fallo

[1] Disparo anterior - Informacién de fallo 1

[2] Disparo anterior - Informacion de fallo 2

Nota: Solo se almacena un conjunto de informaciones de fallo por bloque de fallos instantaneos. r0957[0] co-
rresponde a r0947[0...7], r0957[1] corresponde a r0947[8...15] y r0957[2] corresponde a r0947[16...23].
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos | acceso

r0958[0...2] CO: Tension de salida - - - - - Float |3

real con fallo [V]
Muestra la tension de salida cuando se produce el primer fallo instantaneo (véase r0025).
indice: [0] Disparo anterior - Informacién de fallo
[1] Disparo anterior - Informacién de fallo 1
[2] Disparo anterior - Informacion de fallo 2
Nota: Solo se almacena un conjunto de informaciones de fallo por bloque de fallos instantaneos. r0958[0] co-
rresponde a r0947[0...7], r0958[1] corresponde a r0947[8...15] y r0958[2] corresponde a r0947[16...23].
r0964[0..6] | Versién de firmware |- - |- - - lute |3
Datos de la version de firmware.
indice: [0] Empresa (Siemens = 42)
[1] Tipo de producto (V20 = 8001)
[2] Version de firmware
[3] Fecha del firmware (ano)
[4] Fecha del firmware (dia/mes)
[5] Numero de objetos del convertidor
[6] Version de firmware
r0967 Palabra de mando 1 - - |- - |- lute |3
Muestra la palabra de mando 1. Véase r0054 para obtener la descripcién del campo de bits.
r0968 Palabra de estado 1 |- |- |- - - E
Muestra la palabra de estado activa del convertidor (en formato binario) y puede ser utilizada para diag-
nosticar qué sefales de mando estan activas. Véase r0052 para obtener la descripcion del campo de bits.
P0969 Contador (restablecible) | 0 - 4294967295 | 0 T - - u32 3
de tiempo de funciona-
miento del sistema
Contador (restablecible) de tiempo de funcionamiento del sistema.
P0970 Restablecimiento de los | 0 - 21 0 C(30) - - u16 1

ajustes de fabrica

P0970 = 1 restablece todos los parametros a sus valores predeterminados (no a los predeterminados del
usuario).

P0970 = 21 restablece todos los parametros y todos los valores predeterminados del usuario al estado de

los valores de fabrica.

Al resetear todos los pardmetros ajustando P0970 = 1 0 P0970 = 21, tenga en cuenta lo siguientes as-

pectos:

e Cuando restablezca los parametros a través del BOP, se resetean los parametros tanto en RAM como
en EEPROM.

e Cuando seleccione la comunicacion USS/MODBUS en RS485 y el modo de almacenamiento volatil
(P0O014[0] = 0), solo se restableceran los parametros en RAM.

e Cuando seleccione la comunicacion USS/MODBUS en RS485 y el modo de almacenamiento no vola-
til (P0014[0] = 1), se restablecen los pardmetros tanto en RAM como en EEPROM.

0 Deshabilitada
1 Restablecimiento de parametros
21 Restablecimiento de los parametros predeterminados del usuario
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Parametro

Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos | de de
de fabrica biar lado datos | acceso

Dependencia:

Primero ajuste PO010 = 30 (ajustes de fabrica).

Pare el convertidor (esto es, deshabilite todos los impulsos) antes de poder restablecer los parametros a
sus valores predeterminados.

Nota:

Los parametros siguientes conservan sus valores después de un restablecimiento de los valores de fabri-
ca:

e 0039 CO: Contador de consumo de energia [kWh]
e P0014 Modo guardar

e P0100 Europa/Norteamérica

e P0205 Aplicacion de convertidor

e P2010 Velocidad de transmisién USS/MODBUS

e P2011 Direccion USS

e P2021 Direccion MODBUS

e P2023 Seleccién de protocolo RS485

e P8458 Control clonacién

Al transferir P0970, el convertidor utiliza su procesador para realizar calculos internos. Las comunicacio-
nes se interrumpen durante el tiempo necesario para realizar estos calculos.

P0971

Transferir datos de la 0-21 0 urT - - u16 3
RAM a la EEPROM

Cuando se ajusta a 1, transfiere valores desde la RAM a la EEPROM.

Cuando se ajusta a 21, transfiere nuevos valores predeterminados del usuario desde la RAM a la
EEPROM.

0 Deshabilitada

1 Iniciar transferencia

21 Iniciar transferencia de los valores predeterminados del usuario

Nota:

Se transfieren todos los valores de la RAM a la EEPROM.

Una vez que se ha llevado a cabo la transferencia correctamente, el parametro se restablece automati-
camente a 0 (ajuste predeterminado).

Se efectua el archivo desde la RAM a la EEPROM mediante P0971. Cuando acaba la transmisién con
éxito, restablece la comunicacion. Durante ese tiempo se interrumpe la comunicacion.

e BOP muestra 88888

Una vez que ha finalizado el proceso, se restablece la comunicacion automaticamente entre el converti-
dor y los periféricos externos (BOP, USS o maestro Modbus).

r0980]0...99]

Lista de los nimeros de | 0 - 65535 981 - - - u16 4
parametros disponibles

Contiene 100 nimeros de parametros con indices de 0 a 99.

indice: [0] Parametro 1
[1] Parametro 2
[98] Pardmetro 99
[99] Siguiente lista de pardmetros
Nota: Para disminuir la demanda de memoria, el cuadro de lista de los parametros posee dos elementos. Cada

vez que se accede a un elemento con el indice de 0 a 99, la funcion "BeforeAccess" (antes del acceso)
determina el resultado individual de forma dinamica. El ultimo elemento contiene el nimero del cuadro de
lista de parametros; 0 significa el final de lista.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos | acceso

r0981[0...99] |Lista de los nimeros de |0 -65535 982 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 100 a 199.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0982[0...99] |Lista de los nimeros de |0 -65535 983 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 200 a 299.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0983[0...99] | Lista de los nimerosde |0 - 65535 984 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 300 a 399.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0984[0...99] | Lista de los nimeros de |0 - 65535 985 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 400 a 499.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0985[0...99] | Lista de los nimerosde |0 - 65535 986 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 500 a 599.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0986[0...99] | Lista de los nimerosde |0 - 65535 987 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 600 a 699.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0987[0...99] | Lista de los nimeros de |0 - 65535 988 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 700 a 799.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0988[0...99] | Lista de los nimerosde |0 - 65535 989 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 800 a 899.

indice: Véase r0980.

Nota: Véase r0980.

r0989[0...99] | Lista de los nimerosde |0 - 65535 0 - - - u16 4

parametros disponibles
Contiene 100 numeros de parametros con indices de 900 a 999.
indice: Véase r0980.
Nota: Véase r0980.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos |acceso
P1000][0...2] Seleccioén de consignade |0 - 77 1 C, T - CDS u16 1
frecuencia

Selecciona la fuente de consigna de frecuencia. La consigna principal queda determinada por el digito
menos significativo (posicion derecha) y la consigna adicional por el digito mas significativo (posicion
izquierda). Los digitos individuales indican consignas principales sin consignas adicionales.

Frecuencia de$
salida
= g——e -\
! , \
/ Consigna -
adicional \,.
/ \
/ Frecuenciade |
A salida real
Consigna principal
Y >
Tiempo
Sefal de
mando RUN
0 Sin consigna principal
1 Consigna MOP
2 Consigna analégica
3 Frecuencia fija
5 USS/MODBUS por RS485
7 Consigna analégica 2
10 Ninguna consigna principal + Consigna MOP
11 Consigna MOP + Consigna MOP
12 Consigna analégica + Consigna MOP
13 Frecuencia fija + Consigna MOP
15 USS o MODBUS por RS485 + consigna MOP
17 Consigna analégica 2 + Consigna MOP
20 Ninguna consigna principal + Consigna analégica
21 Consigna MOP + Consigna analégica
22 Consigna analégica + Consigna analdgica
23 Frecuencia fija + Consigna analdgica
25 USS o MODBUS por RS485 + consigna analégica
27 Consigna analégica 2 + Consigna analdgica
30 Ninguna consigna principal + Frecuencia fija
31 Consigna MOP + Frecuencia fija
32 Consigna analdégica + Frecuencia fija
33 Frecuencia fija + Frecuencia fija
35 USS o MODBUS por RS485 + frecuencia fija
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos | acceso

37 Consigna analdgica 2 + Frecuencia fija
50 Ninguna consigna principal + USS o MODBUS por RS485
51 Consigna MOP + USS o MODBUS por RS485
52 Consigna analégica + USS o MODBUS por RS485
53 Frecuencia fija + USS o0 MODBUS por RS485
55 USS o MODBUS por RS485 + USS o MODBUS por RS485
57 Consigna analégica 2 + USS o MODBUS por RS485
70 Ninguna consigna principal + Consigna analégica 2
71 Consigna MOP + Consigna analdgica 2
72 Consigna analdgica + Consigna analodgica 2
73 Frecuencia fija + Consigna analégica 2
75 USS o MODBUS por RS485 + consigna analégica 2
77 Consigna analdgica 2 + Consigna analdgica 2
Dependencia: | Parametro relacionado: P1074 (Bl: Deshabilitacion de consigna adicional)
Precaucion: Si se cambia este parametro, todos los ajustes del elemento seleccionado se ponen al valor predetermi-
nado. Se trata de los parametros siguientes: P1070, P1071, P1075 y P1076
Si P1000 = 1 0 1X, y P1032 (inhibicion inversion de sentido de MOP) = 1, se inhibira la inversion del sentido de giro.
Nota: RS485 admite el protocolo MODBUS asi como el USS. Todas las opciones de USS por RS485 también
son aplicables a MODBUS. Para cambiar la consigna utilizando el BOP cuando la fuente de sefiales de
mando P0700 no esta ajustada a 1, debe comprobar que P1035 esté ajustado a r0019 bit 13, y P1036
esté ajustado a r0019 bit 14.
P1001[0..2] | Frecuenciafija1[Hz] | -550,00-550,00 | 10,00 UT |- |pps [Float |2

Determina la consigna para la frecuencia fija 1. Existen 2 tipos de frecuencia fija:
e Seleccién directa (P1016 = 1):

— En este modo de funcionamiento, un selector de frecuencias fijas (de P1020 a P1023) selecciona
una frecuencia fija.

— Sivarias entradas se activan conjuntamente, se suman las frecuencias seleccionadas. P. ej.: FF1
+ FF2 + FF3 + FF4.

e Seleccioén codificada en binario (P1016 = 2):
— Utilizando este método se pueden seleccionar hasta 16 frecuencias fijas diferentes.

Bit de velocidad fija|Codigo binario Frecuencia fija (Hz)
- 0 0

0 1 P1001
1 2 P1002
110 3 P1003
2 4 P1004
2 0 5 P1005
2 |1 6 P1006
2110 7 P1007
3 8 P1008
3 0 9 P1009
3 1 10 P1010
3 110 11 P1011
312 12 P1012
312 0 13 P1013
31211 14 P1014
3121110 15 P1015

Véase P1020 a P1023 para asignar las entradas digitales deseadas a los bits de velocidad fija.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca | Juego Tipo Nivel
determinados | de cam- |ca- |de datos |de de
de fabrica biar lado datos |acceso

Dependencia: | Seleccion del modo frecuencia fija (mediante P1000).

El convertidor requiere una sefial de mando ON para iniciarse en caso de seleccion directa. Por lo tanto,
para iniciarlo hay que conectar r1025 con P0840.

Nota: Las frecuencias fijas se pueden seleccionar mediante las entradas digitales.

P1002[0...2] Frecuencia fija 2 [Hz] -550,00 - 15,00 urT - DDS Float |2

550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 2.
Nota: Véase P1001.
P1003J[0...2] Frecuencia fija 3 [Hz] -550,00 - 25,00 urT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 3.
Nota: Véase P1001.
P1004]0...2] Frecuencia fija 4 [Hz] -550,00 - 50,00 urtT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 4.
Nota: Véase P1001.
P1005[0...2] Frecuencia fija 5 [Hz] -550,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 5.
Nota: Véase P1001.
P1006][0...2] Frecuencia fija 6 [Hz] -550,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 6.
Nota: Véase P1001.
P1007[0...2] Frecuencia fija 7 [Hz] -550,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 7.
Nota: Véase P1001.
P1008[0...2] Frecuencia fija 8 [Hz] -550,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 8.
Nota: Véase P1001.
P1009[0...2] Frecuencia fija 9 [Hz] -550,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
550,00
Determina la consigna para la frecuencia fija 9.
Nota: Véase P1001.
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P1010]0...2] Frecuencia fija 10 [Hz] -550,00 - 550,00 | 0,00 urT - DDS Float |2
Determina la consigna para la frecuencia fija 10.

Nota: Véase P1001.

P1011[0..2] | Frecuencia fija 11 [Hz] | -550,00 - 550,00 | 0,00 lut |- |DDS | Float |2
Determina la consigna para la frecuencia fija 11.

Nota: Véase P1001.

P1012[0..2] | Frecuencia fija 12 [Hz] |-550,00 - 550,00 | 0,00 luTt |- |DDS | Float |2
Determina la consigna para la frecuencia fija 12.

Nota: Véase P1001.

P1013[0..2] | Frecuencia fija 13 [Hz] | -550,00 - 550,00 | 0,00 luTt |- |DDS | Float |2
Determina la consigna para la frecuencia fija 13.

Nota: Véase P1001.

P1014[0...2] | Frecuencia fija 14 [Hz] | -550,00 - 550,00 | 0,00 lut |- |DDS | Float |2
Determina la consigna para la frecuencia fija 14.

Nota: Véase P1001.

P1015[0..2] | Frecuencia fija 15 [Hz] | -550,00 - 550,00 | 0,00 lut |- |pDDs | Float |2
Determina la consigna para la frecuencia fija 15.

Nota: Véase P1001.

P1016[0..2] | Modo de frecuencia fija | 1- 2 [ 1 T |- lops  [ute |2
Las frecuencias fijas se pueden seleccionar mediante dos modos distintos. P1016 define el modo.
1 Seleccion directa
2 Seleccion binaria

Nota: Véase P1001 para obtener una descripcion del uso de las frecuencias fijas.

P1020]0...2] BI: Bit O de seleccion de | 0 - 4294967295 |722,3 T - CDS u32 3
frecuencia fija
Determina la fuente para seleccionar la frecuencia fija.

Ejemplo: =722.0 Entrada digital 1 (requiere que P0701 se ajuste a 99, BICO)
=7221 Entrada digital 2 (requiere que P0702 se ajuste a 99, BICO)
=722.2 Entrada digital 3 (requiere que P0703 se ajuste a 99, BICO)
=722.3 Entrada digital 4 (requiere que P0704 se ajuste a 99, BICO)

Dependencia: | Solo se puede acceder si P0701 - P070x = 99 (funcién de entradas digitales = BICO).

P1021[0...2] BI: Bit 1 de seleccién de | 0 - 4294967295 |722,4 T - CDS u32 3

frecuencia fija
Véase P1020.
P1022[0...2] BI: Bit 2 de seleccion de | 0 - 4294967295 |722,5 T - CDS u32 3
frecuencia fija
Véase P1020.
P1023|0...2] BI: Bit 3 de seleccion de |0 - 4294967295 |722,6 T - CDS u32 3
frecuencia fija
Véase P1020.
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r1024 CO: Frecuencia fijareal |- - - - - Float |3
[Hz]

Muestra la suma de frecuencias fijas seleccionadas.

r1025.0 BO: Estado frecuencia - - - - - u16 3
fija
Muestra el estado de las frecuencias fijas.

Bit Nombre de seiial Senial 1 Senal 0
00 Estado frec. fija Si No

P1031[0...2] Modo MOP 0-3 1 urT - DDS u16 2
Especificacion del modo del MOP.

Bit Nombre de sefial Senal 1 Sefial 0
00 Activar guardar consigna Si No
01 No se necesita estado ON para MOP Si No

Nota: Define el modo de funcionamiento del potenciémetro motorizado. Véase P1040.

P1032 Inhibicién inversion de 0-1 1 T - - u16 2
sentido de MOP
Inhibe la seleccién de consigna inversa de MOP.

0 Admitir inversion de sentido
1 Inhibir inversion de sentido

Nota: Se puede cambiar el sentido de giro del motor mediante la consigna del potenciémetro motorizado (au-
mentar o disminuir frecuencia).

El ajuste 0 activa la modificacién del sentido de giro del motor mediante la consigna del potenciometro
motorizado (aumentar o disminuir frecuencia).
Si P1032 =1y P1000 = 1 0 1X, se inhibira la inversion del sentido de giro.

P1035[0...2] BI: Habilitacién MOP 0-4294967295 |19.13 T - CDS u32 3

(sefial de mando SUBIR)
Determina la fuente para elevar la consigna del potenciometro motorizado.

Ajuste: 722,0 Entrada digital 1 (requiere que P0701 se ajuste a 99, BICO)
7221 Entrada digital 2 (requiere que P0702 se ajuste a 99, BICO)
722,2 Entrada digital 3 (requiere que P0703 se ajuste a 99, BICO)

Atencion: Si se habilita esta sefial de mando con pulsaciones breves de menos de un segundo, se modifica la fre-
cuencia en pasos de 0,1 Hz. Cuando la sefial ha estado habilitada mas de 1 segundo, el generador de
rampa acelera con el valor ajustado en P1047.

P1036[0...2] BI: Habilitacién MOP 0-4294967295 |19.14 T - CDS u32 3
(sefial de mando
BAJAR)

Determina la fuente para disminuir la consigna del potenciometro motorizado.

Ajuste: Véase P1035

Atenciodn: Si se habilita esta sefial de mando con pulsaciones breves de menos de un segundo, se modifica la fre-

cuencia en pasos de 0,1 Hz. Cuando la sefial ha estado habilitada mas de 1 segundo, el generador de
rampa decelera con el valor ajustado en P1048.
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de fabrica biar datos |datos |acceso

P1040[0...2] Consigna del MOP [Hz] |-550,00 - 550,00 | 5,00 urT - DDS Float |2

Determina la consigna para el potenciémetro motorizado (P1000 = 1).

Dependencia: | Para seleccionar el potenciometro motorizado (P1040) como consigna principal o adicional, se tiene que

utilizar P1000.

Nota: Si la consigna del potenciometro motorizado se selecciona como consigna principal o consigna adicional,

el sentido inverso se bloqueara de forma predeterminada por P1032 (inhibicién inversién de sentido de
MOP). Para rehabilitar la inversion de sentido, ajuste P1032 = 0.
Pulse brevemente la tecla "arriba" o "abajo" (p. €j.: en el panel de mando) para modificar la consigna de
frecuencia en pasos de 0,1 Hz. La operacion de cambiar la consigna se acelera manteniendo la tecla
apretada mas tiempo.
El valor inicial se activa (para la salida del MOP) solo en el arranque del MOP. El parametro P1031 afecta
al comportamiento del valor inicial de esta forma:
e P1031 = 0: ultima consigna MOP no guardada en P1040
MOP SUBIR/BAJAR requiere una sefal de mando ON para activarse.
e P1031 = 1: ultima consigna MOP guardada en P1040 con cada OFF
MOP SUBIR/BAJAR requiere una sefal de mando ON para activarse (predeterminado).
e P1031 = 2: dultima consigna MOP no guardada en P1040
MOP SUBIR/BAJAR activo sin sefial de mando ON adicional.
e P1031 = 3: ultima consigna MOP guardada en P1040 con el arranque
MOP SUBIR/BAJAR activo sin sefial de mando ON adicional.
P1041[0...2] BI: Seleccion consigna | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u32 3
MOP automati-
ca/manualmente
Ajusta la fuente de sefial para que conmute de modo manual a automético. Si se utiliza el potenciémetro
motorizado en el modo manual, la consigna se modifica con dos sefiales para subir y bajar (p. ej., P1035
y P1036). Si se usa el modo automatico, la consigna se debe interconectar a través de la entrada de
conector (P1042).
0: Manualmente
1: Automaticamente
Atencion: Consulte: P1035, P1036 y P1042.
P1042[0...2] CI: Consigna automatica | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u32 3
MOP
Ajusta la fuente de sefal de la consigna del potencidmetro motorizado si se ha seleccionado el modo
automatico P1041.

Atencion: Consulte: P1041.

P1043[0...2] Bl: MOP acepta consig- | 0 - 4294967295 (0 T - CDSs u32 3

na de generador de

rampa

Ajusta la fuente de sefial para que la sefial de mando de ajuste acepte el valor de ajuste para el poten-
ciometro motorizado. El valor tiene efecto en un flanco 0/1 de la sefial de mando de ajuste.

Atencién: Consulte: P1044.
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P1044[0...2] ClI: Consigna de genera- | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u32 3
dor de rampa del MOP
Ajusta la fuente de sefal del valor de consigna para el MOP. El valor tiene efecto en un flanco 0/1 de la
sefal de mando de ajuste.
Atenciodn: Consulte: P1043.
r1045 CO: Frecuencia de en- | - - - - - Float |3
trada del GdR MOP [Hz]
Muestra la consigna del potenciometro motorizado antes de pasarlo al GdAR de MOP.
P1047[0...2] Tiempo aceleracién del | 0,00 - 1000,00 10,00 urT - DDS Float |2
GdR MOP [s]
Ajusta el tiempo de aceleracion del generador de rampa interno de MOP. En este tiempo, la consigna se
cambia de cero al limite definido en P1082.
Atenciodn: Consulte: P1048 y P1082.
P1048[0...2] Tiempo deceleracioén del | 0,00 - 1000,0 10,00 urT - DDS Float |2
GdR MOP [s]
Ajusta el tiempo de deceleracion del generador de rampa interno de MOP. En este tiempo, la consigna se
cambia del limite definido en P1082 a cero.
Atenciodn: Consulte: P1047 y P1082.
r1050 CO: Frec. de salida real |- - - - - Float |2
del MOP [HZ]
Muestra la frecuencia de salida de la consigna del potencidmetro motorizado.
P1055[0...2] BI: Habilitacion JOG ala | 0 - 4294967295 | 19.8 T - CDS u32 3
derecha
Define la fuente de JOG a la derecha cuando P0719 = 0 (seleccidén automatica de la fuente de senales de
mando/consignas).
P1056[0...2] BI: Habilitacion JOG ala | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u32 3
izquierda
Define la fuente de JOG a la izquierda cuando P0719 = 0 (seleccion automatica de la fuente de sefales
de mando/consignas).
P1057 Habilitacién JOG [0-1 [ 1 K |- |- lute |3
Mientras Habilitacion JOG sea "0", el modo JOG (P1056 y P1055) esta deshabilitado. Si es "1", el modo
JOG esta habilitado.
P1058[0..2] | Frecuencia JOG [Hz] | 0,00-550,00 |5,00 lut |- |DDs | Float |2
El modo JOG incrementa la velocidad del motor en pequefios intervalos. El modo JOG permite al opera-
dor poner una velocidad determinada y posicionar el rotor manualmente. En el modo JOG, el boton RUN
del panel de mando para el modo JOG utiliza un interruptor no enclavable en una de las entradas digita-
les para controlar la velocidad del motor. En el modo JOG, el parametro P1058 determina la frecuencia
del convertidor. Una vez que se ha seleccionado JOG a la derecha o JOG a la izquierda, se incrementa la
velocidad del motor hasta alcanzar el valor JOG respectivo.
Dependencia: | P1060 y P1061 aumentan o disminuyen los tiempos de rampa para el modo JOG. Los tiempos de redon-
deo (P1130 - P1133), y el tipo de redondeo (P1134) y P2167 también afectan a la rampa JOG.
P1059[0...2] Frecuencia JOG a la 0,00 - 550,00 5,00 urT - DDS Float |2
izquierda [Hz]
Este parametro determina la frecuencia a la que funcionara el convertidor, cuando se selecciona JOG a la izquierda.
Dependencia: | P1060 y P1061 aumentan o disminuyen los tiempos de rampa para el modo JOG.
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P1060[0...2] | Tiempo de aceleracién | 0,00 - 650,00 10,00 urT - DDS Float |2

de JOG [s]
Ajusta el tiempo de aceleracién JOG. Ese tiempo se utiliza en modo JOG.

Dependencia: | Véase también P3350 y P3353.

Atencién: Los tiempos de rampa se aplican de la siguiente manera:

e P1060/P1061: Modo JOG activo.

e P1120/P1121: Modo normal (ON/OFF) activo

e P1060/P1061: Modo normal (ON/OFF) y P1124 activo

Los tiempos de redondeo P1130 - P1133 también se aplican en la aceleracion JOG.

Nota: Si la funcién de par superior esta habilitada, el convertidor aumentara inicialmente la frecuencia con el

valor indicado en P3353.

P1061[0...2] Tiempo de deceleracién | 0,00 - 650,00 10,00 urT - DDS Float |2

de JOG [s]
Ajusta el tiempo de deceleracion. Ese tiempo se utiliza en modo JOG.

Dependencia: | Véase también P3350 y P3353.

Nota: Véase P1060.

P1070[0..2] | CI: Consigna principal | 0 - 4294967295 | 1050[0] ki |- lcbs |us2 |3

Define la fuente de la consigna principal.
Ajuste: 755 Consigna entrada analégica 1
1024 Consigna de frecuencia fija
1050 Consigna potenciometro motorizado (MOP)
P1071[0...2] ClI: Escalado consigna 0-4294967295 |1 T 4000H | CDS u32 3
principal
Define la fuente de escalado de la consigna principal.
Ajuste: Véase P1070
P1074[0...2] BI: Deshabilitacion de 0 - 4294967295 |0 urT - CDS u32 3
consigna adicional
Deshabilita la consigna adicional.
Ajuste: Véase P1070
P1075[0..2] | Cl: Consigna adicional | 0 - 4294967295 |0 ki |- lcbs |us2 |3
Define la fuente de la consigna adicional (a sumar a la consigna principal).
Ajuste: Véase P1070
P1076[0...2] ClI: Escalado consigna 0 -4294967295 |[0]1 T 4000H | CDS u32 3
adicional [1]0
21
Define la fuente de escalado de la consigna adicional (a sumar a la consigna principal).
Ajuste: 1 Escalado de 1,0 (100%)
755 Consigna entrada analdgica 1
1024 Consigna de frecuencia fija
1050 Consigna MOP
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r1078 CO: Consigna de fre- - - - - - Float |3
cuencia total [Hz]
Muestra la suma de la consigna principal y adicional.

r1079 CO: Consigna de fre- - - - - - Float |3
cuencia seleccionada
[Hz]

Muestra la consigna de frecuencia seleccionada. Se muestran las siguientes consignas de frecuencia:
¢ 1078 Consigna de frecuencia total

e P1058 Frecuencia JOG derecha

e P1059 Frecuencia JOG izquierda

Dependencia: | P1055 (BI: Habilitacion JOG a la derecha) o P1056 (Bl: Habilitacion JOG a la izquierda) definen la fuente
de sefiales de mando de JOG a la derecha o JOG a la izquierda, respectivamente.

Nota: P1055 = 0y P1056 = 0 ==> Se selecciona la consigna de frecuencia total.

P1080[0..2] | Frecuencia minima [Hz] |0,00-550,00 |0,00 lcurT |- |DDS | Float |1
Ajusta la frecuencia minima a la cual funcionara el motor independientemente de la consigna de frecuen-
cia. La frecuencia minima P1080 representa una banda de exclusién alrededor de 0 Hz para todas las
fuentes de valor de destino de frecuencia, p. €j., entrada analdgica, MOP, FF y USS, a excepcién de la
fuente de valor de destino JOG (analogo a P1091). De este modo, la banda de frecuencia +/-P1080 se
recorre optimamente por medio de las rampas de aceleracion y deceleracion. No es posible permanecer
dentro de la banda de frecuencias. Asimismo, la funcién de aviso |f_real| > f_min indica si la frecuencia
real (f_real) rebasa la frecuencia minima P1080.

Nota: El valor ajustado aqui es valido para ambos sentidos de giro.

En ciertas condiciones (p. €j., aceleracion/deceleracion, limitaciéon de corriente, etc.), el motor puede
funcionar por debajo de la frecuencia minima.

P1082[0...2] | Frecuencia méxima [Hz] | 0,00 - 550,00  |50,00 lc,T |- |DDS | Float |1
Ajusta la frecuencia maxima a la cual funcionara el motor independientemente de la consigna de frecuen-
cia. El valor ajustado aqui es valido para ambos sentidos de giro.

Este parametro influye en la funcién de vigilancia |f_real| >= P1082 (r0052, bit 10, véase el ejemplo si-
guiente).

Ejemplo: If act |

A
P1082
P1082-3 Hz // pan
>t
|f_act| 2P1082(f_max )
A
r0052 1 —
Bit10 ¢ >t
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Dependencia: | El valor maximo de P1082 asimismo depende de la frecuencia nominal: Max. P1082 = min (15*P0310,
550,0 Hz). En consecuencia, se puede influir en P1082 si P0310 se modifica a un valor menor. La fre-
cuencia maxima y la de pulsacion son interdependientes. La frecuencia maxima afecta a la de pulsacion
segun se muestra en la siguiente tabla:

P1800
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 -16 kHz
fmax P1082 0-133,3Hz 0-266,6 Hz 0-400 Hz 0-550,0 Hz
Ejemplo:
Si P1082 se ha ajustado a 350 Hz, se necesita una frecuencia de pulsacion de por lo menos 6 kHz. Si
P1800 es menor que 6 kHz, cambia el parametro P1800 a 6 kHz.
La maxima frecuencia de salida del convertidor podria sobrepasarse si se da una de las condiciones
siguientes.
- P1335 #(0 (Compensacion de deslizamiento activa):
fmax (P1335)=finax +fslipmax = P1082+P113%~%- P0310
- P1200 0 (Rearranque al vuelo activo):
fmax (P1200)= fmax + 2-fslip,nom =P1082+2'%~ P0310
Nota: Cuando se utilizan las siguientes fuentes de consignas:
e entrada analdgica
e USS
la consigna de frecuencia se calcula ciclicamente (en Hz) utilizando
e un valor porcentual (p. €j., para la entrada analégica r0754)
e un valor hexadecimal (p. ej., para USS r2018[1])
¢ la frecuencia de referencia P2000
Si se ha ajustado, por ejemplo, P1082 = 80 Hz, P2000 = 50 Hz y para la entrada analdgica se ajusta
P0757 =0V, P0758 = 0%, P0759 = 10 V, P0760 = 100%, entonces resulta, para un valor de entrada
analdgica de 10 V, una consigna de frecuencia de 50 Hz. Después de la puesta en marcha rapida, P2000
cambia de la siguiente forma: P2000 = P1082.

r1084 Frecuencia maxima - - - - - Float |3

resultante [Hz]
Muestra la frecuencia maxima resultante.

P1091[0..2] | Frecuencia inhibible [Hz] | 0,00 - 550,00 [ 0,00 lut |- |DDS | Float |3
Define la frecuencia inhibible 1, que evita los efectos de resonancia mecanica y suprime las frecuencias
dentro de +/-P1101 (ancho de banda de la frecuencia inhibible).

Atencion: No es posible el funcionamiento permanente dentro del rango de frecuencias inhibidas; solo se recorre
mediante la rampa. Por ejemplo, si P1091 = 10 Hz y P1101 = 2 Hz, no sera posible operar permanente-
mente entre 10 Hz +/-2 Hz (es decir, entre 8 y 12 Hz).

Nota: Con P1091 = 0 se deshabilita la funcién de frecuencia inhibible.

P1092[0...2] Frecuencia inhibible 2 0,00 - 550,00 0,00 urT - DDS Float |3
[HZ]

Define la frecuencia inhibible 2, que evita los efectos de resonancia mecanica y suprime las frecuencias
dentro de +/-P1101 (ancho de banda de la frecuencia inhibible).

Nota: Véase P1091.
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P1093J0...2] Frecuencia inhibible 3 0,00 - 550,00 0,00 urt - DDS Float |3

[Hz]
Define la frecuencia inhibible 3, que evita los efectos de resonancia mecanica y suprime las frecuencias
dentro de +/-P1101 (ancho de banda de la frecuencia inhibible).

Nota: Véase P1091.

P1094[0...2] Frecuencia inhibible 4 0,00 - 550,00 0,00 urT - DDS Float |3

[Hz]
Define la frecuencia inhibible 4, que evita los efectos de resonancia mecanica y suprime las frecuencias
dentro de +/-P1101 (ancho de banda de la frecuencia inhibible).
Nota: Véase P1091.
P1101[0...2] Ancho de banda de la 0,00 - 10,00 2,00 urT - DDS Float |3
frecuencia inhibible [Hz]
Define el ancho de banda de frecuencia que se aplicara a las frecuencias inhibibles.

Nota: Véase P1091.

P1110[0...2] BI: Inhibicién consigna 0-4294967295 |0 T - CDSs u32 3
de frecuencia negativa
Este parametro suprime consignas negativas. En consecuencia, impide que cambie el sentido de giro del
motor mediante el canal de consignas. Si se prescribe una frecuencia minima (P1080) y una consigna
negativa, el motor se acelera en un valor positivo respecto a la frecuencia minima.
Ajuste: 0 Deshabilitada
1 Habilitada

P1113[0...2] | BI: Inversién 0 - 4294967295 |19.11 T |- lcos |us2 |3
Define la fuente de sefiales de mando de inversion utilizada cuando P0719 = 0 (seleccién automatica de
la fuente de sefiales de mando/consignas).

Ajuste: 722,0 Entrada digital 1 (requiere que P0701 se ajuste a 99, BICO)

7221 Entrada digital 2 (requiere que P0702 se ajuste a 99, BICO)
722,2 Entrada digital 3 (requiere que P0703 se ajuste a 99, BICO)
r1114 CO: Consigna de fre- - - - - - Float |3
cuencia tras regulacion
del sentido de giro [HZz]
Muestra la consigna de frecuencia después de invertir el sentido de giro.

r1119 CO: Consigna frec. an- | - - - - - Float |3

tes de GdR [HZ]

Muestra la consigna de frecuencia a la entrada del generador de rampa después de ser modificada por
otras funciones, como p. €j.:

e P1110 BI: Inhibicién consigna frecuencia negativa
e P1091 - P1094 Frecuencias inhibibles
e P1080 frecuencia minima

e P1082 frecuencia maxima
Se puede disponer de este valor filtrado (r0020) y no filtrado (r1119).
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P1120[0...2] Tiempo de aceleracion [s] 0,00 - 650,00 10,00 C,UT |- DDS Float |1
Tiempo que tarda el motor en acelerar estando parado hasta la frecuencia maxima del motor (P1082)
cuando no se utiliza redondeo. Un ajuste demasiado corto del tiempo de aceleracion puede disparar el
convertidor por sobrecorriente (F1).

Dependencia: | Los tiempos de redondeo (P1130 - P1133), y el tipo de redondeo (P1134) también afectan a la rampa.
Véase también P3350 y P3353.

Atencién: Los tiempos de rampa se aplican de la siguiente manera:

e P1060/P1061: Modo JOG activo.
e P1120/P1121: Modo normal (ON/OFF) activo
e P1060/P1061: Modo normal (ON/OFF) y P1124 activo

Nota: Si se utiliza una consigna de frecuencia externa con ajustes de rampa (p. €j., desde un PLC), la mejor
manera de conseguir el rendimiento 6ptimo del convertidor es ajustar los tiempos de rampa en P1120 y
P1121, con valores ligeramente mas cortos que los del PLC. Las modificaciones en P1120 seran efecti-
vas de inmediato. Si la funcion de par superior esta habilitada, el convertidor aumentara inicialmente la
frecuencia con el valor indicado en P3353.

P1121[0..2] | Tiempo de deceleracién[s] | 0,00 - 650,00 | 10,00 cUT |- |DDs | Float |1
Tiempo que tarda el motor en decelerar desde la frecuencia maxima del motor (P1082) hasta la velocidad
cero cuando no se utiliza redondeo.

Dependencia: | Véase también P3350 y P3353.

Atencion: Un ajuste demasiado corto del tiempo de deceleracion puede causar el disparo del convertidor (sobreco-
rriente F1/sobretension F2).

Véase P1120.

Nota: Las modificaciones en P1121 seran efectivas de inmediato.
Véase P1120.

P1124[0...2] BI: Habilitacion tiempos | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u32 3
de rampa JOG
Define la fuente para conmutar entre los tiempos de rampa JOG (P1060 y P1061) y los tiempos de rampa
normales (P1120 y P1121) como se aplican al GdR. Este parametro solo es valido para modo normal
(ON/OFF).

Dependencia: | Véase también P1175.

Atencion: P1124 es inefectivo si se ha seleccionado el modo JOG. En este caso, se usaran los tiempos de rampa
JOG (P1060 y P1061) en todo momento. Si se selecciona la funcion de doble rampa con P1175, los
tiempos de rampa conmutaran entre los tiempos de rampa normales (P1120 y P1121) y los tiempos de
rampa JOG (P1060 y P1061), en funcion de la configuracion de P2150, P2157 y P2159. Por lo tanto, no
se recomienda que la rampa JOG se seleccione al mismo tiempo que la doble rampa.

Véase P1120.

P1130[0...2] Tiempo redondeo inicial | 0,00 - 40,00 0,00 urT - DDS Float |2
de aceleracion [s]

Define el tiempo de redondeo en segundos al inicio de la aceleracion.

Atencién: Se recomiendan tiempos de redondeo, puesto que evitan una respuesta abrupta y se evitan de este mo-
do efectos adversos en la mecanica.

No se recomiendan tiempos de redondeo cuando se utilizan entradas analdgicas, puesto que pueden dar
como resultado oscilaciones en la respuesta del convertidor.

Nota: Si se ajusta un tiempo de rampa pequefio o igual a cero (P1120, P1121 < P1130, P1131, P1132y

P1133), el tiempo de aceleracion (t_acel) y el tiempo de deceleracion (t_decel) son independientes de
P1130.
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P1131[0...2] Tiempo redondeo final 0,00 - 40,00 0,00 urT - DDS Float |2
de aceleracion [s]

Define el tiempo de redondeo al final de la aceleracion.

Atencién: Véase P1130.

P1132[0...2] Tiempo redondeo inicial | 0,00 - 40,00 0,00 urT - DDS Float |2
de deceleracion [s]

Define el tiempo de redondeo al inicio de la deceleracion.

Atencion: Véase P1130.

P1133[0...2] Tiempo redondeo final 0,00 - 40,00 0,00 urT - DDS Float |2
de deceleracion [s]

Define el tiempo de redondeo al final de la deceleracion.

Atencién: Véase P1130.

P1134[0..2] | Tipo de redondeo l0-1 o lut |- lbps |ute |2
Define el alisamiento en fase de aceleracion o deceleracién al producirse cambios en la consigna (p. €j.,
nueva consigna, OFF1, OFF3, REV). Se aplica un alisado cuando el motor esta en fase de aceleracién o
deceleracion y:

e P1134=0

e P1132>0,P1133>0

e La consigna aun no se ha alcanzado

0 Alisado continuo

1 Alisado discontinuo

Dependencia: | Solo tiene efecto cuando P1130 (Tiempo redondeo inicial de aceleracién), P1131 (Tiempo redondeo final
de aceleracion), P1132 (Tiempo redondeo inicial de deceleracion) o P1133 (Tiempo redondeo final de
deceleracion) > 0 s.

P1135[0...2] Tiempo de deceleracién | 0,00 - 650,00 5,00 C,UT |- DDS Float |2
OFF3 [s]

Define el tiempo de deceleracién desde la frecuencia maxima hasta la parada para la sefial de mando
OFF3. Los ajustes de P1130 y P1134 carecen de efecto en la caracteristica de deceleracion OFF3. Sin
embargo, se incluye un tiempo de redondeo de deceleracion inicial aproximadamente del 10% de P1135.
Para el tiempo total de deceleracion OFF3: t_decel, OFF3 = f(P1134) = 1,1 * P1135 * (|f_2|/P1082)

Nota: Este tiempo puede superarse si se alcanza el nivel de Vdc_max.

P1140[0...2] BI: Habilitacion de GdR ‘ 0 - 4294967295 ‘ 1 | T | - | CDS ‘ u32 | 3
Define la fuente de sefales de mando de habilitacién de GdR (GdR: generador de rampa). Si la entrada
binaria = 0, la salida del GdR se pone inmediatamente a 0.

P1141][0...2] Bl: Arranque del GdR ‘ 0 - 4294967295 ‘ 1 | T | - | CDS ‘ u32 | 3
Define la fuente de sefiales de mando de arranque del GdR (GdR: generador de rampa). Si la entrada
binaria = 0, la salida del GdAR mantiene su valor.

P1142[0...2] BI: Habilitacién consigna | 0 - 4294967295 |1 T - CDSs u32 3
GdR
Define el origen de la sefal de mando de habilitacién de consigna del GdR (GdR: generador de rampa).
Si la entrada binaria = 0, la entrada del GdR se pone a 0 y la salida desciende a 0.

r1170 CO: Consigna de fre- - - - - - Float |3
cuencia después de
GdR [HZ]

Muestra la consigna de frecuencia total posterior al generador de rampa (GdR).
Convertidor SINAMICS V20
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P1175[0...2] BI: Habilitacién de doble | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u32 3
rampa
Define la fuente de sefiales de mando de habilitacidon de la doble rampa. Si la entrada binaria es igual a
uno, se aplicara la doble rampa. Esto funciona de la siguiente manera:

e Aceleracion:
— El convertidor empieza la aceleracién utilizando el tiempo de rampa de P1120.
— Cuando f_real > P2157, cambia al tiempo de rampa de P1060.
e Deceleracion:
— El convertidor empieza la deceleracioén utilizando el tiempo de rampa de P1061.
— Cuando f_real > P2159, cambia al tiempo de rampa de P1121.
Frecuencia de salida .
(Hz) Tiempo de Tiempo de
aceleracion deceleracion de, Tigmpo
Tiempo de de JOG |SJ1OG1 de
aceleracion P1060 % decelera-
P1120 7 cion
P2159 (Hz) P1121
P2157 (Hz)
.\.‘-\\“ .,-" Tiempo
-P2157 (Hz) =, PG
\_\. .’_/
N, /
-P2159 (Hz) = pad
—— Consigna +ve N .,.«-"’
------- Consigna -ve N P
ON
OFF 1 |
P1175
old

Dependencia: | Véase P2150, P2157, P2159 y r2198.

Nota: El algoritmo de doble rampa utiliza los bits 1y 2 de r2198 para determinar f_real > P2157 y f_real <
P2159. P2150 se utiliza para aplicar histéresis a estos ajustes, por lo que el usuario puede desear cam-
biar el valor de este parametro para hacer la funciéon de doble rampa mas sensible. No se recomienda
que la funcion de doble rampa se utilice junto con la rampa JOG.

Véase P1124.

r1199.7...12 CO/BO: Palabra de - - - - - u16 3
estado de GdR
Muestra el estado del generador de rampa (GdR).

Bit Nombre de sefial Seial 1 Sefial 0
07 Rampa 0 activa Si No
08 Rampa 1 activa Si No
09 Final de rampa Si No
10 Sentido derechal/izquierda Si No
11 f_real > P2157(f_2) Si No
12 f_real < P2159(f_3) Si No
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Nota: Véase P2157 y P2159.

P1200 Rearranque alvuelo | 0-6 0 lut |- |- lute |2
Permite conectar un convertidor a un motor en marcha. Para ello se va variando rapidamente la frecuen-
cia de salida del convertidor hasta que se encuentra la velocidad real del motor. A continuacion, el motor
alcanza el valor de consigna utilizando el tiempo de rampa normal.

0 | Rearranque al vuelo deshabilitado

1 | Rearranque al vuelo siempre activo; busquedas en ambas direcciones.

2 | Rearranque al vuelo activo tras encendido, fallo, OFF2; busquedas en ambas direcciones.

3 | Rearranque al vuelo activo tras fallo, OFF2; busquedas en ambas direcciones.

4 | Rearranque al vuelo siempre activo; busquedas solo en la direccion de consigna.

5 | Rearranque al vuelo activo tras encendido, fallo, OFF2; busquedas solo en la direcciéon de consigna.
6 | Rearranque al vuelo activo tras fallo, OFF2; busquedas solo en la direccién de consigna.

Atencion: El rearranque al vuelo debe utilizarse en aquellos casos en los que el motor todavia puede estar girando
(por ejemplo, después de un breve corte de la alimentacion) o se puede accionar gracias a la carga. De lo
contrario, se produciran disparos por sobrecorriente.

Nota: Util en motores con cargas con gran momento de inercia. Si se ajusta de 1 a 3, la busqueda es en ambas
direcciones. Si se ajusta de 4 a 6, la busqueda solo es en la direccién de consigna.

P1202[0...2] Corriente del motor: 10 - 200 100 urT - DDS u16 3
Rearranque al vuelo [%]

Define la corriente de busqueda utilizada para el rearranque al vuelo. El valor se basa en [%] sobre la
corriente nominal del motor (P0305).

Nota: La reduccion de la corriente de busqueda puede mejorar el comportamiento del rearranque al vuelo
cuando no es muy elevada la inercia del sistema. Sin embargo, los ajustes de corriente de busqueda de
P1202 inferiores al 30% (y a veces otros ajustes de P1202 y P1203) pueden causar que se encuentre la
velocidad del motor demasiado pronto o demasiado tarde, lo que puede provocar disparos de F1 o F2.

P1203[0...2] Gradiente de busqueda: | 10 - 500 100 urT - DDS u16 3
Rearranque al vuelo [%]

Establece el factor (solo en modo U/f) mediante el cual cambia la frecuencia de salida durante el rearran-
que al vuelo para sincronizarse con el motor que esté girando. Este valor se introduce en [%]. Define el
gradiente inicial reciproco en la secuencia de busqueda. El parametro P1203 influye en el tiempo requeri-
do para buscar la frecuencia del motor.

Ejemplo: En un motor de 50 Hz, 1350 rpm, un 100%, produciria un tiempo de busqueda maximo de 600 ms.

Nota: Un valor superior produce un gradiente méas plano y, por lo tanto, un tiempo de busqueda mas largo. Un
valor inferior tiene el efecto opuesto.

r1204 Palabra de estado: - - - - - u16 4
Rearranque al vuelo U/f
Parametro de bits para examinar y vigilar los estados durante la busqueda.

Bit Nombre de sefial Seial 1 Sefial 0
00 Corriente aplicada Si No
01 No se ha aplicado corriente Si No
02 Reducir tension Si No
03 Filtro de flanco activo Si No
04 Corriente por debajo del limite Si No
05 Minimo corriente Si No
07 No se ha encontrado la velocidad Si No
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P1210 Reinicio automatico |0-8 1 urT - - u16 2
Configura el rearranque automatico.
0 Deshabilitada
1 Rearme disparo tras conexion, P1211 deshabilitado
2 Rearranque tras corte de red, P1211 deshabilitado
3 Rearranque tras subtensién de red o fallo, P1211 habilitado
4 Rearranque tras subtension de red, P1211 habilitado
5 Rearranque tras corte de red y fallo, P1211 deshabilitado
6 Rearranque tras subtensién/corte de red o fallo, P1211 habilitado
7 Rearranque tras subtension/corte de red o fallo, disparo cuando vence P1211
8 Rearranque tras subtension/corte de red con F3 y dejar un intervalo en segundos
determinado por P1214; P1211 deshabilitado.
Dependencia: | El rearranque automatico requiere que la sefial de mando ON esté permanentemente activa, cableada a
una entrada digital.
Precaucion: P1210 > 2 puede provocar que el motor rearranque automaticamente sin que se haya dado la sefial de
mando ON.
Atencién: Se denomina "subtension de red" a una falta de alimentacion de breve duracién en la que la interconexion

de DC no se ha colapsado del todo antes de que se restablezca la alimentacion.

Se denomina "corte de red" a una falta de alimentacién prolongada en la que la interconexion de DC se ha
colapsado del todo antes de que se restablezca la alimentacion.

"Tiempo de retardo” es el tiempo que debe transcurrir entre los intentos para acusar un fallo. Después del
primer intento, el tiempo de retardo es de 1 segundo, y con cada intento posterior se duplica el tiempo.

La "cantidad de intentos de arranque" se puede ajustar en P1211. Indica las veces que el convertidor ha
intentado acusar un fallo y arrancar.

Si se acusa un fallo y después de 4 segundos no vuelve a producirse ningun otro, "Cantidad de intentos
de arranque" se restablece a P1211 y "Tiempo de retardo" a 1 segundo.

P1210 = 0:
Rearranque automatico deshabilitado.
P1210 = 1:

El convertidor confirmara fallos (los restablecera), es decir, restablecera el fallo al volver a aplicarse la
alimentacion. Esto significa que el convertidor debe apagarse completamente. Una subtension de red no
es suficiente. El convertidor no volvera a funcionar hasta que se haya dado la sefial de mando ON.

P1210=2:

El convertidor confirmara el fallo F3 en el encendido después de un corte de red y realizard un rearranque.
La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital (entrada digital).

P1210=3:

En este ajuste es fundamental que solamente se rearranque el convertidor si este se encontraba en esta-
do RUN en el momento de generarse el fallo (F3, etc.). El convertidor confirmara el fallo y rearrancara
después de una subtension de red. La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital
(entrada digital).

P1210 = 4:

En este ajuste es fundamental que solamente se rearranque el convertidor si este se encontraba en esta-
do RUN en el momento de generarse el fallo (F3). El convertidor confirmara el fallo y rearrancara después
de una subtension de red. La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital (entrada
digital).
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P1210 =5:
El convertidor confirmara el fallo F3 en el encendido después de un corte de red y realizard un rearranque.
La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital (entrada digital).
P1210 = 6:
El convertidor confirmara el fallo (F3, etc.) en el encendido después de una subtension o corte de red y
realizard un rearranque. La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital (entrada
digital). El ajuste 6 hace que el motor vuelva a arrancar inmediatamente.
P1210=7:
El convertidor confirmara el fallo (F3, etc.) en el encendido después de una subtension o corte de red y
realizara un rearranque. La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital (entrada
digital). El ajuste 7 hace que el motor vuelva a arrancar inmediatamente.
La diferencia entre este modo y el modo 6 es que el bit de estado de fallo (r0052.3) no se establece hasta
que se ha agotado el nUmero de rearranques definido en P1211.
El rearranque al vuelo debe utilizarse en aquellos casos en los que el motor todavia puede estar girando
(por ejemplo, después de un breve corte de la alimentacidn) o se puede accionar gracias a la carga
(P1200).
P1210 = 8:
El convertidor confirmara el fallo (F3) en el encendido después de una subtension o corte de red y realiza-
ra un rearranque. La sefial de mando ON tiene que estar cableada a una entrada digital (DI). El ajuste 8
hace que el motor vuelva a arrancar inmediatamente. El intervalo entre rearranques esta determinado por
P1214.

P1211 Cantidad de intentos |0 - 10 3 UrT - - uU16 3
de arranque
Especifica el nimero de veces que el convertidor intentara rearrancar si el rearranque automatico P1210
esta activado.

P1214 Intervalo de tiempo | 0 - 1000 30 - - - u16 3
de rearranque [s]
Selecciona el intervalo de rearranque cuando se utiliza P1210 = 8.

P1215 Habilitacién del freno | 0 - 1 0 C,T - - u16 2
de mantenimiento
Habilita/deshabilita la funcion de freno de mantenimiento. El freno de mantenimiento del motor (MHB) se
controla mediante la palabra de estado 1 r0052 bit 12. La sefial se puede emitir del siguiente modo:
e Via palabra de estado de la interfaz serie (p. ej., USS)
e Via salidas digitales (p. ej., DO1: ==> P0731 = 52.C (r0052 bit 12))
0 Freno de mantenimiento del motor deshabilitado
1 Freno de mantenimiento del motor habilitado

Precaucion: Si el convertidor controla el freno de mantenimiento del motor, entonces no se puede realizar una puesta
en marcha para cargas potencialmente peligrosas (p. €j., cargas suspendidas para aplicaciones de gruas)
hasta que la carga se haya asegurado.
No esta permitido aplicar el freno de mantenimiento del motor como freno de trabajo, ya que generalmen-
te esta dimensionado para una cantidad limitada de frenados de emergencia.

P1216 Tiempo de retardo 0,0-20,0 1,0 C,T - - Float |2

para abrir el freno [s]

Define el tiempo durante el cual el convertidor trabaja a la frecuencia minima P1080 antes de acelerar.
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P1217 Tiempo de manteni- | 0,0 - 20,0 1,0 C,T - - Float |2

miento tras decele-

racién [s]

Define el tiempo durante el cual el convertidor trabaja a la frecuencia minima (P1080) después de decele-
rar.

Nota: Si P1217 > P1227, el parametro P1227 tendra prioridad.

P1218[0...2] | BI: Correccion del 0 - 4294967295 0 urT - CDS u32 3

freno de manteni-

miento del motor

Habilita la correccién de la salida del freno de mantenimiento del motor, lo que permite la apertura del
freno bajo un control independiente.

P1227[0...2] Tiempo de vigilancia | 0,0 - 300,0 4.0 urT - DDS Float |2

para deteccién de

velocidad cero [s]

Ajusta el tiempo de vigilancia para la identificacion de parada.

Al frenar con OFF1 u OFF3, se identifica la parada una vez que se ha agotado este tiempo, después de
que la velocidad de consigna haya bajado de P2167. Tras esto, se inicia la sefial de frenado, el sistema
espera hasta el tiempo de cierre y se cancelan los impulsos.

Nota: P1227 = 300.0: Funcién desactivada.

P1227 = 0.0: Impulsos inmediatamente bloqueados.
Si P1217 > P1227, el parametro P1227 tendra prioridad.

P1230[0...2] |BI: Habilitacién freno | 0 - 4294967295 0 urT - CDS u32 3

por DC

Permite frenar por DC a través de una sefial aplicada desde una fuente externa. La funciéon permanece
activa mientras la sefial de entrada externa esté activa. El frenado por DC hace que el motor se detenga
rapidamente al aplicar una corriente de frenado de DC (la corriente aplicada produce también un par de
frenado estacionario).

Cuando se activa la sefial de frenado por DC, se bloquean los pulsos de salida del convertidor y la co-
rriente DC no se aplica hasta que el motor haya sido suficientemente desmagnetizado. Este retardo se
ajusta en P0347 (tiempo de desmagnetizacion). Si el retardo es demasiado corto, pueden darse disparos
por sobrecorriente. El nivel de frenado por DC se ajusta en P1232 (corriente de frenado por DC), en fun-
cion de la corriente nominal del motor (ajuste predeterminado del 100%).

Precaucion: Con el frenado por DC, la energia cinética del motor se convierte en calor en el motor. El convertidor pue-

de sobrecalentarse si permanece en este estado durante un periodo excesivo de tiempo.
P1232[0...2] | Corriente frenado 0-250 100 urT - DDS u16 2
DC [%]
Define el nivel de corriente DC respecto a la corriente nominal del motor (P0305). El frenado por DC se
puede activar por:
e OFF1/OFF3 ==> véase P1233
e BICO ==> véase P1230

P1233[0...2] | Duracién del frenado | 0,00 - 250,00 0,00 urT - DDS Float |2
por DC [s]
Define cuanto dura el frenado por DC tras una sefial de mando OFF1 u OFF3.
Cuando el convertidor recibe una sefial de mando OFF1 u OFF3, se pone la frecuencia de salida a 0 Hz
por medio del generador de rampas.
Cuando la frecuencia de salida alcanza el valor fijado en P1234, se produce un frenado por DC con la
corriente ajustada en P1232 durante el tiempo establecido en P1233.

Precaucion: | Véase P1230.
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Atenciodn: El frenado por DC hace que el motor pare rapidamente inyectando corriente DC de frenado.
Cuando se activa la sefial de frenado por DC, se bloquean los pulsos de salida del convertidor y la co-
rriente DC no se aplica hasta que el motor haya sido suficientemente desmagnetizado. El tiempo de des-
magnetizacion se calcula automaticamente a partir de los datos del motor.
Nota: P1233 = 0 significa que el frenado por DC no esta activado.
P1234[0...2] | Frecuencia de inicio | 0,00 - 550,00 550,00 urT - DDS Float |2
del frenado por DC
[HZ]
Ajusta la frecuencia de arranque del frenado por DC.
Cuando el convertidor recibe una sefial de mando OFF1 u OFF3, se pone la frecuencia de salida a 0 Hz
por medio del generador de rampas.
Si la frecuencia de salida alcanza el valor de frecuencia de arranque del frenado por DC fijado en P1234,
el convertidor aplica la corriente DC de P1232 durante el tiempo especificado en P1233.
P1236[0...2] | Corriente de frenado | 0 - 250 0 uUrT - DDS u16 2
combinado [%]
Define el nivel de DC que se afiade a la forma de onda de AC después de que se sobrepase la tension de
la interconexion de DC del frenado combinado. Este valor se introduce en [%] respecto a la corriente no-
minal del motor (P0305). Nivel de conexion de frenado combinado (V_DC,Comb):
Si P1254 = 0--> V_DC,Comb = 1,13 *raiz(2) * V_red = 1,13 * raiz(2) * P0210.
En caso contrario, V_DC,Comb = 0,98 * r1242.
Se llama freno combinado a la combinacion de freno por DC y frenado regenerativo (frenado efectivo en la
rampa) tras OFF1 u OFF3. De este modo es posible frenar con la frecuencia del motor regulada y un
gasto energético minimo en el motor. A través de la optimizacion del tiempo de deceleracion y el frenado
combinado, se produce un frenado eficiente sin utilizar componentes de hardware adicionales.
Dependencia: | El frenado combinado solo depende de la tension de la interconexién de DC (véase el valor umbral indi-
cado anteriormente). Esto se producira en OFF1, OFF3 y en cualquier situacion regenerativa. Esta des-
habilitado si:
e Elfrenado por DC esta activo.
e El rearranque al vuelo estj activo.
Atencion: El incremento del valor mejorara el frenado; sin embargo, si se ajusta un valor demasiado alto, se puede
producir un disparo por sobrecorriente.
Si el frenado dinamico y el frenado combinado estan habilitados, tendra prioridad el frenado combinado.
El comportamiento del convertidor al frenar puede verse reducido, especialmente si el frenado combinado
se ha ajustado a un valor muy elevado, a la vez que se usa el regulador Vdc_max.
Nota: P1236 = 0 significa que el frenado combinado no esta activado.
P1237 Frenado dindmico | 0-5 0 ut |- - lute |2

Con el frenado dinamico, la energia de frenado se absorbe en la resistencia del chopper.
Este parametro define el ciclo de carga nominal de la resistencia de frenado (resistencia del chopper).

El frenado dinamico esta activo cuando la funcion esta habilitada y la tension de la interconexion de DC
supera el nivel de activacion del frenado dinamico.

Nivel de conexion de frenado dinamico (V_DC,Chopper):
Si P1254 = 0 --> V_DC,Chopper = 1,13 * raiz(2) * V_red = 1,13 * raiz(2) * P0210.
En caso contrario, V_DC,Chopper = 0,98 * r1242.

0 Deshabilitada

1 Ciclo de carga del 5 %
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2 Ciclo de carga del 10 %
3 Ciclo de carga del 20 %
4 Ciclo de carga del 50 %
5 Ciclo de carga del 100 %
Nota: Este parametro solo es aplicable para convertidores de tamafio de bastidor D. Para tamarios de bastidor
de A hasta C, el ciclo de carga de la resistencia de frenado se puede seleccionar con el modulo de frena-
do dinamico (véase el apéndice 'Modulo de frenado dinamico|(Pagina 384)").
Dependencia: | Si el frenado dinamico se utiliza cuando el frenado por DC y el frenado combinado estan habilitados, ten-
dran prioridad el frenado por DC y el frenado combinado.
Frenado DC Frenado Frenado no
combinado dinamico
P1233>0 P1236 > 0 P1237 >0
y
Frenado DC Frenado combinado Frenado dinamico Deshabilitad
habilitado habilitado habilitado eshabilitado

Atencién: Inicialmente, el freno funcionara con un ciclo de carga elevado segun el nivel de la interconexién de DC

hasta aproximarse al limite térmico. Después se impondra el ciclo de carga especificado por este parame-
tro. La resistencia podra operar con esta carga indefinidamente, sin sobrecalentarse.
VDC, act 100% 0 o~
P X t _ X
~ 5 ‘ 1 . No————p Chopper, ON _m. tChopper
A AV = 17.0 V for 380 - 480 V
1 p—
O_—
P1237
Vigilancia del T Alarma
ciclo de carga [, > A535
El umbral para el aviso A535 es equivalente a 10 segundos de funcionamiento al 95% del ciclo de carga.
El ciclo de carga se limitara después de funcionar 12 segundos al 95%.
P1240[0...2] | Configuracién del 0-3 1 C, T - DDS u16 3
regulador Vdc
Habilita/deshabilita el regulador Vdc. El regulador Vdc controla dinamicamente la tension de la intercone-
xién de DC para evitar disparos por sobretension en sistemas con gran momento de inercia.
0 Regulador Vdc deshabilitado
1 Regulador Vdc_max habilitado
2 Respaldo cinético (regulador Vdc_min) habilitado
3 Regulador Vdc_max y respaldo cinético (KIP) habilitados
Precaucion: Si P1245 aumenta demasiado, podria interferir en el funcionamiento normal del convertidor.
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Nota: ¢ Regulador Vdc_max:

El regulador Vdc_max incrementa automaticamente el tiempo de deceleracion para mantener la ten-
sion de la interconexion de DC (r0026) dentro de los limites (r1242).

e Regulador Vdc_min:
El regulador Vdc_min se activara si la tension de la interconexion de DC cae por debajo del nivel de
conexion de P1245. La energia cinética del motor se utiliza para amortiguar la tensién de la intercone-
xion de DC y asi bajar la velocidad del convertidor. Si el convertidor se dispara inmediatamente con
F3, primero intente aumentar el factor dinamico (P1247). Si sigue disparandose con F3, intente au-
mentar el nivel de conexion (P1245).

r1242 CO: Nivel de cone- | - - - - - Float |3
xién de Vdc_max [V]

Muestra el nivel de conexion del regulador Vdc_max.
La siguiente ecuacioén solo es valida si P1254 = 0:
r1242 = 1,15 *raiz(2) * V_red = 1,15 * raiz(2) * P0210
En caso contrario, r1242 se calcula internamente.

P1243[0...2] | Factor dinamicode |10 -200 100 urT - DDS u16 3
Vdc_max [%]

Define el factor dinamico del regulador de la interconexién de DC.

Dependencia: | P1243 = 100% significa que los parametros P1250, P1251 y P1252 (ganancia, tiempo de integracion,
tiempo diferencial) se utilizan de acuerdo a sus ajustes. En caso contrario, se multiplican por P1243 (factor
dinamico de Vdc_max).

Nota: El ajuste del regulador Vdc se calcula automaticamente a partir de los datos del motor y del convertidor.

P1245[0...2] | Nivel de conexién 65 - 95 76 urT - DDS u16 3
del respaldo cinético
[%]

Introduzca el nivel de conexion del respaldo cinético (KIP) en [%] respecto a la tension de red (P0210).
r1246[V] = (P1245[%]/100) * sqrt(2) * P0210

Aviso: Si se selecciona un valor demasiado grande, podria interferir en el funcionamiento normal del convertidor.

Nota: P1254 no interfiere en el nivel de conexion del respaldo cinético.

El ajuste predeterminado de P1245 para las variantes monofasicas es del 74%.

r1246|0...2] CO: Nivel de cone- |- - - - DDS Float |3
xién del respaldo
cinético [V]

Muestra el nivel de conexion del respaldo cinético (KIP, regulador Vdc_min). Si la tensién en la intercone-
xién de DC desciende por debajo del valor de r1246, se activa el respaldo cinético. Esto significa que la
frecuencia del motor se reduce para mantener el valor de Vdc dentro del rango valido. Si la energia de
regeneracion es insuficiente, se produce el disparo del convertidor por subtension.

P1247[0...2] | Factor dinamico del |10 - 200 100 urT - DDS u16 3
respaldo cinético [%]

Determina el factor dindamico del respaldo cinético (KIP, regulador Vdc_min). P1247 = 100% significa que
los parametros P1250, P1251 y P1252 (ganancia, tiempo de integracion, tiempo diferencial) se utilizan de
acuerdo a sus ajustes. En caso contrario, se multiplican por P1247 (factor dinamico de Vdc_min).

Nota: El ajuste del regulador Vdc se calcula automaticamente a partir de los datos del motor y del convertidor.
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P1250[0...2] | Ganancia del regu- | 0,00 - 10,00 1,00 urT - DDS Float |3

lador Vdc
Ajusta la ganancia del regulador Vdc.
P1251[0...2] | Tiempo de integra- 0,1 -1000,0 40,0 urT - DDS Float |3
cion del regulador
Vdc [ms]
Indica la constante del tiempo de integracién del regulador Vdc.

P1252[0...2] | Tiempo diferencial 0,0 - 1000,0 1,0 urT - DDS Float |3

del regulador Vdc
[ms]
Indica la constante del tiempo diferencial del regulador Vdc.

P1253[0...2] | Limitacién de salida | 0,00 - 550,00 10,00 urT - DDS Float |3

del regulador Vdc
[HZ]
Limita el efecto maximo del regulador Vdc_max.
Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.
Nota: El ajuste de fabrica es funcion de la potencia del convertidor.
P1254 Autodeteccion del 0-1 1 C,T - - u16 3
nivel de conexion de
Vdc
Habilita/deshabilita la autodeteccion del nivel de conexion para el regulador Vdc_max. Para obtener los
mejores resultados, se recomienda ajustar P1254 = 1 (autodeteccion del nivel de conexién de Vdc habili-
tada). Solo se recomienda establecer P1254 = 0 cuando hay un alto grado de fluctuacion de la intercone-
xién de DC cuando se acciona el motor. Nétese que la autodeteccion solo funciona cuando el convertidor
ha estado en reposo durante mas de 20 s.
0 Deshabilitada
1 Habilitada

Dependencia: | Véase P0210.

P1256[0...2] |Reaccion del respal- |0 -2 0 C,T - DDS u16 3

do cinético

Define la reaccion del regulador del respaldo cinético (regulador Vdc_min). Dependiendo del ajuste selec-
cionado, el limite de frecuencia definido en P1257 se utiliza para mantener la velocidad o para deshabilitar
impulsos. Si la energia de regeneracion es insuficiente, el convertidor se puede disparar por subtension.

0 Mantener la interconexion de DC hasta disparo
1 Mantener la interconexion de DC hasta disparo/parada
2 Bloqueo regulador
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Nota: P1256 = 0:
Mantiene la tension de la interconexion de DC hasta que vuelve la alimentacion de red o hasta que el
convertidor se dispare por subtension. Mantiene la frecuencia por encima del limite definido en P1257.
P1256 = 1:
Cuando la frecuencia baja del limite definido en P1257 se mantiene la tension de la interconexién de DC
hasta que vuelva la alimentacion de red, el convertidor se dispare por subtensién o se deshabiliten los
impulsos.
P1256 = 2:
Esta opcion frena el motor hasta pararse, incluso aunque haya vuelto la alimentacion de red.
En caso de que no vuelva la alimentacion de red, la frecuencia desciende por debajo del control del regu-
lador Vdc_min hasta el limite P1257. Entonces, los impulsos se deshabilitan o se produce subtensién. Si
vuelve la alimentacion de red, se activa OFF1 hasta alcanzar el limite P1257. Entonces se deshabilitan los
impulsos.
P1257[0...2] |Limite de frecuencia | 0,00 - 550,00 2,50 urT - DDS Float |3
del respaldo cinético
[HZ]
Frecuencia con la que el respaldo cinético (KIP) mantiene la velocidad o deshabilita los impulsos en fun-
cion de P1256.
P1300[0...2] | Modo de regulacién | 0 - 19 B E lbbs  |ute |2

Con este parametro se selecciona el método de regulacion. Regula la relacion entre velocidad del motor y
tension suministrada por el convertidor.

U/f con caracteristica lineal

U/f con FCC

U/f con caracteristica cuadratica

U/f con caracteristica programable

U/f con eco lineal

U/f para aplicaciones textiles

U/f con FCC para aplicaciones textiles

U/f con eco cuadratico

= N[Ol |IMN|=|O

9 Modo U/f con consigna de tension independiente

V75—

P1300=0

P1300 =2
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Nota: P1300 = 1: U/f con FCC (regulacion de corriente generadora de flujo)

e Mantiene la corriente generadora de flujo del motor para mejorar la eficiencia.
e Sise escoge FCC, la caracteristica U/f lineal esta activa a baja frecuencia.
P1300 = 2: U/f con caracteristica cuadratica

e Adecuado para ventiladores/bombas centrifugos

P1300 = 3: U/f con caracteristica programable

e Caracteristica definida por el usuario (véase P1320).

P1300 = 4: U/f con caracteristica lineal y modo economizador

e Caracteristica lineal con modo economizador.

e Modifica la tension de salida para reducir el consumo de energia.

P1300 = 5,6: U/f para aplicaciones textiles

e Compensacion de deslizamiento deshabilitada.

e El regulador Imax solo modifica la tension de salida.

e El regulador Iméx no tiene ninguna influencia sobre la frecuencia de salida.
P1300 = 7: U/f con caracteristica cuadratica y modo economizador

e Caracteristica cuadratica con modo economizador.

e Modifica la tension de salida para reducir el consumo de energia.
P1300 = 19: Modo U/f con consigna de tension independiente

En la tabla siguiente se presenta un resumen de parametros vectoriales (U/f) que se pueden modificar en
funcion de P1300:

N.° param.|Nombre del parametro Nivel |U/f

P1300 =

0]112]3]5]6[19
P1300[3] |Modo de regulacion 2 x| x Ix Ix x| x|x
P1310[3] |Elevacién continua 2 xIx Ix IxIx|x|x
P1311[3] |Elevacién en aceleracion 2 x| x IxIx|x]|x|x
P1312[3] |Elevacion en arranque 2 x| x Ix Ix Ix]x]x
P1316[3] |Frecuencia final de elevacion 3 x| x I x Ix|Ix]x]x
P1320[3] |Frecuencia U/f programable, coord. 1 3 |-]1-]-Ix]=-1-1-
P1321[3] |Tension U/f programable, coord. 1 3 —|-]-Ix]l=-1-1-
P1322[3] |Frecuencia U/f programable, coord. 2 3 1-l-1-Ix]-1-1-
P1323[3] [Tensién U/f programable, coord. 2 3 |-]1-]-Ix]-1-1-
P1324[3] |Frecuencia U/f programable, coord. 3 3 -l Ixl-1-1-
P1325[3] |Tensién U/f programable, coord. 3 3 — |- ]-Ix]-1-1-
P1330[3] |CI: Consigna de tension 3 —| - e e e
P1333[3] |Frecuencia de arranque para FCC 3 |-Ix|-1-1-1x|-
P1335[3] |Compensacion deslizamiento 2 x| xIxIx|-1-]-
P1336[3] |CO: Limite desliz. 2 x| xIxIx]-1-1-
P1338[3] |Ganancia de amortiguacion de resonancias U/f 3 x| x I x Ix |-
P1340[3] |Ganancia prop. regulador frec. Imax 3 x| x |x|x|x]x]x
P1341[3] |Tiempo integracion regulador Imax 3 x| x Ix|x|x]x]x
P1345[3] |Ganancia prop. regulador Imax 3 x| x Ix Ix x| x]x
P1346[3] |Tiempo integracion reg. tension Imax 3 x| x I x Ix|x]x]x
P1350[3] JAumento suave tension 3 x| x Ix Ix Ix]x]x
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P1310[0...2] | Elevacion continua | 0,0 - 250,0 50,0 urT PERC | DDS Float |2

de tensién [%] ENT
Define el nivel de elevacion en [%] respecto a PO305 (corriente nominal del motor) aplicable a las curvas
U/f lineal y cuadratica.
Cuando las frecuencias de salida son bajas hay que mantener la tensién de salida baja para mantener el
flujo constante. Por otro lado, la tension de salida puede ser demasiado pequefia para lo siguiente:
e Magnetizacion en el motor asincrono
e Mantener la carga
e Compensar las pérdidas en el sistema
Con el parametro P1310 se puede elevar la tension de salida del convertidor para compensar las pérdi-
das, mantener la carga a 0 Hz o mantener la magnetizacion.
La magnitud de la elevacion en voltios con una frecuencia cero se define como sigue:
V_ElevConst,100 = P0305 * Reaj * (P1310/100)
Donde:
Reaj = resistencia del estator ajustada por temperatura
Reaj = (r0395/100) * (P0304/(raiz(3) * P0305)) * P0305 * raiz(3)
Nota: Incrementar la elevacion aumenta el calentamiento del motor (particularmente en estado de parada).
El ajuste de P0640 (factor de sobrecarga del motor [%]) limita la elevacion:
sum(V_Elev)/(P0305 * Reaj) <= P1310/100
Los valores de elevacién se combinan cuando la elevacion continua de tension (P1310) se usa asociada a
otros pardmetros de elevacion (elevacion en aceleracion (P1311) y en arranque P1312). Sin embargo,
estos parametros tienen asignadas las prioridades siguientes:
P1310 > P1311 > P1312
La elevacion total se limitara segun la siguiente ecuacion:
suma(V_Elev) <=3 * R_S * I_Mot = 3 * P0305 * Regj
P1311[0...2] |Elevacion en acele- | 0,0 - 250,0 0,0 urT PERC | DDS Float |2
racion [%] ENT
Aplica una elevacion en [%] respecto a P0305 (corriente nominal del motor) tras un cambio de consigna
positivo, y disminuye una vez que se alcanza la consigna.
P1311 solo conlleva a una elevacién de tension durante el proceso de aceleracién/deceleracién y genera
un par adicional para acelerar/frenar.
Al contrario del parametro P1312, que solamente esta activo al acelerar la primera vez después de una
sefial de mando ON, P1311 actua en cada proceso de aceleracion o deceleracion.
La magnitud de la elevacion en voltios con una frecuencia cero se define como sigue:
V_ElevAcel,100 = P0305 * Reaj * (P1311/100)
Donde:
Reaj = resistencia del estator ajustada por temperatura
Reaj = (r0395/100) * (P0304/(raiz(3) * P0305)) * P0305 * raiz(3)
Nota: Véase P1310.
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P1312[0...2] Elevacion en arran- | 0,0 - 250,0 0,0 urT PERC |DDS Float |2
que [%] ENT
Aplica un offset lineal constante en [%] respecto a PO305 (corriente nominal del motor) a la caracteristica
U/f activa (lineal o cuadratica) después de una sefial de mando ON y se mantiene activo hasta que:
1. La salida del generador de rampas llega a la consigna por primera vez respectivamente.
2. La consigna se reduce a un valor menor al actual en la salida del generador de rampas.
Favorable al arrancar con cargas de gran momento de inercia. Cuando la elevacién en arranque (P1312)
se ajusta demasiado alta, provoca que el convertidor limite la corriente lo cual, a su vez, limita la frecuen-
cia de salida por debajo de la consigna de frecuencia.
La magnitud de la elevacion en voltios con una frecuencia cero se define como sigue:
V_ElevArr,100 = P0305 * Reaj * (P1312/100)
Donde:
Reaj = resistencia del estator ajustada por temperatura
Reaj = (r0395/100) * (P0304/(raiz(3) * P0305)) * PO305 * raiz(3)
Nota: Véase P1310.
r1315 CO: Elevacion total | - - - - - Float |4
de tensién [V]
Muestra el valor total de elevacion de tension.
P1316[0...2] | Frecuencia finalde |0,0-100,0 20,0 urT PERC |DDS Float |3
elevacion [%] ENT
Define el punto a partir del cual la elevacion programada alcanza el 50% de su valor. Este valor se expre-
sa en [%] respecto a P0310 (frecuencia nominal del motor). La frecuencia predeterminada se define como
sigue:
V_Elev,min =2 * (3 + (153/raiz(P_Motor))
Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.
Nota: El usuario experto puede cambiar este valor para modificar la forma de la curva, p. €j., para incrementar el
par cuando se trabaja a una frecuencia determinada.
El valor predeterminado depende del tipo de convertidor y de sus caracteristicas nominales.
P1320[0...2] | Frecuencia U/f pro- | 0,00 - 550,00 0,00 T - DDS Float |3
gramable, coord. 1
[HZ]
Ajusta la frecuencia del primer punto de las coordenadas U/f (de P1320/1321 a P1324/1325) para definir
la caracteristica U/f. Con estas parejas de parametros se puede ajustar el par adecuado a la frecuencia
correcta.
Dependencia: | Para ajustar el parametro, seleccione P1300 = 3 (U/f con caracteristica programable). La elevacion en
aceleracion y en arranque definidas en P1311 y P1312 son validas para la caracteristica U/f programable.
Nota: Para averiguar los valores entre cada uno de los puntos, se aplicara una interpolacion lineal.
U/f con caracteristica programable (P1300 = 3) tiene 3 puntos programables y 2 puntos no programables.
Los dos puntos no programables son:
e Elevacion continua de tension P1310 a 0 Hz.
e Tensién nominal del motor P0304 a frecuencia nominal P0310.
P1321[0...2] | Tensién U/f progra- | 0,0 - 3000,0 0,0 urT - DDS Float |3

mable, coord. 1 [V]

Véase P1320.
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P1322[0...2] Frecuencia Uff pro- | 0,00 - 550,00 0,00 T - DDS Float |3
gramable, coord. 2
[HZ]
Véase P1320.

P1323[0...2] Tension U/f progra- | 0,0 - 3000,0 0,0 urT - DDS Float |3
mable, coord. 2 [V]
Véase P1320.

P1324][0...2] Frecuencia Uff pro- | 0,00 - 550,00 0,00 T - DDS Float |3
gramable, coord. 3
[HZ]
Véase P1320.

P1325[0...2] | Tensién U/f progra- | 0,0 - 3000,0 0,0 uU,T - DDS Float |3
mable, coord. 3 [V]
Véase P1320.

P1330[0...2] | Cl: Consigna de 0 - 4294967295 0 T - CDS u32 3
tension
Parametro BICO para seleccionar la fuente de consigna de tensiéon para modo U/f independiente (P1300 =
19).

P1333[0...2] | Frecuencia de 0,0-100,0 10,0 urT PERC |DDS Float |3
arranque para el ENT
FCC [%]
Define la frecuencia de arranque en porcentaje de la frecuencia nominal del motor (P0310) con la que se
habilita la regulacion de flujo (FCC, Flux Current Control).

Atenciodn: Si este valor es demasiado bajo, el sistema puede ser inestable.

P1334[0...2] Area de compensa- |1,0-20,0 6,0 uUT PERC |DDS Float |3

cion de deslizamien- ENT
to [%]
Determina el area de activacién de la frecuencia de compensacion de deslizamiento. El valor porcentual
de P1334 se refiere a la frecuencia nominal del motor P0310.
El umbral superior siempre permanecera un 4% mas alto que P1334.
Rango de compensacion de deslizamiento:
fout
jyf fN Con compensacion de
deslizamiento
P1335 X Sin compensacioén de
deslizamiento
(« - fout H H - fset
v D) » T T »
P1334 P1334+4% 100% fn P1334 P1334+4% fn
Dependencia: | Compensacién de deslizamiento (P1335) activa.
Nota: Véase P1335.

La frecuencia de arranque de la compensacion de deslizamiento es P1334 * P0310.
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determinados | de cam- | lado de datos | de de
de fabrica biar datos | acceso
P1335[0...2] Compensacion de 0,0 -600,0 0,0 urT PERC |DDS Float |2
deslizamiento [%] ENT
El pardametro ajusta dinamicamente la frecuencia de salida del convertidor, a fin de mantener constante la
velocidad del motor con independencia de su carga.
En el modo U/f, la frecuencia del motor es siempre menor que la frecuencia de salida del convertidor,
debido a la frecuencia de deslizamiento. Con una determinada frecuencia de salida, la frecuencia del
motor disminuye al aumentar la carga. Este comportamiento, tipico de los motores de induccion, se puede
compensar mediante la compensacion de deslizamiento. Con P1335 se habilita y se ajusta exactamente
la compensacion de deslizamiento.
Dependencia: | El ajuste de ganancia permite realizar un ajuste exacto de la velocidad real del motor.
P1335 >0, P1336 > 0, P1337 = 0 si P1300 = 5, 6.
Atencién: El valor empleado para compensar el deslizamiento (escalado con P1335) se limita con la siguiente ecua-
cion:
f_desliz_comp,max = r0330 * (P1336/100)
Nota: P1335 = 0%:
Compensacion de deslizamiento deshabilitada.
P1335 =50% - 70%:
Compensacion total de deslizamiento con motor frio (carga parcial).
P1335 = 100% (ajuste estandar para estator caliente):
Compensacion total de deslizamiento con motor caliente (carga total).
P1336[0...2] |Limite deslizamiento |0 - 600 250 urT - DDS u16 2
[%]
Valor limite de la compensacion de deslizamiento en [%] respecto a r0330 (deslizamiento nominal del
motor), el cual se suma a la consigna de frecuencia.
Dependencia: | Compensacion de deslizamiento (P1335) activa.
r1337 CO: Frecuencia de - - - PERC |- Float |3
deslizamiento U/f [%] ENT
Muestra el deslizamiento real del motor compensado en [%]. f_desliz [Hz] = r1337 [%] * P0310/100
Dependencia: | Compensacion de deslizamiento (P1335) activa.
P1338[0...2] Ganancia de amorti- | 0,00 - 10,00 0,00 urT - DDS Float |3
guacién de resonan-
cias U/
Define la ganancia de amortiguacion de resonancias para el modo U/f. La di/dt de la corriente activa se
escala mediante P1338. Si di/dt aumenta, el regulador de amortiguacién de resonancias disminuye la
frecuencia de salida del convertidor.
Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.
Nota: El regulador de amortiguacion de resonancias atenua las oscilaciones que suelen darse en la corriente

activa cuando el motor funciona sin carga. En los modos U/f (véase P1300), el regulador de amortiguacion
de resonancias esta activo en un rango aproximado del 6% al 80% de la frecuencia nominal del motor
(P0310). Un valor demasiado grande de P1338 produce inestabilidad (reacoplamiento).
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego Tipo | Nivel
determinados | de cam- |lado de datos | de de
de fabrica biar datos | acceso
P1340[0...2] | Ganancia proporcio- | 0,000 - 0,499 0,030 urT - DDS Float |3
nal del regulador
Imax
Ganancia proporcional del regulador I_max.
El regulador Iméax reduce la corriente de salida del convertidor cuando se sobrepasa la corriente maxima
del motor (r0067).
En los modos U/f lineal, U/f parabdlica, FCC y U/f programable, el regulador |_max usa un regulador de
frecuencia (véase P1340 y P1341) y un regulador de tension (véase P1345 y P1346).
El regulador de frecuencia intenta reducir la corriente limitando la frecuencia de salida del convertidor
(hasta un minimo del doble de la frecuencia nominal de deslizamiento).
Si esto no basta para eliminar la sobrecorriente, entonces se reduce la tensién de salida del convertidor
con ayuda del regulador de tension I_max.
Si se logra eliminar la sobrecorriente, entonces se anula la limitacion de frecuencia mediante el tiempo de
aceleracion ajustado en P1120.
En los modos U/f lineal y FCC en la industria textil y el modo U/f externo solo se emplea el regulador de
tension |_max para reducir la corriente (véase P1345 y P1346).
Nota: Se puede deshabilitar el regulador |_max ajustando a 0 el tiempo de integracién del regulador de frecuen-
cia (P1341). Con ello se deshabilita tanto el regulador de frecuencia como el de tension.
Hay que tener en cuenta que, si esta deshabilitado, el regulador |_max no realiza accién alguna para re-
ducir la corriente, pero se generan avisos por sobrecorriente. El convertidor se dispara si es excesiva la
sobrecorriente o la sobrecarga.
P1341[0...2] | Tiempo de integra- 0,000 - 50,000 0,300 UurT - DDS Float |3
cién del regulador
Imax [s]
Constante de tiempo de integracion del regulador I_max.
e P1341 = 0: Regulador I_max deshabilitado
e P1340 =0y P1341 > 0: Integral mejorada del regulador de frecuencia
e P1340 >0y P1341 > 0: Regulador Pl normal del regulador de frecuencia
Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.
Nota: Véase P1340 para obtener mas informacion. El ajuste de fabrica es funcién de la potencia del convertidor.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

r1343 CO: Salida de frecuencia | - - - - - Float |3

del regulador Imax [Hz]
Muestra la limitacion efectiva de la frecuencia.

Dependencia: | Si el regulador I_max no esta en funcionamiento, el parametro muestra normalmente la frecuencia maxi-

ma (P1082).

r1344 CO: Salida de tension - - - - - Float |3

del regulador Imax [Hz]
Muestra la cantidad en la cual el regulador |_max reduce la tension de salida del convertidor.

P1345[0...2] Ganancia proporcional 0,000-5,499 |0,250 urT - DDS Float |3

del regulador de tension

Imax

Si la corriente de salida (r0068) supera la corriente maxima (r0067), el convertidor se regula dinamica-
mente mediante la reduccion de la tension de salida. Con este parametro se ajusta la ganancia propor-
cional del regulador.

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.

Nota: Véase P1340 para obtener mas informacion. El ajuste de fabrica es funcién de la potencia del converti-

dor.

P1346[0...2] Tiempo integral del regu- | 0,000 - 50,000 | 0,300 urT - DDS Float |3

lador de tensién Imax [s]

Constante de tiempo de integracion del regulador de tension |_méx.

e P1341 = 0: Regulador I_max deshabilitado

e P1345 =0y P1346 > 0: Integral mejorada del regulador de tensién |_max

e P1345> 0y P1346 > 0: Regulador PI normal del regulador de tensiéon |_max

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.

Nota: Véase P1340 para obtener mas informacion. El ajuste de fabrica es funcién de la potencia del converti-

dor.

r1348 Factor de modo econo- | - - - PERC |- Float |2

mizador [%)] ENT

Muestra el factor del modo economizador calculado (rango de 80 a 120%) aplicado a la tensién de salida
demandada.

El modo economizador se utiliza para encontrar el punto de funcionamiento mas eficiente para una carga
determinada. Esto se logra mediante el método continuo de optimizacion con escalada. Este método
funciona al incrementar o reducir ligeramente la tension de salida y vigilar el cambio en la potencia de
entrada. Si la potencia de entrada ha disminuido, el algoritmo cambia la tension de salida en la misma
direccion. Si la potencia de entrada ha aumentado, el algoritmo ajusta la tensién de salida en la otra di-
reccion. Utilizando este algoritmo, el software debe ser capaz de encontrar el punto minimo en el gréfico
entre la potencia de entrada y la tension de salida.

Atencion: Si este valor es demasiado bajo, el sistema puede ser inestable.

P1350[0..2] | Aumento suave tensién | 0 - 1 E uT |- lops [ute |3

Determina si la tensién aumenta suavemente durante el tiempo de magnetizacién (ON) o si salta directa-
mente a la tension de elevacion (OFF).

0 OFF

1 ON
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Nota: Los ajustes para este parametro tienen las ventajas e inconvenientes siguientes:

e P1350 = 0: OFF (salto a tensién de elevacion).
Ventaja: El flujo se generado rapidamente.
Inconveniente: El eje del motor puede girar.

e P1350 =1: ON (aumento suave de la tension).
Ventaja: Probablemente el eje del motor no se movera.
Inconveniente: La generacién de flujo tarda mas.

P1780[0...2] Palabra de mando de 0-1 1 urT - DDS u16 3

adaptacion Rs/Rr

Habilita la adaptacion térmica de la resistencia del rotor y del estator para reducir errores de par en la

regulacion de velocidad/par con sensor de velocidad, o errores de velocidad en la regulacion de veloci-
dad/par sin sensor de velocidad.

Bit Nombre de sefal Seial 1 Sefial 0

00 Habilitacién adaptacion de temperatura Rs/Rr Si No

P1800][0...2] Frecuencia de pulsaciéon |2 - 16 4 uUrT - DDS u16 2

[kHz]

Ajusta la frecuencia de pulsacion del semiconductor de potencia del convertidor. Esta frecuencia se modi-

fica en pasos de 2 kHz.

Dependencia: | Los valores minimo/maximo/predeterminado para la frecuencia de pulsacion vienen determinados por el

modulo de potencia utilizado.

Ademas, la frecuencia de pulsacién minima depende de la parametrizacion de P1082 (frecuencia maxi-

ma) y P0310 (frecuencia nominal del motor).

Nota: Si aumenta la frecuencia de pulsacién, se reducird la corriente maxima del convertidor r0209 (reduccién

de potencia). La reduccion de potencia depende del tipo y de la potencia del convertidor.

Si no es absolutamente necesario un funcionamiento silencioso, se pueden seleccionar frecuencias de

pulsacion bajas para reducir las pérdidas en el convertidor y las emisiones de radiofrecuencia.

En ciertas circunstancias, el convertidor puede reducir la frecuencia de pulsacion para autoprotegerse

contra la sobretemperatura (véase P0290 y P0291 bit 00).

r1801[0...1] CO: Frecuencia de pul- |- - - - - u16 3

sacion [kHz]

Muestra informacion sobre la frecuencia de pulsacion del semiconductor de potencia del convertidor.

r1801[0] muestra la frecuencia de pulsacion real del convertidor.

r1801[1] muestra la frecuencia de pulsacién minima del convertidor que se puede alcanzar si esta activa

la funcién "identificacién del motor" o la funcién "reaccién del convertidor ante sobrecarga". Esté parame-
tro se pondra a 0 kHz si no hay ningin médulo de potencia incorporado.

indice: [0] Frecuencia de pulsacion real

[1] Frecuencia de pulsacion minima

Atencion: En ciertas condiciones (sobretemperatura del convertidor, véase P0290), los valores de este parametro

pueden diferir de los valores seleccionados en P1800 (frecuencia de pulsacion).
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P1802 Modo modulador 1-3 3 urT - - u16 3
Selecciona la clase de servicio del modulador.
1 SVM asimétrica
2 Modulacion de vector espacial
3 SVM/ASVM en lazo cerrado
Atencion: e La modulacion asimétrica de vector espacial (ASVM) produce menores pérdidas de conmutacion que

la modulacion de vector espacial (SVM), pero puede mermar la calidad de concentricidad cuando la
velocidad es muy baja.

e La SVM con sobremodulacion puede producir distorsiones en la curva de corriente cuando la tension
de salida es alta.

e La SVM sin sobremodulacion reducira la tensién de salida maxima disponible para el motor.
P1803[0..2] | Modulacién maxima [%] |20,0-150,0 [106,0 lu,T |- |DDS | Float |3
Ajusta el grado de modulacion méximo.

Nota: P1803 = 100%: Es el limite de sobremodulacién (para un convertidor ideal sin retardo de conmutacion).

P1810 Palabra de mando de 0-3 3 urT - - u16 3
regulacién Vdc

Configura el filtrado y la compensacion Vdc.

Bit Nombre de sefal Seial 1 Sefial 0
00 Habilitar filtro promedio Vdc Si No
01 Habilitar compensacion Vdc Si No
Nota: El ajuste predeterminado de P1810 para las variantes monofasicas es 2.
P1820][0...2] Inversion de secuencia |0 -1 0 T - DDS u16 2
de fases a la salida
Cambia la secuencia de fases sin cambiar la polaridad de la consigna.
0 Giro horario
1 Inversion de sentido
Nota: Véase P1000.
P1825 Tension directa de IGBT | 0,0 - 20,0 0,9 urT - - Float |4
|
Corrige fallos de tensién provocados por la tension directa de los IGBT.
P1828 Tiempo muerto unidad 0,00 - 3,98 0,01 urT - - Float |4
de control de impulsos
[us]
Ajusta el tiempo de compensacién para corregir el tiempo de enclavamiento de los IGBT.
P1900 Seleccion de la identifi- |0 -2 0 C,T - - u16 2
cacién de datos del
motor
Realiza la identificacion de datos del motor.
0 Deshabilitada
2 Identificacion de todos los parametros en parada

Dependencia: | No se realiza ninguna medicion si los datos del motor no son correctos.

P1900 = 2: Se corrige el valor calculado para la resistencia del estator (véase P0350).
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Atencion: Al finalizar la identificacion del motor, P1900 se pone a 0. Cuando se elige el ajuste para la medicion, se
debe tener en cuenta lo siguiente:
El valor se adopta efectivamente como ajuste del parametro P0350 y se aplica a la regulacién, ademas
de mostrarse en los parametros de solo lectura siguientes. Asegurese de que el freno de mantenimiento
del motor no esté activo cuando se realice la identificacion del motor.
Nota: Antes de seleccionar la identificacion de datos del motor, se debe haber realizado previamente la puesta
en marcha rapida.
Puesto que la longitud de los cables de las aplicaciones varia en un amplio rango, la resistencia preajus-
tada P0352 solo es una primera aproximacion. Se pueden conseguir mejores resultados de identificacion
del motor si se especifica la resistencia del cable, por medicién o calculo, antes de iniciar la identificacion.
Una vez que se ha habilitado (P1900 > 0), se genera el aviso A541, que indica que con la siguiente sefal
de mando ON se iniciara la medicion de los parametros del motor.
Durante el tiempo que se necesita para los calculos internos, se detiene la comunicacion via USS y via
Modbus. Los calculos pueden durar hasta 1 minuto.
P1909[0...2] Palabra de mandodela |0-65519 23552 urT - DDS u16 4
identificacion de datos
del motor
Palabra de mando de la identificacion de datos del motor.
Bit Nombre de sefial Senial 1 Sefal 0
00 Estimacién de Xs Si No
01 ID motor a 2 KHz Si No
02 Estimacion de Tr Si No
03 Estimacién de Lsigma Si No
05 Determinacion mediciéon Tr con 2 frec. Si No
06 Medicion de la tension directa Si No
07 Deteccion de tiempo muerto a partir de medicion de Rs | Si No
08 Identificacion motor con compensacion de tiempo muer- | Si No
to HW activa
09 Sin deteccion de tiempo muerto con 2 frec. Si No
10 Detectar Ls con método LsBlock Si No
11 Adaptacién IDMot de corriente de magnetizacion Si No
12 Adaptacién IDMot de reactancia principal Si No
13 Desactivar la optimizacion de la curva de saturacion Si No
IDMot
14 Optimizacion de la curva de saturacion IDMot, todos los | Si No
tamafos
15 Optimizacion de la curva de saturacion IDMot, tamafios | Si No
grandes
Convertidor SINAMICS V20
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determinados lado de de de
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P1910

Seleccion de la identifi- | 0 - 23 0 T - - uU16 4
cacion de datos del

motor

Realiza una identificacion de datos del motor con margen ampliado.
Realiza una medicién de la resistencia del estator.

Deshabilitada

Identificacion de todos los parametros con cambio de parametro

Identificacion de todos los parametros sin cambio de pardmetro

Identificacidon de curva de saturacion con cambio de parametro

Identificacion de curva de saturacion sin cambio de parametro

Identificacion de XsigDyn sin cambio de parametro

Identificacion de Tdead sin cambio de parametro

Identificacion de R sin cambio de parametro

Identificaciéon de Xs sin cambio de parametro

Identificacion de Tr sin cambio de parametro

= |© [0 N0 |~ [W]|N |~ O

0 Identificacion de Xsigma sin cambio de parametro

20 Establecer vector de tensién

21 Establecer vector de tension sin filtrado en r0069

22 Establecer vector de tensién con sefal rectangular

23 Establecer vector de tensién con sefial triangular

Atencion:

Asegurese de que el freno de mantenimiento del motor no esté activo cuando se realice la identificacion

del motor. P1910 no se puede cambiar mientras esté activa la identificacién del motor con P1900 (P1900
=2 0 3). Al finalizar la identificacion del motor, P1910 se pone a 0. Cuando se elige el ajuste para la me-
dicion, se debe tener en cuenta lo siguiente:

e "con cambio de parametro"
significa que el valor se adopta efectivamente como ajuste del parametro P0350 y se aplica a la regu-
lacion, ademas de mostrarse en los parametros de solo lectura siguientes.

e "sin cambio de pardmetro"

significa que el valor solamente se muestra, es decir, se visualiza con fines de comprobacion en el pa-
rametro de solo lectura r1912 (resistencia estatorica identificada).

El valor no se aplica a la regulacion.

Dependencia:

No se realiza ninguna medicién si los datos del motor no son correctos.
P1910 = 1: Se corrige el valor calculado para la resistencia del estator (véase P0350).

Nota:

Véase P1900

r1912[0]

Resistencia estatérica Float |4

identificada [Q]

Visualiza el valor medido de la resistencia del estator (fase a fase). Este valor incluye las resistencias de
los cables.

indice:

[0] ‘ Fase U

Atencion:

Si el valor identificado (Rs = resistencia del estator) no esta dentro del rango de 0,1% < Rs [p. u.] < 100%
se emite el mensaje de fallo 41 (fallo de identificacion de datos del motor). Mas informacion en P0949
(valor de fallo = 2 en este caso).

Nota:

Este valor se mide usando P1900 = 2.
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r1920[0] Inductancia dispersa - - - - - Float |4
dinamica identificada
Muestra la inductancia dispersa dinamica identificada total.

indice: [0] Fase_U

r1925[0] Tensién directa identifi- | - - - - - Float |4
cada [V]

Muestra la tension directa identificada de los IGBT.

indice: [0] Fase_U

Atencion: Si la tensidn directa identificada no esta dentro del rango de 0,0 V < 10 V se emite el mensaje de fallo 41
(fallo de identificacion de datos del motor). Mas informacion en P0949 (valor de fallo = 20 en este caso).

r1926 Tiempo muerto identifi- | - - - - - Float |2
cado de la unidad de
control de impulsos [ps]

Muestra el tiempo muerto identificado del enclavamiento de los IGBT.

P2000][0...2] Frecuencia de referencia | 1,00 - 550,00 |50,00 T - DDS Float |2
[Hz]

El parametro P2000 representa la frecuencia de referencia para transmitir o representar valores de fre-
cuencia porcentuales o hexadecimales.

Donde:

e Hexadecimal 4000 H ==> P2000 (p. €j.: USS-PZD)

e Porcentual 100% ==> P2000 (p. ej.: entrada analdgica)

Ejemplo: Si se establece un enlace BICO entre dos parametros (o por medio de P0719 o P1000), puede ser que la
"unidad" de los parametros (normalizaciéon Hex) o la magnitud fisica (Hz) sea diferente. SINAMICS con-
vierte el valor de entrada automaticamente a la normalizacidon que posee el valor de salida.

| P2019
r0021 > [0
PZD USS por _ 10021[Hz]
T >“’§ ; RS485 yIHex] = 5000tz +00CIHex]
3]
x[HZ] y[Hex]
r2018 |
0 > P1070
PzZD USS por __r2018[1]
RS485 ; g 2 ! l YIHzl= ZSoomex) 202
[3] D
x[Hex] y[HZ]

Dependencia: | Después de la puesta en marcha rapida, P2000 cambia de la siguiente forma: P2000 = P1082.
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Precaucion: El parametro P2000 representa la frecuencia de referencia para las interfaces arriba indicadas.

A través de la interfaz correspondiente se puede aplicar una consigna de frecuencia maxima de 2 *
P2000.
A diferencia del parametro P1082 (frecuencia maxima), limita la frecuencia del convertidor internamente
con independencia de la frecuencia de referencia.
Si se cambia P2000 se debera adaptar correspondientemente el parametro P1082.
—RGEY P1082
\& . Canal de \—l—/ Regulacién
f[Hz] | _consigna |f act ~— ~ f_actlimit | del motor
. (%)
Analogica
Normalizaciéon Limitacion
flHz) =— 1) pogog =) prngg f_act,limit = min(P1082, f_act)
4000(Hex) 100 %
Atencion: Los parametros de referencia estan pensados para representar de manera uniforme las sefiales de con-

signas y de valores reales.

Esto es también valido para los parametros de ajustes fijos que se dan en porcentaje.

Un valor del 100% corresponde a un valor de datos de proceso de 4000H, o 4000 0000H en el caso de
valores dobles.

En este aspecto, se dispone de los siguientes parametros:

P2000 |Frecuencia de referencia Hz

P2001 |Tension de referencia \Y;

P2002 |Corriente de referencia A

P2003 |Par de referencia Nm

P2004 |Potencia de referencia Iﬂlp\)/ -+ f(P0100)

Nota: Las modificaciones en P2000 conllevan nuevos calculos de P2004.
P2001[0...2] | Tensién de referencia [V] | 10-2000 | 1000 T |- lobs  |ute |3
Tension de salida de fondo de escala (es decir 100%) usada via interfaz serie (corresponde a 4000H).
Ejemplo: r0026 PO771 r0026[V]
Al 1.
T > w——> }—I— y[Hex] P2001[V] 4000[Hex]
x[V] y[Hex]
Nota: Las modificaciones en P2001 conllevan nuevos calculos de P2004.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

P2002[0...2] Corriente de referencia 0,10 - 10000,0 | 0,10 T - DDS Float |3
(Al
Corriente de salida de fondo de escala que se usa via interfaz serie (corresponde a 4000H).

Ejemplo: Si se establece un enlace BICO entre dos parametros, puede ser que la "unidad" de los parametros
(normalizacion Hex) o la magnitud fisica (A) sea diferente. En este caso se realiza una conversion auto-
matica al valor de destino.

P2051
r0027 [0
S e ST Bus de yHex] = r0027[A] 4000[Hex]
ST campo P2002[A]
> I3
X[A] y[Hex]

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.

Nota: Las modificaciones en P2002 conllevan nuevos calculos de P2004.

P2003[0..2] | Par de referencia [Nm] | 0,10 - 99999,0 | 0,75 T |- |DDS | Float |3
Par de referencia de fondo de escala que se usa via la interfaz serie (corresponde a 4000H).

Ejemplo: Si se establece un enlace BICO entre dos parametros, puede ser que la "unidad" de los parametros
(normalizacién Hex) o la magnitud fisica (Nm) sea diferente. En este caso se realiza una conversion au-
tomatica al valor de destino.

| P2051
r0080 S [0
— Bus de Hex] = 0080INM_ 465046
> g ; campo y[ ] P2003[Nm] f ]
3
X[Nm] y[Hex]

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.

Nota: Las modificaciones en P2003 conllevan nuevos calculos de P2004.

P2004[0...2] | Potencia de referencia | 0,01-2000,0 |0,75 T |- |DDS | Float |3
Potencia de referencia de fondo de escala que se usa via la interfaz serie (corresponde a 4000H).

Ejemplo: Si se establece una conexion BICO entre dos parametros, puede ser que la "unidad" de los parametros
(valores normalizados (Hex) o fisicos (es decir, kW/hp)) sea diferente. En este caso se realiza una con-
version automatica al valor de destino.

P2051
r0032 [0]
Bus de _ r0032
_._| S > E} ; campo yiHex] = ===+ 4000[Hex]
i Bl |

X[KW] y[Hex]
(o]
x[hp]
segun P0100
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

P2010[0...1] Velocidad de transmision | 6 - 12 6 urT - - u16 2
USS/MODBUS
Ajusta la velocidad de transmision de datos para comunicaciéon USS/MODBUS.

6 9600 bps.

7 19200 bps.
8 38400 bps.
9 57600 bps.
10 76800 bps.
11 93750 bps.
12 115200 bps.

indice: [0] USS/MODBUS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)

Atencioén: Antes de instalar SINAMICS V20 Smart Access en el V20, si se dispone de comunicacion RS485, debe
ajustar P2010[1] = 12 desde el BOP.

Nota: Este parametro, indice 0, va a alterar la velocidad de transmision de RS485 sin importar el protocolo
seleccionado en P2023.

P2011[0..1] | Direccién USS | 0-31 0 luT |- |- lute |2
Ajusta la direccion exclusiva del convertidor.

indice: [0] USS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)

Nota: Se pueden conectar hasta un maximo de 30 convertidores adicionales a través de la interfaz serie (es
decir 31 convertidores en total) y controlarlos con el protocolo de bus serie USS.

P2012[0..1] |Longitud PZDenUSS |0-8 E luT |- |- lute |3
Define el numero de palabras de 16 bits en la parte PZD del telegrama USS. En esta 4rea se intercam-
bian constantemente datos de proceso (PZD) entre maestro y esclavos. La parte PZD del telegrama USS
se utiliza para la consigna principal y la regulacién del convertidor.

indice: [0] USS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)

Atencién: El protocolo USS consta de PZD y PKW y los puede cambiar el usuario mediante los parametros P2012 y

P2013, respectivamente.

- Telegrama USS
Parametro Datos de proceso
STX || LGE ||ADR PKW PZD BCC
PKE IND PWE PzZD1 PzD2 PZD3 PzZD4
STX Inicio de texto PKE ID de parametro
LGE Longitud IND Subindice
ADR  Direccién PWE  Valor de parametro

PKW  Valor de ID de parametro
PZD  Datos de proceso
BCC  Caracter de comprobacion de bloque
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso
PZD transmite una palabra de mando y palabras de consigna o estado y los valores reales.
El nimero de palabras PZD en un telegrama USS se determina con el parametro P2012, donde las dos
primeras palabras son:
a) palabra de mando y consigna principal o
b) palabra de estado y valor real
Si P2012 es mayor o igual a 4, la palabra de mando adicional se tiene que transferir como cuarta palabra
PZD (ajuste predeterminado).
STW HSW
ZSW HIW STW2
PZD1 PzD2 PzD3 PzD4
< P2012 >
STW  Palabra de mando HSwW  Consigna principal
ZSW  Palabra de estado HIwW Valor real principal
PZD Datos de proceso
P2013[0...1] | Longitud PKW en USS | 0 - 127 127 U T |- |- lute |3
Define el numero de palabras de 16 bits en la parte PKW del telegrama USS. El &rea PKW admite varia-
ciones. Dependiendo de las necesidades concretas, se puede parametrizar una longitud de 3 o 4 pala-
bras o un numero variable de ellas. La parte PKW del telegrama USS se utiliza para leer y escribir valores
de parametros individualmente.
0 Ninguna palabra
3 3 palabras
4 4 palabras
127 Variable
Ejemplo: Tipo de datos
U16 (16 bits) U32 (32 bits) Float (32 bits)
P2013 =3 X Fallo de acceso a pardmetros | Fallo de acceso a pardmetros
P2013 =4 X X X
P2013 =127 X X X
indice: [0] USS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)
Atencion: El protocolo USS consta de PZD y PKW y los puede cambiar el usuario mediante los parametros P2012 y
P2013, respectivamente. El parametro P2013 determina la cantidad de palabras PKW en el telegrama USS.
Los ajustes P2013 = 3 o0 4 determinan la longitud PKW (3 = tres palabras, 4 = cuatro palabras). Respecto a la
longitud variable de palabras, con P2013 = 127 se adapta automaticamente la longitud PKW.
P2013=3 l¢——— P2013 ——»
PKE IND PWE
1 palabra
cada 16 bits
P2013=4 P2013
PKE IND PWE
i
PKE ID de parametro
IND Subindice
PWE Valor de parametro
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

Si se selecciona una cantidad fija de palabras, solo se puede transmitir un parametro.

Cuando se trata de parametros indexados se tiene que seleccionar la longitud PKW variable para poder
transmitir el parametro indexado completo en un solo telegrama.

Al seleccionar la longitud PKW fija, es importante asegurarse de que el valor en cuestién se pueda trans-
ferir con dicha longitud PKW.

P2013 = 3 (longitud PKW fija) no permite el acceso a todos los valores de pardmetros.

Si hay un valor situado fuera del rango, se activa un fallo de parametro y ese valor no sera aceptado. El
estado del convertidor no se vera afectado por ello.

Util para aplicaciones en las que no se modifican parametros, pero también se emplean MM3 en la insta-
lacion.

Este ajuste no permite el modo de difusion general.

P2013 = 4 (longitud PKW fija).

Permite el acceso a todos los parametros, pero en los parametros indexados sélo puede leerse un indice
después de otro.

La secuencia de las palabras para cada uno de los valores de palabra es diferente segun se ajuste a 3 o
127; véase el ejemplo mostrado a continuacion.

P2013 = 127, el ajuste mas dutil.
La longitud de respuesta PKW varia dependiendo de la cantidad de informacion que se necesita.

En este ajuste se pueden leer informaciones sobre fallos y todos los indices de un parametro mediante
un unico telegrama.

Ejemplo:
Ajuste P0700 a 5, P0700 = 2BC (hex).
P2013 =3 P2013 =4 P2013 =127

Maestro - SINAMICS 22BC 0000 0006 22BC 0000 0000 0006 | 22BC 0000 0006 0000

SINAMICS - Maestro 12BC 0000 0006 12BC 0000 0000 0006 | 12BC 0000 0006
P2014[0...1] Tiempo de interrupcién | 0 - 65535 2000 T - - u16 3

de telegrama

USS/MODBUS [ms]

El indice 0 define el tiempo T_off que transcurrira para que se emita el fallo (F72) al no haberse recibido
ningun telegrama por el canal USS/MODBUS RS485.

El indice 1 define el tiempo T_off que transcurrira para que se emita el fallo (F71) al no haberse recibido
ningun telegrama por el canal USS RS232 (reservado).

indice: [0] USS/MODBUS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)

Atencion: Si el tiempo esta establecido en 0, no se generan fallos (es decir, se deshabilita la vigilancia).

Nota: El tiempo de interrupcion de telegrama funciona en RS485 independientemente del protocolo establecido
en P2023.

r2018[0...7] CO: PZD de USS/MODBUS | - - - 4000H | - u1e 3
por RS485

Se muestran los datos de proceso recibidos mediante USS/MODBUS por RS485.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

USS por RS485:
(a
Bit 00 ON/OFF1
Bit 01 OFF2: Parada natural
Bit 02 OFF3: Parada rapida
Bit 03 Habilitacion de impulsos
Bit 04 Habilitacion de GdR
Bit 05 Arranque del GdR
Bit 06 Habilitacion de consigna
BO: Pal.mando1 <- COM | Bit 07 Confirmacién de fallo
r2036 Bit 08 JOG a la dcha.
A Bit 09 JOG a la izq.
Bit 10 Control desde el PLC
Bit 11 Inversion (inversion de consigna)
Bit 13 Subir potenciémetro motorizado (MOP)
Bit 14 Bajar potencidometro motorizado (MOP)
KBit 15 CDS Bit 0 (local/remoto)
(Bit 00
Bit de frecuencia fija 0
Bit 01
Bit de frecuencia fija 1
P r2018 |
PSR 3...|L..> 0] > Bit 02
PSS R 4= 1) Bit de frecuencia fija 2
; i I
" g Bit 03
; I Bit de frecuencia fija 3
I I ! BD: Pal.mando2 <- COM | Bit 04
PzD4 PzD3 PzD2 PZD1 Pl 7] Bit juego de datos accto. (DDS) 0
STW2 HSW STwW1 P )
RSP o 1 71VY4 Bit 05
— P2012 ———» ' - Bit juego de datos accto. (DDS) 1
ISTX Inicio de texto

ILGE Longitud Bit 08
IADR Direccién PID habilitado
IPKW Valor ID de parametro | Bit 09
PZD PKW I Freno DC habilitado
BCC|| Dpatosde | paramotro ||ADR||LGE|[sTx|{P4P Datos de proceso Bt
proceso IBCC Caracter de comproba- Estatismo
| cion de bloque ;
< Telegrama —— — iISTW Palabra de mand Bit 12
USS : rademando 1 pegulacion de par
{HSW Consigna principal Bit 13
USS por RS48 | Fallo externo 1
Bit 15
Mapeo PZD a parametro r2018 §|t~de| juego de datos de
efiales de mando (CDS) 1
Nota:

El bit 10 debe ajustarse en la primera palabra PZD del telegrama recibido a través de USS para que el converti-
dor acepte los datos de proceso como validos. Por este motivo, la palabra de control 1 se debe transferir al

convertidor en la primera palabra PZD.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

MODBUS por RS485:
HSW (consigna de velocidad) Bit 03
40003 0 40101 1 = Habilitar funcionamiento (se
pueden habilitar los impulsos)
2018 | 0 = Inhibir funcionamiento
> o> (cancelar impulsos)
""""""""" 1l ; 0 Bito4
i D 1 = Estado operativo (se puede
: : : : i 3 habilitar el generador de rampa)
it [OTTT2[ST4 TS T6 I 7TIBTOTOMTZISTIIS] | - juhibir generador de rampa
i ! { i i (ajustar la salida del generador de
i rampa a cero)
i i i | i Bit 05
40006 40004 40007 40005 I 1 = Habilitar el generador de
STWO STW3 STW7 STW11 : rampa
S ~ -/ i 0 = Parar generador de rampa
40100 i (congelar la salida del generador
STW i de rampa)
i P i
«————— Telegrama MODBUS ————————» | Bit 06
i 1 = Habilitar consigna
i 0 = Inhibir consigna (ajustar la
—_—>
MODBUS por RS 485 f—‘ entrada del generador de rampa
a cero)
STW (palabra de mando): .
Bit 00 Mapeo a parametro r2018 Bit 07
!= ON (se pueden habilitar los impulsos) _r = Confirmar fallos
0 = OFF1 (freno con generador de rampa, pulsar después Bit 08 reservado
cancelacién y listo para encendido) Bit 09 1 = Reservado
Bit 10 1 = Control mediante PLC
Bit 01 _ _ .
1= No OFF2 (habilitacion posible) Bit 111 = Invers. dir. de rot.
0 = OFF2 (cancelacion de impulsos e inhibicion de encendido inmediatos) Bit 12 reservado
) Bit 13 1 = Potenciémetro motoriz-
Bit 02 ado, consigna, subir
1 i No OFF3 (habilitacion posible) ’ Bit 14 1 = Potenciémetro
0= OFF§ ,(frena.do conla re}mpa.(.)!:F3 p1135, dgspues motorizado, consigna, bajar
cancelacion de impulsos e inhibicién de encendido)
Bit 15 reservado
indice: [0] Palabra recibida 0
[1] Palabra recibida 1
[7] Palabra recibida 7
Nota: Restricciones:

e Si el convertidor se controla mediante la interfaz serie arriba mencionada, la primera palabra de man-
do se tiene que transmitir como primera palabra PZD (P0700 o P0719).

o Sila fuente de consignas se selecciona mediante P1000 o P0719, entonces la consigna principal se

tiene que transmitir en la segunda palabra PZD.

e SiP2012 es mayor o igual a 4 y el convertidor se controla mediante la interfaz serie arriba menciona-
da, la palabra de mando adicional (segunda palabra de mando) se tiene que transmitir en la cuarta

palabra PZD (P0700 o P0719).
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso
P2019[0...7] Cl: PZD a - 52[0] T 4000H |- u3z/l |3
USS/MODBUS por 16
RS485

Se muestran los datos de proceso transmitidos mediante USS/MODBUS por RS485.
USS por RS485:

(Bit 00 Freno DC activo

Bit 01 Frec. real r0021 > P2167 (f_off)
Bit 02 Frec. real r0021 > P1080 (f_min)
Bit 03 Corriente real r0027 >= P2170
Bit 04 Frec. real r0021 >= P2155 (f_1)
Bit 05 Frec. real r0021 < P2155 (f_1)
Bit 06 Frec. real r0021 >= consigna
’< Bit 07 Vdc real r0026 < P2172

(Bit 00 Accto. listo

"""""" Bit 08 Vdc real r0026 > P2172 Bit 01 Accto. listo p. funcionar
Bit 09 Final de rampa Bit 02 Accto. funcionando
Bit 10 Salida PID r2294 == P2292 (PID_min) Bit 03 Fallo accto. activo
Bit 04 OFF2 activo
Bit 11 Salida PID r2294 == P2291 (PID_max) Bit 05 OFF3 activo

Bit 06 ON inhibicién activa

Bit 07 Aviso accto. activo

Bit 14 Descargar juego de datos 0 desde AOP

............. ;< Bit 08 Desviacion consigna/valor real

Bit 09 Mando PZD
Bit 10 Frecuencia maxima alcanzada

Bit 11 Aviso: Limite de corriente del motor

Bit 12 Freno mantenimiento motor activo

: CO/BO: Pal.estado1 real Bit 13 Sobrecarga del motor
iCO: Frecuencia real[Hz]%lépzmgo _____ ; é:: :I]g gg—;’:cii;:(;jeellcrzstlzrrtidor
T 1 S—— R -
COJ/BO: Pal.estado2 realg""'LB] e P U U
0053 Y

PZD4; PZD3{PzZD2:{PZD1
ZSW2 HIW ~ ZSW1

— P2012 ———»

STX Inicio de texto

LGE Longitud

ADR Direccién

PKW Valor ID de parametro

PZD Datos de proceso PZD PKW
BCC Caréacter de comprobacion de bloque BCC|| Datosde |Parametro ||ADRJfLGE || STX
ZSW Palabra de estado proceso

q——— Telegrama %
Uss

HIW  Vvalor real principal

Mapeo PZD desde el parametro P2019—p>@— USS por
| RS485

Nota:
P2019[0] = 52, P2019[1] = 21, P2019[3] = 53 son ajustes predeterminados.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

MODBUS por RS485:
HIW (velocidad real)

40044 0 40111
4""

CO/BO: Pal.estado 1activa

-------------------

CO: Frecuencia real [HZ]

Bit: [0[1]2[3]4 |5|6|I7|8|'9|10|11|12|13|14|15|

40038 /
ZSW0 /

40(;39 40635 46054 40059 40037 40036 40034
ZSW1 ZSW2 ZSW3 ZSW7 ZSW9 ZSW9 ZSW14
(. J
g
40110
ZSW

A— Telegrama MODBUS

Asignacion desde parametro P2019 —p»le————— MODBUS por RS485
|

ZSW (palabra de estado): Bit 09 1=Mando solicitado
Bit 00 1=Listo para arrancar Bit 10 1=Valor de comparacién f o n
Bit 01 1=Listo para funcionamiento alcanzado/superado

(interconexion de DC cargada, impulsos bloqueados)

Bit 11 1=1, limite M o P no alcanzado
Bit 02 1=Funcionamiento habilitado

(accionamiento sigue n_cna) Bit 12 Reservado
Bit 13 1=Sin alarma de

Bit 03 1=Fallo presente sobrecalentamiento motor

Bit 04 1=Sin parada natural activa (OFF2 inactivo)
Bit 14

Bit 05 1=Sin parada rapida activa (OFF3 inactivo) 1=Mot . delante ( |>=0)
=Motor gira adelante (n_real >=

Bit 06 1=Inhibicion de encendido activa

Bit 07 1=Alarma presente 0=Motor gira atrés (n_real < 0)

Bit 08 1=Consigna de velocidad - desviacion de valor real
con tolerancia t_off Bit 15 1=Sin alarma, sobrecarga

térmica, unidad de potencia

indice: [0] Palabra transferida 0
[1] Palabra transferida 1
[7] Palabra transferida 7
Nota: Si r0052 no esta indexado, la pantalla no muestra un indice (".0").
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

P2021 Direccion Modbus 1-247 1 T - - u16 2
Ajusta la direccion exclusiva del convertidor.

P2022 Tiempo excedido de 0 - 10000 1000 UrT - - uU16 3
respuesta de Modbus
[ms]
El tiempo en el que se permite que el convertidor responda al maestro Modbus. Si la formacion de una
respuesta necesita mas tiempo del especificado en este parametro, se realizara el procesamiento pero no
se enviara ninguna respuesta.

P2023 Seleccioén de protocolo |0-3 1 T - - u16 1
RS485
Seleccione el protocolo que se ejecuta en el link RS485.
0 Ninguno
1 USS
2 Modbus
3 Script de terminal

Atencion: Después de cambiar P2023, desconecte y reconecte el convertidor. Durante este ciclo de desconexion y
reconexion, espere a que se haya apagado el LED o la pantalla se haya quedado en blanco (puede tar-
dar unos segundos) antes de volver a conectar la alimentacion. Si P2023 se ha cambiado a través de un
PLC, asegurese de que se haya guardado el cambio en la EEPROM mediante P0971.

r2024[0...1] Telegramas - - - - - u16 3
USS/MODBUS sin erro-
res
Muestra el numero de telegramas USS/MODBUS recibidos sin errores.

indice: [0] USS/MODBUS por RS485
[1] USS por RS232 (reservado)

Nota: Se notifica el estado de la informacion del telegrama por RS485 con independencia del protocolo estable-
cido en P2023.

r2025[0...1] Telegramas - - - - - u16 3
USS/MODBUS rechaza-
dos
Muestra el numero de telegramas USS/MODBUS rechazados.

indice: Véase r2024.

Nota: Véase r2024.

r2026[0...1] Error trama de caracte- |- - - - - u16 3
res USS/MODBUS
Muestra la cantidad de errores de trama de caracteres USS/MODBUS.

indice: Véase r2024.

Nota: Véase r2024.

r2027[0...1] Error desbordamiento - - - - - u16 3
USS/MODBUS
Muestra la cantidad de telegramas USS/MODBUS con errores por desbordamiento.

indice: Véase r2024.

Nota: Véase r2024.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

r2028[0...1] Error de paridad - - - - - u16 3

USS/MODBUS
Muestra la cantidad de telegramas USS/MODBUS con errores de paridad.

indice: Véase r2024.

Nota: Véase r2024.

r2029[0...1] | Inicio USS sin identificar | - - - |- |- lute |3

Muestra la cantidad de telegramas USS con inicio sin identificar.

indice: Véase r2024.

Nota: No usado en MODBUS.

r2030[0...1] Error BCC/CRC - - - - - u16 3

USS/MODBUS
Muestra la cantidad de telegramas USS/MODBUS con errores BCC/CRC.

indice: Véase r2024.

Nota: Véase r2024.

r2031[0...1] Error de longitud - - - - - u16 3

USS/MODBUS
Muestra la cantidad de telegramas USS/MODBUS con longitud incorrecta.
indice: Véase r2024.
Nota: Véase r2024.
P2034 Paridad MODBUS en 0-2 2 urtT - - u16 2
RS485
Paridad de telegramas MODBUS en RS485.
0 Sin paridad
1 Paridad impar
2 Paridad par

Nota: Véase también P2010 para los ajustes de velocidad de transmision y P2035 para los ajustes de bit de
parada. Debe ajustar P2034 a 0 si P2035 = 2.

P2035 Bits de parada MODBUS |1 - 2 1 urT - - u16 2
en RS485
Numero de bits de parada en telegramas MODBUS en RS485.
1 1 bit de parada
2 2 bits de parada

Nota: Véase también P2010 para los ajustes de velocidad de transmision y P2034 para los ajustes de paridad.
Debe ajustar P2035 a 2 si P2034 = 0.

r2036.0...15 BO: Palabra de mando 1 | - - - - - u16 3
de USS/MODBUS por
RS485
Muestra la palabra de mando 1 de USS/MODBUS por RS485 (palabra 1 de USS/MODBUS = PZD1).
Véase r0054 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2012.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se puede |Esca- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | cambiar lado de de de
de fabrica datos |datos |acceso

r2037.0...15 BO: Palabra de mando 2 | - - - - - u16 3

de USS por RS485

(USS)

Muestra la palabra de mando 2 de USS por RS485 (palabra 4 de USS = PZD4). Véase r0055 para obte-
ner la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2012.

Nota: Para habilitar el fallo externo (r2037 bit 13) via USS se tienen que ajustar los siguientes pardmetros:

e P2012=4
e P2106=1
r2053|0...7] Identificacién del médulo | - 0 - - - u16 3
de ampliacién de E/S
Muestra los datos de identificacion del médulo de ampliacién de E/S.
indice: [0] Numero de ID del mdédulo de ampliacion de E/S
[1] Numero de version del firmware del médulo de ampliacion de E/S (principal)
[2] Numero de version del firmware del médulo de ampliacion de E/S (secundario)
[3] Numero de version del firmware del médulo de ampliacién de E/S (hot fix)
[4] Numero de version del firmware del médulo de ampliacion de E/S (interno)
[5] No usado
[6] No usado
[7] ID empresa (Siemens = 42)
r2067.0...12 CO/BO: Estado de los - - - - - u16 3
valores de las entradas
digitales
Muestra el estado de las entradas digitales.
Bit Nombre de senal Seiial 1 Seiial 0
00 Entrada digital 1 Si No
01 Entrada digital 2 Si No
02 Entrada digital 3 Si No
03 Entrada digital 4 Si No
04 Entrada digital 5 Si No
05 Entrada digital 6 Si No
11 Entrada digital Al1 Si No
12 Entrada digital Al2 Si No
Nota: Se utiliza para la conexion BICO sin intervencion del software.
El médulo opcional de ampliacion de E/S proporciona las entradas digitales 5y 6.
P2100[0...2] Seleccion del nimero de | 0 - 65535 0 T - - u16 3
alarma
Selecciona hasta 3 fallos o avisos para reacciones que no han sido predeterminadas.
Ejemplo: Si, por ejemplo, un OFF3 se tiene que ejecutar en lugar de un OFF2 en caso de fallo, el numero de fallo
se introduce en P2100 y la reaccién deseada se selecciona en P2101 (en este caso, (OFF3) P2101 = 3).
indice: [0] Fallo nimero 1
[1] Fallo nimero 2
[2] Fallo nimero 3
Nota: Todos los cédigos de fallo tienen una reaccion predeterminada (OFF2).

Algunos codigos de fallo son causados por disparos del hardware (p. €j., por sobrecorriente) y no pueden
cambiarse las reacciones predeterminadas.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- | Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
P2101[0...2] Valor de reaccion ante 0-4 0 T - - u16 3
parada
Ajusta los valores de reaccion del convertidor ante parada en presencia de los fallos seleccionados por
P2100 (seleccion del numero de alarma). Este parametro indexado especifica las reacciones especiales a
los fallos/avisos definidos en P2100, indices del 0 al 2.
0 Sin reaccion, sin visualizacién
1 Reaccion parada OFF1
2 Reaccion parada OFF2
3 Reaccion parada OFF3
4 Sin reaccion, solo aviso

indice: [0] Valor de reaccién ante parada 1
[1] Valor de reaccion ante parada 2
[2] Valor de reaccion ante parada 3

Nota: Los ajustes del 1 al 3 solo estan disponibles para cédigos de fallo.
El ajuste 4 solo esta disponible para avisos.
El indice 0 (P2101) se refiere al fallo/aviso del indice 0 (P2100).

P2103[0...2] BI: 1. Confirmacion de 0 - 4294967295 | 722,2 T - CDS u3s2 |3
fallo
Define la primera fuente de la confirmacion de fallo.

Ajuste: 722,0 Entrada digital 1 (requiere que P0701 se ajuste a 99, BICO)
7221 Entrada digital 2 (requiere que P0702 se ajuste a 99, BICO)
722,2 Entrada digital 3 (requiere que P0703 se ajuste a 99, BICO)

P2104[0...2] BI: 2. Confirmacién de 0-4294967295 |0 T - CDS u3s2 |3
fallo
Selecciona la segunda fuente de la confirmacion de fallo.

Ajuste: Véase P2103

P2106[0..2] | BI: Fallo externo | 0 - 4294967295 | 1 T - lcbs  |us2 |3
Selecciona la fuente de fallos externos.

Ajuste: Véase P2103

r2110[0...3] CO: NUmero de aviso | - ‘ - ‘ - ‘ - | - ‘ u16 | 2
Muestra informacion sobre avisos.
Se puede visualizar un maximo de dos avisos activos (indices 0y 1) y un histérico de dos avisos (indices
2y3).

indice: [0] Ultimos avisos --, aviso 1

[1] Ultimos avisos -, aviso 2
[2] Ultimos avisos -1, aviso 3
[3] Ultimos avisos -1, aviso 4
Atencion: Los indices 0 y 1 no se memorizan.
Nota: ElI LED indica el estado de aviso en este caso. El teclado parpadeara mientras haya algun aviso activo.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- | Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
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P2111 Cantidad total de avisos |0 - 4 0 T - - u16 3
Visualiza el numero de aviso (hasta 4) desde el ultimo restablecimiento. Se ajusta a 0 para restablecer el
histérico de avisos.

P2113[0...2] Deshabilitar los avisos del | 0 - 1 0 T - - u16 3
convertidor
Desactiva la emision de avisos del convertidor. Puede usarse junto con P0503 como complemento del
funcionamiento continuado.
1 Avisos del convertidor deshabilitados.
0 Avisos del convertidor habilitados.

indice: [0] Juego de datos del convertidor 0 (DDSO0)
[1] Juego de datos del convertidor 1 (DDS1)
[2] Juego de datos del convertidor 2 (DDS2)

Nota: Véase también P0503.

r2114[0...1] Contador de tiempo de - - - - - u16 3
funcionamiento
Muestra el contador de tiempo de funcionamiento.
Se trata del tiempo total durante el cual el convertidor ha estado con corriente. Al desconectar la alimen-
tacion, se guardara el valor, y se restaurara al volver a conectarla. El contador de tiempo de funciona-
miento se calcula asi:
Se multiplica el valor de r2114[0] por 65536 y el resultado se suma al valor de r2114[1]. La respuesta esta
en segundos. Asi, r2114[0] no corresponde a dias. Tiempo de funcionamiento total = 65536 * r2114[0] +
r2114[1] segundos.

Ejemplo: Sir2114[0] = 1 y r2114[1] = 20864
resulta 1 * 65 536 + 20 864 = 86 400 segundos, o sea, 1 dia.

indice: [0] Tiempo de sistema, segundos, palabra superior
[1] Tiempo de sistema, segundos, palabra inferior

P2115[0...2] | Reloj de tiempo real 0 - 65535 257 T - |- lute |4

Visualiza el tiempo real.

Todos los convertidores necesitan una funcién de reloj integrado a fin de registrar y marcar con su hora
los fallos ocurridos. Los convertidores no disponen de un reloj en tiempo real (RTC) respaldado por bate-
ria. Los convertidores pueden admitir un RTC de software que debe sincronizarse con el RTC integrado a
través de una interfaz serie.

La hora se guarda en un parametro de matriz de palabras P2115. Se ajusta mediante telegramas estan-
dar segun protocolo USS "Escribir parametro de matriz de palabras". Una vez que se ha recibido la ultima
palabra en el indice 2, el software empezara a hacer funcionar el temporizador usando el reloj interno de
1 milisegundo. Asi, se comporta como un RTC.

Si se realiza un ciclo de desconexion y reconexion, se tiene que volver a enviar la hora real al convertidor.

La hora se guarda en un parametro de matriz de palabras, codificado como sigue, y este formato se usa
en los archivos de registro de fallos.

indice Byte alto (MSB) Byte bajo (LSB)
0 Segundos (0 - 59) Minutos (0 - 59)
1 Horas (0 - 23) Dias (1 -31)
2 Meses (1 - 12) Anos (00 - 250)

Los valores aparecen en forma binaria.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- | Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
indice: [0] Hora real, segundos + minutos
[1] Hora real, horas + dias
[2] Hora real, mes + afio

P2120 Contador de indicaciones | 0 - 65535 0 uT |- |- lute |4
Muestra la cantidad total de fallos/avisos. Este parametro se incrementa cada vez que tiene lugar un
fallo/aviso.

P2150[0...2] Frecuencia de histéresis | 0,00 - 10,00 3,00 urT - DDS Float |3

f_his [Hz]
Define el nivel de histéresis aplicado para comparar la frecuencia y la velocidad con el umbral.

Dependencia: | Véase P1175.

Nota: Si P1175 esta activado, P2150 se usa también para controlar la funcién de doble rampa.

P2151[0...2] CI: Consigna de veloci- 0-4294967295 | 1170[0] urT - DDS u32 3

dad para mensajes
Selecciona la fuente de consigna de frecuencia; la frecuencia real se compara con esta frecuencia para
detectar una eventual desviacion de frecuencia (véase el bit de vigilancia r2197.7).

P2155[0...2] Frecuencia umbral f_1 0,00 - 550,00 30,00 urT - DDS Float |3

[HZ]
Ajusta un umbral para comparar la frecuencia real o la velocidad real con los umbrales f_1. Este umbral
controla los bits de estado 4 y 5 de la palabra de estado 2 (r0053).

P2156][0...2] Tiempo de retardodela |0 - 10000 10 urT - DDS u16 3

frecuencia umbral f_1
[ms]
Ajusta el tiempo de retardo previo a la comparacion con la frecuencia umbral f_1 (P2155).

P2157[0...2] Frecuencia umbral f_2 0,00 - 550,00 30,00 urT - DDS Float |2

[HZ]
Umbral_2 para comparar la velocidad o la frecuencia con los umbrales.

Dependencia: | Véase P1175.

Nota: Si P1175 esta activado, P2157 se usa también para controlar la funcién de doble rampa.

P2158[0...2] Tiempo de retardodela |0 - 10000 10 urT - DDS u16 2

frecuencia umbral f_2

[ms]

Cuando se compara la velocidad o la frecuencia con el umbral f_2 (P2157), este es el tiempo de retardo
antes de que se borren los bits de estado.

P2159[0...2] Frecuencia umbral f_3 0,00 - 550,00 30,00 urT - DDS Float |2

[HZ]
Umbral_3 para comparar la velocidad o la frecuencia con los umbrales.

Dependencia: | Véase P1175.

Nota: Si P1175 esta activado, P2159 se usa también para controlar la funcién de doble rampa.

P2160][0...2] Tiempo de retardodela |0 - 10000 10 urT - DDS u16 2

frecuencia umbral f_3
[ms]

Cuando se compara la velocidad o la frecuencia con el umbral f_3 (P2159), este es el tiempo de retardo
antes de que se activen los bits de estado.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- | Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2162[0...2] Frecuencia de histéresis | 0,00 - 25,00 3,00 urT - DDS Float |3
para sobrevelocidad [Hz]
Velocidad (frecuencia) de histéresis para la deteccién de sobrevelocidad. En los modos de regulacién U/f,
la histéresis actua por debajo de la frecuencia maxima.

P2164[0...2] Desviacion de la frecuen- | 0,00 - 10,00 3,00 uUrT - DDS Float |3
cia de histéresis [Hz]
Frecuencia de histéresis para detectar la desviacién permitida (respecto a la consigna) de la frecuencia o
de la velocidad. Esta frecuencia controla el bit 8 de la palabra de estado 1 (r0052).

P2166[0...2] Fin de retardo para acele- | 0 - 10000 10 urT - DDS u16 3
racion [ms]
Tiempo de retardo para la sefal que indica el final de la aceleracion.

P2167[0...2] Frecuencia de descone- | 0,00 - 10,00 1,00 UrT - DDS Float |3
xion f_off [Hz]
Define el umbral para la funcion de vigilancia |f_real| > P2167 (f_off). P2167 actua sobre las siguientes
funciones:
e Cuando la frecuencia real baja de ese umbral y el tiempo de retardo se ha agotado, se restablece el

bit 1 de la palabra de estado 2 (r0053).
e Sise selecciona OFF1 u OFF3 y se restablece el bit 1, se deshabilitan los impulsos del convertidor
(OFF2).

P2168|0...2] Tiempo de retardo T_off |0 - 10000 0 urT - DDS utie |3
[ms]
Define el tiempo durante el que el convertidor puede trabajar por debajo de la frecuencia de desconexion
(P2167) antes de que se produzca la desconexion.

Dependencia: | Activo si el freno de mantenimiento (P1215) no esta parametrizado.

P2170[0...2] Umbral de corriente 0,00 - 400,0 100,0 UrT - DDS Float |3
I_umbral [%]
Define el umbral de corriente referido a P0305 (corriente nominal del motor) que se usa en las compara-
ciones de |_real e |_umbral. Este umbral controla el bit 3 de la palabra de estado 3 (r0053).

P2171[0...2] Tiempo de retardo de 0-10000 10 uUrT - DDS u16 3
corriente [ms]
Define el tiempo de retardo previo a la activacion de la comparacién de corriente.

P2172[0...2] Umbral de tensiénde la | 0 - 2000 800 urT - DDS utie |3
interconexién de DC [V]
Define la tension de la interconexion de DC para compararla con la tension real. Esta tension controla los
bits 7 y 8 de la palabra de estado 3 (r0053).

P2173[0...2] Tiempo de retardo dela | 0 - 10000 10 urT - DDS utie |3
tension de la intercone-
xién de DC [ms]
Define el tiempo de retardo previo a la activacion del umbral de comparacion.

302

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- | Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2177[0...2] Tiempo de retardo para 0 -10000 10 urT - DDS utie |3
motor bloqueado [ms]
Tiempo de retardo para identificar que el motor esta bloqueado.

P2179 Limite de corriente para 0,00-10,0 3,0 urT - - Float |3
detectar marcha sin carga
[%]
Umbral de corriente para A922 (sin carga aplicada al convertidor) en relacién con P0305 (corriente nomi-
nal del motor).

Atencion: Si no se puede definir una consigna para el motor y el limite de corriente (P2179) no se ha superado, se
dispara el aviso A922 (carga no aplicada), cuando el tiempo de retardo (P2180) expira.

Nota: Puede ser que el motor no esté conectado o que se haya perdido una fase.

P2180 Tiempo de retardo parala | 0 - 10000 2000 urT - - u16 3
deteccién de ausencia de
carga [ms]
Tiempo de retardo para detectar la ausencia de carga.

P2181[0...2] Modo de vigilancia de 0-6 0 T - DDS u16 3
carga

Establece el modo de vigilancia de carga.

Con esta funcién se pueden vigilar fallos mecanicos en la cadena cinematica, p. €j., correas defectuosas.
También se pueden detectar ciertos estados que producen sobrecargas, p. €j., bloqueos P2182 -P2190
se ajustan a estos valores si este parametro se hace distinto de 0.

P2182 = P1080 (Fmin)

P2183 = P1082 (Fmax) * 0,8

P2184 = P1082 (Fmax)

P2185 =r0333 (par nominal del motor) * 1,1

P2186 =0
P2187 =r0333 (par nominal del motor) * 1,1
P2188 =0

P2189 =r0333 (par nominal del motor) * 1,1
P2190 = r0333 (par nominal del motor) / 2

Esto se consigue comparando la curva de frecuencia/par real con una curva envolvente programada
(véase P2182 - P2190). Si la curva queda fuera de la curva envolvente, se genera un aviso A952 o un
disparo F452.

0 Vigilancia de carga deshabilitada

Aviso: Par/frecuencia bajo

Aviso: Par/frecuencia alto

Aviso: Par/frecuencia alto/bajo

Disparo: Par/frecuencia bajo

Disparo: Par/frecuencia alto

O |h[WIN|[-~

Disparo: Par/frecuencia alto/bajo
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P2182[0...2] Frecuencia de umbral de | 0,00 - 550,00 5,00 urT - DDS Float |3
vigilancia de carga 1 [Hz]
Ajusta el umbral inferior de frecuencia f_1 para definir el &rea de efectividad de la vigilancia de carga. La
curva envolvente par/frecuencia se define con 9 parametros, de los que 3 son de frecuencia (P2182 -
P2184) y los otros 6 definen los limites inferior y superior de par (P2185 - P2190) para cada frecuencia.

Dependencia: | Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

Nota: Por debajo del umbral de P2182 y por encima del umbral de P2184, la vigilancia de carga no esta activa.
Alli rigen los limites de par determinados con P1521 y P1520 para un funcionamiento normal.

P2183[0...2] Frecuencia de umbral de | 0,00 - 550,00 30,00 urT - DDS Float |3
vigilancia de carga 2 [Hz]
Ajusta el umbral de frecuencia f_2 para definir la curva envolvente de valores de par validos. Véase
P2182.

Dependencia: | Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

P2184[0...2] Frecuencia de umbral de | 0,00 - 550,00 50,00 UrT - DDS Float |3
vigilancia de carga 3 [Hz]
Ajusta el umbral superior de frecuencia f_3 para definir el area de efectividad de la vigilancia de carga.
Véase P2182.

Dependencia: | Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

P2185[0...2] Umbral de par superior 1 | 0,0 - 99999,0 Valor de urT - DDS Float |3
[Nm] r0333
Umbral superior 1 de par para comparacion con el par real.

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los calculos automaticos definidos por P0340.
Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

Nota: El ajuste de fabrica depende de los datos nominales del médulo de potencia y del motor.

P2186[0...2] Umbral de par inferior 1 0,0 - 99999,0 0,0 urT - DDS Float |3
[Nm]
Umbral inferior 1 de par para comparacion con el par real.

Dependencia: | Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

P2187[0...2] Umbral de par superior 2 | 0,0 - 99999,0 Valor de urT - DDS Float |3
[Nm] r0333
Umbral superior 2 de par para comparacion con el par real.

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los célculos automaticos definidos por P0340.
Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

Nota: Véase P2185.

P2188[0...2] Umbral de par inferior 2 0,0 - 99999,0 0,0 urT - DDS Float |3
[Nm]
Umbral inferior 2 de par para comparacion con el par real.

Dependencia: | Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

P2189[0...2] Umbral de par superior 3 | 0,0 - 99999,0 Valor de urT - DDS Float |3
[Nm] r0333
Umbral superior 3 de par para comparacion con el par real.

Dependencia: | Este parametro se ve influido por los célculos automaticos definidos por P0340.
Véase el valor predeterminado calculado en P2181.

Nota: Véase P2185.
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P2190][0...2] Umbral de par inferior 3 0,0 - 99999,0 0,0 urT - DDS Float |3

[Nm]
Umbral inferior 3 de par para comparacion con el par real.
Dependencia: | Véase el valor predeterminado calculado en P2181.
P2192[0...2] Tiempo de retardo de 0-65 10 urT - DDS u16 3
vigilancia de carga [s]
Con P2192 se define un retardo antes de que se active un aviso o disparo.
- Se utiliza para eliminar eventos causados por transitorios.
- Se usa para ambos métodos de deteccion de fallos.
r2197.0...12 CO/BO: Palabra de vigi- |- - - - - u16 3
lancia 1
La palabra de vigilancia 1 muestra el estado de las funciones de vigilancia. Cada bit representa una fun-
cién de vigilancia.
Bit Nombre de sefial Sedal 1 Seiial 0
00 [f_real] <= P1080 (f_min) Si No
01 [f_real|l <= P2155 (f_1) Si No
02 [f_reall > P2155 (f_1) Si No
03 f_real >= cero Si No
04 f_real >= consigna (f_cna) Si No
05 [f_real] <= P2167 (f_off) Si No
06 [f_real|] >= P1082 (f_max) Si No
07 f_real == consigna (f_cna) Si No
08 Corriente real [r0027| >= P2170 Si No
09 Vdc real sin filtrar < P2172 Si No
10 Vdc real sin filtrar > P2172 Si No
11 La carga de salida no esta presente Si No
12 [f_real] > P1082 con retardo Si No
r2198.0...12 CO/BO: Palabra de vigi- |- - - - - u16 3
lancia 2

La palabra de vigilancia 2 muestra el estado de las funciones de vigilancia. Cada bit representa una fun-

cion de vigilancia.

Bit Nombre de seiial Senal 1 Sefial 0
00 [f_real| <= P2157 (f_2) Si No
01 [f_real| > P2157 (f_2) Si No
02 [f_real|l <= P2159 (f_3) Si No
03 [f_reall > P2159 (f_3) Si No
04 Si usar Si No
05 fcna>0 Si No
06 Motor bloqueado Si No
07 Motor desenganchado Si No
08 |_real [rO068| < P2170 Si No
09 [m_real| > P2174 y consigna alcanzada Si No
10 |m_real| > P2174 Si No
11 La vigilancia de carga emite una alarma Si No
12 La vigilancia de carga indica un fallo Si No
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determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
P2200]0...2] BI: Habilitacién de regu- | 0 - 4294967295 | 0 urT - CDS usz2 (2
lador PID
Permite al usuario habilitar/deshabilitar el regulador PID. Si se establece en 1, habilita el regulador PID de
lazo cerrado.
Dependencia: | El establecimiento en 1 deshabilita autométicamente los tiempos de rampa normales definidos en P1120
y P1121 y las consignas de frecuencia normales.
Tras una sefal de mando OFF1 u OFF3, disminuira la frecuencia del convertidor hasta llegar a cero,
utilizando el tiempo de rampa ajustado en P1121 (para OFF3: P1135).
Atencion: Las frecuencias minimas y maximas del motor (P1080 y P1082) y las frecuencias inhibibles (de P1091 a
P1094) permanecen activas en la salida del convertidor.
Sin embargo, habilitar las frecuencias inhibibles si se utiliza regulacion PID puede producir inestabilida-
des.
Nota: La fuente de consignas PID se selecciona mediante P2253.
La consigna del PID y la sefal de realimentacion del mismo se interpretan como valores en [%] (no en
[Hz]).
La salida del regulador PID se visualiza en [%] y luego se normaliza a [Hz] mediante P2000 (frecuencia
de referencia) cuando el PID esta habilitado.
La sefal de mando de inversién no est4 activa mientras esté activo el regulador PID.
Atencion: P2200 y P2803 son parametros interconectados. PID y FFB del mismo juego de datos no pue-
den estar activados al mismo tiempo.
P2201]0...2] Consigna PID fija 1 [%] -200,00 - 10,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 1. Existen 2 tipos de frecuencia fija:
1. Seleccion directa (P2216 = 1):
— En este modo de funcionamiento, un selector de frecuencias fijas (de P2220 a P2223) selecciona
una frecuencia fija.
— Sivarias entradas se activan conjuntamente, se suman las frecuencias seleccionadas. P. ej.: PID-
FF1 + PID-FF2 + PID-FF3 + PID-FF4.
2. Seleccién codificada en binario (P2216 = 2):
— Utilizando este método se pueden seleccionar hasta 16 frecuencias fijas diferentes.
Dependencia: | P2200 = se requiere 1 en el nivel de acceso de usuario 2 para habilitar la fuente de consigna.
Nota: Se pueden mezclar varios tipos de frecuencias, pero recuerde que se sumaran si se seleccionan juntas.
P2201 = 100% corresponde a 4000 hex.
P2202[0..2] | Consigna PID fija2 [%] | -200,00- 200,00 | 20,00 lut |- |DDs | Float |2
Define la consigna PID fija 2.
Nota: Véase P2201.
P2203[0..2] | Consigna PID fija 3 [%] | -200,00 - 200,00 |50,00 lut |- |DDs | Float |2
Define la consigna PID fija 3.
Nota: Véase P2201.
P2204[0..2] | Consigna PIDfija 4 [%] |-20000-20000 [10000  |uT |- |DDs | Float |2

Define la consigna PID fija 4.
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Nota: Véase P2201.

P2205[0...2] Consigna PID fija 5 [%] -200,00 - 0,00 urt - DDS Float |2

200,00
Define la consigna PID fija 5.
Nota: Véase P2201.
P2206[0...2] Consigna PID fija 6 [%] -200,00 - 0,00 urt - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 6.
Nota: Véase P2201.
P2207[0...2] Consigna PID fija 7 [%] -200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 7.
Nota: Véase P2201.
P2208[0...2] Consigna PID fija 8 [%] -200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 8.
Nota: Véase P2201.
P2209[0...2] Consigna PID fija 9 [%] -200,00 - 0,00 urt - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 9.
Nota: Véase P2201.
P2210[0...2] Consigna PID fija 10 [%] | -200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 10.
Nota: Véase P2201.
P2211[0...2] Consigna PID fija 11 [%] | -200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 11.
Nota: Véase P2201.
P2212[0...2] Consigna PID fija 12 [%] |-200,00 - 0,00 urt - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 12.
Nota: Véase P2201.
P2213[0...2] Consigna PID fija 13 [%] |-200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 13.
Nota: Véase P2201.
P2214[0...2] Consigna PID fija 14 [%] | -200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2
200,00
Define la consigna PID fija 14.
Nota: Véase P2201.
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P2215[0...2] Consigna PID fija 15[%] |-200,00 - 0,00 urT - DDS Float |2

200,00

Define la consigna PID fija 15.

Nota: Véase P2201.

P2216[0...2] Modo de consigna PID 1-2 1 T - DDS u16 2
fija
Las frecuencias fijas para consignas PID se pueden seleccionar de dos formas distintas. P2216 define el
modo.
1 Seleccion directa
2 Seleccion binaria

P2220[0...2] BI: Bit O de seleccién de |0 - 4294967295 | 722,3 T - CDS u32 3
consigna PID fija
Define la fuente de sefiales de mando del bit 0 de seleccion de consigna PID fija.

P2221[0...2] BI: Bit 1 de seleccién de |0 - 4294967295 | 722,4 T - CDS u32 3
consigna PID fija
Define la fuente de sefiales de mando del bit 1 de seleccion de consigna PID fija.

P2222]0...2] BI: Bit 2 de seleccion de | 0 - 4294967295 | 722,5 T - CDS u32 3
consigna PID fija
Define la fuente de sefiales de mando del bit 2 de seleccion de consigna PID fija.

P2223[0...2] BI: Bit 3 de seleccién de |0 - 4294967295 | 722,6 T - CDS u32 3
consigna PID fija
Define la fuente de sefiales de mando del bit 3 de seleccion de consigna PID fija.

r2224 CO: Consigna PID fija - - - - - Float |2
real [%]
Muestra la suma total de la seleccion de consignas fijas PID.

Nota: r2224 = 100% corresponde a 4000 hex.

r2225.0 BO: Estado frecuencia - - - - - utie |3
PID fija
Muestra el estado de las frecuencias fijas PID.
Bit Nombre de sefal Sefal 1 Sefal 0
00 Estado frec. fija Si No

P2231[0...2] Modo PID-MOP 0-3 0 urT - DDS utie |2
Especificacion del modo PID-MOP
Bit Nombre de sefal Sefial 1 Sefial 0
00 Activar guardar consigna Si No
01 No se necesita estado ON para MOP Si No

Nota: Define el modo de funcionamiento del potenciémetro motorizado. Véase P2240.
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P2232 Inhibicién inversion de 0-1 1 T - - u16 2
sentido de PID-MOP
Inhibe la seleccién de consigna inversa de PID-MOP.

0 Admitir inversion de sentido
1 Inhibir inversion de sentido

Nota: El ajuste 0 activa la modificacion del sentido de giro del motor mediante la consigna del potenciémetro
motorizado (aumentar o disminuir frecuencia).

P2235[0...2] BI: Habilitacion PID-MOP | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u3s2 |3
(sefial de mando SUBIR)

Define la fuente de la sefial de mando SUBIR.

Dependencia: | Para modificar la consigna:

- Configure una entrada digital como fuente.
- Utilice las teclas SUBIR/BAJAR del panel de mando.

Atencion: Si se habilita esta sefial de mando con pulsaciones breves de menos de 1 segundo, se maodifica la fre-
cuencia en pasos del 0,2% (P0310). Cuando la sefal ha estado habilitada mas de 1 segundo, el genera-
dor de rampa acelera con el valor ajustado en P2247.

P2236[0...2] BI: Habilitacion PID-MOP | 0 - 4294967295 |0 T - CDS u3s2 |3
(sefial de mando BAJAR)

Define la fuente de la sefial de mando BAJAR.

Dependencia: | Véase P2235.

Atencién: Si se habilita esta sefial de mando con pulsaciones breves de menos de 1 segundo, se modifica la fre-
cuencia en pasos del 0,2% (P0310). Cuando la sefial ha estado habilitada mas de 1 segundo, el genera-
dor de rampa decelera con el valor ajustado en P2248.

P2240[0...2] Consigna de PID-MOP -200,00 - 10,00 urT - DDS Float |2
[%] 200,00
Consigna del potenciometro motorizado. Permite al usuario ajustar una consigna digital PID en [%].

Nota: P2240 = 100% corresponde a 4000 hex.

El valor inicial se activa (para la salida del MOP) solo en el arranque del MOP. El parametro P2231 afecta
al comportamiento del valor inicial de esta forma:

o P2231=0:
P2240 se activa inmediatamente en el estado OFF y cuando se cambia al estado ON, se activa des-
pués del siguiente ciclo OFF y ON.

o P2231=1:
La ultima salida del MOP antes de la parada se guarda como valor inicial, puesto que se ha seleccio-

nado guardar; un cambio de P2240 en el estado ON carece de efecto. En estado OFF se puede cam-
biar P2240.

o P2231=2:
El MOP esta activo cada vez, de modo que el cambio de P2240 afecta después del siguiente ciclo de
desconexién y reconexion o un cambio de P2231 a 0.

o P2231=3:
La ultima salida del MOP antes de la parada se guarda como valor inicial, puesto que el MOP esta ac-

tivo con independencia de la sefial de mando ON, de modo que un cambio en P2240 solo tiene efecto
en caso de que cambie P2231.
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P2241[0...2] BI: Seleccién consigna 0-4294967295 | 0 T - CDS u32 3
PID-MOP automati-
ca/manualmente
Ajusta la fuente de sefial para que conmute de modo manual a automatico. Si se utiliza el potencidmetro
motorizado en el modo manual, la consigna se modifica con dos sefiales para subir y bajar (p. ej., P2235
y P2236).
Si se usa el modo automatico, la consigna se debe interconectar a través de la entrada de conector
(P2242).
0: Manualmente
1: Automaticamente
Atencion: Consulte: P2235, P1036, P2242
P2242[0...2] ClI: Consigna automatica |0 - 4294967295 | 0 T - CDS u32 3
PID-MOP
Ajusta la fuente de sefial de la consigna del potencidometro motorizado si se ha seleccionado el modo
automatico P2241.
Atencién: Consulte: P2241
P2243[0...2] Bl: PID-MOP acepta 0-4294967295 |0 T - CDS u32 3
consigna de generador
de rampa
Ajusta la fuente de sefial para que la sefial de mando de ajuste acepte el valor de ajuste para el poten-
ciometro motorizado. El valor tiene efecto en un flanco 0/1 de la sefial de mando de ajuste.
Atencién: Consulte: P2244
P2244[0...2] ClI: Consigna de genera- | 0 - 4294967295 | 0 T - CDS u32 3
dor de rampa PID-MOP
Ajusta la fuente de sefal del valor de consigna para el MOP. El valor tiene efecto en un flanco 0/1 de la
sefal de mando de ajuste.
Atencion: Consulte: P2243
r2245 CO: Frecuencia de entra- | - - - - - Float |3
da del GdR PID-MOP [%]
Muestra la consigna del potencidmetro motorizado antes de pasarlo al GdR de PID-MOP.
P2247[0...2] Tiempo aceleracion del 0,00 - 1000,0 10,00 UrT - DDS Float |2
GdR PID-MORP [s]
Ajusta el tiempo de aceleracion del generador de rampa interno de PID-MOP. En este tiempo, la consigna
se cambia de cero al limite definido en P1082.
Atencion: Consulte: P2248, P1082
P2248[0...2] Tiempo deceleracién del | 0,00 - 1000,0 10,00 uUrT - DDS Float |2
GdR PID-MORP [s]
Ajusta el tiempo de deceleracion del generador de rampa interno de PID-MOP. En este tiempo, la consig-
na se cambia del limite definido en P1082 a cero.
Atencion: Consulte: P2247, P1082
r2250 CO: Consigna salidade |- - - PERCE |- Float |2
PID-MOP [%)] NT
Muestra la consigna de salida del potenciometro motorizado.
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P2251 Modo PID 0-1 0 T - - utie |3
Habilita la funcién del regulador PID.

0 PID como consigna
1 PID como ajuste

Dependencia: | Activo si el lazo PID esta habilitado (véase P2200).

P2253[0..2] | CI: Consigna PID | 0 - 4294967295 | 0 lu.T 4000 |cDs |us2 |2
Define la fuente para la entrada de consigna PID. Este parametro permite al usuario seleccionar la fuente
de la consigna PID. En general, se selecciona una consigna digital usando una consigna fija PID o bien
una consigna activa.

P2254[0..2] | Cl: Fuente de ajuste PID | 0 - 4294967295 | 0 lu,T 4000 |cDs |us2 |3
Selecciona la fuente de ajuste de la consigna PID. Esta sefial se multiplica por la ganancia de ajuste y se
suma a la consigna PID.

Ajuste: 755 Entrada analdgica 1
2224 Consigna Pl fija (véase P2201 a P2207)

2250 Consigna Pl activa (véase P2240)

P2255 Factor de ganancia de 0,00 - 100,00 100,00 urT - - Float |3
consigna PID
Factor de ganancia de consigna PID. La entrada de consigna PID se multiplica por este factor de ganan-
cia para obtener una relacion adecuada entre la consigna y el ajuste.

P2256 Factor de ganancia de 0,00 - 100,00 100,00 urT - - Float |3
ajuste PID
Factor de ganancia de ajuste PID. Este factor de ganancia escala la sefial de ajuste, que se suma a la
consigna PID principal.

P2257 Tiempo de aceleracion de | 0,00 - 650,00 1,00 urT - - Float |2
consigna PID [s]

Ajusta el tiempo de aceleracion para la consigna PID.

Dependencia: | P2200 = 1 (regulacién PID habilitada) deshabilita el tiempo normal de aceleracion (P1120). El tiempo de
rampa PID actua solo sobre la consigna PID y se activa solo cuando esta cambia o se da la sefial de
mando RUN (la consigna PID utiliza esta rampa para alcanzar su valor partiendo de 0%).

Atencion: Un ajuste demasiado corto del tiempo de aceleracion puede disparar el convertidor, p. ej., por sobreco-
rriente.

P2258 Tiempo de deceleracion 0,00 - 650,00 1,00 urT - - Float |2
de consigna PID [s]

Ajusta el tiempo de deceleracion para la consigna PID.

Dependencia: | P2200 = 1 (regulacién PID habilitada) deshabilita el tiempo normal de deceleracion (P1121). La rampa de
consigna PID se usa Unicamente en los cambios de consigna PID. P1121 (tiempo de deceleracion) y
P1135 (tiempo de deceleracion OFF3) definen los tiempos de rampa usados tras OFF1 y OFF3, respecti-
vamente.

Atencioén: Un ajuste demasiado corto del tiempo de deceleracion puede causar el disparo del convertidor por sobre-

corriente F1 o sobretension F2.

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

311



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- | Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
r2260 CO: Consigna PID tras - - - - - Float |2
GdR PID [%]
Muestra la consigna activa total PID tras el GdR PID.

Nota: r2260 = 100% corresponde a 4000 hex.

P2261 Constante de tiempo del | 0,00 - 60,00 0,00 UrT - - Float |3
filtro de consigna PID [s]
Ajusta una constante de tiempo para alisar la consigna PID.

Nota: P2261 = 0 = sin alisamiento.

r2262 CO: Consigna PID filtrada | - - - - - Float |3
tras GdR [%]
Muestra la consigna PID filtrada tras el GAR PID. r2262 es el resultado del valor de r2260, alisado con el
filtro PT1 y la constante de tiempo de P2261.

Nota: r2262 = 100% corresponde a 4000 hex.

P2263 Tipo de regulador PID |0 - 1 0 T - |- BE

Ajusta el tipo de regulador PID.
0 Componente D de la sefial de realimentacion.
1 Componente D de la sefial de error
P2264[0..2] | Cl: Realimentacién PID | 0 - 4294967295 | 0 U T  |4000H [cDs |us2 |2
Selecciona la fuente de la sefal de realimentacion PID.

Ajuste: Véase P2254

Nota: Con la entrada analdgica seleccionada, el offset y la ganancia pueden ajustarse usando los parametros

del P0756 al PO760 (escalado de entrada analégica).

P2265 Constante de tiempo del | 0,00 - 60,00 0,00 urT - - Float |2

filtro de realimentacién
PID [s]
Define la constante de tiempo para el filtro de realimentacion PID.

r2266 CO: Realimentacion fil- - - - - - Float |2

trada PID [%]
Muestra la sefial de realimentacion PID.
Nota: r2266 = 100% corresponde a 4000 hex.
P2267 Valor maximo de reali- -200,00 - 100,00 UrT - - Float |3
mentacién de PID [%] 200,00
Ajusta el limite superior del valor de la sefial de realimentacion.

Atenciodn: Cuando el PID esta habilitado (P2200 = 1) y la sefial supera este valor, el convertidor se dispara con el

fallo F222.

Nota: P2267 = 100% corresponde a 4000 hex.
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P2268 Valor minimo de reali- -200,00 - 200,00 (0,00 urT - - Float |3

mentacion de PID [%]
Ajusta el limite inferior del valor de la sefial de realimentacion.

Atencién: Cuando el PID esta habilitado (P2200 = 1) y la sefal baja de este valor, el convertidor se dispara con el

fallo F221.

Nota: P2268 = 100% corresponde a 4000 hex.

P2269 Ganancia aplicadaa | 0,00 - 500,00 100,00 urT - - Float |3

realimentacién PID
Permite al usuario escalar la realimentacion PID como porcentaje. Una ganancia del 100.0% significa que
la sefial de realimentacion no varia respecto a su valor original.
P2270 Selector de funciénde |0 - 3 0 urT - - uU16 3
realimentacién PID
Aplica funciones matematicas a la sefal de realimentacién PID, permitiendo multiplicar el resultado por
P2269.
0 Deshabilitada
1 Raiz cuadrada (raiz(x))
2 Cuadrado (x*x)
3 Cubo (X*x*x)

P2271 Tipo de sensor PID |0 - 1 0 ut |- |- lute |2
Permite al usuario seleccionar el tipo de sensor para la seial de realimentacion PID.
0 Deshabilitada
1 Inversion de senal de realimentacion PID

Atencién: Es importante seleccionar correctamente el tipo de sensor. Si no esta seguro de si utilizar 0 o 1, puede
determinar el tipo correcto como se indica a continuacion:
1. Deshabilite la funcion PID (P2200 = 0).
2. Aumente la frecuencia del motor mientras mide la sefial de realimentacion.
3. Sila sefal de realimentacion aumenta a medida que aumenta la frecuencia del motor, se debe usar 0

como tipo de sensor PID.
4. Si la sefal de realimentacion disminuye a medida que aumenta la frecuencia del motor, se debe usar
1 como tipo de sensor PID.

r2272 CO: Realimentacion | - - - - - Float |2
escalada PID [%]
Muestra la sefal de realimentacion escalada de PID.

Nota: r2272 = 100% corresponde a 4000 hex.

12273 CO:EmorPID[%] |- - - - |- | Float |2
Muestra la desviacion del regulador PID entre las sefiales de consigna y de realimentacion.

Nota: r2273 = 100% corresponde a 4000 hex.

P2274 Tiempo diferencial del | 0,000 - 60,000 0,000 urT - - Float |2
PID [s]

Ajusta la constante de tiempo diferencial de PID.

P2274 = 0: La parte diferencial carece de efecto (aplica una ganancia unitaria).

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009 313



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2280 Ganancia proporcio- 0,000 - 65,000 3,000 uT - - Float |2
nal del PID
Permite al usuario ajustar la ganancia proporcional del regulador PID. El regulador PID se implementa de
la forma habitual. Para obtener los mejores resultados, habilite las partes P e I.

Dependencia: | P2280 = 0 (parte P de PID = 0): La parte | actua sobre el cuadrado de la sefial de error.
P2285 = 0 (parte | de PID = 0): El regulador PID actua como regulador P o PD, respectivamente.

Nota: Si en el sistema se producen cambios bruscos en la sefial de realimentacion, la parte P debera ajustarse
a un valor pequefio (0.5), con una parte | mas rapida para lograr un rendimiento éptimo.

P2285 Tiempo de integracién | 0,000 - 60,000 0,000 UrT - - Float |2
del PID [s]
Ajusta la constante del tiempo de integracién del regulador PID.

Nota: Véase P2280.

P2291 Limite superior de -200,00 - 200,00 | 100,00 UrT - - Float |2
salida del PID [%]
Ajusta el limite superior para la salida del regulador PID.

Dependencia: | Si f_max (P1082) es mayor que P2000 (frecuencia de referencia), debe cambiarse bien P2000 o bien
P2291 (limite superior de salida PID) para alcanzar f_max.

Nota: P2291 = 100% = 4000 hex (tal y como se define en P2000, frecuencia de referencia).

P2292 Limite inferior de -200,00 - 200,00 | 0,00 urT - - Float |2
salida del PID [%]
Ajusta el limite inferior para la salida del regulador PID.

Dependencia: | Un valor negativo permite que el regulador PID funcione en modo bipolar.

Nota: P2292 = 100% corresponde a 4000 hex.

P2293 Tiempos de acelera- | 0,00 - 100,00 1,00 urT - - Float |3
cién/deceleracion del
limite del PID [s]
Ajusta el tiempo maximo de aceleracion o deceleracion de la salida del PID.
Cuando el Pl esta habilitado, los limites de salida aumentan desde 0 hasta los limites ajustados en P2291
(limite superior de salida PID) y P2292 (limite inferior de salida PID). Estos limites evitan cambios bruscos
en la salida PID al arrancar el convertidor. Una vez que se han alcanzado los limites, el regulador PID
actua inmediatamente. Estos tiempos de rampa se activan cada vez que se emite una sefial de mando
RUN.

Nota: Si se dan OFF1 u OFF3, la frecuencia de salida del convertidor disminuye segun los ajustes de P1121
(tiempo de deceleracion) o P1135 (tiempo de deceleracion OFF3).

r2294 CO: Salida PID real - - - - - Float |2
[%]
Muestra la salida del PID.

Nota: r2294 = 100% corresponde a 4000 hex.

P2295 Ganancia para salida |-100,00 - 100,00 | 100,00 urT - - Float |3
del PID
Permite al usuario escalar la salida del PID como porcentaje. Una ganancia del 100.0% significa que la
sefal de salida no varia respecto a su valor original.

Nota: La aceleracion y deceleracion aplicadas por el regulador PID se limitan a una tasa de 0,1 s/100% para

proteger el convertidor.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

r2349 CO/BO: Palabra de - 0 - - - uie |3

estado PID

Muestra la palabra de estado PID

Bit Nombre de seiial Senal 1 Sefial 0
00 PID deshabilitado Si No

01 Limite PID alcanzado Si No

P2350 Habilitacién autotu- 0-4 0 urtT - - utie |2

ning PID

Habilita la funcién de autotuning del regulador PID.
Autotuning PID deshabilitado
Iniciar autotuning con el método de Ziegler-Nichols (ZN)

Autotuning PID como 1 con sobreoscilaciones (O/S)

Autotuning PID como 2 con algunas o sin sobreoscilaciones (O/S)

AW [N~ |O

Autotuning PID solo parte PI, respuesta a una entrada escalén
Dependencia: | Activo si el lazo PID esta habilitado (véase P2200).

Nota: e P2350=1

Este ajuste es el Ziegler-Nichols (ZN) estandar, que deberia resultar en una respuesta a escalén con
amortiguamiento de 1/4.

o P2350=2
Este ajuste producira cierto rebasamiento (O/S) pero es mas rapido que la opcion 1.

e P2350=3
Este ajuste deberia producir un rebasamiento pequefio o nulo, pero no es tan rapido como la opcioén
2.

o P2350=4

Este ajuste solo cambia los valores de P e | y deberia ser una respuesta con amortiguamiento de 1/4.

La opcion que se debe seleccionar depende de la aplicacion pero, en términos generales, la opcion 1
proporcionara una buena respuesta y, si se desea una respuesta mas rapida, se debe seleccionar la
opcioén 2.

Si se desea una ausencia de rebasamiento, habra que elegir la opcién 3. En los casos en los que no se
desee la parte D, puede seleccionarse la opcion 4.

El procedimiento de autotuning es el mismo para todas las opciones. Lo unico diferente es el calculo de
las partes Py D.

Después del autotuning, este parametro se pone a cero (autotuning finalizado).

P2354 Autotuning PID tiempo | 60 - 65000 240 urT - - uU16 3
excedido [s]

Con este parametro se ajusta el tiempo de vigilancia tras el que se interrumpe el autotuning si no se ha
obtenido ninguna oscilacion.

P2355 Offs. autotun. PID [%] | 0,00 - 20,00 5,00 ut |- |- | Float |3
Ajusta el offset y la desviacion para el autotuning de PID.

Nota: Estos se pueden modificar segun las condiciones de la planta ya que, p. €j., en instalaciones con cons-
tantes de tiempo muy grandes se pueden necesitar valores mayores.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica datos |datos |acceso
P2360[0...2] Habilitar proteccion 0-2 0 - DDS u16 2
contra cavitacién

Proteccion contra cavitacion habilitada.

Generard un fallo/aviso cuando se estime que existen condiciones de cavitacion.

Realimentacion PID

Realimentacion escalada [%)]

sensor de

caudal/presién r2272

Umbral de cavitacién <

Nivel de disparo  De 0,00 a 200,00 [%]

>

P2361 (40.00)

Palabra de estado 2 bit 10 PID limite minimo alcanzado 0...65000(s]
P2362 (30)
R53.10
Palabra de estado 2 bit 11 PID limite Y & ol
maximo alcanzado 2> 1 rl
R53.11
Palabra de estado 1 bit 2 PID convertidor en
funcionamiento
[R52.02)
Habilitar/deshabilitar PID >
P2200.CDS T
0
0
Habilitar proteccion contra cavitaciénl_‘
0...2

P2360 (0) g L

Deshabilitar proteccion contra cavitacion  -----1 lo 00
Disparar fallo de cavitacion F410  —----- Lo 01 X«

Disparar aviso de cavitacién A930 - lo 10

No usado 1"

Diagrama de légica de proteccion contra cavitacion

Retardo de proteccion contra cavitacion

Deshabilitaciéon

Fallo

Aviso
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2361[0...2] Umbral de cavitacién | 0,00 - 200,00 40,00 urT - DDS Float |2

[%]
Umbral de respuesta, en porcentaje (%), por encima del cual se dispara un fallo/aviso.
P2362[0...2] Tiempo de proteccién | 0 - 65000 30 urT - DDS u16 2
contra cavitacion [s]
Tiempo durante el que deben existir condiciones de cavitacion antes de que se dispare un fallo/aviso.
P2365[0...2] Habilita- 0-2 0 urT - DDS utie |2
cién/deshabilitacién
hibernacién
Selecciona o deshabilita la funcion de hibernacion.
0 Deshabilitada
1 Hibernacion de la frecuencia (el convertidor utiliza la consigna de frecuencia
como despertador. Esta funcién se puede configurar con P2366 y P2367).
2 Hibernacion de PID (el convertidor utiliza el error PID como despertador. Esta
funcién se puede configurar con P2390, P2391 y P2392).
P2366[0...2] Retardo antes de 0-254 5 urT - DDS utie |3
detener el motor [s]
Con hibernacion habilitada. Sila demanda de frecuencia baja por debajo del umbral, hay una demora de
P2366 segundos antes de que se pare el convertidor.

P2367[0...2] Retardo antes de 0-254 2 urT - DDS u16 3
arrancar el motor [s]
Con hibernacion habilitada. Si los impulsos se han deshabilitado al entrar la unidad en hibernacién y la
demanda de frecuencia ha subido por encima del umbral de hibernacién, habra una demora de P2367
segundos antes del rearranque del convertidor.

P2370[0...2] Modo de parada de 0-1 0 T - DDS U1t |3

secuenciacion de
motores

Selecciona el modo de

parada para motores externos cuando la secuenciacion de motores esta en uso.

0

Parada normal

1

Parada de secuencia
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2371[0...2] Configuracion de 0-3 0 T - DDS utie |3

secuenciacion de

motores

Selecciona la configuracion de motores externos (M1, M2) utilizada para la funcién de secuenciacién de

motores.

0 Secuenciacion de motores deshabilitada

1 M1 =1 x MV, M2 = No instalado

2 M1=1xMV,M2=1xMV

3 M1=1xMV, M2 =2x MV
Precaucion: Para este tipo de aplicacion con motores es obligatorio deshabilitar las consignas negativas de frecuen-

cia.
Nota: La secuenciacién de motores permite el control de hasta dos bombas o ventiladores adicionales secuen-

ciados, basados en un sistema de regulacion PID.

El sistema completo consta de una bomba controlada por el convertidor con hasta 2 bombas/ventiladores

mas, controlados por contactores o arrancadores de motor.

Los contactores o arrancadores de motor se controlan mediante salidas del convertidor.

En el diagrama siguiente se muestra un sistema de bombeo tipico.

Se puede configurar un sistema similar usando ventiladores y conductos de aire en vez de bombas y

tuberias.

Red

Convertidor g Sensor de presién
—
Arrancadores de motor
A la entrada de PID
del convertidor
]
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos | datos |acceso

De forma predeterminada, los estados del motor se controlan mediante salidas digitales.
En el texto siguiente se usara esta terminologia:

MV: Velocidad variable (motor controlado por convertidor)

M1: Motor maniobrado con salida digital 1

M2: Motor maniobrado con salida digital 2

Secuenciacion: Proceso para arrancar uno de los motores de velocidad fija.
Desecuenciacion: Proceso para parar uno de los motores de velocidad fija.

Cuando el convertidor esta funcionando a la frecuencia maxima y la realimentacién PID indica que hay
que aumentar la velocidad, el convertidor arranca (secuencia) uno de los motores controlados por salidas
digitales M1 o M2.

Simultaneamente, a fin de mantener la variable controlada lo mas constante posible, el convertidor debe
decelerar hasta la frecuencia minima.

Por lo tanto, durante el proceso de secuenciacion, la regulacion PID debe suspenderse (véase P2378 y el
esquema siguiente).

Secuenciaciéon de motores externos (M1, M2) Conexién
1 2. 3 4. 5. 6. T ot
»
P2371= 0 - - - - - - - -
1 M1 M1 M1 M1 M1 M1 M1
2 M1 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2
3 M1 M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2 M1+M2

Cuando el convertidor esta funcionando a la frecuencia minima y la realimentacion PID indica que hay
que reducir la velocidad, el convertidor para (desecuencia) uno de los motores controlados por salidas
digitales M1 o M2.

En este caso, el convertidor debe acelerar desde la frecuencia minima a la maxima independientemente
de la regulacion PID (véase P2378 y el esquema siguiente).

Desecuenciacion de motores externos (M1, M2) Desconexion
1. 2 3. 4. 5. 6. T 0t
»
P2371= 0 - - - - - - -
1 M1 - - - - - -
2 M1+M2 M1 - - - - -
3 M1+M2 M2 M1 - - -
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
P2372[0...2] Ciclo de secuencia- 0-1 0 T - DDS u16 3
cién de motores
Habilita el equilibrado de utilizacion de motores para la funciéon de secuenciaciéon de motores.
Si est4 habilitado, se selecciona el motor para secuenciacion/desecuenciacion segun el contador de ho-
ras de funcionamiento P2380. Al secuenciar, se conecta el motor con menos horas. Al desecuenciar, se
desconecta el motor con mas horas.
Si los motores en secuenciacion son de tamanos diferentes, primero se elige el motor del tamafio ade-
cuado y después, si todavia se puede elegir, segun sus horas de funcionamiento.
0 Deshabilitada
1 Habilitada
P2373[0...2] Histéresis de secuen- | 0,0 - 200,0 20,0 UrT PERCE |DDS Float |3
ciacién de motores NT
[%]
P2373 como porcentaje de la consigna PID que debe superar el error PID r2273 antes de iniciar el retar-
do de secuenciacion.
Nota: El valor de este parametro siempre debe ser inferior al temporizador de bloqueo de correccion de retardo
P2377.
P2374[0...2] Retardo de secuen- 0-650 30 uUrT - DDS u16 3
ciacion de motores [s]
Tiempo durante el que el error PID r2273 debe exceder la histéresis de secuenciacion de motores P2373
antes de que se produzca la secuenciacion.
P2375[0...2] Retardo de dese- 0-650 30 uUrT - DDS u16 3
cuenciacién de moto-
res [s]
Tiempo durante el que el error PID r2273 debe exceder la histéresis de secuenciacion de motores P2373
antes de que se produzca la desecuenciacion.
P2376[0...2] Correccién del retardo | 0,0 - 200,0 25,0 UrT PERCE |DDS Float |3
de secuenciacion de NT
motores [%]
P2376 como porcentaje de la consigna PID. Cuando el error PID r2273 supera este valor, se secuen-
cia/desecuencia un motor sin tener en cuenta los temporizadores de retardo.
Nota: El valor de este parametro siempre debe ser mayor que la histéresis de secuenciacion P2373.
P2377[0...2] Temporizador de 0-650 30 uUrT - DDS u16 3
blogueo de la se-
cuenciacion de moto-
res [s]
Tiempo durante el que se evita la correccion del retardo después de secuenciar o desecuenciar un motor.
Evita que inmediatamente después de un primer evento de secuenciacién ocurra un segundo a causa de
transitorios acaecidos tras el primero.
Convertidor SINAMICS V20
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos | datos |acceso
P2378[0...2] CO: Frecuencia de 0,0-120,0 50,0 urT PERCE |DDS Float |3
secuenciaciéon de NT
motores f_sec [%]

Frecuencia como porcentaje de la frecuencia maxima. Frecuencia con la que se conmuta la salida digital
durante un evento de (de)secuenciacién mientras el convertidor decelera (o acelera) de la frecuencia
maxima a la minima (o viceversa).

Se muestra en las figuras siguientes.

Secuenciacion:

f
A 3
P1082 O
. f_/
f el
p1og2. 2378 /
100 /
» t
€ty Dle— P1121—>
% A
ApiD @ /\
P237a /I \VA\/
» t
P2374
12379 ©
. 1
Bit 01 0
: 1
Bit 00 0
» t

Condicion para secuenciacion:

@ fa.q =P1082 by = 4_P23r8
® App 2P2373 100
© tee >P2374

]~P1121
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

Desecuenciacion:
f A
*'
P2378
P1082- 700 \
fSeI \
P1080:. @
» t
€ t, Pie—— P1120 —>
% A
w
N /
-P2373 -
© &\_/
12379 P2375
Bit 01 (1)
wan 1
Bit 00 0
» t
Condicién para desecuenciacion:
® fact < P1080 tx:(P23787P1080j-P1120
® App <-P2373 100 P1082
©) toe > P2375
r2379.0...1 CO/BO: Palabra de - - - - - uU16 3
estado de secuencia-
cién de motores
Palabra de estado de salida para la funcidon de secuenciacion de motores, que permite establecer cone-
xiones externas.
Bit Nombre de sefial Sefial 1 Sefial 0
00 Arrancar motor 1 Si No
01 Arrancar motor 2 Si No
P2380[0...2] Horas de funciona- 0,0 - 0,0 uUrT - - Float |3
miento de la secuen- | 429496720,0
ciacion de motores [h]
Muestra las horas de funcionamiento de los motores externos. Para restablecer las horas de funciona-
miento debe ponerse el valor a cero; cualquier otro valor se ignora.
Ejemplo: P2380 = 0.1 ==> 6 min
60min=1h
indice: [0] Horas de funcionamiento del motor 1
[1] Horas de funcionamiento del motor 2
[2] No usado
Convertidor SINAMICS V20
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
p2390 Consigna de hiberna- |-200,00 - 200,00 |0 urT - - Float |3
cién PID [%]
Si el valor de p2365 se ajusta a 2 y el convertidor con regulacion PID cae por debajo de la consigna de
hibernacién PID, se inicia el temporizador de hibernacion PID p2391. Una vez que transcurre el tempori-
zador de hibernacion PID, el convertidor desacelera hasta parar y pasa al modo de hibernacién PID.

Atencién: La hibernacion PID es una caracteristica afiadida para mejorar la funcionalidad PID, y desconecta el
motor cuando el convertidor funciona en consigna baja. Tenga en cuenta que esta funcion es indepen-
diente de la secuenciacion, si bien puede usarse en combinacion con ella.

Nota: Si la consigna de hibernacién PID es 0, la funcion de hibernacion PID esta deshabilitada. La consigna de
hibernacién PID deberia ser mayor que la frecuencia minima (P1080). En modo de hibernacion PID no
esta permitido el funcionamiento inverso.

p2391 Temporizador de 0-254 0 T - - u16 3
hibernacién PID [s]

Una vez que transcurre el temporizador de hibernacion PID P2391, el convertidor desacelera hasta parar
y pasa al modo de hibernacién PID.

p2392 Punto de reinicio tras | -200,00 - 200,00 |0 T - - Float |3
hibernacién PID [%)]

Mientras esta en modo de hibernacién PID, el regulador PID contintia generando el error r2273. Cuando
se alcanza el punto de reinicio P2392, el convertidor acelera inmediatamente hasta la consigna calculada
por el regulador PID.

r2399 CO/BO: Palabra de - 0 - - - u16 3
estado de hibernacion
PID
Muestra la palabra de estado de la hibernacion PID.

Bit Nombre de seiial Senal 1 Sefial 0
Bit 00 No usado Si No
Bit 01 Hibernacion PID habilitada (la hibernacion PID esta Si No
habilitada y el convertidor no se encuentra en hiberna-
cion PID)
Bit 02 Hibernacion activa (la hibernacion PID esta habilitada | Si No
y el convertidor se encuentra en hibernacion PID)
P2800 Habilitar FFB [0-1 o lut |- - ute |3
Los bloques funcionales libres (FFB) se habilitan en dos pasos:
1. P2800 habilita todos los bloques funcionales libres (P2800 = 1).
2. P2801y P2802, respectivamente, habilitan cada blogue funcional libre individualmente. Adicionalmen-
te, los bloques funcionales libres rapidos pueden habilitarse mediante P2803 = 1.
0 Deshabilitacion
1 Habilitar
Dependencia: | Todos los bloques funcionales activos se calcularan cada 128 ms; los bloques funcionales libres rapidos

cada 8 ms.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2801[0...16] | Activar FFB 0-6 0 urT - - utie |3

P2801 y P2802, respectivamente, habilitan cada bloque funcional libre individualmente (P2801[x] > 0 o
P2802[x] > 0). Ademas, los parametros P2801 y P2802 determinan el orden cronoldgico de cada bloque
funcional fijando el nivel donde trabajara el bloque funcional libre.
En la tabla siguiente se muestra que la prioridad disminuye de derecha a izquierda y de arriba a abajo.
Baja Prioridad 2 I Alta
FFB rapidos Nivel 615
P2803 =1 Nivel 5 g
Nivel 4 |8
Nivel 3| ¢
Nivel 2 .S
@©
HRR Nivel 1 @
5 5 \5‘ 5 Inactivo 0
Lo NTddmman 2ot Crre®NT Q0
>>35 EEEE[L LI LES o A
5055333033 C82R22448222283R8688%22%
SNSRI RSkissbneE BEEEIRSRhSHGRNEE
AN NN NN NN NN e e e e e e e e e e e e e e
OO0 00000 0000000000 0000000000000
00 |00 |00 |00 |00 |00 00| 00| 00|00 (0| 00| 00|00 |00 00|00 |00 | 0O 00 00|00 |00 | 00 00|00 00 00|00 0 O
NN N ANNNANNNNNNNNNNNNNNNNNNNNNNNNAN
aaonoaoojaojaoo/oa/oojooooojojoooooonoonooo
0 No activo
1 Nivel 1
2 Nivel 2
6 Nivel 6
Ejemplo: P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
Los FFB se procesan en este orden: P2802[3], P2801[3], P2801[4], P2802[4]
indice: [0] Habilitar AND 1

(1]

Habilitar AND 2

2] Habilitar AND 3
3] Habilitar OR 1

[4] Habilitar OR 2

5] Habilitar OR 3

6] Habilitar XOR 1
7] Habilitar XOR 2
8] Habilitar XOR 3
9] Habilitar NOT 1
[10] Habilitar NOT 2
[11] Habilitar NOT 3
[12] Habilitar D-FF 1
[13] Habilitar D-FF 2

324

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos | datos |acceso
[14] Habilitar RS-FF 1
[15] Habilitar RS-FF 2
[16] Habilitar RS-FF 3
Dependencia: | Ajuste P2800 a 1 para habilitar bloques funcionales.

Todos los bloques funcionales activos se calculardn cada 128 ms si se han ajustado al nivel de 1 a 3. Los
bloques funcionales libres rapidos (nivel de 4 a 6) se calcularan cada 8 ms.

P2802[0...13]

Activar FFB 0-3 0 lut |- |- lute |3

Habilita bloques funcionales libres (FFB) y determina el orden cronolégico de cada bloque funcional.
Véase P2801.

0 No activo
1 Nivel 1
2 Nivel 2
3 Nivel 3
indice: [0] Habilitar temporizador 1
[1] Habilitar temporizador 2
[2] Habilitar temporizador 3
[3] Habilitar temporizador 4
[4] Habilitar ADD 1
[5] Habilitar ADD 2
[6] Habilitar SUB 1
[71 Habilitar SUB 2
[8] Habilitar MUL 1
[9] Habilitar MUL 2
[10] Habilitar DIV 1
[11] Habilitar DIV 2
[12] Habilitar CMP 1
[13] Habilitar CMP 2
Dependencia: | Ajuste P2800 a 1 para habilitar bloques funcionales.
Todos los bloques funcionales activos, habilitados con P2802, se calcularan cada 128 ms.
P2803[0..2] | Habilitar FFB rapidos |0 - 1 E lut |- lcos  |ute |3
Los bloques funcionales libres (FFB) rapidos se habilitan en dos pasos:
1. P2803 habilita la utilizacién de bloques funcionales libres rapidos (P2803 = 1).
2. P2801 habilita cada bloque funcional libre rapido individualmente y determina el orden cronolégico
(P2801[x] = de 4 a 6).
0 Deshabilitacion
1 Habilitar
Dependencia: | Todos los bloques funcionales rapidos activos se calcularan cada 8 ms.
Nota: Atencién: P2200 y P2803 son parametros interconectados. PID y FFB del mismo juego de datos no pue-

den estar activados al mismo tiempo.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2810[0...1] Bl: AND 1 0 - 4294967295 |0 urT - - u3s2 |3
P2810[0] y P2810[1] definen las entradas del elemento AND 1 y la salida es r2811.

P2800 P2801[0]
A B C
'P2.810 A 0 0 0
re 8] & To o
1 1 1
indice: [0] Entrada de binector 0 (Bl 0)
[1] Entrada de binector 1 (Bl 1)

Dependencia: | P2801[0] asigna el elemento AND a la secuencia de proceso.

r2811.0 BO: AND 1 |- |- |- - |- lute [3
Salida del elemento AND 1. Muestra la lIégica AND de los bits definidos en P2810[0] y P2810[1].

Bit Nombre de sefal Sedal 1 Seiial 0
00 Salida de BO Si No

Dependencia: | Véase P2810.

P2812[0..1] | BI: AND 2 |0- 4294967295 |0 uT |- |- lus2 |3
P2812[0] y P2812[1] definen las entradas del elemento AND 2 y la salida es r2813.

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[1] asigna el elemento AND a la secuencia de proceso.

r2813.0 BO: AND 2 |- .- ] - |- luts |3
Salida del elemento AND 2. Muestra la lIégica AND de los bits definidos en P2812[0] y P2812[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2812.

P2814[0...1] Bl: AND 3 0-4294967295 |0 UuT - - u32 |3
P2814[0] y P2814[1] definen las entradas del elemento AND 3 y la salida es r2815.

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[2] asigna el elemento AND a la secuencia de proceso.

12815.0 BO: AND 3 |- |- |- |- |- lute |3
Salida del elemento AND 3. Muestra la légica AND de los bits definidos en P2814[0] y P2814[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2814.

P2816[0..1] |BI: OR 1 |0- 4204967295 |0 lut |- |- luzz [3
P2816[0] y P2816[1] definen las entradas del elemento OR 1 y la salida es r2817.

P2800 P2801[3]
A B C
rom 1A o 0o 11
indice 1 B|2 1 (‘I) (1J 1
1 1 1

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[3] asigna el elemento OR a la secuencia de proceso.

12817.0 BO: OR 1 |- - ] - |- lute |3
Salida del elemento OR 1. Muestra la légica OR de los bits definidos en P2816[0] y P2816[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2816.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Escala- |Juego |Tipo | Nivel
determinados | de cam- | do de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2818|0...1] Bl: OR 2 0 - 4294967295 |0 urt - - u3s2 |3
P2818[0] y P2818[1] definen las entradas del elemento OR 2 y la salida es r2819.

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[4] asigna el elemento OR a la secuencia de proceso.

12819.0 BO: OR 2 |- - - - |- lute |3
Salida del elemento OR 2. Muestra la légica OR de los bits definidos en P2818[0] y P2818[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2818.

P2820[0..1] |BI:OR3 |0-4294967295 |0 uT |- |- lus2 |3
P2820[0] y P2820[1] definen las entradas del elemento OR 3 y la salida es r2821.

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[5] asigna el elemento OR a la secuencia de proceso.

12821.0 BO: OR 3 |- - - - |- lute [3
Salida del elemento OR 3. Muestra la légica OR de los bits definidos en P2820[0] y P2820[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2820.

P2822(0..1] | BI: XOR 1 |0- 4294967295 |0 lut |- |- lus2 |3
P2822[0] y P2822[1] definen las entradas del elemento XOR 1 y la salida es r2823.

P2800 P2801[6]
Y A8 o
e i T
1 1 0

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[6] asigna el elemento XOR a la secuencia de proceso.

12823.0 BO: XOR 1 |- - - - |- lute [3
Salida del elemento XOR 1. Muestra la lIégica XOR de los bits definidos en P2822[0] y P2822[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2822.

P2824[0..1] |BI: XOR 2 |0- 4294967295 |0 lut |- |- lus2 |3
P2824[0] y P2824[1] definen las entradas del elemento XOR 2 y la salida es r2825.

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[7] asigna el elemento XOR a la secuencia de proceso.

12825.0 BO: XOR 2 |- - - - |- lute |3
Salida del elemento XOR 2. Muestra la lIégica XOR de los bits definidos en P2824[0], P2824[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2824.

P2826[0..1] |BI: XOR 3 |0- 4294967295 |0 lut |- |- lus2 |3
P2826[0] y P2826[1] definen las entradas del elemento XOR 3 y la salida es r2827.

indice: Véase P2810.

Dependencia: | P2801[8] asigna el elemento XOR a la secuencia de proceso.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
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r2827.0 BO: XOR 3 - - - - - u16 3
Salida del elemento XOR 3. Muestra la légica XOR de los bits definidos en P2826[0] y P2826[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2826.

P2828 BI: NOT 1 | 0- 4294967295 |0 lut |- |- P E
P2828 define la entrada del elemento NOT 1 y la salida es r2829.

P2800 P2801[9]
P2828
T ATC
1 0

Dependencia: | P2801[9] asigna el elemento NOT a la secuencia de proceso.

12829.0 BO: NOT 1 - - |- |- |- lute |3
Salida del elemento NOT 1. Muestra la légica NOT del bit definido en P2828. Véase r2811 para obtener
la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2828.

P2830 BI: NOT 2 | 0- 4294967295 |0 lut |- |- FE
P2830 define la entrada del elemento NOT 2 y la salida es r2831.

Dependencia: | P2801[10] asigna el elemento NOT a la secuencia de proceso.

12831.0 BO: NOT 2 |- |- |- |- |- lute |3
Salida del elemento NOT 2. Muestra la légica NOT del bit definido en P2830. Véase r2811 para obtener
la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2830.

P2832 BI: NOT 3 | 0- 4294967295 |0 lut |- |- FE
P2832 define la entrada del elemento NOT 3y la salida es r2833.

Dependencia: | P2801[11] asigna el elemento NOT a la secuencia de proceso.

12833.0 BO: NOT 3 - - |- |- |- lute |3
Salida del elemento NOT 3. Muestra la légica NOT del bit definido en P2832. Véase r2811 para obtener
la descripciéon del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2832.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2834[0...3] BI: D-FF 1 0 - 4294967295 |0 urt - - u32 3
P2834[0], P2834[1], P2834[2] y P2834[3] definen las entradas del biestable D 1 y las salidas son r2835 y
r2836.

SET (Q=1)
indice 0
indice1 |——®»{ D Q
indice 2
indice 3 —_|_>H
‘ STORE
:
RESET(QZ0) | I"sgr [RESET| D |STORE| a a
1 0 X X 1 0
L] 0 1 X X 0 1
> 1 1 1 X X Qn1 Qui
POWER ONTP 0 0 1 T ] 0
0 0 0 4 0 1
POWER ON 0 1

indice: [0] Entrada de binector: Ajustar
[1] Entrada de binector: Entrada D
[2] Entrada de binector: Impulso Store
[3] Entrada de binector: Restablecer

Dependencia: | P2801[12] asigna el biestable D a la secuencia de proceso.

12835.0 BO: Q D-FF 1 - - |- |- |- lute |3
Muestra la salida del biestable D 1, las entradas se definen en P2834[0], P2834[1], P2834[2] y P2834][3].
Véase r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2834.

12836.0 BO:NOT-QD-FF1 |- - |- |- |- lute |3
Muestra la salida negada del biestable D 1, las entradas se definen en P2834[0], P2834[1], P2834[2] y
P2834[3]. Véase r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2834.

P2837[0..3] | BI: D-FF 2 | 0- 4294967295 |0 luT |- |- lus2 |3
P2837[0], P2837[1], P2837[2] y P2837[3] definen las entradas del biestable D 2 y las salidas son r2838 y
r2839.

indice: Véase P2834.

Dependencia: | P2801[13] asigna el biestable D a la secuencia de proceso.

12838.0 BO: Q D-FF 2 - - |- - |- lute |3
Muestra la salida del biestable D 2, las entradas se definen en P2837[0], P2837[1], P2837[2] y P2837[3].
Véase r2811 para obtener la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2837.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

r2839.0 BO: NOT-Q D-FF 2 - - - - - u16 3
Muestra la salida negada del biestable D 2, las entradas se definen en P2837[0], P2837[1], P2837[2] y
P2837[3]. Véase r2811 para obtener la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2837.

P2840[0..1] | BI: RS-FF 1 | 0- 4294967295 |0 lut |- |- FRE
P2840[0] y P2840[1] definen las entradas del biestable RS 1 y las salidas son r2841 y r2842.

P2800 P2801[14] _

T T IAJUSTE [RESTABL| Q Q

P2840 AJUSTE 0 0 Q-1 Qn-1
indice0 P (@=1) Q —>| 2841 ) 0 1 0 1

Indice 1

_I—b RESTABL. ! 0 ! _0

L 21 o msa2 ) 1 1 Q1 | Qua
ENCENDIDO -—— = pp] 1 @0 Q ncenooo T o 1

indice: [0] Entrada de binector: Ajustar
[1] Entrada de binector: Restablecer

Dependencia: | P2801[14] asigna el biestable RS a la secuencia de proceso.

12841.0 BO: Q RS-FF 1 .- .- |- |- |- lute |3
Muestra la salida del biestable RS 1, las entradas se definen en P2840[0] y P2840[1]. Véase r2811 para
obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2840.

12842.0 BO:NOT-QRS-FF1 |- |- |- |- |- lute |3
Muestra la salida negada del biestable RS 1, las entradas se definen en P2840[0] y P2840[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2840.

P2843[0..1] | BI: RS-FF 2 | 0- 4294967295 |0 lut |- |- EEE
P2843[0] y P2843[1] definen las entradas del biestable RS 2 y las salidas son r2844 y r2845.

indice: Véase P2840.

Dependencia: | P2801[15] asigna el biestable RS a la secuencia de proceso.

12844.0 BO: Q RS-FF 2 . .- |- |- |- luts |3
Muestra la salida del biestable RS 2, las entradas se definen en P2843[0] y P2843[1]. Véase r2811 para
obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2843.

12845.0 BO:NOT-QRS-FF2 |- |- |- |- |- lute |3
Muestra la salida negada del biestable RS 2, las entradas se definen en P2843[0] y P2843[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2843.

P2846[0..1] | Bl: RS-FF 3 | 0- 4294967295 [0 lut |- |- lus2 |3
P2846[0] y P2846[1] definen las entradas del biestable RS 3 y las salidas son r2847 y r2848.

indice: Véase P2840.

Dependencia: | P2801[16] asigna el biestable RS a la secuencia de proceso.

12847.0 BO: Q RS-FF 3 |- |- ] |- |- luts |3
Muestra la salida del biestable RS 3, las entradas se definen en P2846[0] y P2846[1]. Véase r2811 para
obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2846.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
r2848.0 BO: NOT-Q RS-FF 3 - - - - - uU16 3
Muestra la salida negada del biestable RS 3, las entradas se definen en P2846[0] y P2846[1]. Véase
r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.
Dependencia: | Véase P2846.
P2849 BI: Temporizador 1 0- 4294967295 |0 uT |- |- NEE

Define la sefial de entrada del temporizador 1. P2849, P2850 y P2851 son las entradas del temporizador;
las salidas son r2852 y r2853.

P2850 (0.000) P2851(0)
P2800 P2802.0Tiempo de retardo Modo

I

Retardo ON

0/10

Ent{ Retardo OFF

ra-
P2849
- da
Indice 0

1/11

L

P»—¢ Retardo ON/OFF
T 2/12

B

Generador de impulsos

H st
A
Entrada
>t
Salida
P2851=0(Retardo ON)
» t
P2850
P2851 =1 (Retardo OFF)
>t
P2850
P2851 = 2 (Retardo ON-OFF)
>t
P2850 P2850
P2851=3 (Generador de impulsos)
A
Entrada
V N
>t
Salida
>t
P2850
Entrada
y
»t
Salida
>t
P2850
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

Dependencia: | P2802[0] asigna el temporizador a la secuencia de proceso.

P2850 Tiempo de retardo tem- | 0,0 - 9999,9 0,0 urT - - Float |3
porizador 1 [s]

Define el retardo del temporizador 1. P2849, P2850 y P2851 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2852 y r2853.

Dependencia: | Véase P2849.

P2851 Modo temporizador 1 |0 - 13 o lut |- |- lute |3
Selecciona el modo del temporizador 1. P2849, P2850 y P2851 son las entradas del temporizador; las
salidas son r2852 y r2853.

0 Retardo ON (segundos)

1 Retardo OFF (segundos)

2 Retardo ON/OFF (segundos)

3 Generador de impulsos (segundos)
10 Retardo ON (minutos)

11 Retardo OFF (minutos)

12 Retardo ON/OFF (minutos)

13 Generador de impulsos (minutos)

Dependencia: | Véase P2849.

r2852.0 BO: Temporizador 1 - ‘ - | - | - | - ‘ u16 | 3
Muestra la salida del temporizador 1. P2849, P2850 y P2851 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2852 y r2853. Véase r2811 para obtener la descripcidén del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2849.

r2853.0 BO: Salida negada - - - - - u16 3
temporizador 1
Muestra la salida negada del temporizador 1. P2849, P2850 y P2851 son las entradas del temporizador;
las salidas son r2852 y r2853. Véase r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2849.

P2854 BI: Temporizador 2 0 - 4294967295 |0 ut |- |- FE
Define la sefial de entrada del temporizador 2. P2854, P2855 y P2856 son las entradas del temporizador;
las salidas son r2857 y r2858.

Dependencia: | P2802[1] asigna el temporizador a la secuencia de proceso.

P2855 Tiempo de retardo tem- | 0,0 - 9999,9 0,0 urT - - Float |3
porizador 2 [s]

Define el retardo del temporizador 2. P2854, P2855 y P2856 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2857 y r2858.

Dependencia: | Véase P2854.

P2856 Modo temporizador2 |0 - 13 0 luT |- |- lute |3
Selecciona el modo del temporizador 2. P2854, P2855 y P2856 son las entradas del temporizador; las
salidas son r2857 y r2858.

Véase P2851 para obtener la descripcion de los valores.

Dependencia: | Véase P2854.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

r2857.0 BO: Temporizador 2 - - - - - u16 3
Muestra la salida del temporizador 2. P2854, P2855 y P2856 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2857 y r2858. Véase r2811 para obtener la descripcidn del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2854.

r2858.0 BO: Salida negada - - - - - u16 3
temporizador 2
Muestra la salida negada del temporizador 2. P2854, P2855 y P2856 son las entradas del temporizador y
las salidas son r2857 y r2858. Véase r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2854.

P2859 BI: Temporizador 3 0 - 4294967295 |0 utT |- |- FE
Define la sefial de entrada del temporizador 3. P2859, P2860 y P2861 son las entradas del temporizador;
las salidas son r2862 y r2863.

Dependencia: | P2802[2] asigna el temporizador a la secuencia de proceso.

P2860 Tiempo de retardo tem- | 0,0 - 9999,9 0,0 urT - - Float |3
porizador 3 [s]

Define el retardo del temporizador 3. P2859, P2860 y P2861 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2862 y r2863.

Dependencia: | Véase P2859.

P2861 Modo temporizador 3 |0- 13 B luT |- |- lute |3
Selecciona el modo del temporizador 3. P2859, P2860 y P2861 son las entradas del temporizador; las
salidas son r2862 y r2863. Véase P2851 para obtener la descripcion de los valores.

Dependencia: | Véase P2859.

12862.0 BO: Temporizador3 | - - |- |- |- lute |3
Muestra la salida del temporizador 3. P2859, P2860 y P2861 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2862 y r2863. Véase r2811 para obtener la descripcidn del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2859.

r2863.0 BO: Salida negada - - - - - u16 3
temporizador 3
Muestra la salida negada del temporizador 3. P2859, P2860 y P2861 son las entradas del temporizador;
las salidas son r2862 y r2863. VVéase r2811 para obtener la descripcién del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2859.

P2864 BI: Temporizador 4 0 - 4294967295 |0 utT |- |- FE
Define la sefal de entrada del temporizador 4. P2864, P2865 y P2866 son las entradas del temporizador;
las salidas son P2867 y P2868.

Dependencia: | P2802[3] asigna el temporizador a la secuencia de proceso.

P2865 Tiempo de retardo tem- | 0,0 - 9999,9 0,0 urT - - Float |3
porizador 4 [s]

Define el retardo del temporizador 4. P2864, P2865 y P2866 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2867 y r2868.

Dependencia: | Véase P2864.

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

333



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
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P2866 Modo temporizador 4 0-13 0 urT - - u16 3
Selecciona el modo del temporizador 4. P2864, P2865 y P2866 son las entradas del temporizador; las
salidas son r2867 y r2868. Véase P2851 para obtener la descripcion de los valores.

Dependencia: | Véase P2864.

12867.0 BO: Temporizador 4 |- - |- |- |- lute |3
Muestra la salida del temporizador 4. P2864, P2865 y P2866 son las entradas del temporizador; las sali-
das son r2867 y r2868. Véase r2811 para obtener la descripcion del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2864.

r2868.0 BO: Salida negada - - - - - u16 3
temporizador 4
Muestra la salida negada del temporizador 4. P2864, P2865 y P2866 son las entradas del temporizador;
las salidas son r2867 y r2868. Véase r2811 para obtener la descripcidén del campo de bits.

Dependencia: | Véase P2864.

P2869[0..1] | Cl: ADD 1 | 0- 4294967295 |0 lu,T | 4000H |- FE
Define las entradas del sumador 1. El resultado esta en r2870.

P2800 P2802[4]
P2869 1 T T oo
indice 0 - % -Resultado: +
indice 1 Ly —|_ Ew\fesunado Si: x1 +x2x: 2())((?% — Resultado =200%
x1+x x1 +x2 < 200%— Resultado =-200%
indice: [0] Entrada de conector 0 (CI 0)
[1] Entrada de conector 1 (Cl 1)

Dependencia: | P2802[4] asigna el sumador a la secuencia de proceso.

12870 CO: ADD 1 |- |- |- |- |- | Float |3
Resultado del sumador 1.

Dependencia: | Véase P2869.

P2871[0..1] | Cl: ADD 2 | 0- 4294967295 |0 lu,T | 4000H |- FE
Define las entradas del sumador 2. El resultado esta en r2872.

indice: Véase P2869.

Dependencia: | P2802[5] asigna el sumador a la secuencia de proceso.

12872 CO: ADD 2 - - |- |- |- | Float |3
Resultado del sumador 2.

Dependencia: | Véase P2871.
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P2873|0...1] Cl: SUB 1 0 - 4294967295 |0 urtT 4000H |- u32 3

Define las entradas del restador 1. El resultado esta en r2874.
P2800 P2802[6]
P2873 . T T 00k
indice 0 o % -Resultado =x1-
indice 1 Xy _|_ \_;/ﬁ\fes“'tad" Si: x1- x2x: 2())(;% — Resultado =200%
x1-x2 x1- x2 < 200%—> Resultado =-200%
indice: Véase P2869.
Dependencia: | P2802[6] asigna el restador a la secuencia de proceso.
12874 CO: SUB 1 |- |- |- |- |- | Float |3
Resultado del restador 1.

Dependencia: | Véase P2873.

P2875[0..1] | CI: SUB2 | 0- 4294967295 |0 lu,T | 4000H |- lus2 |3
Define las entradas del restador 2. El resultado esta en r2876.

indice: Véase P2869.

Dependencia: | P2802[7] asigna el restador a la secuencia de proceso.

12876 CO: SUB 2 - |- |- |- |- | Float |3

Resultado del restador 2.
Dependencia: | Véase P2875.
P2877(0..1] | Cl: MUL 1 | 0- 4294967295 |0 lu,T | 4000H |- lus2 |3
Define las entradas del multiplicador 1. El resultado est4 en r2878.
P2800 P2802]8]
P2877 T T oo Resultado = );10::
— o X Si: 2022 > 200% — Resultado = 200%
2 ’1‘10’;’;3 < 200% —Resultado = -200%

indice: Véase P2869.

Dependencia: | P2802[8] asigna el multiplicador a la secuencia de proceso.

12878 CO: MUL 1 - - |- |- |- |Float |3

Resultado del multiplicador 1.

Dependencia: | Véase P2877.
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P2879[0...1] Cl: MUL 2 0-4294967295 |0 urtT 4000H |- u32 3
Define las entradas del multiplicador 2. El resultado esté en r2880.
indice: Véase P2869.
Dependencia: | P2802[9] asigna el multiplicador a la secuencia de proceso.
12880 CO: MUL 2 - - |- |- |- |Float |3
Resultado del multiplicador 2.
Dependencia: | Véase P2879.
P2881[0..1] | CL DIV 1 | 0- 4294967295 |0 |lu,T | 4000H |- lus2 |3
Define las entradas del divisor 1. El resultado esta en r2882.
P2800 P2802[10]
P2881 T T Resultado = %
e i;: . 4-%%“"“" si: X1*:§°% > 200% —> Resultado = 200%
= x *130% <-200% —> Resultado = -200%
indice: Véase P2869.
Dependencia: | P2802[10] asigna el divisor a la secuencia de proceso.
12882 CO: DIV 1 |- |- |- |- |- | Float |3
Resultado del divisor 1.
Dependencia: | Véase P2881.
P2883[0..1] | CL DIV 2 | 0- 4294967295 |0 lu,T | 4000H |- FE
Define las entradas del divisor 2. El resultado esta en r2884.
indice: Véase P2869.
Dependencia: | P2802[11] asigna el divisor a la secuencia de proceso.
12884 CO: DIV 2 - - - |- |- | Float |3
Resultado del divisor 2.
Dependencia: | Véase P2883.
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Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

P2885|0...1] Cl: CMP 1 0 - 4294967295 |0 urtT 4000H |- u32 3
Define las entradas del comparador 1. La salida es r2886.

P2800 P2802[12]
P2885 T T
] o AR
Balida=x1>x2|

indice: Véase P2869.

Dependencia: | P2802[12] asigna el comparador a la secuencia de proceso.

12886.0 BO: CMP 1 - |- |- |- |- | Float |3
Muestra el bit de resultado del comparador 1. Véase r2811 para obtener la descripcién del campo de
bits.

Dependencia: | Véase P2885.

P2887(0..1] | Cl: CMP 2 | 0- 4294967295 |0 lu,T | 4000H |- FE
Define las entradas del comparador 2. La salida es r2888.

indice: Véase P2869.

Dependencia: | P2802[13] asigna el comparador a la secuencia de proceso.

12888.0 BO: CMP 2 - - |- |- |- lute |3
Muestra el bit de resultado del comparador 2. Véase r2811 para obtener la descripcién del campo de
bits.

Dependencia: | Véase P2887.

P2889 CO: Consigna fija1en |-200,00 - 200,00 | 0,00 urT - - Float |3
[%]

Ajuste fijo 1 en [%].
Ajuste conector en %
Rango: De -200% a 200%

P2890 CO: Consignafija2en |-200,00 - 200,00 | 0,00 urT - - Float |3
[%]

Ajuste fijo 2 en [%].

P2940 BI: Liberar funcién de 0-4294967295 |0,0 T - - u32 2
oscilacion
Define la fuente para liberar la funcién de oscilacion.

P2945 Frecuencia de la sefial | 0,001 - 10,000 1,000 T - - Float |2
de oscilacién [Hz]

Establece la frecuencia de la sefal de oscilacion.
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P2946 Amplitud de la sefial 0,000 - 0,200 0,000 T - - Float |2
de oscilacion [%]

Establece el valor de amplitud de la sefial de oscilacion como proporcion de la salida del generador de
rampa (GdR) presente. El valor de P2946 se multiplica por el valor de salida del GdR y se suma a la sali-
da del GdR.

Por ejemplo, si la salida del GdR es 10 Hz y P2946 tiene el valor 0.100, la amplitud de la sefial de oscila-
cion sera 0.100 * 10 = 1 Hz. Esto significa que la salida del GdR oscilara entre 9 Hz y 11 Hz.

P2947 Paso decreciente de la | 0,000 - 1,000 0,000 T - - Float |2
sefal de oscilaciéon

Establece el valor del paso decreciente al final del periodo de sefial positiva. La amplitud del paso depen-
de de la amplitud de la sefal de esta forma:

Amplitud del paso decreciente de la sefial = P2947 * P2946

P2948 Paso creciente de la 0,000 - 1,000 0,000 T - - Float |2
sefial de oscilaciéon

Establece el valor del paso creciente al final del periodo de sefial negativa. La amplitud del paso creciente
depende de la amplitud de la sefal de esta forma:

Amplitud del paso creciente de la sefial = P2948 * P2946

P2949 Anchura de pulsode la |0 - 100 50 T - - u16 2
sefal de oscilacién [%]

Ajusta la anchura relativa de los pulsos de subida y de bajada. El valor de P2949 ajusta la proporcion del
periodo de oscilaciéon (determinado por P2945) asignado al pulso de subida; el tiempo restante se asigna
al pulso de bajada.

Un valor del 60% en P2949 significa que durante el 60% del periodo de oscilacion la salida de oscilacion
subira. Para el 40% del periodo de oscilacion restante, la salida de oscilacion bajara.

r2955 CO: Salida de la seiial | - - - - - Float |2
de oscilacion [%]
Visualiza la salida de la funcién de oscilacion.
r3113.0...15 | CO/BO: Matriz de bits | - - - - - u16 1
de fallos
Muestra informacion sobre el fallo actual.
Bit Nombre de sefial Seial 1 Sefial 0
00 Error en convertidor Si No
01 Fallo de tension de red Si No
02 Tension en circuito intermedio Si No
03 Error en electrénica de potencia Si No
04 Sobretemperatura en convertidor Si No
05 Fuga a tierra Si No
06 Sobrecarga del motor Si No
07 Fallo en el bus Si No
09 Reservado Si No
10 Fallo de comunicacién interna Si No
11 Limite de corriente del motor Si No
12 Corte de alimentacion Si No
13 Reservado Si No
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determinados | de cam- | lado de de de
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14 Reservado Si No
15 Otros errores. Si No
r3237[0...1] CO: tensién eficaz de | - 0 - - - Float |4
ondulacién DC calcu-
lada [V]
Muestra la tension eficaz de ondulacion de la interconexion DC calculada.
indice: [0] Voltios ondulacién
[1] Voltios sin filtrar
P3350[0...2] | Modos de par superior | 0 - 3 0 T |- |- lute |2

Selecciona la funcién de par superior. Se dispone de tres modos de par superior:
e Par superior: Aplica un pulso de par durante un cierto tiempo para ayudar a arrancar el motor.
e Arranque pulsado: Aplica una secuencia de pulsos de par para ayudar a arrancar el motor.

e Eliminacion de obturaciones: Funcionamiento adelante-atras para desatascar una obstruccion en una
bomba.

Funcionamiento con par superior:

Elevacion (%)
A

P3355

N

tiemBo
Frecuencia de salida
(Hz)
A
P3356

P3354

l i tiemBo
Tiempo de rampa de par superior Tiempo de aceleracion

P3353 P1120
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Funcionamiento con arranque pulsado:

Elevacion (%) P3359 P3360
A

P3357

€ @93 D

I

tiemgo
z_riezc):uenma de salida N.° de ciclos de pulsacion
A P3358
P3354
tiem;o

Tiempo de rampa de par superior Tiempo de aceleracion

P3353 P1120
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Funcionamiento con eliminacién de obturaciones:
Frecuencia de salida (Hz)
N.° de ciclos de eliminacién de obturaciones
A
P P.ej., P3364 =2 R
Consi
gna Tiempo de inversién para
eliminacion obturaciones
P3362
P3361 St .  mmmm—————- -
\\\ t'
E A T \\\
P3361 5
: P1120 R
* P3353 Tiempo de aceleracion
Tiempo de rampa de par superior, solo ‘\\
activo con rampa rapida (P3363) AN
deshabilitada .
Consi- R
gna ———— Consigna positiva ~ --------- Consigna negativa
v
ON I
OFF1 >
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0 Modos de par superior deshabilitados
1 Par superior habilitado
2 Arranque pulsado habilitado
3 Eliminacion de obturaciones habilitada
indice: [0] Juego de datos del convertidor 0 (DDS0)
[1] Juego de datos del convertidor 1 (DDS1)
[2] Juego de datos del convertidor 2 (DDS2)
Nota: Cuando cambia el valor de P3350, se cambia el valor de P3353 como sigue:
e P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 * 2: P3353 = valor predeterminado
El tiempo de rampa de 0 s ofrece un efecto de sacudida adicional cuando se utiliza el arranque pulsado.
El operador puede corregir este ajuste.
Si esta habilitado el modo de eliminacién de obturaciones (P3350 = 3), asegurese de que la inversion de
sentido no esté inhibida, es decir, P1032 = P1110 = 0.
P3351[0...2] |BI: Ha.bilitacién de par |0 -4294967295 0 T - CDS u32 2
superior
Define la fuente de habilitacién de par superior cuando P3352 = 2.
Dependencia: | Solo se aplica cuando P3352 = 2.
P3352[0...2] | Modo de arranque con 0-2 1 T - - u16 2
par superior
Define cuando la funcién de par superior pasa a estar activa.
0 Habilitada en la primera ejecucion después del encendido.
1 Habilitada en cada ejecucion.
2 Habilitada por entrada digital
indice: Véase P3350.
Dependencia: | Si P3352 = 2, la fuente de habilitacién la define P3351.
P3353[0...2] | Tiempo de rampadel |0,0-650,0 5,0 T - - Float |2
par superior [s]
Define el tiempo de rampa que usaran todas las funciones de par superior. Corrige P1120/P1060 cuando
el convertidor esta acelerando hacia la frecuencia de par superior/arranque pulsado (P3354) o la frecuen-
cia de eliminacion de obturaciones (P3361).
indice: Véase P3350.
Dependencia: | El valor de este parametro sufre cambios con el ajuste de P3350.
Véase la descripcion de P3350.

P3354[0...2] | Frecuencia de par 0,0 - 550,0 5,0 T - - Float |2
superior [Hz]
Define la frecuencia a la que se aplica la elevacion adicional para el modo de par superior y de arranque
pulsado.

indice: Véase P3350.

P3355[0...2] | Nivel de elevacion de | 0,0 - 200,0 150,0 T PERC |- Float |2

par superior [%] ENT

El valor de la elevacion para par superior se calcula asi:

V_ST = P0305 * Reaj * (P3355/100)

Nota:

Reaj = resistencia del estator ajustada por temperatura

Reaj = (r0395/100) * (P0304/(raiz(3) * P0305)) * P0305 * raiz(3)
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indice: Véase P3350.

Dependencia: | Hasta 200% de la corriente nominal del motor (P0305) o el limite del convertidor.

Nota: La elevacion de par superior se calcula de la misma forma que la elevacién continua de tension (P1310).
Puesto que se usa la resistencia del estator, la tensidn calculada solo es exacta a 0 Hz. Asi, variara de la
misma forma que la elevacién continua de tension.

El ajuste de P0640 (factor de sobrecarga del motor [%]) limita la elevacion.

P3356[0...2] | Tiempo de elevacién 0,0-20,0 5,0 T - - Float |2
de par superior [s]

Establece el tiempo durante el que se aplicara la elevacion adicional, cuando se mantiene la frecuencia de
salida a P3354 Hz.

indice: Véase P3350.

P3357[0...2] Nivel de elevacién de | 0,0 - 200,0 150,0 T PERC |- Float |2
arranque pulsado [%] ENT
El valor de la elevacion para arranque pulsado se calcula asi:

V_HS = P0305 * Reaj * (P3357/100)

Nota:

Reaj = resistencia del estator ajustada por temperatura

Reaj = (r0395/100) * (P0304/(raiz(3) * P0305)) * P0305 * raiz(3)

indice: Véase P3350.

Dependencia: | Hasta 200% de la corriente nominal del motor (P0305) o el limite del convertidor.

Nota: La elevacion para arranque pulsado se calcula de la misma forma que la elevacién continua de tension
(P1310). Puesto que se usa la resistencia del estator, la tensién calculada solo es exacta a OHz. Asi, va-
riara de la misma forma que la elevacion continua de tensién.

El ajuste de P0640 (factor de sobrecarga del motor [%]) limita la elevacion.

P3358[0...2] | Numero de ciclos de 1-10 5 C, T - - u16 2
pulsacion
Numero de veces que se aplica el nivel de elevacion para el arranque pulsado (P3357).

indice: Véase P3350.

P3359[0...2] | Tiempo de aplicacion |0 - 1000 300 T - - u16 2
de la pulsacién [ms]

Tiempo durante el que se aplica la elevacién adicional en cada repeticion.

indice: Véase P3350.

Dependencia: | Como minimo, este tiempo debe ser 3 veces el tiempo de magnetizacion del motor (P0346).

P3360[0...2] | Tiempo de interrupcién | 0 - 1000 100 T - - u16 2
de la pulsacién [ms]

Tiempo durante el que se elimina la elevacion adicional en cada repeticién.

indice: Véase P3350.

Nota: Durante ese tiempo, el nivel de elevacion desciende hasta el nivel definido por P1310 (elevacion continua
de tension).

P3361[0...2] | Frecuencia de elimi- 0,0 - 550,0 5,0 T - - Float |2
nacién de obturacio-
nes [Hz]

Define la frecuencia con que el convertidor funciona en sentido inverso a la consigna durante la secuencia
de inversion para la eliminacién de obturaciones.

indice: Véase P3350.
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P3362[0...2] | Tiempo de inversion 0,0-20,0 5,0 T - - Float |2

para la eliminacién de

obturaciones [s]

Define el tiempo durante el que el convertidor funciona en sentido inverso a la consigna durante la se-
cuencia de inversion.

indice: Véase P3350.

P3363[0...2] | Habilitar acelera- 0-1 0 T - - u16 2

cién/deceleracion

rapida

Selecciona si el convertidor acelera/decelera hasta la frecuencia de eliminacion de obturaciones o bien

arranca directamente con ella (P3361).

0 Deshabilitar aceleracion/deceleracion rapida para la eliminacién de obturaciones

1 Habilitar aceleracion/deceleracion rdpida para la eliminaciéon de obturaciones
indice: Véase P3350.

Nota: Si P3363 = 1, la salida salta a la frecuencia inversa; esto provoca un efecto de sacudida que ayuda a

eliminar las obturaciones.

P3364[0...2] | Namero de ciclos de 1-10 1 T - - u16 2

eliminacién de obtura-
ciones
Numero de veces que se repite el ciclo de inversion para la eliminacidon de obturaciones.
indice: Véase P3350.
r3365 CO/BO: Palabra de - - - - - u16 2
estado: Par superior
Muestra el estado operativo de la funcion de par superior cuando esta activa.
Bit Nombre de seiial Senal 1 Sefal 0
00 Par superior activo Si No
01 Aceleracién con par superior Si No
02 Elevacion de par superior activa Si No
03 Elevacion de par superior no activa Si No
04 Inversion para eliminacion de obturaciones activa Si No
05 Inversion para eliminacion de obturaciones no activa Si No
P3852[0...2] | BIl: Habilitar proteccién | 0 - 4294967295 0 urT - CDSs u32 2
antiescarcha
Define la fuente de sefales de mando de habilitacidon de la proteccién. Si la entrada binaria es igual a uno,
se iniciard la proteccion. Si el convertidor estd parado y la sefial de proteccion se activa, se aplican las
medidas de proteccion de esta forma:
e SiP3853 * 0, se aplicara la proteccion antiescarcha aplicando la frecuencia dada al motor.
e SiP3853 =0y P3854 * 0, se aplicara la proteccién contra la condensacién aplicando la corriente dada
al motor.
Nota: La funcién de proteccion puede corregirse en las circunstancias siguientes:

o Si el convertidor esta en marcha y la sefial de proteccion se activa, se ignora la senal.

e Si el convertidor hace girar el motor debido a una sefial de proteccién activa y se recibe una sefial de
mando RUN, la sefial de mando RUN corrige la sefial de proteccién antiescarcha.

e Sise emite una sefial de mando OFF mientras la proteccion esta activa se detendra el motor.

344

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso
P3853[0...2] | Frecuencia de protec- | 0,00 - 550,00 5,00 urT - DDS |Float |2
cién antiescarcha [Hz]
Frecuencia que se aplica al motor cuando la proteccion antiescarcha esta activa.
Dependencia: | Véase también P3852.
P3854[0...2] | Corriente de protec- 0-250 100 urT - DDS u16 2
cién contra la conden-
sacion [%]
Corriente DC (como porcentaje de la corriente nominal) que se aplica al motor cuando la proteccién contra
la condensacion esta activa.
Dependencia: | Véase también P3852.
P3900 Fin de la puesta en 0-3 0 Cc(1) - - u16 1
marcha rapida
Realiza los calculos necesarios para optimizar el funcionamiento del motor. Tras los calculos, P3900 y
P0010 (grupos de parametros para la puesta en marcha) se restablecen automaticamente a su valor ori-
ginal 0.
0 Sin puesta en marcha rapida
1 Fin de la puesta en marcha rapida con restablecimiento de los ajustes de fabrica
2 Fin de la puesta en marcha rapida
3 Fin de la puesta en marcha rapida solamente para datos del motor
Dependencia: | Solo modificable cuando P0O010 = 1 (puesta en servicio rapida).
Nota: P3900 = 1:

Cuando se ha seleccionado el ajuste 1, solo se guardan los cambios de parametros que se lleven a cabo
a través del menu "Puesta en marcha rapida"; todos los demas cambios de parametros, ajustes de 1/0
incluidos, se pierden. Los calculos del motor si se realizan.

P3900 = 2:

Cuando se ha seleccionado el ajuste 2, solo se calculan aquellos parametros que dependan de los para-
metros del menu "Puesta en marcha rapida" (P0010 = 1). Los ajustes de E/S se restablecen también a su
valor por defecto y se realizan los calculos del motor.

P3900 = 3:

Cuando se ha seleccionado el ajuste 3, solo se realizan los célculos del motor y del regulador. Si se finali-
za la puesta en marcha rapida con este ajuste, se ahorra tiempo (por ejemplo, si solo se han cambiado los
datos de la placa de caracteristicas del motor).

Calcula varios parametros del motor, sobrescribiendo valores anteriores. Entre otros: P0344 (peso del
motor), P0350 (resistencia del estator), P2000 (frecuencia de referencia), P2002 (corriente de referencia).

Al transferir P3900, el convertidor usa su procesador para realizar los célculos internos.

Durante el tiempo que se necesita para esos calculos, se detiene la comunicacion via USS o via bus de
campo. Como resultado, se pueden producir en el controlador SIMATIC S7 (comunicacion via bus de
campo) los siguientes avisos de error:

e Error de parametrizacion 30

e Fallo de convertidor 70

e Fallo de convertidor 75
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Instrucciones de servicio, 01/2018, AS5E34560109-009

345



Lista de parametros

8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

r3930[0...4] Version de datos del - - - - - u16 3

convertidor
Visualiza el numero A5E y las versiones de datos del convertidor.
indice: [0] Prim. 4 dig. ASE
[1] Seg. 4 dig. A5E
[2] Version logistica
[3] Vers. datos fijos
[4] Vers. datos calib.
P3950 Acceso a parametros | 0 - 255 0 urT - - u16 4

ocultos

Acceso a parametros especiales para desarrollo (solo para expertos) y funciones de fabrica (parametros

de calibracion).

r3954[0...12] | Informacién CMy GUI | - - - - - u16 4
ID
Usado para clasificar el firmware (solo con fines internos de SIEMENS).
indice: [0] Identificacion CM (incremento/rama)
[1] Identificacion CM (contador)
[2] Identificacion CM
[3...10] GUI ID
[11] GUI ID major release
[12] GUI ID minor release
13978 Contador BICO - - |- |- |- lus2 |4
Muestra la cantidad de vinculos BICO modificados.
P3981 Restablecer fallo acti- |0 - 1 0 T - - u16 4
vo
Restablece fallos activos modificando el valor de 0 a 1.
0 Sin restablecimiento de fallo
1 Restablecimiento de fallo
Nota: Véase P0947 (ultimo cédigo de fallo).
Restablecimiento automatico a 0.
P3984 Tiempo de interrupcién | 100 - 10000 1000 T - - u16 3
de telegrama de clien-
te [ms]
Define el tiempo que transcurrird para que se emita el fallo (F73) si no se reciben telegramas del cliente.
Dependencia: | Ajuste 0 = vigilancia deshabilitada

Convertidor SINAMICS V20
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8.2 Lista de parametros

Parametro Funcién Rango Ajustes pre- | Se pue- |Esca- |Juego | Tipo Nivel
determinados | de cam- | lado de de de
de fabrica biar datos |datos |acceso

r3986[0...1] Numero de parame- - - - - - u16 4

tros

Numero de parametros en el convertidor.
indice: [0] Solo lectura

[1] Lectura/escritura

r4000 - r4064 | Reservado

P7844 Prueba de recepcién, [0-2 0 T - - u16 3

confirmacion

Este parametro se ajusta automaticamente a 1 después de una descarga automatica de la tarjeta SD en
la inicializaciéon. También se emite el fallo F395.

Con el ajuste de P7844 = 0 se acusa F395 y se confirman los ajustes de parametro. Solo es posible ajus-
tar este parametro a 2 si en la inicializacion se ha realizado una descarga automatica. En este caso, la
descarga se deshara y se habilitaran los parametros guardados previamente.

0 Prueba de aceptacion/confirmacion OK
1 Prueba de aceptacion/confirmacién pendiente
2 Deshacer clon

Nota: El ajuste 2 no es posible si no se ha realizado ninguna descarga automatica de la tarjeta SD al inicializar.
Si el archivo de clonacion contiene valores predeterminados del usuario y se rechaza la clonacién en la
inicializacion con P7844 = 2, los parametros se ajustan a los valores predeterminados del usuario del
archivo de clonacion en lugar de a los valores previamente guardados.

P8458 Control clonacién 0-4 2 cT |- |- lute |3
Este parametro determina si se efectuara una clonacion en la inicializacion. Se utilizara el archivo clo-
ne00.bin. Si no hay ninguna tarjeta SD insertada, se producira un inicio normal.

0 Sin clonacién en la inicializacion

1 Clonacion en la inicializaciéon una vez

2 Clonacion en la inicializacién siempre

3 Clonacion en la inicializacion una vez, excepto los datos de motor
4 Clonacion en la inicializacion siempre, excepto los datos de motor

Nota: El valor predeterminado es 2. Tras la primera clonacion, el pardmetro se ajusta a 0. Si hay una tarjeta SD
insertada pero sin un archivo valido, el convertidor generara un fallo F61/F63/F64 que solo se puede anu-
lar mediante un ciclo de desconexién y reconexion. El fallo se sefializa mediante el parpadeo del LED
RUN (Puesta en marcha). No se activa el LED SF. P8458 no cambiara al efectuar un restablecimiento de
los ajustes de fabrica.

P8553 Tipo de mend [0-1 0 luT |- |- lute |1
Selecciona entre menus sin texto o menus con texto breve en el BOP.

0 Mendus sin texto

1

Menus con texto breve
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Fallos y alarmas

Nota

Si hay varios fallos o alarmas activos, el BOP muestra primero todos los fallos, uno tras otro.
Una vez que se han mostrado todos los fallos, pasa a mostrar todas las alarmas
sucesivamente.

9.1 Fallos

Inmediatamente después de la aparicidon de un fallo aparece el icono de fallo @ y se
muestra la pantalla de fallos. La pantalla de fallos muestra el nimero de fallo precedido por
IIFII'

Confirmacién/borrado de fallos
® Para desplazarse por la lista actual de fallos, pulse E o] E

® Para ver el estado del convertidor en fallo, pulse (> 2 s); para volver a la visualizacién
de caédigos de fallo, pulse (<2s).

® Para borrar o confirmar el fallo, pulse o confirme externamente si el convertidor se ha
configurado asi; para ignorar el fallo, pulse [w].

Una vez que se ha confirmado o ignorado el fallo, la pantalla vuelve a la visualizacién
anterior. El icono de fallo permanece activo hasta que se borra/confirma el fallo.

Nota

Se vuelve a mostrar la pantalla de fallo en estos casos:

e Si el fallo no se ha borrado y se ha pulsado el boton - vuelve a aparecer la pantalla de
fallos.

¢ Sino se pulsa ninguna tecla durante 60 segundos.

Si hay un fallo activo y no se pulsa ninguna tecla durante 60 segundos, la iluminacién de
fondo (P0070) parpadea.

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009 349



Fallos y alarmas

9.1 Fallos

Visualizacion del estado del convertidor en fallo

Visualizacion de corriente

Fallo activo

Visualizacion de codigos de fallo <

Tensién de salida (V)

[o] 29
o]/ [v]

(r0957)

Corriente de salida (A)

Menu de registro de fallos

Consigna de frecuencia (Hz) después de GdR
(r0954)

LED rojo
intermitente

Estado del convertidor
(r0955)

Vdc (V)
(r0956)

Lista de codigos de fallo

Fallo Causa Remedio
F1 o La potencia del motor (P0307) y la | Verificar lo siguiente:
Sobrecorriente del convertidor (r0206) no coinciden. | « | a potencia del motor (P0307) y la del converti-
e Cortocircuito en el cable de potencia dor (r0206) deben coincidir.
al motor. e Lalongitud de los cables no debe exceder los
e Defectos a tierra. valores limites.
r0949 = 0: Mensaje de hardware e El cable del motor y el motor no deben presen-
r0949 = 1: Mensaje de software tar cortocircuitos o defectos a tierra.
r0949 = 22: Mensaje de hardware e Los parametros del motor deben ajustarse al
motor en uso.
e El valor de la resistencia del estator (P0350)
debe ser correcto.
e El motor no debe estar bloqueado ni sobrecar-
gado.
e Prolongar el tiempo de aceleracion (P1120).
e Disminuir la elevacion en arranque (P1312).
Convertidor SINAMICS V20
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9.1 Fallos
Fallo Causa Remedio
F2 ¢ Tension de red demasiado alta. Verificar lo siguiente:
Sobretension o El motor funciona en modo genera- |* La tensién de red (P0210) tiene que estar den-
dor. tro del rango indicado en la placa de caracteris-
r0949 = 0: Mensaje de hardware ticas.
r0949 = 1 o 2: Mensaje de software e El tiempo de deceleracion (P1121) tiene que

corresponder al momento de inercia.

e La potencia de frenado requerida tiene que
estar dentro de los limites admisibles.

e Elregulador Vdc tiene que estar habilitado
(P1240) y correctamente parametrizado.

Nota:

La regeneracion por modo generador puede ser

consecuencia de deceleracion rapida o por carga

viva que acciona el motor.

Un momento de inercia elevado exige mas tiempo

de rampa; si el caso lo requiere, use una resisten-
cia de frenado.

F3 e Corte de tension de red. Verificar la tension de red.

Subtension e Par de choque fuera de los limites
especificados.

r0949 = 0: Mensaje de hardware

r0949 = 1 0 2: Mensaje de software

F4 e Convertidor sobrecargado Verificar lo siguiente:
Sobrete_mperatura en e Ventilacion insuficiente. e ¢ Carga o ciclo de carga demasiado altos?
convertidor o Frecuencia de pulsacion demasiado | ® La potencia del motor (P0307) y la del converti-
alta. dor (r0206) deben coincidir.
e Temperatura circundante demasia- | ¢ Restablecer el ajuste predeterminado de la
do alta frecuencia de pulsacion.
e El ventilador no gira. e ;Temperatura circundante demasiado alta?
e El ventilador tiene que girar cuando funcione el
convertidor.
FS e Convertidor sobrecargado. Verificar lo siguiente:
It de convertidor ¢ Ciclo de carga demasiado alto. ¢ Elciclo de carga tiene que estar dentro de los

o La potencia del motor (P0307) es limites admisibles.

mayor que la del convertidor e La potencia del motor (P0307) y la del converti-
(r02086). dor (r0206) deben coincidir.

Nota: F5 no se pueda borrar mientras la utilizacion
de sobrecarga del convertidor (r0036) sea superior
al umbral de aviso de It del convertidor (P0294).

F6 ¢ Carga en arranque demasiado alta. | Verificar lo siguiente:

La elevacion de tempera- |4  Salto de carga demasiado alto. e ;Carga o salto de carga demasiado altos?

tura en chip sobrepasa i i e Prolongar el tiempo de aceleracién (P1120)

niveles criticos. . Rampa de aceleracion demasiado 9 p .
rapida. e La potencia del motor (P0307) y la del converti-

dor (r0206) deben coincidir.
o Ultilizar el ajuste P0290 = 0 o 2 para evitar F6.
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9.1 Fallos
Fallo Causa Remedio
F11 Verificar lo siguiente:

Sobrecalentamiento del
motor

e Motor sobrecargado.

¢ Carga o salto de carga demasiado altos?

Los valores nominales de sobretemperatura del
motor (P0626 - P0628) deben ser correctos.

El valor de aviso de temperatura del motor
(P0604) debe ser correcto.

o Este fallo se puede producir si se
utilizan motores pequefios y funcio-
nan a una frecuencia inferior a 15
Hz, aunque la temperatura del mo-
tor esté dentro del rango.

Verificar lo siguiente:

Si se cumplen estas dos condiciones, ajuste el
parametro P0335 = 1.

La corriente del motor no es mayor que la co-
rriente nominal indicada en la placa de caracte-
risticas del motor.

La temperatura fisica del motor se encuentra
dentro del rango.

F12

Pérdida de sefial de tem-
peratura del convertidor

Rotura de hilo del sensor de temperatu-
ra del convertidor (disipador).

F20

Ondulacion de DC dema-
siado alta

El nivel de ondulacién de DC calculado
ha superado el umbral de seguridad. Se
suele deber a la pérdida de una de las
fases de la red de entrada.

Comprobar el cableado de la alimentacién de red.

F35

NUmero maximo de inten-
tos de rearrancar automa-
ticamente excedido

Los intentos de rearrancar automatica-
mente han superado el valor de P1211.

F41

Fallo de identificacion de
datos del motor

Ha fracasado la identificacion de datos
del motor.

e 10949 = 0: No hay carga aplicada

e 10949 = 1: Se ha alcanzado el limite
de corriente durante la identifica-
cion.

e 10949 = 2: La resistencia del estator
identificada es menor que 0,1% o
mayor que 100%.

o 10949 = 30: Regulador de corriente
al limite de tension.

e r0949 = 40: Incoherencia del juego
de datos identificado; ha fracasado
como minimo una identificacion

Los valores porcentuales se basan en

la impedancia Zb =

Vmot,nom/raiz(3)/Imot,nom.

Verificar lo siguiente:

r0949 = 0: 4 Esta conectado el motor al conver-
tidor?

r0949 = 1 - 49: ; Son correctos los datos del
motor en P0304 - P03117?

Verificar qué tipo de cableado del motor se
requiere (en estrella/triangulo).
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9.1 Fallos
Fallo Causa Remedio
F51 Fallo de lectura o escritura gl acc_eder a | e Realizar un ciclo de desconexion y reconexion
Fallo de EEPROM de la EEPROM. Puede producirse si la para eliminar el fallo, ya que podrian haberse
parametros EEPROM esta llena o se han modifica- leido mal algunos parametros.

do demasiados parametros. o
e Restablecer los valores de fabrica y volver a

parametrizar, si el ciclo de desconexion y reco-
nexion no elimina el fallo.

e En el caso de que la EEPROM esté llena, res-
tablecer los ajustes predeterminados de algu-
nos parametros y, después, realizar un ciclo de
desconexién y reconexion.

e Reemplazar el convertidor.

Nota:

e 0949 = 1: EEPROM llena.

e 10949 = 1000 + n.° de bloque: Ha fallado la
lectura del bloque de datos.

e r0949 = 2000 + n.° de bloque: Tiempo excedido
al leer el bloque de datos.

e 10949 = 3000 + n.° de bloque: Error de lectura
de CRC en el bloque de datos.

e r0949 = 4000 + n.° de bloque: Ha fallado la
escritura del bloque de datos.

e 10949 = 5000 + n.° de bloque: Tiempo excedido
al escribir el bloque de datos.

e r0949 = 6000 + n.° de bloque: La prueba de
escritura del bloque de datos ha fracasado.

e 10949 = 7000 + n.° de bloque: Lectura del blo-
que de datos a destiempo.

e r0949 = 8000 + n.° de bloque: Escritura del
bloque de datos a destiempo.

e 10949 = 9000 + n.° de bloque: El restablecimien-
to de los ajustes de fabrica no funcioné a causa
de un rearranque o corte de alimentacion.
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9.1 Fallos

Fallo Causa Remedio

F52 Fallo de lectura de informacion del Nota:

Fallo del software del convertidor o datos no validos. e 0949 = 1: Error al leer la identificacion del con-
convertidor vertidor.

r0949 = 2: Identificacién de convertidor falsa.

r0949 = 3: Error al leer la version del converti-
dor.

r0949 = 4: Version de convertidor falsa.

r0949 = 5: Comienzo de Parte 1 de datos de
convertidor falsa.

r0949 = 6: Numero falso de sensor de tempera-
tura de convertidor.

r0949 = 7: Numero falso de aplicacion de con-
vertidor.

r0949 = 8: Comienzo de Parte 3 de datos de
convertidor falsa.

r0949 = 9: Error al leer la cadena de datos del
convertidor.

r0949 = 10: Error CRC del convertidor.
r0949 = 11: Convertidor vacio.

r0949 = 15: CRC del bloque 0 del convertidor
erroneo.

r0949 = 16: CRC del bloque 1 del convertidor
erréneo.

r0949 = 17: CRC del bloque 2 del convertidor
erroneo.

r0949 = 20: Convertidor no valido.
r0949 = 30: Tamafo de la carpeta erréneo.

r0949 = 31: Numero de identificacion de la car-
peta erréneo.

r0949 = 32: Bloque no valido.
r0949 = 33: Tamafo de archivo erréneo.
r0949 = 34: Tamafo del area de datos erréneo.
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9.1 Fallos

Fallo Causa

Remedio

F52 (continuacion)

r0949 = 35: Tamafio del area del blogue erré-
neo.

r0949 = 36: Tamafo de RAM excedido.
r0949 = 37: Formato de parametro erroneo.
r0949 = 38: Header equipo erréneo.

r0949 = 39: Puntero de archivo no valido.

r0949 = 40: Version de bloque de escalado
erronea.

r0949 = 41: Version del bloque de calibracion
errénea.

r0949 = 50: El numero de serie no corresponde
al formato previsto.

r0949 = 51: El comienzo del nimero de serie no
corresponde al formato previsto.

r0949 = 52: El final del nimero de serie no
corresponde al formato previsto.

r0949 = 53: El mes del numero de serie no
corresponde al formato previsto.

r0949 = 54: El dia del numero de serie no co-
rresponde al formato previsto.

r0949 = 1000 + direccion: Error al leer los datos
del convertidor.

r0949 = 2000 + direccion: Error al escribir los
datos del convertidor.

r0949 = 3000 + direccion: Lectura a destiempo
de los datos del convertidor.

r0949 = 4000 + direccion: Escritura a destiempo
de los datos del convertidor.

r0949 = 5000 + direccion: Lectura no valida de
los datos del convertidor.

r0949 = 6000 + direccion: Escritura no valida de
los datos del convertidor.

Realizar un ciclo de desconexion y reconexion
del convertidor.

Dirigirse al departamento de servicio técnico o
reemplazar el convertidor.
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9.1 Fallos
Fallo Causa Remedio
F60 Fallo de comunicacién interno. Verificar el convertidor.

Tiempo excedido en ASIC

El fallo ocurre esporadicamente:
Nota:

r0949 = 0: Mensaje de hardware: fallo de cone-
xion.

r0949 = 1: Mensaje de software: fallo de cone-
Xion.

r0949 = 6: La realimentacion no esta deshabili-
tada para leer datos del convertidor.

r0949 = 7: Durante la descarga de convertidor,
no se ha enviado el mensaje para deshabilitar la
realimentacion.

Fallo de comunicacién por problemas de CEM.
Examinar CEM y modificar si es necesario.
Aplicar filtro CEM.

F61

Fallo en la clonacion de
parametros de la tarjeta
SD

Fallo en la clonacion de parametros.

e 10949 = 0: La tarjeta SD no esta
conectada, el tipo de tarjeta es inco-
rrecto o se ha producido un fallo de
inicializacion de la tarjeta para la
clonacion automética.

e 10949 = 1: Los datos del convertidor
no se pueden escribir en la tarjeta.

e r0949 = 2: Archivo de clonacion de
parametros no disponible.

e 10949 = 3: La tarjeta SD no puede
leer el archivo.

o 10949 = 4: Error al leer datos del
archivo de clonacion (p. ej., error de
lectura, datos o suma de verificacion
incorrectos).

r0949 = 0: Utilizar una tarjeta SD con formato
FAT16 o FAT32 o bien insertar una tarjeta SD
en el convertidor.

r0949 = 1: Comprobar la tarjeta SD (por ejem-
plo, ¢ esta llena la tarjeta de memoria?). Volver
a formatear la tarjeta en FAT16 o FAT32.

r0949 = 2: Colocar el archivo con el nombre
correcto en la carpeta correcta
/USER/SINAMICS/DATA.

r0949 = 3: Asegurarse de que el archivo sea
accesible; si es posible, volver a crear el archi-
Vo.

r0949 = 4: El archivo ha cambiado; volver a
crear el archivo.

F62

Contenido de la clonacién
de parametros no valido

Archivo existente pero con contenido no
valido. Palabra de mando errénea.

Volver a copiar y asegurarse de que no se inte-
rrumpa el proceso.

F63

Contenido de la clonacion de
parametros incompatible

Archivo existente pero modelo de con-
vertidor inadecuado.

Asegurarse de que los datos se hayan clonado del
convertidor adecuado.
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9.1 Fallos

Fallo

Causa

Remedio

F64

Intento del convertidor de
realizar una clonacion
automatica durante la
inicializacién

No hay un archivo Clone00.bin en el
directorio correcto
/USER/SINAMICS/DATA.

Si se necesita una clonacién automatica:

e Insertar la tarjeta SD con el archivo correcto y
realizar un ciclo de desconexion y reconexion.

Si no se necesita una clonaciéon automatica:

e Extraer la tarjeta si no se necesita y realizar un
ciclo de desconexion y reconexion.

o Restablecer P8458 = 0 y realizar un ciclo de
desconexién y reconexion.

Nota:

El fallo solo se puede borrar mediante un ciclo de
desconexién y reconexion.

F70

Fallo de comunicacion del
modulo de ampliacion de
E/S

Ya no hay comunicacién con el médulo
de ampliacién de E/S.

Vuelva a conectar el mddulo y confirme si funciona
correctamente. Confirme el fallo. Si el fallo persiste,
sustituya el médulo.

F71
Error de consigna USS

Sin valores de consigna de USS duran-
te tiempo de interrupcion de telegrama.

Revisar el maestro USS.

F72

Error de consigna
USS/MODBUS

Sin valores de consigna de
USS/MODBUS durante tiempo de inte-
rrupcién de telegrama.

Revisar el maestro USS/MODBUS.

F80

Falta sefal en entrada
analdgica

e Hilo roto.

e Seial fuera de los limites admisi-
bles.

F85
Fallo externo

Fallo externo generado a través de la
entrada de sefiales de mando via pala-
bra de mando 2, bit 13.

e Verificar P2106.

e Deshabilitar palabra de mando 2 bit, 13, como
fuente de sefales de mando.

o Deshabilitar entrada en borne para disparo de
fallo.

F100
Restablecer vigilancia

Error de software

Dirigirse al departamento de servicio técnico o
reemplazar el convertidor.

F101
Desbordamiento de pila

Error de software o fallo en el procesa-
dor.

Dirigirse al departamento de servicio técnico o
reemplazar el convertidor.

F200
Error de script

El script del programa interno del con-
vertidor se ha detenido debido a errores
de script excepto para la salida forzada.

Compruebe el script y haga las correcciones nece-
sarias.

F221

Realimentacién de PID
por debajo de valor mini-
mo

Realimentacién de PID por debajo de
valor minimo P2268.

e Cambiar el valor de P2268.

e Ajustar ganancia de realimentacion.

F222

Realimentacién de PID
por encima de valor ma-
Ximo

Realimentacién de PID por encima de
valor maximo P2267.

e Cambiar el valor de P2267.

e Ajustar ganancia de realimentacion.
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9.1 Fallos
Fallo Causa Remedio
F350 Durante el arranque, el convertidor Los fallos internos no se pueden subsanar.

Ha fallado el vector de
configuracion para el con-
vertidor

comprueba si el vector de configuracion

(vector SZL) ha sido correctamente

programado y si el hardware corres-

ponde al vector programado. De no ser

asi, se dispara el convertidor.

o 10949 = 1: Fallo interno - Falta vec-
tor de configuracion de hardware.

e 10949 = 2: Fallo interno - Falta vec-
tor de configuracion de software.

e 10949 = 11: Fallo interno - Cddigo
de convertidor incompatible.

e 10949 = 12: Fallo interno - Vector de
software no posible.

e 10949 = 13: Se ha instalado un
moddulo de potencia inadecuado.

e 10949 > 1000: Fallo interno - Se ha
insertado una tarjeta de E/S inco-
rrecta.

r0949 = 13 - Asegurarse de que se ha instalado el
modulo de potencia adecuado.

Nota:

Este fallo solo puede ser confirmado con un ciclo
de desconexion y reconexion.

F395

Prueba de acepta-
cion/pendiente de confir-
macion

El fallo se genera al clonar durante la
inicializacion. También puede darse por
error de lectura de la EEPROM; véanse
los detalles en F51.

Un clon inicial se puede haber modifi-
cado y no corresponder a la aplicacion.

Se tiene que examinar ese juego de
parametros antes de que el convertidor
arranque el motor.

e 10949 = 3/4. Cambio de datos del
convertidor.

e 10949 = 5: Se ha efectuado una
clonacion mediante una tarjeta SD.

e 10949 = 10: Se ha abortado la clo-
nacion inicial anterior.

El juego de parametros actual debe verificarse y
confirmarse borrando el fallo.
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Fallos y alarmas

9.2 Alarmas

Fallo

Causa

Remedio

F410

Fallo de la proteccion
contra cavitacion

Se dan las condiciones para dafios por
cavitacion. Los dafios por cavitacion los
sufren bombas en sistemas de bombeo
cuando el caudal es insuficiente. Pue-
den producir sobrecalentamientos y
dafios en las bombas.

Si no hay cavitacion, reducir el umbral de cavitacién
P2361 o bien aumentar el retardo de la proteccion
contra cavitacion. Comprobar que la realimentacion
del sensor funciona.

F452

Disparo de vigilancia de
carga

Las condiciones de carga en el motor
indican un fallo de correa o una averia
mecanica.

e 10949 = 0: disparo par/velocidad
bajo
o 10949 = 1: disparo par/velocidad alto

Verificar lo siguiente:

e Cadena cinematica sin roturas, averias u obs-
trucciones.

e Lubricar de ser necesario.

Comprobar los siguientes parametros si se utiliza
un sensor de velocidad externo:

- P2192 (tiempo de retardo para desviacion admisi-
ble).

- P2182 (frecuencia umbral f1).
- P2183 (frecuencia umbral f2).
- P2184 (frecuencia umbral f3).

Si se utiliza un rango par/velocidad especifico,
comprobar los parametros:

- P2182 (frecuencia umbral 1).

- P2183 (frecuencia umbral 2).

- P2184 (frecuencia umbral 3).

- P2185 (umbral de par superior 1).
- P2186 (umbral de par inferior 1).
- P2187 (umbral de par superior 2).
- P2188 (umbral de par inferior 2).
- P2189 (umbral de par superior 3).
- P2190 (umbral de par inferior 3).

- P2192 (tiempo de retardo para desviacion admisi-
ble).

9.2

Alarmas

Si se activa una alarma, aparece inmediatamente el icono de alarma A vy la pantalla
muestra el cddigo de alarma precedido por "A".

Nota

Las alarmas no se pueden confirmar. Se borran automaticamente cuando se subsana el
problema que las causo.
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Fallos y alarmas

9.2 Alarmas

Lista de codigos de alarma

Alarma

Causa

Remedio

A501
Limite de corriente

e La potencia del motor y del convertidor
no coinciden.

e Los cables del motor son muy largos.
e Defectos a tierra.

Véase F1.

e Los motores pequefios (120 W) con
FCC y carga ligera pueden provocar
una corriente alta.

Utilice el modo U/f para motores muy pequefos.

A502
Limite de sobretension

Se ha alcanzado el valor limite de sobre-
tension. Este aviso puede surgir durante el
proceso de deceleracion si esta deshabili-
tado el regulador Vdc (P1240 = 0).

Si este aviso permanece, examinar la tension de
entrada del convertidor.

A503
Limite de subtension

e Corte de tension de red.

e Latensién de red y, en consecuencia,
la tension de la interconexion de DC
(r0026) estan por debajo del limite defi-
nido.

Examinar la tension de red.

A504 Se ha sobrepasado el umbral de aviso de | Nota:
Sobretemperatura en te(r;'\pteratura Et’” el(;ilsllpadc_)’r di' (|:0?1\_/ert|dor r0037[0]: Temperatura del disipador.
convertidor 0 de temperaiura de 'a uhion del chip, o se r0037[1]: Temperatura de la unién del chip (incluido
ha superado el cambio admisible de tempe- | disipad
ratura de la unién del chip, por lo que se e .|s.|pa or): _
reduce la frecuencia de pulsacién y/o la Verificar lo siguiente:
frecuencia de salida (dependiendo de la e La temperatura circundante tiene que estar
parametrizacion de P0290). dentro de los limites especificados.
e Las condiciones, y los saltos, de carga deben
ser adecuados.
e El ventilador tiene que girar cuando funcione el
convertidor.
A505 Sobrepasado el limite de aviso. La corrien- | Verificar si el ciclo de carga esta dentro de los limi-

12t de convertidor

te se reduce si se ha parametrizado (P0610
=1).

tes admisibles.

A506

Aviso de elevacioén de
temperatura de unién
IGBT

Aviso de sobrecarga. La diferencia entre la
temperatura del disipador y de la union de
IGBT sobrepasa los valores limite de aviso.

Verificar si los saltos y los choques de carga estan
dentro de los limites admisibles.

A507

Pérdida de sefnal de
temperatura del con-
vertidor

Pérdida de sefal de temperatura del disi-
pador del convertidor. Es posible que se
haya aflojado el sensor.

Dirigirse al departamento de servicio técnico o
reemplazar el convertidor.
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Fallos y alarmas

9.2 Alarmas

Alarma

Causa

Remedio

A511

Sobretemperatura 12t
del motor

e Motor sobrecargado.

e Ciclo de carga o saltos de carga dema-
siado altos.

Verificar independientemente el tipo de vigilancia
de temperatura:

e P0604 umbral de aviso de temperatura del
motor.

o P0625 temperatura circundante del motor

e Comprobar si los datos de la placa de caracte-
risticas son correctos. Si no, realice una puesta
en marcha rapida. Se pueden determinar los
datos exactos del circuito equivalente mediante
identificacion del motor (P1900 = 2).

o Verificar si el peso del motor (P0344) es razo-
nable. Si es necesario, modificar el valor.

e Se puede cambiar el sobrecalentamiento estan-
dar mediante P0626, P0627 y P0628, si el mo-
tor no es un motor estandar SIEMENS.

A535

Sobrecarga de resis-
tencia de frenado

Energia de frenado demasiado elevada.

La resistencia de frenado no es apta para
la aplicacion.

Reducir la energia de frenado.
Utilizar una resistencia de frenado de mas potencia.

A541

Identificacion de datos
del motor activa

Identificacion de datos del motor (P1900)
seleccionada o funcionando.

A600 Segmento de tiempo interno sobrepasado. | Dirijase al departamento de servicio técnico.
Aviso de desborda-

miento RTOS

A910 Aparece: Verificar lo siguiente:

Regulador Vdc_max | e Cuando la tensién de alimentacion de | e La tensién de entrada debe estar dentro de los
desactivado limites admisibles.

red (P0210) es permanentemente ex-
cesiva.

e Si el motor es accionado por una carga
activa, ocasionando que el motor entre
en modo generador.

e Con grandes pares de carga, al decele-
rar.

Si el aviso A910 aparece cuando el conver-
tidor esta en reposo (pulsos de salida des-
habilitados) y posteriormente se le envia
una sefial de mando ON, el regulador
Vdc_max (A911) no se activara hasta que
se solucione el aviso A910.

e La carga debe estar dentro de los limites admi-
sibles.

e En determinados casos, aplicar resistencia de
frenado.

Convertidor SINAMICS V20

Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009

361



Fallos y alarmas

9.2 Alarmas
Alarma Causa Remedio
A911 El regulador Vdc_max trabaja para mante- | Verificar lo siguiente:

Regulador Vdc_max
activo

ner la tension de la interconexién de DC
(r0026) por debajo del valor de r1242.

e Latensién de red tiene que estar dentro del
rango indicado en la placa de caracteristicas.

e Eltiempo de deceleraciéon (P1121) tiene que
corresponder al momento de inercia.

Nota:

Un momento de inercia elevado exige mas tiempo

de rampa; si el caso lo requiere, use una resisten-
cia de frenado.

A912

Regulador Vdc_min
activo

El regulador Vdc_min se activara si la ten-
sion de la interconexion de DC (r0026) cae
por debajo del valor de r1246.

La energia cinética del motor se utiliza para
aumentar la tension de la interconexién de
DC, con lo que el convertidor decelera. Asi,
los microcortes en la red no ocasionan
necesariamente disparo por subtension.

Este aviso también puede aparecen al
acelerar rdpidamente.

A921

Parametros de salida
analdgica no ajustados

Los parametros de salida analdgica (PO777
y P0779) no deben contener valores idénti-
cos, ya que eso da lugar a resultados ilogi-

Verificar lo siguiente:
e Ajustes idénticos de parametros para salida.
e Ajustes idénticos de parametros para entrada.

correctamente Cos.
e Los ajustes de parametros para la salida no
corresponden al tipo de salida analdgica.
Ajustar valores diferentes para P0777 y PO779.
A922 No se ha aplicado carga al convertidor. Verificar si el motor estd conectado al convertidor.

Convertidor sin carga

El resultado es que ciertas funciones no
funcionan como lo harian en condiciones
de carga normales.

A923

Demanda de JOG a la
derechay JOG a la
izquierda

Se han solicitado tanto JOG a la derecha
como JOG a la izquierda (P1055/P1056).
Esto congela la frecuencia de salida del
GdR en su valor actual.

No utilizar JOG a la derecha y JOG a la izquierda a
la vez.

A930

Aviso de proteccion
contra cavitacion

Se dan las condiciones para posibles da-
flos por cavitacion.

Véase F410.

A936
Autotuning PID activo

Autotuning PID (P2350) seleccionado o en
funcionamiento.

El aviso desaparece al finalizar el autotuning PID.

A952

Aviso de vigilancia de
carga

Las condiciones de carga en el motor indi-
can un fallo de correa o una averia mecani-
ca.

Véase F452.
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Datos técnicos

Caracteristicas de la alimentacion de red

Convertidores de 400 V AC trifasicos

Convertidores de 230 V AC monofasicos

Rango de tensién

380VACa480VACHY

(tolerancia: -15% a +10%)

47 Hza 63 Hz

Reduccion de corriente con tensiones de entrada
altas:

Corriente de salida [%]

120
1007
0t I —T—— o — =
607
40:
20,
Q -+
323 360

400 420 460 500 528
—_—

Tension (V)

Nota: Consulte la reduccion de corriente a 480 V,
a la frecuencia de conmutacién predeterminada
de 4 kHz y con una temperatura del aire circun-
dante de 40 °C en la tabla de la seccién
'Componentes del sistema convertidor

(Pagina 17)".

200VACa240VACHY

(tolerancia: -15% a +10%)

47 Hz a 63 Hz

Reduccion de corriente con tensiones de
entrada altas:

Corriente de salida [%]

120
100_- B I D I N _?_\.1
80 |
60 |
40 T
20 f
0 |
180 200 220230 250 264
—_—
Tension (V)

Categoria de sobretension

EN 60664-1 Categoria Il

EN 60664-1 Categoria lll

Esquemas de red permi-
sibles

TN, TT, IT: FSA a FSE (sin filtro); FSE (con filtro)
2)

TN, TT con neutro a tierra: FSA a FSE

TN, TT: FSAA a FSC (sin filtro)
TN, TT con neutro a tierra: FSAA a FSC
IT: FSAA/FSAB (sin filtro)

Entorno de alimentacion

Segundo entorno (red eléctrica privada)

Primer entorno (red eléctrica publica)

1) Sila tension de entrada es inferior al valor nominal, se admiten las reducciones de corriente y, por lo tanto, se puede
reducir la velocidad o el par dependientes de la tension.

2)  Para utilizar la variante con filtro FSE en alimentacion eléctrica de IT, asegurese de retirar el tornillo del filtro CEM.
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Datos técnicos

Capacidad de sobrecarga

Potencia nominal (kW) | Corriente media | Corriente de sobre-
de salida carga

Ciclo de sobrecarga maxima

18,5 (HO)/22 (HO)
22 (LO)/30 (LO)

0,12a15 100% nominal 150% nominal duran-

te 60 segundos

150% nominal durante 60 segundos, seguida del
94,5% nominal durante 240 segundos

110% nominal duran-
te 60 segundos

110% nominal durante 60 segundos, seguida de mas
del 98% nominal durante 240 segundos

Requisitos de CEM

Nota

Instale todos los convertidores de acuerdo con las directrices del fabricante y de acuerdo
con las buenas practicas de CEM.

Utilizar cable apantallado de cobre. Para las longitudes de cable del motor maximas,
consulte la seccién Descripcidn de los bornes (Pagina 41)".

No debe superarse la frecuencia de conmutacién predeterminada.

Convertidores de 400 V AC trifasicos Convertidores de 230 V AC monofasicos

ESD

Inmunidad a perturbaciones
radiadas

Rafaga

Onda de choque

Inmunidad perturbaciones
conducidas

Inmunidad a las distorsiones
de tension

EN 61800-3

EN 61800-3

Emisiones conducidas

Emisiones radiadas

Convertidores de 400 V AC trifasicos con Convertidores de 230 V AC monofasicos

filtro:
EN 61800-3 Categoria C2/C3

con filtro:
EN 61800-3 Categoria C1/C2
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Datos técnicos

Pérdidas maximas

Convertidores de 400 V AC trifasicos

Tamafio FSA FSB FSC | FSD FSE
Potencia |(kW) [0,37 [0,55 [0,75 [1,1 [1,5[22(3 |4 |55 |75 |11 |15 [185 |22 |22 |30
nominal HO [LO |HO |LO

(hp) 0,75 0,75 |1 15|12 (3 |5 |5 75 |10 15 20 |25 30 30 40
HO |LO |HO |LO

Pérdidas maximas |25 28 33 43 |54 |68 |82 |100 |145 [ 180 |276 |338 387 [475 |457 |626
w) "

1 Con E/S a plena carga

Convertidores de 230 V AC monofasicos

Tamafio FSAA/FSAB FSAC FSB FSC

Potencia | (kW) 0,12 0,25 |0,37 (0,55 |0,75 [1,1 |15 |1,1 1,5 22 (3,0
nominal | ) 0,17 0,33 |05 [0,75 |1 15 (2 |15 2 3 |4
Pérdidas maximas (w) V| 14 22 |29 |39 |48 57 |87 |72 95 138 | 177

) Con E/S a plena carga

Nota

Se indican las pérdidas de potencia para tension nominal de alimentacién, frecuencia de
conmutacién predeterminada y corriente nominal de salida. Un cambio en estos factores
puede dar lugar a un aumento de las pérdidas de potencia.

Armonicos de corriente

Convertidores de 230 V AC | Armonico de corriente tipico (% de la corriente nominal de entrada) con Uk = 1%

monofasicos 3° [5° |7e  |9° |11° 132 [17° [19° |23° |25° |29°

Tamafo de bastidor AA/AB | 42 40 37 33 29 24 15 11 4 2 1

Tamafo de bastidor AC 53 42 31 23 16 11 2 3 2 1 1

Tamafo de bastidor B 49 44 37 29 21 13 2 1 2 2 0

Tamafo de bastidor C 54 44 31 17 6 2 7 6 2 0 0
Nota

Las unidades instaladas en ambientes de categoria C2 (nacional) requieren la aceptacién
del proveedor de energia para la conexion a la red publica de alimentacién eléctrica de baja
tension. Pdngase en contacto con el proveedor de la red de alimentacién local.
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Datos técnicos

Reducciones de corriente de salida a diferentes frecuencias de PWM y temperaturas del aire
circundante

Convertidores de 400 V AC trifasicos

Tamafio | Potencia Corriente nominal [A] a distintas frecuencias de PWM
Flfv'\zi”m Rango de frecuencias de PWM: 2 kHz a 16 kHz (valor predeterminado: 4 kHz)

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C (50°C [60°C |40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0,37 1,3 1,0 0,7 1,3 1,0 0,7 1,1 0,8 0,5 0,9 0,7 0,5
A 0,55 1,7 1,3 0,9 1,7 1,3 0,9 1,4 1,0 0,7 1,2 0,9 0,6
A 0,75 2,2 1,8 1,1 2,2 1,8 1,1 1,9 1,3 0,9 1,5 1,1 0,8
A 1,1 3,1 2,6 1,6 3,1 2,6 1,6 2,6 1,9 1,3 2,2 1,6 1,1
A 1,5 4.1 3,4 2,1 41 3,4 2,1 3,5 2,5 1,7 2,9 2,1 1,4
A 2,2 5,6 4,6 2,8 5,6 4,6 2,8 4,8 3.4 2,4 3,9 2,8 2,0
B 3,0 7,3 6,3 3,7 73 6,3 3,7 6,2 4,4 3,1 5.1 3,7 2,6
B 4,0 8,8 8,2 4,4 8,8 8,2 4.4 7,5 53 3,7 6,2 4.4 3,1
C 55 12,5 (10,8 |[6,3 12,5 (10,8 |[6,3 10,6 |7,5 53 8,8 6,3 4.4
D 7,5 16,5 (14,5 |83 16,5 (14,5 |83 14,0 |99 6,9 11,6 |8,3 5,8
D 11 250 |21,0 |125 |[250 (21,0 [125 |21,3 |[150 |[10,5 [17,5 |12,5 |8,8
D 15 31,0 |28,0 |155 |31,0 |280 (155 |26,4 |186 |13,0 (21,7 [155 |10,9
E 18,5 (HO) 38,0 [345 |190 |38,0 |345 |19,0 |323 |228 |16,0 (26,6 |[19,0 |[13,3
E 22 (LO) 45,0 |405 (22,5 |450 (40,5 |225 (383 (270 [189 |31,5 |225 |158
E 22 (HO) 45,0 |405 (22,5 |450 (40,5 |22,5 (383 (270 [189 |31,5 |225 |158
E 30 (LO) 60,0 |53,0 |30,0 |60,0 |53,0 |30,0 |51,0 |36,0 |252 (42,0 [30,0 |21,0

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

40°C (50°C [60°C |[40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0,37 0,8 0,5 0,4 0,7 0,5 0,3 0,6 0,4 0,3 0,5 0,4 0,3
A 0,55 1,0 0,7 0,5 0,9 0,6 0,4 0,8 0,5 0,4 0,7 0,5 0,3
A 0,75 1,3 0,9 0,7 1,1 0,8 0,6 1,0 0,7 0,5 0,9 0,6 0,4
A 1,1 1,9 1,3 0,9 1,6 1,1 0,8 1,4 1,0 0,7 1,2 0,9 0,6
A 1,5 2,5 1,7 1,2 2,1 1,4 1,0 1,8 1,3 0,9 1,6 1,1 0,8
A 2,2 3.4 2,4 1,7 2,8 2,0 1,4 2,5 1,7 1,2 2,2 1,6 1,1
B 3,0 4,4 3,1 2,2 3,7 2,6 1,8 3,3 2,3 1,6 2,9 2,0 1,5
B 4,0 5,3 3,7 2,6 4,4 3,1 2,2 4,0 2,7 1,9 3,5 2,5 1,8
C 55 7,5 53 3,8 6,3 4,4 3,1 5,6 3,9 2,8 5,0 3,5 2,5
D 7,5 9,9 6,9 5,0 8,3 5,8 4.1 7.4 5,1 3,6 6,6 4,6 3,3
D 11 15,0 |10,5 |75 12,5 |8,8 6,3 1,3 |78 55 10,0 (7,0 5,0
D 15 18,6 (13,0 |93 15,5 |10,9 |7,8 14,0 |9,6 6,8 12,4 (8,7 6,2
E 18,5 (HO) 228 |16,0 |[114 (19,0 (13,3 |95 17,1 11,8 |84 152 |(106 |7,6
E 22 (LO) 27,0 (189 |13,5 |225 (158 |11,3 |20,3 |14,0 (9,9 18,0 (12,6 |9,0
E 22 (HO) 27,0 [189 |13,5 |225 (158 |11,3 |20,3 |14,0 (9,9 18,0 (12,6 |[9,0
E 30 (LO) 36,0 |252 |18,0 |30,0 |21,0 |[150 |27,0 |186 |13,2 (24,0 (16,8 [12,0
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Dafos técnicos

Convertidores de 230 V AC monofasicos

Tamafo | Potencia Corriente nominal [A] a distintas frecuencias de PWM
Flfv'\zi”m Rango de frecuencias de PWM: 2 kHz a 16 kHz (valor predeterminado: 8 kHz)

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C (50°C |60°C |40°C |50°C [60°C |40°C |[50°C [60°C |40°C [50°C |[60°C
AA/AB 0,12 0,9 0,6 0,5 0,9 0,6 0,5 0,9 0,6 0,5 0,9 0,7 0,5
AA/AB 0,25 1,7 1,2 0,9 1,7 1,2 0,9 1,7 1,2 0,9 1,7 1,4 0,9
AA/AB 0,37 2,3 1,6 1,2 2,3 1,6 1,2 2,3 1,6 1,2 23 1,8 1,2
AA/AB 0,55 3,2 2,2 1,6 3,2 2,2 1,6 3,2 2,2 1,6 3,2 2,3 1,6
AA/AB 0,75 4,2 2,9 2,1 4,2 2,9 2,1 4,2 2,9 2,1 4,2 3,2 2,1
AC 1,1 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0
AC 1,5 7,8 55 3,9 7,8 55 3,9 7,8 55 3,9 7,8 55 3,9
B 1,1 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0 6,0 4,2 3,0
B 1,5 7,8 5,5 3,9 7,8 55 3,9 7,8 5,5 3,9 7,8 55 3,9
C 2,2 11 7,7 5,5 11 7,7 5,5 11 7,7 5,5 11 7,7 55
C 3,0 13,6 |95 6,8 13,6 |95 6,8 13,6 |95 6,8 136 |95 6,8

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz

40°C (50°C |60°C |40°C |50°C [60°C |40°C |[50°C [60°C |40°C |50°C |[60°C
AA/AB 0,12 0,8 0,6 0,4 0,8 0,5 0,4 0,7 0,5 0,3 0,6 0,5 0,3
AA/AB 0,25 1,6 1,1 0,8 1,4 1,0 0,7 1,3 0,9 0,6 1,2 0,9 0,6
AA/AB 0,37 2,1 1,5 1,1 2,0 1,4 1,0 1,7 1,2 0,9 1,6 1,2 0,8
AA/AB 0,55 2,9 2,0 1,5 2,7 1,9 1,3 2,4 1,7 1,2 2,2 1,6 1,1
AA/AB 0,75 3,9 2,7 1,9 3,6 2,5 1,8 3,2 2,2 1,6 2,9 2,1 1,5
AC 1,1 5,5 3,8 2,8 5,1 3,6 2,5 4,5 3,1 2,2 42 3,0 2,1
AC 1,5 7,2 5,0 3,6 6,6 47 3,3 5,9 4,1 2,9 5,5 3,9 2,7
B 1,1 5,5 3,8 2,8 51 3,6 2,5 4,5 3,1 2,2 4,2 3,0 2,1
B 1,5 7,2 5,0 3,6 6,6 47 3,3 5,9 4,1 2,9 55 3,9 2,7
C 2,2 10,1 |7,0 5.1 9,4 6,6 4,6 8,3 57 4,1 7.7 55 3,9
C 3,0 12,5 |87 6,3 11,6 |8,2 57 10,2 |71 5,0 9,5 6,8 4,8

Regulacién del motor

Métodos de control

U/f lineal, U/f cuadratica, U/f multipunto y U/f con FCC

Rango de frecuencia
de salida

Rango predeterminado: de 0 Hz a 550 Hz

Resolucién: 0,01 Hz

Ciclo de sobrecarga
maxima

Potencia nominal 0,12 kW a 15 kW

150% nominal durante 60 segundos, seguida del

Potencia nominal 18,5 kW (HO)/22 kW (HO) | 94-5 % nominal durante 240 segundos

Potencia nominal 22 kW (LO)/30 kW (LO)

110% nominal durante 60 segundos, seguida de
mas del 98% nominal durante 240 segundos
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Especificaciones mecanicas

Tamaio FSAA FSAB FSAC FSA FSB FSC FSD " FSE

Con venti- | Sin ventilador

lador
Dimen- | An.|68/2,7 68/2,7 90,8 90/3,5 90/3,5 140/5,5 184/7,24 | 240/9,4 |245/9,6
Z'ftg‘::as Al. |142/56 |142/56 |160.9 |166/6,5 |150/5,9 160/6,3 |182/7,17 |206,5/8,1 | 264,5/10,4
(mm/pul D [107,8/4,2|127,8/5 147 145,5/5,7 ;1)45,5 (1142,5 164,5/6,5 | 169/6,7 172,5/6,8 | 209/8,2
gadas) )/5,7(4,5 2)
Métodpsde ¢ Montaje en el panel del armario
montaje  Montaje atravesado (FSB ... FSE)

1) Solo disponible para los convertidores de 400 V AC trifasicos.
2 Profundidad de convertidor Flat Plate (400 V 0,75 kW solo variante).

Tamanio Peso neto (kg) Peso bruto (kg)
Sin filtro ‘ Con filtro Sin filtro | Con filtro

Convertidores de 400 V AC trifasicos
FSA Con ventila- |1,0 1,1 1,4 1,4

dor

Sin ventilador | 0,9 1,0 (0,9M) 1,3 1,4 (1,31)
FSB 1,6 1,8 21 2,3
FSC 2,4 2,6 3,1 3,3
FSD 7,5 kW 3,7 4,0 4,3 4,6

11 kW 3,7 41 4,5 4,8

15 kW 3,9 4,3 4,6 49
FSE 18,5 kW 6,2 6,8 6,9 7,5

22 kW 6,4 7,0 71 7,7
Convertidores de 230 V AC monofasicos
FSAA 0,6 0,7 1,0 1,1
FSAB 0,8 0,9 1,2 1,3
FSAC 1,2 1,4 1,3 1,5
FSB 1,6 1,8 2,0 2,1
FSC 2,5 2,8 3,0 3,2

1 Peso de convertidor Flat Plate (400 V 0,75 kW solo variante).

Convertidor SINAMICS V20
368 Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009




Dafos técnicos

Condiciones ambientales

Temperatura del aire
circundante

-10 °C a 40 °C: sin reduccion
40 °C a 60 °C: con reduccion (compatible con UL/cUL: 40 °C a 50 °C, con reduccion)

Temperatura de al-
macenamiento

-40°Ca+70°C

Grado de proteccion

IP 20

Nivel de humedad
maxima

95% (sin condensacion)

Choques y vibracio-
nes

Almacenamiento a largo plazo en el embalaje de transporte de acuerdo con la norma EN 60721-3-
1 Clase 1M2

Transporte en el embalaje de transporte de acuerdo con la norma EN 60721-3-2 Clase 2M3

Vibraciones durante el funcionamiento de acuerdo con la norma EN 60721-3-3 Clase 3M2

Altitud de funciona-
miento

Hasta 4000 m sobre el nivel del mar
1.000 m a 4.000 m: reduccién de corriente de salida
2.000 m a 4.000 m: reduccioén de tension de entrada

Corriente de salida admisible [%] Tensién de entrada admisible [%)]
100 100
920 — 90 ‘\
80 8 T T T T
77
70 70
60 60
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
—_— —_—
Altitud de instalacion sobre el nivel del mar [m] Altitud de instalacion sobre el nivel del mar [m]

Clases ambientales

Grado de contaminacion: 2

Particulas sélidas: clase 3S2

Gases quimicos: clase 3C2 (SOz, H2S)
Clase climatica: 3K3

Espacio minimo para
montaje

Por arriba: 100 mm
Por abajo: 100 mm (85 mm para tamario A refrigerado por ventilador)
Por los lados: 0 mm
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Normas

Directiva europea de baja tension

Las gamas de productos SINAMICS V20 y SINAMICS V20 Smart Access satisfacen los requisitos de
la Directiva de Baja Tension 2006/95/CE con las enmiendas de la Directiva 98/68/CEE. Se ha certifi-
cado la conformidad de las unidades con estas normas:

EN 61800-5-1. Convertidores de semiconductores. Requisitos generales y convertidores conmutados
por red.

Directiva europea de CEM

Cuando se instalan segun las recomendaciones de este manual, SINAMICS V20 y SINAMICS V20
Smart Access cumplen todos los requisitos de la Directiva de CEM segun se define en la norma de
producto relativa a CEM para accionamientos eléctricos de potencia EN 61800-3.

Directiva europea RED

SINAMICS V20 Smart Access cumple los requisitos siguientes:

Directiva de equipos radioeléctricos (Radio Equipment Directive, RED) 2014/53/UE
Articulo 3(1)(a) Salud y seguridad

Articulo 3(1)(b) CEM

Articulo 3(2) Espectro

La declaracion de conformidad CE esta disponible como archivo para las autoridades competentes
que lo soliciten en la siguiente direccion:

Siemens AG

Digital Factory

Motion Control
Frauenauracher Stralle 80
DE-91056 Erlangen
Alemania

®-

LISTED

La gama de productos SINAMICS V20 ha sido examinada y certificada por Underwriters Laboratories
(UL) para los estandares UL508C/UL61800-5-1 y CSA C22.2 NO-14-10.

La gama de productos SINAMICS V20 cumple la norma RCM adecuada.

EAL

La gama de productos SINAMICS V20 cumple la norma EAC adecuada.
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La gama de productos SINAMICS V20 cumple los requisitos de certificacion para Corea (marca
KC).

Los productos de la gama SINAMICS V20 (excepto FSAA y FSAB) se han definido como equipos de
Clase A para uso en aplicaciones industriales y no para uso domeéstico. Los productos SINAMICS
V20 FSAA y FSAB se han definido como equipos de Clase B para uso tanto en aplicaciones indus-
triales como domeéstico.

Valores limite de CEM en Corea del Sur

Los valores limite de CEM que deben cumplirse en Corea del Sur corresponden a los valores limite
definidos en la norma de producto relativa a CEM para accionadores eléctricos de velocidad variable
EN 61800-3, categoria C2 o valor limite de clase A, grupo 1 segun EN55011. Con la aplicaciéon de
medidas adicionales adecuadas, los valores limite segun la categoria C2 o segun el valor limite de
clase A, grupo 1 se mantienen. Asimismo, puede ser necesario tomar otras medidas adicionales,
como por ejemplo utilizar un filtro antiparasitario (filtro CEM) adicional. Las medidas que se deben
tomar para disefar el sistema conforme a los requisitos de CEM se describen de forma detallada en
este manual.

Tenga en cuenta que la declaracién final sobre cumplimiento de la norma se realiza mediante la
etiqueta correspondiente fijada en la unidad individual.

1ISO 9001 Siemens AG utiliza un sistema de gestién de la calidad que cumple los requisitos de la norma
1ISO 9001.

m SINAMICS V20 Smart Access cumple la norma FCC adecuada.

WPC SINAMICS V20 Smart Access cumple la norma WPC adecuada.

SRRC SINAMICS V20 Smart Access cumple la norma SRRC adecuada.

Los certificados se pueden descargar de Internet en:

Sitio web de certificados
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/60668840/134200)
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Opciones y repuestos

Nota
Reparacion y sustitucion del equipo

Cualquier pieza o componente defectuoso debe sustituirse por las piezas que se indican en
la listas aplicables de repuestos u opciones.

Desconecte la alimentacion eléctrica antes de abrir el equipo para acceder a él.

B.1 Opciones

Para obtener mas informacién acerca de las secciones de cable recomendadas y pares de
apriete de los tornillos, consulte la tabla "Secciones de cable recomendadas y pares de
apriete de tornillos" en la seccion "Descripcion de los bornes|(Paginal41)".

Nota

Con el fin de acceder al puerto de ampliacién para colocar el parametrizador o el médulo de
interfaz BOP, retire suavemente la cubierta transparente desmontable utilizando solo la
presion del dedo. Se recomienda mantener la cubierta en un lugar seguro y volverla a
montar cuando el puerto de ampliacion no esté en uso.

B.1.1 Parametrizador
Referencia: 6SL3255-0VE00-OUA1

Tapa de las pilas Ranura para tarjetas SD

Boton de alimentacion  Interfaz Micro USB Interfaz de comunicacién

(Vista frontal) (Vista posterior)
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B. 1 Opciones

Dimensiones exteriores (mm)

Funciones

374

28.2 89.9

El parametrizador permite cargar/descargar juegos de parametros entre el convertidor y una
tarjeta SD. Es una herramienta de puesta en marcha que debe retirarse para el
funcionamiento normal.

Nota

Para clonar ajustes de parametros guardados entre convertidores se necesita un
parametrizador. Para obtener mas informacién acerca de los pasos de clonacién, véanse los
pasos de transferencia de datos descritos en esta seccion.

Durante la clonacion de parametros, asegurese de conectar el borne PE a tierra o de
adoptar medidas de proteccion frente a ESD.

Ranura para tarjetas SD

El parametrizador dispone de una ranura para tarjetas SD que se conecta directamente al
puerto de ampliacion del convertidor.

Alimentacién por pilas

Ademas de la interfaz para tarjetas de memoria, el parametrizador puede albergar dos pilas
(solo de tamafio AA para el consumidor, no recargables, de carbono-zinc o alcalinas) que
permiten alimentar directamente el convertidor desde este modulo opcional para realizar la
transferencia de datos en caso de que la alimentacién de red no esté disponible.

/N\ADVERTENCIA

Riesgo de incendio y explosion debido a carga o cortocircuito de las pilas

La carga de las pilas o la conexion directa de los polos positivo (+) y negativo (-) puede
ocasionar fugas, generar calor y provocar un incendio o incluso una explosioén.

¢ No cargue las pilas no recargables.
¢ No almacene ni lleve encima pilas con objetos metalicos, como pueden ser cadenas.
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B. 1 Opciones

/\ADVERTENCIA
Riesgo de incendio y explosiéon debido a la eliminacién inadecuada de las pilas

El contacto directo con productos metalicos u otras pilas puede ocasionar dafos en las
pilas o fugas de liquido, generar calor y provocar un incendio o incluso una explosion.
Desechar pilas con fuego es extremadamente peligroso y entrafia un riesgo de explosion
violenta.

No deseche pilas en cubos de basura. Depositelas en las areas de reciclado

publicas designadas para pilas desechadas.

/A\PRECAUCION

Riesgo de contaminaciéon ambiental

Desechar pilas en agua, papeleras, etc., puede ocasionar contaminacién ambiental.

Reuna y recicle las pilas desechadas segun la legislacién y la normativa medioambiental
aplicable.

Interfaz Micro USB

Como alternativa para alimentar el convertidor para realizar la transferencia de datos en
caso de que la alimentacion de red no esté disponible, puede utilizar un cable Micro USB
para conectar una alimentacion eléctrica externa de 5 V DC a la interfaz Micro USB en el
parametrizador. Si el convertidor dispone de alimentacién de red no hace falta alimentar el
parametrizador con pilas.

Montaje del parametrizador en el convertidor

- s
Stenman®

tetnd
VNN

V!

--------

=
~N
N
R
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oS

Parametrizador
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B. 1 Opciones

Nota

Si los convertidores que desea instalar incluyen convertidores FSAA o FSAB y desea
instalar los convertidores FSAA o FSAB unos al lado de los otros, asegurese de que haya
suficiente espacio para que el parametrizador quepa en el convertidor FSAA/FSAB; instale
todos los convertidores FSAA disponibles lo mas a la derecha posible; a continuacion, todos
los convertidores FSAB disponibles, y, finalmente, los demas bastidores de otros tamanos.
No se aplica ningun requisito de secuencia de montaje adicional para convertidores que no
sean FSAA ni FSAB.

Tarjeta SD recomendada
Referencia: 6SL3054-4AG00-2AA0

Uso de tarjetas de memoria de otros fabricantes
Requisitos de la tarjeta SD:
® Formatos de archivo admitidos: FAT16 y FAT 32
e Capacidad maxima de la tarjeta: 32 GB

e Espacio minimo en la tarjeta para transferencia de parametros: 8 KB

Nota

El usuario puede utilizar tarjetas de memoria de otros fabricantes por su cuenta y riesgo.
Dependiendo del fabricante de la tarjeta, no se admiten todas las funciones (por ejemplo,
la descarga).

Formas de alimentar el convertidor

Para cargar y descargar parametros, se puede alimentar el convertidor con uno de los
siguientes métodos:

e Alimentacién de red.

® Alimentacién desde las pilas integradas. Para encender el convertidor, pulse el botén de
alimentacion del parametrizador.

® Alimentacién desde una fuente de alimentacion de 5 V DC externa conectada al
parametrizador. Para encender el convertidor, pulse el botén de alimentacion del
parametrizador.
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B. 1 Opciones

Transferencia de datos del convertidor a la tarjeta SD

1. Monte el mdédulo opcional en el convertidor.
Encienda el convertidor
Inserte la tarjeta en el médulo opcional.
Ajuste P0003 (nivel de acceso de usuario) = 3.
Ajuste P0010 (parametro de puesta en marcha) = 30.

BN

Ajuste P0804 (seleccionar archivo de clonacion). Ese paso solo es necesario cuando la
tarjeta contenga archivos de datos que desee conservar.

P0804 = 0 (valor predeterminado): Nombre de archivo clone00.bin
P0804 = 1: Nombre de archivo clone01.bin

P0804 = 99: Nombre de archivo clone99.bin
7. Ajuste P0802 (transferir datos de convertidor a tarjeta) = 2.

El convertidor muestra "8 8 8 8 8" durante la transferencia y el LED se ilumina en naranja y
parpadea a 1 Hz. Tras una transferencia correcta, PO010 y P0802 se restablecen
automaticamente a 0. Si aparecen fallos durante la transferencia, consulte en el capitulo
"Fallos y alarmas|(Pagina 349)" las posibles causas y soluciones.

Transferencia de datos de la tarjeta SD al convertidor
La transferencia de datos se puede realizar de dos formas.
Método 1:
(Condicién previa: El convertidor debe encenderse tras insertar la tarjeta.)
1. Monte el mdédulo opcional en el convertidor.

2. Inserte la tarjeta en el modulo opcional. Asegurese de que la tarjeta contiene el archivo
"clone00.bin".

3. Encienda el convertidor

La transferencia de datos se inicia automaticamente. Se muestra el cédigo de fallo F395,
que significa "Se ha producido una clonaciéon. ;Desea mantener las ediciones del clon?".

4. Para guardar las ediciones del clon, pulse y se borrara el cédigo de fallo. Cuando el
archivo de clonacion se escribe en la EEPROM, el LED se ilumina en naranja y parpadea
a1Hz.

Si no desea mantener las ediciones del clon, extraiga la tarjeta o el médulo opcional y
rearranque el convertidor. El convertidor se encendera con el cédigo de fallo F395 (r0949
= 10), que indica que la ultima clonacién se abortd. Para borrar el fallo, pulse [oc].

Método 2:

(Condicién previa: El convertidor debe estar encendido antes de insertar la tarjeta.)
1. Monte el mdédulo opcional en el convertidor encendido.

2. Inserte la tarjeta en el médulo opcional.

3. Ajuste P0003 (nivel de acceso de usuario) = 3.
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B. 1 Opciones

Ajuste P0010 (parametro de puesta en marcha) = 30.

Ajuste P0804 (seleccionar archivo de clonacion). Este paso solo es necesario cuando la

tarjeta no contiene el archivo "clone00.bin". El convertidor copia de la tarjeta el archivo

"clone00.bin" de forma predeterminada.
6.

El convertidor muestra "8 8 8 8 8" durante la transferencia y el LED se

Ajuste P0803 (transferir datos de tarjeta a convertidor) =2 o 3.

ilumina en naranja y

parpadea a 1 Hz. Tras una transferencia correcta, PO010 y P0803 se restablecen

automaticamente a 0.

El cédigo de fallo F395 solo se presenta al clonar durante el arranque.

B.1.2 Moédulo de interfaz BOP y BOP externo

BOP externo
Referencia: 6SL3255-0VA00-4BA1

El BOP externo se usa para controlar remotamente el funcionamiento del convertidor.
Cuando se monta en una puerta de armario adecuada, el BOP externo puede lograr un

grado de proteccién UL/cUL tipo 1.

Componentes
e Unidad de BOP externo

® 4 x tornillos M3

Placa de caracteristicas

En la parte posterior del BOP externo esta su placa de caracteristicas.

I:l \. Placa de caracteristicas

O

]
[l

— [ (

SIEMENS

SINAMICS V20 Operator Panel
ULType 1 Enclosure

IND.CONT.EQ5B33 &

SINAMICS Listed Accessory LISTED

Nivel de proteccion
Referencia
Numero de serie de producto
Numero de referencia

Protection: IP54

1P 65L3255-0VA00-4BAO
S ZVXXXXXXXXXXX
SNC-A5E03585320

CEC[E

Refer to user manual  Made in China

FS: XX

KCC-REM-S49-
SINAMICS

Cédigo QR
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Fw: I ——— Version de firmware
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B. 1 Opciones

Disposicion del panel

El SINAMICS V20 admite un BOP externo para controlar remotamente el funcionamiento del
convertidor. EI BOP externo se conecta al convertidor mediante un médulo de interfaz BOP
opcional.

SIEMENS

Iconos de estados del
convertidor

Unidades

Modo AUTO / HAND / JOG — g Funcion

STOP RUN
OK

Funciones de los botones

N

Botén Descripcion

Detiene el convertidor

Misma funcién que el botdn . del BOP integrado.

Arranca el convertidor

Misma funcion que el botén . del BOP integrado.

Botén multifuncion

Misma funcion que el botén E del BOP integrado.

Pulsacion del boton:

Misma funcién que el botdn del BOP integrado.
Giro en sentido horario:

Misma funcion que el botén E del BOP integrado. Las funciones de giro rapido
equivalen a la pulsacién prolongada del botdn |Z| del BOP integrado.
Giro en sentido antihorario:

Misma funcion que el botén E del BOP integrado. Las funciones de giro rapido
equivalen a la pulsacién prolongada del botdn E del BOP integrado.

Misma funcion que los botones y E del BOP integrado.
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B. 1 Opciones

Iconos de estado del convertidor

o Estos iconos significan lo mismo que los iconos correspondientes del BOP inte-
grado.

A

)

)

A
Icono de puesta en marcha. El convertidor esta en modo de puesta en marcha

Y .
(PO010 =1).

Pantalla

La pantalla del BOP externo es idéntica a la del BOP integrado, con la excepcion de que el
BOP externo tiene un icono de puesta en marcha ¥ que se utiliza para indicar que el
convertidor esta en modo de puesta en marcha.

Al encender el convertidor, el BOP externo que tiene conectado muestra "BOP.20" (BOP
para el SINAMICS V20) y después la version del firmware del BOP. Pasa a detectar y
mostrar la velocidad de transmision, y la direccién de comunicaciéon USS del convertidor,
automaticamente.

En la tabla siguiente se indican las velocidades de transmision y los valores de direccion,
ajustables. Para cambiar la velocidad de transmisién, ajuste P2010[0]. Para cambiar la
direccion de comunicacion USS, ajuste P2011[0].

Velocidad de Direccién de comunicacion Pantalla de ejemplo

transmision

(bps)

9600 0..31

19200 0..31 38400
i ————

38400 0..31 |

57600 0..31 Velocidad de transmisién: 38 400 Direccion: 0

76800 0..31

93750 0..31

115200 0..31

En caso de errores de comunicacion, la pantalla muestra "noCon" para advertir de que no
se han detectado conexiones de comunicacion. Entonces, el convertidor reinicia
automaticamente la deteccion de velocidad de transmisiéon y de direccion. En este caso,
compruebe que el cable esté conectado correctamente.
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B. 1 Opciones

Dimensiones de montaje del BOP externo

Aqui se muestran las dimensiones exteriores, plantilla de taladros y dimensiones de los
recortes del BOP externo:

61
29,5 76
o
11,4
)
_ 0 @30 <
= D @j
L. 33,5
—‘ o]
~ ~

Unidades: Fijaciones:
mm 4 x tornillos M3 (longitud: de 8 mm a 12 mm)

Par de apriete: 0,8 Nm £10%

Maédulo de interfaz BOP
Referencia: 6SL3255-0VA00-2AA1

Funciones
Este mdédulo puede usarse como modulo de interfaz para el BOP externo, posibilitando el
control remoto del convertidor desde el BOP externo.

El moédulo contiene una interfaz de comunicacién para conectar el BOP externo al
convertidor y un conector macho para enchufarlo al puerto de ampliacién del convertidor.

A A A

RISK OF ELECTRIC
SHOCK! HAZARDOUS
VOLTAGE PRESENT FOR

UPTO 5 MINUTES

AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY!
SEE INSTRUCTIONS!

Bk

HMENRER | %M
BEWES #2 AR
SARREE | ASH
BtEdT |
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Dimensiones exteriores (mm)

22.9 | 48.3 ,

A A A

DANGER

RISK OF ELECTRIC
SHOCK! HAZARDOUS
VOLTAGE PRESENT FOR

UP T0 5 MINUTES

AFTER DISCONNECTION
FROM POWER SUPPLY!
SEE INSTRUCTIONS!

Bk

BMENER | XAE
BRI HZAPBR
SERBEE | KB
RAERTS |

Montaje (SINAMICS V20 + médulo de interfaz BOP + BOP externo)

Nota

Solo es necesario conectar el médulo de interfaz BOP al BOP externo cuando se quiera
controlar el funcionamiento del convertidor remotamente mediante el BOP externo. El
modulo de interfaz BOP debe atornillarse al convertidor con un par de apriete de 1,5 Nm
(tolerancia: = 10%).

Nota

Asegurese de conectar la pantalla de cable al kit de conexion de pantalla. Para obtener mas
informacion sobre el método de apantallado, consulte la seccion "Instalacion conforme a los

\n

requisitos de CEM (Pagina 48)".
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n Puerta del armario g

BOP externo

Modulo de interfaz
Nl BOP

Par de apriete de tornillos recomendado: 0,8 Nm
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Puerta del armario (€}
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@
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Interfaz RJ45

Conector macho RJ45

K\g Cable Ethernet conectado directamente
Para cumplir los requisitos de CEM, debe utilizar un cable Ethernet apantallado conectado directa-
mente (longitud maxima: 3 m) y conectar la pantalla del cable al kit de conexion de pantalla.

Longitud maxima del cable en caso de no existir requisitos de nivel de CEM: 5 m, cable apantallado/no
apantallado

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009 383



Opciones y repuestos

B. 1 Opciones

B.1.3 Moddulo de frenado dinamico
Referencia: 6SL3201-2AD20-8VAO

Nota

Este mddulo solo sirve para los tamafos AA a C.

Funciones

El moédulo de frenado dinamico se usa generalmente en aplicaciones en las que se requiere
un comportamiento dinamico del motor a varias velocidades o cambios continuos de sentido,

como en accionamientos de transportadores o equipos de elevacion.

El frenado dinamico convierte la energia de regeneracion, liberada cuando frena el motor,
en calor. La actividad del frenado dinamico se limita por el ciclo de carga seleccionado con
la maneta de control.

Orientacién de montaje

El modulo de frenado dinamico debe instalarse en la orientacién que se muestra en el
diagrama siguiente. Es decir, las ranuras abiertas siempre deben mirar directamente hacia

arriba para garantizar la refrigeracién adecuada.

Resistencia de

frenado
R- R+ PE
[
XY ve
SIEMENS] SINAMICS V20

Botdn de control del
ciclo de trabajo

LED de estado

SINAMICS V20
Tamafho de bastidor
AA/AB/AC/A/B/IC
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Plantilla de taladros (mm)

80

\%?

139

Secciones de cable recomendadas

B. 1 Opciones

Tamaiio del convertidor | Potencia nominal de salida Secciones de cable para bornes de DC
(DC-, DC+)

230V

FSAA/FSAB 0,12 ... 0,75 kW 1,0 mm?2

FSAC/FSB 1,1... 1,5 kW 2,5 mm2

FSC 2,2...3,0 kW 4,0 mm?

400V

FSA 0,37 ... 0,75 kW 1,0 mm?2
1,1...2,2kW 1,5 mm?2

FSB 3,0...4,0kW 2,5 mm?

FSC 5,5 kW 4,0 mm2

Nota: No utilice cables con una seccién inferior a 0,3 mm? (para convertidores de tamafios de bastidor
AA/AB/A)/0,5 mm? (para convertidores de tamafios de bastidor AC/B/C). Aplique un par de apriete
de los tornillos de 1,0 Nm (tolerancia: £10%).

ATENCION

maodulo.

Destruccion del dispositivo

Es extremadamente importante garantizar que la polaridad de las interconexiones de DC
entre el convertidor y el médulo de frenado dindmico sea correcta. Si se invierte la
polaridad de las conexiones entre los bornes DC, se podria destruir el convertidor y el

Convertidor SINAMICS V20
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LED de estado
LED Color Descripcién
POWER Amarillo Médulo encendido.
STATUS Rojo Maodulo en modo de proteccion.
ACTIVE Verde Médulo convirtiendo la energia de regeneracion pro-
ducida al frenar el motor en calor.

Seleccion del ciclo de carga

ATENCION

Dano a la resistencia de frenado

Un ajuste incorrecto de ciclo de carga/tension puede dafar la resistencia de frenado
conectada. Utilice la maneta de control para seleccionar el ciclo de carga nominal de la
resistencia de frenado.

Las etiquetas con valores del modulo tienen estos significados:

Etiqueta

Significado

230V

Los valores de ciclo de carga indicados son para convertidores de 230 V.

400V

Los valores de ciclo de carga indicados son para convertidores de 400 V.

5

Ciclo de carga del 5%

10

Ciclo de carga del 10%

20

Ciclo de carga del 20%

50

Ciclo de carga del 50%

100

Ciclo de carga del 100%

Datos técnicos

Convertidores de 230 V AC monofasicos

Convertidores de 400 V AC trifasicos

Potencia nominal de pico

3,0 kW

5,56 kW

Corriente eficaz a la potencia de pico 8,0A 70A
Potencia nominal continua maxima 3,0 kW 4,0 kW
Corriente nominal continua maxima 8,0A 52A
Potencia nominal continua méaxima 1,5 kW 2,75 kW
(montaje yuxtapuesto)

Corriente nominal continua maxima 40A 35A

(montaje yuxtapuesto)

Temperatura del aire circundante

-10 °C a 50 °C: sin reduccion

-10 °C a 40 °C: sin reduccion
40 °C a 50 °C: con reduccion

Corriente nominal continua maxima a una
temperatura del aire circundante de 50 °C

8,0A

1,5A

Dimensiones exteriores (L. x An. x Pr.)

150 x 90 x 88 (mm)
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Convertidores de 230 V AC monofasicos | Convertidores de 400 V AC trifasicos
Montaje Montaje en panel de armario (4 x tornillos M4)
Ciclo de carga maximo 100%
Funciones de proteccion Proteccion contra cortocircuito, proteccion contra sobretemperatura
Longitudes de cable maximas ¢ Moddulo de frenado al convertidor: 1 m
e Modulo de frenado a la resistencia de frenado: 10 m
Numero de expediente UL E121068
B.1.4 Resistencia de frenado
/\ADVERTENCIA

Condiciones de funcionamiento

Asegurese de que la resistencia usada para el SINAMICS V20 sea capaz de soportar el
nivel requerido de disipacion de potencia.

Deben observarse todas las normas de instalacién, utilizaciéon y seguridad aplicables a
instalaciones de alta tension.

Si el convertidor ya esta en servicio, desconecte la tensién de entrada y espere un minimo
de cinco minutos para que se descarguen los condensadores antes de empezar con la
instalacion.

Este equipo debe ponerse a tierra.

/\ADVERTENCIA

Superficie caliente

Las resistencias de frenado se calientan durante el funcionamiento. No toque la resistencia
de frenado durante el funcionamiento.

La utilizaciéon de una resistencia de frenado incorrecta puede causar dafios graves en el
convertidor asociado e incluso provocar un incendio.

Debe incorporarse un circuito de cortacircuitos térmico (véase el esquema inferior) a fin de
proteger los equipos del sobrecalentamiento.

ATENCION

Darios en el dispositivo a causa de valores de resistencia minimos inadecuados

Una resistencia de frenado inferior a los siguientes valores de resistencia minimos puede
danar al médulo convertidor o de frenado adjunto:

e Convertidores de 400 V de tamanos A a C: 56 Q
e Convertidores de 400 V de tamanos D/E: 27 Q
e Convertidores de 230 V de tamanos AAa C:39Q

Convertidor SINAMICS V20
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Funciones

Una resistencia de frenado externa se puede usar para eliminar la energia de regeneracion
producida por el motor, aumentando drasticamente las prestaciones de frenado y
deceleracion.

En los convertidores de todos los tamafos se puede usar una resistencia de frenado
necesaria para frenado dinamico. El tamafo D esta disefiado con un chopper de frenado
interno para poder conectar directamente la resistencia de frenado al convertidor, pero los
tamanos A a C necesitan un modulo de frenado dinamico adicional para conectar esa

resistencia al convertidor.

Datos de pedido

Tamarno | Potencia Referencia de la resis- | Potencia | Potencia de pico Resistencia +10% | Tensién DC
nominal del | tencia continua | (ciclo de carga del nominal
convertidor 5%)

Convertidores de 400 V AC trifasicos

FSA 0,37 kW 6SL3201-0BE14-3AA0 [75W 1,5 kW 370 Q 840V +10%
0,55 kW
0,75 kW
1,1 kKW
1,5 kW
2,2 kW 6SL3201-0BE21-0AA0 |[200 W 4,0 kW 140 Q 840V +10%

FSB 3 kW
4 kW

FSC 5,5 kW 6SL3201-0BE21-8AA0 | 375 W 7,5 kW 75Q 840V +10%

FSD 7,5 kW
11 kW 6SL3201-0BE23-8AA0 | 925 W 18,5 kW 30Q 840V +10%
15 kW

FSE 18,5 kW 6SE6400-4BD21-2DA0 | 1200 W 24 kW 27 Q 900 V
22 kW

Convertidores de 230 V AC monofasicos

FSAA/ | 0,12 kW 6SE6400-4BC05-0AA0 |50 W 1,0 kW 180 Q 450V

FSAB 10,25 kw
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW

FSAC/ |1,1kW 6SE6400-4BC11-2BA0 | 120 W 2,4 kW 68 Q 450V

FSB 1,5 kW

FSC 2,2 kW
3 kW 6SE6400-4BC12-5CA0 | 250 W 4,5 kW 390 450V

* Todas las resistencias anteriores estan disefiadas para un ciclo de carga maximo del 5%.
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Datos técnicos

Temperatura circundante de funcionamiento: -10°Ca+50 °C
Temperatura de almacenamiento/transporte: -40°Ca+70°C
Grado de proteccion: IP20
Humedad: 0% a 95% (sin condensacion)
Numero de expediente cURus: E221095 (Gino)
E219022 (Block)

Instalacion

Para convertidores de 400 V AC trifasicos FSA a FSD

Las resistencias pueden instalarse en vertical u horizontal y fijarse a una superficie
refractaria. Las distancias de guarda minimas requeridas se muestran mas abajo:

Distancias de guarda (mm)

1000

1000
I
I
I
I
I
I

<

v
250 250
RRRRRRRRRRRRRRR,

Chapa de acero > 2 mm -

250

Montaje horizontal

¥

/ —:1] v
Chapa de acero > 2 mm wi

FSA/FSB/FSC/FSD

|

Montaje vertical
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B. 1 Opciones

Para convertidores de 230 V AC monofasicos y convertidor de 400 V AC ftrifasico FSE

Las resistencias deben instalarse en vertical y fijarse a una superficie refractaria. Debe
dejarse un minimo de 100 mm encima, debajo y a los lados de la resistencia para permitir
una ventilacion sin restricciones.

D > —W— w < D
yyia el £ 1
l:‘ E j¢ N * N “
l:] D2 >
D L1 L L1 - R il
D L
] L2| |, .
D * K3 - N ]
I_E Y5 [oofe "
] | i M
W1 I« W1 > [ D1 N L3 N
FSAA/FSAB/FSAC/FSB FSC/FSE
Dimensiones de montaje
Referencia de la resistencia Dimensiones (mm) Peso
L v 2 [ |b b1 b2 [w [wi1 |kg)
Convertidores de 400 V AC trifasicos
6SL3201-0BE14-3AA0 295 | 266 |- - 100 - 105 |72 1,48
6SL3201-0BE21-0AAQ 345 |316 |- - 100 - 105 |72 1,80
6SL3201-0BE21-8AAQ 345 |316 |- - 100 - 175 | 142 | 2,73
6SL3201-0BE23-8AA0 490 |460 |- - 140 - 250 (217 |6,20
6SE6400-4BD21-2DA0 515 |350 [205 |[195 |175 242 |210 |270 (315 |7,4
Convertidores de 230 V AC monofasicos
6SE6400-...
4BC05-0AA0 230 [217 |- - 43,5 - 72 56 1,0
4BC11-2BA0 239 |226 |- - 43,5 - 149 |133 |1,6
4BC12-5CA0 285 |200 [145 |170 |150 217 |185 |185 |[230 |3,8
Convertidor SINAMICS V20
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Conexion

B. 1 Opciones

La alimentacion de red al convertidor puede pasar a través de un contactor que desconecta
la alimentacion si la resistencia se sobrecalienta. La proteccion corre a cargo de un
interruptor cortacircuitos térmico (suministrado con todas las resistencias). El cortacircuitos
se puede cablear en serie con la bobina del contactor de red (véase el esquema siguiente).
Los contactos del interruptor térmico se vuelven a cerrar cuando disminuye la temperatura
de la resistencia, tras lo que el convertidor arranca automaticamente (P1210 = 1). Con este
ajuste de parametros se genera un mensaje de fallo.

Entrada de alimentacién de Alimentacién contactor
red
PE L1 L2 L3 (125 V DC/230 V AC max.)

|_o _*O_‘ O [ Contactor

o O O O
PE L1L2/N L3
L1 L2/N

O
DC+/R1

SINAMICS V20

|

T

e
-ua)sisoy

R

T2

B-
Rg_ Interruptor térmico (capacidad de
carga de los contactos 2,5 A)

Puesta en marcha

Las resistencias de frenado estan disefiadas para funcionar con un ciclo de carga del 5%.
En los convertidores de tamano D, ajuste P1237 = 1 para habilitar la resistencia de frenado.
En otros tamanos, debe usarse el médulo de frenado dinamico para seleccionar el ciclo de

carga del 5%.

Nota
Borne PE adicional

Algunas resistencias disponen de una conexién PE adicional en su carcasa.

Convertidor SINAMICS V20
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B.1.5 Reactancia de red

/N\ADVERTENCIA

Temperatura durante el funcionamiento

Las reactancias de red se calientan durante el funcionamiento. No se deben tocar.
Proporcione las distancias de guarda y la ventilacién adecuadas.

Si las reactancias de red mas grandes funcionan en un entorno en el que la temperatura
del aire circundante es superior a 40 °C, solo se pueden cablear sus bornes con hilo de
cobre para 75 °C.

/N\ADVERTENCIA

Riesgo de daiios en el equipo y descargas eléctricas

Algunas de las reactancias de red indicadas en la tabla siguiente tienen clavijas
engarzadas para la conexion a los bornes de red del convertidor.

El uso de estas clavijas engarzadas puede causar dafios en el equipo e incluso descargas
eléctricas.

Por razones de seguridad, sustituya las clavijas engarzadas mediante engastes en
horquilla certificados por UL/cUL o cables flexibles.

/A\PRECAUCION

Grado de proteccion

La proteccidn de las reactancias de red es IP20 segun EN 60529 y estan disefiadas para el
montaje dentro de un armario.

Funciones

Las reactancias de red se usan para alisar los picos de tensién o bien para puentear
subtensiones de maniobra. También pueden reducir los efectos de los arménicos en el
convertidor y en la red de alimentacion.

Las reactancias de red mas grandes para las variantes de convertidores de 230 V tienen
soportes de montaje laterales para el montaje yuxtapuesto (véase el esquema siguiente).

Convertidor SINAMICS V20
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Datos de pedido

Tamaiio

Potencia nominal del
convertidor

Reactancia de red

Referencia

Tension

Corriente

Convertidores de 400 V AC trifasicos

FSA

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

1,1 kKW

6SL3203-0CE13-2AA0

380V a480V

40A

1,5 kKW

2,2 kW

FSB

3 kW

4 kW

6SL3203-0CE21-0AA0

380V a480V

11,3 A

FSC

5,6 kW

FSD

7,5 kW

6SL3203-0CE21-8AA0

380V a480V

22,3 A

11 kW

15 kW

6SL3203-0CE23-8AA0

380V a480V

47,0 A

FSE

18,5 kW

6SL3203-0CJ24-5AA0

200V a480V

53,6 A

22 kW

6SL3203-0CD25-3AA0

380V a 600V

86,9 A

Convertidores de 230 V AC monofasicos

FSAA/FSAB

0,12 kW

0,25 kW

6SE6400-3CC00-4AB3

200Vaz240Vv

34A

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

6SE6400-3CC01-0AB3

200V az40Vv

FSAC/FSB

1,1 kW

1,5 kW

FSC

2,2 kW

6SE6400-3CC02-6BB3

200V az40Vv

22,8 A

3 kW

6SE6400-3CC03-5CB3

200V az240Vv

2905A

Convertidor SINAMICS V20
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Conexion de la reactancia de red al convertidor

394

La siguiente ilustracion utiliza como ejemplo las reactancias de red para las variantes de
230 V de los convertidores.

Entrada de alimentacion de red

Distancia minima para
montaje: 100 mm

|

Convertidor SINAMICS V20
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Dimensiones de montaje

Para convertidores de 400 V AC trifasicos FSA a FSD

B. 1 Opciones

0O0nop0—*% L Oogo I —
D O A
° ° > ° ° o %
5
A Q ; A F
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° ° o ® o ° ° o @ o
| [H] ] B | o e E—
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FSA FSB
TTTT /“-’1
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» 1 A4
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A Q A Q
F F
e L S
° ° ° ? T e L__Te @ ®
< < —— E —
D B l I «——E—
FSC FSD
Referencia Dimensiones (mm) Peso Tornillo de sujecién Seccién de
6SL3203-.. |A B C D E F (k9) | Tamafio | Par de apriete (N\m) | cable (mm?)
0CE13-2AA0 120 125 71 - 55 100 1,10 M4 (4) 3,0 2,5
0CE21-0AA0 140 125 71 - 55 100 2,10 M4 (4) 3,0 2,5
0CE21-8AA0 145 125 81 91 65 100 2,95 M5 (4) 5,0 6,0
0CE23-8AA0 220 190 91 - 68 170 7,80 M5 (4) 5,0 16,0
Convertidor SINAMICS V20
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Para el convertidor de 400 V AC trifasico FSE

\
R
o gl

74:;\ T
E
Referencia Caracteristicas eléctricas Dimensiones Dimensiones de fijacién (mm) Tornillo de | Peso
6SL3203-... totales (mm) sujecion | (kg)
Tensién (V) | Corriente (A) |A B C |D E F G H
0CJ24-5AA0 380 a 480 47 455 |275 |84 |235 |235 |421 [325 |419 |4xM8 (13 |13
0CD25-3AA0 63 Nm)
Para convertidores de 230 V AC monofasicos
C r—
g .
Q% K

C4
&7

FSAA/FSAB FSAC/FSB/FSC
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¥

CY4

\«—— Centros de taladros: 264 mm — )\

,/4—Centros de taladros: 220 mm ——»"

s

FSAC/FSB FSC
Referencia Dimensiones (mm) Peso | Tornillo de sujecién Seccién de
6SE6400-... (kg) cable (mm?)
A B C D E F Tamafio | Par de apriete | Min. Max.
(Nm)

3CC00-4AB3 | 200 75,5 |50 56 56 187 |05 M4 (2) 1,1 1,0 2,5
3CC01-0AB3 | 200 75,5 |50 56 56 187 |0,5 M4 (2)

3CC02-6BB3 | 213(233%) [ 150 |50 138 |120 |200 |1,2 M4 (4) 1,5 1,5 6,0
3CC03-5CB3 | 245 (280%) | 185 |50(50/80%) |174 [156 |230 |1,0 M5 (4) 2,25 2,5 10

*Altura con soporte de montaje lateral

B.1.6 Reactancia de salida

/\PRECAUCION

Restriccion de la frecuencia de pulsacion

La reactancia de salida solo funciona a una frecuencia de conmutacion de 4 kHz. Antes de
poder usar la reactancia de salida se deben modificar los parametros P1800 y P0290 de
esta forma: P1800 =4y P0290 =00 1.

Convertidor SINAMICS V20
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Funciones

Datos de pedido

Las reactancias de salida reducen los esfuerzos dieléctricos en los bobinados del motor.
Ademas, reducen las corrientes capacitivas de carga y descarga que sobrecargan la salida

del convertidor cuando se usan cables de motor largos.

Asegurese de usar un cable apantallado (longitud maxima: 200 m) para conectar la

reactancia de salida.

Tamanio Potencia nominal del convertidor Reactancia de salida
Referencia Tension Corriente
Convertidores de 400 V AC trifasicos
FSA 0,37 kW 6SL3202-0AE16-1CAQ 380V a480V 6,1A
0,55 kW
0,75 kW
1,1 kKW
1,5 kW
2,2 kW 6SL3202-0AE18-8CAQ 380V a480V 9,0A
FSB 3 kW
4 kW 6SL3202-0AE21-8CAQ 380V a480V 18,5 A
FSC 5,5 kW
FSD 7,5 kW 6SL3202-0AE23-8CAQ 380V a480V 39,0 A
11 kW
15 kW
FSE 18,5 kW 6SE6400-3TC03-8DD0 200V a480V 45,0 A
22 kW 6SE6400-3TC05-4DD0 200V a480V 68,0 A
Convertidores de 230 V AC monofasicos
FSAA/FSAB 0,12 kW 6SE6400-3TC00-4AD3 200V az240V 40A
0,25 kW
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW
FSAC/FSB 1,1 kKW 6SE6400-3TC01-0BD3 200V a480V 10,4 A
1,5 kW
FSC 2,2 kW
3 kW 6SE6400-3TC03-2CD3 200V a480V 26,0 A
Convertidor SINAMICS V20
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Conexion de la reactancia de salida al convertidor

La siguiente ilustracion utiliza como ejemplo las reactancias de salida para las variantes de
230 V de los convertidores.

Distancia minima para montaje: 100 mm

A los bornes del motor
Cable de motor

Convertidor SINAMICS V20
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Dimensiones de montaje

Para convertidores de 400 V AC trifasicos FSA a FSD

FSA/FSB

3 4.8x9}
N ﬁ\
(o ) 4

®®

Ul U2 Vi V2 Wi W2

F
Referencia Dimensiones (mm) Peso Tornillo de sujecion Seccion de
6SL3202-... A B C D E F (kg) Tamafio | Par de apriete | cable (mm?)
(Nm)
0AE16-1CA0 175 178 72,5 | 166 56,5 |207 3,4 M4 (4) |3,0 4,0
0AE18-8CA0 180 178 |72,5 |166 |56,5 |207 |39 M4 (4) |3,0 4,0
0AE21-8CA0 215 | 243 100 |225 |80,5 |247 10,1 M5 (4) |5,0 10,0
0AE23-8CA0 235 243 114,7 | 225 84,7 | 257 11,2 M5 (4) |5,0 16,0
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Para el convertidor de 400 V AC trifasico FSE

B. 1 Opciones

s e - W - - D—=
ﬂ 1 I
e Qo o o | a{ , [n
T il £2
- n j 3 H
Centros de taladros :
> @ © cb;l |
— 1
Referencia Caracteristicas eléctricas Perno | Dimensiones tota- | Dimensiones de | Tornillo de | Peso
6SE6400- de les (mm) fijacién (mm) sujecion | (kg)
Tension (V) | Corriente | Par cone- | H w D n1 n2
(A) (Nm) Xion
3TC05-4DDO0 | 200 a 480 54 3,5a4,0 | M5 210 |225 [150 |70 176 | M6 10,7
3TC03-8DDO0 | 380 a 480 38 3,5a4,0 M5 210 225 [179 |94 176 | M6 16,1
Para convertidores de 230 V AC monofasicos
E E
A
N A N
O U
b 3 3
U 9 Y. 9 [
,<(| 9
N g . =
N 0 0
4
FSAA/FSAB FSAC/FSBIFSC
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B. 1 Opciones

Referencia
6SE6400-...

Dimensiones (mm) Peso Tornillo de sujecién Seccién de cable
(kg) (mm?)

A B C D E Tamafo | Par de apriete | Min. Max.
(Nm)

3TC00-4AD3

200 75,5 50 56 187 1,3 M4 (4) 1,1 1,0 2,5

3TC01-0BD3

213 150 80 120 200 4,1 M4 (4) 1,5 1,5 6,0

3TC03-2CD3

245 185 80 156 232 6,6 M4 (4) 2,25 2,5 10

B.1.7

Funciones

402

Filtro de red externo de clase B

/\ADVERTENCIA

Riesgo de dafios en el equipo y descargas eléctricas

Algunos de los filtros de red indicados en la tabla siguiente tienen clavijas engarzadas para
la conexion a la PE y los bornes de red del convertidor.

El uso de estas clavijas engarzadas puede causar dafios en el equipo e incluso descargas
eléctricas.

Por razones de seguridad, sustituya las clavijas engarzadas mediante engastes en
horquilla o anillo de tamafios adecuados, certificados por UL/cUL, para la conexion de
bornes de PE, y mediante engastes en horquilla certificados por UL/cUL o cables flexibles
para la conexion de bornes de red.

Nota

El filtro de red con la referencia 6SE6400-2FL02-6BBO0 indicado en la siguiente tabla tiene
dos bornes DC (DC+, DC-) que no se utilizan y no se deben conectar. Los cables de estos
bornes se deben acortar y aislar adecuadamente (por ejemplo, con una cubierta
termorretractil).

Para obtener la certificacion EN61800-3 Categoria C1/C2 (nivel equivalente a EN55011,
Clase B/A1) sobre emisiones radiadas y conducidas, son necesarios los filtros de red
externos que se indican a continuacién para los convertidores SINAMICS V20 (variantes de
400 V con filtro y sin filtro, y variantes de 230 V sin filtro). En este caso, solo se puede
utilizar un cable de salida apantallado, y la longitud de cable maxima es de 25 m para las
variantes de 400 V y de 5 m para las variantes de 230 V.

Convertidor SINAMICS V20
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Opciones y repuestos

Datos de pedido

B. 1 Opciones

Tamaiio

Potencia nominal del
convertidor

Clase B de filtro de red

Referencia Tension Corriente

Convertidores de 400 V AC trifasicos

FSA

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

1,1 kW

1,5 kKW

2,2 kW

6SL3203-0BE17-7BAO 380V a480V 11,4 A

FSB

3 kW

4 kW

FSC

5,6 kW

6SL3203-0BE21-8BA0 | 380V a480V 23,5A

FSD

7,5 kW

11 kW

15 kW

6SL3203-0BE23-8BA0 380V a480V 49,4 A

FSE

18,5 kW

22 kW

6SL3203-0BE27-5BA0 380V a480V 72 A

Convertidores de 230 V AC monofasicos

FSAA/FSAB

0,12 kW

0,25 kW

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW

FSAC

1,1 kW

1,5 kW

6SL3203-0BB21-8VA0 | 200V a 240V 20 A

FSB

1,1 kW

1,5 kKW

FSC

2,2 kW

6SE6400-2FL02-6BB0O 200V az40Vv 26A

3 kW

Siemens recomienda el uso del filtro de red de tipo "EPCOS B84113H000
G136" o equivalente.

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

Instalacion

404

Para obtener informacién sobre la instalacion de los filtros de red externos conforme a los
requisitos de CEM, consulte la seccién "Instalacién conforme a los requisitos de CEM

(Pagina|48)".

Conexion del filtro de red a FSAA ... FSA

La figura de abajo es un ejemplo que muestra cémo conectar el filtro de red al convertidor.

Entrada de alimenta-

cion de red
v
°°
Distancia minima para montaje:
100 mm
= EE O O
u N
=1 0o
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B. 1 Opciones

Conexion del filtro de red a FSB ... FSE

La figura de abajo es un ejemplo que muestra cémo conectar el filtro de red al convertidor.

Entrada de alimentacién de
red

Distancia minima para montaje:
100 mm

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

Dimensiones de montaje

FSAA/FSAB/FSAC/FSA FSB/FSC FSD FSE
B B
D
e TR
! o o A . = g Y
/)
0
/]
E
E A 9
A | |5
0
° o A E
: 4 ©
JJLC P 9;1»
) J L o Le/é N f
4 - —_— 9] _ZC_ © ° L
VL
® U
v C
® _f o L
o
\
Referencia Dimensiones (mm) Peso | Tornillo de sujeciéon | Seccién de
(kg) cable (mm?)
A B C D E Tamafo | Par de Min. Max.
apriete
(Nm)
Convertidores de 400 V AC trifasicos
6SL3203-0BE17-7BAO 202 73 65 36,5 [186 |1,75 M4 (4) |06a08 |1,0 2,5
6SL3203-0BE21-8BA0 297 100 |85 80 281 (4,0 M4 (4) 1,5a1,8 |15 6,0
6SL3203-0BE23-8BA0 359 140 |95 120 [343 |7,3 M4 (4) |2,0a23 |6,0 16,0
6SL3203-0BE27-5BA0 400 100 |140 |75 385 |7,6 M6 (4) |3,0 16,0 50,0
Convertidores de 230 V AC monofasicos
6SL3203-0BB21-8VAQ 168 59 53 - 143 10,9 M4 (2) 1,5 2,5
6SE6400-2FL02-6BB0 213 149 |50,5 (120 |200 (1,0 M5 (4) 1,5 1,5 6,0

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

B.1.8 Kits de conexion de pantalla

Funciones

El kit de conexion de pantalla se suministra como opcion para cada tamafio de bastidor.
Permite una conexién sencilla y eficiente de la pantalla necesaria para lograr una instalacién
del convertidor conforme a los requisitos de CEM (véase la seccion "Instalacién conforme a
los requisitos de CEM |(Pagina|48)" para obtener mas informacién).

Componentes

Variante del Kit de conexion de pantalla

convertidor llustracién Componentes
FSAA/FSAB Referencia: 6SL3266'1AR00'0VAO @ P|aca de apanta”ado

@ 3 x abrazaderas de pantalla de cable

® 4  tornillos M4 (par de apriete: 1,8
Nm £10%)

(@ 3 x abrazaderas de pantalla de cable

® 4  tornillos M4 (par de apriete: 1,8

Nm £10%)

(@ 3 x abrazaderas de pantalla de cable

@ 4 x tornillos M4 (par de apriete: 1,8
Nm +£10%)

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

Variante del
convertidor

Kit de conexién de pantalla

llustracion

Componentes

FSB

Referencia: 6SL3266-1AB00-0VAO

@ Placa de apantallado
® 2 x grapas”
@ 3 x abrazaderas de pantalla de cable

@ 7 x tornillos M4 (par de apriete: 1,8
Nm £10%)

FSC

Referencia: 6SL3266-1AC00-0VAQ

@ Placa de apantallado
® 2 x grapas”
@ 3 x abrazaderas de pantalla de cable

@ 7 x tornillos M4 (par de apriete: 1,8
Nm +10%) 2

FSD/FSE

Referencia: 6SL3266-1AD00-0VAOQ (FSD)
Referencia: 6SL3266-1AE00-0VAQ (FSE)

@ Placa de apantallado
@ 2 x grapas”
@ 4 x abrazaderas de pantalla de cable

@ 8 x tornillos M4 (par de apriete: 1,8
Nm £10%) 2

1) Las grapas solo se necesitan para fijar la placa de apantallado al convertidor montado en panel de armario.

2)  Para aplicaciones de montaie atravesado se deben usar dos tornillos y tuercas M5 (par de apriete: 2,5 Nm +10%) en
lugar de dos tornillos M4 (" Q'enla ilustracion) para fijar la placa de apantallado al convertidor.

408
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B. 1 Opciones

Dimensiones exteriores (mm)

Kit conex. pantalla FSAA/AB Kit conex. pantalla FSAC Kit conex. pantalla FSA Kit conex. pantalla FSB

13.5 | 88 |
1] .
m
=]

Kit de conexioén de pantalla FSC Kit de conexion de pantalla FSD/E

Fijacion del kit de conexion de pantalla al convertidor

|.60.3 |

240 (245)*

I
* Los datos entre paréntesis indican las dimensiones del kit de
conexion de pantalla de FSE.

Si el convertidor se monta en panel de armario:
Fijacion a FSAA/FSAB @ Afloje el tornillo de PE y deslice la placa de apantalla-

do desde abajo, para luego volver a apretar el tornillo a
1,8 Nm (tolerancia: + 10%).

@ Doble la abrazadera de pantalla de cable para ade-
cuarla al diametro del cable durante la instalacién del
convertidor.

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

Fijacién a FSA/FSAC

FSA FSAC

@ Afloje el tornillo de PE y deslice la placa de apantalla-
do desde abajo, para luego volver a apretar el tornillo a
1,8 Nm (tolerancia: £ 10%).

® Enganche el disipador entre la placa de apantallado y
el panel del armario y apriete los tornillos y las tuercas
con 1,8 Nm (tolerancia: £10%).

(® Doble la abrazadera de pantalla de cable para ade-
cuarla al diametro del cable durante la instalacion del
convertidor.

Fijacion a FSB/FSC/FSD/FSE

@ Enganche el disipador entre la grapa y la placa de
apantallado y apriete el tornillo a 1,8 Nm (tolerancia:
+10%).

@ Doble la abrazadera de pantalla de cable para ade-
cuarla al diametro del cable durante la instalacion del
convertidor.

Si el convertidor se monta en el modo atravesado:

Fijacion a FSB/FSC/FSD/FSE

Tenga en cuenta que, en este caso, no se necesitan las
grapas.

@ Enganche el disipador entre la placa de apantallado y
el panel del armario, y utilice dos contratuercas en lugar
de las grapas para apretar los tornillos (tornillos M4 para
el tamano de bastidor B o tornillos M5 para los tamarios
de bastidor C o D) desde la parte trasera del panel del
armario. Par de apriete de los tornillos: M4 = 1,8 Nm
+10%; M5 =25 Nm +10%

@ Doble la abrazadera de pantalla de cable para ade-
cuarla al diametro del cable durante la instalacion del
convertidor.

410

Convertidor SINAMICS V20
Instrucciones de servicio, 01/2018, A5E34560109-009



Opciones y repuestos

B.1.9

Funciones

Referencia

B.1.10

B.1.11

B. 1 Opciones

Tarjeta de memoria

Se puede usar una tarjeta de memoria en el parametrizador para cargar o descargar juegos
de parametros en o desde el convertidor. Para obtener mas informacion sobre el uso de la
tarjeta de memoria, consulte el apéndice Parametrizador|(Pagina 373)".

Tarjeta SD recomendada: 6SL3054-4AG00-2AA0

Resistencia de cierre RS485

Se utiliza una resistencia de cierre RS485 para terminar el bus de la comunicacién RS485
entre SINAMICS V20 y los PLC SIEMENS. Para obtener mas informacién sobre el uso de la
resistencia de cierre, consulte la seccion "Comunicacion con el PLC |(Pagina 181)".

Referencia: 6SL.3255-0VC00-0HAO

Interruptor automatico de médulo diferencial (RCCB)

Nota

El convertidor SINAMICS V20 se ha disefiado con proteccién mediante fusibles; sin
embargo, puesto que el convertidor puede provocar una corriente DC en el conductor de
puesta a tierra de proteccion, si debe utilizarse un interruptor automatico de modulo
diferencial (RCCB) aguas arriba en la alimentacion, se debe tener en cuenta lo siguiente:

e Todos los convertidores de 230 V AC monofasicos SINAMICS V20 (con filtro) FSAC solo
se pueden utilizar asociados a un interruptor diferencial (RCCB) de tipo A, sensibilidad
100 mA, o de tipo B (k), sensibilidad 300 mA.

e Todos los convertidores de 400 V AC trifasicos SINAMICS V20 (con filtro o sin filtro) se
pueden utilizar asociados a un interruptor diferencial (RCCB) de tipo B (k), sensibilidad
300 mA.

e Los convertidores de 400 V AC trifasicos SINAMICS V20 (sin filtro) FSA a FSD y FSA
(con filtro) tilizar asociados a un interruptor diferencial (RCCB) de tipo B (k), sensibilidad
30 mA.

¢ Si se utilizan varios convertidores, uno de ellos debe funcionar asociado a un RCCB del
tipo correspondiente; si no, se produciran disparos por sobrecorriente.

1) Para utilizar un RCCB de tipo A, se deben observar las indicaciones de esta FAQ: Sitio
web de Siemens (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/49232264)

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

Datos de pedido

Tamaiio | Potencia nominal | Referencia del interruptor diferencial (RCCB) recomendado "
del convertidor | RCCB de tipo | RCCB de tipo | RCCB de tipo | RCCB de tipo | RCCB de tipo B(k),
A, sensibilidad | A, sensibili- A(k), sensibilidad | B(k), sensibi- | sensibilidad 300 mA
30 mA dad 100mA |30 mA?2 lidad 30 mA 3
Convertidores de 400 V AC trifasicos
FSA 0,37 kWa22kW |- - - 5SM3 342-4 | 5SM3 642-4
FSB 3 kW a4 kW
FSC 5,5 kW
FSD 7,5 kW - - - 5SM3 344-4 | 5SM3 644-4
11 kW - - - 5SM3 346-4 | 5SM3 646-4
15 kW
FSE 18,5 kW - - - - 58M3 646-4
22 kW - - - - 5SM3 647-4
Convertidores de 230 V AC monofasicos
FSAA/  |0,12kW a 0,75 5SM3 311-6 - 5SM3 312-6KL0O1 | 5SM3 321-4 | 5SM3 621-4
FSAB kW
FSAC 1,1 kW 5SM3 312-6 5SM3 412-6 58SM3 322-4 | 5SM3 622-4
1,5 kW 5SM3 314-6 5SM3 414-6 | 5SM3 314-6KL01 | 5SM3 324-4 | 5SM3 624-4
FSB 1,1 kW 5SM3 312-6 - 5SM3 312-6KL0O1 | 5SM3 322-4 | 5SM3 622-4
1,5 kW 5SM3 314-6 5SM3 314-6KL0O1 | 5SM3 324-4 | 5SM3 624-4
FSC 2,2 kW
3 kW 5SM3 316-6 5SM3 316-6KL0O1 | 5SM3 326-4 | 5SM3 626-4

1 Puede seleccionar interruptores diferenciales (RCCB) de la serie 5SM3 disponibles comercialmente (como se indican
en la tabla) o equivalentes.

2) La letra "k" en el nombre del tipo de RCCB identifica tipos de RCCB con retardo.

3) Los convertidores de 400 V AC trifasicos SINAMICS V20 (con filtro) FSB a FSD no se pueden utilizar asociados a un
RCCB de tipo B (k), sensibilidad 30 mA .

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

B.1.12 Juegos de montaje en perfil DIN (solo para FSAA ... FSB)

Juego de montaje en perfil DIN Juego de montaje en perfil
para FSAA/FSAB/FSAC/FSA DIN para FSB

Referencias:
® 6SL3261-1BA00-0AAOQ (para tamarfio de bastidor AA/AB/AC/A)
® 6SL3261-1BB00-0AAOQ (para tamarfio de bastidor B)

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

B.1.13 Juego de montaje de migracidén para FSAA ... FSAC

Funciones

Referencias:
® 6SL3266-1ER00-0VAO (para tamafio de bastidor AA/AB)
® 6SL3266-1EB00-0VAOQ (para tamaio de bastidor AC)

Puesto que el tamafio de bastidor FSAA/FSAB tiene unas dimensiones exteriores inferiores,
se suministra este juego de montaje de migracién para facilitar la instalacion de
convertidores con un tamano de bastidor AA/AB en el armario de control G110 o en un perfil
DIN. Si los orificios del armario de control se taladraron de modo que coincidiesen con el
tamano de bastidor A, puede taladrar orificios adicionales correspondientes a las
dimensiones exteriores de FSAA/FSAB, o utilizar esta opcion para la instalacion.

El tamano de bastidor FSAC se puede instalar directamente en un juego de montaje en
perfil DIN para FSA. También puede utilizar el juego de montaje de migracién para FSAC
para instalar el FSAC en un juego de montaje en perfil DIN para FSB. Si los orificios del
armario de control se taladraron de modo que coincidiesen con el tamafio de bastidor B,
puede taladrar orificios adicionales correspondientes a las dimensiones exteriores de FSAC,
o utilizar esta opcidon para un convertidor FSAC.

Dimensiones exteriores (mm)

Para FSAA/FSAB

Para FSAC

150

2 x tornillos M4

45 | 137.5 |

154

4 x tornillos M4

Par de apriete maximo: 2,0 Nm; longitud de tornillo: 6 mm ... 10 mm

414
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B. 1 Opciones

Fijacién del juego de montaje de migracién al convertidor

e Montaje en panel de armario:

FSAA/FSAB FSAC

1111111171711

e Montaje en perfil DIN:

FSAA/FSAB FSAC n g
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B. 1 Opciones

B.1.14 SINAMICS V20 Smart Access
Referencia: 6SL3255-0VA00-5AA0

Interruptor de alimentacion

LED de estado

Interfaz de comunicacion

Botdn de reset

(Vista frontal) (Vista posterior)

Dimensiones exteriores (mm)

47.7

Funciones

SINAMICS V20 Smart Access es un modulo de servidor web con conectividad wifi integrada.
Permite el acceso basado en web al convertidor desde un dispositivo conectado (PC
convencional con adaptador de red inalambrico instalado, tableta o smartphone) para llevar
a cabo operaciones en el convertidor, como puesta en marcha rapida, parametrizacion del
convertidor, JOG, vigilancia, diagnéstico, copia de seguridad y restauracion, etc. Este
modulo es solo para la puesta en marcha y por ello no debe usarse con el convertidor de
forma permanente. Encontrara mas informacioén en el capitulo "Puesta en marcha utilizando
SINAMICS V20 Smart Access|(Pagina|147)".

Convertidor SINAMICS V20
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B. 1 Opciones

Descripcién del boton

El botén de reset de SINAMICS V20 Smart Access le permite llevar a cabo efectuar las
funciones siguientes:

® Actualizacion basica (Pagina 176)
e Restablecimiento de la configuracion wifi

Para obtener mas informacion, consulte la descripcidon que se ofrece mas adelante en
esta seccion.

Datos técnicos

Version de firmware

>V01.02.05

Tension nominal/rango de tensién

24V DC

Tecnologia inalambrica y frecuencia de trabajo

Wifi 2400 MHz a 2483,5 MHz

Potencia de salida de RF 17,5 dBm (e.i.r.p)

802,11 b/g
1,9 dBi
De -10 °C a 60 °C

Tipo de modulacién inalambrica

Tipo de antena y ganancia

Rango extremo de temperaturas

Nota

La distancia de comunicacién inalambrica (sin barrera) puede alcanzar 140 m como
maximo; sin embargo, este valor puede variar en funcién de las condiciones ambientales.

Montar SINAMICS V20 Smart Access en el convertidor

Nota
Requisitos

Antes de instalar SINAMICS V20 Smart Access en el V20, si se dispone de comunicacion
RS485, debe ajustar P2010[1] = 12 desde el BOP.

Par de apriete recomendado: 0,8 Nm +10%

Convertidor SINAMICS V20
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ATENCION

Daiios en el médulo debidos a un montaje o desmontaje inadecuados

Si se monta o desmonta SINAMICS V20 Smart Access cuando su interruptor de
alimentacion esta en la posicion "ON", el médulo puede resultar dafiado.

Asegurese de conmutar el interruptor de alimentacién a la posiciéon "OFF" antes de montar
0 desmontar el médulo.

Restablecimiento de la configuracion wifi

LED de estado

418

Cuando el convertidor esta encendido, al pulsar el boton de reset se restablecen los valores
predeterminados de la configuracion wifi.

e SSID wifi: V20 smart acess_xxxxxx ("xxxxxx" representa los seis Ultimos caracteres de la
direccion MAC de SINAMICS V20 Smart Access)

® Contrasena wifi: 12345678
® Canal de frecuencia: 1

Nota

Asegurese de que el LED de estado esta encendido en color verde/amarillo o parpadea en
color verde antes de pulsar el botén de reset para restablecer la configuracion wifi. Cuando
pulse el botén de reset, manténgalo pulsado hasta que el LED de estado parpadee en color
amarillo. Solo entonces podra restablecer correctamente la configuracion wifi con el botén
de reset.

Color del LED Significado
Rojo fijo Un cliente esta conectado al médulo y la comunicacién USS entre el
modulo y el convertidor falla.
Verde fijo El médulo esta en funcionamiento y hay un cliente conectado a él.
Amarillo fijo El médulo esta en funcionamiento y no hay ningun cliente conectado
aél.
Rojo inter- | Parpadea a No hay ningun cliente conectado al médulo y la comunicacién USS
mitente 1Hz entre el modulo y el convertidor falla. *
Parpadea a El médulo esta arrancando:
0,5 Hz
Verde intermitente El médulo esta en funcionamiento y hay un canal WebSocket conec-
tado a él.
Amarillo intermitente Recordatorio para reiniciar el modulo.
Intermitente alternando rojo | Se esta actualizando la aplicacion web, el firmware o el paquete de
y amarillo servicio.

* En caso de un fallo de comunicacién USS entre el médulo y el convertidor, primero apague
el médulo poniendo el interruptor de alimentacién a "OFF" y, manteniendo pulsado el boton
de reset, encienda el médulo poniendo el interruptor de alimentacion a "ON"; a continuacion,
actualice la version de firmware del médulo. Encontrara mas informacion sobre la
actualizacion del firmware en la seccion TActualizacion de la aplicacion web y la version de
firmware de SINAMICS V20 Smart Access (Pagina 176)".
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B. 1 Opciones

B.1.15 Moédulo de ampliacion de E/S

Funciones

LED de estado

Referencia: 6SL3256-0VE00-6AA0

(mm)
LED de estado Puerto de ampliacion Interfaz de comunicacién

| 920 / | Bornes de usuario

B
Ty
EsannuaRan

<& apRAREASI |

I

seww

Vista anterior Vista posterior Vista lateral

El médulo de ampliacion de E/S SINAMICS V20 es compatible con las variantes SINAMICS
V20 de 400 V con la versién de firmware 3.94 y posteriores. Amplia el nimero de bornes de
E/S V20, permitiendo mas funciones de control del convertidor. El puerto de ampliacién del
convertidor SINAMICS V20 puede utilizarse para conectar el médulo. Este médulo
proporciona un puerto de ampliacién para conectar SINAMICS V20 Smart Access o el
modulo de interfaz BOP.

Color del LED Descripcién
Amarillo fijo El médulo esta alimentado y se esta inicializando.
Verde fijo El médulo funciona adecuadamente y la comunicacion entre el médu-

lo y el convertidor se ha establecido correctamente.

Parpadeo en rojo a 2 Hz La comunicacion entre el modulo y el convertidor falla.

Conexién del dispositivo

e

- SINAMICS V20 Smart Access
(opcion)

Moédulo de interfaz BOP
(opciodn)

BOP externo
(opcion)

Médulo de ampliacién de E/S
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B.2 Repuestos. Ventiladores de repuesto

Nota

Retire el modulo de ampliacion de E/S antes de montar el parametrizador para cargar y
descargar parametros de V20.

Diagrama de cableado y descripcién de los bornes

Encontrara mas informacion sobre el diagrama de cableado y la descripcion de los bornes
en las secciones "Conexiones del sistema tipicas|(Pagina|36)" y "Descripcién de los bornes
(Pagina|41)".

B.1.16 Documentacion de usuario

Instrucciones de servicio (version china)
Referencia: 6SL3298-0AV02-0FPO

B.2 Repuestos: Ventiladores de repuesto

Referencias
® 6SL3200-0UF06-0AAOQ (para tamano de bastidor AC)
® 6SL3200-0UF01-0AAQ (para tamano de bastidor A)
® 6SL3200-0UF02-0AAQ (para tamano de bastidor B)
® 6SL3200-0UF03-0AAO0 (para tamanfo de bastidor C)
® 6SL3200-0UF04-0AAQ (para tamafo de bastidor D)
® 6SL3200-0UF05-0AAQ (para tamafo de bastidor E)

Sustitucion de los ventiladores

Para retirar el ventilador del convertidor, siga los pasos que aparecen a continuacion. Para
volver a montar el ventilador, proceda en orden inverso. Al volver a montar el ventilador,
asegurese de que el simbolo de la flecha ("A" en la ilustracién) del ventilador apunte hacia el
convertidor en lugar de hacia el alojamiento del ventilador, y de que la posicién del punto de
salida del cable del ventilador ("B") asi como la orientacion de montaje y la posicion del
conector del cable ("C") sean las indicadas para conectar el cable del ventilador al
convertidor.
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B.2 Repuestos: Ventiladores de repuesfo

Sustitucion del ventilador del FSAC
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B.2 Repuestos. Ventiladores de repuesto

Sustitucion del ventilador del FSA
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Opciones y repuestos

B.2 Repuestos: Ventiladores de repuesfo

Sustitucion de los ventiladores del FSB, FSC o FSD
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B.2 Repuestos. Ventiladores de repuesto

Sustitucion de los ventiladores del FSE
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Condiciones generales de licencia

For Resellers: In order to avoid infringements of the license conditions by the reseller or the
buyer these instructions and license conditions and accompanying CD - if applicable - have
to be forwarded to the buyers.

1) Siemens License Conditions
General License Conditions for Software Products for Automation and Drives
(2011-08-01)
1 Supply of Software to Licensee and Granting of Rights to use the Software

1.1 These General License Conditions shall exclusively apply to the delivery of Software for
Automation and Drives to the Licensee. General terms and conditions of the Licensee shall
apply only where expressly accepted in writing by us. The scope of delivery of the Software
shall be determined by the congruent mutual written declarations of both parties. We shall
grant the Licensee rights to use the software specified in the Confirmation of Order or, if the
Licensee does not receive a Confirmation of Order, the software specified in the Certificate
of License or that specified in the Software Product Sheet, if the Licensee is instead
submitted a Software Product Sheet (hereinafter referred to as "SW"). The Certificate of
License and the Software Product Sheet shall be collectively referred to as "CoL" hereinafter.
The Licensee shall be submitted the CoL when the SW is supplied or in conjunction with the
delivery bill. The way in which the SW is supplied is also derived directly from the
Confirmation of Order or from the SW purchase order number contained in the Confirmation
of Order, in conjunction with the associated order data of our catalog valid at the time of the
Confirmation of Order (hereinafter collectively referred to as "Order Data"), or from the CoL.
If the Licensee does not receive a data medium, it shall be authorized to copy the SW
already available to it to the extent necessary to exercise the rights to use the SW granted to
it. The aforesaid shall apply, mutatis mutandis, to electronic supply of the software
(downloading). Where reference is made to the Order Data or the CoL in these General
License Conditions, the reference to the CoL is of significance if the Licensee has not
received a Confirmation of Order. In any case, the data contained in the Order Data is also
contained in the CoL.

1.2 The Documentation relating to the SW (hereinafter referred to as "Documentation”) shall
be purchased separately, unless either the Order Data or CoL contains a stipulation stating
that it belongs to the scope of delivery. If the Licensee is authorized to copy the SW in
accordance with Clause 1.1, this shall also apply to the Documentation provided that it is
included in the scope of delivery.

1.3 In the event that we submit a License Key to the Licensee, which unlocks the SW
(hereinafter referred to as "License Key"), this License Key must also be installed.

1.4 The rights granted to the Licensee with respect to the SW are based on the License
Type (see Section 2) and the Software Type (see Section 3). The license and Software
Types are detailed in the Order Data or CoL. If the SW is supplied electronically or if copying
rights are granted for it, the rights and duties specified in these General License Conditions
shall apply to the legitimately generated copies.
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1.5 If the Licensee is legitimately in possession of a previous SW version/release
(hereinafter referred to as "Previous Version"), the Licensee shall be authorized to exercise
the rights to use the SW granted to it either with respect to the SW or - if this is intended from
a technical point of view - to the Previous Version, at its own discretion (downgrading). If the
SW is an Upgrade or PowerPack in accordance with Section 4, Section 4 shall apply
additionally.

1.6 If Previous Versions are listed in the Readme file of the SW under the category “parallel
use”, the Licensee has the right to exercise, alternatively to the user rights granted to him for
the SW, the user rights for the listed Previous Versions in one (1) Instance. If the “Type of
use” named in the Order Data or the CoL is: “Installation” or “User”, the Licensee is entitled
to the previously described right additionally to and at the same time as the Previous
Versions listed in one Instance. An “Instance” in the context of these General License
Conditions is either an instance in a physical operating system environment or an instance in
a virtual operating system environment. The transferability of the user rights onto Previous
Versions is only permissible in conjunction with the user rights for the SW in accordance with
Clause 5.3.

1.7 In case the Licensee obtains only the data media but no license as per the Order Data or
the ColL, any use of the SW by the Licensee is subject to the acquisition of a license
according to Section 2. Up to the acquisition of the license, the Licensee is not entitled to
supply the SW to third parties.

1.8 In case the SW contains Open Source Software or any similar software of a third party
(hereinafter referred to as "OSS") the OSS is listed in the Readme_OSS-file of the SW. The
Licensee is entitled to use the OSS in accordance with the respective license conditions of
the OSS. The license conditions are provided on the same data carrier as the SW. The
license conditions of the respective OSS shall prevail over these General License Conditions
with respect to the OSS. If the license conditions of the OSS require the distribution of the
source code of such OSS we shall provide such source code on request against payment of
the shipping and handling charges.

1.9 The SW may be or contain licensed software other than OSS, i.e. software which has not
been developed by us itself but which has been licensed to us by a third party (hereinafter
referred to as the "Licensor"), e.g. Microsoft Licensing Inc. If the Licensee receives the terms
and conditions stipulated by the relevant Licensor together with the SW in the Readme_0OSS
file in this case, such terms and conditions shall apply with respect to the Licensor's liability
vis-a-vis the Licensee. Our own liability vis-a-vis the Licensee shall be governed in any case
by these General License Conditions.

2 License Type
Depending on the License Type, the Licensee shall be granted the following rights to the SW:

2.1 Single License (One Off License, Copy License) The term "One Off License" or "Copy
License" which may be used in the Software Product Sheet corresponds to the term "Single
License". The following regulation shall apply to the full scope of the One Off License / Copy
License. The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in accordance
with Clause 5.3 and valid for an unlimited period of time, to install the SW in one (1) Instance
and to utilize the SW thus installed in the manner specified in the Order Data or CoL (see
"Type of Use").

2.2 Floating License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in
accordance with Clause 5.3 and valid for an unlimited period of time, to install the SW on any
desired number of the Licensee's hardware devices. The number of objects (for example,
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users or devices) permitted to utilize the SW at the same time can be derived from the Order
Data or CoL (see "Type of Use).

2.3 Rental License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in
accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data or CoL (see
"Type of Use"), to install and use the SW in one (1) Instance. If the period of use is specified
in hours, the usage decisive for the calculation of the time limit commences with the software
start-up and finishes with its shut-down. If the period of usage is specified in days, weeks or
months, the specified period, which commences in conjunction with the first SW start-up,
shall apply independently of the actual time of usage. If the period of use is specified with a
date, the right of use ends on this date — regardless of the actual period of use.

2.4 Rental Floating License The Licensee shall be granted the non-exclusive right,
transferable in accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data
or the CoL (s. “Type of use”), to install the SW on any desired number of the Licensee's
hardware devices. The number of objects (for example, users or devices) permitted to utilize
the SW at the same time can be derived from the Order Data or CoL (see "Type of Use) as
well. If the period of use is specified in hours, the usage decisive for the calculation of the
time limit commences with the software start-up and finishes with its shut-down. If the period
of usage is specified in days, weeks or months, the specified period, which commences in
conjunction with the first SW start-up, shall apply independently of the actual time of usage.
If the period of use is specified with a date, the right of use ends on this date — regardless of
the actual period of use.

2.5 Demo License The Licensee shall be granted the non-exclusive right, transferable in
accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data or the CoL (s.
“Type of use”), to install the SW in one (1) Instance and to use it for validation purposes. If
the period of usage is specified in days, weeks or months, the specified period, which
commences in conjunction with the first SW start-up, shall apply independently of the actual
time of usage. If the period of use is specified with a date, the right of use ends on this date —
regardless of the actual period of use.

2.6 Demo Floating License The Licensee shall be granted the non-exclusive right,
transferable in accordance with Clause 5.3 and limited in time as stipulated in the Order Data
or the CoL (s. “Type of use”), to install the SW on any desired number of the Licensee's
hardware devices. The number of objects (for example, users or devices) permitted to utilize
the SW at the same time can be derived from the Order Data or CoL (see "Type of Use) as
well. If the period of usage is specified in days, weeks or months, the specified period, which
commences in conjunction with the first SW start-up, shall apply independently of the actual
time of usage. If the period of use is specified with a date, the right of use ends on this date —
regardless of the actual period of use.

2.7 Trial License The Licensee shall be granted the non-exclusive and non-transferable right
to install the SW in one (1) Instance and to use it for validation purposes in the manner
specified in the Order Data or CoL (see "Type of Use"). The period of usage is limited to 14
days and commences with the SW start-up, unless a different period of usage is specified in
the Order Data or CoL.

3 Software Type

If the Software Type is not specified in the Order Data or CoL, the rights specified in Clause
3.2 (Runtime Software) shall apply to the SW.

3.1 Engineering Software (hereinafter referred to as "E-SW") In the event that the Licensee
uses E-SW to generate its own programs or data containing parts of the E-SW, the Licensee
shall have the right, without having to pay any license fee, to copy and to use these parts of
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the E-SW as a part of its own programs or data, or to supply them to third parties for use. In
the event that such parts are supplied to third parties for use, these parties shall be bound in
writing to comply with stipulations corresponding to those in Clauses 5.1 and 5.2 with respect
to the above parts of the E-SW.

3.2 Runtime Software (hereinafter referred to as "R-SW") If the Licensee incorporates R-SW
or any parts thereof into its own programs or data, it shall purchase a license with respect to
the R-SW each time it installs or copies - depending on what is done first - its own programs
or data containing RSW or parts thereof, in accordance with the relevant intended Type of
Use and on the basis of the Siemens catalog valid at that time. In the event that the Licensee
supplies the specified programs or data to third parties for their use, these parties shall be
bound in writing to adhere to stipulations corresponding to those in Section 5, with respect to
the R-SW parts contained therein. The aforesaid shall not affect the Licensee's obligation to
purchase a license for the R-SW if the RSW original is copied. If the R-SW contains tools for
parameterization/configuration and extended rights have been granted in this regard, this will
be detailed in the readme file of the R-SW.

4 Upgrade and PowerPack

If it is apparent from the Order Data or ColL, e.g. by the addition "Upgrade" or “PowerPack”
after the SW product name, that the SW is an upgrade for another software item (hereinafter
referred to as "Source License"), the rights originally granted to the Licensee to use the
Source License end in conjunction with the upgrade measure. The rights of use in
accordance with Clause 1.6 remain unaffected by this. However, the Licensee is entitled to
undo the upgrading (downgrading) - if this is intended from a technical point of view - and to
exercise the rights to use the SW granted to it with respect to the Source Version in
accordance with Clause 1.5.

5 Further Rights and Duties of the Licensee

5.1 Unless a stipulation to the contrary relating to a specific number of copies is contained on
the data medium or in the readme file of the SW, the Licensee may generate an appropriate
number of copies of every item of SW which it is authorized to use in accordance with these
General License Conditions, where such copies shall be used exclusively for data backup
purposes. Furthermore the Licensee may only copy the SW if and insofar as it has been
granted copying rights by us in writing.

5.2 The Licensee shall not be entitled to modify, decompile or reverse engineer the SW. Nor
may it extract any individual parts unless this is permitted by mandatory copyright law.
Furthermore, the Licensee shall not be entitled to remove any alphanumeric identifiers,
trademarks or copyright notices from the SW or the data medium and, insofar as it is entitled
to make copies of the SW, shall copy them without alteration. The aforementioned regulation
shall apply accordingly to the Documentation supplied in accordance with Section 1.

5.3 The Licensee shall be entitled to completely transfer the right to use the SW granted to it
to a third party, provided that it concludes a written agreement with the third party in
conformance with all of the conditions contained in this Section 5 and on the proviso that it
does not retain any copies of the SW. If the Licensee has received a License Key for the SW,
this key shall be supplied to the third party together with the SW. Furthermore, the third party
shall be submitted the CoL together with these General License Conditions. The Licensee
shall submit the CoL received for the SW to us at any time, if requested.

5.4 If the SW is a PowerPack or an Upgrade, the Licensee shall keep the CoL of the Source
License and submit it to us at any time, if requested, together with the CoL for the SW. In the
event that the Licensee transfers its right to use the PowerPack SW or Upgrade SW in
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accordance with Clause 5.3, it shall also submit the CoL of the Source License to the third
party.

5.5 If the Licensee receives a data medium which, in addition to the SW, contains further
software products which are released for use, then it shall have the right to use these
released software products exclusively for validation purposes, for a limited period of time
and free of charge. The period of use shall be limited to 14 days, commencing with the first
start-up of the relevant software program unless a different period is specified e.g. in the
readme file of the relevant software product. These software products supplied exclusively
for validation purposes shall be governed, mutatis mutandis, by the stipulations contained in
these General License Conditions. The Licensee shall not be authorized to pass on these
software products separately, i.e. without the SW, to a third party.

The conditions of the purchase contract apply if not otherwise stipulated hereafter for the
Open Source Software.

2) License Conditions and Disclaimers for Open Source Software and other Licensed Software

In the product "SINAMICS V20", Copyright Siemens AG, 2015 (hereinafter "Product"), the
following Open Source Software is used either unchanged or in a form that we have modified,
and additionally the other License Software noted below:

Liability for Open Source Software

Open Source Software is provided free of charge. We are liable for the Product including
Open Source Software contained in accordance with the license conditions applicable to the
Product. Any liability for use of Open Source Software beyond the program flow intended for
the Product is explicitly excluded. Furthermore, any liability for defects resulting from
modifications to the Open Source Software by you or third parties is excluded.

We do not provide any technical support for the Product if it has been modified.

Availability of Source Code

Certain license conditions of third-party software components used in this product may
require Siemens to provide you with the source code and additional information for such
components. In most cases, Siemens provides this information on or with the device. In case
Siemens is technically unable to do so, you may request a copy of this information against
payment of shipping and handling charges. Please send your request to the address
provided at the end of this section.

Siemens AG

Digital Factory

Customer Services DF&PD

DF CSSD CCCTS

Gleiwitzer Str. 555

90475 Nuernberg, Deutschland

Internet: http://www.siemens.com/automation/support-request
Tel.: +49 911 895 7222

Email: support.automation@siemens.com
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Please note the following license conditions and copyright notices applicable to Open
Source Software and other License Software:

Component Open Source Soft- Copyright Information / File
ware ("OSS")
[Yes/No]
FatFS R0.08a YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR
COMPONENT FATFS R0.08A
FatFS R0.10c " YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR
COMPONENT FATFS R0.10c
Jquery.touchSwipe.js 1.6.15 2 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR
COMPONENT jquery.touchSwipe.js 1.6.15
TI CC3200 HTTPServer 1.2.0 3 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR
COMPONENT TI CC3200 HTTPServer 1.2.0
GNU GCC libgcc 4.8.3 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR
COMPONENT GNU GCC LIBGCC 4.8.3
Lua 5.2.1 YES LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR
COMPONENT LUA 5.2.1
STM32F4xx Standard Peripherals | NO LICENSE AND COPYRIGHT INFORMATION FOR

Library V1.3.0

COMPONENT STM32F4XX STANDARD PERIPHERALS
LIBRARY V1.3.0

1).2).3) Apply to SINAMICS V20 Smart Access only
LICENSE CONDITIONS AND COPYRIGHT NOTICES

For detailed information about license conditions and copyright notices of the individual
software mentioned in the above table, visit Siemens Service and Support Web site at
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/ps/13208.
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