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Erfahren Sie mehr tiber MOTUS® auf unserer Website.

Learn more about MOTUS® at our website.

Apprenez-en davantage sur le MOTUS® sur notre site Internet.

Potete trovare ulteriori informazioni su MOTUS® alla nostra homepage.
Encontrara mas informacion sobre MOTUS® en nuestra pagina web.
Y3Haiite 6onblie o MOTUS® Ha Halem caiiTe.
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Ausfiihrungsvarianten | Design variants |
Différentes versions | Versioni | Versiones |

System Cross Board®

MOTUS®CrossBoard 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Numero
de articulo / Apt. N¢ 36109 36 110 36111

System 30Compact

MOTUS®30Compact 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Numero
de articulo / Apt. N¢ 36101 36104 36 107

System 60Classic

MOTUS®60Classic 0,075-0,6 A/ | 0,18-2,4A/
0.075-0.6A 0.18-2.4A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Numero
de articulo / Apt. N¢ 36 102 36 105 36108

DIN-Tragschiene | DIN rail mounting | Montage sur rail DIN |
Guida DIN | Carril DIN | MoHTaxHyto peiiky

MOTUS®Panel 0,075-0,6 A/ 0,18—2,4A/‘ 1,5-9A/

0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Artikelnummer / Order number /
Référence / Codice articolo / Nimero
de articulo / Apt. N® 36100 36103 36 106
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MOTUS®
Ubersicht.

Eingang:
Steuerspeisespannung

Adapter

Typenschild

Sicherungsfach

Entriegelung

Stecker fiir
3-Phasen-Ausgangsspannung

Steuereingang:

Rechtslauf / Linkslauf

Quittierungseingédnge
MAN, RES, AUT

Riickmeldung

Anderung der
Stromeinstellung

PWR

:l Err/L/R

AL\

Set/Reset



1. Sicherheitsbestimmungen /
Errichtungshinweise

Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die
nationalen Sicherheits- und Unfallverhiitungs-
vorschriften.

Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet,
kénnen Tod, schwere Gesundheitsschaden oder
hoher Sachschaden die Folge sein!

Inbetriebnahme, Montage, Anderung und Nach-
riistung diirfen nur von einer Elektrofachkraft
ausgefiihrt werden!

Schalten Sie das Gerat vor Beginn der Arbeiten
spannungsfreil

Bei NOT-HALT-Anwendungen muss ein automa-
tischer Wiederanlauf einer Maschine durch eine
libergeordnete Steuerung verhindert werden!

Wahrend des Betriebs stehen Teile der elektrischen
Schaltgerate unter gefahrlicher Spannung!

Schutzabdeckungen diirfen wahrend des Betriebs
von elektrischen Schaltgeraten nicht entfernt
werden!

Bewahren Sie die Gebrauchsanweisung auf!

Das Gerat ist ein zugehoriges Betriebsmittel und darf
nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen installiert
werden. Halten Sie die fiir das Errichten und Betrei-
ben von zugehorigen Betriebsmitteln geltenden
Sicherheitsvorschriften ein.

Es sind die Sicherheitsvorschriften, die sich aus dem
Einsatz im Zusammenhang mit Motoren im Ex-
Bereich ergeben, zu berticksichtigen (ATEX-Richtlinie
2014/34/EU).

Wird die Betriebsart ,,automatischer RESET“ ver-
wendet, wird der Antrieb nach Ablauf der Abkiihl-
zeit—sofern noch ein Ansteuersignal anliegt—wieder
eingeschaltet.

Die Abkiihlzeit betrdgt 20 Minuten. Bei Anwendun-
gen im Bereich des Ex-Schutzes ist ein automatischer
Wiederanlauf nicht zuldssig.

Das Gerat darf nicht mechanischen oder thermi-
schen Beanspruchungen ausgesetzt werden, die die
in der Betriebsanleitung beschriebenen Grenzen
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lberschreiten. Zum Schutz gegen mechanische
oder elektrische Beschadigung ist gegebenenfalls
der Einbau in ein entsprechendes Gehduse mit einer
geeigneten Schutzart (z.B. IP54) nach IEC 60529/EN
60529 vorzunehmen.

Bei Anwesenheit von Stauben muss das Gerat

in ein geeignetes Gehduse (mindestens IP64) nach
EN 61241 eingebaut werden.

Der Einbau hat gemaR den in der Betriebsanleitung
beschriebenen Anweisungen zu erfolgen. Ein Zugriff
auf die Stromkreise im Inneren des Gerats ist wah-
rend des Betriebs nicht zugelassen.

Das Betriebsmittel kann nicht vom Anwender
repariert werden und muss durch ein gleichwertiges
Gerat ersetzt werden. Reparaturen sind nur durch
den Hersteller durchfiihrbar.

Die sicherheitstechnischen Daten und Merkmale laut
der giiltigen EG-Baumusterpriifbescheinigung sind
zu beachten.

Das Gerat fuihrt beim Einschalten des Antriebs bzw.
im abgeschalteten Zustand eine Diagnose der Funk-
tionen durch. Zusatzlich kann eine Elektrofachkraft,
bzw. eine Fachkraft, die mit den entsprechenden
Normen vertraut ist, eine Priifung der Sicherheits-
funktion ,,Motorschutz“ durchfiihren.

Fur diesen Test muss der Antrieb im Links- bzw.
Rechtslauf betrieben und dabei der Stromfluss

in einem Leiter unterbrochen werden (z.B. durch
Entfernen einer Sicherung in der Phase L1 bzw. L3).
Der Hybrid-Motorstarter schaltet dann den Antrieb
innerhalb eines Zeitraums von 1,5—2 s ab. Die
LEDs fiir Links- bzw. Rechtslauf verléschen, und
die Err-LED sowie der Riickmeldeausgang werden
gesetzt.

Bei sicherheitsgerichteten Anwendungen muss das
Gerat durch einen Zugriffsschutz gesichert werden.

Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer Tren-
nung mit PELV-Spannung nach EN 50178/VDE 0160
(PELV) ein. In diesen wird ein Kurzschluss zwischen
Primar- und Sekundarseite ausgeschlossen.

Verwendungsbereich

+ Bei Stromkreisen in den staubexplosionsgefahrdeten
Bereichen der Zonen 21 bzw. 22 muss sichergestellt
sein, dass die an diesen Stromkreis angeschlossenen
Betriebsmittel der Kategorie 2D bzw. 3D entsprechen
bzw. bescheinigt sind.



« Dies ist ein Produkt fiir Umgebung A (Industrie). In
Umgebung B (Haushalt) kann dieses Gerat uner-
wiinschte Funkstérungen verursachen; in diesem Fall
kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene
MaRnahmen durchzufiihren.

MOTUS® ist fiir den Betrieb von Drehstrommotoren
mit sinusférmiger, symmetrischer Belastung und fiir
gleichverteilte 3-phasige ohmsche Lasten entwickelt.
Der Hybrid-Motorstarter verfligt tiber Wendefunkti-
on, Stromuberwachung und Sicherheitsfunktion. Die
interne Verriegelungsschaltung und Lastverdrahtung
reduziert den Verdrahtungsaufwand.

2. Produkttabelle

MOTUS®ContactronControl, Direkt- und Wendestarter

- Die Funktionen erfordern eine sinusférmige Belas-
tung. Deshalb darf MOTUS® nicht direkt vor oder
nach Frequenzumrichtern eingesetzt werden.

Von der Lastseite diirfen keine starken elektrostati-
schen Ladungen auf MOTUS® lbertragen werden.
Fiir eine korrekte Funktion darf kein Strom zum
Motor am MOTUS® ,vorbei“ flieBen. Isolationsfehler
oder eine Verbindung der Motorenwicklung mit
einem nicht liber MOTUS® gefiihrten Potential (z.B.
Sternpunkt mit dem Neutralleiter) kénnen eine
Fehlermeldung erzeugen, die aus Griinden der funk-
tionalen Sicherheit einen Austausch des Gerétes
fordert. Dieser Fehler wird dauerhaft im Fehlerspei-
cher registriert.

Art.-Nr.

fiir System CrossBoard®

VE | Gewicht kg/1005t. |

Elektronikbaustein 0,075-0,6 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36109
Elektronikbaustein 0,18-2,4 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36110
Elektronikbaustein 1,5-9 A Direkt- und Wendestarter 1 29,2 36111
fur System 30Compact, fiir Sammelschienen 12x5mm und 12x10 mm

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Ausfiihrung 0,18-2,4A 1 34,0 36104
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,0 36107
fur System 60CIassic, flir Sammelschienen 12 x5 mm bis 30x 10 mm, Doppel-T- und Dreifach-T-Profil

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,7 36102
Ausfiihrung 0,18-2,4A 1 34,7 36105
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,7 36108
fiir Montage auf DIN-Tragschiene, nach DIN EN 60715

Ausfiihrung 0,075-0,6 A 1 34,9 36100
Ausfiihrung 0,18-2,4A 1 34,9 36103
Ausfiihrung 1,5-9A 1 34,9 36106
Zubehor

Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 2 Teilnehmer 1 7,6 36902
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 3 Teilnehmer 1 8,3 36903
Anschlussstecker mit Kabelverbindung, 4 Teilnehmer 1 10,0 36904
Ersatzkomponenten

Sicherung 16 A fiir Art.-Nr.: 36 101, 36 104, 36102, 36 105, 36 100, 3 0,9 31567
36103, 36109 und 36110

Sicherung 20 A fiir Art.-Nr.: 36107, 36108, 36106 und 36111 3 0,9 31568
Sicherung 30 Afiir Art.-Nr.: 36107, 36 108, 36106 und 36111 bei Motoren 3 0,9 31569
mit Schweranlauf

Adapter flir System 30Compact 1 4,7 36113
Adapter fiir System 60Classic 1 55 36114
Adapter flir Montage auf DIN-Tragschiene 1 5,7 36112
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3. Montage und Anschluss des Mit den eingesetzten Sicherungen werden folgende Zu-
Hauptstrom kreises ordnungsarten erreicht:

Rasten Sie das komplette Modul einschlieRlich Sammel-

hi -oder Ti hi dapt f die Schiene. q
schienen- oder Tragschienenadapter auf die Schiene 0,6 A- und 2,4 A-Varianten

16A 10kA, 500V, Zuordnungsart 2
(FUSE-10X38-16A-GR) Gerateschutz

50kA, 500V, Zuordnungsart 1
Anlagenschutz

9 A-Varianten
20A 5kA, 400V, Zuordnungsart 2
(FUSE-10X38-20A-GR) Gerateschutz

50kA, 500V, Zuordnungsart 1
Anlagenschutz
30A 30kA, 500V, Zuordnungsart 1
(FUSE-ClassCC-30A-MR) Anlagenschutz

Hinweis: 30 A-Sicherung wird nur fiir Motoren mit
Schweranlauf benétigt.

Demontage

Zur Demontage der Sammelschienenvarianten ist zu-
erst der Elektronikteil vom Sammelschienenadapter zu
entfernen.

Bei den Sammelschienenvarianten erfolgt die elektri-
sche Verbindung zum 3-Phasen-Netz direkt iber den
Adapter. Bei der Verwendung des Tragschienenadap-
ters beachten Sie beim Anschluss des 3-Phasen-Netzes
die Klemmenbezeichnung.

VORSICHT: Niemals bei anliegender Spannung
arbeiten! Lebensgefahr!
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Anschluss Motorabgang im

Hauptstromkreis

Der Anschluss erfolgt mittels 3-poligem Stecker, im
Lieferumfang enthalten.

Betreiben Sie die 24-V-DC-Steuerspeisespannungs- und
Steuerspannungseingange mit Stromversorgungsmo-
dulen gemaR DIN 19240 (max. 5% Restwelligkeit)!

Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. ka-
pazitive Einkopplung von Stérimpulsen zu vermeiden,
empfehlen wir die Verwendung von abgeschirmten
Leitungen.

Wenn Sie zwei Leiter unter einer Klemmstelle
klemmen wollen, miissen Sie Leiter mit gleichem
Leiterquerschnitt verwenden!

5. Funktionen

Blockschaltbild

Reset MAN e
Auto_kﬁ Reset2 [ Logic 7%
reset "oAUT up
// |
Us 24 r /
1 vDC & L E
LE P & Error Reset M
A B
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EPLAN-Symbol
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x2 X5 x4
ooo o
Set/
Vg? Resat R L Er PWR
x1

211 42 ?)/B MOTUS®

9so6To 3
x3
max.9 A ®?

Visualisierung — Status-LEDs

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert der MOTUS die Be-
triebszustande. Die Funktionen der LEDs orientieren
sich an der NAMUR-Empfehlung NE44.

» Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten
samtliche LEDs als LED-Test einmal auf.

« Durch eine griine LED (PWR) wird Steuerspeisespan-
nung ,ok" angezeigt.

« Der Links- bzw. Rechtslauf des Antriebs wird durch
jeweils eine gelbe LED (L bzw. R) angezeigt.

« Ein Fehler wird durch eine rote LED (Err) signalisiert.



Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist der Hybrid-Motor-
starter in der Lage, unterschiedliche Fehler wie Uberstrom,
Asymmetrie, Phasenausfall oder Fehler beim Selbsttest zu
erkennen und zu signalisieren.

« Vor jedem Einschaltvorgang erfolgt ein Selbsttest. Bei
Erkennung einer Abweichung wird nicht eingeschaltet,
es erfolgt die Meldung ,Fehler beim Selbsttest”. Ursa-
chen dafiir kénnen Defekte in der Leistungselektronik
oder Isolationsfehler in der Peripherie sein. ,Fehler beim

NEWH

Beschreibung LED

Deutsch.

Selbsttest” sind nicht quittier bar und werden intern
gespeichert. Das Gerdt kann nach Wiederholung des ,Feh-
ler beim Selbsttest” nicht wieder in Betrieb genommen
werden, ein Austausch ist erforderlich (Sicherheitsvor-
kehrung).

- Bei einem erkannten Fehler wechselt das Gerat sofort in
den sicheren abgeschalteten Zustand.

+ Zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustands
ist die entsprechende Fehlerquittierung notwendig.

Fehler-

PWR| Err L R 95
quittierung

griin| rot | gelb | gelb

Aus Keine Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden | A A A A |0]1 -
Betriebsbereitschaft | Versorgungsspannung (Steuerspeisespannung) vorhanden E A A A |0]1 -
Antrieb « Linkslauf (L) E A E A |01
eingeschaltet « Rechtslauf (R) E A A E |01
Fehler beim Erkennung einer Abweichung, Isolationsfehler in der Peripherie | E E A A |10 nicht
Selbsttest oder Fehler im Gerat - Gerdteaustausch ist erforderlich moglich
Externer Fehler in Bimetallfunktion: Der Motorstrom ist groRer als die Motornenn-
Ansteuerung oder stromvorgabe (z.B. Class 10 A): Abkiihlzeit [duft nur, wenn U,
Peripherie (War- anliegt (20 Minuten)
tungsbedarf, NE44) | . Fehlerist beim Linkslauf aufgetreten. E|B|E| A |1]|0| autom.
- Fehlerist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A E |1]0]| autom.
Nach Ablauf von 2 Minuten blinkt ,L“ oder ,R“:
Ein manueller Reset ist moglich.
Fehler beim Wiederherstellen des Systemzustands: E B B B | 1|0 manuell
Checksumme fehlerhaft. Das thermische Gedachtnis der
Bimetallfunktion wird auf den max. Wert gesetzt. Der Fehler
muss auch im automatischen Betrieb manuell quittiert werden.
Symmetrie: Die Motorstrome weichen um mehr als E B A A | 1|0| manuell
33% voneinander ab.
Phasenausfall: Phasenausfall bei anliegender Steuerspannung
- Fehlerist beim Linkslauf aufgetreten. B B E A [1]|0| autom.
« Fehlerist beim Rechtslauf aufgetreten. B B A E |1]0] autom.
Mogliche Ursachen: Minimalstrom nicht erreicht, unter
0,06A (0,6A), 0,15A (2,4A), 1,2A (9A), Fehler in Netzspannung,
Sicherungen haben ausgel6st, Motorleitung unterbrochen
Blockierung: Der max. messbare Motorstrom wird fiir mehr als
2s iiberschritten.
- Fehlerist beim Linkslauf aufgetreten. E B B A |1|0 | manuell
- Fehlerist beim Rechtslauf aufgetreten. E B A B |1]|0| manuell

Erlduterung: A = LED ausgeschaltet /E = LED leuchtet dauerhaft/B = LED blinkt ca. 2 Hz (50:50)

Fehlerquittierung
Fiir die Fehlerquittierung stehen drei verschiedene
Maoglichkeiten zur Verfiigung.

Taster immer noch betatigt, nimmt der Hybrid-Motor-
starter wieder den Fehlerzustand ein. Steht die Quittie-
rungsanforderung (betétigter Reset-Taster) ldnger als
65 an, wird ein erweiterter Test der Leistungsendstufe
durchgefiihrt und anschlieRend in den Betriebsmodus
,Parametrierung” gewechselt.

Manuell (Set-/Reset-Taster)
Betdtigen Sie den Set-/Reset-Taster an der Geratefront.
Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s der Set-/Reset-
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Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle)

SchlieRen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen den
Klemmen MAN und RES an.

Eine Quittierung wird ausgelost, sobald am Eingang
MAN eine positive Flanke erkannt wird — kurze Betati-
gung des Tasters. Wird nach Ablauf einer Zeit von ca.
2s keine negative Flanke erkannt, nimmt der Hybrid-
Motorstarter wieder den Fehlerzustand ein.

Automatisch

Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den
Klemmen RES und AUT her.

Das Gerat fiihrt nach dem Ansprechen der Bimetall-
Uberwachung und anschlieBender Abkiihlung eine au-
tomatische Quittierung durch.

Die Klemme RES stellt die Spannung fiir den Reset zur
Verfligung. Bei einer Bemessungssteuerspeisespan-
nungvon 24V DCist diese 24V DC.

Riickmeldung

Sobald der Hybrid-Motorstarter einen Fehler erkennt,
wird das Riickmelderelais angesteuert, d.h. der SchlieRer-
kontakt wird geschlossen bzw. der Offner geéffnet. Die-
ses Verhalten entspricht dem eines Motorschutzrelais.
Die Riickmeldung dient nur zur Signalisierung und ist
nicht Teil der Sicherheitskette. Daher wird sie in die si-
cherheitstechnische Betrachtung nicht mit einbezogen.

Parametrierung — Nennstromeinstellung

Hinweis: Diese Funktion ist nur moglich, wenn das Gerét

nicht angesteuert ist und kein Fehler am Gerat anliegt.

1. Stellen Sie sicher, dass die Steuerspannung 24V DC
anliegt, keine Ansteuerung R oder L erfolgt und keine
Fehlermeldung angezeigt wird.

2. Offnen Sie die Abdeckung.

3. Betatigen Sie den Set-/Reset-Taster mehr als 6s, um
in den Betriebsmodus ,Parametrierung” zu gelangen
—die griine LED PWR blinkt einmal auf.

Hinweis: Zur Unterscheidung von anderen Betriebszu-
standen werden in der Betriebsart Parametrierung die
LEDs im Abstand von 25 fiir 0,3 s ausgeschaltet.

4. Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das
240°-Potenziometer ein. Die Nennstromvorgabe
erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den einge-
stellten Strom an.

5. Speichern Sie den Wert durch erneutes Betatigen

des Reset-Tasters (nicht fliichtiger Bereich des Daten-
speichers).

12

6. Betdtigen Sie den Set-/Reset-Taster mehrals 2s (und
weniger als 6s), so wird fiir 3s der eingestellte Strom
angezeigt.

Code ‘ Nennstrom (mA) Variante

PWR | Err L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Hinweis: Ab einem Motorstrom von 45 A wird die
Blockierungsiiberwachung aktiviert (s. 9. Auslése-
kennlinie und Deratingkurve).

6. Applikationsbeispiele

Schutztiir (NOT-HALT)

In Applikationen, in denen die Sicherheitsabschaltung
ein normaler Betriebszustand ist, wie z.B. bei Schutz-
tir- oder Zweihand-Applikationen, ist eine Schaltung
nach Abb. 4 zu verwenden. Dabei wird der Steuerstrom-



kreis tiber ein Sicherheitsrelais abgeschaltet, sobald der
NOT-HALT-Taster betatigt wird. Erfolgt das Abschalten
aus z.B. einer ,Sicheren Steuerung” mit Halbleiteraus-
gangen, so muss die Restspannung < 5V DC betragen.
Unterbrechungen < 3ms werden gefiltert.

NOT-HALT

Die Integration eines Hybrid-Motorstarters in eine
NOT-HALT-Kette ist in Abb. 5 dargestellt.

In dieser Applikation wird nicht die Steuerspeisespan-
nung, sondern der Steuerstromkreis geschaltet.

Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer ,Sicheren Steue-
rung“ mit Halbleiterausgangen, so muss die Restspan-

Deutsch.

nung < 5V DC betragen. Unterbrechungen < 3 ms wer-
den gefiltert.

Hinweis: Ein Abschalten der kompletten Steuerspeise-
spannung bei angesteuertem Motor istimmer mit
VerschleiB im Hybrid-Motorstarter verbunden! Diese
Schaltung sollte daher nur angewendet werden, wenn
liber die gesamte Systemlebensdauer mit nicht mehr
als 10.000 Abschaltungen gerechnet werden muss.
Erfolgt das Abschalten aus z.B. einer ,Sicheren
Steuerung” mit Halbleiterausgangen, so muss die
Restspannung < 5V DC betragen. Unterbrechungen

< 1ms werden gefiltert.

21/24VDC /
21/GND /
Versorgung 1 permanent
24VDCe— /
GND /
20/11 / Versorgunglgescha\tet/
20/12 / 24V DC —
20/13 / E«*—-; one ‘_ﬂ::/
13 /
iy |
LI TT
L1]12]13 1Us It AL S11s12 921922 s B(EE 10s LERL
PSR-SCP-24UC/ESA4/3X1/1X2/B
MOTUS®ContactronControl aa - TR ?9:’ = MOTUS®ContactronControl
ke
2124136 AN RES AUT st Wj T12T24T3S MAN RES AUT
i i 1
uivywi
PE
vyvywi
e
Abb. 4 Abb. 5
Motorschutz Sicherungen austauschen

Alle fiir die Sicherheit relevanten Funktionen werden
ohne duReren Einfluss durch den Hybrid-Motorstarter
realisiert. Besondere Schaltungstechniken sind nicht
notwendig.

Die Verdrahtung des Laststromkreises sollte wie in den
aufgefiihrten Beispielen realisiert werden. Der Anschluss
der Modulstromversorgung kann aber im Gegensatz da-
zu direkt an der Spannungsquelle erfolgen ohne Sicher-
heitsrelais PSR. Das Gleiche gilt fiir die Ansteuerung.

Motor mit Bremse

Wird ein Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemm-
brett) angeschlossen, muss die 400-V-AC-Bremse an
den Anschliissen 2/T1 und 6 /T3 angebunden werden.
Eine 230-V-AC-Bremse ist an den Anschluss 4 /T2 und
den Sternpunkt des Motors anzuschlieRen.

Hinweis: Die Motorstromiiberwachung muss um den
Wert der Bremse (Nennstrom-Bremse) erh6ht werden.
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Die Sicherungen sind so bemessen, dass ein Austausch
nur nach einer Havarie erforderlich ist. Der Ausfall im
Stromnetz oder das Abschaltung von Sicherungen wer-
den bei Ansteuerung als Phasenausfall signalisiert (Blin-
ken PWR + Err und Leuchten von L oder R).
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0,6 A- und 2,4 A-Varianten

Ersatzsicherungen

Ersatzsicherungen

9 A-Varianten

16A 31567 Wéhner 20A 31568 Wéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16 AFR10GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Hinweis: Optimaler Kurzschlussschutz und die sichere 30A 31569 Wohner
Beherrschung der Motoranlaufstrome wird mit den 30A2903119" Phoenix Contact
aufgelisteten Sicherungen erreicht. Wir empfehlen, 30A CCMR30" Littelfuse

nur diese Sicherungstypen zu verwenden.

7. Technische Daten

Ausfiihrungen

Steuerstromkreis

* Wird nur fiir Motoren mit Schweranlauf benétigt

max. 0,6 A

max. 2,4A

Bemessungssteuerspeisespannung U, nach IEC 60947-1 /UL 508

24V DC

Steuerspeisespannungsbereich

19,2—30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Steuerspeisespannung, Schaltpegel ,Sicher aus” <5vVDC
Bemessungssteuerspeisestrom nach IEC 60947-1 <40mA
SteuereingangL, R

Schaltpegel ,Low" —3bis9,6V
Schaltpegel ,Sicher aus” <5VDC
Schaltpegel , High* 19,2-30V DC
Eingangsstrom <3mA

14
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Deutsch.

Hauptstromkreis

Schaltungsprinzip

Sicherheitsendstufe mit Bypass,
dreiphasige galvanisch getrennte Abschaltung

Bemessungsbetriebsspannung U. nach IEC 60947-1

500V AC (50/60Hz)

Betriebsspannungsbereich nach IEC 60947-1
Betriebsspannungsbereich nach UL 508

42-500V AC symmetrisch

Laststrom bei 20°C (s. Kapitel 9) 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,2-9A
Bemessungsbetriebsstrom I, nach IEC 60947-1

AC-51 nach IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a nach IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
nach UL 508 (s. Kapitel 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Nennschaltleistung nach UL 508

Full Load (Power Factor = 0,4) 0,3kW (0,4 HP) 0,9kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0HP)
Full Load (Power Factor = 0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Leckstrom (Eingang, Ausgang) omA

Restspannung bei |, <300mV ‘ <400mV ‘ <500mV

StoRstrom

100A (t=10ms)

Eingangsschutzbeschaltung

Varistoren, Schmelzsicherungen

Short Circuit Current Rating SCCR nach
UL508a

Mit Sicherung Class J (30A) geeignet fiir den Einsatz in Stromkreisen,
die nicht mehr als 100 kA, symmetrischen Strom liefern, max. 500V

Riickmeldeausgang

Kontaktausfiihrung Einfacher Kontakt, 1 Wechsler
Kontaktmaterial neuwertig Ag-Legierung, hartvergoldet

Bei Verwendung als Signalkontakt Leistungskontakt
max. Schaltspannung 30VAC/36VDC 250V AC/DC
min. Schaltspannung 100mVv 12VAC/DC
max. Dauerlaststrom lo 50mA 6A

min. Schaltstrom 1mA 10mA

max. Abschaltleistung *, ohmsche Last 24V DC / 250V AC 1,2W /- 140W / 1500VA
Messtechnik bezogen auf 9. Auslésekennlinie

Zweiphasige Strommessung, Bereich 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,5-9A
Symmetrieliberwachung

Betrag lma > lnenn => (s = lin / Ionax) >33%/267% >33%/267% >33%/267%
Betrag liax < Inenn => (Imax = lmin / nenn) 233%/267% >33%/267% >33%/267%
Ansprechzeit 2min./1,8s
Phasenausfalliiberwachung, I (L1), I(L3) typ. >75mA >150mA ‘ >1200mA
Betrag (Winkel (L1, L3)) 170-190

Ansprechzeit <1,8s

Blockierschutz, | (L1) oder I(L3) - - >45A
Ansprechzeit - - 2s
Auslosekennlinie (s. Kapitel 9) nach IEC 60947 Class 10A

Abkiihlzeit 20 min.

Bedienelemente

Betriebsspannungsanzeige

LED PWR (griin)

Gerate- und Prozessfehleranzeige

LED Err (rot)

Ansteuerungsanzeige, Links-/Rechtslauf

LED L (gelb) / LED R (gelb)

Taster

Fehlerquittierung

Potenziometer zur Motornennstromeinstellung

240°

* Weitere Angaben auf Anfrage.
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Allgemeine Daten

Verlustleistung min./max.

088W/28W | 088W/55W | 088W/12W

Max. Schaltfrequenz (Puls- /Pausenzeiten 50:50)

2Hz

Ausschaltzeit liber Steuerspeisespannung
Ausschaltzeit Gber Betdtigungsspannung
Einschaltzeit Giber Betatigungsspannung

typ.25ms  max.500ms
typ.30ms  max.80ms
typ.40ms  max.50ms

BemessungsstoRspannung zwischen Steuereingangs-,
Steuerspeise- und Schaltspannung
Netznennspannung (< 500V AC)

Netznennspannung (< 300V AC), z.B. 230/400V AC,
277/480V AC

Netznennspannung (< 300-500V AC)

6kv
Sichere Trennung (EN 50178)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)
Basisisolierung (IEC 60947-1)

Steuereingangs-, Steuerspeisespannung

und Riickmeldeausgang, Riickmeldeausgang und
Schaltspannung

Netznennspannung (< 500V AC)
Netznennspannung (< 300V AC), z.B. 230/400V AC,
277/480V AC

Netznennspannung (< 300-500V AC)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)

Sichere Trennung (EN 50178)

Sichere Trennung (IEC 60947-1)
Basisisolierung (IEC 60947-1)

Umgebungstemperaturbereich Betrieb —25°C-+70°C
Umgebungstemperaturbereich Transport, Lagerung —40°C—+80°C
Uberspannungskategorie 11
Verschmutzungsgrad 2

Normen / Bestimmungen
Kraftwerkanforderungen

IEC 60947-4-2 / IEC 61508-1 / 1SO 13849-1 / EN 954-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Abmessungen inkl. Tragschienenadapter
Abmessungen inkl. Sammelschienenadapter 30Compact
Abmessungen inkl. Sammelschienenadapter 60Classic

Lebensdauer 3x107 Schaltspiele

Schutzart 1P20

Einbaulage Senkrecht (Sammel-/Tragschiene waagerecht)
Montage (s. 9. Deratingkurve) Anreihbar ohne oder im Abstand > 20mm
Gehaduse

Material PA 6.6

22,5/175/138mm (B/H/T)
22,5/160/156 mm (B/H/T)
22,5/200/156mm (B/H/T)

Anschlussdaten (Leiterquerschnitt)
Schraubklemmen (starr /flexibel)
Gewinde M3, empfohlenes Anzugsmoment

Siehe Anschlusshinweise (Seite 10)
0,14-2,5mm? AWG 26-14
0,5-0,6Nm 4,4—-5,3 |b-in

Anschlussdaten Adapter
Anschluss Tragschienenadapter (starr /flexibel)
Kupfer Stromsammelschiene compact/classic

0,2-6mm?/0,2—4 mm? (AWG 24—10)
5 (bzw. 10)x12mm /5 (bzw. 10)x 30 mm

max. Stromsammelschienenstrom 2500A

Gewicht Ausfiihrungsvariante

System 30Compact ca.368g
System 60Classic ca.374g
DIN-Tragschiene ca.377g

Zulassung

EX 11 (2) G [Exe] [Exd] [Expx] EX 11 (2) D [Ext] [Exp]

EG-Baumusterpriifbescheinigung nach ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Sicherheitslevel

Siehe Abschnitt 8.1 und 8.2

Kontakt - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrédener StraBe 10 - D-96472 Rédental
Postanschrift Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - Deutschland
Telefon +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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MOTUS®
Hybrid motor starter with reversing function.

Revision 6, status 05.2017 17



MOTUS®
Overview.

Input: Control input:
Control supply voltage Forward/reverse running

Adapter Acknowledgement inputs
MAN, RES, AUT
Rating plate Feedback
Modification of the
current setting
PWR
:l Err/L/R
Fuse compartment
Set/reset
¥
Reset hole il[\ 2’
~L'|u 7
d 7
Q
N gy <
Plug connector for )
3-phase output voltage /
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1. Safety regulations /
installation notes
+ When working on the device, observe the national

safety rules and regulations for the prevention of
accidents.

Disregarding these safety regulations may result in
death, serious personal injury or damage to equip-
ment.

The device may only be started up, assembled,
modified or retrofitted by an authorized electrician.

Before working on the device, disconnect the power.

For emergency stop applications, a machine must
be prevented from restarting automatically by a
higher-level control system!

During operation, parts of electrical switching
devices carry hazardous voltages.

During operation, the protective covers must not be
removed from the electric switchgear!

Keep the instruction sheet in a safe place.

The device is an associated item of equipment and
must not be installed in potentially explosive areas.
Adhere to the relevant safety regulations when set-
ting up and operating the relevant equipment.

The safety regulations applicable when motors are
used in the Ex area must be complied with (ATEX
directive 2014/34/EU).

If the ,Automatic RESET“ mode is used, the drive

is switched on again after the cooling time has
expired - if a control signal is still present. The cool-
ing time is 20 minutes. For applications in the Ex-
protection area, automatic restart is not permitted.

The device may not be subjected to mechanical

and thermal loads that exceed the thresholds
specified in the operating manual. If required, the
device should be installed in an appropriate housing
with suitable protection (e.g. IP54) according to

IEC 60529/EN 60529 to provide protection against
mechanical and electrical damage. Where dusts are
present, the device must be installed in a suitable
housing (at least IP64) according to EN 61241.

Revision 6, status 05.2017

English.

« Installation should be carried out following the
instructions provided in the operating instructions.
The circuits inside the device must not be accessed
during operation.

The item cannot be repaired by the user and has to
be replaced by an equivalent device. Repairs may
only be carried out by the manufacturer.

The safety data and features according to the EC-
type examination certificate must be observed.

The device carries out diagnostics on the functions
when the drive is switched on or when it is switched
off. In addition, an authorized electrician or a skilled
worker who is well acquainted with the relevant
standards can conduct the ,,Motor overload
protection” safety function test. For this test, the
drive must be operated with right or left rotation
(forward or reverse running), and the current flow in
a conductor interrupted (e.g. by removing the fuse
inthe L1 or L3 phase). The hybrid motor starter then
switches off the drive within 1.5 to 2s. The LEDs for
right or left rotation (forward or reverse running) go
out and the ERR-LED and the reply output are set.

The device must be secured with the help of an ac-
cess protection during safety-related applications.

Only use power supply units with safe isolation and
PELV in accordance with EN 50178/VDE 0160 (PELV).
This prevents short circuits between primary and
secondary sides.

Scope of use

« Incircuits in potentially dust-explosive areas of
zones 21 and 22, it must be guaranteed that the
equipment connected to this circuit complies with
category 2D or 3D or is certified as such.

This is a product for environment A (industry). In
environment B (household), this device can cause
undesired radio interference; in such a case, the
user may be under obligation to implement appropri-
ate measures.

MOTUS® has been developed for the operation of
AC motors with sinusoidal, symmetrical load and for
evenly distributed 3-phase ohmic loads. The hybrid
motor starter has a reversing function, current
monitoring and safety function. The internal locking
circuit and load wiring reduce the amount of cable
required.
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The functions require a sinusoidal load. The MOTUS®
must therefore not be used directly upstream or
downstream of frequency inverters.

To ensure correct function, current must not be
allowed to flow “past” the MOTUS® to the motor. No
strong electrostatic backflow is allowed from the
load side back to the MOTUS®. Insulation faults or

2. Product table

Type MOTUS®ContactronControl, direct and reversing starters

a connection of the motor coil to a potential that is
not passed via the MOTUS® (e.g. neutral point with
the neutral conductor) can generate a fault message
that requires the device to be replaced for reasons of
functional safety. This fault is registered permanent-
ly in the error memory.

Pack Qty Weight kg/100 units Order no

for System CrossBoard®

Electronic module 0.075-0.6A direct and reversing starter 1 29,2 36109
Electronic module 0.18-2.4A direct and reversing starter 1 29,2 36110
Electronic module 1.5-9A direct and reversing starter 1 29,2 36111
for System 30Compact for 12 x 5mm and 12 x 10mm busbars

Type 0.075—0.6A 1 34.0 36101
Type 0.18—-2.4A 1 34.0 36104
Type 1.5-9A 1 34.0 36 107
for System 60Classic for12 x5-30x 10mm busbars, double-T and triple-T sections

Type 0.075—0.6A 1 347 36 102
Type 0.18—-2.4A 1 347 36 105
Type 1.5-9A 1 347 36108
for DIN rail mounting according to DIN EN 60715

Type 0.075—0.6A 1 34.9 36100
Type 0.18-2.4A 1 34.9 36103
Type 1.5-9A 1 349 36106
Accessories

Plug connector with cable connection, 2 devices 1 7.6 36902
Plug connector with cable connection, 3 devices 1 8.3 36 903
Plug connector with cable connection, 4 devices 1 10.0 36904
Spare components

16A fuse for order no.: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 3 0.9 31567
36103, 36109 and 36110

20A fuse for order no.: 36107, 36108, 36106 and 36111 3 0.9 31568
30A fuse for order no.: 36107, 36108, 36106 and 36111 for motors with 3 0.9 31569
heavy starting

Adapter for System 30Compact 1 47 36113
Adapter for System 60Classic 1 5.5 36114
Adapter for DIN rail mounting 5.7 36112
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3. Mounting and connecting
the main circuit

Snap the complete module including busbar or DIN rail
adapter onto the rail.

English.

The following coordination types are achieved with the
fuses used:

Coordination types

0.6A and 2.4A variants

16A 10kA, 500V, coordination types 2
(FUSE-10X38-16A-GR) device protection
50kA, 500V, coordination type 1

system protection

9A variants
20A 5kA, 400V, coordination types 2
(FUSE-10X38-20A-GR) device protection

50kA, 500V, coordination type 1
system protection

30A 30kA, 500V, coordination type 1
(FUSE-ClassCC-30A-MR)

system protection

In the case of the busbar variant, the electrical connec-
tion to the 3-phase network is established directly by
means of the adapter. When using the DIN rail adapter,
observe the terminal designations when connecting
the 3-phase network.

CAUTION: Never carry out work when voltage is
present! Danger to life!

Revision 6, status 05.2017

Note: 30A fuse is only needed for motors with heavy
starting.

Removal

To remove the busbar variants, the electronicscom-
ponent must first be removed from the busbar
adapter.
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Connecting the motor output in the

main circuit

The motor output is connected using a 3-pole plug
connector (included in the scope of delivery).

TAEER

Us L R L
[l

[MAN RES AUT 1E
[eleolelw

97 96 95 X5 U 1 R L

T X4 MAN Res AUT 1E

[] [l |x3 95 9% 97
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The 24V DC control supply voltage and control voltage
inputs must be operated with power supply modules
according to DIN 19240 (max. 5% residual ripple)!

In order to avoid inductive or capacitive coupling of
noise emissions where long control wires are used, we
recommend the use of shielded wires.

If you want to clamp two conductors under one
terminal point, you must use conductors with the
same conductor cross section!

5. Functions

Block diagramm

MAN

Reset 11213
Auto,}L Reset2 || Logic 7¢F
reset oAUT uP
// \/
ol A AN ;
n vDC jz\\é
1E & Error Reset
4 8
R 24vDC—| | Y/
: o
2/T1_6/T3
L S 56 5 4/T2

EPLAN-symbol

IS )
1/11 3/13 5/13 Us L R L MAN RES AUT 1

x2 x5 x4
ooo o
% set/ R LErr PWR
XL

2/T1 472 6/13 ©
5 %% MOTUS

9579697 i
X3
max9 A @)

Visualisation — Status-LEDs
The MOTUS visually indicates its operating status via
four LEDs. The functions of the LEDs are based on the
NAMUR recommendation NE44.

» When the control supply voltage is connected, all
LEDs light up once as a LED test.

« Agreen LED (PWR) indicates that the control supply
voltage is “OK”.

« Left or right rotation of the drive is indicated by a
corresponding yellow LED (L or R).

« Anerror is indicated by a red LED (Err).



English.

Diagnostic function thelpowgr electroniss or insulgtion fa_]ults'in periph-
) . : : . . eral equipment. An “Error during self-test” cannot be
Via various diagnostic functions, the hybrid motor acknowledged and is stored internally in the device.
starter is able to identify and signal a range of errors, In case of repetition of the “Error during self-test”,
such as overcurrent, asymmetry, phase failure or self- the device cannot be put into operation again — it

test errors. must be replaced (safety precaution).

If an error is detected, the device immediately
switches to a safe, shutdown state.

+ Aself-testis carried out before each power-on
process. If a problem is detected, the device does not

power on and instead displays the message “Error + To exit the safe, shutdown state, the corresponding
during self-test”. Errors can be caused by defects in error acknowledgement is required.
Status LED description PWR | Err L R |96
en| Red |Yellow|Yellow|9 acknowledgement
OFF No supply voltage (control supply voltage) present A A A A |01 -
Operational readiness | Supply voltage (control supply voltage) present E A A A |01 -
Drive switched on « Reverse running (L) E A E A 0|1
« Forward running (R) E A A E 01
Error during self-test Det_ecticn ofa d_eviatio_n, aninsulation f_ault in the_ E E A A l11]0 not
peripheral circuits equipment or a fault in the device .
— the device must be replaced possible
Internal error in Bimetal function: The motor current is higher than
controller or I/O the nominal motor current specification (e.g. class
devices (maintenance | 10A): Cooling time running! (20 minutes)
requirement, NE44) Countdown of cooling period (20min) only starts
- Errorin reverse running. E B E A 1|0 Automatic
« Errorin forward running. E B A E |1]|0 Automatic
After 2 minutes, the ,,L“ or ,R“ flashes:
A manual reset is possible.
Error restoring the system state: E B B B |10 Manual
Checksum erroneous. The thermal memory of the
bimetal function is set to the max. value. The error
must be manually acknowledged, also in automatic
mode.
Symmetry: The motor currents deviate from each E B A A |1]|0 Manual
other by more than 33%.
Phase failure: Phase failure with pending
control voltage
« Errorin reverse running (left rotation). B B E A 1|0 Automatic
« Error in forward running (right rotation). B B A E |1|0 Automatic
Possible causes: minimum current not achieved,
below 0.06A (0.6A), 0.15A (2.4A), 1.2A (9A)
fault in mains voltage, fuses have been triggered,
motor line interrupted
Blocking: The max. measurable motor current is
exceeded for more than 2s.
« Errorin reverse running. E B B A |1]|0 Manual
- Errorin forward running. E B A B 1|0 Manual
Explanation: A =LED switched off / E = LED permanently lit / B = LED fl ashes at a frequency of 2Hz (50:50)
Error acknowledgement
Three different options are available for error acknowl-  If the set/reset button is still being pressed after approx.
edgement. 2s, the hybrid motor starter adopts an error state again. If
the acknowledgement request (actuated set/reset but-
Manual (set/reset button) ton) is active for more than 6s, an advanced test is con-
Press the set/reset button on the front of the device. ducted for the power output module and then a switch

performed to the ,Parameterization” operating mode.
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Manual (remote acknowledgement point)

Connect a button (N / O contact) between the MAN
and RES terminals.

An acknowledgement is triggered as soon as a positive
edge is detected at the MAN input - button pressed
briefly. If a negative edge is not identified after approx.
2s, the hybrid motor starter adopts the error status
again.

Automatic

Establish an electrical connection between the RES and
AUT terminals.

After the bimetal monitoring has been triggered and
the subsequent cooling, the device performs an auto-
matic acknowledgement.

The RES terminal provides the voltage for the reset.

In variants with a rated control supply voltage of 24V
DC, this is 24V DC.

Feedback

As soon as the hybrid motor starter detects an error, the
reply relay is switched, i.e. the N / O contact is closed or
the N / C contact is opened. This behavior corresponds
to that of a motor overload protection relay.

The feedback is for signaling purposes only and is not
part of the safety chain. It is thus not included in the
safety monitoring.

Parameterization—

Nominal current setting

Note: This function is only possible if the device is not
activated and there is no defect at the device.

=

. Make sure that the 24V DC control voltage is applied,
no Ror Lactivation is taking place and that no error
message is displayed.

2. Open the cover.

w

. Press the set/reset button for more than 6s to
change to the ,Parameterization mode—the green
PWR LED flashes once.

Note: In Parameterization mode, the LEDs are
switched off every 2s for 0.3s to distinguish this mode
from other operating modes.

4. Set the nominal current of the drive using the 240°
potentiometer. The nominal current is specified in

16 stages. The four LEDs show the set current.

5. Store this value by pressing the set / reset button
again (non-volatile area of the data memory).

24

6. Press the set / reset button for more than 2s (and
less than 6s) to display the set current for 3s.

Code ‘ Nominal current (mA)

PWR | ERR L R 0.6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Note: If the motor current is above 45A, the block
monitoring is activated (see 9. Trigger characteristic
curve and derating curve).

6. Application examples

Safety door (EMERGENCY STOP)

In applications where the safety switch-off is a normal
operating mode, such as in the case of safety door or
two-hand applications, a circuit as per Fig. 4 should
be used. Here, the control circuit is switched off via a
safety relay as soon as the EMERGENCY STOP button is



actuated. If the switch-off is performed, for instance,
from a ,safe controller” with semiconductor outputs,
the residual voltage must be < 5V DC. Interruptions
<3 ms are filtered.

EMERGENCY STOP

Integrating a hybrid motor starter into an EMERGENCY
STOP chain is pictured in Fig. 5.

In this application, the control circuit is switched and
not the control supply voltage.

If the switch-off is performed, for instance, from a
,safe controller” with semiconductor outputs, the re-

English.

sidual voltage must be < 5V DC. Interruptions < 3 ms
are filtered.

Note: Switching off the control voltage supply with
a controlled motor always results in wear in the
hybrid motor starter! This switch should only be
used if no more than 10,000 shutdowns can be
expected over the entire lifespan of the system. If
the switch-off is performed, for instance, from a
»safe controller” with semiconductor outputs, the
residual voltage must be < 5V DC. Interruptions

< 1ms are filtered.
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Motor overload protection

All safety-relevant functions are implemented by the hy-
brid motor starter, without external influences. Special
circuit technology is not necessary.

Wiring of the load current circuit should be realized as
described in the examples provided. The module cur-
rent supply can however be directly connected to the
voltage source, without the PSR safety relay. The same
is applicable for the control.

Motor with brake

If a motor with brake is connected (in the motor ter-
minal board), the 400V AC brake has to be connected
tothe 2 /T1 and 6 / T3 connections. A 230V AC brake
must be connected with 4 / T2 and the neutral point
of the motor.

Note: The motor current monitoring must be increased
by the value of the brake (nominal brake current).
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Replacing fuses

The fuses are rated so that they only need to be re-
placed after damage. Mains outages or disconnection
of fuses will be signaled as a phase failure upon activa-
tion (PWR + Err flash and L or R light up).
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Spare fuses

0.6A and 2.4A variants 9A variants

16A 31567 Wéhner 20A 31568 Wéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR10GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Note: The listed fuses provide optimum short circuit 30A31569° Wohner
protection and reliable control of the motor starting 30A2903119* Phoenix Contact
currents. We recommend that you only use these fuse 30A CCMR30” Littelfuse

types.

7. Technical data

*Is needed for motors with heavy starting.

Variants | Maxoer | Mmax.24n | Max. 9A
Input data
Rated control supply voltage U, as per IEC 60947-1 / UL 508 24V DC

Control supply voltage range

19.2-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Control supply voltage, Switching level ,Safe off* <5V DC
Rated control supply current as per IEC 60947-1 <40mA
Control input L, R:

Switching level ,Low" -3t09.6V DC
Switching level ,Safe off* <5V DC
Switching level ,High" 19.2-30V DC
Input current <3mA
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Output data

English.

‘ Max. 0.6A ‘ Max. 2.4A ‘ Max. 9A

Switching principle

Safety output module with bypass,
three-phase electrically isolated shutdown

Rated operating voltage U, as per IEC 60947-1

500V AC (50 / 60Hz)

Operating voltage range as per IEC 60947-1
Operating voltage range as per UL 508

42-500V AC symmetrical

Load current at 20°C (see chapter 9) 0.075—-0.6A 0.18-2.4A 1.2-9A
Rated operating current I, as per IEC 60947-1

AC-51 as per IEC 60947-4-3 0.6A 2.4A 9A
AC-53a as per IEC 60947-4-2 0.6A 2.4A 6.5A

as per UL 508 (see chapter 9) 0.6A 2.4A 6.5A
Normal switching power as per UL 508

Full Load (power factor = 0.4) 0.3kW (0.4HP) 0.9kW (1.2HP) 2.3kW (3.0HP)
Full Load (power factor = 0.8) 0.5kW (0.6HP) 1.7kW (2.2HP) 4.6kW (6.1HP)
Leakage current (input, output) omA

Residual voltage at |, <300mV | <400mV | <500mV

Surge current

100A (t = 10ms)

Input protective circuit

Varistors, fuses

Short circuit current rating SCCR as per
UL 508a (under preparation)

With fuse class J (30A), suitable for use in circuits, that do not
supply more than 100kA.; symmetrical current, max. 500V

Reply output

Contact type

Single contact, 1PDT contact

Contact material, in new condition

Ag alloy, hard gold-plated

When used as

Signal contact

Power contact

Max. switching voltage 30V AC/36V DC 250V AC/DC
Min. switching voltage 100mV 12V AC/DC
Max. continuous load current lo 50mA 6A

Min. switching current 1mA 10mA

Max. interrupting rating *, ohmic load 24V DC / 250V AC 1.2wW/— 140W /1500VA
Measurement technology in ref. to 9. Trigger characteristic curve

Two-phase current measurement, Range 0.07-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A

Symmetry monitoring
Amount g > lenn => (lmax = Imin / lax)
AMOUNt lnax < nenn => (Iax = lin / lnenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Response time 2min./1.8s

Phase failure monitoring, | (L1), I(L3) typ. >75mA >150mA ‘ >1200mA
Amount (angle (L1, L3)) 170-190

Response time <1.8s

Blocking protection, I (L1) oder I(L3) - - > 45A
Response time = = 2s
Trigger characteristic (see chapter 9) as per I[EC 60947 Class 10A

Cooling-down time 20min.

Operating elements

Operating voltage indicator

LED PWR (green)

Device and process error display

LED Err (red)

Activation display

LED L (yellow) / LED R (yellow)

Button

Error acknowledgement

Potentiometer for nominal motor current setting

240°

* Other available on request.
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and switching voltage

Nominal mains voltage (< 500V AC)

Nominal mains voltage (< 300V AC), e.g. 230 / 400V AC,
277 / 480V AC

Nominal mains voltage (< 300-500V AC)

ants Max. 0.6A ‘ Max. 2.4A ‘ Max. 9A
General data
Power dissipation min./max. 0.88W/2.8W | 0.88W/55W |  088W/12W
Max. switching frequency (pulse / pause times 50:50) 2Hz
Deactivation time via control supply voltage type 25ms  max.500ms
Deactivation time via activation voltage type 30ms  max.80ms
Activation time via activation voltage type 40ms  max.50ms
Rated surge voltage between control input, control supply 6kV

Safe isolation (EN 50178)

Safeisolation (IEC 60947-1)
Basicisolation (IEC 60947-1)

Control input, control supply voltage and reply output,
reply output and switching voltage

Nominal mains voltage (< 500V AC)

Nominal mains voltage (< 300V AC), e.g. 230 / 400V AC,
277 / 480V AC

Nominal mains voltage (< 300-500V AC)

Safe isolation (IEC 60947-1)
Safe isolation (EN 50178)

Safe isolation (IEC 60947-1)
Basicisolation (IEC 60947-1)

Ambient temperature range operation —25°C-+70°C
Ambient temperature range transport, storage —40°C—+80°C
Surge voltage category 1]}
Pollution degree 2

Standards/specifications
Power station requirement

IEC 60947-4-2 / IEC 61508-1 / 1SO 13849-1/EN 954-1
DWR 1300 / ZXX01/DD/7080.8d

Service life

3x107 cycles

Degree of protection

P20

Mounting position

Vertical (horizontal DIN rail / busbar)

Mounting (see 9. Derating curve)

Can be mounted in rows with zero spacing or with > 20mm spacing

Housing:

Material

Dimensions incl. DIN rail adapter

Dimensions incl. power busbar adapter 30Compact
Dimensions incl. power busbar adapter 60Classic

PA6.6
(22,5/175/138)mm (W/H/D)
(22,5/160/156)mm (W/H/D)
(22,5/200/156)mm (W/H/D)

Connection data (conductor cross-section)
Screw terminal blocks (solid / stranded)
M3 thread, recommended torque

See connection notes (page 22)
0.14-2.5mm?* AWG 26-14
0.5—-0.6Nm 4.4—-5.3|b-in

Adapter connection data

Connection @ DIN rail adapter (solid / stranded)
Copper @ Compact / Classic power busbar

Max. power busbar current

0.2-6mm?/ 0.2—4mm? (AWG 24-10)
5 (or10)x12mm /5 (or 10)x30mm
2500A

Weight

DIN rail adapter

6Power busbar adapter 30Compact
Power busbar adapter 60Classic

Approx. 368g
Approx. 374g
Approx. 377g

Certification

EX11(2) G [Exe] [Exd] [Expx] EX11(2) D [Ext] [Exp]

EC type examination certificate to ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Safety level

See section 8.1 and 8.2

Contact - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrédener StraRe 10 - D-96472 Rédental
Postal address PO Box 11 60 - D-96466 Rodental - Germany
Telephone +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.com - www.woehner.com
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MOTUS®
Démarreur—Inverseur hybride.
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MOTUS®
Vue d’ensemble.

Entrée : Commande :
Alimentation rotation droite (marche AV) /
auxiliaire rotation gauche (marche AR)

Réarmement
automatique / manuel
MAN, RES, AUT

Adaptateur

Contact de signalisation
de défaut

Plaque signalétique

Ajustement
du courant

PWR

:l Err/L/R

Compartiment
afusible

Set/Reset

Déverrouillage

AL\

N gy <
Bornier de raccordement ;

pour charge triphasée /
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1. Consignes de sécurité /
instructions d’installation
+ Respecter la législation nationale en vigueur en

matieére de sécurité et de prévention des accidents
pour toute intervention sur I'installation.

Le non-respect de ces consignes peut entrainer la
mort, des blessures graves ou d'importants
dommages matériels.

La mise en service, le montage, les modifications et
les extensions doivent étre confiés exclusivement a
du personnel qualifié.

Avant tout intervention sur le module, mettre I'appa-
reil hors tension.

Pour les applications d’arrét d’'urgence, I'automa-
tisme situé en amont doit empécher le redémarrage
automatique de la machine.

Lorsque l'installation est en service, certaines pieces
peuvent étre sont sous tension dangereuse.

Ne jamais déposer les capots de protection des appa-
reillages électriques lorsque ceux-ci sont en service.

Conserver impérativement cette notice d’instruc-
tions.

L'appareil est un matériel électrique associé et ne
doit en aucun cas étre installé dans des zones a
risque d’explosion.

Lors de la mise en place et de I'exploitation d’équipe-
ments électriques associés, respecter les normes de
sécurité en vigueur.

Tenir compte de la réglementation de sécurité rela-
tive a l'utilisation des moteurs en zone Ex (directive
ATEX 2014 / 34 / EU).

Lorsque le mode « Réarmement automatique » est
utilisé et que I'ordre de marche est maintenu, I'ins-
tallation est remise en service, apres expiration du
délai de refroidissement. Le délai refroidissement
peut aller jusqu’a de 20 minutes. En cas d'utili-
sation en zone antidéflagrante, un redémarrage
automatique n’est pas autorisé.

L'appareil ne doit pas étre soumis a des sollicitations
mécaniques ou thermiques dépassant les limites
mentionnées dans le manuel d’utilisation. Prévoir

Révision 6, version 05.2017
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si nécessaire le montage dans un boitier a indice
de protection adéquat (par ex. IP54), selon CEl
60529 / EN 60529, pour protéger I'appareil contre
les dommages mécaniques ou électriques. Dans
un environnement poussiéreux, I'appareil doit étre
monté dans un boitier approprié (minimum IP64)
selon EN 61241

Pour effectuer le montage, respecter les instructions
figurant dans le manuel d'utilisation. Toute interven-
tion sur les circuits électriques internes de I'appareil
est interdite pendant son fonctionnement.

Le matériel électrique ne doit pas étre réparé par
I'utilisateur, il doit le cas échéant étre remplacé par
un appareil du méme type. Seul le constructeur est
autorisé a effectuer des réparations.

Tenir compte des caractéristiques de sécurité selon le
certificat d’essai CE en vigueur.

L'appareil effectue un diagnostic des fonctions au
moment de la mise sous tension ou de la mise en
service du moteur. Seule une personne qualifiée ou
un électricien familiarisé avec les normes correspon-
dantes peuvent procéder au contrdle de la fonction
de protection du moteur. Pour effectuer ce test, il
convient de faire tourner le moteur vers la gauche ou
vers la droite tout en en coupant une phase (par ex.
en retirant un fusible en phase L1 ou L3). Le démarreur
hybride déclenche alors le moteur aprés une période
comprise entre 1,5 et 2 s. Les LED de rotation a gauche
ou a droite s'éteignent, la LED ERR et le contact de
signalisation de défaut sont activées.

Pour les applications de sécurité, I'appareil doit
étre sécurisé par une protection contre un accés
extérieur.

N’utiliser que des alimentations a isolation totale
avec tension PELV selon EN 50178 / VDE 0160 (PELV).
Celles-ci excluent les défauts d’isolement entre
primaire et secondaire.

Domaine d’application :

+ Pour les circuits électriques installés dans des
environnements a risque d’explosion, zone 21 ou 22,
s’assurer que les équipements électriques branchés
sur ce circuit sont conformes et ont les homologa-
tions correspondantes, par ex. catégorie 2D ou 3D.

+ Le démarreur est un appareil destiné aux environne-
ments de type A (industrie). Dans un environnement
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de type B (domestique), cet appareil peut provo-
quer des perturbations indésirables. L'utilisateur
peut alors étre obligé de prendre les mesures qui
s'imposent.

.

Le MOTUS® a été développé pour commander un
moteur triphasé ayant un courant triphasé symé-
trique sinusoidal ou pour commander une charge
résistive triphasée symétrique. Ce départ moteur
hybride dispose d’une fonction d’inverseur de sens
de rotation, une protection contre les surintensités
et d’'une fonction de sécurité machine. Le verrouil-
lage électrique et le cablage de puissance interne

des courants de forme sinusoidale. C’est la raison
pour laquelle le MOTUS® ne peut pas étre utilisé
directement en amont ou en aval d’un convertisseur
de fréquence. Pour un fonctionnement correct le
MOTUS® ne doit pas voir de retour de courant prove-
nant du moteur. Aucune forte charge électrostatique
ne doit étre transmise au MOTUS® c6té charge. Un
défaut d’isolement ou un raccordement du moteur a
une tension autre que celle amenée par le MOTUS®,
(comme par exemple au point étoile du moteur)
peuvent, pour des raisons de sécurité, entrainer un
message d’erreur nécessitant le remplacement du
MOTUS®. Ce défaut est enregistré durablement en

permet de réduire le cablage externe. Les fonctions mémoire.

de mesure et de protection exigent des tensions et

2. Catalogue produit

‘ Unit é ‘

Version MOTUS®ContactronControl, démarreur-inverseur Poids kg /100 pcs.

pour Systéme CrossBoard®

Module électronique 0,075-0,6A pour démarrage direct et inversé 1 29,2 36109
Module électronique 0,18-2,4A pour démarrage direct et inversé 1 29,2 36110
Module électronique 1,5-9A pour démarrage direct et inversé 1 29,2 36111

pour System 30Com pact pour jeux de barres 12 x 5mm et 12 x 10mm

Version 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Version 0,18—2,4A 1 34,0 36104
Version1,5—-9A 1 34,0 36 107

pour System 60Classic pour jeux de barres 12 x 5—30 x 10 mm, profilé en H et double H

Version 0,075-0,6 A 1 34,7 36102
Version 0,18—2,4A 1 34,7 36105
Version 1,5-9A 1 34,7 36108

pour montage sur rail DIN selon la norme DIN EN 60715

Version 0,075—0,6 A 1 34,9 36100
Version 0,18 —2,4A 1 34,9 36103
Version 1,5—-9A 1 34,9 36 106
Accessoires

Bornier de raccordement avec cable, 2 modules 1 7,6 36902
Bornier de raccordement avec céble, 3 modules 1 8,3 36903
Bornier de raccordement avec cable, 4 modules 1 10,0 36904

Composants de rechange

Fusible 16 A pour réf. : 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 3 0,9 31567
36109 et 36110

Fusible 20 A pour réf. : 36107, 36108, 36106 et 36111 3 0,9 31568
Fusible 30A pour réf. : 36107, 36108, 36106 et 36111 pour moteurs a forte 3 0,9 31569
inertie

Adaptateur pour "System 30Compact” 1 4,7 36113
Adaptateur pour "System 60Classic" 1 5,5 36114
Adaptateur pour rail DIN 1 5,7 36112
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3. Montage et raccordement du
circuit de puissance

Embrocher le module complet avec I'adaptateur direc-
tement sur le jeu de barres ou sur le rail DIN.

Francais.

Les fusibles utilisés permettent d’obtenir les coordina-
tions suivantes :

Type de correspondance

Calibres 0,6 A et 2,4A

Pour la version pour jeu de barres, la connexion élec-
trique avec le réseau triphasé se fait directement via
I'adaptateur. Avec I'adaptateur pour rail DIN, tenir im-
pérativement compte du repérage des bornes lors du
raccordement au réseau triphasé.

ATTENTION: Ne jamais travailler sous tension.
Danger de mort!

Révision 6, version 05.2017

16A 10 kA, 500V, coordination
(Fusible 10X38-16A-GR) | type 2, protection du relais
Pouvoir de coupure 50kA, 500V,
coordination type 1,
protection moteur

Calibre 9,0A

20A 5 kA, 400V, coordination type 2,
(Fusible 10X38-20A-GR)

protection du relais

Pouvoir de coupure 50kA, 500V,
coordination type 1,

protection moteur

30A 30 kA, 500V, coordination type 1,
(Fusible ClassCC-30A-MR)| protection moteur

Remarque: le fusible 30A est utilisé uniquement pour
les moteurs a forte inertie.

Démontage
Pour le démontage des versions sur jeu de barres, retirer
d’abord le module électronique de I'adaptateur.
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Raccordement du moteur au circuit

de puissance

Le raccordement s’effectue au moyen d’un connecteur
3 broches, fourni avec I'appareil.

4.Raccordement de la filerie
de commande

Pour 'alimentation du module et pour les tensions de
commandes utiliser une alimentation 24 V courant
continu conforme a la norme DIN 19240 (ondulation
résiduelle 5% maxi). Afin d’éviter des perturbations
dues au couplage inductif ou capacitif dans le cas de
fileries de commande particulierement longues, il est
recommandé d’utiliser des cables blindés.

Si vous désirez brancher deux fils sur une borne, il est
impératif d’utiliser des fils ayant la méme section.
5. Fonctions

Schéma de cablage

Reset MAN ERPRE]
Auto_kﬁ Reset2 [ Logic 7¢F
reset "oAUT up
// L \/
Us 24
n vDC jz\\é %
LE & Error Reset
7 "
RO‘%‘F/ 24vpc—| | W/ T3
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Lob 97 96 95 412
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5id 1)
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Visualisation—LED d’état

« Quatre LEDs au total qui indiquent les différents
états de fonctionnement sur le MOTUS. Les fonctions
des LED sont basées sur les recommandations
NAMUR NE44.

« Ala mise sous tension, toutes les LED s’allument
simultanément en tant que LED test.

« Une LED verte (PWR) signale la mise sous tension «
OK ».

« Larotation a gauche ou a droite du moteur est signa-
|ée par la LED jaune correspondante (D ou G).

« Une erreur est signalée par une LED rouge (ERR).



Fonction de diagnostic

Grace a diverses fonctions de diagnostic, le démarreur
moteur hybride est en mesure de détecter et de signaliser
un grand nombre d‘erreurs telles que la surintensité, I'asy-
métrie, la défaillance de phase ou un défaut au cours de
l'auto-test.

» Avant chaque mise en service, un auto-test est effec-
tué. Lorsqu’un écart est détecté, le moteur ne démarre
pas, le message « Erreur lors de l'auto-test » s’affiche.
Cela peut étre causé par des défauts dans I'électro-

Francais.

nique de puissance ou par un défaut d’isolement dans
la périphérie. Lors d’'une « Erreur lors de 'auto-test »,
I'appareil ne peut pas étre réarmé. Les erreurs sont
mémorisées dans |‘appareil. Aprés une « erreur lors
de auto-test », I'appareil ne peut plus étre remis en
service, un remplacement est nécessaire (mesure de
sécurité).

«» Siuneerreur est détectée, I'appareil passe immédiate-
ment dans un état d’arrét sécurisé.

.

Pour quitter I'état d’arrét sécurisé, le réarmement
correspondant est nécessaire.

escription LED PWR | Err 95 | Acquittement
verte |roug 6| del’erreur
Arrét Alimentation auxiliaire absente (tension de commande) A A A A |01 -
Démarreur | Alimentation auxiliaire présente (tension de commande) E A A A |01 -
opérationnel
Moteur sous | « Rotation a gauche (marche AV) (L) E A E A |0]|1
tension + Rotation a droite (marche AR) (L) E A A E 0|1
Erreur lors de | Lors de la détection d'une déviation, d'un défaut d'isolement des E E A A 1|0/ impossible
I'auto-test circuits périphériques de I'équipement ou d'un défaut dans
I'appareil, le remplacement de I'appareil est nécessaire.
Défaut Déclenchement sur surcharge : Lintensité du moteur est
externedu | supérieure a I'intensité ajustée sur le relais (par ex. classe 10 A) :
circuitde Temps de refroidissement 20 minutes. Le compteur de surcharge
commande | n'est décrémenté que lorsque Us est présente (jusqu’a 20 mn).
ou des - Défaut apparue lors de la rotation a gauche. E B E A |1]0 autom.
périphé- - Défaut apparue lors de la rotation a droite. E B A E |1]0 autom.
riques Apreés 2 minutes, « L» ou « R » clignote :
(entretien un réarmement manuel est possible.
nécessaire, [ pefaut lors de la restauration de I'état du systéme : E B B B [1]|0 manuel
NE44) Le code de controle est erroné. La mémoire thermique de la
fonction bimétal est réglée sur la valeur maxi. Le réarmement
manuel est nécessaire méme en mode automatique.
Symétrie : intensités du moteur divergent de plus de 33%. E B A A |1]0 manuel
Défaillance de phase : défaillance de phase en présence de la
tension de commande.
- Défaut apparu lors de la rotation a gauche. B B E A |1]0 autom.
- Défaut apparu lors de la rotation a droite. B B A E 1|0 autom.
Causes possibles : courant minimal non atteint, inférieur a 0,06 A
calibre 0,6 A, 0,15 A calibre 2,4 A, 1,2 A calibre 9 A, défaut de la
tension d’alimentation, fusibles fondus, rupture du cable moteur
Moteur calé : I'intensité maxi mesurée du moteur est
dépassée pendant plus de 2 s.
- Défaut apparu lors de la rotation a gauche (marche AV). E B B A |1]0 manuel
- Défaut apparu lors de la rotation & droite (marche AR). E B A B [1]0 manuel

Explication: A = LED éteinte / E = LED allumée en permanence / B = LED clignote a une fréquence de 2Hz (50:50)

Réarmement aprés défaut
Trois différentes possibilités sont disponibles pour ré-
armer le démarreur hybride aprés défaut :

Manuel local (bouton Reset)

Actionner le bouton Set/Reset situé sur I'avant de
I'appareil.

Révision 6, version 05.2017

Si,aprés'écoulementd’une période d’environ 2 s, le bou-
ton Set/Reset est toujours actionné, le démarreur hy-
bridereviental'étatde défaut. Silademande de réarme-
ment (bouton Reset actionné) persiste pendant plus de
65,untestétendudel’étagefinalde puissanceestréalisé
et 'appareil passe ensuite en mode de fonctionnement
« Paramétrage ».
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Manuel (commande de réarmement a distance)
Raccorder un bouton poussoir réarmement (NO) entre
les bornes MAN et RES. Un réarmement est obtenu
lorsqu’une impulsion positive est appliquée sur la borne
MAN —Impulsion sur le BP réarmement. Si, aprés une
période d’environ 25, aucun front négatif n’est détecté
(BP réarmement non relaché), le démarreur hybride
revient a I'état de défaut.

Automatique

Etablir une connexion électrique entre les bornes RES
et AUT.

L'appareil effectue un réarmement automatique apres
le déclenchement de la protection thermique et du
délai de refroidissement qui s’ensuit.

La borne RES met a disposition la tension nécessaire
pour le réarmement.

Signalisation du défaut

Dés que le démarreur hybride détecte un défaut,
le contact de signalisation de défaut est actionné, le
contact NO est fermé, le contact NF est ouvert. Ce
contact n’est pas pris en consideration dans la chaine
de sécurité positive. Le contact ne sert qu’a la signali-
sation a distance.

Paramétrage—Réglage de I'intensité nominale
Remarque : Cette fonction est disponible uniquement
si le démarreur hybride est a I'arrét et si aucun défaut
n'est détecté.

1. Assurez-vous de la présence de la tension de com-
mande 24VCC, de I'absence d’activation R ou Lou
d’affichage d’'un message d’erreur.

2. Soulevez le couvercle.

3. Actionnez le bouton Set/Reset pendant plus de 65
pour accéder au mode « Paramétrage »—la LED verte
PWR clignote une fois.

Remarque : Le mode de Paramétrage se distingue des
autres modes de fonctionnement par les LED, qui
s'éteignent pendant 0,3 s toutes les 2s.

4. Réglez I'intensité nominale du moteur avec le poten-
tiomeétre 240°. Le réglage de I'intensité nominale se
fait en 16 niveaux. Les quatre LED indiquent I'inten-
sité paramétrée.

5. Mémorisez la valeur en donnant une impulsion sur

le bouton Reset (zone non volatile de la mémoire de
données).
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6. Actionnez le bouton Set/Reset pendant plus de 2s
(et moins de 6 s) pour afficher pendant 3 s le courant
ajustée.

Code ‘ Intensité de réglage (mA) Calibre

PWR Err I8 R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Remarque : A dela d’une intensité moteur de 45 A,
la protection « moteur calé » est activée (voir
paragraphe 9. Courbe de déclenchement et Courbe
de déclassement)

6. Exemples d’applications

Ecrans de protection (ARRET D’URGENCE)

Dans les applications pour lesquelles un arrét de sécu-
rité est nécessaire, par exemple pour les machines avec
écran de protection ou machine avec boutons pous-
soirs pour les 2 mains, il convient d‘utiliser un cablage



conforme a la figure 4. La tension d’alimentation est
coupée par un relais de sécurité dés que le bouton d’AR-
RET D’URGENCE est actionné. Si I'arrét est commandé
par exemple a partir d‘un relais de sécurité équipé de
sorties a semi-conducteurs, |a tension résiduelle doit
étre < 5V DC. Les interruptions < 3 ms sont filtrées.

ARRET D’'URGENCE

L'intégration d'un démarreur hybride dans une chaine
d’ARRET D'URGENCE est représentée sur la Fig. 5.

Dans cette application, ce n’est pas I'alimentation qui
est coupée, mais le circuit de commande.

Sil'arrét est commandé a partir d’un relais de sécurité
équipé de sorties a semi-conducteurs, la tension rési-

Francais.

duelle doit étre < 5V DC. Les interruptions < 3 ms sont
filtrées.

Remarque : Une coupure totale de la tension
d’alimentation de commande survenant lorsque le
moteur est en marche implique toujours une usure du
démarreur hybride. Par conséquent, il convient
d’utiliser ce moyen uniquement lorsque le nombre
d’arréts d’urgence ne dépasse pas 10 000 manceuvres
au cours de la durée de vie de I'appareil. Si les arréts
sont effectués par un relais de sécurité, équipé de
sorties a semi-conducteurs, la tension résiduelle doit
étre < 5V DC. Les interruptions < 1 ms sont filtrées.

Alimentation 1 permanente
28VDCa—eyp—+/
GND

/
Alimentation 2 non permanente
24V DC /
[E] / GND /

13 /

L

[E1[:[E] s 1ER
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o
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20/12 >/
20/13 /
iy
T 13 T
11]12]13 Us 1 1 511512 21522 1339Sa
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g
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Protection moteur

Toutes les fonctions concernant la sécurité sont gérées
par le démarreur hybride sans influence extérieure.
Aucun cablage particulier n’est nécessaire.

Le cablage du circuit de puissance doit étre réalisé
conformément aux exemples. Le raccordement de I'ali-
mentation du module peut, en revanche, étre réalisé di-
rectement au niveau de la source de tension, sans relais
de sécurité PSR. Il en va de méme pour la commande.

Moteur frein

Si un moteur frein est raccordé (raccordement a la
boite a bornes moteur), le frein 400V CA doit étre
raccordé aux bornes 2/T1 et 6/T3. Un frein 230V CA
doit étre raccordé a la borne 4/T2 et au point étoile
du moteur.

Remarque : Le réglage du relais doit étre augmenté de
la valeur du courant nominal du frein.

Révision 6, version 05.2017

Remplacement des fusibles

Les fusibles sont dimensionnés de sorte que leur rem-
placement ne soit nécessaire qu’en cas d’avarie. Un
défaut au niveau de la puissance ou la fusion de fusibles
sont signalés au moment de la mise en marche comme
un défaut de phase (les LED PWR + Err clignotent et les
diodes L ou R s’allument).
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Fusibles de rechange

Fusibles de rechange

Calibres 0,6 A et 2,4A Calibre 9A

16A 31567 Wéhner 20A 31568 Wéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16 AFR10GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Remarque : Les fusibles indiqués dans la liste garantissent 30A 31569 Wohner
une protection optimale contre les courts-circuits et la 30A2903119" Phoenix Contact
maitrise siire des courants de démarrage du moteur. Nous 30A CCMR30" Littelfuse

préconisons d’utiliser uniquement ces types de fusibles.

7. Caractéristiques techniques

* Nécessaire pour les moteurs a forte inertie.

Versions ‘ max. 0,6 A ‘ max. 2,4A max. 9A
Circuit de commande
Tension auxiliaire de commande assignée U, selon I'lEC 60947-1/UL 508 24V CC

Plage de tension de commande

19,2—30V CC (32V CC, max. 1 min.)

Tension d’alimentation de commande, Niveau de commutation « Arrét écurisé » <5V CC
Intensité d’alimentation de commande assignée selon CEl 60947-1 <40mA
Entrée de commandeL,R:

Niveau de commutation « Low » -3a9,6VCC
Niveau de commutation « Arrét sécurisé » <5VCC
Niveau de commutation « High » 19,2—-30V CC
Courant d’entrée <3mA
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Versions

Circuit de puissance

max. 0,6 A

‘ max. 2,4A

Francais.

‘ max. 9A

Principe de commutation

Etage final de sécurité avec Bypass,
sectionnement triphasée isolée galvaniquement

Tension de service assignée Ue selon CEI 60947-1

500V CA (50/60Hz)

Plage de tension de service selon CEI 60947-1
Plage de tension de service selon UL 508

42-500V CA symétrique

Courant nominal a 20°C (voir le chapitre 9) 0,075—-0,6 A 0,18—2,4A 1,2-9A
Courant de service assigné |, selon I'lEC 60947-1

AC-51 selon IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a selon IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
selon UL 508 (voir le chapitre 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Puissance nominale selon UL 508

Charge nominale (cos phi = 0,4) 0,3kW (0,4 HP) 0,9kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0HP)
Charge nominale (cos phi =0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)

Courant de fuite (entrée, sortie)

0OmA

Tension résiduelle sous I,

<300mv_ | <400mV | <s00mv

Courant de choc

100A (t=10ms)

Circuit de protection d’entrée

Varistances, fusibles

Pouvoir de coupure SCCR selon
UL508a

avec fusible Class J (30A), adapté a une utilisation dans
des circuits électriques qui ne fournissent pas plus de
100kA ; de courant symétrique, max. 500V

Contacts de signalisation

Type de contact

Contact sec, 1 inverseur

Matériau des contacts

Alliage Ag, plaqué or dur

En cas d’utilisation comme Contact de signalisation Contact de commande
Tension de commutation maxi. 30V CA/36VCC 250VCA/CC
Tension de commutation mini. 100mVv 12V CA/CC
Courant de charge permanent max. |, 50mA 6A

Courant de commutation min. 1mA 10mA
Puissance de coupure maxi, charge résistive*, 24V CC/250V CA 1,2W/- 140W /1500VA
Fonctions de mesure voir paragraphe 9 Courbes de déclenchement

Mesure de courant biphasée, Plage 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,5-9A

Valeur Ly > 1n=> (Iax ~ lovin / Tmax)
Valeur Ly < 1y => (lnax = Imin / 1)

Surveillance de symétrie

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Temps de réponse 2min./1,8s
Surveillance de défaut de phase, | (L1), I(L3) typ. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valeurangle L1, 13 170-190
Temps de réponse <1,8s
Protection moteur calé, | (L1) ou I(L3) - - >45A
Temps de réponse - - 2s
Courbe de déclenchement (voir le chapitre 9) selon IEC 60947 Class 10A
Temps de refroidissement 20 min.
Informations locales
Présence de la tension auxiliaire LED PWR (verte)
Défaut appareil ou processus LED Err (rouge)
Affichage de commande, rotation & gauche (marche AV) /4 droite (marche AR) LED L (jaune) / LED R (jaune)
Bouton Acquittement des erreurs
Potentiometre, réglage de I'intensité nominale moteur 240°
* Autres informations sur demande.
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Versions ‘ max. 0,6 A ‘ max. 2,4A ‘ max.9A

Caractéristiques générales

Puissance dissipée min./max. 088W/28W | 088W/55W | 0,88W/12W

Fréquence max. de commutation (durée marche /durée arrét 50:50) 2Hz

Temps d'ouverture en cas de coupure de la tension auxiliaire

(arrét d’urgence) typ. 25ms  max. 500 ms.

Temps d'ouverture en cas de commande d’arrét typ. 30ms  max. 80 ms.

Temps de fermeture en cas de commande de marche typ. 40ms  max.50 ms

Tension de choc assignée entre circuit de commande, 6kV

circuit d’alimentation et circuit de puissance

Tension nominale réseau (< 500V CA) Isolement sécurisé (EN 50178)

Tension nominale réseau (< 300V CA), par ex. 230/400V CA, 277 /480V CA Isolement sécurisé (IEC 60947-1)

Tension nominale réseau (< 300—500V CA) Isolation de base (IEC 60947-1)

Circuit de commande, circuit d’alimentation et circuit de signalisation Isolement sécurisé (IEC 60947-1)

Circuit de signalisation et circuit de puissance

Tension nominale réseau (< 500V CA) Isolement sécurisé (EN 50178)

Tension nominale réseau (< 300V CA), par ex. 230/400V CA, 277 /480V CA Isolement sécurisé (IEC 60947-1)

Tension nominale réseau (< 300—500V CA) Isolation de base (IEC 60947-1)

Plage de température ambiante service —25°C—+70°C

Plage de température ambiante transport, stockage —40°C-+80°C

Catégorie de surtension 1]

Degré de pollution 2

Normes/prescriptions IEC 60947-4-2 /IEC 61508-1/1SO 13849-1/EN 954-1/

Exigences électrique principales DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Durée de vie 30x10° cycles

Indice de protection 1P20

Sens de montage vertical (Jeu de barresourail DIN horizontal)

Montage (voir paragraphe 9 Courbe de déclassement) juxtaposable sans ou avec espacement > 20mm

Boitier :

Matériau PA6.6

Dimensions avec adaptateur pour rail DIN (22,5/175/138)mm (I/H/P)

Dimensions avec adaptateur pour jeu de barres System 30Compact (22,5/160/156)mm (I/H/P)

Dimensions avec adaptateur pour jeu de barres System 60Classic (22,5/200/156)mm (I/H/P)

Caractéristiques de raccordement (section des conducteurs) Voir les consignes de raccordement (page 34)

Bornes a vis (rigide /souple) 0,143 2,5mm? (AWG 26 a 14)

Vis M3, couple de serrage recommandé 0,5a0,6Nm 4,42a5,3Ib-in

Caractéristiques de raccordement adaptateur

Sections de raccordement adaptateur pour rail DIN (rigide/souple) 0,2a6mm?/0,2a4mm? (AWG 24 a 10)

Jeux de barres Systeme Compact/Classic 12x50u10mm/12x53a30x10mm,
profilé en H ou double H

Courant max. jeu de barres 2500A

Poids Variante d’exécution

Adaptateur pour jeu de barres System 30Compact env.368g

Adaptateur pour jeu de barres System 60Classic env.374g

Adaptateur pour rail DIN env.377g

Homologation EX11(2) G [Exe] [Exd] [Expx] EX 11 (2) D [Ext] [Exp]
Certificat d’approbation CE de type selon ATEX PTB 13 ATEX 3001

Niveau de sécurité Voir sections 8.1 et 8.2

Contact - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrodener Strae 10 - D-96472 Rodental
Adresse postale Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - Allemagne
Téléphone +49 (0) 9563/751-0 - Télécopie +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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MOTUS®
Avviatore ibrido con funzione di inversione
di marcia.
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MOTUS®
Panoramica.

Ingresso: Ingresso di controllo:
Tensione di Avviamento / Inversione
alimentazione
di controllo

Adattatore Ingressi di ripristino
MAN, RES, AUT
Dati di targa Uscite di segnalazione

Regolatore di
corrente

LED PWR

:l LEDERR/L/R

Compartimento
fusibili

Set/Reset

Sblocco

AL\

N gy <
Morsetti per uscita di potenza )

(collegamento motore) /
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1. Avvertenze di sicurezza per
I'installazione

Prima di ogni intervento sul dispositivo osservare
le norme di sicurezza e le norme antinfortunistiche
nazionali.

I mancato rispetto delle norme di sicurezza pud
comportare infortuni gravi o letali alle persone e
notevoli danni materiali.

Solo un tecnico specializzato puo svolgere le opera-
zioni di messa in funzione, montaggio, modifica ed
implementazione.

Prima di iniziare le operazioni assicurarsi che il dispo-
sitivo non sia sotto tensione di alimentazione.

Nelle applicazioni con arresto d’'emergenza il riavvio
automatico di una macchina deve essere impedito da
un controllo di sicurezza di livello superiore.

Durante il funzionamento alcune parti delle apparec-
chiature elettriche sono sotto tensione.

Non rimuovere le coperture di protezione dalle appa-
recchiature elettriche durante il funzionamento.

Conservare il manuale di istruzioni.

Il dispositivo non puo essere installato in ambienti
potenzialmente esplosivi. Per 'installazione e I'uso
del dispositivo attenersi alle norme di sicurezza
vigenti.

Rispettare le norme di sicurezza relative all'impiego
di motori in aree potenzialmente esplosive (Direttiva
ATEX 2014/34/EU).

Utilizzando la modalita operativa “RESET automa-
tico”, trascorso il tempo di raffreddamento pari

a 20 minuti, 'azionamento viene riattivato (se &
ancora presente un segnale di comando). In caso di
applicazioni in aree potenzialmente esplosive non &
ammesso il riavvio automatico.

Il dispositivo non puo essere sottoposto a solleci-
tazioni meccaniche o termiche superiori ai limiti
descritti nel manuale di istruzioni. Per la protezione
contro danneggiamenti meccanici o elettrici deve
essere effettuata I'installazione in una cassetta/
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quadro adatti con un grado di protezione adeguato

(es. IP54) secondo IEC 60529/EN 60529. In presenza
di polveri il dispositivo dovra essere installato in una
cassetta/quadro adeguati (protezione almeno IP64)
secondo EN 61241.

Linstallazione deve avvenire secondo le istruzioni
descritte nel manuale diistruzioni. Non e consentito
I'accesso ai circuiti elettrici interni del dispositivo.

Il dispositivo non puo essere riparato dall’'utente e
deve essere sostituito con uno equivalente. Le ripara-
zioni possono essere eseguite solo dal produttore.

Rispettare i dati tecnici di sicurezza e le caratteristi-
che conformemente all’attestato di certificazione CE
vigente.

Prima di ogni avviamento il dispositivo esegue una
diagnosi delle funzioni. Inoltre, un tecnico specializ-
zato a conoscenza delle norme relative puo verificare
la funzione di sicurezza “Protezione termica”. Per
eseguire questa prova e necessario effettuare
I'azionamento in entrambe le marce, e interrompe-
re la corrente in una delle fasi (ad es. rimuovendo
un fusibile nella fase L1 o L3). Lavviatore ibrido
interrompe I'azionamento entro un arco di tempo di
1,5..2s. 1 LEDs per I'indicazione della marcia dx/sx
si spengono, mentre vengono attivati il LED ERR e
I'uscita di segnalazione.

Per le applicazioni in circuiti di sicurezza il dispositivo
deve essere equipaggiato di una protezione contro
I'accesso.

Utilizzare esclusivamente alimentatori con una sepa-
razione sicura con tensione PELV secondo norma EN
50178/VDE 0160 (PELV). Si esclude cosi la possibilita
di cortocircuito tra lato primario e lato secondario.

Campo d’'impiego

+ Nei circuiti elettrici presenti nelle aree potenzialmente
esplosive delle zone 21 e 22 si deve assicurare che i
dispositivi di questo circuito siano conformi alla cate-
goria 2D o 3D o siano certificati.

+ Questo prodotto & concepito per ambienti di tipo A
(industriale). In ambienti di tipo B (domestico) il dispo-
sitivo puo provocare radio interferenze indesiderate;
in tal caso l'utilizzatore & obbligato ad adottare
misure opportune.

43



« IIMOTUS® & un avviatore ibrido e dispone delle funzio-
ni di inversione di marcia, di controllo della corrente e
disicurezza. | collegamenti interni (di interblocco e del
carico) riducono notevolmente i cablaggi normalmen-
te necessari con gli avviatori elettromeccanici.

Il MOTUS® é stato sviluppato per motori trifase con
carico sinusoidale simmetrico e per carichi ohmici
trifase equamente ripartiti.

Per questo motivo non deve essere inserito immedia-
tamente a monte o a valle di convertitori di frequenza.
E‘ da evitare che dal lato del carico possino ritornare
disturbi elettrostatici al MOTUS®.

2. Tabella prodotti

Esecuzione MOTUS®ContactronControl, avviatore diretto e avviatore /invertitore

Inoltre, per un funzionamento corretto non deve esserci
passaggio di corrente accanto ed in prossimita del
MOTUS®.

Anche eventuali isolamenti difettosi o un
collegamento dell’avvolgimento del motore con

un potenziale che non attraversa il MOTUS® (es.
collegamento a stella con neutro) possono generare
un messaggio di errore; in questo caso, per motivi di
sicurezza funzionale, si richiede la sostituzione dell’
apparecchio. Questo messaggio viene registrato in
modo permanente nella “memoria degli errori”.

Conf. pz. ‘ Peso kg /100 pz. ‘ Cod. art.

Per Sistema CrossBoard®

Modulo elettronico 0,075-0,6 A avviatore diretto e invertitore 1 29,2 36109
Modulo elettronico 0,18-2,4 A avviatore diretto e invertitore 1 29,2 36110
Modulo elettronico 1,5-9 A avviatore diretto e invertitore 1 29,2 36111
Per System 30Compact per barre piatte 12 x 5mm e 12 x 10mm

Versione 0,075-0,6 A 1 34,0 36101
Versione 0,18-2,4 A 1 34,0 36104
Versione 1,5-9A 1 34,0 36107
Per System 60Classic per barre piatte 12 x 5—-30 x 10mm e barre profilate a doppia e tripla T

Versione 0,075-0,6 A 1 34,7 36102
Versione 0,18-2,4A 1 34,7 36 105
Versione 1,5-9A 1 34,7 36108
Per montaggio su guida DIN conforme a norma DIN EN 60715

Versione 0,075-0,6 A 1 34,9 36 100
Versione 0,18-2,4A 1 34,9 36 103
Versione 1,5-9A 1 34,9 36 106
Accessori

Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 2 utenze 1 7,6 36902
Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 3 utenze 1 8,3 36903
Connettore a spina con connessione cavo, ponticello per 4 utenze 1 10,0 36904
Componenti singoli e di ricambio

Fusibile 16 A per codici 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 36109 e 36110 3 0,9 31567
Fusibile 20 A per codici 36107, 36108, 36106 e 36111 3 0,9 31568
Fusibile 30 A per codici 36107, 36108, 36106 e 36111 per avviamento motori ad 3 0,9 31569
avviamento gravoso

Adattatore per System 30Compact 1 4,7 36113
Adattatore per System 60Classic 1 5,5 36114
Adattatore per fissaggio su guida DIN 1 57 36112
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3. Montaggio e collegamento
del circuito di potenza

Agganciareilmodulocompleto (inclusoil suoadattatore)
sulle barre del sistema o sulla guida DIN.

Italiano.

Con i fusibili incorporati si ottengono i seguenti tipi di
coordinamento:

Tipo di coordinamento

Versioni 0,6A e 2,4A

16A 10kA, 500V, coordinamento 2
(FUSE-10X38-16A-GR) (protezione dispositivo)

50 kA, 500V, coordinamento 1
(protezione impianto)

Versioni 9A
20A 5kA, 400V, coordinamento 2
(FUSE-10X38-20A-GR) (protezione dispositivo)

50 kA, 500V, coordinamento 1
(protezione impianto)

30A 30kA, 500V, coordinamento 1
(FUSE-ClassCC-30A-MR) | (protezione impianto)

Nelle versioni per sistema a barre il collegamento elet-
trico alla rete trifase avviene direttamente tramite
I’adattatore. Nella versione per guida DIN, rispettare
assolutamente le indicazioni sui morsetti durante il col-
legamento alla rete trifase.

AVVERTENZA: Non eseguire mai interventi con
tensione inserita! Pericolo di morte!

Revisione 6, data 05.2017

Avvertenza: Il fusibile 30 A serve solo per i motori ad
avviamento gravoso.

Smontaggio
Per togliere il dispositivo dal sistema a barre rimuovere
prima il modulo elettronico dall'adattatore.
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Collegamento di potenza

(alimentazione motore)

Il collegamento viene effettuato con il connettore tripo-
lare (gia incluso).

TAEER

Us L R L
[l

[MAN RES AUT 1E
[eleolelw

97 96 95 X5 U 1 R L

I X4 MAN Res AUT 1E

‘ ‘ ‘ X3 95 96 97
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Per I'alimentazione/comando a 24 V DC utilizzare mo-
duli alimentatori secondo DIN 19240 (ondulazione re-
sidua max. 5%)!

Al fine di evitare disturbi, nel caso di utilizzo di condut-
tori lunghi per I'alimentazione di comando, si consiglia
I'impiego di cavi schermati.

Per collegare due conduttori in uno stesso morsetto,
utilizzare conduttori con sezione equivalente!

5. Funzioni

Schema a blocchi
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Segnalazioni luminosi tramite LEDs
Con quattro LEDs in totale I'avviatore ibrido visualizza
gli stati operativi. Le funzioni dei LED si basano sulla rac-
comandazione NAMUR NE 44.
- Dopo aver collegato la tensione di alimentazione
di controllo tutti i LEDs lampeggiano una sola volta
come prova di funzionamento.

- La presenza della tensione di alimentazione di con-
trollo viene visualizzata con un LED verde (PWR).

« Avviamento e inversione del motore vengono visua-
lizzati con un LED giallo (Lo R).

« Un errore & segnalato con un LED rosso (ERR).



Funzione di diagnosi

Grazie a molteplici funzioni di diagnosi il MOTUS ¢ in
grado di riconoscere diversi errori come sovraccarico, as-
simetria, mancanza di fase o errore durante l'autotest.

- Prima di ogni accensione ha luogo un auto-test di veri-
fica. In caso di rilevamento di un qualsiasi problema, non
avviene alcuna accensione e viene emesso il messaggio
“Errore durante I'auto-test”. Possibili cause sono difetti
dell’elettronica di potenza oppure errori di isolamento
nella periferica. Un errore rilevato ma non riconosciuto

Descrizione LED

Italiano.

durante l'auto-test viene memorizzato internamente.
In caso di ripetizione dell”’Errore durante I'auto-test”, il
dispositivo non puo pil essere rimesso in funzione ed &
pertanto necessaria la sua sostituzione (precauzione di
sicurezza).

«» Quando un errore viene riconosciuto, il dispositivo com-
muta immediatamente nello stato di disattivazione si-
cura.

« Per abbandonare tale stato, &€ necessario effettuare un
RESET.

PWR | ERR
verde | rosso

Spento Tensione di alimentazione (tensione di alimentazione di S S S S |01 -
controllo) assente
Pronto per il Tensione di alimentazione (tensione di alimentazione di A S S S |01 -
funzionamento | controllo) presente
Azionamento « Inversione (L) A S S 01
inserito + Avviamento (R) A S S A |01
Errore durante | Divergenza, errore diisolamento nella periferica o errore interno A A S S 1 | 0 |impossibile
lauto-test nel dispositivo. E' necessario sostituire il dispositivo.
Errore esterno | Intervento protezione termica: La corrente del motore &
nel comandoo | superiore alla specifica della corrente nominale prescritta
nella periferia (es. Class 10A): Raffreddamento in corso! (20 minuti)
(necessita di Tempo di raffredamento (20min) parte soltanto con Us presente
manutenzione, | . Errore durante I'inversione. A L A S [1]0]| autom.
NE44) « Errore durante I'avviamento. A L S A |1]0]| autom.
Trascorsi 2 min lampeggiano ,L“ o ,R":
reset manuale possibile.
Errore durante il ripristino: Controllo di verifica errato. La A L L L | 1]0]| manuale
memoria termica della protezione bimetallica viene impostata
sul valore massimo. Il ripristino deve essere effettuato
manualmente anche per il funzionamento automatico.
Simmetria: Sfasamento oltre il 33 %. A L S S 1|0 | manuale
Mancanza di fase: mancanza di fase in presenza della tensione
di comando.
« Errore durante I'inversione. L L S 1|0]| autom.
« Errore durante I'avviamento. L L S A | 1|0]| autom.
Possibili cause: corrente minima non raggiunta, al di sotto di
0,06A (0,6A), 0,15A (2,4A), 1,2A (9A). Errore nella tensione di
rete, i fusibili sono intervenuti, collegamento motore interrotto
Blocco: la massima corrente del motore misurabile viene
superata per oltre 2s.
« Errore durante l'inversione. A L L S 1|0 | manuale
- Errore durante I'avviamento. A L S L 1|0 | manuale

Legenda: S = LED spento/A = LED acceso/L = LED lampeggiante con una frequenza di 2Hz (50:50)

Ripristino del dispositivo
Per effettuare il ripristino del dispositivo sono a dispo-
sizione tre possibilita diverse:

Manuale (tasto Set/Reset):

Premere il tasto Set/Reset sul lato frontale dell’appa-
recchio.
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Se il tasto Set/Reset viene premuto per oltre 2s, I'av-
viatore ibrido rileva nuovamente lo stato di errore. Se il
tasto Set/Reset viene premuto per oltre 65, viene ese-
guito un test avanzato dello stato dello stadio finale
di potenza ed, infine, interviene la modalita operativa
“Parametrizzazione”.
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Manuale (postazione di comando per il

ripristino a distanza)

Collegare un pulsante (contatto normalmente aperto)
tra i morsetti MAN e RES.

Il ripristino viene effettuato non appena viene ricono-
sciuta una rampa positiva di segnale sull’ingresso MAN
con una breve pressione del pulsante. Se dopo 2s non
viene riconosciuta una rampa negativa, 'avviatore ibri-
do rileva nuovamente lo stato di errore.

Automatico

Effettuare una connessione elettrica (ponte) tra i mor-
setti RES e AUT. Dopo l'intervento della protezione
termica e il successivo raffreddamento, il dispositivo
esegue il ripristino automatico.

I morsetto RES mette a disposizione la tensione per il
reset. Nelle varianti con tensione di alimentazione nomi-
nale del controllo di 24V DC la tensione sara di 24V DC.

Uscite di segnalazione

Non appena l'avviatore ibrido riconosce un errore, in-
terviene il relé di segnalazione, ossia il contatto nor-
malmente aperto si chiude e il contatto normalmente
chiuso si apre. Questo comportamento corrisponde a
quello di un relé di protezione termica.

Questi contatti servono soltanto per poter effettuare
una segnalazione e non sono parte della tecnologia di
sicurezza.

Impostazione della corrente nominale
Avvertenza: Questa funzione é possibile solo se il motore
& fermo e se I'apparecchio non € in stato di errore.

1. Verificare che sia presente la tensione di comando
di 24 V DC (PWR), non sia attivato alcun movimento
(R opp. L) e non sia segnalato alcun errore (ERR).

2. Aprire la mascherina plastica

3. Premere il tasto Set/Reset per oltre 65, per passare
al modo operativo “Parametrizzazione”: il LED verde
PWR lampeggia una volta.

Avvertenza: A differenza delle altre modalita
operative, nel modo operativo “Parametrizzazione” i
LEDs vengono disattivati ogni 2s per 0,3s.

4. Impostare la corrente nominale dell'azionamento
con il potenziometro a 240°. E’ possibile effettuare la
regolazione della corrente nominale del motore con
16 valori a passi discreti. | quattro LEDs indicano la
corrente impostata.
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5. Salvare il valore premendo nuovamente il tasto
Reset (memoria non volatile).

6. Premere il tasto Reset per oltre 2s (e meno di 65). In
questo modo viene visualizzata per 3s la corrente
impostata.

Code ‘ Corrente nom. (mA)

PWR | ERR L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Avvertenza: Se la corrente del motore & superiore a
45 A viene attivato un monitoraggio di blocco (vedere 9.
Curva caratteristica di intervento e curva di derating).

6. Esempi di applicazioni

Porta di protezione (arresto d’emergenza)
Nelle applicazioni in cui lo switch-off di sicurezza & uno
stato operativo normale, ad es. per le porte di protezio-



ne o le applicazioni a due mani, utilizzare un circuito
comeillustrato nella Fig.4. Il circuito della corrente di co-
mando viene disattivato da un relé di sicurezza, appena
viene azionato l'arresto d’emergenza. Se lo switch-off
viene attivato, ad es., da un “PLC sicuro” con uscite a se-
miconduttore, la tensione residua deve essere < 5V DC.
Le interruzioni < 3ms verranno filtrate.

Arresto d’'emergenza

Uintegrazione di un avviatore ibrido in un sistema di
arresto d’'emergenza ¢ illustrato nella Fig. 5.

La alimentazione per E, R e L dei vari MOTUS® passa da
un rele di sicurezza (2 canali).

Italiano.

Se lo switch-off viene attivato, ad es., da un “PLC sicuro”
con uscite a semiconduttore, la tensione residua deve
essere < 5V DC. Le interruzioni £ 3ms verranno filtrate.

Avvertenza: Il completo spegnimento della tensione di
alimentazione di controllo a motore attivo comporta
sempre |'usura dell’avviatore ibrido! Utilizzare questo
circuito solo se non si prevedono piti di 10.000 arresti
nel corso dell’intera durata d’'impiego del sistema. Se
lo spegnimento viene attivato, ad es., da un “PLC
sicuro” con uscite a semiconduttore, la tensione
residua deve essere < 5V DC. Le interruzioni < 1ms
verranno filtrate.

21/24VDC /
r
2.1/GND /
Alimentazione 1 (permanente)
28VDC e o/
20701 / one Alimentazione 2 (sezionabile)
20/12 / 24VDC /
L / GND  *+ /
20/13 / nIi———=/
3 /
2
T 13 T 1T
s . F Vs i s sm EBG N 1 R
A
MOTUS*ContactronControl it “7T AL i MOTUS*ContactronControl
Repet
TI2 T24 T36 MAN RES AUT = Wj 1 T4 T36 MAN RES AUT
T i Ty
L@J v
e
uivijwa
e
Fig.4 Fig.5
Protezione termica Sostituzione fusibili

Tutte le funzioni rilevanti per la sicurezza vengono re-
alizzate dall’avviatore ibrido senza intervento esterno.
Non sono necessari particolari cablaggi.

Il cablaggio del circuito di corrente di alimentazione do-
vrebbe essere realizzato come descritto negli esempi.
L'alimentazione di corrente al modulo puo essere diret-
tamente realizzata sulla fonte ditensione, senza relé di
sicurezza PSR. Lo stesso dicasi per il controllo.

Motore con freno

Se si collega un motore con freno (connessione alla
morsettiera del motore), il freno da 400V AC deve esse-
re collegato alle connessioni 2/T1 e 6/T3. Collegare un
freno da 230V AC alla connessione 4/T2 e ed al neutro
del motore.

Avvertenza: Il monitoraggio della corrente del motore

deve essere aumentato del valore del freno (corrente
nominale freno).
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| fusibili sono dimensionati in modo tale da rendere ne-
cessaria la sostituzione solo in caso di avaria. La man-
canza dell’ alimentazione principale o I'intervento di
un fusibile vengono segnalati come mancanza di fase
(PWR + ERR lampeggiano e L o R acceso).
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Fusibili di ricambio

Fusibili di ricambio

Versioni 0,6A e 2,4A Versioni 9A

16A 31567 Wéhner 20A 31568 wéhner

16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact

16A FR10GR69V 16 Mersen 20A FR10GR69V 20 Mersen
Avvertenza: La protezione ottimale contro i cortocircu- 30A31 569" Wahner
iti e la gestione delle correnti di avviamento motore si 30A 2903119" Phoenix Contact
ottengono utilizzando i fusibili indicati. Si consiglia di 30A CCMR30* Littelfuse

utilizzare solo questi tipi di fusibili.

7. Dati tecnici

Versioni

Dati d’ingresso

* Necessario solo per motori ad avviamento gravoso.

max. 0,6 A

max. 2,4A

Tensione nominale di alimentazione U, secondo IEC 60947-1/UL508

24V DC

Campo di tensione di alimentazione di controllo

19,2-30V DC (32V DC, max. 1 min.)

Tensione di alimentazione di controllo, <5VDC
Livello di commutazione ,spento sicuro®

Corrente nominale di alimentazione sec. IEC 60947-1 <40mA
Ingresso controllo L, R:

livello di comm. ,,Low" da-3a9,6vVDC
livello di comm. ,spento sicuro” <5V DC
livello di comm. , High“ 19,2—-30V DC
corrente diingresso <3mA
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Versioni

Dati di uscita (potenza)

Italiano.

Principio di commutazione

Stadio di sicurezza con bypass, switch-off trifase
con separazione galvanica

Tensione nominale di esercizio U, secondo IEC 60947-1

500V AC (50/60Hz)

Campo di tensione di esercizio secondo IEC 60947-1
Campo di tensione di esercizio secondo UL 508

42-500V AC simmetrico

Corrente di carico a 20 °C (ved. Capitolo 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Corrente nom. di esercizio |, sec. IEC 60947-1

AC-51 secondo IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a secondo IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
secondo UL 508 (ved. Capitolo 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Potere nominale di commutazione secondo UL 508

Full Load (power factor = 0,4) 0,3kW (0,4 HP) 0,9kW (1,2 HP) 2,3kW (3,0HP)
Full Load (power factor = 0,8) 0,5kW (0,6 HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Corrente di dispersione (ingresso, uscita) OmA

Tensione residua alel, <300mV ‘ <400mV ‘ <500mV

Corrente impulsiva

100A (t=10ms)

Protezioni degli ingressi

Varistori, fusibili

Short circuit current rating SCCR secondo UL 508a

con fusibile Class J (30 A) indicato per circuiti elettrici
che non forniscono una corrente simmetrica
superiore a 100 kA5 max 500V

Dati di uscita (comando /segnalazione)

Esecuzione dei contatti

contatto semplice (commutatore)

Materiale dei contatti

lega di Ag, doratura dura

Con funzione di Contatto di segnalazione Contatto di potenza
Tensione di commutazione max. 30V AC/36V DC 250VAC/DC
Tensione di commutazione min. 100mV 12V AC/DC
Corrente max di carico permanente |, 50mA 6A
Corrente di commutazione min. 1mA 10mA
Potenza di sezionamento max.*, carico ohmico 24V DC/250V AC 12W/- 140W/1500VA
Tecnica di misurazione punto 9. Curva di intervento

Misurazione della corrente bifase, Campo 0,075-0,6 A 0,18—2,4A 1,5-9A

Monitoraggio della simmetria
Valore la > lnenn = (lmax = Imin/Imax)
Valore lsx < lhenn => (lmax = i/ Inenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Tempo di risposta 2min./1,8s

Monitoraggio mancanza fase I(L1), I(L3) tip. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valore (angolo (L1,L3)) 170-190

Tempo di risposta <1,8s

Protezione blocco I(L1) 0 I(L3) - - >45A
Tempo di risposta - - 2s
Curva caratteristica di intervento (ved. Capitolo 9) secondo IEC 60947 Class 10A

Tempo di raffreddamento 20 min.

Indicazioni e pulsanti frontali

Indicazione tensione di esercizio

LED PWR (verde)

Indicazione errori di processo e apparecchio

LED ERR (rosso)

Indicazione controllo Inversione/Avviamento

LED L (giallo)/LED R (giallo)

Pulsante

Ripristino errori

Regolatore per I'impostazione della corrente nominale

240°

* Ulteriori dati su richiesta.
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Versioni

Dati generali

di alimentazione del controllo e tensione di commutazione

Tensione nominale di rete (< 500V AC)

Tensione nominale di rete (< 300V AC es. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tensione nominale di rete (< 300-500V AC)

Potenza dissipata min.//max. 088W/2,8W | 088W/55W | 088W/12W
Frequenza di commutazione max. (impulso/pausa 50:50) 2Hz

Tempo di spegnimento del MOTUS®

(dovuto all'interruzione della tensione di alimentazione) tipico25ms  (max. 500 ms)

Tempo di spegnimento del MOTUS®

(dovuto alll'interruzione della tensione di azionamento) tipico30ms  (max. 80 ms)

Tempo di avviamento del MOTUS®

(dovuto all'inserzione della tensione di azionamento) tipico40ms  (max. 50 ms)

Tensione impulsiva tra tensione di ingresso di controllo, tensione 6kv

Isolamento sicuro (EN 50178)
Isolamento sicuro (IEC 60947-1)
Isolamento base (IEC 60947-1)

Tensione di ingresso di controllo, tensione di alimentazione del
controllo e uscita di segnalazione, uscita di segnalazione e tensione

di commutazione

Tensione nominale di rete (< 500V AC)

Tensione nominale di rete (< 300V AC es. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tensione nominale di rete (< 300-500V AC)

Isolamento sicuro (IEC 60947-1)

Isolamento sicuro (EN 50178)
Isolamento sicuro (IEC 60947-1)
Isolamento base (IEC 60947-1)

Temperatura ambiente Esercizio —25°C-+70°C
Temperatura ambiente Trasporto, Immagazzinamento —40°C-+80°C
Categoria sovratensioni 1}
Grado di inquinamento 2

Norme/Disposizioni
Requisiti per centrali elettriche

IEC 60947-4-2/1EC 61508-1/1SO 13849-1/EN 954-1
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Durata

3x107 cicli di commutazione

Grado di protezione

1P20

Posizione di montaggio

verticale (su barra/guida DIN orizzontale)

Montaggio (vedere 9. Curva di derating)

affiancabile con o senza distanza > 20mm

Custodia

Materiale

Dimensioni incl. adattatore per guida DIN
Dimensioniincl. adattatore per barre compact
Dimensioni incl. adattatore per barre classic

PAG.6
(22.5/175/138)mm (L/H/P)
(22.5/160/156)mm (L/H/P)
(22.5/200/156)mm (L/H/P)

Connessione dei morsetti
Sezione cavi (rigidi/flessibili)
Filetto M3, coppia consigliata

Vedere avvertenze allacciamenti (pagina 46)
0,14—2,5mm? AWG 26-14
0,5—-0,6Nm 4,4-5,3 |b-in

Connessioni adattatore
Sezione cavi per adattatore per guida DIN (rigido/flessibile)
Dimensioni barre del sistema 30Compact/60Classic

0,2-6mm?/0,2—4mm? (AWG 24-10)
12x5010mm/12-30x5010mmebarre TTe TTT

Corrente max. sulla barra 2500A
Peso versioni

System 30Compact ca.368g
System 60Classic ca.374g
Esecuzione per guida DIN ca.377g

Omologazione

EX 11 (2) G [Exe] [Exd] [Expx] ~ EX1I(2) D [Ext] [Exp]

Attestato d‘esame CE del tipo secondo ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Livello di sicurezza

v. paragrafo 8.1 e 8.2

Contatto - Wéhner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Monchrédener Strae 10 - D-96472 Rédental
Recapito postale Casella postale 11 60 - D-96466 Rodental - Germania
Telefono +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de » www.woehner.de
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MOTUS®
Controlador hibrido para arranque de motor
con funcion de inversion de giro.
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MOTUS®
Vista general.

Entrada: Entrada de mando:
tension de alimentacion de giro a derecha /
mando aizquierda

Adaptador Entradas de confirmacion
MAN, RES, AUT
Placa de Respuesta

caracteristicas

Modificacién del
ajuste de corriente

PWR

:l Err/L/R

Compartimento
para fusibles

Set/Reset

Desbloqueo

N e

N gy <
Conector para )

tension de salida trifasica /
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1. Normas de seguridad /
indicaciones de instalacion

En todos los trabajos a realizar en el dispositivo,
cumpla las normas nacionales de seguridad y de
prevencion de accidentes.

El incumplimiento de las normas de seguridad puede
tener como consecuencia la muerte, lesiones fisicas
graves o grandes dafios materiales!

La puesta en marcha, el montaje, la modificaciony el
reequipamiento solo pueden ser llevados a cabo por
un electricistal

Antes de comenzar los trabajos, desconecte la ten-
sion del aparato!

En aplicaciones de parada de emergencia debe evi-
tarse, por medio de un control de prioridad, que una
maquina arranque de nuevo automaticamente!

Durante el funcionamiento, algunas piezas de los
equipos de conmutacion se encuentran bajo tension
peligrosal

Las cubiertas de proteccién de los equipos de con-
mutacion eléctricos no deben retirarse durante el
funcionamiento!

Guarde las instrucciones de uso!

El dispositivo es un equipo eléctrico accesorioy no
debe instalarse en areas expuestas al peligro de
explosion. Respete las normas de seguridad vigentes
para la instalacion y operacion de equipos eléctricos
accesorios.

Es necesario tener en cuenta las normas de seguridad
que resultan de su empleo en combinacién con mo-
tores en la zona Ex (directriz ATEX 2014/34/EV).

Si se utiliza el modo operativo ,RESET automatico®,
el accionamiento vuelve a conectarse una vez trans-
currido el tiempo de enfriamiento, siempre y cuando
alin esté presente una sefial de activacion. El tiempo
de enfriamiento es de 20 minutos. En caso de aplica-
ciones en la zona de proteccion Ex, no es admisible
un rearranque automatico.

El equipo no debe exponerse a esfuerzos mecanicos
o térmicos que sobrepasen los limites descritos en las
instrucciones de servicio. Para la proteccién contra
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dafios mecdnicos o eléctricos, el montaje debe reali-
zarse, dado el caso, en una carcasa correspondiente
provista de una protecciéon adecuada (p. ej. IP54)
seglin IEC 60529/EN 60529. Con presencia de polvo,
el equipo debe instalarse en una carcasa adecuada
(como minimo IP64) seglin EN 61241.

La instalacion debe efectuarse siguiendo las indica-
ciones descritas en las instrucciones de servicio. Du-
rante el funcionamiento, no estd permitido el acceso
a los circuitos dispuestos en el interior del equipo

El equipo eléctrico no puede ser reparado por el
usuario y debe sustituirse por un dispositivo equi-
valente. Solamente el fabricante podra realizar las
reparaciones

Deben tenerse en cuenta los datos y las caracteristi-
cas de seguridad segun el certificado de examen de
tipo CE vdlido.

Al conectar el accionamiento o en su estado
desconectado, el equipo realiza un diagnéstico de
las funciones. Adicionalmente, un electricista o es-
pecialista que conozca las normas correspondientes
puede realizar una prueba de la funcién de seguridad
,proteccion del motor*. Para esta prueba, el accio-
namiento debe estar en funcionamiento en giro a la
izquierda o derechay el flujo de corriente debe estar
interrumpido en un conductor (p. ej. quitando un
fusible en la fase L1 o L3). El controlador de arranque
hibrido desconecta entonces el accionamiento en un
periodo de tiempo de entre 1,5y 2s. Los LEDs para el
giro a la izquierda o derecha se apagan y se activan el
LED ERRYy la salida de respuesta.

+ En aplicaciones relacionadas con la seguridad, el
equipo debe estar asegurado con una proteccién de
acceso.

« Emplee sélo fuentes de alimentacién con separacion
segura con tension PELV (baja tension de seguridad)
seglin EN 50178/VDE 0160 (PELV). En estas fuentes
de alimentacién se excluye un cortocircuito entre el
lado primarioy el secundario.

Campo de aplicacion:

+ Para circuitos en zonas expuestas al peligro de explo-
sion de polvo de las zonas 21 o0 22 debe garantizarse
que los equipos eléctricos conectados a este circuito
cumplan con o estén homologados para la categoria
2D o 3D.
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« Este es un producto para el entorno A (industria).
En el entorno B (hogar), este equipo puede producir
interferencias de radio indeseadas. En este caso, el
usuario puede verse obligado a ejecutar medidas
apropiadas.

MOTUS® ha sido desarrollado para la operacion de
motores trifasicos con carga sinusoidal simétrica
y para cargas resistivas equipartidas trifasicas. El
arranque hibrido dispone de funcién de inversion,

monitorizacién de corriente y funcién de seguridad.

El enclavamiento y el cableado de carga interno
reduce los costes de cableado.
Las funciones requieren una carga sinusoidal.

2.Tabla de productos

Por ello, MOTUS® no debe ponerse en servicio
directamente antes ni después de convertidores de
frecuencia.

Para un funcionamiento correcto, no debe “pasar

de largo“ corriente al motor por el MOTUS®. No esta
permitida una corriente electrostatica fuerte en el
lado de carga del MOTUS®. Un aislamiento incorrecto
o una conexién del bobinado de los motores con un
potencial no conducido a través del MOTUS® (por
ejemplo, punto neutro con el conductor neutro)
pueden generar un mensaje de fallo que requiere
una sustitucion del equipo por motivos de seguridad
funcional. Este fallo se registra de forma permanente
en la memoria de averias.

‘ Uds./Emb ‘ Peso kg/100 uds.

Modelo MOTUS®ContactronControl, arrancador directo e inversor

Para Sistema CrossBoard®

Médulo electrénico 0,075-0,6 A arrancador directo e inversor de giro de motores 1 29,2 36109
Médulo electrénico 0,18-0,6 A arrancador directo e inversor de giro de motores 1 29,2 36110
Médulo electronico 1,5-9 A arrancador directo e inversor de giro de motores 1 29,2 36111

Para System 30Compact para barras colectoras de 12 x 5mmy 12 x 10mm

Modelo de 0.075-0.6A 1 34.0 36101
Modelo de 0.18-2.4A 1 34.0 36104
Modelo de 1.5-9A 1 34.0 36107

Para System 60Classic para barras colectoras de 12 x 5 - 30 x 10mm, perfil doble Ty triple T

Modelo de 0.075-0.6A 1 347 36102
Modelo de 0.18-2.4A 1 347 36105
Modelo de 1.5-9A 1 347 36108

Para montaje en carril simétrico DIN segun DIN EN 60715

Modelo de 0.075-0,6A 1 349 36100
Modelo de 0.18-2.4A 1 34.9 36103
Modelo de 1.5-9A 1 349 36 106
Accesorios

Conector con conexion de cable, 2 aparatos 1 7.6 36 902
Conector con conexion de cable, 3 aparatos 1 83 36903
Conector con conexion de cable, 4 aparatos 1 10.0 36904

Componentes de repuesto

Fusible de 16 A paran.2art..: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 3 0.9 31567
36109y 36110

Fusible de 20 A paran.2art..: 36107,36108, 36106 y 36111 3 0.9 31568
Fusible de 30 A para n.2art..: 36107, 36108, 36106 y 36111 en motores con 3 0.9 31569
arranque con carga

Adaptador para System 30Compact 1 4.7 36113
Adaptador para System 60Classic 1 5.5 36114
Adaptador para montaje en carril simétrico DIN 1 5.7 36112
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3. Montaje y conexion del circuito
de corriente principal

Enganche el médulo completo incluido el adaptador
para barra colectora o carril DIN.

Con los fusibles utilizados se alcanzan los siguientes

tipos de calificacion:

Tipo de asignacion

Variantes de 0,6Ay 2,4A

16A
(FUSE-10X38-16A-GR)

10kA, 500V, tipo de calificacion 2
proteccion de aparatos

50kA, 500V,
tipo de calificacién 1
proteccion de instalaciones

Variantes de 9A

20A
(FUSE-10X38-20A-GR)

5 kA, 400V, tipo de calificacion 2
proteccién de aparatos

50kA, 500V,
tipo de calificacién 1
proteccion de instalaciones

Para las versiones montadas sobre barras, la conexién
eléctrica a la red trifasica se realiza directamente a tra-
vés del adaptador. Al emplear el adaptador para carril
simétrico, tenga siempre en cuenta la sefalizacion de
los bornes a la hora de conectarlo a la red trifasica.

ATENCION: No trabaje nunca estando la tensién
aplicada! Peligro de muerte!

Revision 6, version 05.2015

30A
(FUSE-ClassCC-30A-MR)

30kA, 500V,
tipo de calificacion 1
proteccién de instalaciones

Nota: Solo se necesita fusible de 30 A para motores con

arranque en carga.

Desmontaje

Para el desmontaje del aparato del carril DIN, en pri-
mer lugar debe retirarse el componente electrénico del

adaptador.
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Conexion de la salida del motor en el circuito
de corriente principal

La conexion se realiza con un conector de 3 polos que
va incluido.

ME T T
MEC T T
[

Us L R L
[@lolele

[MAN RES AUT 1E

[l
97 96 95 X5 u 1 R L
[elele)
X4 MAN | Res AUT | LlE
| | X3 95 96 97
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Alimente las entradas de tension de alimentacion y
de tension de mando de 24VDC con médulos de fuen-
te de alimentacién segtin DIN 19240 (rizado residual
max. 5%)

Para evitar acoplamientos inductivos o capacitivos de
impulsos parasitos en lineas de mando de gran longi-
tud, se recomienda utilizar cables apantallados.

Si quiere conectar dos conductores en un mismo punto de
embornaje, debe usar conductores con idéntica seccion!

5. Funciones

Diagrama de bloques

Reset MAN ue s
Auto,}L Reset2 || Logic 7¢F
reset oAUT uP
// L \/
o L ;
n vDC jz\\é
1E & Error Reset
4 8
R 0‘%* 2avoc | | v/ PSS
o 2/T1_6/T3
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Set/ aoo o max.9 A @
Remo R L Err PWR
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2/T1 4/12 6/T3 MOTUSQ
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Visualizacion - LEDs de estado

MOTUS visualiza los estados de funcionamiento con un
total de cuatro LEDs. Las funciones de los LEDs se basan
en la recomendacion NAMUR NE44.

Tras aplicar la tension de alimentaciéon de mando, se
encienden todos los LEDs una vez, lo que sirve como
prueba de los LEDs.

.

Mediante un LED verde (PWR) se indica que la
tension de alimentacién de mando se encuentra en
estado “ok”.

.

El giro a la izquierda o a derecha del accionamiento
se muestra con un LED amarillo (L o R), respectiva-
mente.



oen un error de aislamiento de los periféricos. El “Error
durante autocomprobacién” no puede ser confirmado,
almacendndose de manera interna. El dispositivo no puede
volver a ponerse en servicio tras repetirse el “Error durante
autocomprobacién”, por lo que es necesario realizar una
sustitucion (medida de seguridad).

Funcién de diagnéstico

Mediante diversas funciones de diagnéstico, el controlador
de arranque hibrido es capaz de reconocer e indicar errores
de diversa indole, como sobrecorriente, asimetria o inte-
rrupcién de fase, asi como errores producidos durante la

autocomprobacion. . . ) .
« Cuando se reconoce un error, el equipo cambia de inmedia-

- Antes de cualquier proceso de conexion, se lleva a cabo una to al estado de desconexion segura.

autocomprobacion. En caso de detectarse una anomalia,
el sistema no se conecta, mostrandose el mensaje “Error

Para abandonar el estado de desconexion segura, es nece-

durante autocomprobacién”. Tal anomalia puede tener sario confirmar los errores correspondientes.
su origen en defectos del sistema electrénico de potencia

Estado Descripcion LED PWR | ERR L R [96|95 |Confirmacion
verde| rojo |amar.|amar. (97 96| de fallo

off No hay tension de alimentacion (tension de alimentacion de mando) | A A A A |01 -

Disponibilidad | Hay tension de alimentacion (tension de alimentacion de mando) | E A A A |01 -

para el servicio

Accionamien- | « Giro a laizquierda (L) E A E A 0|1

toconectado | - Giroaladerecha (R) E A A E |01

Error durante Deteccién de una anomalia, error de aislamiento en los periféricos o E E A A 1|0 |noesposible
autocomprobaci- | error en el dispositivo: es necesario sustituir el dispositivo

on

Fallo externo | Funcién bimetal: la corriente del motor es mayor que el valor
enactivacion | predeterminado de la corriente del motor (p. e]. clase 10A):

o periferia Tiempo de enfriamiento en curso! (20 Minutos)

(necesita Enfriamiento en curso (20 min), solo con entrada Us alimentada.

mantenimien- | « Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. E B E A | 1|0 |automatica
to, NE44) - Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A E 1|0 | automatica

Una vez transcurridos 2 minutos parpadea ,L“ 0 ,R"
es posible un reset manual.

Fallo al restablecer el estado del sistema: suma de comprobaciéon | E B B B |10 manual
incorrecta. La memoria térmica de la funcion bimetalica se sitta
en el valor maximo. El fallo también tiene que ser confirmado
manualmente en funcionamiento automatico.

Simetria: Ambas corrientes de motor difieren en mas de un 33% entre ellas. E B A A 1|0 manual

Interrupcion de fase: interrupcion de fase con tension de
mando aplicada

- Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. B B E A | 1|0 |automética

- Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. B B A E 1|0 | automatica

Causas posibles: corriente minima no alcanzada,

por debajo de 0,06A (0,6A), 0,15A (2,4A), 1,2A(9A)
Fallo en la tension de red, los fusibles se han disparado
Linea del motor interrumpida

Bloqueo: la corriente de motor max. medible se excede
durante mas de 2s.

- Elfallo se ha producido durante el giro a la izquierda. E B B A 1|0 manual

« Elfallo se ha producido durante el giro a la derecha. E B A B |10 manual

Explicacién: A = LED desconectado / E = LED iluminado permanentemente / B = LED parpadea con una frecuencia de 2Hz (50:50)

« Confirmacion de fallo Si se mantiene accionado mas de aprox. 2 segundos el
Para la confirmacién de fallo hay disponibles tres pulsador de set/reset, el controlador de arranque hibri-
posibilidades: do retorna al estado de fallo. Si la solicitud de confirma-

cion (pulsador de reset apretado) se aplica durante mas
Manual (pulsador set/reset)Accione el pulsador de de 6 segundos, se ejecuta una prueba adicional de la
reset en la parte delantera del equipo. unidad de salida de potencia y, a continuacion, se cam-

bia al modo operativo , parametrizacion”.
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Manual (punto de confirmacién a distancia)

Conecte un pulsador (contacto abierto) entre los
bornes MAN y RES.

Se genera una confirmacién cuanto se detectaen la
entrada MAN un flanco positivo—breve accionamiento
del pulsador. Si después de un tiempo aprox. de 2s no
se detecta ningln flanco negativo, el controlador de
arranque hibrido retorna al estado de error.

Automatica

Establezca una conexién eléctrica entre los bornes RES
y AUT. Después de la activacion de la supervision bime-
taly del posterior enfriamiento, el equipo ejecuta una
confirmacion automatica.

El borne RES pone a disposicion la tension para el reset.
Para una tensién de alimentacion de mando de dimen-
sionamiento de 24V DC, ésta es de 24V DC.

Respuesta

En cuanto el controlador de arranque hibrido reconoce
un error, se activa el relé de repuesta, es decir, el contac-
to abierto se cierra o el contacto cerrado se abre. Este
comportamiento equivale al de un relé guardamotor.
La respuesta sirve para sefializar y no forma parte de la
cadena de seguridad. Por ello, no se incluye en las consi-
deraciones técnicas de seguridad.

Parametrizacion—Ajuste de la

corriente nominal

Nota: Esta funcién solo es posible cuando el equipo no
esta activado y no presenta ningtin fallo.

iy

. Asegurese de que esta aplicada la tensiéon de mando
de 24VDCy de que no se realiza ninguna activacion R
o L ni se visualiza ningin mensaje de fallo.

2. Abra la cubierta.

w

. Accione el pulsador de set/reset durante mas de 6s
para acceder al modo operativo ,Parametrizacién®:
el LED PWR verde parpadea una vez.

Nota: Para diferenciarlo de otros estado de funciona-
miento, en el modo operativo ,,parametrizacion” los
LEDs se desconectan en intervalos de 2s durante 0,3s.

4. Ajuste la corriente nominal del accionamiento me-
diante el potenciémetro de 2402. La predetermina-
cion de la corriente nominal se realiza en 16 niveles.
Los cuatro LEDs muestran la corriente ajustada.

5. Guarde el valor mediante una nueva activacion del
pulsador de reset (drea no volatil de memoria de datos).
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6. Siacciona el pulsador de set/reset durante mas de
25 (y menos de 65), se indica la corriente ajustada
durante 3s.

Code ‘ Corriente nom. (mA)

PWR | Err L R 0,6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

Nota: A partir de una corriente de motor de 45A, se
activa el control de bloqueo (véase 9. Curva
caracteristica de disparo y Curva derating).

6. Ejemplos de aplicacion

Puerta de proteccion (PARADA DE EMERGENCIA)

En aplicaciones en las que la desconexién de seguridad
es un estado operativo normal como, p. €j., en aplicacio-
nes de puerta de proteccién o aplicaciones bimanuales,
debe utilizarse un circuito segun la Fig. 4. En este caso, el
circuito de corriente de mando se desconecta mediante



un relé de seguridad en cuanto se acciona el pulsador
de parada de emergencia. Sila desconexion se realiza, p.
ej., desde un ,control seguro” con salidas por semicon-
ductor, entonces la tensién residual tiene que ser < 5V
DC. Las interrupciones < 3ms se filtran.

PARADA DE EMERGENCIA

En la Fig. 5 se muestra la integracion de un controla-
dor de arranque hibrido en una cadena de parada de
emergencia.

En esta aplicacién no se conmuta la tensién de alimen-
tacién de mando, sino el circuito de corriente de mando.
Si la desconexion se realiza, p. ej., desde un ,,control se-
guro” con salidas por semiconductor, entonces la ten-

sion residual tiene que ser < 5V DC. Las interrupciones
< 3ms sefiltran.

Nota: La desconexion de la tension de alimentacién de
mando con el motor activado conlleva siempre un
desgaste del controlador de arranque hibrido! Este
circuito deberia por tanto utilizarse Ginicamente
cuando a lo largo de toda la vida util del sistema no se
prevean mas de 10 000 desconexiones.

Sila desconexion se realiza, p. e]., desde un ,,control
seguro” con salidas por semiconductor, entonces la
tension residual tiene que ser < 5V DC. Las interrupcio-
nes < 1ms se filtran.
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Proteccion del motor

Todas las funciones relevantes para la seguridad son
realizadas sin influencia exterior por el controlador de
arranque hibrido. No son necesarias técnicas de cone-
xién especiales.

El cableado del circuito de corriente de carga debe realizar-
se tal como se indica en los ejemplos arriba expuestos. Por
el contrario, la conexion de la alimentacion del moédulo se
puede realizar directamente en la fuente de tensién, sin re-
|é de seguridad PSR. Lo mismo es valido para la activacion.

Motor con freno

Sise conecta un motor con freno (conexién en el tablero
de bornes del motor), el freno de 400V AC deberd conec-
tarse a las conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de 230V AC
deberd conectarse a la conexién 4/T2y al punto neutro
del motor.

Nota: El control de corriente del motor debe incremen-
tarse en el valor del freno (corriente nominal del freno).
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Sustitucion de los fusibles

Los fusibles estan dimensionados de manera que solo
es necesario sustituirlos tras una averia. La caida de la
red eléctrica o la desconexion de fusibles se sefializan
al activar como fallo de fase (parpadean PWR + Err y se
iluminan LoR).
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Fusibles de repuesto

Fusibles de repuesto

Variantes de 0,6Ay 2,4A Variantes de 9A
16A 31567 Wéhner 20A 31568 Wéhner
16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact
16A FR10GR69V 16 Mersen 20A FR1I0GR69V 20 Mersen
Nota: Con los fusibles relacionados se logra una 30A31569° Wohner
proteccion contra cortocircuito 6ptimay el control seguro 30A2903119* Phoenix Contact
30A CCMR30* Littelfuse

de las corrientes de arranque del motor. Recomendamos
utilizar inicamente estos tipos de fusibles.

7. Datos Técnicos

Variantes

Datos de entrada

* Necesario solo para motores de arranque pesado.

max. 0,6 A

max. 2,4A

Tension de alimentacion de mando de dimensionamiento
Us seglin IEC 60947-1 / UL 508

24V DC

Rango de tension de alimentacion de mando

19,2-30V DC (32V DC, max. 1min.)

Tension de alimentacion de mando, Nivel de conmutacion ,,apagado seguro” <5V DC
Corriente de alimentacién de mando de dimensionamiento segtin IEC 60947-1 <40mA
Entrada de mando Nivel de conmutacién , bajo” -3a9,6VDC
L,R: Nivel de conmutacién ,apagado seguro” <5V DC
Nivel de conmutacion ,alto” 19.2—-30V DC
Corriente de entrada <3mA
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Datos de salida

Principo de conmutacion

Nivel final de seguridad con Bypass, desconexion
trifasica con separacion galvanica

Tension de servicio de dimensionamiento Ue seglin IEC 0947-1

500V AC (50 /60Hz)

Rango de tensién de servicio seglin IEC 60947-1
Rango de tension de servicio segin UL 508

42-500V AC simétrica

Corriente de carga a 20 °C (véase el capitulo 9) 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,2-9A
Corriente de servicio de dimensionamiento le segtin IEC 60947-1

AC-51 segun IEC 60947-4-3 0,6A 2,4A 9A
AC-53a segun IEC 60947-4-2 0,6A 2,4A 6,5A
seglin UL 508 (véase el capitulo 9) 0,6A 2,4A 6,5A
Potencia nominal de conmutacion segtin UL 508

Full Load (power factor = 0,4) 0,3kW (0,4HP) 0,9kW (1,2HP) 2,3kW (3,0HP)
Full Load (power factor = 0,8) 0,5kW (0,6HP) 1,7kW (2,2HP) 4,6kW (6,1HP)
Corriente de fuga (entrada, salida) 0mA

Tension residual a <300mv_ | <a00mv [ <s00mv
Sobrecorriente momentanea 100A (t=10ms)

Circuito de proteccién de entrada

Varistores, fusibles

Short circuit current rating SCCR segtin UL 508
(en preparacion)

Con fusible Clase J (30A) apto para el uso en
circuitos que no entreguen mas de 100 kA.¢
de corriente simétrica, max. 500V

Salida de respuesta

Tipo de contacto

Contacto simple, 1 contacto conmutado

Material de contacto nuevo

Aleacion de Ag, dorado duro

Para empleo como Contacto de sefiales Contacto de potencia
Tensién max. de conmutacion 30V AC/36VDC 250VAC/DC
Tension min. de conmutacion 100mV 12VAC/DC
Corriente max. de carga constante lo 50mA 6A
Corriente min. de conmutacion 1mA 10mA
Potencia méx. de ruptura, carga resistiva 24V DC/250V AC 1,2W /- 140W / 1500VA
Técnica de medicion referida a 9. Curva caracteristica de disparo

Medicién de corriente bifasica, Rango 0,075-0,6 A 0,18-2,4A 1,5-9A

Control de simetria Valor Ly > lnenn => (lmax = Tin / Tma)

Valor linax < Tnean => (Imax = in / Tnenn)

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

>33%/267%
>33%/267%

Tiempo de reaccion 2min./1,8s

Control de interrupcion de fase, I (L1), I(L3) typ. >75mA ‘ >150mA ‘ >1200mA
Valor (angulo(L1,L3)) 170-190

Tiempo de reaccién <1,8s

Proteccion de bloqueo, | (L1) oder I(L3) - - >45A
Tiempo de reaccién - - 2s
Curva caracteristica de disparo (véase el capitulo 9) seglin IEC 60947 Class 10A

Tiempo de enfriamiento 20min.

Elementos de mando

Indicacion de la tension de servicio

LED PWR (verde)

Indicacion de fallos de equipoy proceso

LED Err (rojo)

Indicacion de activacion, Giro a la izquierda/derecha

LED L (amarillo) / LED R (amarillo)

Pulsador

Confirmacién de fallo

Potenciémetro para ajuste de la corriente nominal del motor

240°

* Véase la placa de caracteristicas.
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Datos generales

max. 0,6 A

Potencia disipada min./max.

0,88W/2,8W | 0,88W/55W | 0,88W/12W

Frecuencia méx. de conmutacion tiempos de impulso/pausa 50:50)

2Hz

Tiempo de desconexién por tensién de alimentacion de mando
Tiempo de desconexién por tension de accionamiento

Tiempo de conexién por tensién de accionamiento

tip. 25ms  max. 500 ms
tip. 30ms  max. 80 ms
tip. 40ms  méax.50 ms

Tensidn transitoria de dimensionamiento entre, ensién de entrada de
mando, tensién de alimentacion de mando y tensién de conmutacién
Tension nominal de red (< 500V AC)

Tension nominal de red (< 300V AC) p. ej. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tension nominal de red (< 300—500V AC)

6kv

Separacion segura (EN 50178)
Separacion segura (IEC 60947-1)
Aislamiento basico (IEC 60947-1)

Tensién de entrada de mando, tension de alimentacién de mando y salida
de confirmacion de respuesta, salida de confirmacion de respuesta y
tension de conmutacion

Tension nominal de red (< 500V AC)

Tension nominal de red (< 300V AC) p. ej. 230/400V AC, 277/480V AC)
Tension nominal de red (< 300—500V AC)

Separacion segura (IEC 60947-1)

Separacion segura (EN 50178)
Separacion segura (IEC 60947-1)
Aislamiento basico (IEC 60947-1)

Rango de temperatura ambiente Funcionamiento —25°C-+70°C
Rango de temperatura Transporte, Almacenamiento —40°C-+80°C
Categoria de sobretension I
Grado de polucién 2

Normas/Disposiciones
Exigencia para compafiias eléctricas

IEC 60947-4-2 /IEC 61508-1 /150 13849-1/EN 954-1
DWR 1300/ZXX01/DD/7080.8d

Vida util

3x107 ciclos de conmutacién

Grado de proteccion

1P20

Posiciéon de montaje

Vertical (carril simétrico / barra colectora horizontal)

Montaje (Véase 9. Curva derating)

Alineable sin separacion o con separacién de 220mm

Carcasa:

Material

Dimensiones incl. adaptador para carril DIN

Dimensiones incl. adaptador para barra colectora corriente Compact
Dimensiones incl. adaptador para barra colectora corriente Classic

PA6.6
22,5/175/138 mm (An /Al / P)
22,5/160/156 mm (An /Al / P)
22,5/200/156 mm (An /Al / P)

Datos de conexién (seccién de conductor)
Bornes de tornillo (rigido/flexible)
Rosca M3, par de apriete recomendado

Consulte las indicaciones de conexion (pagina 58)
0.14-2.5mm? AWG 26-14
0.5-0,6Nm 4,4-5,3 |b-in

Datos de conexion del adaptador
Conexion @ adaptador para carril simétrico (rigido/flexible)
Cobre @ barra colectora 30Compact/60Classic

0.2-6mm?*/0.2—4mm?* (AWG 24-10)
5(010)x12mm /5 (0 10)x30mm

Corriente max, para barra colectora 2500A
Peso variantes de model

System 30Compact ca.368g
System 60Classic ca.374g
Modelo para carril simétrico DIN ca.377g

Homologacién

EX 11 (2) G [Exe] [Exd] [Expx]  EX1I(2) D [Ext] [Exp]

Certificado de examen de tipo CE segtin ATEX

PTB 13 ATEX 3001

Nivel de seguridad

Véanse los apartados 8.1y 8.2

Contacto - Wohner GmbH & Co. KG - Elektrotechnische Systeme - Ménchrédener StraRBe 10 - D-96472 Rédental

Direccién postal Postfach 11 60 - D-96466 Rodental - Alemania

Teléfono +49 (0) 9563/751-0 - Fax +49 (0) 9563/751-131 - info@woehner.de - www.woehner.de
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MOTUS®
KOMOUHMPOBAHHBIV NyCcKaTeNb 3NeKTPoABUraTens
¢ pyHKUMen peBepca.
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MOTUS®
Oo6wun Bua.

Bxoa: YnpaBnsiowmii Bxop:
HanpaAXeHne NuTaHnA BpalwieHue BI'IpaBO/BHEBO
Lenuv ynpasnexus

Apantep Bxopfibl KBUTUpPOBaHMSA

MAN, RES, AUT
3aBopackas OTBETHbIN CUTHanN
Tabnuuka

N3meHeHune
HaCTOWKM NO TOKY

PWR

:l Err/L/R

Ortcek npepo-
XpaHuTtens
Set/Reset
PasbnokupoBanue [il ﬁ
RN g
U H
Q
N gy <,
Pasbvem gns 3-dpasHoro S
BbIXO[HOTO HanNpsXXeHuns /
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1. TpeboBaHus No TexHuKe
6esonacHocTn/yKa3aHus no
MOHTaXy

Mpw BbINONHEHUN NO6GbIX PaboT c 06opynoBaHEM
cobnioparite TpeboBaHNA rocyapCTBEHHbIX HOPMa-
TUBHbBIX JOKYMEHTOB, PerynnpyioLyx Bonpochl 6es-
0NacHOCTM 1 NPefoTBPALLEHNA HECYACTHBIX CllyYaes.
HecobnioaeHne TexHUKM 6€30MacHOCTY MOXKET
noBJeyb 3a CO60V CMEpPTb, TAXKeSble YyBeubs Unn
3HauUTENbHbIN MaTepuanbHbINi yuep6!

BBopA B 3KkCnyaTaLuio, MOHTaX, MoguduKayma n
[looCHalleHne 060pyaoBaHNA MPOU3BOANTCA TONBKO
KBan@MLUMPOBaHHbIMI CNleLranncTamu no 3NeKTpo-
TexHuke!

Mepepn Havanom paboT OTKNOUNTE NUTAHKE YCTPOW-
crTBal

B cnyyae aBapuintHOro octaHoBa Heo6xoaMMO Npw-
HATb Mepbl N0 NPeAOTBPALLEHNI0 aBTOMATNYECKOTO
nepesanycka o060py0BaH1A NOCPEACTBOM YCTPOIA-
CTBa BepXHero ypoBHs!

B pabouem pexume feTanm KOMMyTauVOHHbIX
3NeKTPUYECKNX YCTPONCTB HaXOAATCA NOJ ONACHbIM
HanpsxeHnem!

Bo Bpems aKcnnyaTauum 3anpeLlaeTca CHUMaTh 3a-
LMTHBIE KPBILKYM C SN1eKTPUYECKNX KOMMY TaLMOHHbIX
ycTponcTs!

CoxpaHuTe MHCTPYKLMIO MO SKCcnyaTauum!

[laHHOe YCTPOCTBO ABNAETCA YaCTbIO INEKTPOOBOPY-
[I0BaHMA 1 AONIXKHO ObITb YCTaHOBMIEHO BO B3pblBOGE-
30MacHoii 30He. [Npn MOHTaXe 1 SKcnyaTaummu 060-
pynoBaHus cobniopaiiTe aencTayioLme TpeboBaHmA
no TexHuKe 6e3onacHoCTH.

CobntofanTe TpeboBaHMA NO TeXHUKe 6e30MnacHoCTY,
HeobXxoAvMble Npu paboTe € 3N1eKTPoABUraTENAMUN BO
B3pblBOONacHOM 30He ([upektua ATEX 2014/34/EUV).
Mpwv ncnonb3oBaHuUn pexxnuma paboTbl ,ABTOMaTUYe-
ckunin CBPOC” no ncteyeHnn BpemeHmn oxnaxaeHuna
NprBOJ CHOBA BKIIOYAETCA, €C/IN eLLe UMEeTCA CUrHan
ynpasneHua. Bpema oxnaxpexna coctasnaet 20
MUHYT. [InA NpUMeHeHr B 30He B3PblBO3aLWThbl aBTO-
MaTnyYeCcKuUii nepesanyck He OMNycKaeTcA.
YCTPOWCTBO He [OMKHO NoABepraTbCA MexaHnye-
CKUM 1 TEPMUYECKUM Harpy3kam, NpeBblwatowmm
npepgenbHble 3HaYeHUA, yKasaHHble B JaHHOM
MHCTPYKUMK. Mpn He06XOAUMOCTY AOMNONHUTENb-
HOW 3aLMTbl OT MEXAHUYECKNX UIW INEKTPUYECKNX
NoBpeXAeHNi yCTPONCTBO MOXKET 6bITb OCHALLEHO
KOPMYyCOM C COOTBETCTBYIOLLEN CTEMNEHbIO 3aLUUTbI
(Hanpumep, IP54) cornacHo M3K 60529/EN 60529.
Mpu HaNMUMKY NbIN YCTPONCTBO HEOBXOAMMO BCTa-
BUTb B COOTBETCTBYIOLNIA KOpNyC (MUHUMYM IP64)
cornacHo EN 61241.

Pepakums 6, coctosiHue Ha 05.2017

Pycckuia.

« Mpwu MmoHTaxe o6opynoBaHua cobnogante TpeboBa-
HVA COOTBETCTBYIOLMX UHCTPYKLMIA. Bo Bpemsa paboTbl
YCTPOMCTBA He fonycKaeTcA AOCTYM K BHYTPEHHUM
3NeKTPUYECKUM Lienam.

+ He flonyckaeTcA peMOHT AaHHOTO 13fenns nonb-
30BaTenem. [1pu BbIXxoae 13 CTPOA 3TO YCTPONCTBO
Heo6x01MMO 3aMeHNTb aHaNIOrNYHbIM YCTPONCTBOM.
Bce peMOHTHble paboTbl JOSIKHbI BbINMOIHATLCA KOM-
naHueii-usrotosuTenem.

+ CBefieHVA 0 6€30MacHOCTU 1 ipyrue XapakTepuUCTUKN
cornacHo ceptudukarty Ha cootsetcTBme Tuny EC
YKa3blBaloTCA BMeCTe C TEXHUYECKUMU XapaKTepucTu-
Kamu.

« TNpwu BKNIOUEHUM NPUBOAA U B OTKJIIOYEHHOM CO-
CTOAHU YCTPONCTBO MPOV3BOAUT ANArHOCTUKY GYHK-
LiA. IONONHNTENbHO CNeLuUanicT-NeKTPOTEXHUK UK

+ KBaNMGULMPOBAHHBIN CMELManmcT, KOTOPbI XOPOLLO

03HaKOMJIEH C COOTBETCTBYIOLMMY HOPMaMU, MOXeET

NpoBeCTU NPoBepKy GYHKLMI Ge3onacHocTh ,3awmTa

snekTpoABuratena”. na npoBeAeHnA STOro NCNbiTaHNA

npuBoj AOMKeH paboTaTb B HaNpaBieHUM BpalLeHNs

YaCoBOW CTPENIKN/MPOTVB YaCOBOW CTPENKW, 1 Npn

3TOM J0JIKeH 6bITb NPepBaH TOK B OJHOM 13 NPOBO-

[IHVKOB (Hanpumep, MyTem yAaneHna npeaoxpaHuTens

B ¢ase L1 nnw L3). 3aTem KOMOMHMPOBAHHbIN NycKaTeNb

3/1eKTpoABUraTens B teyeHne 1,5...2 cekyHp oTKo-

uut npmeog. CBeToAMobl ANA BpaLieHUA NpoTrB/no

4acoBOW CTpesike racHyT, 3aropatotca ceetoanon ERR n

BbIXOZ 06PaTHOro cUrHana.

[lna 6e30NacHOro NpUMeHeHNA yCTPONCTBa HE06-

XOAVMO NpefyCcMoTpeTb 3aluUTy AOCTyNa Nofb3o-

Batene.

Wcnonb3oBatb TONbKO 6110KM NUTaHWA ¢ 6e3onacHomn

pasBogKon cBepxHuU3Koro HanpaxeHus (6CHH) co-

rnacHo EN 50178/VDE 0160 (PELV). B Hux uckntouva-

eTcA KOPOTKOE 3aMblKaHNe MeXAY MEPBUYHON 1

BTOPUYHON LenamMu.

Obnactb npumeHeHus

« Llenu B 30Hax 21 unu 22, B KOTOPbIX CyLleCTByeT
0MacHOCTb B3PbiBa NblIeBO3/YLIHOWN CMECH, [JONKHbI
NOAKNIOYaTbCA TONbKO B TOM Cllyyae, eCSin rapaHTu-
pyeTca, uTo o6opynoBaHMe, NOAKNIOUEHHOE K Lieny,
cooTBeTcTBYeT KaTeropuu 2D unu 3D nnm npowno
cooTBeTCTBYOLLYI0 cepTUdUKaLuio.

[laHHOe n3fenve NnpefHasHauYeHo AnA ycnosuin A
(npomblwneHHoe ncnonb3osaHue). B ycnosumax B
(6bITOBOE UCNONb30BaHVE) AAHHOE YCTPONCTBO MO-
XKET BbI3BaTb HeXenaTesibHble PaANONoOMexu; B STOM
cnyyae nosib3oBaTeNlb MOXET ObITb 06A3aH NPUHATH
COOTBETCTBYOL{ME Mepbl N0 6e30MacHOCTH.
MOTUS® paspaboTaH Ans skcnayataumnm tpexdas-
HbIX ABUraTenel C CUMMETPUYHOW CUHYCOMAANb-
HOVi Harpy3Kkoi 1 paBHOMEPHO pacrnpeeneHHbIX

67



TpexdasHblX OMUYECKNX Harpy3ok. 3TOT rmbpuaHbIi
nyckaTenb fBuratens umeet GyHkL MM pesepca,
KOHTPONIA TOKa U 3aLlLNTbI. BHyTpeHHﬂﬂ 6}'IOKVIpOBKa n
BbINONHEHHAs CMN10Bas Pa3BoAKa yMeHbLIAOT 00b-
eM paboT Mo 3NeKTPUYECKOMY MOHTaXY.

[ina peanusaunn pyHkUMin nyckatens Tpebyercs
CUHycomaanbHas Harpyska. lloaTomy npumeHeHue
MOTUS® HenocpeacTBEHHO Nepep Unm nocne
npeobpasoBateneil YacToTbl He flonyckaeTcs. [ns
npasubHOW paboTbl annapaTa TOK He AOMXeH
npotekaTb k ABuratesnto «mumo» MOTUS®. 3anpe-
LeHo NponyckaTb Tok 06paTHOro HanpasneHns

€O CTOPOHbI Harpysku Ha yctpoiicteo MOTUS!

3TO MOXET NPUBECTN K NOBPEXAEHUIO N3aenus.
NedekTbl N30NAUNM UNK cOefuHEHNE 0BMOTKN
LBUraTensa c NOTEHLMANOM, He MPOXoAALLMM Yepe3
MOTUS® (Hanpumep, Touka 3Be3Abl C HEATPanbHbIM
NpoBOAOM) MOTYT NPUBECTM K MOSBNIEHNIO COO0BLLe-
HUS O HEMCMPABHOCTK, KOTOpOE 13 coobpaXKeHui
dyHKUMOHanbHoi 6e3onacHocTu TpebyeT 3ameHbl
ycTpoiictBa. [1py 3TOM HeMCNpaBHOCTb PerncTpupy-
eTca B NaMATU nyckaTens.

2. Tabnuua nspenumn

WcnonHeHne MOTUS®ContactronControl, npsmoii n peBepcuBHbIii yckaTtenb

nna cuctema CrossBoard®

3NEKTPOHHbIN Mofynb 0,075-0,6A Mpamble 1 peBepCcrBHbIE NyckaTenun 1 29,2 36109
3M1eKTPOHHbI MoAynb 0,18-2,4A MpAmble 1 peBepCcMBHble MycKaTenu 1 29,2 36110
3M1eKTPOHHbIN MoAynb 1,5-9A MpAMble 1 peBepcrBHble nycKaTenu 1 29,2 36111
and System 30Com pact ANA WKWH 12 X 5 MM 1 12 X 10 MM

WcnonHenwe 0.075-0.6 A 1 34.0 36101
WcnonHenne 0.18-2.4 A 1 34.0 36 104
WcnonHeHne 1.5-9 A 1 34.0 36 107
ans System 60Classic ANA WKH 12 X 5 - 30 X 10 MM, 2-T 1 3-T wuH

WcnonHenwe 0.075-0.6 A 1 347 36102
WcnonHenne 0.18-2.4 A 1 347 36105
WcnonHeHne 1.5-9 A 1 34.7 36108
ANA YCTaHOBKU Ha MOHTaXHY1o pe|7| KY cornacro DIN EN 60715

WcnonHenne 0.075-0.6 A 1 349 36100
WcnonHenne 0.18-2.4 A 1 349 36103
WcnonHeHne 1.5-9 A 1 349 36 106
anHap,ﬂe)KHOCTVI

LLITekepHbI pa3bem C KabenbHbIM COeANHUTENEM, 2 YCTPOIICTBA 1 7.6 36902
LTekepHbI pa3bem ¢ KabenbHbIM coeanHuTenem, 3 ycTponcTaa 1 8.3 36903
LtekepHbI pa3bem ¢ KabenbHbIM coeanHUTENeM, 4 yCTponcTBa 1 10.0 36904
3anacHble KOMMOHEHTbI

Mpepnoxpanutens 16 A ansa apt. N2: 36101, 36104, 36102, 36105, 36100, 36103, 36109 1 36110 3 09 31567
MpenoxpanuTens 20 A gna apt. N2: 36107, 36108, 36106 11 36111 3 0.9 31568
Mpepoxparutens 30 A ana apt. N2: 36107, 36108, 36106 1 36111 fna fBuratenein C TAXeNbiIM 3 0.9 31569
OneKTPOHHbI Mofynb 0.075-0.6 A, NpAMON 1 peBepPCUBHbIN NycKaTesNb 1 29.2 36109
SneKTPOHHbIN Moaynb 0.18-2.4 A, NpAMON 1 peBepCUBHbIN NycKaTenb 1 29.2 36110
OneKTPOHHbI Mofynb 1.5-9 A, NPAMOI 1 peBepCMBHbI NycKaTenb 1 29.2 3611
Apantep ana System 30Compact 1 4.7 36113
Apantep ana System 60Classic 1 5.5 36114
ApanTep ANA yCTaHOBKM Ha MOHTaXHOW peike 1 57 36112
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3. MoHTaX 1 nogknoyeHue Luenm
r1aBHOrO ToKa

3adurKcmpoBaTb BeCb MOAYNb Ha pelike, BKMouas ajantep
ANA WWHbBI N MOHTaXXHOWN PenKu.

Pycckuia.

[lns ncnonb3yembix NpeAoxXpaHUTenein AeincTBUTENbHbI
cnepylowve jaHHble:

Bugbl cooTBeTCTBUSA

UcnonHeHne 0.6 An 2.4 A

16A 10kA, 5008, BMA cornacoBaHus
(FUSE-10X38-16A-GR) 2, 3aW1Ta yCTpONCTBa
50 KA, 5008B,

TN KoopAuHauuu 1
3awmTa ycTaHOBOK

WUcnonHeHne 9 A

20A 5kA, 400B, Bug cornacoBaHus 2,
(FUSE-10X38-20A-GR) 3awWKTa ycTpomncTea
50 KA, 5008,

TVN KoopAnHauum 1
3almTa ycTaHOBOK

Mpwn ncnonb3oBaHMM aganTepa WIHbI 3eKTpruyeckoe
NoAKJIoUYeHMe K TpexpasHo ceTn NPONCXOANT Hanpsa-
Mylo Yepes afanTtep. icnonb3ya apantep ANA MOHTaX-
HOW peiikn, 065A3aTeNbHO yUnTbIBaTb MapPKNPOBKY Bbl-
BOMIOB K/IEMM Npw NofKnoueHnmn TpexdasHom cetu!

OCTOPOXHO: Hukorpa He paboTaTb Npu BKAIOYEH-
HOM Hanpsikenun! OnacHo ans xusHu!

Pepakums 6, coctosiHue Ha 05.2017

30A 30KA, 5008,
(FUSE-ClassCC-30A-MR) BUJ COrNacosaHns 1
3awnTa yctaHoBOK

YkasaHue: MpegoxpaHutenu Ha 30A TpebytoTcs
TONIbKO ANA ABUraTenei C TAXENbIM NyCKOM.

OdemoHTax
ﬂﬂﬂ AEeMOHTa><a yCTpOIZCTB C MOHTa>OM Ha WWHbI CHATb
CHayana aneKTPOHHbIN MOAY b C afanTepa.
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3. 4. MopgknioyeHne uenu
yrnpasnsatoLlero Toka
P
E T T
I T
Ny
U 1 R L
I'Iop.Kmoquvne OTBOAa ABUraTend B uenu SeTele)|
rMaBHOTIO TOKa
MoaknioyeHre oCyWecTBNAETCA NOCPEACTBOM 3-MOJTIoC- AN RES AUT L
HOTO WTEeKePHOro pasbema, BXogALlero B KOMMIeKT No-
CTaBKW.
X5 ] 1 R L
X4 MAN Res AUT 1E
X3 95 96 97

Bxofbl HanpsAXeHMA NUTaHUA Lenu ynpasieHua n
ynpaBnAloLwWero HanpaXxeHna Ha 24 B nocT. Toka Heo6-
XOAVMO MCNONb30BaTb BMECTE C MOAYNAMMN MUTAHUA CO-
rnacHo DIN 19240 (makc. 5 % ocTaTouHol nynbcauum)!

B cnyyae ANNHHDBIX ynpasiAalowmux npoBoJoB BO nsbexa-
HVe NHAYKTUBHOIO NN €MKOCTHOIO BJIMAHUA MMNYNbC-
HbIX MOMeX peKoMeHAYyeTCA NCNOob30BaTb 3KPaHUPO-
BaHHble NPOBOAa.

Mpu noacoennHeHnn aByx NpoBOAOB NOA O[HOA
Knemmoii HeobxoaMMo ncnonb3osBaTb NPoBOAA
0OMHAKOBOro ceyeHus!
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5. QyHKLMM

bnok-cxema

MAN
oMAN 11213
Resel WRES | peset2 || Logic 7¢F
reset AUT | pp
/,4 \/
Us 24 r
1 vDC & E
1E OT & Error Reset M
Y
R O‘%’* 24V DC FJ%—‘ T35 3
/ 2/T1_6/T3
t 97 96 95 4

Cumson EPLAN

5T IS {
Y1 3/3 5/3 Us L R L manresaut ke (BI%]%
x2 x5 x4 x3
ooo o max.9 A @
setl R LErr PWR

x1
2/T1 4/12 /T3
7

MOTUS®

Busyanusauus — ceetognopnHbie
WHOWKaTOpbl COCTOAHUA

B o6uweit cnoxHocTh YyeTbipe ceeTognona MOTUS Bu-
3yanusupyiot paboune coctoaHuna. OyHKLMMN CBETOAN-
0A0B OpueHTUPYTCA Ha pekomeHgauv NAMUR NE44
(MexxpyHapoaHasa accoumalma nosib3oBaTenei TexXHo-
Nnorunit aBTomMaT13aLuny B MPOMBbILAEHHOCTK).

Mocne nogaun Hanps>KeHWs NUTAaHNA Leny ynpase-
HWA MPONCXOANT 3aXKIUraHme BCexX CBETOANOAOB ANA
MX NPOBEPKM.

3eneHbin ceeToamnon (PWR) nokasbiBaeT, 4To HanpA-
XKEHWe NUTaHUA B NopsgKe.

JNleBoe nnv npaBoe BpalieHne NpUBOAa oTobpaxaet-
CA XKenTbiM cBeToAnofoM (L unm R COOTBETCTBEHHO).

Ownbka ob6o3HauaeTcA KpacCHbIM CUTHasioM cBeToau-
ogfa («Err»).

Pepakums 6, coctosiHue Ha 05.2017

Pycckuia.

QOyHKUUA AUarHOCTUKK

Bnarogaps pasnuuHbiM GyHKUUAM ANArHOCTUKN TU-
6PVAHBIN NycKaTenb [BMraTeNnsa MoXeT 06HapyXnBaTbh
1 CUrHANM3MPOBAaTb O Pa3INYHBIX OLINBKAX, Hanpumep,
TaKMX, Kak CBEPXTOK, aCUMMETPUYHOCTb, 06pbIB da3bl
UM OWNGKM NPU CamonpoBepKe.

« Mepep KaKAbIM BKJIOUYEHNEM BbIMOTHAETCA CaMONPO-
BepkKa. [py 06HapyXeHNN OTKNOHEHUA BKIlOYeH e
He NpPoncxoauT, BblaaeTca coobueHmne «Fehler beim
Selbsttest» («<Owmnbka npn camonposepke»). MNpu-
YMHaMW 3TOro MOTYT ObITb HEMCNPaABHOCTU CUIOBON
3NeKTPOHUKN U MOBPEXAEHNE N30NALNN B Nepu-
depuiiHbix ycTponctaax. «<OWmnbKy npy camonpo-
BepKe» He COPaCbIBAIOTCA; OHW COXPAHAIOTCA BHYTPU
nporpammbl. Mpy noBTOpeHun curHana «Ownbka npu
CcamonpoBepKe» YCTPONCTBO HE MOXET ObITb CHOBA
3anyLieHo B aKkcnnyaTaymio. Heobxoanma 3ameHa (B
KauecTBe Mepbl MPefOCTOPOXKHOCTN).

Mpu 06Hapy>KeHUN OLINOKM YCTPONCTBO HEMeS -
NeHHO nepexoanT B 6e30nacHoe oTK/YeHHoe
cocTosiHNe.

[inA BbixoAa U3 6€30MacHOro OTKAOUEHHOr0 COCTOA-
HUA TpebyeTcA KBUTUPOBaHME OLWNGKN.
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CocTosiHue caHue, cBETOANOA Ksutuposa-

96 | HMe ownbku

Bbikn. HeT HanpsxkeHnA NUTaHUA (HanpaXXeHne NUTaHUA Lenn A A A A 0

ynpasneHus)

[oTOBHOCTb K HanpsaxeHve nuTaHnA (HanpaXeHune NUTaHWA Lenu E A A A 0|1 -

pabote ynpaeneHus) nofaerca

Mpusopa BkAtoyeH | « Myck NnpoTye yacosom cTpenkm (L) E A E A 0|1

m
o
[

« MNyck no yacosoii ctpenke (R) E A A

Owwbka npun B cniyuae o6HapyKeHuA OTKIOHEHNA, MOBPEXAeHUA E E A A 1|0 He-

camonpoBepke n3onAaunuv B I'IepVId)EpI/lI;IHbIX yCTpOIhCTBaX nnu Hencnpas- BO3MOXHO

HOCTU B YCTPONCTBE TpebyeTcsA 3ameHa yCTponcTa

BHelwwHAA BumeTannnyeckme KoHTaKTbl: TOK ABuratens 6onbiie

HencnpaBHoOCTb 3a[laHHOTO HOMUHANBHOTO TOKa fiBUraTens (Hanpumep,
B cuCTeme knacc 10A): OTcumnTbiBaeTCA Bpems oxnaxaeHus!
ynpaeneHua unu e | (20 MuHyT)

nepudepuinHbIx OxnaxpaeHue Bknoyaetca (20 MyH) TONbKO Npw nogauun

yCTpOMCTBaX

o

« OwwbKa BO3HMKNA NPV NYCKe NPOTUB YaCOBOW CTPENKN. E B E A 1 aBTOM.

(HeobxoanmocTb

o

« OwwnbKa BO3HMKA NP NMYCKe MO YaCoBOW CTPESKe. E B A E 1 aBTOM.

TeXHU4eckoro Mo ucteueHnn 2 muHyT muraet L unm ,R":

obcnyxuBaHua, BO3MOXEH COPOC BPyUHYIO.

NE44)

Ownbka nNpv BOCCTAHOBNEHUMN COCTOSAHUSA CUCTEMbI: E B B BPYUHYIO
HeBepHas KOHTponbHasA cymma. Tennosas NnamATb
61MeTanNNYeCcKMX KOHTaKTOB yCTaHaBNMBAETCA Ha MaKC.
3HaueHve. B aBTomaTnyeckom pexnme paboTbl 3Ta ownbKa

TaKXe [oNXKHa KBUTUPOBATbCA BPYYHYIO.

o

CuMmeTpua: ToKa 3N1eKTpoaBUraTensa oTANYalTCA Apyr oT E B A A 1
Apyra 6onee yem Ha 33%.

BPYUHYIO

06pbiB dasbl: O6PbIB Gasbl NpK HAMUUM YNPABAAIOLLETO
HanpAaXeHna

o

« Owwn6Ka BO3HMKNA NPV NYCKe NPOTUB YaCOBOW CTPENKN. B B E A 1 aBTOM.

o

« Owwnb6Ka BO3HMKNA NPV MyCKe MO YacoBOW CTPesKe. B B A E 1 aBTOM.

BO3MOXHbIEe MPUYNHbI: He JOCTUTHYTO 3HaueHne
MWHMManbHOro Toka, mexvee 0,06 A (0,6 A), 0,15A (2,4 A),
12A(9A)

HeuncnpasHocTb ceTu, cpaboTanu

npefoxpaHuTenu, npounsoLen

obpbIB npoBoAa fBuratens

Bnokuposka: Makc. usmepaemblii TOK ABuratens
npeBbllEH Ha 6onee yem 2¢.

« Owwn6Ka BO3HMKNA NPV MYCKe NPOTUB YaCOBOW CTPENKN. E B B A 1|0 BPYUHYIO

BPY4YHYO

« OwwbKa BO3HMKA NPY NYCKe N0 YaCOBOW CTPEKe. E B A B 1[0

O6o3HaueHns: A = cBeToamop BbiktodeH / E = cBeToamop roput HernpepbiBHO / B = cBeToaMoa muraet ¢ 4actoToii okosno 2[y (50:50)

KBuTMpOBaHMe omnbku
KBUTMpOBaTb OWNBKY MOXHO TPEMS PasfUYHbIMK
cnocobamu:

KHOMKa cbpoca) Anutca Gonee 6 CEKYHA, MPONCXOANT
paclwmpeHHoe TeCTUPOBaHMe BbIXOLHOMO Kackaaa, a 3a-
Tem nepexof B pexum paboTbl «MapameTprpoBaHues.

BpyuHyto (kHomKa yctaHoBku 1 cbpoca Set/Reset):
HaxaTb KHOMKyY ycTaHOBKM 1 cbpoca Set/Reset Ha nepep-
Heln naHenn ycTponcTea.

Ecnu no ncteyeHnn npunbn. 2 ceKyHp KHOMKa yCTaHOB-
K1 1 cbpoca no-npexxHemy HaxaTa, KOMOMHVPOBAHHbBIN
nyckaTesib 3N1eKTpofBuraTens onATb NepexoamnT B Co-
cToAHMe OWN6KKM. ECin 3anpoc KBUTUpPOBaHMA (HaxKaTas
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BpyuHyto (AUCTaHLMOHHOE KBUTUPOBaHUE):
MoAKNOUNTb KHOMKY (3aMbIKaloWMNI KOHTAKT) MeXAY
knemmamut MAN n RES.

Kak Tonbko Ha Bxoge MAN pacno3sHaeTcA NoNoXnTesnb-
Hbli PPOHT, cpabaTbiBaeT KBUTUPOBaHME — KpaTKOBpe-
MeHHOe Ha)kaTne KHonku. Ecnm no ncreuernmn npun6bn. 2
CeKyH[ He pacrno3HaeTca oTpmuaTeNibHbl GPOHT, KOM-



6UHNPOBaHHbIN MycKaTeNb 3NeKTPOABUraTens onATb
nepexoaunT B COCTOAHME OLWNOKN.

ABTOMaTUYECKMU:

Co3paTb aneKTpUYecKoe CoeiHeHNe Mexay Knemmamm
RES n AUTO. YcTpoicTBO NpOU3BOANT aBTOMaTMYECKOE
KBUTUpPOBaHMWe nocsie cpabaTbiBaHWA GMeTanIMyecKo-
ro yCTpOICTBa KOHTPONA U NOCNeAYIOLEro oxnaxaeHus.
Knemma RES npegocTasnaeT HanpsxxeHue gns cbpoca.
Mpu pacyeTHOM HanNpPAXeHUN NUTaHWA Lenu ynpasne-
HMA B 24 B noCT. TOKa — 370 24 B nocT. ToKa

ObpaTHas curHanusauus:

Kak ToIbko KOMOGUHUPOBaHHbIN NycKaTeNb 31eKTPo-
ABUraTens obHapy»uBaeT oWN6KyY, cpabaTbiBaeT pene
06paTHO CBA3M, T. €. 3aMblKaeTCA 3aMblKaloWNA KOH-
TaKT UM pa3MblkaeTcA pa3mblKaloWwmii KOHTaKT. Takoin
NPUHUMN AeCTBUA COOTBETCTBYET 3alWUTHOMY pene
3alMTbl SNEeKTpPoABMraTens.

O6paTHaa curHanmsauma CNy>KUT TONbKO ANA CUTHaNM-
3aL1n 1 He ABNAETCA YacTbio 3aWMTHON Lenu. MosTomy
OHa He BXOAMWT B paCcCMOTPeHMne BOnpocoB GpyHKLMNO-
HanbHoW 6e30MmacHoOCTH.

MapameTpupoBaHue —

HacTpoilka HOMUHaNbHOTO TOKa

YkasaHue: icnonb3oBaHue 3T0M GYHKLUMU BO3MOXKHO
TONbKO B TOM C/lyYae, eC/IN YCTPOWCTBO He HaXOANTCS B
pexume ynpasneHua u B HEM OTCYTCTBYIOT OLUINMBKU.

. Y6eanTbCA B HaNMUMM yNpaBAAIoLWero HanpaxeHns
24 B nocT. TOKa, OTCYTCTBUM ynpasneHna Runu L n
VHANKALUW OWNOKN.

OTKPbITb KPbILWKY.

. Haxatb kHonky Set/Reset n yaepxusatb ee 6onee 6
CeKyHA, 4To6bl NepeinTy B pexnm paboTbl «[lapame-
TPVPOBaHVe»; NPU 3TOM OAVH Pa3 MUraeT 3e/1eHblin
csetoauog PWR.

w N

YkasaHue: [1ns oTinums ot Apyrux paboumx cocTosHmii
B pexume paboTbl «[TapameTpnpoBaHue» cBeTOAMO-
bl OTKNIOYatoTCA Ha 0,3 ceKyHAbl C UHTEpBaNOM B

2 ceKyHAbl.

4. C nomouybto 240°-noTeHUOMEeTPa HACTPOUTL HOMU-
HanbHbI TOK NpuBoAa. HacTpoika HOMHanbHOro
TOKa NponcxoauT 16-Tn cTyneHvato. YeTbipe cBeToAm-
ofia 0To6parkaloT 3afaHHbIN TOK.

. CoxpaHWTb 3HaYeHne NOBTOPHbIM HaXaTneM KHOMKN

cbpoca (30Ha IHeproHe3aBMUCMON NAMATY AaHHbIX).

Mpun HaxaTun KHomnKK Set/Reset 6onee 2-x ceKyHp,

(HO MeHee 6 ceKyHJ1) B TeueHUe 3-X CeKyHJ Npounc-

XOAUT OTOBPaxKeHVe 3aJlaHHOrO ToKa.

wv

o
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Pycckuia.

Kop ‘ Hom. Tok [mA] BapuaHT

PWR | Err L R 0.6A 2,4A 9A
0 0 0 0 75 180 1500
0 0 0 1 110 250 2000
0 0 1 0 145 410 2500
0 0 1 1 180 560 3000
0 1 0 0 215 710 3500
0 1 0 1 250 870 4000
0 1 1 0 285 1020 4500
0 1 1 1 320 1170 5000
1 0 0 0 355 1330 5500
1 0 0 1 390 1480 6000
1 0 1 0 425 1630 6500
1 0 1 1 460 1790 7000
1 1 0 0 495 1940 7500
1 1 0 1 530 2090 8000
1 1 1 0 565 2250 8500
1 1 1 1 600 2400 9000

YkasaHue: HaunHas c Toka gBuratens B 45A
aKTUBMpYeTCs yCTPOIACTBO KOHTPONS 6NOKMpPOBKM
(cm. 9. XapakTepuctuka cpabatbiBanus u Kpusbie
M3MeHeHNS XapaKTepucTuK).

6. [pumepbl NpumeHeHUs

3awmTHan ABepua (aBapuiiHblil 0cTaHOB)

B cnyuasx, rae 3aWuMTHoe OTKNIOYEHWe ABNAETCA 00blu-
HbIM paboyum cocToAHMEM, HanpuUmep, B 3alWUTHOW
ABepLe UM yCTPONCTBAX C yNpaBieHeM [1ByMA py-
Kamu, MPUMEHATb OTKJI0OUeHMe cornacHo puc. 4. Mpn
3TOM Lenb ynpaBieHUa OTK/loYaeTca Yepes npeno-
XpaHWUTeNIbHOe pene NPW HaxaTo KHOMKe aBapuinHoro
ocTaHoBa. Ecin oTKNloUeHNe NponcxouT, Hanpumep,
nocpefcTBOM 6€30MacHOro ycTpoiicTea ynpasnieHuna
C BbIXOAOM MOJIyNPOBOJHNKOBOW NOrMYeCKOii Lenu,
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TO OCTaTOYHOEe HanpsAXeHne JOMXKHO COCTaBNATb < 5B
nocT. Toka. [MpepbiBaHnA < 3MC OTGUNBTPOBbIBAIOTCA.

ABapWuiiHblii OCTaHOB

VHTerpauma KoM6MHMPOBAHHOTO NycKaTeNA 3NeKTPo-
ABUraTens B LieMb aBapuitHOro 0CTaHOBa NpeAcTaBieHa
Ha puc. 5. B JaHHOM Cilyyae OTKNIOYaEeTCA He Hanpsaxe-
HUe NTaHWA Lenu ynpaeneHus, a Lienb ynpasnenus. Ec-
NN OTKMIOYEeHMEe NPONCXOANT, HanpuUMep, NoCpeCTBOM
6e30MacHOro ycTpoNCTBa ynpas/ieHNA C BbIXOAOM MO~
NYNpOBOAHUKOBOW NIOTMYECKO Lienu, TO 0CTaTouHoe
HanpsXeHe JOMKHO COCTaBNATbL < 5B nocT. Toka. Mpe-
pbIBaHMA < 3MC OTGULTPOBLIBAIOTCA.

Yka3saHue: OTKNIOYEHME HaNpAXeHUa NUTaHNA Lenu
ynpaBsneHuUs npu BKJIIOYEHHOM 351eKTpoaBuraTene
BCerAa CBA3aHO C U3HOCOM KOMBUHMPOBAHHOTO
nyckatens snektpoasuratens! Mostomy takoe
OTKJIIOY€EHMe cneayeT NPUMEHSATb TOJIbKO B TOM
cflyyae, e/l B Te4eHUe BCero cpoka cnyxbbl cuctembl
oxupgaetcsi He 6onee 10 000 oTkntoyeHuiA. Ecnu
OTK/IIOY€EHME NPOUCXOAMNT, Hanpumep, NOCPeaCTBOM
6e30nacHOro ycTpoiicTBa yrnpaBneHus ¢ BbIXOAOM
nosynpoBOJHUKOBOIA OTNYECKONA Lienu, TO 0CTaTou-
Hoe HanpsiXXeHue AOMKHO cocTaBNATb < 5B nocT. Toka.
MpepbiBaHUa £1MC OTGUNBTPOBLIBAIOTCS.

21/24BDC

21/GND

20/11 /
20/12 /
20/13 /

iy

Mopaya 1 noctonHHas
24BDCa— .

GND
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Bce ¢pyHKUMM, HeobXOAMMbIe AnA obecrneyeHunn 6eso-
NacHOCTU, PEANN3YIOTCS KOMOMHMPOBAHHBIM MycKaTenem
3neKTpoaBUratens 6e3 NocTopoHHero BaMAHMA. Ocobas
KOMMYTaLMOHHas TeXHUKa He TpebyeTtcs. Pa3Boaky uenu
Harpysku Toka criegyeT BbINOJIHATb COMNAacHO NpPUBEAeH-
HbIM npumepam. MofkoueHvie 6510Ka NMUTaHUA MOAYNA
MOXHO OCYLECTBAATH HEMOCPEACTBEHHO K UCTOUYHUKY
HanpsxeHus 6e3 UCNoNb30BaHNA NMPefOXPaHUTENIBHOTO
pene PSR. To e camoe OTHOCUTCA U K yNpaBfieHuIo.

3neKTp0,D,BIM'aTenb CTOPMO3HbIM
MEXAHN3IMOM

Mpu nogknoYeHn 3neKTpoaBUraTena C TOPMO3HbIM
MeXaHU3MOM (MOAK/IOUYEHNVE B WMTKE 3aXKUMOB dJeK-
TpoABuUraTena) TOPMO3HON MexaHn3m Ha 400B nepem.
TOKa AOJIKeH 6biTb NOAKIIOYEH K pasbemam 2/T1 n 6/
T3. TopmO3HOI MexaHu3M ¢ nuTaHuem 230B nepem. To-
Ka HeobXoAMMO NofKYaTh K pazbemy 4/T2 1 Hynesoii
TOUKe 3n1eKTpoaBuraTens.

O6s3atenbHo OépaTMTb BHUMaHuUe: KOHTPOﬂb CUrHana

TOKa ABuratens HeO6XODMMO yBEJINYUTb Ha 3Ha4YeHune
TOPMO3HOro MexaHusma (HOMMHaﬂbeIﬁ TOK
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Topmo3Horo MeXaHVI3Ma).

3anacHble npenoxpaHuTenu

MpepoxpaHnuTeny paccunTaHbl TaKUM 06Pa3oM, UTO nX
3ameHa TpebyeTcs TONbKO Noc/ie aBapunHON CUTyauuu.
Mpu OTCYTCTBUM HAaNPAXKEHWUA B CETU UMW OTKIIOYEHNN
npefoxpaHuTenen NoaaeTca CUrHan Kak npu obpbise
dasbl (MmuraHune ceetoguopos PWR un Err v ropeHue cee-
Toanopa L unmn R).




Pycckuia.

3anacHble npenoxpaHutenun

3anacHble npenoxpaHutenun

BapuaHTbl 0.6A n 2.4A BapuaHTbl 9.0A
16A 31567 Wéhner 20A 31568 Wéhner
16A 2903126 Phoenix Contact 20A 2903384 Phoenix Contact
16A FR1I0GR69V 16 Mersen 20A FR10GR69V 20 Mersen
YKasaHue: I'IepeqncneHHble npenoxpaHutenu
30A31569" Wéhner
obecneumnBatot ONTUMabHYO 3aLLIUTY OT KOpPOTKOTro . h -
3amblKaHWA U HafeXHYo paboTy Npu NycKoBbIX TOKaX 30A 2903119 Phoenix Contact
30A CCMR30* Littelfuse
ABuratens. PeKomeHnyeTcn ncnonb3oBaTtb TO/IbKO

npeaoxpaHUTesn sTuX TMNoB.

7. TexHU4ecKne XapaKTepUCTUKU

WcnonHeHus

BxopgHble faHHble

* Tonbko ansa nauraTenel’/‘l CTAXENbIM NYyCKOM.

‘ makc. 0,6A

‘ Makc. 2,4A

‘ Mmakc. 9,0A

PacyeTHoe HanpsAXeHue NuTaHnA Lenu ynpasnenuna U, cornacHo
M>3K 60947-1 / UL 508

24B nocT. ToKa

ﬂ,mana30H HanpAXeHnA NMTaHA Lenun ynpasieHna

19,2—30B nocT. ToKa (32B nocT. ToKa, Makc. 1MuH)

,6e3onacH. Bbikn.”

HanpsxeHue nutaHua uenn ynpasneHua, YpoBeHb nepeknioyeHns

< 5B noct. Toka

PacueTHbIll TOK NUTaHUA Lenn ynpasneHna cornacHo MoK 60947-1

<40mA

Ynpasnsiowmii Bxop L, R

BxofHom TOK

YpoBeHb nepeknoyeHns ,Low” (HU3Knin)
YpoBeHb nepeknioyeHnsn ,6esonacH. Boikn.”
YpoBseHb nepeknioueHns ,High” (Bbicokuin)

-3—-9,6B nocT. Toka
< 0,5B nocT. Toka
19,2—30B nocT. ToKa
<3mA
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WcnonHeHus

BbixogHble gaHHble

makc. 0.6A ‘ Makc. 2.4A ‘ makc. 9A

MpyHUMN KOMMyTaLMn

3alWMTHBIN BLIXOAHOW Kackad ¢ 6ainacom,
TpexdasHoe ranbBaHNYeCcKoe OTK/IIoueHne

PacueTHoe pabouee HanpsxeHue Ue cornacHo M3K 60947-1

500B nepem. Toka (50/60rw)

Jinanasox pabouero HanpsxeHua cornacHo M3K 60947-1 cornacHo UL 508

42-500B nepem. Toka

CYMMETPUYHO
Tok Harpy3ku npw 20°C (cm. rnasy 9) 0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.2-9A
PacueTHbIn pabounii Tok le cornacHo M3K 60947-1

AC-51 cornacHo M3K 60947-4-3 0.6A 2.4A 9A
AC-53a cornacHo M3K 60947-4-2 0.6A 2.4A 6.5A
cornacHo UL 508 (cm. rnasy 9) 0.6A 2.4A 6.5A

HomuHanbHasa KoMMyTaLMOHHaA cnocobHocTb cornacHo UL 508
Full Load (Power Factor = 0.4)

0.3kBT(0.4n.c.) 0.9kBT (1.2n.c.) 2.3kBT(3.0n.c.)

Full Load (Power Factor = 0.8) 0.5kBT (0.6n.C.) 1.7kBT (2.2n.c.) 4.6KBT (6.10.C.)
Tok yTeuku (Bxoa, BbIxop) OmA
OcTaTouHoe HanpsAxeHne npu le <300mB <400mB < 600mMB

MMnynbCHbIN TOK

100A (t = 10mc)

BXOF[Haﬂ 3aWnTHaA cxema

BapucTopbl, nnaBkue npefjoxpaHuTenn

HomunHanbHbIN TOK KOpoTKoro 3ambikaHua SCCR corn. UL 508a

c npepoxpaHuTenem knacca J (30A) npurogHo
ana 3r|eKTp0L(ene|7| C CUMMETPUYHBbIM TOKOM He 6onee
100kA3¢¢., makc. 500B

Bbixop ob6paTHOro curHana

NcnonHeHne KOHTaKTa

OpMHapPHBIV KOHTAKT, T nepeKknoyaloLnii KOHTaKT

MaTepman KOHTaKTa, HOBOE COCTOAHNE

CnnaB cepebpa, TBepAOe 30/104€eHe

npu Ucnonb3oBaHUK B KavecTee

CUrHanbHblii KOHTaKT C1NoBOI KOHTaKT

Makc. KOMMYTaUMNOHHOE HanpsaXeHne

30B nepem. Toka/ 250B nepem./

36B noct. Toka nocT. ToKa

MUH. KOMMYTaLMOHHOE HanpAXeHne 100mB 12B nepem./nocT. Toka
Makc. TOK AnMTenbHOm Harpysku lo 50mA 6A

MWUH. KOMMYTaLIMOHHbIN TOK TMA 10mA

MakKc. MOWHOCTb OTKIOUEHNAY, akTUBHAA Harpy3ka 24B nocT. Toka 1.2B1/- 140BT/ 1500BA

250B nepem. Toka

I/IsmepMTeanaﬂ TEXHUKA oTHOCUTENbHO XapaKTepUCTHKI CpabaTbiBaHuA, 9. XapakTepucTKa cpabaTtbiBaHNA

[ByxdasHoe nsmepeHue Toka, [luanasox 0.075-0.6A 0.18-2.4A 1.5-9A
KoHTponb BennunHa lyae. > Liow => (lyake~ luni/ arc) >33%/267% >33%/267% >33%/2>67%
cuMmmeTpum BennunHa |, < luow => (lyare L/ luom) >33%/267% >33%/2=67% >33%/2=67%
Bpems cpabaTtbiBaHus 2mMnH/ 1.8 ¢

KoHTponb o6pbiBa dasbi I(L1), I(L3) Tun. > 75MA > 150MA > 1200mA
BenuuuHa (yron (L1, L3)) 170-190

Bpems cpabaTbiBaHuA <1.8c

BnokuposoyHas 3awura, | (L1) oder I(L3) - - > 45A
Bpems cpabaTtbiBaHusA - - 2c
XapakTtepucTrka cpabaTbiBaHuA (cM. rnasy 9) cornacHo M3K 60947 Knacc 10A

Bpemsa oxnaxaeHus 20MUH.

dnemeHTbl ynpasneHus

VHAvKaTop paboyero HanpskeHus

Ceetopunog PWR (3eneHbli)

MHavKaTop HemcnpasHocTen Npubopa 1 oWwnboK npoLiecca

CeeTtoanop PWR (3eneHbiin)

MHankaTop ynpaeneHus BpalleHne NpoTue/no 4acoBow cTpenke

Ceetoawvog L (kenTbiin) / cBeTogmnog R (kentbiin)

Kronka

KButupoBaHue owmnoku

nOTEHLlVIOMeTp ana HaCTpOVIKVI HOMUWHaNbHOro TOKa aneKkTpoasuraTensa

240°

* [lpyrve paHHble no 3anpocy.
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Pycckuia.

WcnonHeHus Makc. 2.4A makc. 9A
06u.w|e XapaKTepUucTukun

PaccenBaemas MOLHOCTb MUH./MaKC. 0.88BT1/2.8BT ‘ 0.88BT/5,5BT ‘ 0.88BT1/12BT
Makc. YactoTa KoMmyTaLum (MPOAOMKNTENBHOCTb MMMYSbCa W Nay3bl 50:50) 2My

Bpems BbIKNoUYeHNA NOCPeCTBOM YNPaBAIOLLEro HanpaXeHs CTaHA. 25MC Makc. 500 mc

Bpems BbIKNOUYEHNA NOCPEACTBOM HanpaXKeHyA cpabaTtbiBaHuA cTaHa. 30mMc  makc. 80 mc

Bpems BKNtoueHMA NOCPeACcTBOM HanpskeHnA cpabaTbiBaHWA cTtaHa. 40mc  makc. 50 mc

PacueTHOe MMNYyNbCHOE HanpsXXeHne MeX Ay BXOAHbIM YNpaBnistoWum
HanpaXXeHUemM, HanpsKeHNeM NUTaHNUS Lenu ynpasneHma u
KOMMYTaLMOHHbIM HanpsXXeHnem

HomuHanbHoe HanpsxeHune ceTu (< 500B nepem. Toka)

HomuHanbHoe HanpsxeHue cetu (< 300B nepem. Toka

Hanpumep, 230/400B nepem. Toka, 277/480B nepem. ToKa)

HomuHanbHoe HanpsaxeHue cetu (< 300-500B nepem. Toka)

6KB

BesonacHoe pasaenexue (EN 50178)

BesonacHoe pasaenenune (M3K 60947-1)
ba3soBas usonayus (MK 60947-1)

BxopHoe ynpasnsiolee Hanps>KeHWe, HanpskeHne NUTaHUs Lenu
ynpaBneHus u Bbixoa 06paTHOro curHana, Bbixop obpaTHoro
CUTHaNa M KOMMYTaLIMOHHOE HanpsKeHne

HomuHanbHoe HanpaxeHue cetn (< 500B nepem. Toka)
HomuHanbHoe HanpsxeHwe ceTn (< 300B nepem. Toka

Hanpumep, 230/400B nepem. Toka, 277/480B nepem. ToKa)
HomuHanbHoe HanpsxeHwve cetn (< 300-500B nepem. ToKa)

besonacHoe pasgenexue (MK 60947-1)

besonacHoe pasaenexue (EN 50178)

BesonacHoe pa3sgenenne (M3K 60947-1))
basoBas usonayus (M3K 60947-1)

TemnepaTypa oKpy»aloLiel cpefbl: SKCnnyatauus -25°C-+70°C
TemnepaTypa oKpy»KatoLLeit cpebl: TPaHCNOPTUPOBKa, XpaHeHne -40°C-+80°C
KaTteropwa nepeHanpsxeHua I
CreneHb 3arpA3HeHna 2

CraHfapTbl/HOPMaTUBHbIE OKYMEHTbI
Tpe6GoBaHWs K 31eKTPOCTaHL M

M3K 60947-4-2 / M3K 61508-1 /1SO 13849-1/
EN 954-1/DWR 1300/ ZXX01/DD/7080.8d

CpoK cny6bl

3x107 KOMMYTaLMOHHbIX LIMKIOB

CTeneHb 3awuTbl

1P20

MoHTaxHoe nonoxeHne

BEPTMKANbHO (LWMHA / rOpU3OHTaNbHasA
MoHTaxKHaA DIN-peiika)

MoHTax (cm. 9. KpmBble U3MeHeHVA XxapakTepucTuK)

YcTaHoBKa B pAf 6€3 unm ¢ npomMexxyTkom =20 Mm

Kopnyc:

Marepuan

Pa3mepbl BK/IOY. ajanTep ANA MOHTaXKHOW peikn
Pa3mepbl BKIIOY. afanTep WKHbI compact
Pa3mepbl BKMIlOY. aaanTep WwiHbl classic

PA 6.6
(22.5/175/138)mm (LU x Bx T)
(22.5/160/156)mm (LW x Bx )
(22.5/200/156)mm (L x BxT)

[laHHble N0 Noakao4eHuIo (monepeyHoe ceuyeHne NPOBOAHMUKA)
BuHTOBbIE KNEMMbI ()KeCTK./TMOK.)
Pe3bba M3, pekomeHayeMble MOMEHTbI 3aTAXKU

CM. yKasaHua no nofkntoyeruto (ctp. 70)

(AWG 26-14)
4,4-5,3 pyHTOAKNMA

0.14-2.5mm’
0.5-0.6Hm

XaPaKTEpI/ICTI/IKI/I noaknw4vyeHus, apantep
AfjanTtep ANA MOHTAXKHOW PeiKn (KeCTKUN/rnbkui)
MepHas wuHa 30Compact/60Classic

0.2-6MM?/ 0.2—-4MMm? (AWG 24-10)
5 (nnn 10) X 12mm/ 5 (nnn 10) X 30Mm

MaKcMmanbHbIn TOK 2500A
Bec

AfjanTtep AnA MOHTaXXHOW peikn OK. 368r
ApanTep wuHbl 30compact oK. 374r
ApanTep wuHbl 60classic oK. 377r

Paspewerne

EXI1(2) G [Exe] [Exd] [Expx]  EXII(2) D [Ext] [Exp]

Csupetenbctso EC 06 ncnbitaHun Tunosoro obpasua corn. ATEX

PTB 13 ATEX 3001

YpoBHio 6e3onacHocTn
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8. Sicherheitstechnische Funktionen | Safety functions |
Fonctions de sécurité | Funzioni di sicurezza |

Funciones técnicas de seguridad | [JlaHHble no TexHMKe 6e30nacHOCTL

Systembedingungen | System conditions | Conditions du systeme | Condizioni del sistema |

Condiciones del sistema | Tpe6oBaHusa K cucteme

Bei Umgebungstemperatur 40°C / at an ambient temperature 40 °C / pour une température
ambiante de 40 °C / a temperatura ambiente 40 °C/ para temperatura ambiente de 40 °C /
npu TemnepaType okpyxatolleil cpeabl 40 °C

Datenbank fiir Ausfallraten / Database for failure rates / Base de données pour taux de SN 29500
défaillance / Banca dati per frequenze di guasto / Banco de datos para rangos de fallo / basa

[NlaHHbIX MO YacToTe OTKa30B

Systemtyp (bestehend aus Subsystemen) / System type (consisting of subsystems) / B
Type systéme (composé a partir de sous-systémes) / Tipo di sistema (composto da sottosistemi) /

Tipo de sistema (compuesto de siste-mas subordinados) / Tun cuctems (coctonwmin

13 nopcmcrem)

Angewandte Norm / Standard used / Norme appliquée / Norma applicata / Norma empleada / IEC 61508 /
MpumeHaemblii cTaHaapT CEI 61508
Beta-Faktor / Beta factor / Facteur Béta / Fattore Beta / Factor beta / Beta-daktop 1%
MTTF Mean time to failure [Jahre / years / années / anni / aios / ne] 39,3

Sicheres Abschalten | Safe switch-off | Coupure de sécurité | Spegnimento sicuro

Desconexién segura | besonacHoe oTknioueHme

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura 40°C
ambiente /Temperatura ambiente / TemnepaTypa okpy»atowieii cpepbl
MTTFd Mean time to failure [Jahre / years / années / anni / afos / net] 517
Abschaltzeit [ms] / Switch-off time / Temps de coupure / Tempo di disinserzione / 80
Tiempo de desconexion / Bpema Ha oTKntoueHe
sd [FIT] safe, detectable / HagexHoe, onpeaensemoe 664
su [FIT] safe, undetectable / HagexHoe, Heonpegensemoe 968
dd [FIT] dangerous, detectable/ onacHoe, onpegennemoe 218
du [FIT] dangerous, undetectable / onacroe, Heonpegensemoe 2,67
SFF [%] Safe Failure Fraction / gons 6e3onacHbix c6oes 99,9
DCS [%] Diagnostic coverage safe / anarHoctnyeckoe nokpbiTue Ana 6e3onacHbix c6oes 40,7
DC [%] Diagnostic coverage / guarHoctinyeckoe nokpbitue c6oes 99
PFH Probability of a dangerous failure per hour / BepoATHOCTb ONacHoro oTkasa 3a Yac 2,67 x10-9

Sicherheitslevel gemaR / Safety level as per / Niveau de sécurité selon /
Livello di sicurezza secondo / Nivel de seguridad segtin / YpoeHb 6e30nacHocTi cornacHo

IEC/CEI 61508-1: SIL 3
1SO 13849-1: Kat. 3PLe
EN 954-1 Kat.3

Motorschutz | Motor overload protection | Protection moteur | Protezione termica

Proteccion del motor | 3awwuTa anekTpogBuratens

Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura 40°C
ambiente / Temperatura ambiente / Temnepatypa okpy»atoujei cpefpl
MTTFd Mean time to failure [Jahre / years / années / anni / afos / net] 447

Abschaltzeit [ms] / Switch-off time/ Temps de coupure / Tempo di disinserzione /
Tiempo de desconexién / Bpems Ha oTk/ioueHne

Class 10A, IEC/CEI 60947

Uisd [FIT] safe, detectable / HapexxHoe, onpegensiemoe 637
su [FIT] safe, undetectable / HagexHoe, Heonpeaensemoe 870
dd [FIT] dangerous, detectable/ onacHoe, onpegensemoe 239
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du [FIT] dangerous, undetectable / onacHoe, Heonpeaensemoe 17
SFF [%] Safe Failure Fraction / gons 6e3onacHbix c6oes 99
DCS [%] Diagnostic coverage safe / anarHoctuyeckoe nokpbiTue 4ns 6e30nacHbix c6oes 42,3
DC [%] Diagnostic coverage / anarHoctunyeckoe nokpbitue c6oes 93,3
Sicherheitslevel gemaR / Safety level as per / Niveau de sécurité selon / IEC/CEI 61508-1: SIL 2
Livello di sicurezza secondo / Nivel de seguridad segtin / YpoeHb 6e30nacHoCTi cornacHo

9. Anhang | Appendix | Annexe | Appendice | Apéndice | MpunoxeHuve

Auslosekennlinie bei 20°C | Trigger characteristic curve at 20°C | Courbe de déclenchement
a20°C | Curva diintervento a 20°C | Curva caracteristica de disparo para 20°C | XapaktepucTu-
K1 cpabatbiBaHua npu 20°C

[s]

200 NARNARRNREN
T T
100 -\ [1]Class 10A
N\

60
AN

40 N
30 N

20

iri

I
/
|

I

|
1
f
=
i)
x

N Wwh o
/
/
/
I
I
I
I

J i in

I/'N
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

[s] Auslosezeit / Release time / Temps de déclenchement/ Tempo di intervento / Tiempo de disparo / Bpems cpabatbiBaus npu
1/1y Uberstromfaktor (Das Verhéltnis zwischen dem tatsachlichen Strom und dem parametrierten Nennstrom) / Overcurrent factor
(The ratio between the actual current and the parameterized nominal current) / Facteur de surcharge (Le rapport existant
entre I'intensité effective et I'intensité nominale paramétrée) / Fattore di sovracorrente (rapporto tra la corrente effettivae la
corrente nominale impostata) / Factor de sobrecorriente (Relacion entre la corriente real y la corriente nominal parametrizada) /
KpaTHocTb Tepmuyeckoit yctoitunsoctu (CooTHoweHME Mexay $pakTUUeCKnM TOKOM 1 MapamMeTPUPOBaHHbIM HOMUHab-
HbIM TOKOM)

Deratingkurven bei 100 % Einschaltdauer | Derating curves for 100 % operating time |

Courbes de déclassement a 100 % de la durée d’enclenchement | Curve di derating con

carico permanente al 100 % (ulteriori dati su richiesta) | Curvas derating para duracion

de conexién del 100 % | KpuBble n3meHeHUsA xapakTepucTrk npu 100 %-Hoi
NPOAOMKNTESNIbHOCTY BKIIIOYEHNA

In den Deratingkurven sind alle zugelassenen Sicherungen (s. Kapitel 6.) beriicksichtigt / All permitted fuses (see
chapter 6) are taken into account in the derating curves / Les courbes de déclassement prennent en compte tous
les fusibles homologués (voir le chapitre 6) / Nelle curve di derating sono considerati tutti i fusibili ammessi (ved.
Capitolo 6) / En las curvas derating se han tenido en cuenta todos los fusibles autorizados (véase el capitulo 6) / Ha
KPUBbIX M3MEHEHWI XapaKTepUCTUK yUTeHbl BCE AONYLUEHHbIE K IKCMIyaTaLuuy npefoxpaHuTenm (cm. rnasy 6).
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Ausfiihrung DIN-Tragschiene | DIN mounting rail type | Version pour rail DIN | Versione per
guida DIN | Modelo para carril DIN | cnonHeHue gns obLueii TOKONPOBOAALLEN WWHbI

1.[A]
1=9A
- I —
8
Y
. .. ~—_
5 T \\
4 e .~ N
3 o 1,=24A e
, F =
1 | 1,=06A e
gfgl; T =
91/ 3 ta[°C]
) 10 20 30 40 50 60 70

Ausfiihrung Sammelschienensystem | Busbar system type | Version pour

jeu de barres | Versione per sistema barre | Modelo para sistema de barra colectora |

ObLas TOKONPOBOAALLAS LLUMHA

IL[A]
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7 4 1,=9A
. : ]
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%8’ 3 [ TRRtasade. t,=60°C
81/ ts[°C]
20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120

Il Angereiht mit Abstand von 20 mm / Mounted in rows at a distance of 20mm / Montés avec un espacement de 20mm /
affiancati con distanza di 20mm / Instalado con separacion de 20mm / YctaHoBKa B psifi C NpOMeXXyTKOM 20MM
IIII Angereiht ohne Abstand / Mounted in rows with zero spacing / Jointifs, sans espace / Affiancati senza distanza /

instalado junto a otro sin separacién / YcraHoBka B psiss 63 npomexyTKkoB

I, Laststrom /Load current / Courant d’emploi / Corrente carico / Corriente de carga / Tok Harpy3ku

t, Umgebungstemperatur / Ambient temperature / Température ambiante / Temperatura ambiente /
TemnepaTypa okpyxatoLeil cpeapbl

t; Temperatur Sammelschiene / Busbar temperature / Température jeu de barres / Temperatura barra / Temperatura

de la barra colectora / TemnepaTtypa WwuHbI
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IA = Anlaufstrom | Starting current | Courant de démarrage | Corrente di avviamento
Corriente de arranque | MyckoBoii TOK

IN = Bemessungsstrom | Rated current | Courant de référence | Corrente nominale
Corriente asignada | PacueTHbiii TOK

9 A Deratingkurve / 9 A derating curve / Courbe de derating 9 A/ 9 A Curva di derating /

9 A curva derating / 9 A KpuBas usmeHeHus xapaKkTepuctuk

Gebrauchskategorie / Utilization category / AC-51 AC-5
Catégorie d'emploi / Categoria di impiego /Categoria de 3a
uso / Kateropus ucnosnb3osaHus
Uberstromfaktor Ia/IN / Overcurrent factor Ia/IN / Facteur 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
de surintensité de démarrage Ia/IN / Fattore di
sovracorrente Ia/IN /Factor de sobrecorriente Ia/IN /
KpaTHoCTb Tepmuyeckon ycronumsoctu IA/IN
Anpassungsfaktor K / Adaption factor K / Facteur 1 1 1 1 1 0,96 | 0,83 | 0,72 | 0,64 | 0,58
d‘adaptation K / Fattore di adeguamento K / Factor de
adaptacion K / Koapduument agantaymumn K

Beispiel 1 / Example 1 / Exemple 1 / Esempio 1 / Ejemplo 1 / Mpumep 1

Motor mit Uberstromfaktor (aus Motordatenblatt) / Overcurrent factor (from motor data sheet) / IA/IN=8
Moteur a facteur de surintensité de démarrage (de fiche technique du moteur) / Motore con fattore di
sovracorrente (dalla scheda tecnica del motore) / Motor con factor de sobrecorriente (de la hoja de
caracteristicas del motor) / KpaTHOCTb TEpMUUECKOM YCTONUMBOCTU (M3 TEXHUYECKOTO NacnopTa Ha

Anpassungsfaktor / Adaption factor / Facteur d‘adaptation / Fattore di adeguamento / K=0,72
Factor de adaptacion / Koappuument agantayum

Max. zuldssiger Laststrom bei 30 °C, nicht angereiht / Max. permissible load current at 30 °C, IL=9A
not mounted in rows / Courant de charge maxi. a 30 °C, montage non jointif / Max. corrente di carico
ammissibile a 30 °C (non in serie) / Corriente de carga max. admisible a 30 °C, no alineado /

Makc. gonycTumbin Tok Harpysku npwu 30 °C, He B pAg

Max. zulassiger Bemessungsstrom / Max. permissible rated current / Courant d‘emploi admissible maxi. / IN=6,5A
Max. corrente nominale ammissibile / Corriente asignada max. admisible /
Makc. ,oNyCTUMBIN pacyeTHbI TOK

Beispiel 2 / Example 2 / Exemple 2 / Esempio 2 / Ejemplo 2 / Mpumep 2

Motor mit Uberstromfaktor (aus Motordatenblatt) / Overcurrent factor (from motor data sheet) / IA/IN=8
Moteur a facteur de surintensité de démarrage (de fiche technique du moteur) / Motore con fattore di
sovracorrente (dalla scheda tecnica del motore) / Motor con factor de sobrecorriente (de la hoja de
caracteristicas del motor) / KpaTHOCTb TepmuyecKoii ycTounBOCTH (M3 TEXHUYECKOTO MacnopTa ABuratens)

Anpassungsfaktor / Adaption factor / Facteur d‘adaptation / Fattore di adeguamento / Factor de adaptacion / K=0,72
Koa¢pduunent agantaumm

Max. zulassiger Laststrom bei 60 °C, angereiht / Max. permissible load current at 60 °C, mounted in rows / IL=2,4A
Courant de charge maxi. a 60 °C, avec juxtaposition / Max. corrente di carico ammissibile a 60 °C (in serie) /
Corriente de carga max. admisible a 60 °C, no alineado / Makc. fomycTUMblii Tok Harpy3ku npw 60 °C, B psig

Max. zulassiger Bemessungsstrom / Max. permissible rated current / Courant d'emploi admissible maxi. / IN=1,73A
Max. corrente nominale ammissibile / Corriente asignada max. admisible /
MaKc. 4ONYCTUMbI pacyeTHbIN TOK
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ALLES MIT SPANNUNG

EU DECLARATION
OF CONFORMITY

Product designation:
MOTUS®, hybrid motor starter and accessories
Part no. 36112 to 36114, 36109 to 36111 and their
combinations 36100 to 36108

Issued by:

Woéhner GmbH & Co. KG
Ménchroédener Str. 10
96472 Rodental, Germany

The above mentioned products conform with the basic safety
requirements of the following European Regulation:

Number: 2014/30/EU
Text: Directive on electromagnetic compatibility

Number: 2014/35/EU

Text: Directive on the harmonization of the laws of Member
States relating to Electrical Equipment designed for
use within certain voltage limits.

Number: 2014/34/EU

Text: Directive on the harmonization of the laws of Member
States relating to equipment and protective systems
intended for use potentially explosive atmospheres.

The conformity is approved by the application of the following
standards:

Harmonized European standards:
EN 60947 — 1:2015

EN 60947 — 4-2:2013

EN 61439 — 1:2012

Certificate of a notified body:
Address: Physikalisch-Technische Bundesanstalt (PTB)
Bundesallee 100, D-38116 Braunschweig (ID no.: 0102)
Reference: PTB 13 ATEX 3001

CE marking since: 2012

Managing Director Research and Development

Please note:

This certificate refers to the production status of the
mentioned products at the time of issue. It is based
on a design evaluation respecting the valid stan-
dards. It is also based on our experience with similar

Raédental, May 9th, 2017

products. The rated values are valid for one single
device in free air. In accordance with the exact
application conditions, system-dependent reduction
factors shall be provided. For the use of our products
DIN EN 61439-1 is to be applied in the currently

WOHNER
TEST LABORATORY

a. Holger Schulte
Corporate Technology Management

%/;/%4//

valid version. Furthermore, the indications in our
product manual are to be observed. A test regarding
the exact conditions of use would need to be ordered
specially. This certificate will not be updated after
future changes in design or technology.
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ALLES MIT SPANNUNG

EU-KON F(__)RMITATS-
ERKLARUNG

Produktbezeichnung:
MOTUS®, Hybrid-Motorstarter und Zubehér
Art.-Nr.: 36112 bis 36114, 36109 bis 36111 und deren
Kombinationen 36100 bis 36108

Aussteller:
Woéhner GmbH & Co. KG
Ménchrédener Str. 10
96472 Rodental, Germany

Die oben benannten Produkte stimmen mit den grundlegenden Die Ubereinstimmung ist nachgewiesen durch die Anwendung
Sicherheitsanforderungen der folgenden Européischen Richtlinie folgender Normen:
tiberein:
Harmonisierte Europdische Normen:
Nummer: 2014/30/EU EN 60947 — 1:2015
Text: Richtlinie zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit EN 60947 — 4-2:2013

EN 61439 — 1:2012
Nummer: 2014/35/EU

Text: Richtlinie zur Angleichung der Rechtsvorschriften der Zertifikat einer benannten Stelle:
Mitgliedsstaaten betreffend elektrische Betriebsmittel zur Anschrift: Physikalisch Technische Bundesanstalt (PTB)
Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen. Bundesallee 100, D-38116 Braunschweig (Kenn-Nr. 0102)

Referenz: PTB 13 ATEX 3001
Nummer : 2014/34/EU
Text: Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der
Mitgliedsstaaten fiir Gerate und Schutzsysteme zur CE-Kennzeichnung seit: 2012
bestimmungsgemaRen Verwendung in explosionsge-
fahrdeten Bereichen.
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hilipp Steinbergs Rodental, den 9. Mai 2017 a. Holger Schulte
Geschaftsfuhrer Forschung und Entwicklung Corporate Technology Management
Bitte beachten Sie: Diese Bestatigung bezieht Bemessungswerte gelten jeweils fiir ein Einzel- Angaben in unserem Produkthandbuch zu beriick-
sich auf den Fertigungsstand der angegebenen gerét in freier Luft. Entsprechend den konkreten sichtigen. Eine Priifung entsprechend konkreter
Produkte zum Zeitpunkt der Ausstellung. Sie Einsatzbedingungen sind anlagenspezifische Einsatzbedingungen wére gesondert zu beauftra-
basiert auf einer konstruktiven Beurteilung unter Reduktionsfaktoren vorzuse hen. Fir die Anwen- gen. Bei kiinftigen konstruktiven oder technolo-
Zuhilfenahme der gliltigen Standards und unserer dung unserer Produkte gilt die DIN EN 61439-1 gischen Anderungen wird diese Bestatigung nicht

Erfahrung mit vergleichbaren Produkten. Die in der jeweils glltigen Ausgabe. Ferner sind die aktualisiert.
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